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OO i Robolinho 500

600 x 400 x 290 mm

max. 500 m?

45 % (24°)

200 mm

Cenval 25— 55 mm

IPX1

6,4 kHz

10 m: <70 dBuA/m

max 3400 min”’'

max. 60 dB(A)

8,75 kg

OO i Robolinho 500

Li-lon
37| 18 Vvi2.25 Ah/4s Wh

230 V AC/36 V DC

% 16 A/1.67 A
50 Hz/60 W

Robolinho 1150 SE

600 x 400 x 290 mm

max. 1200 m?

45 % (24°)

200 mm

25 —-55mm

IPX1

6,4 kHz

10 m: <70 dBuA/m

max 3400 min™’'

max. 60 dB(A)

10,1 kg

Robolinho 1150 SE

Li-lon
25,2 VI5 Ah/125 Wh

230 V AC/36 V DC
16 A/1,67 A
50 Hz/60 W
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m 863,5 MHz +- 60 KHz
AWA 865,5 MHz +- 60 kHz
867,25 MHz +- 60 kHz

869 MHz

((I)) 14 dBm
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1 ZU DIESER BETRIEBSANLEITUNG

®  Bei der deutschen Version handelt es sich
um die Original-Betriebsanleitung. Alle weite-
ren Sprachversionen sind Ubersetzungen der
Original-Betriebsanleitung.

B |esen Sie unbedingt vor der Inbetriebnahme
diese Betriebsanleitung sorgfaltig durch. Dies
ist die Voraussetzung fir sicheres Arbeiten
und stérungsfreie Handhabung.

®  Bewahren Sie diese Betriebsanleitung immer
so auf, dass Sie darin nachlesen kénnen,
wenn Sie eine Information zum Gerat benéti-
gen.

B Geben Sie das Gerat nur mit dieser Betriebs-
anleitung an andere Personen weiter.

B |esen und beachten Sie die Sicherheits- und
Warnhinweise in dieser Betriebsanleitung.

1.1 Symbole auf der Titelseite

Bedeutung

Lesen Sie unbedingt vor der Inbe-
triebnahme diese Betriebsanleitung
sorgfaltig durch. Dies ist die Vor-
aussetzung flr sicheres Arbeiten
und stérungsfreie Handhabung.

Betriebsanleitung

Li-lon Akkus vorsichtig handhaben!
Insbesondere die Hinweise zu
Transport, Lagerung und Entsor-
gung in dieser Betriebsanleitung be-
achten!

1.2 Zeichenerklarungen und Signalwoérter

GEFAHR!

Zeigt eine unmittelbar gefahrliche Situa-
tion an, die — wenn sie nicht vermieden
wird — den Tod oder eine schwere Ver-
letzung zur Folge hat.

WARNUNG!
Zeigt eine potenziell gefahrliche Situati-

on an, die — wenn sie nicht vermieden
wird — den Tod oder eine schwere Ver-
letzung zur Folge haben kdnnte.

VORSICHT!
Zeigt eine potenziell gefahrliche Situati-

on an, die — wenn sie nicht vermieden
wird — eine geringfligige oder mafige
Verletzung zur Folge haben kénnte.

ACHTUNG!

Zeigt eine Situation an, die — wenn sie
nicht vermieden wird — Sachschaden zur
Folge haben konnte.

HINWEIS
Spezielle Hinweise zur besseren Ver-

standlichkeit und Handhabung.

2 PRODUKTBESCHREIBUNG

Diese Dokumentation beschreibt einen vollauto-
matischen, akkubetriebenen Roboter-Rasenma-
her, der sich frei auf einer Rasenflache bewegt.
Die Schnitthéhe ist verstellbar.

495053_a



Produktbeschreibung

21 Lieferumfang

Zum Lieferumfang gehdren die hier aufgelisteten
Positionen. Priifen, ob alle Positionen enthalten
sind:

Nr. Bauteil

1 Roboter-Rasenmaher

2 Kurzanleitung

3  Betriebsanleitung

4  Rasennégel (90 Stk*, 180 Stk**)
5  Netzteil

6

Basisstation inkl. Schraubnagel (5 Stk.),
Schraubschliissel und Winterabdeckung

7  Begrenzungskabel (100 m*, 150 m**)

* Robolinho 500
** Robolinho 1150 SE

2.2 Roboter-Rasenmaher

© o N o 0o b W

-
- O

Bauteil

Bedienfeld mit Display (innenliegend)

STOP-Taste (Stoppt das Gerat sofort
und die Schneidmesser innerhalb von
2s)

Ladekontakte

Hohenverstellung (innenliegend)
Vordere Rollen (lenkbar)
Akkuschacht

Mahdeck

Messerteller

Antriebsrad
Befestigungsschraube

Schneidmesser

2.3 Symbole am Gerat

Symbol Bedeutung

Dritte aus dem Gefahrenbereich

fernhalten!

10
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Produktbeschreibung

Symbol

Bedeutung

Besondere Vorsicht bei der Hand-
habung!

Hande und FiRe vom Schneidwerk
fernhalten!

Sicherheitsabstand einhalten!

Vor der Inbetriebnahme die Be-

@] triebsanleitung lesen!

Zum Starten des Gerats die PIN
eingeben!

&

Nicht auf dem Gerat mitfahren!

2.4 Bedienfeld

Qé\l

® ®

Nr.

AT
B4

=

v

®

Bauteil

(Home-Taste): Mahbetrieb abbre-
chen, Gerat fahrt zurtick in die Basissta-
tion. Es startet am nachsten Tag wieder
automatisch zur eingestellten Mahzeit.

Nr.

Bauteil

Display: Zeigt den aktuellen Betriebszu-
stand des Gerats, den Namen des ge-
wahlten Menus, dessen MenUpunkte so-
wie auszuwahlende Funktionen an (sie-
he Kapitel 2.5 "Display”, Seite 11).

@ @ (Pfeiltasten): Menuipunkte aus-
wahlen, Zahlenwerte erhéhen und ver-
ringern, zwischen Einstellungen wahlen.

(Start/Pause-Taste): Mahbetrieb ma-
nuell starten und unterbrechen bzw.

Mahbetrieb nach Driicken von [ sofort
wieder aufnehmen.

‘B BV (Funktionstasten): Die Funkti-
on aufrufen, die gerade oberhalb der
Taste im Display angezeigt wird.

(On/Off-Taste): Gerat ein- und aus-
schalten.

@ (Menltaste): Hauptmenu aufrufen

2.5 Display

4

®

Haup{menu

* Einstellungen

Informationen
zuriick

Bestdtigen

® @

Nr.

1

®

Name des ausgewahlten Mens (hier:
Hauptmeni)

Anzeige

Menipunkte im Menu: Es werden immer
nur zwei Menupunkte angezeigt (hier:
Einstellungen und Informatio-

nen). Mit @ und E] kénnen weitere
Menupunkte angezeigt werden.

Funktionen fir den ausgewahlten Meni-
punkt (hier: Einstellungen). Mit ‘B

und B' kénnen die Funktionen aufge-
rufen werden.

495053_a
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Produktbeschreibung

Nr. Anzeige

2.6 Meniistruktur

4 Sternchen zur Markierung des ange-
zeigten Mentlipunkts (hier: Einstel-

Tungen)

Hauptmeni Programme

Einstel-
Tungen

Informa-
tionen

2.7 Basisstation

Wochenprogramm siehe Kapitel 7.3 "Mé&hprogramm einstellen”,
Seite 23

Startpunkte siehe Kapitel 7.3.2 "Startpunkte einstellen”, Seite 24
Programminfo siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 26

Uhrzeit siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen",
Seite 21

Datum siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen”, Seite 21

Sprache siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen",
Seite 21

PIN-Code siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen",
Seite 21

Tastentone siehe Kapitel 7.2 "Tastenténe aktivieren/deaktivieren",
Seite 23

iNTOUCH siehe Kapitel 7.4 "inTOUCH", Seite 25

Randmdhen siehe Kapitel 7.5 "Randméhen bei manuellem Start",
Seite 25

Nebenfldche aktiv/inaktiv siehe Kapitel 7.6 "Nebenfldchen-
méhen einstellen”, Seite 25

Displaykontrast siehe Kapitel 7.7 "Displaykontrast einstellen”,
Seite 25

Einstellungsschutz siehe Kapitel 7.8 "Einstellungsschutz",
Seite 25

Neu kalibrieren siehe Kapitel 7.9 "Neu kalibrieren", Seite 25

wWerkseinstellungen siehe Kapitel 7.10 "Auf Werkseinstellungen
zuriicksetzen", Seite 25

Messerservice siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen”, Seite 26
Hardware siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 26
Software siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 26
Programminfo siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 26

Storungen siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen”, Seite 26

12
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Produktbeschreibung

Nr.

Bauteil

Bodenplatte

LEDs fur Statusanzeige
Ladekontakt

Ladesaule

Kabelschacht

Radmulde

Bohrung fur Schraubnagel (8)

0 N o a b~ 0N =

Schraubnéagel

2.8 Integrierter Akku

Der Akku ist fest im Gerat verbaut und darf vom
Benutzer nicht gewechselt werden.

HINWEIS
Den Akku vor dem ersten Gebrauch voll-

standig aufladen. Der Akku kann in je-
dem beliebigen Ladezustand geladen
werden. Eine Unterbrechung des La-

dens schadet dem Akku nicht.

Der Akku kann nur geladen werden,
wenn das Gerat eingeschaltet ist.

®  Der integrierte Akku ist bei Auslieferung teil-
geladen. Im Normalbetrieb wird der Akku re-
gelmanig geladen. Das Gerét fahrt dazu in
die Basisstation.

®  Die integrierte Uberwachungselektronik be-
endet bei Erreichen von 100 % Ladestatus
automatisch den Ladevorgang.

®  Der Ladevorgang funktioniert nur bei ein-
wandfreiem Kontakt der Ladekontakte der
Basisstation mit den Kontaktflachen des Ge-
rats.

B Bei Temperaturen Uber 45 °C verhindert die
eingebaute Schutzschaltung ein Laden des
Akkus. Dadurch wird eine Zerstérung des Ak-
kus vermieden.

B Verkirzt sich die Betriebszeit des Akkus trotz
Vollaufladung wesentlich, ist der Akku Gber
einen AL-KO Fachhandler, Techniker oder
Servicepartner durch einen neuen Original-
Akku auszutauschen.

®  Sollte durch Alterung oder zu lange Lagerung
der Akku unter die vom Hersteller festgelegte
Schwelle entladen worden sein, so lasst sich
dieser nicht mehr laden. Akku und Uberwa-
chungselektronik vom AL-KO Fachhandler,
Techniker oder Servicepartner prifen und
ggf. tauschen lassen.

®  Der Akkustatus wird im Display angezeigt.
Akkustatus nach ca. 3 Monaten Lagerung
prufen. Dazu das Gerat einschalten und den
Akkustatus ablesen. Falls der Akku nur noch
zu ca. 30 % oder weniger geladen ist, das
Gerat in die Basisstation stellen und ein-
schalten, damit der Akku geladen wird. Falls
die Ladesaule zur Einlagerung von der Basis-
station abgenommen wurde (siehe Kapitel
11.2 "Basisstation einlagern”, Seite 28), die-
se zuerst wieder in umgekehrter Reihenfolge
montieren und Basisstation wieder ans
Stromnetz anschliel3en.

®  Falls Elektrolyt im Gerat ausgetreten ist: Ge-
rat von AL-KO Servicestelle reparieren las-
sen!

®  Falls der Akku aus dem Gerat ausgebaut
wurde: Wenn Augen oder Hande mit ausge-
tretenem Elektrolyt in Beriihrung gekommen
sind, diese sofort mit Wasser spllen. Umge-
hend einen Arzt aufsuchen!

2.9 Funktionsbeschreibung

Bewegen auf der Rasenflache

Das Gerat bewegt sich frei in einem durch ein
Begrenzungskabel abgegrenzten Mahbereich.
Die Orientierung des Gerats erfolgt Gber Senso-
ren, die das Magnetfeld des Begrenzungskabels
erkennen.

StoRt das Gerat an ein Hindernis, bleibt es ste-
hen und fahrt in eine andere Richtung weiter.
Kommt das Geréat in eine Situation, in der der Be-

495053_a
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Sicherheit

trieb nicht maoglich ist, wird dies durch eine Mel-
dung am Display angezeigt.

Mahbetrieb und Ladebetrieb

Die Mahphasen wechseln sich standig mit den
Ladephasen ab. Hat sich beim Mahen die La-
dung des Akkus bis zu einem bestimmten Wert
(Anzeige: 0 %) verringert, kehrt das Gerat ent-
lang des Begrenzungskabels zur Basisstation zu-
ruck.

Fir den Mahbetrieb sind voreingestellte Mahpro-
gramme vorhanden, die auch die Flachen- und
Randmahfunktion beinhalten. Diese Mahpro-
gramme konnen verandert werden.

Bei jedem Start des Mahmotors wird dessen
Drehrichtung gewechselt, wodurch sich die
Standzeit der Schneidmesser verdoppelt.

2.10 Einbindung in innogy SmartHome

Der Roboter-Rasenmaher kann in eine innogy
SmartHome-Umgebung eingebunden und mit an-
deren Geraten vernetzt werden. Dies ermdglicht
die komfortable Steuerung, Einstellung und Uber-
wachung des Roboter-Rasenmahers via App von
einem mobilen Gerat aus.

Hierzu muss der Roboter-Rasenmaher Uber Le-
monbeat mit einem innogy SmartHome-Gateway
verbunden und die AL-KO inTOUCH App oder
die innogy SmartHome App (nur fiir Robolinho
500I) auf einem mobilen Gerat installiert werden.

HINWEIS
Das verwendete mobile Gerat benétigt

eine Funkverbindung zur Nutzung von
innogy SmartHome.

Im Falle einer Unterbrechung der Funk-
verbindung des mobilen Gerats kdnnen
keine Signale an den Roboter-Rasen-
maher Ubertragen werden.

2.10.1 AL-KO inTOUCH App

Die AL-KO inTOUCH App ist fiir Android- und
iOS-basierte Gerate erhaltlich:

Nach Installation der App muss man sich zu-
nachst anmelden.

HINWEIS
Eine Registrierung ist nicht zwingend er-

forderlich, bietet aber einige zusatzliche
Funktionen.

Beim ersten Starten der App wird automatisch
die Kurzinstallationsanleitung aufgerufen. An-
schlieRend kann man im Menu "Gerate" den Ro-
boter-Rasenmaher in die innogy SmartHome-
Umgebung einbinden.

HINWEIS
Zur Einbindung ist ein innogy-Konto er-

forderlich.

HINWEIS
Der Roboter-Rasenméaher muss emp-

fangsbereit sein, um eingebunden wer-
den zu kénnen (siehe Kapitel 7.4 "in-
TOUCH?", Seite 25).

Neben dem Fernzugriff auf eingebundene Robo-
ter-Rasenmaher oder auf andere vernetzbare
Gerate bietet die AL-KO inTOUCH App weitere
Features wie z. B. Produktregistrierung, Garten-
tipps, Pflanzenratgeber oder Push-Benachrichti-
gungen im Fehlerfall.

2.10.2 innogy SmartHome App (nur fiir
Robolinho 500 I)

Die innogy SmartHome App ist fir Android- und
iOS-basierte Gerate sowie als browserbasierte
Webanwendung erhaltlich.

Weitere Informationen zur innogy SmartHome
App sind unter https://home.innogy-smartho-
me.de sowie in der Dokumentation der App ver-
fugbar.

3 SICHERHEIT

3.1 BestimmungsgemaRe
Verwendung

Dieses Gerat ist ausschlief3lich
fur den Einsatz im privaten Be-
reich bestimmt. Jede andere
Verwendung sowie unerlaubte
Um- oder Anbauten werden als

14
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https://home.innogy-smarthome.de
https://home.innogy-smarthome.de

Sicherheit

Zweckentfremdung angesehen
und haben den Ausschluss der
Gewahrleistung sowie den Ver-
lust der Konformitat (CE-Zei-
chen) und die Ablehnung jeder
Verantwortung gegenuber Scha-
den des Benutzers oder Dritter
seitens des Herstellers zur Fol-
ge.
Die Einsatzgrenzen des Gerats
sind:
® max. Flache:

Robolinho 500: 500 m?

Robolinho 1150: 1200 m?
® max. Steigung/Gefalle:

45 % (24°)
® max. seitliche Schraglage:
45 % (24°)

m Temperatur:

Laden: 0 — 45 °C

Mahen: 0 — 55 °C
3.2 Moglicher Fehigebrauch

Dieses Gerat ist nicht zur Ver-
wendung in offentlichen Anla-
gen, Parks, Sportstatten sowie in
der Land- und Forstwirtschaft
geeignet.

3.3 Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen

WARNUNG!
Verletzungsgefahr

Defekte und auller Kraft
gesetzte Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen kon-
nen zu schweren Verlet-
zungen fuhren.

m Lassen Sie defekte Si-
cherheits- und Schut-
zeinrichtungen reparie-
ren.

m Setzen Sie Sicherheits-
und Schutzeinrichtun-
gen nie aulder Kraft.

3.3.1 PIN-und PUK-Eingabe

Das Gerat kann nur durch die
Eingabe einer PIN (Personal
Identification Number) gestartet
werden. Dadurch wird ein Ein-
schalten durch unbefugte Perso-
nen verhindert. Die Werksein-
stellung der PIN ist 0000. Die
PIN kann geandert werden, sie-
he siehe Kapitel 5.2 "Grundein-
stellungen vornehmen”,

Seite 21.

Wird die PIN 3-mal falsch einge-
geben, ist die Eingabe des PUK
(Personal Unlocking Key) erfor-
derlich. Wird dieser ebenfalls
falsch eingegeben, muss 24
Stunden bis zur nachsten Einga-
be gewartet werden.

495053_a

15



Sicherheit

Die PIN- und PUK-Eingabe dient

ebenfalls der Diebstahlsiche-

rung:

® Bewahren Sie PIN und PUK
fur unbefugte Personen unzu-
ganglich auf.

3.3.2 Sensoren

Das Gerat ist mit mehreren Si-
cherheitssensoren ausgestattet.
Es lauft nach dem Abschalten
durch einen Sicherheitssensor
nicht automatisch wieder an. Die
Fehlermeldung wird im Display
angezeigt und muss quittiert
werden. Der Grund flr die Aus-
|I6sung des Sensors ist zu besei-
tigen.

Hebesensor

Wird das Gerat wahrend des Be-
triebs am Gehause angehoben,
wird der Fahrantrieb ausgeschal-
tet und die Schneidmesser wer-
den gestoppt.

StoRsensoren zur
Hinderniserkennung

Das Gerat ist mit Sensoren aus-
gestattet, die bei Kontakt mit
Hindernissen dafur sorgen, dass
die Fahrtrichtung geandert wird.
Beim Anstol3en an ein Hindernis
wird das Gehauseoberteil leicht
verschoben und der Stol3sensor
ausgelost.

Neigungssensor
Fahrtrichtung/seitlich

Wird in Fahrtrichtung eine Stei-
gung oder ein Gefalle oder eine
seitliche Schraglage von 24°
(45 %) erreicht, wendet das Ge-
rat bzw. andert das Gerat seine
Fahrtrichtung.

HINWEIS

Das Gerat kann zuverlas-
sig in unmittelbarer Nach-
barschaft zu anderen Ro-
boter-Rasenmahern betrie-
ben werden.

Das im Begrenzungskabel
verwendete Signal ent-
spricht dem von der EGMF
(Vereinigung Europaischer
Gartengeratehersteller)
definierten Standard be-
zuglich elektromagneti-
scher Emissionen.

3.4 Sicherheitshinweise

3.4.1 Bediener

® Jugendliche unter 16 Jahren,
Personen mit eingeschrank-
ten korperlichen, sensori-
schen oder geistigen Fahig-
keiten oder mit einem Mangel
an Erfahrung und Wissen und
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Sicherheit

Personen, welche die Be-
triebsanleitung nicht kennen,

durfen das Gerat nicht benut-
zen. Beachten Sie eventuelle
landesspezifische Sicherheits-
vorschriften zum Mindestalter

des Benutzers.

m Gerat nicht unter Einfluss von
Alkohol, Drogen oder Medika-

menten bedienen.

3.4.2 Personliche
Schutzausriistung

® Um Verletzungen zu vermei-
den, vorschriftsmaRige Klei-
dung und Schutzausristung
tragen.
m Die personliche Schutzaus-
rustung besteht aus:
langer Hose und festen
Schuhen.
bei Wartung und Pflege:
Schutzhandschuhen.

3.4.3 Sicherheit von
Personen und Tieren

m Bei offentlich zuganglichen
Arealen sind um den Mahbe-
reich Warnhinweise mit fol-
gendem Inhalt anzubringen:

ACHTUNG!

Automatischer Rasen-
maher in Betrieb!

Nicht dem Gerat nahern!
Kinder beaufsichtigen!

m Stellen Sie wahrend des Be-
triebs sicher, dass sich Kinder
und Personen nicht in der Na-
he des Gerats oder am Gerat
aufhalten und nicht mit dem
Gerat spielen.

m Das Sitzen auf dem Gerat und
das Hineingreifen in die
Schneidmesser ist verboten!

m Halten Sie Korper und Klei-
dung vom Schneidwerk fern.

3.4.4 Geratesicherheit

m Stellen Sie vor der Arbeit si-
cher, dass sich keine Gegen-
stande (z. B. Aste, Glas-, Me-
tall-, und Kleidungsstticke,
Steine, Gartenmobel, Garte-
nutensilien oder Spielzeuge)
im Arbeitsbereich des Gerats
befinden. Diese kbnnen die
Schneidmesser des Gerats
beschadigen oder kdnnen
vom Gerat beschadigt wer-
den.

m Benutzen Sie das Gerat nur
unter folgenden Bedingungen:

Das Gerat ist nicht ver-
schmutzt.

Das Gerat weist keine Be-
schadigungen oder Abnut-
zungen auf.

Alle Bedienelemente funkti-
onieren.

Basisstation und Netzteil
sowie deren elektrische Zu-
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leitungen sind unbescha-
digt und funktionieren.

m Tauschen Sie defekte Teile
immer gegen Original-Ersatz-
teile des Herstellers aus.

m Lassen Sie das Gerat reparie-
ren, wenn es beschadigt wur-
de.

m Der Benutzer des Gerats ist
fur Unfalle des Gerats mit an-
deren Personen und deren Ei-
gentum verantwortlich.

3.4.5 Elektrische Sicherheit

m Betreiben Sie das Gerat nie,
wenn gleichzeitig ein Ra-
sensprenger auf der Mahfla-
che in Betrieb ist.

m Spritzen Sie das Gerat nicht
mit Wasser ab.

m Offnen Sie das Geréat nicht.
4 MONTAGE

4.1 Gerat auspacken

Verpackung vorsichtig 6ffnen.

2. Alle Komponenten vorsichtig aus der Verpa-
ckung nehmen und auf Transportschaden
prifen.

Hinweis: Informieren Sie bei Transportsché-
den sofort Ihren AL-KO Fachhéndler oder
Servicepartner.

3. Lieferumfang kontrollieren, siehe Kapitel 2.1
"Lieferumfang”, Seite 10.

Falls Sie das Gerat weiter versenden, die Origi-

nalverpackung und die Begleitpapiere aufbewah-

ren. Diese werden auch fir den Ruckversand be-
notigt.

4.2 Mahbereiche planen (01)

Standort der Basisstation (01/1)
®  Moglichst kurzer Weg zur groRten Mahflache

Ebener Untergrund

Vor direkter Sonneneinstrahlung und starken
Witterungseinflissen geschitzt

Anschlussmaéglichkeit fir Stromversorgung

Freie Zuganglichkeit fir den Roboter-Rasen-
maher

Verlegung des Begrenzungskabels (01)

Das Begrenzungskabel muss in einer ununter-
brochenen Schleife im Uhrzeigersinn verlegt wer-
den.

Korridore zwischen Mahbereichen (01/h)

Ein Korridor ist eine Engstelle in der Rasenflache
und kann der Verbindung zweier Mahflachen die-
nen.

Hauptflache und Nebenflache(n) (01)

®  Hauptflache (01/HF): Ist die Rasenflache, in
der sich die Basisstation befindet und die
vom Gerat ganzflachig automatisch gemaht
werden kann.

®  Nebenflache (01/NF): Ist eine Rasenflache,
die vom Gerat aus der Hauptflache heraus
nicht erreicht werden kann, Geréat ggf. dazu
von Hand in die Nebenflache tragen. Neben-
flachen kdnnen im manuellen Betrieb bear-
beitet werden.

Haupt- sowie Nebenflache sind jedoch durch
dasselbe, ununterbrochene Begrenzungskabel
umgrenzt.

Das Gerat fahrt zur festgelegten Mahzeit am Be-
grenzungskabel entlang bis zum festgelegten
Startpunkt und beginnt dort zu mahen.

4.3 Mahbereiche vorbereiten

1. Prifen, ob die Rasenflache groRer als die
Flachenleistung des Gerats ist. Bei zu groRRer
Rasenflache entsteht ein unregelmaig ge-
schnittener Rasen. Ggf. die zu mahende Ra-
senflache verkleinern.

2. Vor der Montage von Basisstation und Be-
grenzungskabel sowie Inbetriebnahme des
Gerats: Die Rasenflache mit einem Rasen-
maher auf niedrige Schnitthéhe mahen.

3. Hindernisse auf der Rasenflache beseitigen
oder mit Begrenzungskabel ausgrenzen (sie-
he Kapitel 4.5.3 "Hindernisse ausgrenzen”,
Seite 19):

B Flache Hindernisse, die Uberfahren wer-
den und die Schneidmesser beschadigen
kénnten (z. B. flache Steine, Ubergange
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von Rasenflache zur Terrasse oder We-
gen, Platten, Randsteine etc.)

® | dcher und Erhebungen in der Rasenfla-
che (z. B. Maulwurfshaufen, Wihllécher,
Tannenzapfen, Fallobst etc.)

®  Steile Anstiege oder Gefélle von mehr als
45 % (24°)

®  Gewasser (z. B. Teiche, Bache, Swim-
mingpools etc.) und deren Abgrenzung
zur Rasenflache

®  Straucher und Hecken, die breiter wer-
den kénnen

4.4 Basisstation aufbauen (03/a)

1. Basisstation (01/1) rechtwinklig zur geplanten
Lage des Begrenzungskabels folgenderma-
Ren platzieren:

B Ebenerdig (mit Wasserwaage kontrollie-
ren)
Gerade und ebene Ein- und Ausfahrt
Nicht Gberwdlbt (beim anschlieRenden
Eindrehen der Schraubnagel darf sich die
Ladesaule nicht verbiegen oder neigen)

2. Basisstation (03/2) mit vier Schraubnageln
(03/1) am Boden fixieren.

4.5 Begrenzungskabel installieren

HINWEIS
Ist das mitgelieferte Begrenzungskabel

zu kurz, kdnnen Sie bei lhrem AL-KO
Fachhandler oder Servicepartner ein
Verlangerungskabel beziehen.

4.5.1 Begrenzungskabel an Basisstation

anschlieBen (03/b)

1. Begrenzungskabel (03/4) aus der Verpa-
ckung herausziehen.

2. Abdeckung des Kabelschachts (03/3) am An-
schluss (03/A) abnehmen.

3. Ende des Begrenzungskabels (03/6) abisolie-
ren und in die Klemme (03/7) stecken.

4. Klemme schlielRen.

5. Begrenzungskabel durch die Zugentlas-
tung (03/5) mit Kabelreserve aus dem Kabel-
schacht fiihren.

HINWEIS
Mit der Kabelreserve kdnnen auch spa-

ter noch kleine Korrekturen an der Ka-
belfiihrung vorgenommen werden.

6. Abdeckung des Kabelschachts aufsetzen.
4.5.2 Begrenzungskabel verlegen (01)

Das Begrenzungskabel kann sowohl auf dem Ra-
sen als auch bis 10 cm unter der Grasnarbe ver-
legt werden. Verlegung unter der Grasnarbe
kann vom Fachhandler durchgefiihrt werden.

Beide Varianten kdnnen miteinander kombiniert
werden.

ACHTUNG!

Gefahr der Beschadigung des Be-
grenzungskabels

Wird das Begrenzungskabel beschadigt
oder durchtrennt, ist die Ubertragung der
Steuerungssignale zum Gerat nicht
mehr moglich. In diesem Fall muss das
Begrenzungskabel repariert oder ausge-
tauscht werden. Begrenzungskabel sind
bei AL-KO erhaltlich.

®m  \erlegen Sie das Begrenzungskabel
immer direkt auf dem Erdboden.
Falls nétig, mit einem zusatzlichen
Rasennagel sichern.

®m  Schitzen Sie das Begrenzungska-
bel beim Verlegen und beim Betrieb
vor Beschadigungen.

®  Graben und vertikutieren Sie nicht in
der Nahe des Begrenzungskabels.

1. Begrenzungskabel in regelmaRigen Abstan-
den mit Rasennageln befestigen oder unterir-
disch (in max. 10 cm Tiefe) verlegen.

2. Begrenzungskabel um Hindernisse herum
verlegen: siehe Kapitel 4.5.3 "Hindernisse
ausgrenzen", Seite 19.

3. Korridore zwischen einzelnen Mahflachen
anlegen: siehe Kapitel 4.5.4 "Korridore ein-
grenzen (01/h)", Seite 20.

4. Zu grofie Steigungen oder Gefélle ausgren-
zen: siehe Kapitel 4.5.5 "Gefélle/Steigungen
ausgrenzen (11)", Seite 20.

5. Kabelreserven anlegen: siehe Kapitel 4.5.6
"Kabelreserven anlegen (07)", Seite 20.

6. Nach der vollstandigen Verlegung Begren-
zungskabel am Anschluss (03/B) der Basis-
station anschlielRen: siehe Kapitel 4.5.1 "Be-
grenzungskabel an Basisstation anschlie3en
(03/b)", Seite 19.

4.5.3 Hindernisse ausgrenzen

Je nach Umgebung des Arbeitsbereichs ist das
Begrenzungskabel in unterschiedlichen Abstan-
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den zu Hindernissen zu verlegen. Verwenden Sie
zur Ermittlung des korrekten Abstands das von
der Verpackung abldsbare Lineal.

HINWEIS
Ausgrenzungen sind nur notwendig,

wenn sie von den StoRsensoren des
Gerats nicht erkannt werden konnen. Zu
viele bzw. unnétige Ausgrenzungen ver-
meiden.

Absatze, die kleiner als 6 cm sind, mus-
sen ausgegrenzt werden, da das Gerat
sonst Beschadigungen verursachen
kann.

Abstand zu Mauern, Zaunen, Beeten:
min. 20 cm (01)

Das Gerat fahrt mit einem Versatz nach aulen
von 20 cm am Begrenzungskabel entlang. Des-
halb das Begrenzungskabel zu Mauern, Zaunen,
Beeten usw. mit einem Abstand von mindestens
20 cm verlegen.

Abstand zu Terrassenkanten und
gepflasterten Wegen (05)

Wenn die Terrassen- oder Wegkante hoher als
die Rasenflache ist, ist ein Abstand von mindes-
tens 20 cm einzuhalten. Ist die Terrassen- oder
Wegkante auf gleicher Hohe wie die Rasenfla-
che, kann das Kabel genau an der Kante verlegt
werden.

Abstand von Hindernissen zum
Begrenzungskabel (01)

Sind die Begrenzungskabel vom Hindernis weg
bzw. zum Hindernis hin exakt zusammengelegt,
d. h. Abstand 0 cm, fahrt das Gerat tber die Be-
grenzungskabel hinweg. Die Begrenzungskabel
dabei nicht kreuzen (02/c), sondern parallel verle-
gen (01/e).

Verlegung des Begrenzungskabels um

Ecken (06)

®  Bei nach innen gehenden Ecken (06/a): Be-
grenzungskabel diagonal verlegen, um ein
Verfangen des Gerats in der Ecke zu vermei-
den.

®  Bei nach auen gehenden Ecken mit Hinder-
nissen (06/b): Begrenzungskabel in einer
Spitze verlegen, um eine Kollision des Gerats
mit der Ecke zu vermeiden.

®  Bei nach auen gehenden Ecken ohne Hin-
dernisse: Begrenzungskabel im 90°-Winkel
verlegen.

4.5.4 Korridore eingrenzen (01/h)

Folgende Abstande sind im Korridor einzuhalten:
B Gesamtbreite: min. 60 cm

= Abstand des Begrenzungskabels zum Rand:
20 cm

®  Abstand zwischen den Begrenzungskabeln:
min. 30 cm

4.5.5 Gefélle/Steigungen ausgrenzen (11)

Gefalle, die groRer als 45 % sind, missen mit
dem Begrenzungskabel ausgegrenzt werden
(45 % = 45 cm Gefalle je 1 m waagerecht).

Das Begrenzungskabel darf nicht Giber einen Ab-
hang mit mehr als 20 % Neigung verlegt werden.
Um Probleme beim Wenden zu vermeiden muss
ein Abstand von 50 cm bis 20 % Neigung einge-
halten werden. Betragt die Neigung an der Au-
Renkante des Arbeitsbereiches an einer Stelle
mehr als 20 %, ist das Begrenzungskabel in ei-
nem Abstand von 20 cm auf dem ebenen Gelan-
de vor Beginn des Gefalles zu verlegen.

4.5.6 Kabelreserven anlegen (07)

Um auch nach dem Einrichten des Mahbereichs
die Basisstation verschieben oder den Mahbe-
reich erweitern zu kénnen, in regelmafigen Ab-
standen Kabelreserven in das Begrenzungskabel
einbauen.

Die Anzahl der Kabelreserven kann nach eige-
nem Ermessen ausgefiihrt werden.

HINWEIS
Bei Kabelreserven keine offenen Schlei-

fen bilden.

1. Begrenzungskabel um den aktuellen Rasen-
nagel (07/1) herum- und dann zurlick zum
vorherigen Rasennagel (07/3) fihren.

2. Begrenzungskabel dann wieder zum aktuel-
len Rasennagel flhren. Es entsteht eine
Schleife. Die Kabel miissen eng beieinander-
liegen.

3. Die Schleife ggf. in der Mitte mit einem zu-
satzlichen Rasennagel (07/2) am Boden be-
festigen.

4.5.7 Typische Fehler bei der
Kabelverlegung (02)

®  Die Begrenzungskabelreserven werden nicht
in einer gleichmaRigen langlichen Schleife
verlegt (02/a).
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®  Das Begrenzungskabel wird nicht sachge-
mal um Ecken verlegt (02/b).

®  Das Begrenzungskabel wird gekreuzt bzw.
nicht im Uhrzeigersinn verlegt (02/c).

®  Das Begrenzungskabel wird zu ungenau ver-
legt, sodass Randbereiche der Rasenflache
nicht gemaht werden kénnen (02/d).

®  Das Begrenzungskabel wird bei der Hin- und
Ruckfiihrung vom Rand zu einem Hindernis
innerhalb der Rasenflache nicht direkt neben-
einander liegend verlegt (02/e).

B Die Startpunkte werden zu weit von der Ba-
sisstation entfernt gesetzt (02/f).

®  Das Begrenzungskabel wird Gber den Rand
der Rasenflache hinaus verlegt (02/g).

®  Beider Verlegung des Begrenzungskabels
wird der Mindestabstand flir Korridore von
30 cm unterschritten (02/h).

®  Das Begrenzungskabel wird zu nahe, d. h.
mit einem Abstand von weniger als 20 cm, zu
unliberfahrbaren Hindernissen verlegt (02/i).

4.6 Basisstation an Stromversorgung
anschlieBen (04)

1. Netzteil (04/4) an einem trockenen und vor
direkter Sonneneinstrahlung geschutzten Ort
in ausreichender Nahe zur Basisstation
(04/1) platzieren.

2. Niederspannungskabel des Netzteils (04/5)
und Kabel der Basisstation (04/6) miteinan-
der verbinden.

3. Netzstecker des Netzteils (04/2) in eine
Steckdose (04/3) stecken.

HINWEIS

Wir empfehlen, das Netzteil Uber einen
FI-Schutzschalter mit einem Nennfehler-
strom von < 30 mA ans Stromnetz anzu-
schlieRen.

4.7 Verbindungen an der Basisstation
priifen (04)

1. Prifen, ob beide LEDs an der Vorderseite
der Ladesaule (09/1) leuchten. Wenn nicht:
®  Netzstecker ziehen.

®m  Alle Steckverbindungen der Stromversor-
gung und des Begrenzungskabels auf
korrekten Sitz oder Beschadigungen pri-
fen.

Zustandsanzeigen der LEDs

LEDs Betriebszustidnde

Grin ® | euchtet, wenn Begrenzungs-
kabel korrekt verlegt und
Schleife intakt ist.

®  Blinkt, wenn Schleife des Be-

grenzungskabels nicht in Ord-
nung ist.

Gelb ®  |euchtet, wenn Stromversor-

gung intakt ist.

5 INBETRIEBNAHME

Dieses Kapitel beschreibt die Handlungen und
Einstellungen, die nétig sind, um das Gerat erst-
malig in Betrieb zu nehmen. Fur alle weiteren
Einstellungen siehe Kapitel 7 "Einstellungen”,
Seite 23.

51 Akku laden (08)

Im Normalbetrieb wird der Akku des Gerats re-
gelmaRig automatisch geladen.

HINWEIS
Den Akku vor dem ersten Gebrauch voll-

standig aufladen. Der Akku kann in je-
dem beliebigen Ladezustand geladen
werden. Eine Unterbrechung des La-
dens schadet dem Akku nicht.

Der Akku kann nur geladen werden,
wenn das Gerat eingeschaltet ist.

1. Gerat (08/1) so in die Basisstation (08/3) stel-
len, dass die Kontaktflachen des Gerats die
Ladekontakte der Basisstation berlhren.

2. Mit Gerat einschalten.

3. Das Display am Gerét zeigt Batterie
wird geladen an. Falls nicht: siehe Kapitel
14 "Hilfe bei Stérungen”, Seite 30.

5.2 Grundeinstellungen vornehmen

1. Abdeckklappe o6ffnen.

2. Mit Gerat einschalten. Firmware, Coden-
ummer und Typ werden angezeigt.

3. Im Mend fir die Sprachauswahl mit @ oder

E] Sprache auswahlen und mit B’ uber-
nehmen.

4. Im Menl Anmeldung > PIN eingeben die
voreingestellte PIN 0000 eingeben. Hierzu

nacheinander mit @ oder E] die Ziffer 0
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auswahlen und jeweils mit E] lbernehmen.

Nach Eingabe der PIN wird der Zugang frei-
geschaltet.
5. Im Meni PIN dndern:
= Unter Neue PIN eingeben eine
selbstgewahlte neue vierstellige PIN ein-
geben. Hierzu nacheinander mit @ oder
@ eine Ziffer auswahlen und jeweils mit

| g
B Ubernehmen.
= Unter Neue PIN wiederhol. die
neue PIN nochmals eingeben. Wenn bei-
de Eingaben identisch sind, wird PIN
erfolgreich gedndert angezeigt.
6. Im Menl Datum eingeben das aktuelle
Datum einstellen (Format: TT.MM.2033).

Hierzu nacheinander mit @ oder @ eine
Ziffer auswahlen und jeweils mit B’ Uber-
nehmen.

7. Im Meni Uhrzeit eingeben > 24h-For-
mat die aktuelle Uhrzeit eingeben (For-
mat: HH:MM). Hierzu nacheinander mit@
oder E] eine Ziffer auswéahlen und jeweils

mit E]' lbernehmen.
Die Grundeinstellungen sind abgeschlossen. Der
Status Unkalibriert Start-Taste drii-
cken wird angezeigt.

5.3 Schnitthdhe einstellen

Die Schnitthdhe ist stufenlos zwischen 25 —
55 mm manuell verstellbar.

HINWEIS
Fir die Kalibrierfahrt (siehe siehe Kapitel

5.4 "Automatische Kalibrierfahrt durch-
flihren", Seite 22) sowie fiir das Einler-
nen der Startpunkte (siehe siehe Kapitel
7.3.2 "Startpunkte einstellen”, Seite 24)
wird eine Schnitthéhe von 55 mm emp-
fohlen.

1. Abdeckung (10/1) 6ffnen.

2. Schnitthéhe einstellen (Die aktuelle Schnitt-
héhe wird im Sichtfenster (10/3) in Millime-
tern angezeigt):

. Schnitthéhe (d. h. Rasenhdhe) erhéhen:
Drehknopf (10/2) im Uhrzeigersinn (10/+)
drehen.

®m  Schnitthéhe (d. h. Rasenhdhe) reduzie-
ren: Drehknopf (10/2) gegen den Uhrzei-
gersinn (10/-) drehen.

3. Abdeckung schlieRen.

5.4 Automatische Kalibrierfahrt
durchfiihren

HINWEIS
Fiihren Sie vor Inbetriebnahme die Kali-

brierfahrt (siehe siehe Kapitel 5.4 "Auto-
matische Kalibrierfahrt durchfiihren”,
Seite 22) oder das Einlernen der Start-
punkte (siehe siehe Kapitel 7.3.2 "Start-
punkte einstellen”, Seite 24) durch.

Gerat auf Ausgangsposition stellen (09)
1. Gerat innerhalb der Mahflache auf die Aus-
gangsposition stellen:
®  min. 1 mlinks und 1 m vor der Basisstati-
on
®  mit der Frontseite zum Begrenzungska-
bel ausgerichtet
Kalibrierfahrt starten

1. Prifen, ob sich im voraussichtlichen Bewe-
gungsbereich des Gerats keine Hindernisse
befinden. Das Gerat muss mit beiden Vorder-
radern Uber das Begrenzungskabel fahren
kénnen. Ggf. Hindernisse beseitigen.

2. Mit Gerat starten. Es wird im Display an-
gezeigt:
® | warnung ! Antrieb startet
m  Kalibrierung, Phase [1]

Wahrend der Kalibrierfahrt

Das Gerat fahrt zur Ermittlung der Signalstarke
im Begrenzungskabel zuerst zweimal gerade
Uber das Begrenzungskabel hinaus sowie an-
schlielend in die Basisstation und bleibt dort ste-
hen.

®  Es wird am Display die Meldung Kalibrie-
rung abgeschlossen angezeigt.

®  Der Akku wird geladen.
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HINWEIS
Das Gerat muss beim Einfahren in der

Basisstation stehen bleiben. Trifft das
Gerat beim Einfahren in die Basisstation
die Kontakte nicht, fahrt es am Begren-
zungskabel weiter. Wenn das Gerat
durch die Basisstation fahrt, ist der Kali-
briervorgang fehlgeschlagen. In diesem
Fall muss die Basisstation besser aus-
gerichtet und der Kalibriervorgang wie-
derholt werden.

Nach der Kalibrierfahrt

Die voreingestellte aktuelle Mahdauer wird ange-
zeigt.

Fir alle weiteren Einstellungen siehe Kapitel 7
"Einstellungen”, Seite 23.

6 BEDIENUNG
6.1 Gerat manuell starten

1. Mit(Q) Gerat einschalten.
Fur auRerplanmaRiges Randmahen: siehe
Kapitel 7.5 "Randméhen bei manuellem
Start", Seite 25.

2. Mit Gerat manuell starten.
6.2 Mahbetrieb abbrechen

L] auf dem Gerat dricken.
Das Gerat fahrt automatisch in die Basisstati-
on. Es léscht den Mahplan des aktuellen Ta-
ges und startet wieder am nachsten Tag zur
eingestellten Zeit.

L] auf dem Gerat dricken.
Der Mahbetrieb wird flr eine halbe Stunde
unterbrochen.

L] auf dem Gerat driicken.
Das Gerat wird abgeschaltet.

HINWEIS
In Gefahrensituationen kann das Gerat

mit der STOPP-Taste (08/2) gestoppt
werden.

6.3 Nebenflache mahen (01/NF)

1. Gerat anheben und von Hand in die Neben-
flache setzen.

2. Mit Gerat einschalten.
3. Mit [E] Hauptmen( aufrufen.

@ oder @ *Einstellungen E]'

4
5. @ oder@ * Nebenfldche mdhen E]r
6. Mit @ oder E] Mahzeit auswahlen.

7

Mit Gerat manuell starten.

Je nach Einstellung: Das Gerat maht die einge-
stellte Zeit und schaltet sich dann ab oder maht,
bis der Akku leer ist.

Nach dem Mahen der Nebenflache das Gerat
wieder von Hand in die Basisstation stellen.

7 EINSTELLUNGEN

7.1 Einstellung aufrufen — Allgemein

1. Mit E] Hauptmeni aufrufen.
Hinweis: Das Sternchen * vor dem Men(i-
punkt zeigt an, dass er gerade ausgewéhlt
ist.

2. @ oder@ *Einstellungen E]'

3. Mit @ oder @ gewlinschten Meniipunkt

- . v .
auswahlen und mltE] Ubernehmen.

4. Einstellungen vornehmen.
Hinweis: Die Menlipunkte sind in den nach-
folgenden Abschnitten beschrieben.

5. Mit E] zum Hauptmenu zurtickkehren.

HINWEIS
Weitere Menupunkte: siehe Kapitel 5.2

"Grundeinstellungen vornehmen”,
Seite 21.

7.2 Tastentdne aktivieren/deaktivieren

1. @ oder@ *Tastentdne E]'

2. Tastentone aktivieren/deaktivieren:

u @ oder@ Aktivieren E]':

Tastentdne aktivieren.

u @ oder@ Deakt. [3':

Tastentdne deaktivieren.
7.3 Mahprogramm einstellen

7.3.1 Mahprogramm einstellen — Allgemein

1. Mit E] Hauptmeni aufrufen.

2. @ oder@ * Programme E]'
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Einstellungen

3. Mit @ oder[i] Meniipunkt auswahlen und

mit E]' lbernehmen.

4. Einstellungen vornehmen.
Hinweis: Die Menlipunkte sind in den nach-
folgenden Abschnitten beschrieben.

7.3.2 Startpunkte einstellen

Startpunkte lernen
1. Gerat in die Basisstation stellen.

2. Mit Gerat einschalten.

3. Mit E] Hauptmeni aufrufen.

4. @ oder@ * Programme B’

5 @ oder E] *Startpunkte B’

6 @ oderE] * Startpunkte lernen E]'
7

@oder@ *Starte Lehrfahrt fir
4
Startpunkte E] :

u @ oder@ Start B’. Das Gerat

fahrt das Begrenzungskabel entlang.

u @ oder@ Hier B’, wenn das Gerat

den gewlinschten Startpunkt erreicht hat.
Der Startpunkt wird gespeichert.

8. @oder@ Setze Startpunkt 1[3',
wenn bei der Lernfahrt kein Startpunkt fest-

gelegt wurde. Wenn hier kein Startpunkt fest-
gelegt wird, werden die Startpunkte automa-
tisch festgelegt.

9. @oder@ Startpunkt x: XXm B’,

wenn der letzte Startpunkt erreicht wurde.

Startpunkte manuell festlegen (01)

Der erste Startpunkt (01/X0) ist voreingestellt und
befindet sich 1 m rechts neben der Basisstation.
Hinter diesem Punkt kdnnen bis zu 3 weitere
Startpunkte (X1 bis X3) programmiert werden.
Beim Festlegen der Startpunkte ist zu beachten:

®  Startpunkte nicht zu weit von der Basisstation
entfernt bzw. zu nah zueinander setzen (02/
f).

®  Nur so viele Startpunkte wie nétig verwen-
den.

1. @oder@ * Startpunkte B’
2. [A)oder W) * punkt X1 bei [020m]

BV

Mit @ oder E] nacheinander eine Ziffer
auswahlen und jeweils mit E]' Ubernehmen.

(A oder (W) * punkt X2 bei [075m]
L4

Mit @ oder E] nacheinander eine Ziffer

auswahlen und jeweils mit B’ Ubernehmen.
4. Falls nétig, weitere Startpunkte festlegen.

5. Mit@ zum Hauptmen( zurtickkehren.
7.3.3 Mahzeiten einstellen

HINWEIS
Zwischen Programmierung der Mahzei-

ten und dem Mahstart missen min.

30 min. liegen. Wenn nicht, startet das
Gerat erst zur nachsten programmierten
Mahzeit.

Im Meniipunkt Wochenprogramm werden die
Tage und Zeiten eingestellt, zu denen das Gerat
mahen soll. Passen Sie diese Einstellungen ggf.
an lhre Gartengréfe an. Wenn nach ca. einer
Woche noch ungemahte Bereiche zu sehen sind,
erhéhen Sie die Mahzeiten.

1. @ oder@ *Wochenprogramm E]'

L @oder@ *Alle Tage [X]:Das
Gerat maht jeden Tag zu den eingestell-
ten Zeiten. Wird Alle Tage [ ] ange-
zeigt, dann maht das Gerat nur an den
eingestellten Wochentagen.

] @ oder@ *Montag [X]...* Sonn-
tag [X]:Das Gerat maht am einge-
stellten Wochentag zu den eingestellten
Zeiten. Wird z. B. Montag [ ] ange-
zeigt, dann maht das Gerat am jeweiligen
Tag nicht.

u @ oder@ Andern E]': Den jeweili-
gen Tag aktivieren [X] oder deaktivie-
ren [ 1, Zeiten, Mahart und Startpunkte
einstellen.

2. Einstellungen fir alle Tage oder den jeweili-
gen Tag vornehmen:

m 7z B.*[M] 07:00-10:00 [?]: Norma-
les Mahen [M] von 07:00 — 10:00 Uhr
mit automatisch wechselndem Startpunkt
0-9 [7].

m 7z B. *[R] 16:00-18:00 [1]:Das
Geréat startet um 16:00 Uhr mit dem
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Einstellungen

Randmahen [R] und fahrt am gesamten
Begrenzungskabel entlang. Danach be-
ginnt das Flachenmahen am Startpunkt 1
[1].Um 18:00 Uhr bzw. sobald der Ak-
ku entladen ist, fahrt das Gerat zur Basis-
station zurtick.

u @ oder@ Andern E]': Ausgewahlte
Einstellung andern.

u @ oder@ wWeiter E]': Geénderte

Einstellung bestatigen und weiter zur
nachsten Einstellung.

3. @ oder@ Speichern B’: Alle geénder-
ten Einstellungen des MenUpunkts speichern.

7.4 inTOUCH

Eine bestehende Verbindung zu einem Gateway
kann getrennt werden. Dadurch wird das Gerat
ftr 30 Minuten offen fiir einen neuen Verbin-
dungsaufbau.

HINWEIS
Um spater eine Verbindung aufzubauen,

muss die Verbindung zuerst erneut ge-
trennt werden, auch wenn das Geréat zu-
vor nicht mit einem Gateway verbunden
war.

1. (A oder (W) *inToucH (—)”

2. Verbindung trennen E]'
Geréat meldet: Fertig.

3. Mit [E]' bestatigen und zum Menu zurtick-
kehren.

7.5 Randmahen bei manuellem Start

Flr den manuellem Start kénnen Sie hier einstel-
len, dass das Gerat mit dem Randmahen be-
ginnt.

Randmaéahen zu den programmierten Mahzeiten
durchfihren: siehe Kapitel 7.3.3 "Mé&hzeiten ein-
stellen”, Seite 24.

1. @ oder @ * Randmdhen B’

2. @ oder @ *bei manuellem Start
=i

7.6 Nebenflichenmahen einstellen

1. @ oder@ *Nebenfldche mdhen B’

2. Mahzeiten einstellen:

u @ oder@ inaktiv B’:

Nebenflachenmahen ist abgeschaltet.

u @ oder@ aktiv B’:

Gerat maht solange, bis der Akku leer ist.

u @ oder@ Mdhzeit in min E]':
Gerat maht fiir die eingestellte Zeit die
Nebenflache. Es sind folgende Mahzei-
ten einstellbar:

30/60/90/120/bis Akku leer.

7.7 Displaykontrast einstellen

Falls das Display, z. B. bei Sonneneinstrahlung,
schlecht ablesbar ist, kann die Anzeige durch
Verandern des Displaykontrasts verbessert wer-
den.

1. @ oder@ *Displaykontrast B’

2. Mit @ oder E] Displaykontrast erhéhen/ver-
ringern und mit E]' Gbernehmen.

7.8 Einstellungsschutz

Wenn der Einstellungsschutz deaktiviert ist, muss
nur beim Quittieren sicherheitsrelevanter Fehler
die PIN eingegeben werden.

1. @ oder@ *Einstellungsschutz E]'
2. Einstellungsschutz aktivieren/deaktivieren:

u @ oder@ Aktivieren E]':

Einstellungsschutz aktivieren.

u @ oder@ Deakt. E]':

Einstellungsschutz deaktivieren.

7.9 Neu kalibrieren

Wenn die Lage oder die Lange des Begren-
zungskabels verandert wurden, oder das Gerat
das Begrenzungskabel nicht mehr findet, ist eine
Neukalibrierung notwendig.

1. @oder@ Neu kalibrieren E]'

— . \4
2. Kalibrierung zurucksetzen?E]

3. Kalibrierfahrt durchfihren: siehe Kapitel 5.4
"Automatische Kalibrierfahrt durchfiihren”,
Seite 22.

7.10 Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Die Werkseinstellungen des Gerats kénnen, z. B.
vor einem Verkauf, wiederhergestellt werden.
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Informationen anzeigen

1. @oder@ *Werkseinstellungen E]'
Gerat meldet: Einstellungen erfolg-
reich wiederhergestellt

8 INFORMATIONEN ANZEIGEN

Das Menl Informationen dient der Anzeige
von Geratedaten. In diesem Men( kdnnen keine
Einstellungen vorgenommen werden.

1. Mit E] Hauptmen( aufrufen.

2. @ oder@ *Informationen B'

3. Mit @ oderE] Menupunkt auswahlen und

mit B' Ubernehmen.
Hinweis: Die Menlipunkte sind in den nach-
folgenden Absétzen beschrieben.

4. Mit E] zum Hauptmenu zuriickkehren.
Messerservice

Zeigt, in wie vielen Betriebsstunden ein Messer-
service erforderlich ist. Der Zahler kann manuell
zurlickgesetzt werden. Den Messerservice von
einem AL-KO Fachhandler, Techniker oder Ser-
vicepartner durchfiihren lassen.

Zahler flr Messerservice zuriicksetzen:

1. @oder@ Bestdtigen E]'

Hardware

Zeigt Informationen Uber das Gerat, wie z. B.
Typ, Herstellungsjahr, Betriebsstunden, Serien-
nummer, Anzahl der Maheinsatze, Gesamte
Mahzeit, Anzahl der Ladezyklen, Gesamte Lade-
zeit, Lange der Schleife des Begrenzungskabels.

Software
Zeigt die Firmware-Version.

HINWEIS
Halten Sie die Software des Robolinho

Mahroboters immer aktuell. Prifen Sie
regelmafig die Firmware-Version und
aktualisieren Sie diese falls nétig. Die
Robolinho Updater Software finden Sie
im Internet unter:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-au-

toupdater

Programminfo

Zeigt aktuelle Einstellungen, wie z. B. die gesam-
te wochentliche Mahzeit.

Stérungen

Zeigt die zuletzt aufgetretenen Stérungsmeldun-
gen mit Datum, Uhrzeit und Fehlercode.

9 WARTUNG UND PFLEGE

VORSICHT!
Verletzungsgefahr
Scharfkantige und sich bewegende Ge-

rateteile kdnnen zu Verletzungen flihren.

®  Tragen Sie bei Wartungs-, Pflege-
und Reinigungsarbeiten immer
Schutzhandschuhe!

9.1 Reinigung

ACHTUNG!
Gefahr durch Wasser

Wasser im Roboter-Rasenmaher und in
der Basisstation flihrt zu Schaden an
elektrischen Bauteilen.

®  Spritzen Sie Roboter-Rasenmaher
und Basisstation nicht mit Wasser
ab.

Roboter-Rasenmaher reinigen

VORSICHT!
Verletzungsgefahr durch Schneid-

messer

Die Schneidmesser sind sehr scharf und
kénnen Schnittverletzungen hervorrufen.

B Tragen Sie Schutzhandschuhe!
B Achten Sie darauf, dass Korperteile
nicht in die Schneidmesser geraten.
Einmal in der Woche durchflihren:

1. Mit Gerat ausschalten.

2. Gehauseoberflache mit einem Handfeger, ei-
ner Burste, einem feuchten Lappen oder ei-
nem feinen Schwamm abwischen.

3. Unterboden, Mahdeck und Schneidmesser
mit einer Blrste abbursten.

4. Schneidmesser auf Beschadigungen prifen.
Gdf. austauschen: siehe Kapitel 9.3
"Schneidmesser wechseln", Seite 27.

Basisstation reinigen

1. Grasreste und Laub oder andere Gegenstan-
de regelmaRig aus der Basisstation entfer-
nen.
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Wartung und Pflege

2. Oberflache der Basisstation mit einem feuch-
ten Lappen oder einem feinen Schwamm ab-
wischen.

9.2 RegelmaBige Priifung

Allgemeine Priifung

1. Prifen Sie einmal in der Woche die gesamte
Installation auf Beschadigungen:

® Gerat
®  Basisstation
®  Begrenzungskabel
= Netzteil
2. Defekte Teile durch Original-Ersatzteile von

AL-KO ersetzen bzw. durch AL-KO Service-
stelle ersetzen lassen.

Freilauf der Rollen priifen

Einmal in der Woche durchfihren:

1. Die Bereiche um die Rollen griindlich von
Grasresten und Verschmutzungen befreien.
Dabei einen Handfeger und einen Lappen
benutzen.

2. Prufen, ob die Rollen frei laufen und ob sie
lenkbar sind.

Hinweis: Wenn die Rollen schwergéngig
oder nicht lenkbar sind, von AL-KO Service-
stelle austauschen lassen.

Kontaktflaichen am Roboter-Rasenmaher

priifen

1. Verschmutzungen mit einem Lappen reinigen
und dann mit Kontaktfett geringfligig einfet-
ten.

Ladekontakte der Basisstation priifen

1. Netzstecker ziehen.

2. Ladekontakte in Richtung Basisstation dru-
cken und loslassen. Die Ladekontakte mus-
sen wieder in die Ausgangsstellung zurtckfe-
dern.

Hinweis: Wenn die Ladekontakte nicht zu-
riickfedern, von AL-KO Servicestelle austau-
schen lassen.

9.3 Schneidmesser wechseln

VORSICHT!
Verletzungsgefahr durch Schneid-

messer

Die Schneidmesser sind sehr scharf und
kénnen Schnittverletzungen hervorrufen.

B Tragen Sie Schutzhandschuhe!

B Achten Sie darauf, dass Korperteile
nicht in die Schneidmesser geraten.

ACHTUNG!

Geratebeschadigung durch unsach-

gemaRe Reparatur

Durch das Ausrichten verbogener, ein-

gebauter Schneidmesser kann der Mes-

serteller beschadigt werden.

B Richten Sie verbogene Schneidmes-
ser nicht aus.

®  Ersetzen Sie verbogene Schneid-
messer durch Original-Ersatzteile
von AL-KO.

Abgenutzte oder verbogene Schneidmesser
mussen ausgewechselt werden.

1. Mit Gerat ausschalten.

2. Gerat mit den Schneidmessern nach oben
ablegen.

3. Befestigungsschrauben herausdrehen.

4. Schneidmesser aus dem Messersitz heraus-
nehmen.

5. Messersitz mit einer weichen Biirste reinigen.

HINWEIS
Die Schneidmesser sind auf der gesam-

ten Lange angeschliffen und kénnen da-
her auch um 180° gedreht montiert wer-
den, wodurch sich ihre Laufzeit verdop-
pelt.

6. Schneidmesser wechseln:

B Falls Schneidmesser seit der Erstmonta-
ge noch nicht gedreht wurden: Schneid-
messer um 180° drehen und mit der an-
geschliffenen Seite zum Gerat zeigend
wieder in den Messersitz einsetzen und
Befestigungsschrauben wieder handfest
eindrehen.

®  Falls Schneidmesser seit der Erstmonta-
ge schon einmal gedreht wurden: Neue
Schneidmesser mit der angeschliffenen
Seite zum Gerat zeigend in den Messer-
sitz einsetzen und neue Befestigungs-

495053_a

27



Transport

schrauben handfest eindrehen.
Hinweis: Es diirfen nur Original-Ersatz-
teile von AL-KO verwendet werden.

Bei starken, mit einer Blrste nicht entfernbaren
Verschmutzungen muss der Messerteller ge-
wechselt werden, da eine Unwucht zu erhéhter
Gerauschentwicklung, zu erhéhtem Verschleill
und zu Funktionsstérungen fihren kann.

10 TRANSPORT

Gehen Sie zum Transportieren des Gerats wie
folgt vor:

1. Mit oder der Stopptaste Gerat stoppen.

2. Mit u Geréat ausschalten.
3. Gerat beidhandig am Gehause anheben:

B Schneidmesser dirfen nicht bertihrt wer-
den.

B Schneidmesser miissen immer vom Kor-
per wegzeigen.

11 LAGERUNG

11.1 Roboter-Rasenmaher einlagern

Das Gerat Uber den Winter, bzw. wenn es vor-
aussichtlich langer als 30 Tage auler Betrieb ist,
einlagern.

1. Akku vollstandig aufladen (siehe Kapitel 5.1
"Akku laden (08)", Seite 21).

2. Gerat grundlich reinigen (siehe Kapitel 9.1
"Reinigung", Seite 26).

3. Gerat aufbewahren:
®  stehend auf allen Radern

B an einem trockenen, abschlieRbaren und
frostgeschutzten Platz

®  aulerhalb der Reichweite von Kindern

11.2 Basisstation einlagern

Die Basisstation kann, muss aber nicht eingela-
gert werden. Durch die Einlagerung wird jedoch
eine vorzeitige Alterung wie z. B. Verblassen der
Farbe oder Korrosion der Ladekontakte vermie-
den.

Wenn die Basisstation im Freien verbleibt:

1. Netzteil vom Netz trennen und von der Basis-
station abstecken.

2. Kabel der Basisstation zusammenrollen.

Netzteil einlagern.

4. Ladekontakte mit Kontaktfett fetten.

w

Wenn die Basisstation eingelagert wird:
1. Alle oben genannten Arbeiten durchfiihren.
2. Basisstation vom Begrenzungskabel trennen.

3. Basisstation abbauen und Verschmutzungen
mit einem Handfeger und einem leicht feuch-
ten Tuch entfernen.

4. Basisstation aufbewahren:

B an einem trockenen, abschlieRbaren und
frostgeschutzten Platz

B aulerhalb der Reichweite von Kindern
Wenn nur die Ladeséule eingelagert wird:
1. Netzteil vom Netz trennen und von der Basis-
station abstecken.
2. Basisstation vom Begrenzungskabel trennen.

3. Verschmutzungen mit einem Handfeger und
einem leicht feuchten Tuch entfernen.

4. Ladesaule abbauen:

®  Beide Schrauben der Ladesaule (08/4)
herausdrehen.

® | adesaule durch Kippen von der Basis-
station l6sen.

®m  Steckverbindung der Kabel von Basissta-
tion und Ladesaule 16sen.

= Offnung des Sockels (08/5) mit beiliegen-
der Winterabdeckung (08/6) verschlie-
Ben.

5. Basisstation aufbewahren:

B an einem trockenen, abschlieRbaren und
frostgeschutzten Platz

B aulerhalb der Reichweite von Kindern

11.3 Begrenzungskabel iiberwintern
Das Begrenzungskabel kann im Boden verblei-
ben und muss nicht entfernt werden.

1. Wenn die Basisstation eingelagert wurde: Die
Kabelenden mit Kontaktfett einfetten und mit
einem Klebeband umwickeln. Dadurch wer-
den die Kabelenden vor Korrosion geschitzt.

12 ENTSORGUNG

Hinweise zum Elektro- und
Elektronikgerategesetz (ElektroG)
®  Elektro- und Elektronik-Altgerate geho-
ren nicht in den Hausmidill, sondern

— sind einer getrennten Erfassung bzw.
Entsorgung zuzufiihren!

m  Altbatterien oder -akkus, welche nicht fest im
Altgerat verbaut sind, miissen vor der Abga-
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Kundendienst/Service

be entnommen werden! Deren Entsorgung
wird Uber das Batteriegesetz geregelt.

®  Besitzer bzw. Nutzer von Elektro- und Elekt-
ronikgeraten sind nach deren Gebrauch ge-
setzlich zur Riickgabe verpflichtet.

®  Der Endnutzer tragt die Eigenverantwortung
fur das Loschen seiner personenbezogenen
Daten auf dem zu entsorgenden Altgerat!

Das Symbol der durchgestrichenen Miilltonne be-
deutet, dass Elektro- und Elektronikaltgerate
nicht Gber den Hausmiill entsorgt werden duirfen.

Elektro- und Elektronikaltgerate kénnen bei fol-
genden Stellen unentgeltlich abgegeben werden:

= Offentlich-rechtliche Entsorgungs- bzw. Sam-
melstellen (z. B. kommunale Bauhdfe)

®  Verkaufsstellen von Elektrogeraten (stationar
und online), sofern Handler zur Riicknahme
verpflichtet sind oder diese freiwillig anbieten.

Diese Aussagen gelten nur fur Gerate, die in den
Landern der Europaischen Union installiert und
verkauft werden und die der Européischen Richt-
linie 2012/19/EU unterliegen. In Landern auf3er-
halb der Europaischen Union kénnen davon ab-
weichende Bestimmungen fiir die Entsorgung
von Elektro- und Elektronik-Altgeraten gelten.

Hinweise zum Batteriegesetz (BattG)
b'e

B Zur sicheren Entnahme von Batterien oder
Akkus aus dem Elektrogerat und fur Informa-
tionen Uber deren Typ bzw. chemisches Sys-
tem beachten Sie die weiteren Angaben in-
nerhalb der Bedienungs- bzw. Montageanlei-
tung.

®  Besitzer bzw. Nutzer von Batterien und Ak-
kus sind nach deren Gebrauch gesetzlich zur
Ruckgabe verpflichtet. Die Riickgabe be-
schrankt sich auf die Abgabe von haushalts-
Ublichen Mengen.

Altbatterien kénnen Schadstoffe oder Schwerme-
talle enthalten, die der Umwelt und der Gesund-
heit Schaden zufiigen kénnen. Eine Verwertung
der Altbatterien und Nutzung der darin enthalte-
nen Ressourcen tragt zum Schutz dieser beiden
wichtigen Guter bei.

Das Symbol der durchgestrichenen Mulltonne be-

deutet, dass Batterien und Akkus nicht Gber den

Hausmiill entsorgt werden dirfen.

Altbatterien und -akkus gehéren nicht
in den Hausmlll, sondern sind einer
getrennten Erfassung bzw. Entsorgung
zuzufithren!

Befinden sich zudem die Zeichen Hg, Cd oder Pb

unterhalb der Milltonne, so steht dies fir Folgen-

des:

®  Hg: Batterie enthalt mehr als 0,0005 %
Quecksilber

. Cd: Batterie enthalt mehr als 0,002 % Cadmi-
um

®  Pb: Batterie enthalt mehr als 0,004 % Blei

Akkus und Batterien kdnnen bei folgenden Stel-

len unentgeltlich abgeben werden:

= Offentlich-rechtliche Entsorgungs- bzw. Sam-
melstellen (z. B. kommunale Bauhdéfe)

Verkaufsstellen von Batterien und Akkus

Rucknahmestellen des gemeinsamen Ruck-
nahmesystems flr Gerate-Altbatterien

®  Ricknahmestelle des Herstellers (falls nicht
Mitglied des gemeinsamen Ricknahmesys-
tems)

Diese Aussagen sind nur gultig fur Akkus und
Batterien, die in den Landern der Europaischen
Union verkauft werden und die der Europaischen
Richtlinie 2006/66/EG unterliegen. In Landern au-
Rerhalb der Europaischen Union kénnen davon
abweichende Bestimmungen fur die Entsorgung
von Akkus und Batterien gelten.

13 KUNDENDIENST/SERVICE

Bei Fragen zu Garantie, Reparatur oder Ersatz-
teilen wenden Sie sich bitte an Ihre nachstgele-
gene AL-KO Servicestelle. Diese finden Sie im
Internet unter folgender Adresse:
www.al-ko.com/service-contacts
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Hilfe bei Stérungen

14 HILFE BEI STORUNGEN

14.1 Geréate- und Handhabungsfehler korrigieren

VORSICHT!
Verletzungsgefahr

Scharfkantige und sich bewegende Gerateteile kdnnen zu Verletzungen fihren.
®  Tragen Sie bei Wartungs-, Pflege- und Reinigungsarbeiten immer Schutzhandschuhe!

Storung
Gerat startet nicht.

Gerat fahrt sich fest und
grabt sich ein. Die Rader
drehen sich weiter.

Gerat maht zur falschen
Zeit.

Motor bleibt wahrend des
Mahens stehen.

Mahergebnis ist ungleich-
manig.

Akku-Betriebszeit fallt deut-
lich ab.

Ursache
Akku ist leer.

StoR3sensoren I6sen nicht
aus.

Gras ist zu hoch.

Gerat setzt auf einer Une-
benheit der Rasenflache auf.

Gerat hat die falsche Uhrzeit.

Mahdauer ist falsch einge-
stellt.

Gerat verliert die Zeiteinstel-
lungen.

Motor ist Uberlastet.

Akku ist leer.

Schneidmesser sind stumpf.

Mahzeit ist zu kurz.
Mahbereich ist zu grof3.

Schnitthohe ist auf zu niedri-
ger Stufe.

Schneidmesser sind stumpf.

Schnitthohe ist auf zu niedri-
ger Stufe.

Gras ist zu hoch oder zu
feucht.

Beseitigung
Gerat in der Basisstation laden.

AL-KO Servicestelle aufsuchen.

®  Schnitthohe erhdéhen, danach zur
gewunschten Hohe stufenweise ab-
senken.

®  Gras mit einem Rasenmaher kurz
mahen.

Unebenheit beseitigen.

Uhrzeit einstellen.

Mahzeiten einstellen.

Akku ist defekt. AL-KO Servicestelle
aufsuchen.

Gerat ausschalten, auf ebenen Grund
oder niedriges Gras stellen und erneut
starten.

Akku laden.

Schneidmesser wenden oder ggf. aus-
tauschen.

Langere Mahzeiten programmieren.
Mahbereich verkleinern.

Schnitthohe erhohen, danach zur ge-
wunschten Hohe stufenweise absenken.

Schneidmesser wenden oder ggf. aus-
tauschen.

Schnitthohe erhohen, danach zur ge-
wunschten Hohe stufenweise absenken.
®  Gras trocknen lassen.

®  Schnitthéhe auf hdhere Stufe stel-
len.
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Storung

Gerat vibriert oder Laut-
starke ist zu hoch.

Akku lasst sich nicht laden
bzw. niedrige Akkuspan-
nung

Ursache

Unwucht im Schneidmesser
oder im Schneidmesseran-
trieb

® | adekontakte der Basis-

station sind verschmutzt.
m  Kontaktflachen am Gerat

sind verschmutzt.

Basisstation hat keinen
Strom.

B Gerat trifft die Ladekon-
takte nicht.

®  Kontaktflachen am Geréat

sind abgebrannt.

Lebensdauer des Akkus ist
abgelaufen.

Ladeelektronik ist defekt.

Beseitigung

®  M&hdeck reinigen.
B AL-KO Servicestelle aufsuchen.

Ladekontakte und Kontaktflachen reini-
gen.

Basisstation an Stromversorgung an-
schlieRen.

B Geréat in die Basisstation stellen und
prifen, ob die Ladekontakte anlie-
gen.

B AL-KO Servicestelle aufsuchen.

AL-KO Servicestelle aufsuchen.

AL-KO Servicestelle aufsuchen.

HINWEIS
ﬂ Bei Stérungen, die nicht in dieser Tabelle aufgefihrt sind oder nicht selbst behoben werden
kénnen, an unseren Kundendienst wenden.

14.2 Fehlercodes und —beseitigung

Fehlercode
CNOO1l: Tilt sensor

CNOO2: Lift sensor

CNOO5: Bumper de-
flected

Ursache

Neigungssensor wurde aus-
gelost:

= max. Neigung lberschrit-

ten
®  Gerat wurde getragen
B Hang zu steil

Hebesensor wurde ausge-
|0st:

®  Geratehille wurde durch

Anheben oder Hindernis
nach oben ausgelenkt.

Geréat ist auf ein Hindernis
aufgefahren und kann sich
nicht befreien (z. B. Kollision
nahe an der Basisstation).

Beseitigung

Gerat auf eine ebene Flache stellen und
den Fehler quittieren.

Hindernis entfernen.

m  Gerat auf die freie, eingegrenzte
Rasenflache stellen.

B |age des Begrenzungskabels korri-
gieren.
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Hilfe bei Stérungen

Fehlercode

CNOO7: No loop sig-
nal

CNOO8: Loop signal
weak

CNO010: Bad position

CNO11l: Escaped robot

CNO12: cal: no loop
CNO15: cal: outside

CNO17: cal: signal
weak

CN018: cal: collisi-
on

Ursache

®m  Kein Schleifensignal
Begrenzungskabel ist
defekt.

m  Schleifensignal ist zu
schwach.

®  Schleifensignal zu
schwach

®  Begrenzungskabel zu tief
eingegraben

. Gerat ist aullerhalb der
eingegrenzten Rasenfla-
che.

B Begrenzungskabel wur-
de Uber Kreuz verlegt.

Gerat ist aulRerhalb der ein-
gegrenzten Rasenflache.

Fehler wahrend der Kalibrie-

rung:

®m  Gerat kann das Begren-
zungskabel nicht finden.

Fehler wahrend der Kalibrie-
rung:
m  Schleifensignal zu
schwach
Kein Schleifensignal

Begrenzungskabel ist
defekt.

Fehler wahrend der Kalibrie-

rung:

B Geréatist an ein Hinder-
nis gestofllen.

Beseitigung

LEDs an der Basisstation kontrollie-
ren.

Stromversorgung der Basisstation
kontrollieren. Netzteil aus- und ein-
stecken.

Begrenzungskabel auf Beschadi-
gungen kontrollieren. Defektes Ka-
bel reparieren.

LEDs an der Basisstation kontrollie-
ren.

Stromversorgung der Basisstation
kontrollieren. Netzteil aus- und ein-
stecken.

Begrenzungskabel auf die vorge-
schriebene Hohe anheben, evtl. di-
rekt auf dem Rasen befestigen.

Geréat auf die freie, eingegrenzte
Rasenflache stellen.

Lage des Begrenzungskabels um
Kurven und Hindernisse korrigieren.
Kabelkreuzung beseitigen.

Lage des Begrenzungskabels um Kur-
ven und Hindernisse korrigieren.

LEDs an der Basisstation kontrollie-
ren.

Stromversorgung der Basisstation
kontrollieren. Netzteil aus- und ein-
stecken.

Geréat auf die vorgeschriebene Kali-
brierposition stellen, genau recht-
winklig ausrichten. Gerat muss das
Begrenzungskabel Giberfahren kén-
nen.

Gerat auf die vorgeschriebene Kali-
brierposition stellen, genau recht-
winklig ausrichten.
Stromversorgung der Basisstation
kontrollieren. Netzteil aus- und ein-
stecken.

Begrenzungskabel auf Beschadi-
gungen kontrollieren.

Hindernis entfernen.
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Hilfe bei Stérungen

Fehlercode
CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

Ursache
Akku ist leer:

Schleife des Begrenzungska-
bels ist zu lang, zu viele In-
seln.

Beim Aufladen kein Kontakt
an den Ladekontakten

Hindernisse nahe an der Ba-
sisstation

Gerat hat sich festgefahren.

Gerat findet die Basisstation
nicht.

Akku ist verbraucht.
Ladeelektronik ist defekt.

Automatische Fehlerbehe-
bung nicht mdéglich

®  Akku ist uberhitzt (mehr
als 60 °C). Es ist keine
Entladung méglich.

= Notabschaltung durch
Uberwachungselektronik

Mahmotor ist Uberhitzt (mehr
als 80 °C).

Gerat ist auf ein Hindernis
aufgefahren und kann sich
nicht befreien.

Beseitigung

Lage des Begrenzungskabels korrigie-
ren.

® | adekontakte reinigen.

®  Gerat in die Basisstation stellen und
prifen, ob die Ladekontakte anlie-
gen.

®m | adekontakte von Servicestelle des
Herstellers prifen und erneuern las-
sen.

Hindernisse entfernen.

Gerat auf die freie, eingegrenzte Rasen-
flache stellen.

®  Begrenzungskabel auf Beschadi-
gungen kontrollieren.

®  Begrenzungskabel von Servicestelle
des Herstellers durchmessen las-
sen.

Akku von Servicestelle des Herstellers
austauschen lassen.

Ladeelektronik von Servicestelle des
Herstellers prifen lassen.

®  Stérungsmeldung manuell quittie-
ren.

®  Im Wiederholungsfall: Gerat von
Servicestelle des Herstellers Uiber-
prifen lassen.

B Gerat ausschalten und Akku abkiih-
len lassen.

B Gerat nicht auf die Basisstation set-
zen.

B Gerat ausschalten und abkiihlen
lassen.

B |m Wiederholungsfall: Gerat von
Servicestelle des Herstellers tber-
prifen lassen.

Hindernis entfernen.
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ﬂ Garantie

Fehlercode Ursache Beseitigung
CN128: Recov Impos- Geréatist auf ein Hindernis Hindernis entfernen.
sible aufgefahren und kann sich

nicht befreien.

Gerat ist aulRerhalb der ein- ™ Gerat auf die freie, eingegrenzte

gegrenzten Rasenflache. Rasenflache stellen.
® | age des Begrenzungskabels korri-
gieren.
CN129: Blocked wL Linker Radmotor ist blockiert. Blockierung entfernen.
CN130: Blocked WR Rechter Radmotor ist blo- Blockierung entfernen.
ckiert.

HINWEIS
Wenden Sie sich bei Stérungen, die nicht in dieser Tabelle aufgefiihrt sind oder nicht selbst
behoben werden kénnen, an unseren Kundendienst.

15 GARANTIE

Etwaige Material- oder Herstellungsfehler am Gerat beseitigen wir wahrend der gesetzlichen Verjah-
rungsfrist fir Mangelanspriiche entsprechend unserer Wahl durch Reparatur oder Ersatzlieferung. Die
Verjahrungsfrist bestimmt sich jeweils nach dem Recht des Landes, in dem das Gerat gekauft wurde.

Unsere Garantiezusage gilt nur bei: Die Garantie erlischt bei:

®  Beachten dieser Betriebsanleitung B Eigenmachtigen Reparaturversuchen

®  Sachgemafer Behandlung ®  Eigenmachtigen technischen Veranderungen
®  Verwenden von Original-Ersatzteilen ®  Nicht bestimmungsgemafer Verwendung

Von der Garantie ausgeschlossen sind:
®m  |Lackschaden, die auf normale Abnutzung zurtickzufiihren sind

m  VerschleiRteile, die auf der Ersatzteilkarte mit Rahmen | xxxxxx (x) | gekennzeichnet sind

Die Garantiezeit beginnt mit dem Kauf durch den ersten Endabnehmer. MalRgebend ist das Datum auf
dem Kaufbeleg. Wenden Sie sich bitte mit dieser Erklarung und dem Original-Kaufbeleg an lhren
Handler oder die nachste autorisierte Kundendienststelle. Die gesetzlichen Mangelanspriiche des Kau-
fers gegentiber dem Verkaufer bleiben durch diese Erklarung unberihrt.

34 Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Translation of the original instructions for use
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1 ABOUT THESE OPERATING
INSTRUCTIONS

®  The German version is the original operating
instructions. All additional language versions
are translations of the original operating in-
structions.

®  |tis essential to read through these operating
instructions carefully before start-up. This is
essential for safe working and trouble-free
handling.

®m  Always safeguard these operating instruc-
tions so that they can be consulted if you
need any information about the appliance.

®  Only pass on the appliance to other persons
together with these operating instructions.

®  Comply with the safety and warning informa-
tion in these operating instructions.

1.1 Symbols on the title page

Symbol

Meaning

It is essential to read through these
operating instructions carefully be-
fore start-up. This is essential for
safe working and trouble-free han-
dling.

Operating instructions

ies with care! In particular, observe

Ll the notes on transport, storage and
disposal in these operating instruc-
tions!

ﬁ ’ Handle Li-lon rechargeable batter-

1.2 Legends and signal words

DANGER!

Denotes an imminently dangerous situa-
tion which will result in fatal or serious
injury if not avoided.

WARNING!

Denotes a potentially dangerous situa-
tion which can result in fatal or serious
injury if not avoided.

CAUTION!
Denotes a potentially dangerous situa-

tion which can result in minor or moder-
ate injury if not avoided.

IMPORTANT!

Denotes a situation which can result in
material damage if not avoided.

NOTE
Special instructions for ease of under-

standing and handling.

2 PRODUCT DESCRIPTION

This document describes a fully automatic, bat-
tery operated automatic lawn mower which
moves freely on a grass surface. The cutting
height can be adjusted.

2.1 Scope of supply
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Product description

The items listed here are part of the scope of
supply. Check that all items are included:

No. Component

1 Control panel with display (interior)

No. Component

2  STOP key (stops the appliance immedi-

1 Automatic lawn mower ately and the cutting blade within 2 s)
2 Quickstart guide 3  Charging contacts
3 Operating instructions 4 Height adjustment (interior)
4 Lawn nails (90 nails, 180 nails**) 5  Front rollers (steering)
5  Power supply 6  Rechargeable battery compartment
6  Base station incl. screw nails (5 pcs.), 7  Mower deck
wrench and winter cover
8 Blade plate
7  Boundary cable (100 m*, 150 m**) )
9  Drive wheel

* Robolinho 500

** Robolinho 1150 SE Fastening screw

Cutting blade

-
- O

2.2 Automatic lawn mower
2.3 Symbols on the appliance

Symbol Meaning

Keep other people out of the danger
area.
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Product description

Meaning

Pay special attention when handling
this product.

Keep your hands and feet away
from the blade system.

Maintain a safety distance.

f— t-
=imje

Read the operating instructions be-
fore starting operation.

Enter the PIN in order to start the
appliance.

Do not ride on the appliance.

2.4 Control panel

No.

cply Olewy
®® ©

Component

(home button): Cancel mowing, the
appliance returns to its base station. It
starts on the next day automatically
again at the set mowing time.

No.

Component

Display: Shows the current operating
status of the appliance, the name of the
selected menu, its menu items and the
functions to be selected. (see chapter
2.5 "Display", page 38).

@ @ (arrow keys): Select the menu
items, increase and decrease numerical
values, select between settings.

(start/pause button): Start mowing
manually and stop mowing or immedi-
ately resume it again after pressing .

‘E] E]' (function keys): Call up the
function that is displayed directly above

the button on the display.

(On/Off button): Switch the appli-
ance on and off.

E] (menu button): Call up the main
menu.

2.5 Display

4

@

Main henu
* Settings
Information
Back

confirm

®

No.

1

®

Name of the selected menu (here: Main
Menu)

Display

Menu items in the menu: Only two menu
items are ever displayed (here: Set-
tings and Information). Further

menu items can be displayed with @
and @

Functions for the selected menu item
(here: Settings). Further functions

can be called up with ‘E] and E]'.
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Product description

No. Display 2.6 Menu structure

4 Asterisk for marking the displayed menu
item (here: Settings)

Main Menu Programs weekly Program see chapter 7.3 "Setting the mowing program",

page 50
Entry Point see chapter 7.3.2 "Setting the start points", page 50
Program Info see chapter 8 "Displaying information”, page 52

Settings  Time see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 48
Date see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 48
Language see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 48
PIN-Code see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 48

Key clicks see chapter 7.2 "Activating/deactivating the button
tones", page 50

iNTOUCH see chapter 7.4 "inTOUCH", page 51

Margin mowing see chapter 7.5 "Edge mowing with a manual start”,
page 51

Sub zone active/disabled see chapter 7.6 "Setting the second-
ary area mowing", page 52

Display contrast see chapter 7.7 "Setting the display contrast”,
page 52

Safety settings see chapter 7.8 "Setting lock", page 52
Reset calibration see chapter 7.9 "Recalibrating”, page 52

Factory reset see chapter 7.10 "Restoring factory settings”,
page 52
Ir_1fo rma- Blades service see chapter 8 "Displaying information”, page 52
on Hardware see chapter 8 "Displaying information", page 52
Software see chapter 8 "Displaying information", page 52
Program Info see chapter 8 "Displaying information”, page 52

Failures see chapter 8 "Displaying information", page 52

2.7 Base station
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Product description

No. Component
1
2
3
4
5
6
7
8

2.8 Integrated battery

Base plate

LEDs for status display
Charging contact
Charging station

Cable shaft

Wheel recess

Hole for screw nails (8)

Screw nails

The battery is installed permanently in the appli-
ance and may not be changed by the user.

NOTE
Fully charge the rechargeable battery

before using it for the first time. The re-
chargeable battery can be charged in
any charge status. Interrupting charging
does not damage the rechargeable bat-
tery.

The rechargeable battery can only be
charged after the appliance has been
switched on.

B The integrated battery is partially charged on
delivery. The battery is regularly recharged
during normal operation. The appliance re-
turns to its base station for this.

B The integrated electronic control unit with a
monitoring function terminates the charging

procedure when a 100 % charge status is
reached.

B The charging process only functions with per-
fect contact of the charging contacts on the
base station with the contact surfaces of the
appliance.

B The built-in protection circuit prevents the
battery from being charged at temperatures
above 45 °C. This prevents irreparable dam-
age to the battery.

®  |f the operating time of the battery is reduced
in spite of it being fully charged, have the bat-
tery replaced by a new genuine battery. This
task should be carried out by an AL-KO deal-
er, technician or service partner.

®  |f the battery charge level has dropped below
the threshold set by the manufacturer as a
result of ageing or excessively long storage,
this means it can no longer be recharged.
Have the battery and the monitoring electron-
ic control unit checked by an AL-KO dealer,
technician or service partner, and replace
them if necessary.

B The battery status is shown on the display.
Check the battery status after about 3
months in storage. To do so, switch on the
appliance and read off the battery status. If
the rechargeable battery is now only charged
to approx. 30 % or less, place the appliance
in the base station and switch it on so the re-
chargeable battery is charged. If the charging
station was removed to store the base station
(see chapter 11.2 "Storing the base station”,
page 54), first mount it again in reverse or-
der and connect the base station to the
mains supply again.

®  |f electrolyte has escaped into the appliance:
Have the appliance repaired by an AL-KO
service centre.

®  |f the rechargeable battery has been re-
moved from the appliance: If the eyes or
hands have come into contact with escaped
electrolyte, flush them immediately with wa-
ter. Immediately consult a doctor.

2.9 Functional description

Moving on the grass surface

The appliance moves freely in a mowing area de-
limited by a boundary cable. The appliance is ori-
ented by sensors that detect the magnetic field of
the boundary cable.
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Safety

If the appliance encounters an obstacle, it stops
and then continues in another direction. If the ap-
pliance gets into a situation where it cannot oper-
ate, this is indicated by a message on the dis-
play.

Mowing and charging

The mowing phases alternate constantly with the
charging phases. If the charge of the recharge-
able battery drops to a specific value (display:

0 %) during mowing, the appliance returns to the
base station along the boundary cable.

Pre-set mowing programs are available for mow-
ing, and also include the lawn and edge mowing
function. These mowing programs can be
changed.

Each time the mowing motor is started, its direc-
tion of rotation is changed which doubles the ser-
vice life of the cutting blades.

2.10 Integration in innogy SmartHome

The robot lawn mower can be integrated in an in-
nogy SmartHome environment and linked with
other appliances. This enables the convenient
control, setting and monitoring of the robot lawn
mower via app from a mobile appliance.

To do so, the robot lawn mower must be connect-
ed with an innogy SmartHome gateway via Lem-
onbeat and the AL-KO inTOUCH app or the inno-
gy SmartHome app (for Robolinho 500 | only)
must be installed on a mobile appliance.

NOTE
The mobile appliance being used re-

quires a radio connection in order to use
innogy SmartHome.

If the radio connection of the mobile ap-
pliance is interrupted, no signals can be
transmitted to the robot lawn mower.

2.10.1 AL-KO inTOUCH app

The AL-KO inTOUCH app is available for An-
droid-based and iOS-based appliances:

After installing the app, the user must first log in.

NOTE
Registration is not absolutely necessary,

but offers some additional functions.

The Quick Installation Guide is automatically
called up the first time the app is started. Then,
the robot lawn mower can be integrated in the
SmartHome environment in the “Appliances”
menu.

NOTE
An innogy account is required for inte-

gration.

NOTE
The robot lawn mower must be ready to

receive in order to be integrated (see
chapter 7.4 "inTOUCH", page 51).

Besides remote access to integrated robot lawn
mowers or other linked appliances, the AL-KO in-
TOUCH app offers other features such as prod-
uct registration, gardening tips, gardening manual
or push notifications in the event of a fault.

2.10.2 innogy SmartHome app (for Robolinho
500 | only)

The innogy SmartHome app is available for An-
droid-based and iOS-based appliances as well as
browser-based web applications.

Further information on the innogy SmartHome
app is available at https://home.innogy-smarth-
ome.de as well as in the documentation of the

app.
3 SAFETY

3.1

This appliance is intended solely
for use in non-commercial appli-
cations. Any other use (as well
as unauthorised conversions or
add-ons) are regarded as con-
trary to the intended use and will
result in exclusion of the warran-
ty as well as loss of conformity
(CE mark); the manufacturer will

Intended use
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Safety

thus decline any responsibility
for damage and/or injury suf-
fered by the user or third parties.

The application limits of the ap-
pliance are:
® Max. area:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
® Max. upward/downward
slope: 45 % (24°)
® Max. lateral inclined angle:
45 % (24°)
® Temperature:
Charging: 0 —45°C
Mowing: 0 — 55°C
3.2 Possible misuse
This machine is not suitable for
use in public gardens, parks,

sports stadiums, and in agricul-
ture and forestry.

3.3 Safety and protective
devices

WARNING!

Risk of injury

Defective and disabled

safety and protective de-

vices can lead to serious

injury.

® Have any defective
safety and protective
devices repaired.

®m Never disable safety
and protective devices.

3.3.1 PIN and PUK input

The appliance can only be start-
ed by entering a PIN (Personal
Identification Number). This pre-
vents the appliance from being
switched on by unauthorised
persons. The factory setting of
the PIN is 0000. The PIN can
be changed, see see chapter 5.2
"Making the basic settings”,
page 48.

If the PIN is entered incorrectly 3
times, the PUK (Personal Un-
locking Key) must be entered. If
this is also entered incorrectly,
the user must wait 24 hours until
entering it again.

The PIN and PUK input also
serves as an anti-theft device:

m Keep the PIN and PUK so
that they are inaccessible to
unauthorised persons.

3.3.2 Sensors
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Safety

The appliance is provided with
several safety sensors. It does
not restart automatically after be-
ing switched off by a safety sen-
sor. The error message is shown
on the display and must be ac-
knowledged. The reason for the
triggering of the sensor must be
resolved.

Lifting sensor

If the appliance is raised by the
housing during operation, the
travel drive switches off and the
cutting blades are stopped.

Bump sensors for obstacle
detection

The appliance is equipped with
sensors that ensure it changes
its direction of travel if it encoun-
ters obstacles. When it encoun-
ters an obstacle, the top part of
the deck is shifted slightly and
the shock sensor triggered.

Tilt sensor in direction of
travel/sideways

If an upward or downward slope
or a laterally inclined angle of
24° (45 %) is reached in the di-
rection of travel, the appliance is
turned or the appliance changes
its direction of travel.

NOTE

The appliance can be op-
erated reliably in the im-
mediate vicinity of other
automatic lawn mowers.

The signal used in the
boundary cable corre-
sponds to the standard de-
fined by the European
Garden Machinery Indus-
try Federation (EGMF)
with regard to electromag-
netic emissions.

3.4 Safety instructions

3.4.1 Operator

® Young people under 16 years
of age, persons with limited
physical, sensory or mental
abilities or with a lack of expe-
rience and knowledge and
persons who do not know the
operating instructions must
not use the device. Heed any
country-specific safety regula-
tions concerning the minimum
age of the user.

® Do not operate the appliance
if you are under the influence
of alcohol, drugs or medica-
tion.
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3.4.2 Personal protective
equipment

m Wear clothing and protective
equipment in accordance with
the regulations in order to
avoid injury.

®m The personal protective
equipment comprises:

Long trousers and sturdy
shoes.

During maintenance and
care: Protective gloves.

3.4.3 Safety of persons and
animals

®m |n areas accessible to the
public, affix warning informa-
tion with the following content
around the mowing area:

IMPORTANT!

Automatic lawn mower
in operation!

Do not approach the appli-
ance!

Supervise children.

m Make sure that children and
other persons are not present
in the vicinity of the appliance
when it is operating or climb
onto the appliance and do not
play with the appliance.

m Sitting on the appliance and
reaching into the cutting blade
is forbidden.

m Keep body and clothes away
from the cutting unit.

3.4.4 Appliance safety

m Before working, make sure
that there are no objects (e.g.
branches, glass or metal piec-
es, and items of clothing,
stones, garden furniture, gar-
den utensils or toys) in the
work area of the appliance.
They can damage the cutting
blade of the appliance or can
be damaged by the appliance.

® Only use the appliance under
the following conditions:

The appliance is not soiled.

The appliance shows no
damage or wear.

All controls function proper-
ly.

The base station and pow-
er supply as well as their
electrical supply cables are
undamaged and function
properly.

m Always replace defective
parts with original spare parts
from the manufacturer.

m Have the appliance repaired if
it has been damaged.

m The user of the appliance is
responsible for accidents of
the appliance involving other
persons or their property.
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3.4.5 Electrical safety

® Never operate the appliance
when a lawn sprinkler is oper-
ating on the mowing area at
the same time.

® Do not spray the appliance
with water.

® Do not open the appliance.
4 ASSEMBLY

4.1 Unpacking the machine

N

Open the packaging carefully.

2. Carefully remove all components from the
packaging and check for transport damage.
Note: Notify your AL-KO dealer or service
partner immediately if any transport damage
is discovered.

3. Check the scope of supply, see chapter 2.1
"Scope of supply”, page 36.

If the appliance is going to be sent on, retain the
original packaging and accompanying docu-
ments. They will also be required for return ship-
ment.

4.2 Planning the mowing areas (01)

Location of the base station (01/1)

B Shortest possible distance to the largest
mowing area

Level surface

Protected against direct sunlight and harsh
weather conditions

B Connection option for power source
B Free accessibility to the robot lawn mower

Routing the boundary cable (01)

The boundary cable must be laid in a continuous
loop in a clockwise direction.

Corridors between mowing areas (01/h)

A corridor is a narrow section in the grass surface
and can be used to connect two mowing areas.

Main area and secondary area(s) (01)

®  Main area (01/HF): This is the grass surface
on which the base station is located and
whose entire surface can be mowed auto-
matically by the appliance.

®m  Secondary area (01/NF): If a grass surface
cannot be reached by the appliance from the
main area, carry the appliance to the second-
ary area by hand if necessary. Secondary ar-
eas can be processed using manual opera-
tion.

The main area and secondary areas are bounded

by the same continuous boundary cable, howev-

er.

At the specified mowing time, the appliance
moves along the boundary cable to the specified
start point and begins to mow there.

4.3 Preparing the mowing areas

1. Check that the grass surface is larger than
the area covered by the appliance. If the
grass surface is too large, an irregularly
mown lawn will result. Reduce the size of the
grass surface to be mowed if necessary.

2. Before installation of the base station and
boundary cable or start-up of the appliance:
Use a lawn mower to mow the grass surface
to a low cutting height.
3. Remove any obstacles on the grass surface
or exclude them with the boundary cable (see
chapter 4.5.3 "Excluding obstacles”,
page 46):
= Flat obstacles that will be run over and
could damage the cutting blade (e.g. flat
stones, transitions from the grass surface
to the terrace or paths, plates, kerb-
stones, etc.)

®  Holes and protrusions in the grass sur-
face (e.g. molehills, burrowing holes, pine
cones, fallen fruit, etc.)

®m  Steep ascents and descents of more
than 45 % (24°)

®  Bodies of water (e.g. ponds, streams,
swimming pools, etc.) and their demarca-
tion to the grass surface

®  Shrubs and hedges that can become
broader

4.4 Setting up the base station (03/a)

Place the base station (01/1) at right angles

to the planned location of the boundary cable

as described below:

®m  Level (check with spirit level)

m  Straight and level entrance and exit

®  Not arched (the charging station must not
bend or tilt during subsequent tightening
of the screw nails)
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2. Fix the base station (03/2) to the floor with IMPORTANT!
four screw nails (03/1). S
Danger of damaging the boundary ca-
4.5 Installing the boundary cable ble

NOTE
If the supplied boundary cable is too

short, an extension cable can be ob-
tained from your AL-KO dealer or ser-
vice partner.

4.5.1 Connecting the boundary cable to the

base station (03/b)

1. Pull the boundary cable (03/4) out of the
packaging.

2. Remove the cover of the cable shaft (03/3)
on the connection (03/A).

3. Insulate the end of the boundary cable (03/6)
and insert into the terminal (03/7).

4. Close the terminal.

5. Lead the boundary cable through the strain
relief (03/5) out of the cable shaft with cable
reserve.

NOTE
The cable reserve allows smaller correc-

tions to be carried out on the cable guide
later.

6. Place the cover on the cable shaft.
4.5.2 Routing the boundary cable (01)

The boundary cable can be laid on the lawn and
as much as 10 cm under the turf. Laying under
the turf can be carried out by the dealer.

Both variants can be combined with one another.

If the boundary cable is damaged or cut,
the transmission of the control signals to
the appliance is no longer possible. In
this case, the boundary cable must be
repaired or replaced. The boundary ca-
bles are available from AL-KO.

= Always route the boundary cable di-
rectly on the ground. If necessary,
secure with an additional lawn peg.

= When laying the boundary cable and
during operation, protect the bound-
ary cable from damage.

® Do not dig or scarify in the vicinity of
the boundary cable.

1. Attach the boundary cable at regular intervals
with lawn pegs or route it underground (at a
max. depth of 10 cm).

2. Route the boundary cable around obstacles:
see chapter 4.5.3 "Excluding obstacles”,
page 46.

3. Create corridors between individual mowing
areas: see chapter 4.5.4 "Enclosing corridors
(01/h)", page 47.

4. Exclude excessive upward or downward
slopes: see chapter 4.5.5 "Avoid gradients
(11)", page 47.

5. Create loops of cable: see chapter 4.5.6
"Creating loops of cable (07)", page 47.

6. After completing the routing of the boundary
cable, connect to the connector (03/B) of the
base station: see chapter 4.5.1 "Connecting
the boundary cable to the base station (03/
b)", page 46.

4.5.3 Excluding obstacles

Depending on the surroundings of the working ar-
ea, the boundary cable must be routed at differ-
ent distances to obstacles. Use the ruler that can
be removed from the packaging to determine the
correct distance.
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NOTE
Exclusions are only necessary if they

cannot be detected by the bump sensors
of the appliance. Avoid too many or un-
necessary exclusions.

Recesses that are smaller than 6 cm
must be excluded, otherwise the appli-
ance may cause damage.

Distance from walls, fences, beds:
min. 20 cm (01)

The appliance moves along the boundary cable
with an offset of 20 cm to the outside. Therefore,
route the boundary cable at a distance of at least
20 cm from walls, fences, beds, etc.

Distance from terrace edges and paved
paths (05)

If the terrace or path edge is higher than the
grass surface, a distance of at least 20 cm must
be complied with. If the edge of the terrace or
path is at the same height as the grass surface,
the cable can be routed exactly along the edge.

Distance of obstacles from the boundary
cable (01)

If the boundary cables are precisely folded up
away from the obstacle or towards the obstacle,
i.e. distance 0 cm, the appliance moves beyond
the boundary cable. Do not cross the boundary
cables (02/c), but lay them parallel (01/e).

Routing the boundary cable around

corners (06)

®  Forinwards going corners (06/a): Route the
boundary cable diagonally to avoid the appli-
ance becoming caught in the corner.

®  For outwards going corners with obstacles
(06/b): Route the boundary cable in a point in
order to avoid a collision of the appliance with
the corner.

®  For outwards going corners without obsta-
cles: Route the boundary cable at an angle of
90°.

4.5.4 Enclosing corridors (01/h)

In the corridor the following distances must be
complied with:

®  Total width: min. 60 cm

®  Distance of the boundary cable to the edge:
20 cm

®  Distance between the boundary cables: min.
30 cm

4.5.5 Avoid gradients (11)

Downward slopes that are greater than 45 %
must be excluded with the boundary cable (45 %
= 45 cm downward slopes per 1 m horizontally).

The boundary cable must not be laid over a gra-
dient of more than 20%. In order to avoid prob-
lems when turning, maintain a distance of 50 cm
to the 20% gradient. If the gradient at the outer
edge of the working area is more than 20% at
any point, lay the boundary cable on the flat
ground at a distance of 20 cm from the start of
the gradient.

4.5.6 Creating loops of cable (07)

Spare loops of cable should be incorporated at
regular intervals in order to reposition the base
station or to extend the mowing area even after
the mowing area has been laid out.

Select the number of spare cable loops according
to your own judgement.

NOTE
In the case of spare cable loops, do not

form open loops.

1. Lead the boundary cable around the current
lawn peg (07/1) and then back to the previ-
ous lawn peg (07/3).

2. Then lead the boundary cable to the current
lawn peg again. This creates a loop. The ca-
bles must be close together.

3. If necessary, attach the loop to the ground in
the middle with an additional lawn peg (07/2).

4.5.7 Typical faults in cable routing (02)

®  Spare cable loops of the boundary cable are
not laid in an even, elongated loop (02/a).

B The boundary cable is not routed properly
around corners (02/b).

®  The boundary cable is crossed over or not
routed clockwise (02/c).

®  The boundary cable is routed too imprecisely
so that edge areas of the grass surface can-
not be mowed (02/d).

B The boundary cable is not routed lying direct-
ly next to itself when guided towards and
back from the edge to an obstacle inside the
lawn (02/e).

®  The start points are set too far away from the
base station (02/f).

B The boundary cable is routed beyond the
edge of the grass surface (02/g).
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= When routing the boundary cable, the mini-
mum distance for corridors of 30 cm is under-
cut (02/h).

B The boundary cable is routed too close (i.e.
at a distance of less than 20 cm) to obstacles
that cannot be driven over (02/i).

4.6 Connecting the base station to the
power source (04)

1. Place the power supply (04/4) in a dry loca-
tion that is protected against direct sunlight
and sufficiently close to the base station
(04/1).

2. Connect the low voltage cable of the power
supply (04/5) and the cable of the base sta-
tion (04/6) with each other.

3. Plug the power plug of the power supply
(04/2) into a power socket (04/3).

NOTE

We recommend connecting the power
supply to the mains supply via an earth
leakage circuit breaker (ELCB) with a
rated leakage current < 30 mA.

4.7 Checking the connections on the base
station (04)

1. Check that both LEDs on the front side of the
charging station (09/1) light. If not:
®  Disconnect the mains plug.
®  Check that all plug connectors of the
power source and the boundary cable
are positioned correctly and check for
damage.

Status indications of the LEDs

LEDs Operating states

Green = Lights up when the boundary
cable is laid correctly and the
loop is intact.

B Flashes if a loop of the bound-
ary cable is not in order.

Yellow ®  Lights up if the power source is
intact.

5 START-UP

This chapter describes the activities and settings
that are necessary to put the appliance into oper-
ation for the first time. For all further settings, re-

fer to see chapter 7 "Settings", page 50.

5.1 Charging the rechargeable battery (08)

During normal operation, the battery of the appli-
ance is regularly charged automatically.

NOTE
Fully charge the rechargeable battery

before using it for the first time. The re-
chargeable battery can be charged in
any charge status. Interrupting charging
does not damage the rechargeable bat-
tery.

The rechargeable battery can only be
charged after the appliance has been
switched on.

1. Place the appliance (08/1) in the base station
(08/3) so the contact surfaces of the appli-
ance touch the charging contacts of the base
station.

2. Switch on the appliance with .

3. The display on the appliance shows Bat-
tery is being recharged. If not: see
chapter 14 "Help in case of malfunction”,
page 57.

5.2 Making the basic settings

1. Open the cover flap.

2. Switch on the appliance with . The firm-
ware, code number and type are displayed.

3. In the menu for language selection, use @
or @ to select the language and accept with

=
4. Inthe Login > Enter PIN menu, enter the
preset PIN 0000. To do so, select the digit O
in sequence with @ or E] and respectively
confirm with E]'. After entering the PIN, ac-
cess is enabled.
5. Inthe Change PIN menu:
B Under Enter new PIN, enter a self-se-
lected new four-digit PIN. To do so, se-
lect one digit in sequence with @ or @

and respectively confirm with B'.
®  Under Reenter new PIN, enter the
new PIN again. If both entries are identi-
cal, PIN changed is displayed.
6. Inthe Enter date menu, set the current
date (format: DD.MM. 20YY). To do so, select
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one digit in sequence with @ or @ and re-
spectively confirm with E]'.

7. Inthe Enter time > HH:MM menu, set the
current time (format: HH:MM). To do so, se-

lect one digit in sequence with @ or E] and

respectively confirm with (=" .

The basic settings have been completed. The
Not calibrated Press Start key status
is displayed.

5.3 Setting the cutting height

The cutting height can be manually adjusted con-
tinuously between 25 — 55 mm.

NOTE
A cutting height of 55 mm is recom-

mended for the calibration movement
(see see chapter 5.4 "Carrying out an
automatic calibration movement”,
page 49) and for teaching the starting
points (see see chapter 7.3.2 "Setting
the start points", page 50).

1. Open the cover (10/1).

2. Set the cutting height (the current cutting
height is displayed in the window (10/3) in
millimetres):

B Increase the cutting height (i.e. lawn
height): Turn the rotary knob (10/2) clock-
wise (10/+).

®  Decrease the cutting height (i.e. lawn
height): Turn the rotary knob (10/2) anti-
clockwise (10/-).

3. Close the cover.

5.4 Carrying out an automatic calibration
movement

NOTE
Perform the calibration movement (see

see chapter 5.4 "Carrying out an auto-
matic calibration movement”, page 49)
or teaching-in of the starting points (see
see chapter 7.3.2 "Setting the start
points", page 50) before commission-

Place the appliance at the starting position
(09)
1. Place the appliance at the starting position in-
side the mowing area:
®m  Atleast 1 m left and 1 m in front of the
base station

®  Aligned with the front side to the bound-
ary cable

Starting the calibration movement

1. Check that there are no obstacles in the ex-
pected movement area of the appliance. The
appliance must be able to move over the
boundary cable with both front wheels. Re-
move any obstacles if necessary.

2. Start the appliance with . The following is
shown on the display:

® | Caution ! Starting Motors
m  Calibration, Phase [1]

During the calibration movement

To determine the signal strength inside the
boundary cable, the appliance first moves twice
straight beyond the boundary cable and then into
the base station and comes to a stop there.

m  The Calibration completed message is
shown on the display.

®  The rechargeable battery is being charged.

NOTE
The appliance must come to a stop

when it moves into the base station. If
the appliance does not touch the con-
tacts when it moves into the base sta-
tion, it moves further along the boundary
cable. If the appliance moves through
the base station, the calibration proce-
dure has failed. In this case, the base
station must be better aligned and the
calibration procedure repeated.

After the calibration movement
The preset current mowing duration is displayed.

For all further settings, refer to see chapter 7
"Settings”, page 50.

ing. 6 OPERATION
6.1 Starting the appliance manually
1. Switch on the appliance with .
For unscheduled edge mowing: see chapter
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7.5 "Edge mowing with a manual start",
page 51.

2. Start the appliance manually with .

6.2 Cancelling mowing

®  Press on the appliance.
The appliance moves automatically into the
base station. It deletes the mowing plan of

the current day and starts again the next day
for the set time.

®  Press on the appliance.
The mowing is interrupted for half an hour.

®  Press on the appliance.
The appliance is switched off.

NOTE
In dangerous situations, the appliance

can be stopped with the STOP but-
ton (08/2).
6.3 Mowing the secondary area (01/NF)

1. Lift the appliance and place in the secondary
area by hand.

2. Switch on the appliance with .

3. Call up the main menu with E]

4. @or@ *Settings E]'

5. @or[i] *Sub zone mowing E]r
6. Select the mowing time with @ or E]
7

Start the appliance manually with .

Depending on the setting: The appliance mows
for the set time period and then switches off or
mows until the rechargeable battery is flat.

After mowing the secondary area, place the ap-
pliance in the base station again by hand.
7 SETTINGS

7.1 Calling up the setting — General

1. Call up the main menu with E]
Note: The asterisk * in front of the menu item
indicates that it has just been selected.

2. @ or@ *Settings E]'

3. Select the required menu item with @ or @
and accept with B'.

4. Make the settings.
Note: The menu items are described in the
following sections.

5. Return to the main menu with E]

NOTE
Further menu items: see chapter 5.2

"Making the basic settings”, page 48.

7.2 Activating/deactivating the button tones

1. @or@ *Key clicks B’

2. Activating/deactivating the button tones:

L @ or@ Activate E]':

Activate the button tones.

u @ or@ Deactivate B’:

Deactivate the button tones.
7.3 Setting the mowing program

7.3.1 Setting the mowing program — General

1. Call up the main menu with @

2. @ or@ * Programs BV
3. Select the menu item with [Z] or E] and ac-

cept with E]'.

4. Carry out the settings.
Note: The menu items are described in the
following sections.

7.3.2 Setting the start points

Teaching-in start points

1. Place the appliance in the base station.
Switch on the appliance with .

Call up the main menu with @

@ or@ * Programs B'

@or@ *Entry Point E]r

@ or@ *Interactive teach E]'

@or@ *Start interactive entry
point teaching B’:

u @ or@ Start E]'. The appliance

moves along the boundary cable.

u @ or @ Set B' when the appliance

has reached the required start point. The
start point is stored.

N o o~ oDN
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8. @or@ Set entry point lE]' if no

start point has been specified during the
teaching-in movement. If no start point has
been specified here, the start points are auto-
matically specified.

9. @or@ Entry point x: XXm E]' if

the last start point has been reached.
Manually specifying start points (01)

The first start point (01/X0) is pre-set and is 1 m

to right of the base station. Up to 3 other start

points (X1 to X3) can be programmed behind this

point. When specifying the start points, heed the

following:

B Do not set start points too far from the base
station or too close to one another (02/f).

B Only use as many start points as necessary.

1. @or@ *Entry Point E]'
2. @or@ *pPoint X1 at [020m] B’

Select one digit in sequence with @ or E]
and accept accordingly with E]'.

3. @or@ *pPoint X2 at [075m] B’
Select one digit in sequence with @ or E]

and respectively accept with B’.
4. If necessary, specify further start points.

5. Return to the main menu with @
7.3.3 Setting the mowing times

NOTE
There must be at least 30 min. between

programming the mowing times and the
mowing start. If not, the appliance only
starts at the next programmed mowing
time.

In the weekly Program menu item, the days of
the week and time periods when the appliance
should mow are set. Adapt these settings to the
size of your garden if necessary. If unmown ar-
eas are still visible after approx. one week, in-
crease the mowing periods.

1. @or@ *Wweekly Program E]'

L @ or@ *A11 pays [X]: The appli-
ance mows every day at the set times. If
A1l pays [ 1] is shown, the appliance
only mows on the set days of the week.

u @ or@ *Monday [X]...* Sunday
[X]: The appliance mows for the set
time periods on the set day of the week.
If Monday [ ] is shown, for example,
the appliance does not mow on the re-
spective day.

u @ or@ Change B’: Activate the re-

spective day [X] or deactivate it [ ],
and set the time periods, type of mowing
and the start points.
2. Make the settings for every day or the re-

spective day:

® eg. *[M] 07:00-10:00 [?]: Normal
mowing [M] from 07:00 — 10:00 am with
automatically changing start point 0 — 9
L[8

® eg. *[R] 16:00-18:00 [1]: The ap-
pliance starts with edge mowing [R] at 4
pm and moves along the entire boundary
cable. The area mowing then begins at
start point 1 [1] . At 6 pm or as soon as
the rechargeable battery is discharged,
the appliance moves back to the base
station.

u @ or@ Change B’: Change the se-

lected setting.

u @ or@ Ccontinue B’: Confirm the

changes setting and continue to the next
setting.

3. @ or@ Save E]': Save all changed set-
tings of the menu item.

7.4 inTOUCH

An existing connection to a gateway can be dis-
connected. This means the appliance is ready to
establish a new connection for 30 minutes.

NOTE
To establish a connection later, the con-

nection must first be disconnected
again, even if the appliance was not pre-
viously connected with a gateway.

1. @ or[i] *inTOUCH B'

2. Reset connection [3'
Appliance reports: Done.

3. Confirm with E' and return to the menu.

7.5 Edge mowing with a manual start
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For a manual start, the setting can be made here
that the appliance begins with edge mowing.

Carrying out the edge mowing at the pro-
grammed mowing time periods: see chapter 7.3.3
"Setting the mowing times", page 51.

1. @or[i] *Margin mowing E]'
2. @or@* at manual start B’

7.6 Setting the secondary area mowing

1. @or[i] *Sub zone mowing E]r

2. Setting the mowing time periods:

u @or@ inactive [3':

Secondary area mowing is switched off.

u @or@ active B’:
The appliance mows until the recharge-
able battery is flat.

u @or@ Mowing time in min B’:
The appliance mows the secondary area
for the set time period. The following
mowing time periods can be set:
30/60/90/120/until rechargeable battery
flat.

7.7 Setting the display contrast

If the display is difficult to read, e.g. in sunlight,
the display can be improved by changing the dis-
play contrast.

1. @or@ *Display contrast E]r

2. Increase/decrease the display contrast with
@ or E] and accept with B'.
7.8 Setting lock

If the setting lock is deactivated, the PIN must on-
ly be entered when acknowledging safety-rele-
vant faults.

1. @or@ *Safety settings B’

2. Activating/deactivating the setting lock:

u @ or@ Activate [E]':

Activate the setting lock.

u @ or@ Deactivate E]':

Deactivate the setting lock.

7.9 Recalibrating

If the position or length of the boundary cable has
been changed or the appliance no longer finds
the boundary cable, recalibration is necessary.

1. @or@ Reset calibration [E]'

2. Reset loop calibration data? E'

3. Carrying out a calibration movement: see
chapter 5.4 "Carrying out an automatic cali-
bration movement", page 49.

7.10 Restoring factory settings

The factory settings of the appliance can be re-
stored, e.g. before selling the appliance.

1. @ or@ * Factory reset E]'

Appliance reports: Factory reset com-
pleted

8 DISPLAYING INFORMATION

The Information menu is used for displaying
machine data. No settings can be made in this
menu.

1. Call up the main menu with E]

2. @ or@ * Information E]r
3. Select the menu item with @ or @ and ac-

cept with E]'.
Note: The menu items are described in the

following sections.

4. Return to the main menu with E]
Blades service

Shows in how many operating hours a blade ser-
vice is required. The counter can be reset manu-
ally. Have the blade service carried out by an AL-
KO dealer, technician or service partner.

Reset the counter for blade service:

1. @or@ Confirm E]'

Hardware

Shows information on the appliance, such as
type, year of manufacture, operating hours, serial
number, number of mowing operations, total
mowing time, number of charging cycles, total
charging time, length of the loop of the boundary
cable.

Software
Shows the firmware version.
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NOTE
Keep the software of the Robolinho au-

tomatic lawn mower up to date at all
times. Check the firmware version at
regular intervals and update it as neces-
sary. The Robolinho updater software
can be found on the Internet at:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-aut-

oupdater

Program Info

Shows current settings such as the total weekly
mowing time.

Failures

Shows the fault messages that last occurred with
date, time and fault code.

9 MAINTENANCE AND CARE

CAUTION!
Risk of injury
Sharp-edged and moving appliance

parts can lead to injury.

= Always wear protective gloves
during maintenance, care and clean-
ing work.

9.1 Cleaning

IMPORTANT!
Danger from water

Water in the automatic lawn mower and
in the base station leads to damage on
electrical components.

® Do not spray the automatic lawn
mower and base station with water.

Clean the automatic lawn mower

CAUTION!
Danger of injury due to the cutting

blade

The cutting blades are very sharp and
can cause cutting injuries.

= Wear protective gloves.

B Make sure that parts of the body do
not get into the cutting blade.

Once a week, carry out the following:
1. Switch off the appliance with .

2. Wipe off the surface of the housing with a
broom, a brush, a damp cloth or a fine
sponge.

3. Brush off the underside, mower deck and cut-
ting blade with a brush.

4. Check the cutting blade for damage. If neces-
sary, replace the following: see chapter 9.3
"Replacing the cutting blades", page 54.

Cleaning the base station

1. Regularly remove grass residues and leaves
or other objects out of the base station.

2. Wipe off the surface of the base station with
a damp cloth or a fine sponge.

9.2 Regular checks

General checks
1. Once a week, check the whole Installation for
damage:
B Machine
®  Base station
®  Boundary cable
®  Power supply
2. Replace defective parts by original spare

parts from AL-KO or have them replaced by
an AL-KO service centre.

Check the rollers can move freely

Once a week, carry out the following:

1. Carefully remove grass residues and soiling
from the areas around the rollers. Use a
broom and cloth for this.

2. Check that the rollers run freely and that they
can be steered.

Note: If the rollers do not move freely or can-
not be steered, have them replaced by an
AL-KO service centre.

Check the contact surfaces on the automatic

lawn mower

1. Use a cloth to remove soiling and then lightly
grease with contact grease.

Check the charging contacts of the base

station

1. Disconnect the mains plug.

2. Press the charging contacts in the direction
of the base station and release them. The
charging contacts must spring back into the
initial position.

Note: If the charging contacts do not spring
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back, have them replaced by the AL-KO ser-
vice centre.

9.3 Replacing the cutting blades

CAUTION!
Danger of injury due to the cutting

blade

The cutting blades are very sharp and
can cause cutting injuries.

®  \Wear protective gloves.

B Make sure that parts of the body do
not get into the cutting blade.

IMPORTANT!

Damage to the appliance due to in-
correct repair

The blade plate can be damaged by the
alignment of a bent, built-in cutting
blade.

® Do not align bent cutting blades.
B Replace bent cutting blades by origi-
nal spare parts from AL-KO.
Worn or bent cutting blades must be replaced.

1. Switch off the appliance with .

2. Put down the appliance with the cutting
blades pointing upwards.

3. Unscrew the fastening screws.
Take the cutting blade out of the blade seat.
5. Clean the blade seat with a soft brush.

NOTE
The cutting blades are sharpened along

the entire length and can therefore also
be mounted rotated by 180°, which dou-
bles their runtime.

>

6. Replacing the cutting blades:

®  |f cutting blades have not been rotated
since the initial mounting: Rotate the cut-
ting blades by 180° and insert into the
blade seat again with the sharpened side
pointing towards the appliance, and tight-
en the fastening screws again by hand.

= |f the cutting blades have already been
rotated once since the initial mounting:
Insert new cutting blades into the blade
seat again with the sharpened side point-
ing towards the appliance, and tighten
the new fastening screws by hand.

Note: It is only allowed to use original
spare parts from AL-KO.

In case of stubborn dirt that cannot be removed
with a brush, the blade plate must be replaced
because an imbalance can lead to increased
noise levels, greater wear and malfunctions.

10 TRANSPORT
To transport the appliance, proceed as follows:

1. Stop the appliance with or the stop but-
ton.

2. Switch off the appliance with .

3. Lift the appliance with both hands on the
housing:
® Do not touch the cutting blades.

B The cutting blades must always point
away from the body.

11 STORAGE

11.1 Storing the automatic lawn mower

The appliance must be stored over winter or
when it is to be taken out of service for an ex-
pected duration of longer than 30 days.

1. Fully charge the rechargeable battery (see
chapter 5.1 "Charging the rechargeable bat-
tery (08)", page 48).

2. Thoroughly clean the appliance (see chapter
9.1 "Cleaning”, page 53).

3. Store the appliance:
®  upright on all wheels

B at adry, lockable location protected from
frost

®  out of the reach of children

11.2 Storing the base station

The base station can, but does not have to be put
into storage. Storage prevents premature ageing,
however, such as fading of the colour or corro-
sion of the charging contacts.

If the base station remains outdoors:

1. Disconnect the power supply from the mains
supply and unplug from the base station.

2. Roll up the cables of the base station.

3. Store the power supply.

4. Grease the charging contacts with contact
grease.
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When the base station is to be put into
storage:

1. Carry out all work mentioned above.

2. Disconnect the base station from the bound-
ary cable.

3. Remove the base station and remove any
soiling with a broom and a slightly damp
cloth.

4. Store the base station:

®  atadry, lockable location protected from
frost

®  out of the reach of children

If only the charging pole is stored:

1. Disconnect the power supply from the mains
supply and unplug from the base station.

2. Disconnect the base station from the bound-
ary cable.

3. Remove any soiling with a broom and a
slightly damp cloth.
4. Removing the charging pole:
B Unscrew both screws of the charging sta-
tion (08/4).
®  Remove the charging station from the
base station by tilting.

®  Undo the plug connection of the cables
from the base station and charging sta-
tion.

®  Close the opening of the base (08/5) with
the included winter cover (08/6).

5. Store the base station:

B atadry, lockable location protected from
frost

B out of the reach of children

11.3 Winter storage of the boundary cable

The boundary cable can remain in the ground

and does not need to be removed.

1. When the base station has been put into stor-
age: Grease the cable ends with contact
grease and wrap with adhesive tape. This
protects the cable ends against corrosion.

12 DISPOSAL

Information on the German Electrical and

Electronic Equipment Act (ElectroG)

E ®  Electrical and electronic appliances do
not belong in household waste, but

— should be collected and disposed of
separately.

®m  Used batteries or rechargeable batteries that
are not installed permanently in the old appli-
ance must be removed before disposal. Their
disposal is regulated by the battery law.

®  Owners or users of electrical and electronic
appliances are obliged by law to return them
after use.

B The end user bears personal responsibility
for deleting his personal data from the old ap-
pliance to be disposed of.

The symbol of the crossed-through rubbish bin

means that electrical and electronic appliances

may not be disposed of in the household rubbish.

Electrical and electronic appliances can be hand-

ed in at the following places at no charge:

®  Public service disposal or collection points
(e.g. municipal building yards)

®  Points of sale of electrical appliances (sta-
tionary and online) provided traders are
obliged to take them back or offer this volun-
tarily.

These statements only apply to appliances that

are installed and sold in the countries of the Eu-

ropean Union and are subject to European Direc-
tive 2012/19/EU. Different provisions may apply
to the disposal of electrical and electronic appli-
ances in countries outside the European Union.

Information on the German Battery Act
(BattG)

7

®  For safe removal of batteries or rechargeable
batteries from the electrical appliance and for
information on their type or chemical system,
follow the further information within the oper-
ating or installation instructions.

®  Owners or users of batteries and recharge-
able batteries are obliged by law to return
them after use. Return is limited to the han-
dover of customary household quantities.

Used batteries can contain harmful substances or

heavy metals that can cause damage to the envi-

Used batteries and rechargeable bat-
teries do not belong in household
waste, but should be collected and dis-
posed of separately.
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ronment and human health. Reuse of the used
batteries and use of the resources contained
therein contributes to the protection of these two
essential commodities.

The symbol of the crossed-through rubbish bin

means that batteries and rechargeable batteries

may not be disposed of in household rubbish.

In addition, if the symbol Hg, Cd or Pb appears

under the rubbish bin, this stands for the follow-

ing:

®  Hg: Battery contains more than 0.0005 %
mercury

®m  Cd: Battery contains more than 0.002 % cad-
mium

®  Pb: Battery contains more than 0.004 % lead

Rechargeable batteries and batteries can be

handed in at the following places at no charge:

B Public service disposal or collection points
(e.g. municipal building yards)

®  Points of sale of batteries and rechargeable
batteries

®  Disposal points of the common take-back
system for the used batteries of appliances

. Disposal point of the manufacturer (if not a
member of the common take-back system)

These statements apply only to rechargeable bat-

teries and batteries that are sold in the countries

of the European Union and that are subject to

European Directive 2006/66/EU. Different provi-

sions can apply to the disposal of rechargeable

batteries and batteries in countries outside the

European Union.

13 AFTER-SALES / SERVICE

In the event of questions of warranty, repair or
spare parts, please contact your nearest AL-
KO Service Centre. These can be found on the
Internet at:

www.al-ko.com/service-contacts
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14 HELP IN CASE OF MALFUNCTION

14.1 Correcting appliance and handling faults

CAUTION!
Risk of injury

Sharp-edged and moving appliance parts can lead to injury.
®  Always wear protective gloves during maintenance, care and cleaning work.

Malfunction

The appliance does not
start.

The appliance gets stuck
and has dug itself in. The
wheels continue to turn.

The appliance mows at the
wrong time.

Motor stops during mow-
ing.

Mowing result is uneven.

Rechargeable battery oper-
ating time is significantly
shorter.

Cause

Rechargeable battery is flat.

Bump sensors do not trigger.

The grass is too high.

The appliance sits on an un-
evenness of the grass sur-
face.

The appliance has the incor-
rect time.

The mowing duration is in-
correctly set.

The appliance loses the time
settings.

Motor is overloaded.

Rechargeable battery is flat.

The cutting blades are blunt.

Mowing time is too short.
Mowing area is too large.

Cutting height level is too
low.

The cutting blades are blunt.

Cutting height level is too
low.

Grass is too long or too wet.

Remedy

Charge the appliance in the base sta-
tion.

Contact an AL-KO service centre.

B |ncrease the cutting height, then
lower in stages to the required
height.

®  Mow the grass short with a lawn
mower.

Eliminate the unevenness.

Set the time.
Set the mowing times.

The rechargeable battery is defective.
Contact an AL-KO service centre.

Switch off the appliance, set on level
ground or shorter grass and restart.

Charge the rechargeable battery.

Turn over or replace cutting blades if
necessary.

Program longer mowing times.
Reduce the mowing area.

Increase the cutting height, then lower
in stages to the required height.

Turn over or replace cutting blades if
necessary.

Increase the cutting height, then lower
in stages to the required height.
et the grass dry.

m  Set the cutting height to a higher
level.
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Malfunction

Appliance vibrates or the
volume is too high.

Rechargeable battery can-
not be charged or low bat-
tery voltage

Cause

Imbalance on the cutting
blade or in the cutting blade
drive

®  The charging contacts of
the base station are dirty.

B The contact surfaces on
the appliance are soiled.

Base station has no power.

B The appliance does not
touch the charging con-
tacts.

B The contact surfaces on
the appliance are burned
out.

The service life of the re-
chargeable battery has ex-
pired.

The charging electronics are
faulty.

Remedy

®  Clean the mower deck.
B Contact an AL-KO service centre.

Clean the charging contacts and contact
surfaces.

Connect the base station to the power
source.

B Place the appliance in the base sta-
tion and check that the charging
contacts make contact.

B Contact an AL-KO service centre.

Contact an AL-KO service centre.

Contact an AL-KO service centre.

NOTE
ﬂ If you encounter any malfunctions that are not listed in this table or that you cannot rectify
yourself, please contact our customer service.

14.2 Fault codes and troubleshooting

Fault code

CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOOS5: Bumper de-
flected

Cause

The inclination sensor has

been triggered:

®  Max. tilt exceeded

B The appliance has been
carried

®  Slope too steep

The lift sensor has triggered:

B The appliance cover has
been deflected upwards
by lifting or by an obsta-
cle.

The appliance has driven in-
to an obstacle and cannot
free itself (e.g. collision close
to the base station).

Remedy

Place the appliance on a flat surface
and acknowledge fault.

Remove the obstacle.

B Place the appliance on the free,
designated grass surface.

®  Correct the location of the boundary
cable.
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Fault code

CNOO7: No Toop sig-
nal

CNOO8: Loop signal
weak

CNO10: Bad position
CNO11l: Escaped robot
CN012: cal: no Toop
CNO015: cal: outside

CNO017: cal: signal
weak

CNO18: cal: colli-

sion

Cause

No loop signal

The boundary cable is
faulty.

B |oop signal is too weak.

Loop signal too weak

Boundary cable buried
too deep

B The appliance is outside
the designated grass
surface.

®  The boundary cable has
been routed in a criss-
cross pattern.

The appliance is outside the
designated grass surface.
Fault during the calibration:

B The appliance cannot
find the boundary cable.

Fault during the calibration:
® | oop signal too weak
= No loop signal

®  The boundary cable is
faulty.

Fault during the calibration:
®  The appliance has

bumped into an obstacle.

Remedy

Check the LEDs on the base sta-
tion.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the power supply.

Check the boundary cable for dam-
age. Repair the defective cable.

Check the LEDs on the base sta-
tion.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the power supply.

Raise the boundary cable to the
prescribed height; attach directly on
the grass if necessary.

Place the appliance on the free,
designated grass surface.

Correct the location of the boundary
cable around curves and obstacles.
Eliminate the criss-crossing of the
cable.

Correct the location of the boundary ca-
ble around curves and obstacles.

Check the LEDs on the base sta-
tion.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the power supply.

Place the appliance at the pre-
scribed calibrating position; align
precisely at right angles. Appliance
must be able to drive over the
boundary cable.

Place the appliance at the pre-
scribed calibrating position; align
precisely at right angles.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the power supply.

Check the boundary cable for dam-
age.

Remove the obstacle.
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Fault code

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected
CN120: L-Bumper de-
flected

Cause

The rechargeable battery is
flat:

Loop of the boundary cable

is too long, too many islands.

When charging, no contact to

the charging contacts

Obstacles close to the base
station

The appliance has got stuck.

The appliance does not find
the base station.

The rechargeable battery is
depleted.

The charging electronics are

faulty.

Automatic fault rectification
not possible

B Rechargeable battery
has overheated (more
than 60 °C). No dis-
charging is possible.

®  Emergency switch-off by

monitoring electronic
control unit

Mowing motor has overheat-

ed (more than 80 °C).

The appliance has moved

onto an obstacle and cannot

free itself.

Remedy

Correct the location of the boundary ca-
ble.

®  Clean the charging contacts.

®  Place the appliance in the base sta-
tion and check that the charging
contacts make contact.

B Have the charging contacts checked
and replaced by a service centre of
the manufacturer.

Remove the obstacles.

Place the appliance on the free, desig-
nated grass surface.

®  Check the boundary cable for dam-
age.

®  Have the boundary cable repaired
by a service centre of the manufac-
turer.

Have the rechargeable battery replaced
by a service centre of the manufacturer.

Have the charging electronics checked
by a service centre of the manufacturer.

®  Manually acknowledge the malfunc-
tion message.

®m  |f the fault reoccurs: Have the appli-
ance checked by a service centre of
the manufacturer.

®  Switch off the appliance and let the
rechargeable battery cool down.

B Do not place the appliance on the
base station.

®  Switch off the appliance and let it
cool down.

®  |f the fault reoccurs: Have the appli-
ance checked by a service centre of
the manufacturer.

Remove the obstacle.
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Fault code Cause Remedy
CN128: Recov Impos- The appliance has moved Remove the obstacle.
sible onto an obstacle and cannot
free itself.
The appliance is outside the ®  Place the appliance on the free,
designated grass surface. designated grass surface.
®  Correct the location of the boundary
cable.
CN129: Blocked wL Left wheel motor is blocked.  Remove blockage.
CN130: Blocked WR Right wheel motor is Remove blockage.
blocked.

NOTE
ﬂ For malfunctions that are not listed in this table or that you cannot resolve yourself, please
contact our customer service.

15 GUARANTEE

We will resolve any material or manufacturing faults on the appliance during the legal warranty period
for claims relating to faults, in accordance with our choice either to repair or replace. The legal warranty
period is determined by the legislation of the country in which the appliance was purchased.

Our warranty promise applies only if: The warranty becomes void in the case of:
B These operating instructions are heeded B Unauthorised repair attempts

B The appliance is handled correctly ®  Unauthorised technical modifications
®  Original spare parts have been used ®  Non-intended use

The guarantee excludes:
B Paint damage that can be attributed to normal wear and tear

®  Wear parts that are marked with a frame | xxxxxx (x) | on the spare parts card

The guarantee period commences with purchase by the first end user. The date on the proof of pur-
chase is decisive. In the event of a guarantee claim, please take this guarantee declaration and the
original proof of purchase, and contact your dealer or the nearest authorised customer service centre.
This statement does not affect the purchaser's statutory claims for defects against the vendor.
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1 OVER DEZE GEBRUIKSAANWIJZING

®  De Duitse versie is de originele gebruiksaan-
wijzing. Alle andere taalversies zijn vertalin-
gen van de originele gebruiksaanwijzing.

® | ees voor de ingebruikname deze gebruiks-
aanwijzing absoluut zorgvuldig door. Dit is de
voorwaarde voor veilig werken en een sto-
ringsvrij gebruik.

B Bewaar deze gebruiksaanwijzing goed zodat
u erin het antwoord op uw vragen kunt terug-
vinden wanneer u informatie over het appa-
raat nodig heeft.

®  Draag het apparaat alleen samen met deze
gebruiksaanwijzing aan andere personen
over.

® | ees en neem de veiligheids- en waarschu-
wingsinstructies in deze gebruiksaanwijzing
in acht.

1.1 Symbolen op de titelpagina

Betekenis

Symbool

Lees voor de ingebruikname deze
gebruiksaanwijzing absoluut zorg-
vuldig door. Dit is de voorwaarde
voor veilig werken en een storings-
vrij gebruik.

Gebruiksaanwijzing

Ga voorzichtig met Li-lon accu’s
’ om! Neem met name de aanwijzin-
L| gen voor transport, opslag en afval-
verwijdering in acht!

1.2 Verklaring van pictogrammen en
signaalwoorden

GEVAAR!

Wijst op een direct gevaarlijke situatie,
die, wanneer ze niet vermeden wordt, tot
de dood of tot een ernstig letsel leidt.

WAARSCHUWING!

Wijst op een potentieel gevaarlijke situa-
tie, die, wanneer ze niet vermeden
wordt, tot de dood of tot een zwaar letsel
kan leiden.

VOORZICHTIG!

Wijst op een potentieel gevaarlijke situa-
tie, die, wanneer ze niet vermeden
wordt, tot een licht of middelzwaar letsel
kan leiden.

LET OP!

Wijst op een situatie, die, wanneer ze
niet vermeden wordt, tot materi€le scha-
de kan leiden.

OPMERKING
Speciale aanwijzingen voor meer duide-

lijkheid en een beter gebruik.

2 PRODUCTOMSCHRIJVING

Deze documentatie beschrijft een volautomati-
sche, met een accu gevoede robot-grasmaaier
die zich op een gazon vrij beweegt. De snijhoog-
te kan versteld worden.
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Productomschrijving
2.1

Leveringsomvang

Bij de leveringsomvang horen de hier vermelde
posities. Controleer of alle posities aanwezig zijn:

Nr. Component

1 Bedieningsveld met display (inwendig)

STOP-toets (stopt het apparaat meteen
Nr. Component en de snijmessen binnen de 2 s)

1 Robot-grasmaaier 3 Aansluitcontacten voor opladen
2 Beknopte handleiding 4 Hoogteverstelknop (verzonken)
3 Gebruiksaanwijzing 5  Voorste wielen (stuurbaar)
4 Gazonpennen (90 stuks*, 180 stuks™*) 6  Accuschacht
5  Voeding 7 Maaidek
6  Basisstation incl. schroefnagels (5 st.), 8  Messenschijf
moersleutel en winterafdekking
. 9  Aandrijfwiel
7  Begrenzingskabel (100 m*, 150 m**)
. 10  Bevestigingsbout
* Robolinho 500 5
** Robolinho 1150 SE 11| Snijblad
2.2 Robot-grasmaaier 2.3 Symbolen op het apparaat

Symbool Betekenis

Houd anderen uit de buurt van de
gevarenzone!
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Symbool

Betekenis

Vereist extra voorzichtigheid tijJdens
gebruik!

Blijf met uw handen en voeten bij
het maaimechanisme vandaan!

Houd voldoende afstand!

Lees voor ingebruikname de ge-

@] bruiksaanwijzing!

Voer voor het starten van het appa-
raat het PIN in!

&

Rijd niet op het apparaat mee!

2.4 Bedieningsoppervlak

Qé\l

® ®

Nr.

=

v

®

Component

(Home-toets): Maaiwerking staken,
het apparaat rijdt terug naar het basis-
station. Het start de volgende dag weer
automatisch op de ingestelde maaitijd.

Nr.

Component

Display: Toont de actuele bedrijfshoeda-
nigheid van het apparaat, de naam van
het geselecteerde menu, de menupun-
ten en de functies die geselecteerd kun-
nen worden (zie Hoofdstuk 2.5 "Dis-
play", pagina 65).

@ [i] (Pijltoetsen): Selecteer de menu-
punten, verhoog en verlaag de getal-
waarden en kies tussen de instellingen.

(Start/pauze-toets): Maaiwerking
met de hand starten en onderbreken of

maaiwerking na het indrukken van
meteen weer voortzetten.

‘B B' (Functietoetsen): De functie
oproepen die zojuist boven de toets op
het display wordt weergegeven.

(On/Off-toets): Apparaat in- en uit-
schakelen.

@ (Menutoets): Hoofdmenu oproepen

2.5 Display

4

®

Hoof(!menu
*Instellingen
Informatie
Terug Bevesjigen

@ ® @

Nr.

1

Indicatie

Naam van het geselecteerde menu
(hier: Hoofdmenu)

Menupunten in het menu: Er worden tel-
kens slechts twee menupunten weerge-
geven (hier: Instellingen en In-

formatie). Met @ en @ kunnen er
verdere menupunten worden weergege-
ven.
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Nr. Indicatie

Nr. Indicatie

3 Functies voor het geselecteerde menu- 4 Sterretje voor de markering van het ge-
punt (hier: Tnstellingen). Met ‘B selecteerde menupunt (hier: Instel-

en E]' kunnen de functies worden op-

geroepen.

Hoofdmenu Programma

Instel-
Tingen

Informa-
tie

2.7 Basisstation

Tingen)

2.6 Menustructuur

Weekprogramma zie Hoofdstuk 7.3 "Maaiprogramma instellen", pagi-
na78

Startpunten zie Hoofdstuk 7.3.2 "Startpunten instellen”, pagina 78

Programma-info zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagi-
na 80

Tijdstip zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren", pagina 76
Datum zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren", pagina 76
Taal zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren”, pagina 76

PIN code zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren", pagina 76

Geluidssignaal knopbediening zie Hoofdstuk 7.2 "Geluidssig-
naal knopbediening activeren/deactiveren", pagina 77

iNnTOUCH zie Hoofdstuk 7.4 "inTOUCH", pagina 79

Randen maaien zie Hoofdstuk 7.5 "Randen maaien bij handmatige
start", pagina 79

Nevenoppervlak actief/inactief zie Hoofdstuk 7.6 "Maaien
van nevenoppervlakken instellen”, pagina 79

Displaycontrast zie Hoofdstuk 7.7 "Displaycontrast instellen", pa-
gina 79

Instellingsbescherming zie Hoofdstuk 7.8 "Instellingsbescher-
ming", pagina 79

opnieuw kalibreren zie Hoofdstuk 7.9 "Opnieuw kalibreren", pagi-
na 80

Fabrieksinstellingen zie Hoofdstuk 7.10 "Terugzetten op fa-
brieksinstellingen"”, pagina 80

Messenservice zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 80
Hardware zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 80
Software zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 80

Programma-info zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagi-
na 80

Storingen zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 80
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Nr.

Component

Bodemplaat

Leds voor statusweergave
Laadcontact

Laadpaal

Kabelschacht

Wielkuip

Boring voor schroefspijkers (8)

0 N o a b~ 0N =

Schroefspijkers

2.8 Geintegreerde accu

De accu is vast in het apparaat gemonteerd en
mag niet door de gebruiker worden vervangen.

OPMERKING
De accu moet voor het eerste gebruik

compleet worden opgeladen. De accu
kan in elke willekeurige laadtoestand
worden opgeladen. Het is niet slecht
voor de accu als het opladen wordt on-
derbroken.

De accu kan alleen worden opgeladen
als het apparaat is ingeschakeld.

®  De ingebouwde accu is bij aflevering gedeel-
telijk opgeladen. Bij normaal gebruik wordt de

accu regelmatig opgeladen. Het apparaat
rijdt hiervoor terug naar het basisstation.

®  De geintegreerde bewakingselectronica be-

eindigt het opladen automatisch als er een
oplaadstatus van 100 % is bereikt.

®  Het opladen werkt alleen bij een onberispelijk
contact van de laadcontanten van het basis-
station met de contactoppervlakken van het
apparaat.

®  Bij een temperatuur hoger dan 45 °C blok-
keert de ingebouwde beveiliging het opladen
van de accu. Op deze wijze wordt een ac-
custoring voorkomen.

®  Als de bedrijfsduur van de accu ondanks een
volledige oplading duidelijk korter is gewor-
den, moet hij bij een AL-KO dealer, technicus
of AL-KO servicepartner door een originele
accu worden vervangen.

®m  Als de accu door veroudering of een te lange
opslagduur ontladen raakt tot beneden de
door de fabrikant vastgelegde drempelwaar-
de, kan hij niet meer worden opgeladen. Laat
de accu en de controle-elektronica controle-
ren door uw AL-KO dealer, technicus of ser-
vicepartner.

®  De laadconditie van de accu wordt getoond
op het display. De accustatus na ca. 3 maan-
den opslag controleren. Schakel hiervoor het
apparaat in en lees de accustatus af. Als de
accu slechts nog maar voor ca. 30 % of min-
der is geladen moet het apparaat in het ba-
sisstation geplaatst en ingeschakeld worden
zodat de accu wordt opgeladen. Als de laad-
zuil voor het opbergen van het basisstation
werd verwijderd (zie Hoofdstuk 11.2 "Basis-
station opbergen”, pagina 82), moet die
eerst weer in omgekeerde volgorde gemon-
teerd en het basisstation weer op het stroom-
net aangesloten worden.

®  Als er elektrolyt uit het huis is vrijgekomen:
Apparaat door een AL-KO servicepunt laten
repareren!

®  |ndien de accu uit het apparaat werd verwij-
derd: Als er ogen of handen met het vrijgeko-
men elektrolyt in aanraking zijn gekomen
moeten die onmiddellijk met water worden
gespoeld. Daarna onmiddellijk een arts raad-
plegen!

2.9 Beschrijving van de werking

Bewegen op het gazon

Het apparaat beweegt zich vrij op een door een
begrenzingskabel afgezet gebied. De oriéntatie
van het apparaat gebeurt met sensoren die het
magneetveld van de begrenzingskabel herken-
nen.

Als het apparaat tegen een obstakel stoot blijft
het staan en beweegt verder in een andere rich-
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ting. Als het apparaat in een situatie komt waarin
er geen werking mogelijk is, wordt dit met en mel-
ding op het display aangegeven.

Maaiwerking en laadwerking

De maaifasen worden afgewisseld door laadfa-
sen. Als de lading van de accu bij het maaien tot
een bepaalde waarde (weergave: 0 %) is ge-
daald, gaat het apparaat langs de begrenzings-
kabel terug naar het basisstation.

Voor de maaiwerking zijn er vooraf ingestelde
maaiprogramma's aanwezig waarin ook opper-
vlak- en randmaaifuncties zijn opgenomen. Deze
maaiprogramma's kunnen door de gebruiker wor-
den gewijzigd.

Bij elke start van de maaimotor wordt zijn draai-
richting omgekeerd, waardoor de levensduur van
de maaimessen wordt verdubbeld.

2.10 Integratie in innogy SmartHome

De robot-grasmaaier kan in een innogy Smar-
tHome-omgeving geintegreerd en met andere
apparaten in een netwerk verbonden worden. Dat
maakt een comfortabele besturing, instelling en
bewaking van de robot-grasmaaier via app vanaf
een mobiel apparaat mogelijk.

Hiervoor moet de robotmaaier via Lemonbeat
worden verbonden met een innogy SmartHome-
gateway en de AL-KO inTOUCH app of de in-
nogy SmartHome app (alleen voor Robolinho
5001I) op een mobiel apparaat worden geinstal-
leerd.

OPMERKING
Het gebruikte mobiele apparaat heeft

een radiografische verbinding nodig voor
het gebruik van innogy SmartHome.

Bij een onderbreking van de radiografi-
sche verbinding van het mobiele appa-
raat kunnen er geen signalen aan de ro-
bot-grasmaaier worden verzonden.

2.10.1 AL-KO inTOUCH app

De AL-KO inTOUCH app is voor Android- en
iOS-gebaseerde apparaten verkrijgbaar:

Na de installatie van de app dient men zich eerst
aan te melden.

OPMERKING
Een registratie is niet dwingend noodza-

kelijk, biedt echter een aantal extra func-
ties.

Bij het eerste starten van de app wordt de be-
knopte installatiehandleiding automatisch opge-
roepen. Vervolgens kan men in het menu "Appa-
reten" de robot-grasmaaier in de innogy Smar-
tHome-omgeving opnemen.

OPMERKING
Voor de opname is een innogy-account

noodzakelijk.

OPMERKING
De robot-grasmaaier moet bereik heb-

ben om opgenomen te kunnen worden
(zie Hoofdstuk 7.4 "inTOUCH", pagi-
na 79).

Afgezien van de toegang op afstand toot opgeno-
men robot-grasmaaiers of tot andere in het net-
werk opgenomen apparaten biedt de AL-KO in-
TOUCH app verdere features als bijv. productre-
gistratie, tips voor het tuinieren, advies voor plan-
ten of push-berichten in geval van een fout.

2.10.2 innogy SmartHome app (alleen voor
Robolinho 500 1)

De innogy SmartHome app is voor Android- en
iOS-gbaseerde apparaten en als browsergeba-
seerde webtoepassing verkrijgbaar.

Kijk voor verdere informatie over de innogy
SmartHome app op https://home.innogy-smar-
thome.de of in de documentatie van de app.

3 VEILIGHEID
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Veiligheid

3.1 Beoogd gebruik

Dit apparaat is uitsluitend be-
doeld voor particulier gebruik. El-
ke andere toepassing, alsook
een verboden om- of aanbouw,
worden beschouwd als niet be-
oogd gebruik en leiden tot uit-
sluiting van de garantie, het ver-
lies van de conformiteit (CE-mar-
kering) en de afwijzing van elke
verantwoordelijkheid vanwege
de fabrikant wat betreft schade
aan de gebruiker of derden.

De toepassingsgrenzen van het
apparaat zijn:
B max. opperviak:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
® max. helling/daling:
45 % (24°)
B max. zijwaartse helling: 45 %
(24°)
® Temperatuur:
Opladen: 0 —45 °C
Maaien: 0 — 55 °C
3.2 Mogelijk foutief gebruik
Dit apparaat is niet geschikt voor
gebruik in een openbare omge-

ving, parken, op sportterreinen
of in de land- en bosbouw.

3.3 Veiligheids- en
beveiligingsvoorzieninge
n

WAARSCHUWING!
Gevaar voor letsel

Defecte en buiten werking
gestelde veiligheids- en
beveiligingsvoorzieningen
kunnen tot ernstig letsel
leiden.

m |aat defecte veiligheids-
en beveiligingsvoorzie-
ningen repareren.

® De beschermings- en
beveiligingsvoorzienin-
gen nooit buiten werking
stellen.

3.3.1 PIN-en PUK-invoer

Het apparaat kan alleen door in-
voeren van een PIN (personal
Identification Number) worden
gestart. Daardoor wordt het in-
schakelen door onbevoegde per-
sonen voorkomen. De PIN-code
is in de fabriek ingesteld op
0000. De PIN-code kan worden
gewijzigd, zie zie Hoofdstuk 5.2
"Basisinstellingen uitvoeren”, pa-
gina 76.

Als de PIN-code 3 keer verkeerd
wordt ingevoerd, is de invoer
van de PUK (Personal Unlocking
Key) noodzakelijk. Als die ook
verkeerd wordt ingevoerd moet
er 24 uur voor de volgende in-
voer worden gewacht.
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De PIN- en PUK-code dient ook
als diefstalbeveiliging:

m Bewaar de PIN- en PUK-code
ontoegankelijk voor onbe-
voegde personen.

3.3.2 Sensoren

Het apparaat heeft meerdere
veiligheidssensoren. Hij schakelt
na het uitschakelen door een
veiligheidssensor niet automa-
tisch weer in. De foutmelding
wordt op het display weergege-
ven en moet bevestigd worden.
De reden voor de activering van
de sensor moet worden verhol-
pen.

Hefsensor

Als het apparaat tijdens de wer-
king aan het huis wordt opgetild,
wordt de rijaandrijving uitgescha-
keld en de snijmessen worden
gestopt.

Stootsensoren voor
obstakelherkenning

Het apparaat is uitgevoerd met
sensoren die er bij contact met
een obstakel voor zorgen dat de
rijrichting wordt aangepast. Wan-
neer het apparaat tegen een ob-
stakel aanstoot, verschuift het
bovendeel van de behuizing iets
en de stootsensor wordt geacti-
veerd.

Hellingsensor in rijrichting/
zijkant

Als er in rijrichting een helling of
een daling of een schuine zij-
waartse stand van 24° (45 %)
wordt bereikt, keert het apparaat
om of verandert van rijrichting.

OPMERKING

Het apparaat kan betrouw-
baar in de buurt van ande-
re robot-grasmaaiers wor-
den gebruikt.

Het in de begrenzingska-
bel gebruikte signaal vol-
doet aan de door EGMF
(European Garden Machi-
nery Federation) vastge-
legde standaards wat be-
treft de elektromagneti-
sche emissies.

3.4 Veiligheidsinstructies

3.4.1 Gebruiker

® Jongeren van jonger dan 16
jaar, personen met lichamelij-
ke, sensorische of geestelijke
beperkingen of met onvol-
doende ervaring en kennis en
personen die de gebruiksaan-
wijzing niet kennen, mogen
het apparaat niet gebruiken.
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Neem eventueel van toepas-
sing zijnde nationale veilig-
heidsvoorschriften omtrent de
minimum leeftijd van de ge-
bruiker in acht.

Bedien het apparaat niet als u
onder invloed bent van alco-
hol, drugs of geneesmiddelen.

3.4.2 Persoonlijke

beschermingsmiddelen

Om letsel te voorkomen moet
er doelmatige kleding en moe-
ten er persoonlijke bescher-
mingsmiddelen worden gedra-
gen.
De persoonlijke bescher-
mingsmiddelen bestaan uit:
lange broek en stevige
schoenen.
bij onderhoud en verzor-
ging: Veiligheidshand-
schoenen.

borden met het volgende op-
schrift aangebracht worden:

LET OP!

Automatische grasmaai-
er in werking!

Kom niet in de buurt van
het apparaat!

Houd kinderen onder toe-
zicht!

m Zorg er tijdens de werking

voor dat er geen kinderen of
personen in de buurt van het
apparaat komen of zijn en dat
ze niet met het apparaat spe-
len.

Het is verboden om op het ap-
paraat te gaan zitten of om in
de snijmessen te grijpen!

Blijf met lichaam en kleding uit
de buurt van het maaimecha-
nisme.

3.4.4 Veiligheid van het
apparaat

m Zorg er voor het begin van de
werkzaamheden voor dat er
geen voorwerpen (takken,
glazen of metalen voorwer-
pen, kledingstukken, stenen,
tuinmeubelen, tuingerei of
speelgoed) in het werkgedeel-
te van het apparaat liggen.
Die kunnen de snijmessen
van het apparaat beschadigen

3.4.3 Veiligheid van personen
en dieren

m Op openbaar toegankelijke
terreinen moeten rondom het
maaigebied waarschuwings-
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of door het apparaat bescha-
digd worden.

m Gebruik het apparaat alleen
onder de volgende voorwaar-
den:

Het apparaat is niet ver-
vuild.

Het apparaat vertoont geen
beschadigingen of slijtage.
Alle bedieningselementen
werken.

Basisstation en voeding en
de elektrische voedingska-
bels zijn niet beschadigd
en werken.

m Vervang defecte onderdelen
altijd door originele reserve-
onderdelen van de fabrikant.

® Laat het apparaat repareren
wanneer het beschadigd raak-
te.

m De gebruiker van het appa-
raat is verantwoordelijk voor
letsel bij derden of voor mate-
riele schade.

3.4.5 Elektrische veiligheid

m Gebruik het apparaat nooit als
er tegelijkertijd een tuinsproei-
er in het maaigebied in bedrijf
is.

m Spuit het apparaat niet met
water af.

® Open het apparaat niet.
4 MONTAGE

4.1 Apparaat uitpakken

N

Open de verpakking voorzichtig.

2. Haal alle componenten voorzichtig uit de ver-
pakking en controleer ze op transportschade.
Opmerking: Neem bij transportschade direct
contact op met uw dealer of servicepartner
van AL-KO.

3. Controleer de leveringsomvang, zie Hoofd-

stuk 2.1 "Leveringsomvang", pagina 64.

Indien het apparaat wordt doorverzonden moeten
de originele verpakking en de meegeleverde do-
cumenten worden bewaard. Die zijn tevens bij re-
tourzending vereist.

4.2 Maaigebieden plannen (01)

Locatie van het basisstation (01/1)

®m  Kortste mogelijke afstand naar het grootste
maaigebied

Vlakke ondergrond

Tegen direct zonlicht en sterke weersinvioe-
den beschermd

B aansluitmogelijkheid voor voeding

Vrije toegankelijkheid voor de robot-gras-
maaier

Leggen van de begrenzingskabel (01)

De begrenzingskabel moet in een doorlopende
lus rechtsom worden gelegd.

Doorgangen tussen de maaigebieden (01/h)

Een doorgang is een nauwe strook op het gazon
en kan ertoe dienen om twee maaigebieden te
verbinden.

Hoofdoppervlak en nevenopperviak(ken) (01)

®  Hoofdoppervlak (01/HF): Is het gazon waar-
op zich het basisstation bevindt en dat door
het apparaat over het gehele oppervlak auto-
matisch gemaaid kan worden.

®  Nevenopperviak (01/NF): Is een gazon dat
door het apparaat vanaf het hoofdopperviak
niet kan worden bereikt; apparaat indien no-
dig met de hand naar het nevenopperviak
dragen. Nevenoppervlakken kunnen met
handmatige werking worden bewerkt.

Hoofd- en nevengebied zijn echter alleen door
dezelfde, ononderbroken begrenzingskabel om-
heind.

Het apparaat beweegt op de vastgelegde maai-
tijd langs de begrenzingskabel tot aan het vast-
gelegde startpunt en begint daar met maaien.

72

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Montage

4.3 Maaigebieden voorbereiden

1. Controleer of het gazon groter is dan de op-
pervlaktecapaciteit van het apparaat. Bij een
te groot gazon ontstaat er een onregelmatig
gemaaid gazon. Verklein het te maaien ge-
bied indien nodig.

2. Voor de montage van basisstation en be-
grenzingskabel en voor de inbedrijfstelling
van het apparaat: Het gazon met een gras-
maaier op een kleine snijhoogte maaien.

3. Obstakels op het gazon verwijderen of met
de begrenzingskabel afzetten (zie Hoofdstuk
4.5.3 "Obstakels afzetten", pagina 74):
®  Vlakke obstakels waar overheen kan

worden bewogen en die de snijmessen
kunnen beschadigen (bijv. viakke stenen,
overgangen van gazon naar terras of pa-
den, tegels, stoepranden enz.)

B Gaten in en verheffingen op het gazon
(bijv. molshopen, woelgaten, dennenap-
pels, gevallen fruit enz.)

Steile hellingen van meer dan 45 % (24°)
Water (bijv. vijvers, beken, zwembaden
enz.) en de afzetting ervan t.o.v. het ga-
zon

®  Struiken en heggen die breder kunnen
worden

4.4 Basisstation opbouwen (03/a)
1. Basisstation (01/1) haaks t.o.v. de positie van

de begrenzingskabel als volgt plaatsen.

®  Vlak op de gron (met een waterpas con-
troleren)

Rechte en vlakke in- en uitrit

Niet overhellend (bij het aansluiten en in-
draaien van de schroefspijkers mag de
laadzuil niet gebogen raken of hellen)

2. Basisstation (03/2) met vier schroefspijkers
(03/1) op de grond vastzetten.

4.5 Begrenzingskabel installeren

OPMERKING
Als de meegeleverde begrenzingskabel

te kort is, kan bij de AL-KO dealer of de
servicepartner een verlengkabel verkre-

1. Begrenzingskabel (03/4) uit de verpakking
trekken.

2. Afdekking van de kalbelschacht (03/3) aan
de aansluiting (03/A) verwijderen.

3. lIsolatie van het uiteinde van de begrenzings-
kabel (03/6) een stuk verwijderen en in de
klem (03/7) steken.

4. Klem sluiten.

5. Begrenzingskabel door de trekontlasting
(03/5) met kabelreserve uit de kabelschacht
leiden.

OPMERKING
Met de kabelreserve kunnen ook op een

later tijdstip nog kleine correcties aan de
kabelgeleiding uitgevoerd worden.

6. Afdekking van de kabelschacht weer plaat-
sen.

4.5.2 Begrenzingskabel leggen (01)

De begrenzingskabel kan zowel op het gazon
worden gelegd of kan 10 cm onder het gazonop-
pervlak worden ingewerkt. Het inwerken onder
het gazonoppervlak kan door uw dealer uitge-
voerd worden.

Beide varianten kunnen met elkaar gecombi-
neerd worden.

LET OP!

Gevaar voor beschadiging van de be-
grenzingskabel

Als de begrenzingskabel beschadigd of
doorgesneden wordt is de overdracht
van de besturingssignalen naar het ap-
paraat niet meer mogelijk. In dat geval
moet de begrenzingskabel gerepareerd
of vervangen worden. Begrenzingska-
bels zijn verkrijgbaar bij AL-KO.

® | eg de begrenzingskabel altijd direct
op de grond. Bevestig hem indien
nodig met een extra gazonpen.

®m  Bescherm de begrenzingskabel bij
het leggen en tijdens de werking te-
gen beschadigingen.

®  Graaf en verticuteer niet in de buurt
van de begrenzingskabel.

1. Bevestig de begrenzingskabel met regelmati-
ge afstanden met gazonpennen of leg hem
ondergronds (max. 10 cm diep).

gen worden.

4.5.1 Begrenzingskabel op het basisstation
aansluiten (03/b)
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2. Begrenzingskabel om obstakels heen leggen:
zie Hoofdstuk 4.5.3 "Obstakels afzetten"”, pa-
gina 74.

3. Doorgangen tussen de afzonderlijke maaige-
bieden aanleggen: zie Hoofdstuk 4.5.4
"Doorgangen afzetten (01/h)", pagina 74.

4. Te grote stijgingen of dalingen afzetten: zie
Hoofdstuk 4.5.5 "Dalingen/stijgingen begren-
zen (11)", pagina 74.

5. Kabelreserves aanleggen: zie Hoofdstuk
4.5.6 "Kabelreserves aanleggen (07)", pagi-
na 74.

6. Sluit de begrenzingskabel na het leggen aan
op de aansluiting (03/B) van het basisstation:
zie Hoofdstuk 4.5.1 "Begrenzingskabel op
het basisstation aansluiten (03/b)", pagi-
na 73.

4.5.3 Obstakels afzetten

Afhankelijk van de omgeving van het werkge-
deelte moet de begrenzingskabel met verschil-
lende afstanden t.o0.v. de obstakels worden ge-
legd. Gebruik voor de bepaling van de juiste af-
stand de liniaal die van de verpakking afgehaald
kan worden.

OPMERKING
Afzettingen zijn alleen noodzakelijk als

ze door de stootsensoren van het appa-
raat niet kunnen worden herkend. Ver-
mijd te veel of onnodige afzettingen.

Niveauverschillen die kleiner zijn dan

6 cm, moeten worden uitgesloten, omdat
het apparaat anders schade kan veroor-
zaken.

Afstand t.o.v. muren, hekken, bloembedden:
min. 20 cm (01)

Het apparaat beweegt met een afstand naar bui-
ten van 20 cm langs de begrenzingskabel. Leg
daarom de begrenzingskabel met een afstand
van ten minste 20 cm t.o.v. muren, hekken of
bloembedden.

Afstand t.o.v. terrasranden en verharde

paden (05)

Als de rand van het terras of het pad hoger is dan
het gazon moet er een afstand van ten minste

20 cm aangehouden worden. Als de rand van het
terras of het pad op gelijke hoogte van het gazon
ligt kan de kabel precies op de rand worden ge-
legd.

Afstand van obstakels t.o.v. de
begrenzingskabel (01)

Als de begrenzingskabels van het obstakel weg
of naar het obstakel toe precies samenvallen,
d.w.z. met een afstand van 0 cm, beweegt het
apparaat over de begrenzingskabels heen. De
begrenzingskabels hierbij niet over elkaar heen
(02/c), maar evenwijdig leggen (01/e).

Leggen van de begrenzingskabel rond
hoeken (06)

®  Bij naar binnen verlopende hoeken (06/a):
Begrenzingskabel diagonaal leggen om te
voorkomen dat het apparaat in de hoek vast
komt te zitten.

= Bij naar buiten verlopende hoeken met obsta-
kels (06/b): Begrenzingskabel in een punt
leggen om te voorkomen dat het apparaat te-
gen de hoek aan botst.

B Bij naar buiten verlopende hoeken zonder
obstakels: Begrenzingskabel met een hoek
van 90° leggen.

4.5.4 Doorgangen afzetten (01/h)

De volgende afstanden moeten in de doorgang
aangehouden worden:

®  Totale breedte: min. 60 cm

®  Afstand van de begrenzingskabel t.o.v. de
rand: 20 cm

B Afstand tussen de begrenzingskabels: min.
30 cm

4.5.5 Dalingen/stijgingen begrenzen (11)

Hellingen van meer dan 45 % moeten met de be-
grenzingskabel afgezet worden (45 % = 45 cm
helling per 1 m horizontaal).

De begrenzingskabel mag niet over een helling
van meer dan 20 % worden gelegd. Om proble-
men bij het keren te vermijden moet er een af-
stand van 50 cm tot 20 % helling worden nage-
leefd. Als de helling aan de buitenrand van het
werkgedeelte op een punt meer dan 20 % is,
moet de begrenzingskabel met een afstand van
20 cm op het vlakke terrein voor het begin van de
helling worden gelegd.

4.5.6 Kabelreserves aanleggen (07)

Om na de inrichting van het maaibereik het ba-
sisstation nog te kunnen verplaatsen of het maai-
bereik te vergroten, moet er op regelmatige af-
standen een reservelengte in de begrenzingska-
bel worden ingebouwd.
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Kies het aantal kabelreservelengtes naar eigen
goeddunken.

OPMERKING
Vorm bij reservelengtes geen open lus-

sen.

1. Leg de begrenzingskabel rond de actuele ga-
zonpen (07/1) en weer terug naar de vorige
gazonpen (07/3).

2. Leid de begrenzingskabel dan weer terug
naar de actuele gazonpen. Er ontstaat een
lus. De kabels moeten bij elkaar liggen.

3. Indien nodig de lus in het midden met een
extra gazonpen (07/2) aan de grond bevesti-
gen.

4.5.7 Typische fouten bij het leggen van de
kabel (02)

B De reserves van de begrenzingskabel wor-
den niet in een gelijkmatige, langgerekte lus
gelegd (02/a).

®  De begrenzingskabel wordt niet deskundig
rond de hoeken gelegd (02/b).

B De begrenzingskabel wordt gekruist of niet
rechtsom gelegd (02/c).

®  De begrenzingskabel wordt te onnauwkeurig
gelegd, zodat randgedeeltes van het gazon
niet gemaaid kunnen worden (02/d).

®  De begrenzingskabel wordt bij het heen- en
terugleiden van de rand naar een obstakel
binnen het gazon niet direct naast elkaar lig-
gend gelegd (02/e).

®  De startpunten worden te ver weg van het
basisstation vastgelegd (02/f).

B De begrenzingskabel wordt over de rand van
het gazon heen gelegd (02/g).

®  Bijj het leggen van de begrenzingskabel wordt
de minimum afstand voor doorgangen van
30 cm onderschreden (02/h).

B De begrenzingskabel wordt te dicht, d.w.z.
met een afstand van minder dan 20 cm t.o.v.
niet te passeren obstakels gelegd (02/i).

4.6 Basisstation op voeding aansluiten (04)

1. Voeding (04/4) op een droge en tegen zon-
licht beschermde plek voldoende in de buurt
van het basisstation (04/1) plaatsen.

2. Laagspanningskabel van de voeding (04/5)
en kabel van het basisstation (04/6) met el-
kaar verbinden.

3. Netstekker van de voeding (04/2) in een
stopcontact (04/3) steken.

OPMERKING
Wij adviseren om de voeding op het

spanningsnet via een aardlekschakelaar
met een nominale lekstroom van
< 30 mA aan te sluiten.

4.7 Verbindingen aan het basisstation
controleren (04)

1. Controleer of beide leds aan de voorkant van
de laadzuil (09/1) branden. Indien niet:

B Trek de voedingskabel los.

®m  Controleer alle stekkerverbindingen van
de voeding en van de begrenzingskabel
op juiste montage en beschadigingen.

Toestandsweergaven van de leds

Leds Bedrijfstoestanden
groen ®  Brandt als de begrenzingskabel
correct is gelegd en de lus in or-
deis.
®  Knippert als de lus van de be-
grenzingskabel niet in orde is.
geel ®  Brandt als de voeding in orde

IS.

5 INBEDRIJFSTELLING

Dit hoofdstuk beschrijft de handelingen en instel-
lingen die nodig zijn om het apparaat voor de
eerste keer in bedrijf te stellen. Voor alle andere
instellingen zie Hoofdstuk 7 "Instellingen”, pagi-
na77.

5.1 Accu opladen (08)

Bij normaal gebruik wordt de accu van het appa-
raat regelmatig opgeladen.

OPMERKING
De accu moet voor het eerste gebruik

compleet worden opgeladen. De accu
kan in elke willekeurige laadtoestand
worden opgeladen. Het is niet slecht
voor de accu als het opladen wordt on-
derbroken.

De accu kan alleen worden opgeladen
als het apparaat is ingeschakeld.

1. Apparaat (08/1) zodanig in het basisstation
(08/3) plaatsen dat de contactopperviakken
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van het apparaat de laadcontacten van het
basisstation raken.

2. Met apparaat inschakelen.

3. Het display op het apparaat toont Accu
wordt geladen. Indien niet: zie Hoofdstuk
14 "Hulp bij storingen"”, pagina 84.

5.2 Basisinstellingen uitvoeren

1. Afdekkap openen.

2. Met apparaat inschakelen. Firmware, co-
denummer en type worden weergegeven.

3. In het menu taalkeuze met@ of@ taal se-

lecteren en met B’ overnemen.

4. In het menu Aanmelding > PIN invoe-
ren het vooraf ingestelde PIN 0000 invoe-
ren. Hiervoor na elkaar met @ of@ het cij-

fer O selecteren en telkens met B’ overne-
men. Na de invoer van het PIN wordt de toe-
gang vrijgeschakeld.

5. Inhetmenu PIN wijzigen:
®  Bij Nieuwe PIN invoeren een zelf
gekozen nieuw PIN van vier plaatsen in-
voeren. Hiervoor na elkaar met @ of E]
een cijfer selecteren en telkens met B’
overnemen.
= BijjNieuwe PIN herh. het nieuwe PIN
opnieuw invoeren. Als beide invoeren
identiek zijn, wordt PIN met succes
gewijzigd weergegeven.
6. Inhet menu Datum invoeren de actuele
datum instellen (formaat: DD.MM.2033).
Hiervoor na elkaar met @ of @ een cijfer

selecteren en telkens met B’ overnemen.
7. Inhetmenu Tijdstip invoeren > 24h-

formaat de actuele tijd instellen (for-

maat: HH:MM). Hiervoor na elkaar met @ of

@ een cijfer selecteren en telkens met B’

overnemen.

De basisinstellingen zijn voltooid. De status On-
gekalibreerd starttoets indrukken
wordt weergegeven.

5.3 Maaihoogte instellen

De maaihoogte kan traploos tussen de 25 -
55 mm met de hand worden versteld.

OPMERKING
Voor de kalibratierit (zie zie Hoofdstuk

5.4 "Automatische kalibratierit uitvoe-
ren", pagina 76) en voor het leren van
de startpunten (zie zie Hoofdstuk 7.3.2
"Startpunten instellen”, pagina 78)
wordt een maaihoogte van 55 mm aan-
bevolen.

1. Afdekking (10/1) openen.

2. De maaihoogte instellen (de actuele maai-
hoogte wordt op het scherm (10/3) in millime-
ter aangegeven):

B Maaihoogte (d.w.z. gazonhoogte) verho-
gen: Draaiknop (10/2) rechtsom (10/+)
draaien.

B Maaihoogte (d.w.z. gazonhoogte) verla-
gen: Draaiknop (10/2) linksom (10/-)
draaien.

3. Afdekking sluiten.

5.4 Automatische kalibratierit uitvoeren

OPMERKING
Voer voor de inbedrijfstelling een kali-

bratie uit (zie zie Hoofdstuk 5.4 "Auto-
matische kalibratierit uitvoeren", pagi-
na 76) of voer het teachen van de stan-
rtpunten uit (zie zie Hoofdstuk 7.3.2
"Startpunten instellen”, pagina 78).

Zet het apparaat op de beginstand (09)
1. Zet het apparaat binnen het maaigebied op
de startpositie:
®  min. 1 mlinks en 1 m voor het basisstati-
on

= met de voorkant op de begrenzingskabel
uitgelijnd
Kalibratierit starten

1. Controleer dat er binnen het te voorspellen
bewegingsgedeelte van het apparaat geen
obstakels aanwezig zijn. Het apparaat moet
met beide voorwielen over de begrenzingska-
bel heen kunnen rijden. Verwijder obstakels
indien nodig.

2. Met apparaat starten. Op het display
wordt weergegeven:
® | waarschuwing! Aandrijving
start

m  Kalibreren, Fase [1]
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Tijdens de kalibratierit

Het apparaat rijdt voor de bepaling van de sig-
naalsterkte binnen de begrenzingskabel eerst
twee keer over de begrenzingskabel heen en ver-
volgens naar het basisstation en blijft daar stil-
staan.

®  Op het display wordt de melding Kalibra-
tie voltooid gegeven.

®  De accu wordt opgeladen.

OPMERKING
Het apparaat moet bij het binnenrijden in

het basisstation blijven staan. Als het
apparaat bij het binnenrijden in het ba-
sisstation de contacten niet raakt, rijdt
het verder langs de begrenzingskabel.
Als het apparaat niet door het basisstati-
on rijdt is de kalibratieprocedure mislukt.
In dat geval moet het basisstation beter
uitgelijnd en de kalibatieprocedure her-
haald worden.

Na de kalibratie
De vooraf ingestelde actuele maaitijd wordt aan-
gegeven.

Voor alle andere instellingen zie Hoofdstuk 7 "In-
stellingen”, pagina 77.

6 BEDIENING
6.1 Apparaat met de hand starten

1. Met apparaat inschakelen.
Voor randen maaien buiten de planning: zie
Hoofdstuk 7.5 "Randen maaien bij handmati-
ge start", pagina 79.

2. Met apparaat met de hand starten.

6.2 Maaiwerking staken

L] op het apparaat indrukken.
Het apparaat rijdt automatisch naar het ba-
sisstation. Het wist het maaiprogramma van
de actuele dag en start de volgende dag
weer op het ingestelde tijdstip.

L] op het apparaat indrukken.
De maaiwerking wordt gedurende een half
uur onderbroken.

L] op het apparaat indrukken.
Het apparaat wordt uitgeschakeld.

OPMERKING
In gevaarlijke situaties kan het apparaat

met de STOP-toets (08/2) worden ge-
stopt.

6.3 Nevenoppervliak maaien (01/NF)

1. Apparaat optillen en met de hand op het ne-
venoppervlak plaatsen.

Met u apparaat inschakelen.

Met @ hoofdmenu oproepen.

@ of@ *Instellingen B'

@ of@ * Nevenoppervlak maaien
=

6. Met @ of @ maaitijd selecteren.

7. Met apparaat met de hand starten.
Afhankelijk van de instelling: Het apparaat maait
gedurende de ingestelde tijd en schakelt vervol-
gens uit of maait verder tot de accu leeg is.

o > w D

Na het maaien van het nevenopperviak het appa-
raat weer met de hand in het basisstation plaat-
sen.

7 INSTELLINGEN

7.1 Instelling oproepen - Algemeen

1. Met E] hoofdmenu oproepen.
Opmerking: Het sterretje * voor het menu-
punt geeft aan dat het zojuist is geselecteerd.

2. @ of@ *Instellingen E]'
3. Met @ ofE] het gewenste menupunt selec-

|4
teren en metE] overnemen.

4. Instellingen uitvoeren.
Opmerking: De menupunten worden in de
paragrafen hierna beschreven.

5. Met@ teruggaan naar het hoofdmenu.
OPMERKING
Verdere menupunten: zie Hoofdstuk 5.2
"Basisinstellingen uitvoeren”, pagina 76.

7.2 Geluidssignaal knopbediening
activeren/deactiveren

1. @of[i]*Ge'luidssignaa'l knopbe-
diening
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2. Geluidssignaal knopbediening activeren/de-
activeren:

u @ of@ Activeren E]':

Geluidssignaal knopbediening activeren.

u @of@ gedeact. E]':
Geluidssignaal knopbediening deactive-
ren.

7.3 Maaiprogramma instellen

7.3.1 Maaiprogramma instellen - Algemeen

1. Met E] hoofdmenu oproepen.

2. @ of@ * Programma [3'
3. Met @ of@ menupunt selecteren en met
B’ overnemen.

4. Instellingen uitvoeren.
Opmerking: De menupunten worden in de
paragrafen hierna beschreven.

7.3.2 Startpunten instellen

Startpunten teachen
1. Apparaat in het basisstation plaatsen.

2. Met apparaat inschakelen.

3. Met @ hoofdmenu oproepen.

4 @ of@ * Programma E]'

5. @ of@ *Startpunten B’

6. @of@ *Startpunten teachen E]'
7

@of@ *Start teachrun voor
startpunten

u @ of@ Start B’. Het apparaat be-

weegt langs de begrenzingskabel.

u @ of@ Hier B', als het apparaat

het gewenste startpunt heeft bereikt. Het
startpunt wordt opgeslagen.

8. @of@ Stel startpunt 1 in [E]',

als bij de teachrun geen startpunt is vastge-
legd. Als er hier geen startpunt wordt vastge-
legd, worden de startpunten automatisch
vastgelegd.

9. @of@ Startpunt x: XXm B', als

het laatste startpunt is bereikt.

Startpunten met de hand vastleggen (01)

Het eerste startpunt (01/X0) is vooraf ingesteld

en bevindt zich 1 m rechts naast het basisstation.

Achter dit punt kunnen er maximaal 3 verdere

startpunten (X1 t/m X3) worden geprogram-

meerd. Houd bij het vastleggen van de startpun-

ten rekening met het volgende:

®  Stel de startpunten niet te ver verwijderd van
het basisstation en niet te dicht bij elkaar in
(02/f).

B Gebruik slechts zoveel startpunten als nodig.

1. @of@ *Startpunten E]'
2. [A)of(W)*punt x1 bij [020m] [=]”

Met @ of E] na elkaar een cijfer selecteren
v
en telkens met E] overnemen.

3. [AJof (W] *punt x2 bij [075m] (=)
Met @ of E] na elkaar een cijfer selecteren

en telkens met E]' overnemen.
4. Verdere startpunten vastleggen indien nodig.

5. Met@ teruggaan naar het hoofdmenu.
7.3.3 Maaitijden instellen

OPMERKING
Tussen de programmering van de maai-

tijden en het starten van het maaien
moeten 30 minuten liggen. Indien niet
start het apparaat pas op de volgende
geprogrammeerde maaitijd.

In het menupunt weekprogramma worden de
dagen van de week en de tijdstippen ingesteld
waarop het apparaat moet maaien. Pas deze in-
stellingen indien nodig aan op de afmetingen van
het gazon. Als er na ongeveer een week nog on-
gemaaide gedeeltes te zien zijn moeten de maai-
tijden verlengd worden.

1. @ of@ *Weekprogramma E]'

L] @ of@ *Elke dag [X]: Hetappa-
raat maait iedere dag op de ingestelde
tijdstippen. Als Elke dag [ ] wordt
aangegeven, maait het apparaat alleen
op de ingestelde weekdagen.

L @ of@ *Maandag [X]...* Zzondag
[X] : Het apparaat maait op de ingestel-
de weekdag op de ingestelde tijdstippen.
Als bijv. Maandag [ ] wordt weergege-
ven, maait het apparaat op de betreffen-
de dag niet.
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u @ of@ wijzigen BV: De betreffen-
de dag activeren [X] of deactiveren
[ 1, tijden, manier van maaien en start-
punten instellen.

2. Instellingen voor alle dagen of de betreffende
dag uitvoeren:

B bijv. *[M] 07:00-10:00 [?]: Nor-
maal maaien [M] van 07:00 — 10:00 uur
met automatisch wisselend startpunt 0 —
9 [7].

®  bijv. *[R] 16:00-18:00 [1]: Het ap-
paraat start om 16:00 uur met het maaien
van randen [R] en beweegt langs de
gehele begrenzingskabel. Daarna begint
het maaien van het oppervlak op start-
punt1 [1]. Om 18:00 uur of zodra de
accu leeg is, rijdt het apparaat terug naar
het basisstation.

u @ of@ wijzigen E]': Geselecteer-

de instelling wijzigen.

u @ of@ Verder B': Gewijzigde in-
stelling bevestigen en verder naar de vol-
gende instelling.

3. @ of@ opslaan B’: Alle gewijzigde in-
stellingen van het menupunt opslaan.

7.4 inTOUCH

Een bestaande verbinding met een gateway kan
verbroken worden. Daardoor staat het apparaat
gedurende 30 minuten open voor een nieuwe
verbindingsopbouw.

OPMERKING
Om later een verbinding op te bouwen

moet de verbinding eerst opnieuw wor-
den verbroken, ook als het apparaat
vooraf niet met een gateway was ver-
bonden.

1. [&Jof (W) *inToucH (="

2. Verbinding verbreken B'
apparaat meldt: Voltooid.

3. Met E]' bevestigen en teruggaan naar het
menu.

7.5 Randen maaien bij handmatige start

Voor de handmatige start kan hier ingesteld wor-
den dat het apparaat met het maaien van de ran-
den begint.

Randen op de geprogrammeerde maaitijden
maaien: zie Hoofdstuk 7.3.3 "Maaitijden instel-
len", pagina 78.

1. @ of@ *Randen maaien B’

2. @of@ *bij handmatige start E]'

7.6 Maaien van nevenopperviakken
instellen

1. @ of@ * Nevenoppervlak maaien
(=

2. Maaitijden instellen:
u @ of@ inactief B’:

Het maaien van nevenopperviakken is
uitgeschakeld.

L] @ of@ actief [3':
Het apparaat maait tot de accu leeg is.
u @of[i] Maaitijd in min E]':
Het apparaat maait gedurende de inge-
stelde tijd het nevenoppervlak. De vol-
gende maaitijden kunnen ingesteld wor-
den:
30/60/90/120/tot accu leeg.

7.7 Displaycontrast instellen

Als het display bijv. in zonlicht slecht af te lezen
valt, kan de weergave door wijziging van het dis-
playcontrast verbeterd worden.

1. @of@ *Displaycontrast B’

2. Met @ of @ het displaycontrast verhogen/
verlagen en met B’ overnemen.

7.8 Instellingsbescherming

Als de instellingsbescherming gedeactiveerd is
hoeft alleen bij het bevestigen van voor de veilig-
heid belangrijke fouten de PIN-code ingevoerd te
worden.

1. @ of@ *Instellingsbescherming
(=r

2. Instellingsbescherming activeren/deactive-
ren:

u @ of[i] Activeren Er:

Instellingsbescherming activeren.

u @of@ gedeact. E]':

Instellingsbescherming deactiveren.
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7.9 Opnieuw kalibreren

Als de positie of de lengte van de begrenzingska-
bel werd gewijzigd of het apparaat de begren-
zingskabel niet meer kan vinden, moet er op-
nieuw gekalibreerd worden.

1. @of@ opnieuw kalibreren E]'

. . 4
2. Kalibratie ter‘ugzetten?E]

3. Kalibratierum uitvoeren: zie Hoofdstuk 5.4
"Automatische kalibratierit uitvoeren", pagi-
na 76.

7.10 Terugzetten op fabrieksinstellingen

De fabrieksinstelling van het apparaat kunnen
bijv. voor een doorverkoop teruggezet worden.

1. @of@ *Fabrieksinstellingen B'
apparaat meldt: Instellingen met suc-

ces hersteld

8 INFORMATIE WEERGEVEN

Het menu Informatie dient voor de weergave
van de apparaatgegevens. In dit menu kunnen
verder geen instellingen worden gedaan.

1. Met E] hoofdmenu oproepen.

2. @ of@ *Informatie E]'
3. Met @ of@ menupunt selecteren en met
B' overnemen.

Opmerking: De menupunten worden in de
paragrafen hierna beschreven.

4. Met E] teruggaan naar het hoofdmenu.
Messenservice

Geeft aan over hoeveel bedrijfsuren er een mes-
senservice noodzakelijk is. De teller kan met de
hand teruggezet worden. De messenservice van
een AL-KO dealer, technicus of een servicepart-
ner uit laten voeren.

Teller voor de messenservice terugzetten:

1. @of@ Bevestigen E]'

Hardware

Geeft informatie weer over het apparaat, als bijv.
type, fabricagejaar, bedrijfsuren, serienummer,
aantal maaibeurten, totale maaitijd, aantal laad-
cycli, totale oplaadtijd, lengte van de lus van de
begrenzingskabel.

Software
Geeft de firmware-versie aan.

OPMERKING
Houd de software van de Robolinho

maairobot altijd actueel. Controleer re-
gelmatig de firmwareversie en actuali-
seer die indien nodig. De Robolinho Up-
dater Software vindt u op internet op:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-au-

toupdater

Programma-info

Toont actuele instellingen als bijv. de totale we-
kelijkse maaitijd.

Storingen

Geeft de als laatste opgetreden storingsmeldin-
gen met datum, tijd en foutcode weer.

9 ONDERHOUD EN VERZORGING

VOORZICHTIG!
Gevaar voor letsel
Onderdelen met scherpe randen en

draaiende onderdelen kunnen letsel ver-

oorzaken.

®  Draag bij onderhouds- en reinigings-
werkzaamheden altijd beschermen-
de handschoenen!

9.1 Reiniging

LET OP!
Gevaar door water

Water in de robot-grasmaaier en in het
basisstation leidt tot schade aan elekitri-
sche componenten.

B Spuit de robot-grasmaaier en het
basisstation niet met water af.

Robot-grasmaaier reinigen

VOORZICHTIG!

Kans op letsel door snijmessen

De snijmessen zijn erg scherp en kun-
nen snijwonden veroorzaken.

B Draag veiligheidshandschoenen!

® | et erop dat lichaamsdelen niet in
de snijmessen terechtkomen.
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Onderhoud en verzorging

Een keer per week uitvoeren:

1. Met apparaat uitschakelen.

2. Oppervlak van het huis met een stoffer, een
borstel, een vochtige doek of een fijne spons
afvegen.

3. Onderkant, maaidek en snijmessen met een
borstel afborstelen.

4. Snijmessen op beschadigingen controleren.
Indien nodig vervangen: zie Hoofdstuk 9.3
"Messen vervangen", pagina 81.

Basisstation reinigen

1. Grasrestanten en loof of andere voorwerpen
regelmatig uit het basisstation verwijderen.

2. Oppervlak van het basisstation met een
vochtige doek of een fijne spons afvegen.

9.2 Regelmatige controle

Algemene controle
1. Controleer één keer per week de gehele in-
stallatie op beschadigingen:
®  Apparaat
= Basisstation
®  Begrenzingskabel
= Voeding
2. Vervang defect onderdelen door originele on-

derdelen van AL-KO of door een servicepunt
van AL-KO.

Wielen controleren op vrije beweging
Een keer per week uitvoeren:
1. De omgeving van de rollen grondig van gras-

restanten en vervuiling ontdoen. Gebruik
hiervoor een stoffer en een doek.

2. Controleer of de rollen soepel draaien en of
ze gestuurd kunnen worden.
Opmerking: Als de rollen stroef draaien of
niet gestuurd kunnen worden moeten ze door
een servicepunt van AL-KO worden vervan-
gen.

Contactoppervlakken aan de robot-

grasmaaier controleren

1. Vervuiling met een doek verwijderen en dan
iets met contactvet insmeren.

Laadcontacten van het basisstation

controleren

1. Trek de voedingskabel los.

2. De laadcontacten richting basisstation druk-
ken en loslaten. De laadcontacten moeten
weer terugveren in de uitgangspositie.

Opmerking: Als de laadcontacten niet terug-
veren moeten ze door een servicepunt van
AL-KO worden vervangen.

9.3 Messen vervangen

VOORZICHTIG!

A Kans op letsel door snijmessen
De snijmessen zijn erg scherp en kun-
nen snijwonden veroorzaken.

®  Draag veiligheidshandschoenen!

B | et erop dat lichaamsdelen niet in
de snijmessen terechtkomen.

LET OP!

Beschadiging van het apparaat door

ondeskundige reparatie

Door het rechtbuigen van verbogen ge-

monteerde snijmessen kan de messen-

schijf beschadigd raken.

®  Buig verbogen snijmessen niet
recht.

®m  \ervang verbogen snijmessen door
originele reserveonderdelen van AL-
KO.

Versleten snijmessen of verbogen snijmessen
moeten worden vervangen.

1. Met apparaat uitschakelen.

2. Apparaat omkeren met de messen naar bo-
ven toe.

3. Bevestigingsbouten losdraaien.
De snijmessen uit de meszitting halen.

5. De meszitting reinigen met een zacht borstel-
tje.

OPMERKING
De snijmessen zijn over de gehele leng-

te geslepen en kunnen daarom 180° ge-
draaid gemonteerd worden, waardoor de
draaitijd verdubbeld wordt.

6. Messen vervangen:

®  Als de snijmessen sinds de eerste mon-
tage nog niet zijn gedraaid: Snijmessen
180° draaien en met de geslepen kant
naar het apparaat toe wijzend weer in de
meszitting plaatsen en de bevestigings-
bouten weer handvast aandraaien.

®m  Als de snijmessen sinds de eerste mon-

tage al eens zijn gedraaid: Nieuwe snij-
messen met de geslepen kant naar het

>
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apparaat toe wijzend in de meszitting
plaatsen en nieuwe bevestigingsbouten
handvast aandraaien.

Opmerking: Er mogen uitsluitend origi-
nele reserveonderdelen van AL-KO wor-
den gebruikt.

Als ernstige vervuiling niet met een borstel kan
worden verwijderd, moet de messenschijf worden
vervangen, omdat er anders onbalans kan zor-
gen voor meer geluid, meer slijtage en functiesto-
ringen.

10 TRANSPORT

Ga voor het transport van het apparaat als volgt
te werk:

1. Met of met de stoptoets het apparaat
stoppen.

2. Met apparaat uitschakelen.
3. Til het apparaat met beide handen aan het

huis op:
B De snijmessen mogen niet aangeraakt
worden.

®  De snijmessen moeten altijd van het li-
chaam weg wijzen.

11 OPSLAG

11.1 Robot-grasmaaier opbergen

Berg het apparaat op als het gedurende de win-
ter of waarschijnlijk voor langer dan 30 dagen
niet wordt gebruikt.

1. Accu geheel opladen (zie Hoofdstuk 5.1 "Ac-
cu opladen (08)", pagina 75).

2. Apparaat grondig reinigen (zie Hoofdstuk 9.1
"Reiniging", pagina 80).

3. Apparaat bewaren:
®  staand op alle wielen

B op een droge, afsluitbare en tegen vorst
beveiligde plek

B buiten het bereik van kinderen

11.2 Basisstation opbergen

Het basisstation kan, moet echter niet opgebor-
gen worden. Door het op te bergen wordt er ech-
ter een te vroege veroudering als bijv. het uitble-
ken van de kleur of corrosie van de laadcontac-
ten voorkomen.

Als het basisstation buiten blijft staan:

1. Voeding van het net scheiden en van het ba-
sisstation losnemen.

2. Kabel van het basisstation oprollen.
3. Voeding opbergen.
4. Laadcontacten met contactvet insmeren.

Als het basisstation wordt opgeborgen:

1. Alle bovenstaande werkzaamheden uitvoe-
ren.

2. Basisstation van de begrenzingskabel schei-
den.

3. Basisstation demonteren en verontreinigin-
gen met een stoffer en een licht vochtige
doek verwijderen.

4. Basisstation bewaren:

B 0op een droge, afsluitbare en tegen vorst
beveiligde plek

B buiten het bereik van kinderen

Als alleen de laadpaal wordt opgeslagen:

1. Voeding van het net scheiden en van het ba-
sisstation losnemen.

2. Basisstation van de begrenzingskabel schei-
den.

3. Verontreinigingen met een stoffer en een licht
vochtige doek verwijderen.

4. Laadpaal verwijderen:

®  Beide bouten van de laadzuil (08/4) los-
draaien.

B | aadpaal door kantelen van het basissta-
tion losnemen.

®  Stekkerverbinding van basisstation en
laadzuil losmaken.

B Opening van de basis (08/5) afsluiten
met de bijgevoegde winterafdekking
(08/6).

5. Basisstation bewaren:

B op een droge, afsluitbare en tegen vorst
beveiligde plek

B buiten het bereik van kinderen

11.3 Begrenzingskabel overwinteren

De begrenzingskabel kan in de grond blijven zit-

ten en hoeft niet verwijderd te worden.

1. Als het basisstation is opgeborgen: De kabe-
luiteinden met contactvet insmeren en met
plakband omwikkelen. Daardoor worden de
kabeluiteinden beschermd tegen corrosie.

12 VERWIJDEREN
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Klantenservice/service centre

Advies over de wetgeving inzake elektrische

en elektronische apparaten (ElektroG)

E B Qude elektrische en elektronische ap-
paraten horen niet thuis bij het huis-

— houdelijke afval, maar moeten geschei-
den worden aangeboden of verwijderd!

B Gebruikte batterijen of accu’s, die niet vast in
het apparaat ingebouwd zijn, moeten voor de
verwijdering worden gedemonteerd! De recy-
cling ervan wordt door de batterijwetgeving
beheerst.

®  Bezitters of gebruikers van elektrische en
elektronische apparatuur zijn wettelijk tot te-
ruggave na gebruik verplicht.

B De eindgebruiker is verantwoordelijk voor het
wissen van zijn persoonlijke gegevens op het
te verwijderen gebruikte apparaat!

Het symbool van de afvalemmer met de schuine
streep erdoor betekent, dat elektrische en elek-
tronische gebruikte apparaten niet via het ge-
woon afval mogen worden verwijderd.

Elektrische en elektronische apparaten kunnen

op de volgende verzamelpunten gratis worden af-

gegeven:

B Openbare recycling- en verzamelpunten (bijv.
milieuparken)

®  Verkooppunten van elektrische apparatuur
(vast en online), voor zover handelaren tot te-
rugname verplicht zijn of deze vrijwillig aan-
bieden.

Deze voorschriften zijn alleen voor toepassing op
apparaten die in landen van de Europese Unie
geinstalleerd en verkocht werden en die beant-
woorden aan de Europese richtlijn 2012/19/EU.
In landen buiten de Europese Unie kunnen afwij-
kende voorschriften gelden voor het verwijderen
van afgedankte elektrische en elektronische ap-
paraten.

Over de batterijwetgeving (in Duitsland:
BattG)

A
B Zie de gebruikershandleiding om tot een veili-
ge verwijdering van batterijen of accu’s uit
het elektrische apparaat over te kunnen gaan

en voor informatie over het type of het che-
misch systeem.

®m  Bezitters of gebruikers van batterijen en ac-
cu’s zijn wettelijk tot teruggave na gebruik

Gebruikte batterijen en accu’s horen
niet bij het gewone afval, maar moeten
afzonderlijk worden weggedaan!

verplicht. De teruggave is beperkt tot de nor-
male huishoudelijke hoeveelheden.
Gebruikte batterijen kunnen schadelijke stoffen of
zware metalen bevatten, die het milieu en de ge-
zondheid schade kunnen toebrengen. Het herge-
bruiken van gebruikte batterijen en het opnieuw
gebruiken van de grondstoffen draagt bij tot het
behoud van deze belangrijke goederen.
Het symbool van de afvalemmer met de schuine
streep erdoor betekent, dat gebruikte batterijen
en accu’s niet via het gewoon afval mogen wor-
den verwijderd.
Wanneer ook de vermelding Hg, Cd of Pb onder
de afvalemmer is aangebracht, betekent dit het
volgende:
®m  Hg: de batterij bevat meer dan 0,0005 % kwik
®  Cd: de batterij bevat meer dan 0,002 % cad-
mium
®  Pb: de batterij bevat meer dan 0,004 % lood
Accu’s en batterijen kunnen op de volgende ver-
zamelpunten gratis worden afgegeven:
®m  Openbare recycling- en verzamelpunten (bijv.
milieuparken)
Verkooppunten van batterijen en accu’s
Een verzamelpunt van het gemeenschappe-
lijke recycling systeem voor gebruikte appa-
raten en batterijen
®  Een verzamelpunt van de fabrikant (indien hij
geen lid is van het gemeenschappelijke recy-
cling systeem)
Deze voorschriften zijn alleen voor toepassing op
accu’s en batterijen die in landen van de Europe-
se Unie verkocht werden en die beantwoorden
aan de Europese richtlijn 2006/66/EU. In landen
buiten de Europese Unie kunnen afwijkende be-
palingen voor de recycling van accu’s en batterij-
en gelden.

13 KLANTENSERVICE/SERVICE
CENTRE

Voor vragen over garantie, reparatie of reserve-
onderdelen kunt u contact opnemen met het
dichtstbijzijnde AL-KO service centre. Deze vindt
u op internet op het volgende adres:
www.al-ko.com/service-contacts

495053_a

83



NL

Hulp bij storingen

14 HULP BIJ STORINGEN

14.1 Apparaat- en bedieningsfouten verhelpen

VOORZICHTIG!
Gevaar voor letsel

Onderdelen met scherpe randen en draaiende onderdelen kunnen letsel veroorzaken.
B Draag bij onderhouds- en reinigingswerkzaamheden altijd beschermende handschoenen!

Storing
Apparaat start niet.

Apparaat komt klem te zit-
ten en graaft zich vast. De
wielen draaien verder.

Apparaat maait op verkeer-
de tijdstippen.

Motor blokkeert tijdens het
maaien.

Maairesultaat is ongelijk-
matig.

Het vermogen van de accu
neemt duidelijk af.

Oorzaak
Accu is leeg.

Stootsensoren worden niet
geactiveerd.

Gras is te hoog.

Apparaat blijft op een onef-
fenheid van het gazon han-
gen.

Apparaat heeft de verkeerde
tijd.

Maaiduur is verkeerd inge-
steld.

Apparaat verliest de tijdin-
stellingen.

Motor is overbelast.

Accu is leeg.

Snijmessen zijn stomp.

Maaitijd is te kort.
Maaibereik is te groot.

De maaihoogte is te laag in-
gesteld.

Snijmessen zijn stomp.

De maaihoogte is te laag in-
gesteld.

Gras te hoog of te nat.

Oplossing
Apparaat in het basisstation opladen.

Bezoek een AL-KO service centre.

®  De maaihoogte hoger instellen,
daarna lager instellen tot de ge-
wenste hoogte.

B Gras met een grasmaaier kortmaai-
en.

Oneffenheid verwijderen.

Tijd instellen.
Maaitijden instellen.

Accu is defect. Bezoek een AL-KO ser-
vice centre.

Apparaat uitschakelen, op effen onder-
grond of laag gras plaatsen en opnieuw
starten.

Accu laden.

Snijmessen omkeren of indien nodig
vervangen.

Langere maaitijden programmeren.
Maaibereik verkleinen.

De maaihoogte hoger instellen, daarna
lager instellen tot de gewenste hoogte.

Snijmessen omkeren of indien nodig
vervangen.

De maaihoogte hoger instellen, daarna
lager instellen tot de gewenste hoogte.

®  Gazon laten drogen.
®  Maaihoogte hoger instellen.
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Storing

Apparaat trilt of het ge-
luidsvolume is te hoog.

Accu kan niet opgeladen
worden resp. te lage ac-
cuspanning

Oorzaak

Onbalans in het snijmes of in
de aandrijving van het snij-
mes

® | aadcontacten van het
basisstation zijn vervuild.

®  Contactoppervlakken
aan het apparaat zijn
vervuild.

Basisstation heeft geen
stroom.

®  Apparaat raakt de laad-
contacten niet.

®  Contactoppervlakken
aan het apparaat zijn af-
gebrand.

Levensduur van de accu is
afgelopen.

Oplaadelektronica is defect.

Oplossing

B Maaidek reinigen.
B Bezoek een AL-KO service centre.

Laadcontacten en contactoppervlakken
reinigen.

Basisstation op voeding aansluiten.

®  Apparaat in het basisstation plaat-
sen en controleren of de laadcon-
tacten contact maken.

B Bezoek een AL-KO service centre.

Bezoek een AL-KO service centre.

Bezoek een AL-KO service centre.

OPMERKING
Neem contact op met onze klantenservice bij storingen die niet in deze tabel staan vermeld of
die u niet zelf kunt oplossen.

14.2 Foutcodes en -oplossing

Foutcode
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper de-
flected

Oorzaak

Hellingssensor is geacti-

veerd:

®  Max. hellingshoek over-
schreden

®  Apparaat werd gedragen
®  Helling te steil

De hefsensor is geactiveerd:

®  De apparaatkap werd
door optillen of door een
obstakel naar boven toe
weggedrukt.

Apparaat is tegen een obsta-
kel gereden en kan zich niet
losmaken (bijv. botsing in de
buurt van het basisstation).

Oplossing

Apparaat op een horizontale onder-
grond plaatsen en de fout bevestigen.

Obstakel verwijderen.

®  Apparaat op een vrij, omheind ga-
zon plaatsen.

B Positie van de begrenzingskabel
corrigeren.
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Foutcode

CNOO7: No loop sig-
nal

CNOO8: Loop signal
weak

CNO010: Bad position
CNO11l: Escaped robot
CN012: cal: no Toop
CNO15: cal: outside
CNO17: cal: signal
weak

CN018: cal: collisi-
on

Oorzaak

®  Geen circuitsignaal

Begrenzingskabel is de-
fect.

®m  Circuitsignaal is te zwak.

Circuitsignaal te zwak

Begrenzingskabel te diep
ingegraven

B Apparaat bevindt zich
buiten het omheinde ga-
zonopperviak.

B Begrenzingssskabel
werd gekruist.

Apparaat bevindt zich buiten
het omheinde gazonopper-
vlak.

Storing tijdens de kalibratie:

®  Apparaat kan de begren-
zingskabel niet vinden.

Storing tijdens de kalibratie:
®m  Circuitsignaal te zwak
®  Geen circuitsignaal

®m  Begrenzingskabel is de-
fect.

Storing tijdens de kalibratie:

®m  Apparaat is tegen een
obstakel aan gereden.

Oplossing

LEDs aan het basisstation controle-
ren.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Voeding losnemen en weer
aansluiten.

Begrenzingskabel op beschadigin-
gen controleren. Defecte kabel re-
pareren.

LEDs aan het basisstation controle-
ren.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Voeding losnemen en weer
aansluiten.

Begrenzingskabel tot de voorge-
schreven hoogte verhogen, evt. di-
rect op het gazon bevestigen.

Apparaat op een vrij, omheind ga-
zon plaatsen.

Positie van de begrenzingskabel om
bochten en obstakels corrigeren.
Kruising van de kabel opheffen.

Positie van de begrenzingskabel om
bochten en obstakels corrigeren.

LEDs aan het basisstation controle-
ren.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Voeding losnemen en weer
aansluiten.

Apparaat op de voorgeschreven ka-
libratiepositie zetten, precies haaks
uitlijnen. Apparaat moet over de be-
grenzingskabel heen kunnen rijden.

Apparaat op de voorgeschreven ka-
libratiepositie zetten, precies haaks
uitlijnen.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Voeding losnemen en weer
aansluiten.

Begrenzingskabel op beschadigin-
gen controleren.

Obstakel verwijderen.
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Foutcode
CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

Oorzaak
Accu is leeg:

Circuit van de begrenzings-
kabel is te lang, te veel eilan-
den.

Bij het opladen geen contact
met de laadcontacten

Obstakels in de buurt van het
laadstation

Apparaat heeft zich vastge-
reden.

Apparaat vindt het basisstati-
on niet.

Accu is opgebruikt.

Oplaadelektronica is defect.

Automatisch verhelpen van
storing niet mogelijk

B Accu is oververhit (meer
dan 60 °C). Er is geen
ontlading mogelijk.

®  Noodstop door controle-
elektronica

Maaimotor is oververhit
(meer dan 80 °C).

Apparaat is tegen een obsta-
kel gereden en kan zich niet
losmaken.

Oplossing

Positie van de begrenzingskabel corri-
geren.

® | aadcontacten reinigen.

B Apparaat in het basisstation plaat-
sen en controleren of de laadcon-
tacten contact maken.

B [aadcontacten laten controleren
door een servicepunt van de fabri-
kant en laten vernieuwen.

Obstakels verwijderen.

Apparaat op een vrij, omheind gazon
plaatsen.

®  Begrenzingskabel op beschadigin-
gen controleren.

®  Begrenzingskabel door een service-
punt van de fabrikant laten doorme-
ten.

Accu door een servicepunt van de fabri-
kant laten vervangen.

Laadelektronica door een servicepunt
van de fabrikant laten vervangen.

®  Storingsmelding met de hand be-
vestigen.

®  Als dit weer optreedt: Apparaat door
een servicepunt van de fabrikant la-
ten controleren.

®  Apparaat uitschakelen en accu laten
afkoelen.

B Apparaat niet in het basisstation
plaatsen.

®  Apparaat uitschakelen en laten af-
koelen.

®m  Als dit weer optreedt: Apparaat door
een servicepunt van de fabrikant la-
ten controleren.

Obstakel verwijderen.
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Garantie

Foutcode Oorzaak Oplossing
CN128: Recov Impos- Apparaatis tegen een obsta- Obstakel verwijderen.
sible kel gereden en kan zich niet
losmaken.
Apparaat bevindt zich buiten ®  Apparaat op een vrij, omheind ga-
het omheinde gazonopper- zon plaatsen.
viak. ®  Positie van de begrenzingskabel
corrigeren.
CN129: Blocked wL Motor van linkerwiel is ge- Blokkering verwijderen.
blokkeerd.
CN130: Blocked wR Motor van rechterwiel is ge-  Blokkering verwijderen.
blokkeerd.

OPMERKING
Neem contact op met onze klantenservice bij storingen die niet in deze tabel staan vermeld of
die u niet zelf kunt oplossen.

15 GARANTIE

Eventueel binnen de wettelijke termijn voor aansprakelijkheid optredende materiaal- of fabricagefouten
van het apparaat worden naar eigen oordeel door ons verholpen, hetzij door reparatie of door levering

van een vervangend apparaat. De geldende termijn voor aansprakelijkheid hangt in elk geval af van de
wetgeving in het land waarin het apparaat werd aangeschaft.

Onze garantie geldt alleen bij: De garantie vervalt bij:
B naleving van deze gebruikershandleiding = Eigenhandig uitgevoerde reparatiepogingen
®  Deskundig gebruik ®  Eigenhandig aangebrachte technische wijzi-
B Gebruik van originele reserveonderdelen gingen
B Gebruik voor andere doeleinden dan het ge-
bruiksdoel

Van de garantie zijn uitgesloten:
B |akschade opgetreden als gevolg van normaal gebruik

m  Slijtageonderdelen die op de reserveonderdelenkaart met een kader | xxxxxx (x) | zijn aangeduid

De garantietermijn begint bij de aanschaf door de eerste eindgebruiker. Maatgevend is daarbij de da-
tum op de kassabon. Ga met deze garantieverklaring en de originele kassabon naar uw dealer of naar
de dichtstbijzijnde klantenservice. Deze verklaring laat het vorderingsrecht van de koper jegens de ver-
koper wegens defecten aan het apparaat onverlet.
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1 A PROPOS DE CETTE NOTICE

B |a version originale du manuel est la version
allemande. Toute autre version linguistique
est une traduction du manuel original.

®  Lire impérativement la présente notice avec
attention avant la mise en service. Ceci
constitue une condition préalable a un travail
sUr et une bonne maniabilité.

®m  Conservez toujours cette notice de maniére a
pouvoir la consulter facilement si vous avez
besoin d’informations sur I'appareil.

B Sjvous cédez I'appareil a un tiers, remettez-
lui impérativement cette notice.

®m  Lisez et respectez les consignes de sécurité
et les avertissements de la présente notice.

1.1 Symboles sur la page de titre

Symbole Signification

Lire impérativement la présente no-
tice avec attention avant la mise en
service. Ceci constitue une condi-
tion préalable a un travail sir et une
bonne maniabilité.

Notice d'utilisation

Manipuler les batteries li-ion avec
’ prudence ! Respecter notamment
LI les consignes de transport, de stoc-

kage et d’élimination figurant dans
la présente notice d'utilisation !

1.2 Explications des symboles et des
mentions

DANGER'!

Indique une situation de danger immé-
diat qui, si elle n’est pas évitée, entraine
la mort, ou des blessures graves.

AVERTISSEMENT !
Indique une situation de danger potentiel

qui, si elle n’est pas évitée, peut entrai-
ner la mort, ou des blessures graves.

ATTENTION !

Indique une situation de danger potentiel
qui, si elle n’est pas évitée, peut entrai-
ner des blessures |égéres a moyennes.

ATTENTION !

Indique une situation qui, si elle n’est
pas évitée, peut entrainer des dégats
matériels.

REMARQUE
Instructions spéciales pour une meil-

leure compréhension et maniabilité.

2 DESCRIPTION DU PRODUIT

La présente documentation décrit un robot de
tonte a batterie entierement automatique, qui se
déplace de fagon autonome sur une surface de
pelouse. La hauteur de coupe est réglable.
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2.1 Contenu de la livraison

La fourniture comprend tous les articles énumé-

rés ci-dessous. Vérifier si tous les articles sont
fournis :

N° Piece

1 Robot de tonte

2
3
4
5
6

Notice succincte

Notice d'utilisation

Piquets (90 pcs*, 180 pcs™)
Bloc d’alimentation

Station de base avec clous taraudeurs
(5 pces), clé plate et cache pour I'hiver

7  Cable périphérique (100 m*, 150 m**)

* Robolinho 500
** Robolinho 1150 SE

2.2 Robot de tonte

© O N o 0o b~ w

-
- O

Piéce

Champ de commande avec écran (inté-
rieur)

Touche STOP (arréte immédiatement
I'appareil et les lames de coupe en
moins de 2 s)

Contacts de charge

Réglage (intérieur) de la hauteur
Roulettes avant (orientables)
Logement de la batterie

Plateau de coupe

Disque de coupe

Roue d’entrainement

Vis de fixation

Lame de coupe

2.3 Symboles sur I'appareil
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Signification

Eloigner les tierces personnes de la

zone a risques !

Une prudence particuliére est re-
quise lors de la manipulation !

A Maintenir a distance les mains et

\ les pieds de I'outil de coupe !

Garder une distance de sécurité !

Lire la notice d’utilisation avant la
mise en service !

Pour démarrer I'appareil, entrer le
code PIN'!

Ne pas monter sur I'appareil !

N°

_ 0

ﬂ@m i)

Panneau de commande

®
3 &

) v

Piéce

(Touche Home) : Interrompre le
mode tonte, I'appareil rejoint la station
de base. Il redémarre automatiquement
le jour suivant a I'heure de tonte réglée.

N°

Piece

Ecran : Affiche I'état de fonctionnement
actuel de I'appareil, le nom du menu sé-
lectionné, ses éléments ainsi que les
fonctions a sélectionner (voir chapitre
2.5 "Ecran", page 92).

@ @ (Touches fléchées) : Sélection-
ner les éléments du menu, augmenter et
réduire les valeurs chiffrées, sélection-
ner entre les réglages.

(Touche démarrage/pause) : Démar-
rer et arréter manuellement le mode
tonte ou reprendre le mode tonte immeé-

diatement aprés avoir appuyé sur .

‘B E]' (Touches de fonction) : Accé-
der aux fonctions qui sont affichées ac-
tuellement au-dessus de la touche a
I'écran.

(Touche On/Off) : Allumer et
éteindre I'appareil.

E] (Touche de menu) : Accéder au me-
nu principal

2.5 Ecran

4

@

* Réglages

Lo
Menu principal

Informations
Retour

confirmer

®

N°

®

Affichage

Nom du menu sélectionné (ici :
principal)

@

Menu

Eléments dans le menu : Le systéme af-
fiche toujours seulement deux éléments
de menu (ici : Réglages et Informa-

tions) @ et E] permettent d’afficher
d’autres éléments de menu.
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N° Affichage N° Affichage
3 Fonctions pour I'élément de menu sélec- 4 Astérisque en vue du marquage de I'élé-
tionné (ici : Réglages). VB ot E]V ment de menu affiché (ici : Réglages)

permettent d’accéder aux fonctions.

Menu Pro-
principal grammes

Réglages

Informa-
tions

2.7 Station de base

2.6 Structure de menu

Programme hebdomadaire voir chapitre 7.3 "Régler le programme
de tonte", page 105

Points d'entrée voir chapitre 7.3.2 "Régler les points de départ",
page 105

Infos sur Tle programme voir chapitre 8 "Afficher les informa-
tions", page 107

Heure voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 103
Date voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 103
Langue voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 103

Code PIN voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base",
page 103

Son des touches voir chapitre 7.2 "Activer/désactiver les sons des
touches", page 105

iNTOUCH voir chapitre 7.4 "inTOUCH", page 106

Tondre les bordures voir chapitre 7.5 "Tonte des bordures en
cas de démarrage manuel”, page 107

Ssurface secondaire actif/inactif voir chapitre 7.6 "Régler
la tonte des surfaces secondaires”, page 107

Contraste de 1’écran voir chapitre 7.7 "Réglage du contraste de
I’écran”, page 107

Protection du réglage voir chapitre 7.8 "Protection du réglage”,
page 107

Nouvel étalonnage voir chapitre 7.9 "Nouvel étalonnage”,
page 107

Réglages d'usine voir chapitre 7.10 "Retour aux paramétres
d'usine", page 107

Entretien Tlames voir chapitre 8 "Afficher les informations”,
page 107

Matériel voir chapitre 8 "Afficher les informations", page 107
Logiciel voir chapitre 8 "Afficher les informations", page 107

Infos sur Tle programme voir chapitre 8 "Afficher les informa-
tions", page 107

Pannes voir chapitre 8 "Afficher les informations”, page 107

495053_a

93



Description du produit

N°

Piece

Plaque de fond

LED pour I'affichage de I'état
Contact de charge

Borne de charge

Puits a cables

Auge de roue

Alésage pour clous taraudeurs (8)

0 N O o »~ 0N -

Clous taraudeurs

2.8 Batterie intégrée

La batterie est fixée a demeure dans I'appareil, et
il est interdit a 'utilisateur de la remplacer.

REMARQUE
Charger entierement la batterie avant la

premiére utilisation. La batterie peut étre
rechargée a partir de n'importe quel ni-
veau de charge. Le chargement peut
étre interrompu sans endommager la
batterie.

La batterie peut uniquement étre char-
gée lorsque 'appareil est allumé.

B |a batterie intégrée n’est pas fournie totale-
ment chargée. En mode de fonctionnement
normal, la batterie est rechargée réguliere-
ment. Pour ce faire, 'appareil rejoint la sta-
tion de base.

B e dispositif de surveillance électronique inté-
gré met fin au processus de chargement de

maniere automatique une fois I'état de
charge 100 % atteint.

® | e chargement fonctionne uniquement en
cas de contact impeccable des contacts de
charge de la station de base avec les sur-
faces de contact de I'appareil.

B En cas de températures supérieures a 45 °C,
le circuit de protection intégré empéche tout
chargement de la batterie. Cela empéche
tout endommagement de la batterie.

®  Sila durée de fonctionnement de la batterie
diminue de maniére importante malgré un
chargement complet, il convient de la faire
remplacer par une nouvelle batterie d’origine
auprés d’un revendeur spécialisé, d’'un tech-
nicien ou d’un concessionnaire AL-KO.

B Sjla batterie s’est déchargée en raison de
son ancienneté ou en cas de stockage trop
long par rapport a la limite fixée par le fabri-
cant, celle-ci ne se charge plus. Faire vérifier
et le cas échéant, remplacer la batterie et le
dispositif de surveillance électronique par un
revendeur spécialisé, un technicien ou un
concessionnaire AL-KO.

B | ’état de la batterie apparait sur I'afficheur.
Contréler I'état de la batterie au bout d’env. 3
mois de stockage. Pour cela, allumer I'appa-
reil et relever I'état de la batterie sur I'affi-
cheur. Si la batterie n’est plus chargée qu’a
env. 30 % ou moins, mettre I'appareil dans la
station de base et I'allumer afin de charger la
batterie. Si la borne de charge a été retirée
pour stocker la station de base (voir chapitre
11.2 "Ranger la station de base", page 110),
commencer par remonter celle-ci en sens in-
verse et rebrancher la station de base au ré-
seau électrique.

®  Sjde I'électrolyte s’est échappée de 'appa-
reil : faire réparer I'appareil par un service de
maintenance AL-KO.

B Sjla batterie a été démontée de I'appareil :
En cas de contact des yeux ou des mains
avec de I'électrolyte s’étant échappée, les
rincer immédiatement a I'eau. Consulter au
plus vite un médecin.

2.9 Description des fonctions

Déplacement sur la surface de la pelouse

L’appareil se déplace librement dans une zone
de tonte délimitée par un cable périphérique.
L’orientation de I'appareil s’effectue par des cap-
teurs, qui reconnaissent le champ magnétique du
cable périphérique.
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Si I'appareil se heurte a un obstacle, il s'arréte et
il continue sa course dans une autre direction. Si
I'appareil parvient dans une situation dans la-
quelle le fonctionnement n’est pas possible, ceci
est indiqué par un message a I'écran.

Mode tonte et mode charge

Les phases de tonte alternent constamment avec
les phases de charge. Si pendant la tonte, la
charge de la batterie baisse jusqu’a une certaine
valeur (affichage : 0 %), I'appareil rejoint la sta-
tion de base le long du cable périphérique.

Des programmes de tonte préconfigurés compre-
nant également les fonctions Surfaces et Bor-
dures, ont été établis pour le processus de tonte.
Il est possible de modifier ces programmes de
tonte.

A chaque démarrage du moteur de tonte, son
sens de rotation change, ce qui double la durée
de vie des lames de coupe.

2.10 Intégration dans innogy SmartHome

Le robot de tonte peut étre intégré dans un envi-
ronnement innogy SmartHome et mis en réseau
avec d’autres appareils. Ceci permet un confort
de la commande, du réglage et de la surveillance
du robot de tonte par appli a partir d’un appareil
mobile.

Pour y parvenir, le robot de tonte doit étre
connecté via Lemonbeat a une passerelle inno-
gy SmartHome et I'appli AL-KO inTOUCH App ou
I'appli innogy SmartHome App (uniqguement pour
le Robolinho 5001) doit étre installée sur un appa-
reil mobile.

REMARQUE
L’appareil mobile utilisé nécessite une

liaison radio pour I'utilisation d’inno-

gy SmartHome.

En cas d’interruption de la liaison radio
de I'appareil mobile, aucuns signaux ne
peuvent étre transmis au robot de tonte.

2.10.1 Appli AL-KO inTOUCH

L’appli AL-KO inTOUCH est disponible pour les
appareils Android et iOS :

Aprés linstallation de I'appli, on doit commencer
par s’enregistrer.

REMARQUE
Un enregistrement n’est pas nécessaire-

ment obligatoire, mais il offre quelques
fonctions supplémentaires.

Au premier démarrage de I'appli, la notice d’ins-
tallation abrégée s’ouvre automatiquement. En-
suite, dans le menu « Appareils », on peut inté-
grer le robot de tonte dans I'environnement inno-
gy SmartHome.

REMARQUE
Pour I'intégration, un compte innogy est

nécessaire.

REMARQUE
Le robot de tonte doit étre prét a la ré-

ception afin de pouvoir étre intégré (voir
chapitre 7.4 "inTOUCH", page 106).

Outre I'accés a distance sur le robot de tonte in-
tégré ou sur d’autres appareils a mettre en ré-
seau, I'appli AL-KO inTOUCH offre d’autres fonc-
tions comme par ex. I'enregistrement du produit,
des conseils de jardinage, des conseils bota-
niques, ou des notifications Push.

2.10.2 Appli innogy SmartHome (uniquement
pour Robolinho 500 I)

L’appli innogy SmartHome est disponible pour les
appareils Android et iOS ainsi que I'application
Web basée sur navigateur.

D’autres informations sont disponibles sur I'appli
innogy SmartHome sur le site https://home.inno-
gy-smarthome.de ainsi que dans la documenta-
tion de I'appli.

3 SECURITE
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3.1 Utilisation conforme

Le présent appareil est exclusi-
vement destiné a une utilisation
privee. Toute autre utilisation
ainsi que toute forme de modifi-
cation non autorisée est consi-
dérée comme un détournement
de l'objet initial, avec pour
conséquences la perte de garan-
tie et de la conformité (mar-
quage CE) ainsi que le refus de
toute part de responsabilité du
constructeur en cas de dom-
mages causés a l'utilisateur ou a
un tiers.
Voici les limites d’utilisation de
I'appareil :
m Surface max. :

Robolinho 500 : 500 m?

Robolinho 1150 : 1200 m?
m Pentes ascendantes / descen-

dantes max. : 45 % (24°)
m Position inclinée latérale
max. : 45 % (24°)

® Température :

Chargement : 0 —45 °C

Tonte : 0 —55 °C

3.2 Eventuelles utilisations
erronées

Cet appareil n’est pas congu
pour une utilisation dans les
aires publiques, les parcs, les
centres sportifs ou pour les acti-
vités agricoles et forestiéres.

3.3 Dispositifs de sécurité et
de protection

AVERTISSEMENT !
Risque de blessures

Les défauts et la mise hors
service des dispositifs de
sécurité et de protection
peuvent entrainer de
graves blessures.

m Faites réparer les dispo-
sitifs de sécurité et de
protection défectueux.

® Ne mettez jamais les
dispositifs de sécurité et
de protection hors ser-
vice.

3.3.1 Entrée des codes PIN et
PUK

L’appareil peut uniquement étre
démarré par I'entrée d’'un code
PIN (numéro d’identification per-
sonnel). Ceci empéche une mise
en marche par des personnes
non autorisées. Le PIN par dé-
faut est 0000. Un changement
de PIN est possible, voir voir
chapitre 5.2 "Effectuer les ré-
glages de base", page 103.

Si le code PIN est entré 3 fois in-
correctement, la saisie du code
PUK (Personal Unlocking Key,
en frangais code de déblocage
personnel) est nécessaire. Si ce-
lui-ci est également entré incor-
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rectement, il faut attendre 24
heures jusqu’a I'entrée suivante.

L’entrée des codes PIN et PUK
sert également comme sécurité
antivol :

m conservez les codes PIN et
PUK hors de portée de toutes
personnes non autorisées.

3.3.2 Capteurs

L’appareil est équipé de plu-
sieurs capteurs de sécurité.
Apres avoir été mis hors service
par un capteur de sécurité, il ne
redémarre pas automatique-
ment. Le message d’erreur est
affiché a I'écran et il doit étre ac-
quitté. Il faut éliminer le motif de
déclenchement du capteur.

Capteur de levage

Si 'appareil est soulevé pendant
le fonctionnement, I'entraine-
ment est éteint et les lames de
coupe sont arrétées.

Capteurs de choc pour la
détection d’obstacle
L’appareil est équipé de cap-
teurs, qui, en cas de contact
avec un obstacle, font en sorte
de modifier la trajectoire de 'ap-
pareil. En cas de heurt avec un
obstacle, la partie supérieure du
boitier se décale légerement et

le capteur de choc se déclenche.

Capteur d’inclinaison de la
trajectoire/latérale

Si dans le sens de la marche,
une pente ascendante / descen-
dante ou une position inclinée la-
térale de 24° (45 %) est atteinte,
I'appareil fait demi-tour ou il mo-
difie sa trajectoire.

REMARQUE

L’appareil peut fonctionner
de maniére fiable a proxi-
mité immeédiate d’autres
robots de tonte.

Le signal utilisé dans le
cable périphérique corres-
pond au standard défini
par la Fédération euro-
péenne des fabricants
d’appareils de jardin (EG-
MF) en matiére d’émis-
sions électromagnétiques.

3.4 Consignes de sécurité

3.4.1 Opérateurs

® |es jeunes de moins de 16
ans, les personnes ayant des
capacités physiques, senso-
rielles ou mentales diminuées
ou ne possédant pas I'expé-
rience ou le savoir-faire ainsi
que les personnes n’ayant
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pas lu la notice d’utilisation ne
sont pas autorisées a utiliser
I'appareil. Respectez I'éven-
tuelle réglementation de sécu-
rité nationale sur I'age mini-
mum de l'opérateur.

m [’appareil ne doit pas étre uti-
lisé sous I'emprise de 'alcool,
de drogues ou de médica-
ments.

3.4.2 Equipement de
protection individuel

®m Pour éviter les blessures, por-
ter des vétements et un équi-
pement de protection
conformes.
m [’équipement de protection in-
dividuelle est composeé de :
pantalon long et chaus-
sures rigides.

Pour la maintenance et
I'entretien : gants de pro-
tection.

3.4.3 Sécurité des personnes
et des animaux

® En cas de zones accessibles
publiquement, il convient de
placer autour de la zone de

tonte des avertissements do-
tés du contenu suivant :

ATTENTION !

Tondeuse automatique
en service !

Ne pas s’approcher de
I'appareil !
Surveiller les enfants !

m Pendant le fonctionnement,
assurez que des enfants et
des personnes ne séjournent
pas a proximité de I'appareil
ou sur celui-ci et ne jouent
pas avec l'appareil.

m || est interdit de s’asseoir sur
I'appareil et de passer la main
dans la lame de coupe !

m Eloignez le corps et les véte-
ments de I'outil de coupe.

3.4.4 Sécurité de I'appareil

® Avant le travail, assurez
qu’aucun objet (par ex. des
branches, des débris de
verre, des pieces meétalliques
et des vétements, des pierres,
du mobilier de jardin, des us-
tensiles de jardin ou des
jouets) ne se trouvent pas
dans la zone de travail de
I'appareil. Ceux-ci peuvent
endommager les lames de
coupe de l'appareil ou étre
endommagés par I'appareil.
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m Utilisez I'appareil uniguement
dans les conditions sui-
vantes :

L’appareil n’est pas encras-
sé.

L’appareil ne présente au-
cun dommage ni usure.
Tous les éléments de com-
mande fonctionnent.

La station de base et le
bloc d’alimentation ainsi
que leurs cables d’alimen-
tation sont intacts et ils
fonctionnent.

m Remplacez toujours les
pieces défectueuses par des
pieces de rechange d’origine
du fabricant.

m Faites réparer I'appareil s’il a
été endommageé.

m ['utilisateur de I'appareil est
responsable en cas d’acci-
dents de 'appareil avec
d’autres personnes ou de dé-
gats liés a leurs biens.

3.4.5 Sécurité électrique

m N'utilisez jamais I'appareil si
en méme temps, un arroseur
est en service sur la surface
de tonte.

m Ne projetez pas d’eau sur
I'appareil.

m Ne pas ouvrir 'appareil.

4 MONTAGE

4.1 Déballage de I’'appareil

Ouvrir 'emballage avec précaution.

2. Retirer avec précaution tous les composants
de 'emballage et vérifier I'absence de dom-
mages survenus durant le transport.
Remarque: En cas d’avaries survenues du-
rant le transport, veuillez le signaler immédia-
tement a votre revendeur spécialisé ou
concessionnaire AL-KO.

3. Controler le contenu de la livraison, voir cha-
pitre 2.1 "Contenu de la livraison", page 91.

Si vous réexpédiez I'appareil, conservez I'embal-

lage original et les papiers d’accompagnement.

Ceux-ci sont également nécessités pour le retour

de l'appareil.

4.2 Planifier les zones de tonte (01)

Emplacement de la station de base (01/1)

B Chemin le plus court possible vers la plus
grande surface de tonte

Sol plat
Protégé contre le rayonnement direct du so-
leil et les fortes intempéries

®  Possibilités de branchement pour I'alimenta-
tion électrique

®m  Accessibilité libre pour le robot de tonte
Pose du cable périphérique (01)

Le cable périphérique doit étre posé en une
boucle ininterrompue dans le sens des aiguilles
d’'une montre.

Corridors entre les zones de tonte (01/h)

Un corridor est une zone étroite dans la surface
de pelouse, qui peut servir a relier deux zones de
tonte.

Surface principale et surface(s) secondaire(s)

(01)

m  Surface principale (01/HF) : Est la surface de
pelouse dans laquelle la station de base se
trouve et qui peut étre tondue automatique-
ment sur toute la surface par I'appareil.

®m  Surface secondaire (01/NF) : Si une surface
de pelouse a laquelle I'appareil ne peut pas
accéder a partir de la surface principale, por-
ter alors I'appareil le cas échéant a la main
sur la surface secondaire. Les surfaces se-
condaires peuvent étre tondues en fonction-
nement manuel.
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La surface principale comme la secondaire sont
cependant délimitées par le méme cable périphé-
rique ininterrompu.

L’appareil se déplace a I'heure de tonte détermi-
née le long du céable périphérique jusqu’au point
de départ déterminé, ou il commence a tondre.

4.3 Préparer les zones de tonte

1. Contrdler si la surface de pelouse est plus
grande que la puissance surfacique de I'ap-
pareil. En cas de surface de pelouse trop
grande, on obtient une pelouse tondue de
maniére irréguliére. Le cas échéant, réduire
la surface de pelouse a tondre.

2. Avant le montage de la station de base et du
cable périphérique ainsi que la mise en ser-
vice de I'appareil : Tondre la surface de pe-
louse avec une tondeuse a basse hauteur de
coupe.

3. Supprimer les obstacles sur la surface de pe-
louse ou les délimiter avec le cable périphé-
rique (voir chapitre 4.5.3 "Délimiter les obsta-
cles", page 101) :
®  obstacles plats sur lesquels I'appareil

roule et qui peuvent endommager les
lames de coupe (par ex. pierres plates,
passages de la surface de pelouse a la
terrasse ou allées, plaques, bordures
etc.)

B Trous et bosses dans la surface de pe-
louse (par ex. taupiniéres, trous de fouis-
sement, pommes de pin, fruits tombés
etc.)

B Pentes montantes ou descendantes es-
carpées de plus de 45 % (24°)

B Points d’eau (par ex. étangs, ruisseaux,
piscines etc.) et leur délimitation par rap-
port a la surface de pelouse

B Buissons et haies pouvant devenir plus
large

4.4 Mise en place de la station de base (03/
a)

1. Placer la station de base (01/1) perpendicu-
lairement a la position prévue du cable péri-
phérique et de la maniére suivante :
® A plein-pied (& contrdler avec un niveau

a bulle)

Entrée et sortie droite et plane

Non cintré excessivement (en cas de vis-
sage des clous taraudeurs, la borne de

chargement ne doit pas se couder ni s'in-
cliner)
2. Fixer la station de base (03/2) au sol avec
quatre clous taraudeurs (03/1).

4.5 Installer le cable périphérique

REMARQUE
Si le cable périphérique compris dans la

livraison est trop court, vous pouvez
acheter un cable de rallonge aupres de
votre revendeur spécialisé ou conces-
sionnaire AL-KO.

4.51 Raccordement du cable périphérique

a la station de base (03/b)

1. Oter le cable périphérique (03/4) de 'embal-
lage.

2. Oter le capot du puits & cables (03/3) sur la
connexion (03/A).

3. Dénuder I'extrémité du cable périphé-
rique (03/6) et l'introduire dans la
borne (03/7).

4. Fermer la borne.

5. Guider le cable périphérique a travers la dé-
charge de traction (03/5) avec une réserve
de cable hors du puits a cables.

REMARQUE
La réserve de cable permet de réaliser

aussi encore des petites corrections ul-
térieurement sur le guidage de céable.

6. Mettre en place le capot du puits a cables.
4.5.2 Pose du cable périphérique (01)

Le cable périphérique peut aussi bien étre posé
sur la pelouse qu’a 10 cm sous le gazon. Faire
réaliser la pose sous le gazon par le revendeur
spécialisé.

Les deux variantes peuvent étre combinées I'une
avec l'autre.
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ATTENTION !

Danger d’endommagement du cable
périphérique

Si le cable périphérique est endommagé
ou sectionné, la transmission des si-
gnaux de commande vers I'appareil
n’est plus possible. Dans ce cas, il faut
réparer ou remplacer le cable périphé-
rique. Les cables périphériques sont dis-
ponibles chez AL-KO.

B Posez le cable périphérique toujours
directement sur le sol. Si néces-
saire, le fixer avec un piquet de jar-
din supplémentaire.

B Protégez le cable périphérique
contre les détériorations lors de la
pose et lors du fonctionnement.

®  Ne creusez pas et ne verticoupez
pas a proximité du cable périphé-
rique.

1. Fixer le cable périphérique a espaces régu-
liers a I'aide de piquets de jardin ou le poser
de maniére enterrée (a 10 cm de profondeur
max.).

2. Poser le cable périphérique autour des obs-
tacles : voir chapitre 4.5.3 "Délimiter les obs-
tacles”, page 101.

3. Etablir des corridors entre les différentes sur-
faces de tonte : voir chapitre 4.5.4 "Délimiter
des corridors (01/h)", page 101.

4. Délimiter par rapport aux grandes pentes as-
cendantes ou descendantes : voir chapitre
4.5.5 "Délimiter des pentes/montées (11)",
page 102.

5. Etablir des réserves de cable : voir chapitre
4.5.6 "Etablir des réserves de cable (07)",
page 102.

6. Apreés la pose compléte, raccorder le cable
périphérique au branchement (03/B) de la
station de base : voir chapitre 4.5.1 "Raccor-
dement du céble périphérique a la station de
base (03/b)", page 100.

4.5.3 Délimiter les obstacles

Selon I'environnement de la zone de travail, le
cable périphérique doit étre posé a des écarts dif-
férents des obstacles. Pour calculer I'écart cor-
rect, utilisez la régle détachable de 'emballage.

REMARQUE
Les délimitations sont seulement néces-

saires si elles ne peuvent pas étre re-
connues par les capteurs de choc de
I'appareil. Eviter trop de délimitations ou
celles superflues.

Les contreforts de moins de 6 cm
doivent étre délimités, car ils risquent de
provoquer des endommagements de
I'appareil.

Ecart par rapport aux murs, aux clétures, aux
parterres : 20 cm min. (01)

L’appareil se déplace avec un décalage vers I'ex-
térieur de 20 cm le long du cable périphérique.
Pour cette raison, poser le cable périphérique par
rapport aux murs, aux clétures, aux parterres etc.
avec un écart d’au moins 20 cm.

Ecarts par rapport aux bordures de terrasse
et aux allées pavées (05)

Lorsque la bordure de terrasse ou d’allée est plus
haute que la surface de pelouse, il faut respecter
un écart d’au moins 20 cm. Si la bordure de ter-
rasse ou d’allée est a la méme hauteur que la
surface de pelouse, le cable peut étre posé exac-
tement sur la bordure.

Ecart des obstacles par rapport au cable
périphérique (01)

Si les cables périphériques sont posés regroupés
exactement en partant de I'obstacle ou vers ce-
lui-ci, c.-a-d. a un écart de 0 cm, I'appareil roule
sur le cable périphérique. Ne pas croiser alors les
cables périphériques (02/c), mais les poser en
paralléle (01/e).

Pose du cable périphérique autour des angles

(06)

®  Dans le cas des angles allant vers l'intérieur
(06/a) : Poser le cable périphérique en diago-
nale, afin d’éviter un empétrement de I'appa-
reil dans 'angle.

®  Dans le cas des angles allant vers I'extérieur
avec des obstacles (06/b) : Poser le cable
périphérique en pointe, afin d’éviter une colli-
sion de I'appareil avec 'angle.

®  Dans le cas des angles allant vers I'extérieur
sans obstacles : Poser le cable périphérique
en angle a 90°.

4.5.4 Délimiter des corridors (01/h)
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Les écarts suivants doivent étre respectés dans
le corridor :

®  Largeur globale : au moins 60 cm
®  Ecart du cable périphérique par rapport au
bord : 20 cm

®  Ecart entre les cables périphériques : au
moins 30 cm

4.5.5 Délimiter des pentes/montées (11)

Les pentes qui sont supérieures a 45 % doivent
étre délimitées avec le cable périphérique (45 %
=45 cm de pente par 1 m a I'horizontale).

Le cable périphérique ne doit pas étre posé sur
un versant incliné a plus de 20 %. Afin d’éviter
des problémes lors d’'un demi-tour, il est impératif
de respecter un écart de 50 cm jusqu’a une décli-
vité de 20 %. Si la pente au niveau d’un bord ex-
térieur de la zone de travail est supérieure a

20 % a un endroit, le cable périphérique doit étre
posé a une distance de 20 cm sur terrain plat
avant 'amorce de la pente.

4.5.6 Etablir des réserves de cable (07)

Pour pouvoir déplacer la station méme apres
I'agencement de la zone de tonte ou pour pouvoir
élargir celle-ci, il convient de prévoir des réserves
de cables a des intervalles réguliers du cable pé-
riphérique.

Le nombre de réserves de cable peut varier se-
lon I'appréciation de chacun.

REMARQUE
Ne pas créer de boucles ouvertes pour

les réserves de cables.

1. Guider le cable périphérique autour du piquet
de jardin actuel (07/1), puis en le faisant re-
tourner vers le piquet de jardin précédent
(07/3).

2. Guider ensuite le cable périphérique a nou-
veau vers le piquet de jardin actuel. Une
boucle se crée. Les cables doivent étre po-
sés étroitement les uns auprés des autres.

3. Le cas échéant, fixer au sol la boucle en utili-
sant un piquet de jardin supplémentaire
(07/2) au milieu.

4.5.7 Erreurs typiques lors de la pose de

cable (02)

B |Les réserves de cable périphérique ne sont
pas posées en une boucle oblongue régu-
liere (02/a).

B | e cable périphérique n'est pas posé de ma-
niére adéquate autour des angles (02/b).

B e cable périphérique est croisé et/ou non
posé dans le sens des aiguilles d’'une montre
(02/c).

B |e cable périphérique est posé de maniére
trop imprécise, de sorte que les zones de
bord de la surface de pelouse ne peuvent
pas étre tondues (02/d).

® | ors du guidage a partir du bord vers un obs-
tacle et de retour vers celui-ci, le cable péri-
phérique n’est pas posé en position couchée
directement juxtaposée a l'intérieur de la sur-
face de pelouse (02/e).

B |es points de départ sont définis trop loin de
la station de base (02/f).

B |e cable périphérique est posé au-dela de la
bordure de la surface de pelouse (02/g).

®  Ala pose du cable périphérique, celui-ci est
installé a 30 cm au-dessous de I'écart mini-
mal pour les corridors (02/h).

B |e cable périphérique est posé trop pres,
c’est-a-dire avec un écart inférieur a 20 cm,
par rapport aux obstacles infranchissables
(02/1).

4.6 Brancher la station de base a
I’'alimentation électrique (04)

1. Placer le bloc d’alimentation (04/4) dans un
endroit sec et protégé contre le rayonnement
direct du soleil a proximité suffisante de la
station de base (04/1).

2. Relier le cable basse tension du bloc d’ali-
mentation (04/5) et le cable de la station de
base (04/6) 'un avec l'autre.

3. Brancher la fiche du bloc d’alimentation
(04/2) dans une prise (04/3).

REMARQUE
Nous recommandons de brancher le

bloc d’alimentation au réseau électrique
via un disjoncteur de protection Fl avec
un courant de fuite nominal < 30 mA.

4.7 Contréler les connexions a la station de
base (04)

1. Controdler si les deux LED sont allumées a
I'avant de la borne de charge (09/1). Dans le
cas contraire :

®  Débrancher la fiche secteur.
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®  Controler 'assise correcte de toutes les
jonctions de branchement de I'alimenta-
tion électrique et du cable périphérique
ou I'absence de détériorations.

Affichages d’état des LED

LED Etats de service

Vert ®  S’allume lorsque le cable péri-
phérique est correctement ins-
tallé et que la boucle est in-

tacte.

®  Clignote lorsque la boucle du
cable périphérique n’est pas
correcte.

S’allume si I'alimentation élec-
trique est intacte.

Jaune u

5 MISE EN SERVICE

Ce chapitre décrit les actions et les réglages qui
sont nécessaires pour mettre I'appareil en ser-
vice pour la premiere fois. Pour tous les autres
réglages voir chapitre 7 "Réglages”, page 105.

5.1 Charger la batterie (08)

En mode de fonctionnement normal, la batterie
de 'appareil est rechargée régulierement de ma-
niére automatique.

REMARQUE
Charger entierement la batterie avant la

premiére utilisation. La batterie peut étre
rechargée a partir de n'importe quel ni-
veau de charge. Le chargement peut
étre interrompu sans endommager la
batterie.

La batterie peut uniguement étre char-
gée lorsque I'appareil est allumé.

1. Poser I'appareil (08/1) dans la station de
base (08/3) de sorte que les surfaces de
contact de I'appareil touchent les contacts de
charge de la station de base.

2. Allumer 'appareil avec .

3. L’écran sur I'appareil affiche Batterie en
charge. Sinon : voir chapitre 14 "Aide en
cas de pannes”, page 112.

5.2 Effectuer les réglages de base

1. Ouvrir le capot de protection.

2. Allumer I'appareil avec . Le micrologiciel,
le numéro de code et le type s’affichent.

3. Dans le menu pour la sélection de la langue,
sélectionner la langue a I'aide de @ ou de

E] et valider avec E]'.

4. Dansle menu Se connecter > Saisir
code PIN, saisir le code PIN prédéfini
0000. Pour ce faire, sélectionner le chiffre 0

successivement a l'aide de @ ou de E]
puis les valider respectivement a I'aide de

B’. Aprés I'entrée du code PIN, l'accés est
libéré.
5. Dans le menu Modifier Te code PIN :

®  sous Saisir le nouveau code
PIN, saisir un nouveau code PIN a
quatre caractéres de votre choix. Pour ce
faire, sélectionner I'un aprés I'autre un

chiffre avec IZ] ou E] puis les valider

. \4

respectivement avecB .

®m  Sous Répéter le nouveau code
PIN, saisir une nouvelle fois le nouveau
code PIN. Lorsque les deux saisies sont
identiques, Modification code PIN
OK s’affiche.

6. Dansle menu Saisir la date, saisirla
date actuelle (format : 33.MM. 20AA). Pour
ce faire, sélectionner I'un apres l'autre un

chiffre avec ‘Z] ou [i] puis les valider res-

. 4
pectivement avecE] .
7. Dansle menu Saisir 1’heure > Format
24 h, saisir I'heure actuelle (for-
mat : HH:MM). Pour ce faire, sélectionner I'un
aprés l'autre un chiffre avec @ ou E] puis

. . |4
les valider respectivement avec B .

Les réglages de base sont terminés. L'état Non
étalonné. Appuyer sur Tla touche
START s’affiche.

5.3 Reéglage de la hauteur de coupe

La hauteur de coupe est réglable manuellement
progressivement de 25 a 55 mm.
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REMARQUE
Une hauteur de coupe de 55 mm est re-

commandée pour la course d’étalon-
nage (voir voir chapitre 5.4 "Effectuer
une course d’étalonnage automatique”,
page 104) ainsi que pour la programma-
tion des points de départ (voir voir cha-
pitre 7.3.2 "Régler les points de départ”,
page 105).

1. Ouuvrir le capot (10/1).

2. Reégler la hauteur de coupe (la hauteur de
coupe actuelle est indiquée en millimétres
dans la fenétre d’inspection (10/3)) :

®  Augmenter la hauteur de coupe (c.-a-d.
la hauteur de pelouse) : Tourner le bou-
ton tournant (10/2) dans le sens des ai-
guilles d’'une montre (10/+).

®  Réduire la hauteur de coupe (c.-a-d. la
hauteur de pelouse) : Tourner le bouton
tournant (10/2) dans le sens inverse des
aiguilles d’'une montre (10/-).

3. Fermer le capot.

5.4 Effectuer une course d’étalonnage
automatique

REMARQUE
Préalablement a la mise en service, exé-

cutez une course d’étalonnage (voir voir
chapitre 5.4 "Effectuer une course d’éta-
lonnage automatique”, page 104) ou
I'apprentissage des points de départ
(voir voir chapitre 7.3.2 "Régler les
points de départ”, page 105).

Mettre I’appareil en position initiale (09)
1. ATintérieur de la surface de tonte, mettre
I'appareil sur la position initiale :
B au moins 1 m a gauche et 1 m devant la
station de base
®  orienté avec la face avant vers le cable
périphérique
Démarrer la course d’étalonnage

1. Vérifier qu'aucun obstacle ne se trouve dans
la zone de mouvement prévue de I'appareil.
L’appareil doit pouvoir rouler sur le cable pé-
riphérique avec les deux roues avant. Le cas
échéant, retirer les obstacles.

2. Démarrer I'appareil avec . A I'écran s'af-
fiche le message :
m | Avertissement ! L’entraine-
ment démarre

®  Etalonnage, Phase [1]

Pendant la course d’étalonnage

Afin de calculer l'intensité du signal dans le cable
périphérique, I'appareil se déplace tout d’abord
deux fois de maniére droite sur le cable périphé-
rique, pour rejoindre ensuite la station de base et
s’y arréter.

® A Jécran s'affiche le message Etalonnage
terminé.

B | 3 batterie est chargée.

REMARQUE
L’appareil doit s’arréter a son entrée

dans la station de base. Si a I'entrée
dans la station de base, I'appareil ne
touche pas les contacts, il continue de
rouler sur le cable périphérique. Lorsque
I'appareil roule a travers la station de
base, 'opération d’étalonnage a échoué.
Dans ce cas, il faut mieux aligner la sta-
tion de base et répéter I'opération d’éta-
lonnage.

Aprés la course d’étalonnage
La durée de tonte actuelle préréglée s’affiche.

Pour tous les autres réglages voir chapitre 7 "Ré-
glages", page 105.

6 UTILISATION

6.1 Démarrer manuellement 'appareil

1. Allumer I'appareil avec .
Pour une tonte imprévue : voir chapitre 7.5
"Tonte des bordures en cas de démarrage
manuel”, page 107.

2. Démarrer manuellement I'appareil avec .

6.2 Interrompre le mode tonte

®  Enfoncer sur I'appareil.
L’appareil rejoint automatiquement la station
de base. Il efface le plan de tonte de la jour-
née actuelle et il redémarre le jour suivant a
I'heure réglée.

®  Enfoncer sur I'appareil.
Le mode tonte est interrompu pendant une
demi-heure.
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= Enfoncer sur I'appareil.
L’appareil s’éteint.

REMARQUE
Dans les situations dangereuses, I'appa-

reil peut étre arrété avec la touche
STOP (08/2).

6.3 Tondre la surface secondaire (01/NF)

1. Soulever I'appareil et le poser a la main sur
la surface secondaire.

Allumer I'appareil avec .

Accéder au menu principal avec @

@ ou E] *Réglages E]'

@ ou E] *Tondre la surface secon-
daire B'

6. Sélectionner le temps de tonte avec @ ou

v

7. Démarrer manuellement I'appareil avec .
Selon le réglage : L’appareil tond pendant le
temps réglé et il s’arréte ensuite ou il tond jusqu’a
ce que la batterie soit vide.

IS S N

Aprés la tonte de la surface secondaire, remettre
I'appareil a la main dans la station de base.

7 REGLAGES

7.1 Accéder au réglage — Généralités

1. Accéder au menu principal avec @
Remarque: L’astérisque * devant I'élément
du menu indique qu'il est sélectionné actuel-
lement.

2. @ ou E] *Réglages E]'
3. Avec @ ou @ sélectionner un élément de

. . |4
menu souhaité et valider avec E] .

4. Effectuer les réglages.
Remarque: Les éléments de menu sont dé-
crits aux sections ci-apres.

5. Avec E] revenir au menu principal.

REMARQUE
Autres éléments de menu : voir chapitre

5.2 "Effectuer les réglages de base”,
page 103.

7.2 Activer/désactiver les sons des touches

1. @ou@ *Son des touches E]'

2. Activer/désactiver les sons des touches :

u @ou@ Activer E]' :

Activer les sons des touches.

u @ ou E] Désactiver E]' :

Désactiver les sons des touches.
7.3 Régler le programme de tonte

7.3.1 Régler le programme de tonte —

Généralités

1. Accéder au menu principal avec E]

2. @ ou E] * Programmes E]'
3. Avec @ ou @ sélectionner un élément de

. |4
menu et valider avec B .

4. Effectuer les réglages.
Remarque: Les éléments de menu sont dé-
crits aux sections ci-apres.

7.3.2 Régler les points de départ

Apprentissage des points de départ
1. Mettre I'appareil dans la station de base.

Allumer I'appareil avec .

2

3. Accéder au menu principal avec E]

4. @ ou @ * Programmes B'

5. @ ou E] *pPoints d'entrée E]'

6 @ou@ * Apprentissage des points
de départ B'

7. @ou@ *Démarrer une course
d’apprentissage des points de dé-

part E]' :
u @ ou @ Démarrer E]'. L’appareil

roule le long du cable périphérique.

u @ ou @ Ici B', lorsque 'appareil
est arrivé au point de départ souhaité. Le
point de départ est enregistré.

8. [A)ou(W]Définition du point de

départ 1 B', lorsqu’aucun point de dé-
part n’a été déterminé lors de la course
d’étude. Si aucun point de départ n’a été dé-
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terminé ici, les points de départ sont détermi-
nés automatiquement.

9. @ou@ Point de départ x :

B’, lorsque le dernier point de départ a été
atteint.

XX m

Déterminer manuellement des points de
départ (01)

Le premier point de départ (01/X0) est préréglé et

il se trouve 1 m a droite de la station de base.

Aprés ce point, il est possible de programmer

jusqu’a 3 autres points de départ (X1 a X3). En

déterminant les points de départ, il convient de
veiller a :

B Ne pas définir les points de départ trop loin
de la station de base et/ou trop prés les uns
des autres (02/f).

m  Utiliser uniquement autant de points de dé-
part que nécessaire.

1. @ou@ *Points d'entrée E]'
2. @ou@ *point X1 a [020m] E]'

Sélectionner I'un apres 'autre un chiffre avec
@ ou E] et valider respectivement avec
=

3. [AJou(¥)*point x2 a [075m] (=)
Sélectionner I'un aprés I'autre un chiffre avec
@ ou @ et valider respectivement avec
(=f

4. Sinécessaire, définir d’autres points de dé-
part.

5. Avec [E] revenir au menu principal.
7.3.3

REMARQUE
Entre la programmation des temps de

tonte et le démarrage de la tonte doivent
s’écouler au moins 30 min. Au cas
contraire, I'appareil redémarre unique-
ment au prochain temps de tonte pro-
gramme.

Régler les temps de tonte

Les jours et les heures auxquels I'appareil doit
tondre sont réglés a I'élément de menu Pro-
gramme hebdomadaire. Le cas échéant,
adaptez ces réglages a la taille de votre jardin. Si
au bout d’environ une semaine, des zones non
tondues sont encore visibles, augmentez les
temps de tonte.

1. @ ou [i] * Programme hebdomadaire
=
u @ou E] *Tous les jours [X]

L’appareil tond chaque jour aux heures

indiquées. Si « Tous Tes jours

[ 1 » est affiché, I'appareil tond alors

uniquement les jours de la semaine défi-
nis.

] @ ou @ *Lundi [X]...* Dimanche
[X] :L'appareil tond le jour réglé de la
semaine aux heures indiquées. Si par ex.
Lundi [ ] estaffiché, l'appareil ne
tond pas ce jour-la.

u @ ou @ Modifier B' : Activer [X]
ou désactiver [ ] le jour respectif, régler
les temps, le type de tonte et les points
de départ.

2. Réaliser les réglages pour tous les jours ou
pour la journée respective :

® p.ex. *[M] 07:00-10:00 [?] : Tonte
normale [M] de 07h00 a 10h00 avec
point de départ 0 a9 [?] variant auto-
matiquement.

® p.ex. *[R] 16:00-18:00 [1] :L’ap-
pareil démarre la tonte des bordures [R]
a 16h00 et il roule le long de la totalité du
cable périphérique. Ensuite commence la
tonte de surfaces au point de départ 1
[1]. A 18h00 et/ou dé&s que la batterie
est déchargée, I'appareil rejoint la station
de base.

u @ ou E] Modifier E]' : Modifier le

réglage sélectionné.

u @ ou E] Suivant E]' : Valider le ré-

glage modifié et passer au réglage sui-
vant.

3. @ou @ Enregistrer E]' : Enregistrer
tous les réglages de I'élément de menu.

7.4 inTOUCH

Une connexion existante vers une passerelle
peut étre coupée. L’appareil est ainsi disponible
pendant 30 minutes pour un nouvel établisse-
ment de la connexion.
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REMARQUE
Afin d’établir ultérieurement une

connexion, il faut commencer par couper
de nouveau la connexion méme si I'ap-
pareil n’était pas connecté auparavant
avec une passerelle.

1. @ ou E] *inTOUCH BV

. \4
2. Couper la connexion B
L’appareil indique : Terminé.

. \4
3. Valider avec E] et retourner au menu.

7.5 Tonte des bordures en cas de
démarrage manuel

Pour le démarrage manuel, vous pouvez régler
ici que I'appareil commence par tondre les bor-
dures.

Effectuer la tonte des bordures aux heures de
tonte programmeées : voir chapitre 7.3.3 "Régler
les temps de tonte", page 106.

1. @ou[i]*Tondre Tes bordures E'
2. @ou@*En cas de démarrage ma-

nuel E]'

7.6 Régler la tonte des surfaces
secondaires

1. @ou@*Tondre Ta surface secon-

daire E]'

2. Régler les temps de tonte :

u @ou@ inactif B’ :
La tonte des surfaces secondaires est
désactivée.

u @ou@ actifE]':
L’appareil tond jusqu’a ce que la batterie
soit vide.

u @ou@Temps de tonte en min
' .

L’appareil tond la surface secondaire
pour le temps réglé. Les temps de tonte

suivants sont réglables :
30/60/90/120/jusqu’a batterie vide.

7.7 Réglage du contraste de I’écran

SiI'écran est mal lisible, par ex. a cause des
rayons du soleil, I'affichage peut étre amélioré en
modifiant le contraste de I'écran.

1. @ ou E] *Contraste de 1’écran
=

2. Avec @ ou @ augmenter/réduire le
contraste de I'écran et valider avec E]'.

7.8 Protection du réglage

Lorsque la protection du réglage est désactivee,
il faut saisir le code PIN uniquement a I'acquitte-
ment des défauts importants pour la sécurité.

1. @ ou @ *Protection du réglage
(=
2. Activer/désactiver la protection du réglage :

u @ou@ Activer E]' :

Activer la protection du réglage.
u @ ou @ Désactiver E]' :
Désactiver la protection du réglage.
7.9 Nouvel étalonnage

Si la position ou la longueur du cable périphé-
rique ont été modifiées, ou si I'appareil ne trouve
plus le cable périphérique, un nouvel étalonnage
est nécessaire.

1. @ou@ Nouvel étalonnage B’

2. Réinitialiser 1’étalonnage ? B'

3. Effectuer une course d’étalonnage : voir cha-
pitre 5.4 "Effectuer une course d’étalonnage
automatique”, page 104.

7.10 Retour aux paramétres d’usine

Les parametres d’'usine de I'appareil peuvent étre
restaurés, par ex. avant une vente.

1. @ou@ *Réglages d'usine E]'
L’appareil indique : Restauration réus-
sie des réglages

8 AFFICHER LES INFORMATIONS

Le menu Informations sert a I'affichage des
données de I'appareil. Aucun réglage ne peut
étre effectué dans ce menu.

1. Accéder au menu principal avec E]

2. @ ou @ * Informations B’

3. Avec @ ou E] sélectionner I'élément de
. \4
menu et valider avec B .
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Remarque: Les éléments de menu sont dé-
crits aux paragraphes ci-apres.

4. Avec E] revenir au menu principal.
Entretien lames

Affiche dans combien d’heures de service un en-
tretien des lames est nécessaire. Le compteur
peut étre réinitialisé manuellement. Faire effec-
tuer I'entretien des lames par un revendeur spé-
cialisé, un technicien ou un concessionnaire AL-
KO.

Réinitialiser le compteur pour I'entretien des
lames :

1. @ou @ Cconfirmer B'

Matériel

Affiche des informations sur I'appareil, par ex. le
type, 'année de fabrication, les heures de ser-
vice, le numéro de série, le nombre des tontes, le
temps de tonte total, le nombre des cycles de
chargement, le temps de chargement total, la
longueur de la boucle du cable périphérique.

Logiciel
Affiche la version de micrologiciel.

REMARQUE
Veuillez a ce que le logiciel de la ton-

deuse robotisée Robolinho soit toujours
actuel. Vérifiez réguliérement la version
de micrologiciel et mettez-la a jour, le
cas échéant. Le logiciel de mise a jour
du Robolinho est disponible dans I'Inter-
net a 'adresse suivante :
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-au-
toupdater

Infos sur le programme

Affiche les réglages actuels, par ex. le temps de
tonte hebdomadaire total.

Pannes

Affiche les derniers messages de dérangement
survenus avec leur date, leur heure et leur code
d’erreur.

9 MAINTENANCE ET ENTRETIEN

ATTENTION !

A Risque de blessures
Les parties de I'appareil a arétes vives
et mobiles peuvent provoquer des bles-
sures.
B Pour les travaux de maintenance,

d’entretien et de nettoyage, portez
toujours des gants de protection.

9.1 Nettoyage

ATTENTION !

Danger da a I'eau

L’infiltration d’eau dans le robot de tonte

et dans la station de base entraine des

détériorations sur les composants élec-

triques.

= Narrosez pas le robot de tonte ni la
station de base a I'eau.

Nettoyer le robot de tonte

ATTENTION !
Risque de blessures dii aux lames de

coupe

Les lames de coupe sont tres tran-

chantes, elles peuvent entrainer des

coupures.

B Portez des gants de protection !

®  Veillez a ce que des parties du
corps ne parviennent pas dans les
lames de coupe.

A effectuer une fois par semaine :

1. Eteindre I'appareil avec .

2. Essuyer la surface du boitier avec une ba-
layette, une brosse, un chiffon humide ou
une éponge fine.

3. Brosser le dessous de caisse, le plateau de
coupe et les lames de coupe avec une
brosse.

4. Veérifier l'absence de détériorations sur les
lames. Remplacer le cas échéant : voir cha-
pitre 9.3 "Remplacer les lames de coupe”,
page 109.

Nettoyage de la station de base

1. Retirer régulierement les résidus d’herbe et
les feuilles ou les autres corps étrangers de
la station de base.
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2. Essuyer la surface de la station de base avec
un chiffon humide ou une éponge fine.

9.2 Controle régulier

Contréle général

1. Veérifiez une fois par semaine I'absence de
détériorations sur l'installation compléte :
® Appareil
®  Station de base
®  Cable périphérique
®  Bloc d’alimentation

2. Remplacer les piéces défectueuses par des
pieces de rechange d’AL-KO et/ou les faire
remplacer par le service de maintenance
d’AL-KO.

Vérification du bon fonctionnement des
roulements

A effectuer une fois par semaine :

1. Dégager soigneusement les zones autour
des roues des résidus d’herbe et des saletés.
Utiliser ici une balayette et un chiffon.

2. Controler si les roulettes tournent librement
et si elles sont maniables.
Remarque: Si les roues sont grippées ou
non maniables, les faire remplacer par le ser-
vice de maintenance d’AL-KO.

Controler les zones de contact sur le robot de
tonte

1. Nettoyer les saletés a I'aide d’un chiffon puis
graisser légerement avec de la graisse de
contact.

Contréler les contacts de charge de la station
de base

1. Débrancher la fiche secteur.

2. Poussez les contacts de charge dans la di-
rection de la station de base puis relachez.
Les contacts de charge doivent a nouveau
rebondir dans la position initiale.
Remarque: Si les contacts de recharge ne
rebondissent pas, les faire remplacer par le
service de maintenance d’AL-KO.

9.3 Remplacer les lames de coupe

ATTENTION !
Risque de blessures dii aux lames de

coupe

Les lames de coupe sont trés tran-

chantes, elles peuvent entrainer des

coupures.

®  Portez des gants de protection !

®  Veillez a ce que des parties du
corps ne parviennent pas dans les
lames de coupe.

ATTENTION !

Toute réparation inappropriée est

susceptible d’endommager I’appareil

L’alignement des lames de coupe gau-

chies montées peut endommager le pla-

teau de lames.

®  Nalignez pas les lames de coupe
gauchies.

B Remplacer les lames de coupe gau-
chies par des pieces de rechange
originales d’AL-KO.

Les lames de coupe usées ou gauchies doivent
étre remplacées.

1. Eteindre I'appareil avec .

2. Retourner I'appareil avec les lames de coupe
tournées vers le haut.

3. Dévisser les vis de fixation.

Retirer les lames de coupe du logement.

5. Nettoyer le logement des lames de coupe a
I'aide d’une brosse souple.

REMARQUE
Les lames de coupe sont affitées sur

'ensemble de la longueur, c’est pour-
quoi elles peuvent également étre mon-
tées tournées de 180°, ce qui en double
la durée de fonctionnement.

&

6. Remplacer les lames de coupe :

®  Siles lames de coupe n’ont pas encore
été tournées depuis le premier montage :
Tourner les lames de coupe de 180° et
avec le coté affaté tourné vers I'appareil,
les remettre en place dans le logement
de lame et resserrer les vis de fixation a
la main.

®  Sijles lames de coupe ont déja été tour-
nées une fois depuis le premier mon-
tage : Remettre les nouvelles lames de
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coupe en place dans le logement de
lame avec le cété affaté tourné vers I'ap-
pareil et resserrer les nouvelles vis de
fixation a la main.

Remarque: Il est uniquement autorisé
d'utiliser des pieces de rechange origi-
nales d’AL-KO.

En cas de saletés tenaces impossibles a éliminer
a l'aide d’'une brosse, il faut remplacer le plateau

de lames, car un déséquilibre peut entrainer une

formation accrue de bruits, une augmentation de

l'usure et des dysfonctionnements.

10 TRANSPORT

Pour transporter I'appareil, veuillez procéder de
la maniére suivante :

1. Arréter I'appareil avec ou la touche d’'ar-
rét.

2. Eteindre l'appareil avec .
3. Soulever I'appareil par les deux mains sur le

bottier :
|| est interdit de toucher les lames de
coupe.

B | eslames de coupe doivent toujours étre
orientées dans la direction opposée au
corps.

11 STOCKAGE

11.1 Ranger le robot de tonte

Pendant I'hiver ou lorsqu’il est mis hors service
pendant une période prévue supérieure a
30 jours, il faut ranger 'appareil.

1. Recharger complétement la batterie (voir
chapitre 5.1 "Charger la batterie (08)",
page 103).

2. Nettoyer soigneusement I'appareil (voir cha-
pitre 9.1 "Nettoyage", page 108).

3. Conserver l'appareil :
®  debout sur toutes ses roues
B dans un endroit sec, verrouillable et a

I'abri du gel

B hors de portée des enfants

11.2 Ranger la station de base

La station de base peut étre rangée, mais cela
n’est pas obligatoire. Cependant, le rangement
évite un vieillissement prématuré, par ex. une dé-

coloration ou une corrosion des contacts de
charge.

Si la station de base reste en plein air :

1. Couper le bloc d’alimentation du secteur et le
débrancher de la station de base.

2. Enrouler le cable de la station de base.

3. Ranger le bloc d’alimentation.

4. Graisser les contacts de charge avec de la
graisse de contact.

Si la station de base est rangée :

1. Réaliser tous les travaux nommés ci-dessus.

2. Débrancher la station de base du cable péri-
phérique.

3. Démonter la station de base et retirer les sa-

letés avec une balayette et un chiffon Iégere-
ment humide.

4. Conserver la station de base :
B dans un endroit sec, verrouillable et a
I'abri du gel
B hors de portée des enfants

Lors d’'un rangement de la borne de
chargement uniquement :

1. Couper le bloc d’alimentation du secteur et le
débrancher de la station de base.

2. Débrancher la station de base du cable péri-
phérique.

3. Retirer les saletés avec une balayette et un
chiffon légerement humide.

4. Démonter la borne de chargement :

m  Dévisser les deux vis de la borne de
chargement (08/4).

= Oter la borne de chargement de la sta-
tion de base en la faisant basculer.

m  Oter le connecteur du cable de la station
de base et de la borne de chargement.

®  Fermer I'ouverture du (08/5) a I'aide du
cache pour I'hiver (08/6) ci-joint.
5. Conserver la station de base :
B dans un endroit sec, verrouillable et a
I'abri du gel
B hors de portée des enfants
11.3 Hibernation du cable périphérique
Le cable périphérique peut demeurer dans le sol
et il n’est pas nécessaire de le retirer.

1. Sila station de base a été rangée : Graisser
les embouts de cable avec de la graisse de
contact et les envelopper de ruban adhésif.
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Les embouts de cables sont ainsi protégés
contre la corrosion.

12 ELIMINATION

Indications de la loi allemande sur les
appareils électriques et électroniques

(ElektroG)

E B |es appareils électriques et électro-
niques ne doivent pas étre jetés aux

— ordures ménageéres, mais étre triés
avant leur mise au rebut.

®  |es piles ou batteries usagées qui ne sont
pas fixées a demeure dans I'appareil usagé
doivent étre retirées avant d’éliminer I'appa-
reil. Leur élimination est régie par la loi sur
les piles.

B |es détendeurs et utilisateurs d’appareils
électriques et électroniques sont légalement
tenus de les rapporter aprés utilisation.

® | 'utilisateur final porte seul la responsabilité
de la suppression de ses données person-
nelles sur I'appareil usagé a éliminer.

Le symbole de la poubelle barrée signifie que les

appareils électriques et électroniques ne doivent

pas étre jetés aux ordures ménageres.

Les appareils électriques et électroniques

peuvent étre déposés gratuitement aux endroits

suivants :

B points de collecte ou centres de tri publics
(p.ex. déchetteries communales)

B points de vente d’appareils électroniques
(magasins ou en ligne) si le revendeur est
obligé de rependre 'appareil ou s'il le pro-
pose.

Ces déclarations ne s’appliquent qu’aux appa-

reils installés et vendus dans les pays de I'Union

européenne et soumis a la directive européenne

2012/19/UE. Dans les pays en dehors de I'Union
européenne, des dispositions différentes peuvent
étre applicables en matiére d’élimination des ap-

pareils électriques et électroniques.

Indications de la loi allemande sur les piles
(BattG)

7

B Pour retirer en toute sécurité les piles et bat-
teries de I'appareil électronique et pour toute

Les piles et batteries usagées ne
doivent pas étre jetées aux ordures
ménageres, mais étre triées avant leur
mise au rebut.

information sur le type ou le systeme
chimique, reportez-vous aux informations
données dans le manuel d'utilisation et/ou de
montage.

B Les propriétaires et utilisateurs de piles et de
batteries sont Ilégalement tenus de les rap-
porter aprés utilisation. La reprise de ces pro-
duits est limitée a une quantité estimée nor-
male pour un ménage.

Les piles usagées peuvent contenir des subs-

tances nocives ou des métaux lourds qui peuvent

nuire a 'environnement et a la santé. Le retraite-
ment des piles usagées et I'utilisation des res-
sources qu’elles contiennent contribuent a la pro-
tection de ces deux ressources vitales.

Le symbole de la poubelle barrée signifie que les

piles et les batteries ne doivent pas étre jetées

aux ordures ménageéres.

En outre, s’il y a sous la poubelle les mentions

Hg, Cd ou Pb, cela signifie que :

B Hg: la batterie contient plus de 0,0005 % de
mercure

®m  Cd: la batterie contient plus de 0,002 % de
cadmium
Pb : la batterie contient plus de 0,004 % de
plomb

Les batteries et les piles peuvent étre déposées

gratuitement aux endroits suivants :

®  points de collecte ou centres de tri publics
(p.ex. déchetteries communales)

points de vente de piles et de batteries

points de reprise du réseau national de récu-
pération des piles usagées des appareils

point de reprise du fabricant (s'il n’est pas
membre du réseau national de récupération)

Ces déclarations ne s’appliquent qu’aux piles et
batteries vendues dans les pays de I'Union euro-
péenne et soumises a la directive européenne
2006/66/CE. Dans les pays en dehors de I'Union
européenne, des dispositions différentes peuvent
étre applicables en matiére d’élimination des
piles et batteries.

13 SERVICE CLIENTS/APRES-VENTE

En cas de questions portant sur la garantie, les
réparations ou les piéces de rechange, contacter
le service de maintenance AL-KO le plus proche
de chez vous. Vous le trouverez a I'adresse sui-
vante sur Internet :
www.al-ko.com/service-contacts
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14 AIDE EN CAS DE PANNES

14.1 Corriger les défauts d’appareil et de manipulation

ATTENTION !
Risque de blessures

Les parties de I'appareil a arétes vives et mobiles peuvent provoquer des blessures.
B Pour les travaux de maintenance, d’entretien et de nettoyage, portez toujours des gants

de protection.

Panne

L’appareil ne démarre pas.

L’appareil s’enlise et s’en-
terre. Les roues continuent
a tourner.

L’appareil tond a la mau-
vaise heure.

Le moteur s'immobilise
pendant la tonte.

Le résultat de la tonte est
irrégulier.

Cause

La batterie est vide.

Les capteurs de choc ne se
déclenchent pas.

L’herbe est trop haute.

L’appareil s’accroche a une
aspérité de la surface de pe-
louse.

L’appareil est réglé a la mau-
vaise heure.

La durée de tonte est réglée
incorrectement.

L’appareil perd les réglages
de temps.

Surcharge du moteur.

La batterie est vide.

Les lames sont usées.

Le temps de tonte est trop
court.

La zone de tonte est trop
grande.

La hauteur de coupe est trop
basse.

Les lames sont usées.

Elimination
Charger I'appareil dans la station de
base.

Faire appel au service de maintenance
AL-KO.

®  Augmenter la hauteur de coupe puis
la diminuer progressivement jusqu’a
obtention de la hauteur souhaitée.

B Tondre brievement I'herbe avec une
tondeuse.

Eliminer I'aspérité.

Régler I'heure.
Régler les temps de tonte.

La batterie est défectueuse. Faire appel
au service de maintenance AL-KO.

Eteindre I'appareil, le placer sur un sol
plan ou une herbe basse et redémarrer.

Charger la batterie.

Retourner les lames ou les remplacer le
cas échéant.

Programmer des temps de tonte plus
longs.

Réduire la zone de tonte.

Augmenter la hauteur de coupe puis la
diminuer progressivement jusqu’a ob-
tention de la hauteur souhaitée.

Retourner les lames ou les remplacer le
cas échéant.
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Panne

La durée d'utilisation de la
batterie baisse considéra-
blement.

L’appareil vibre ou l'intensi-
té sonore est trop élevée.

Impossible de charger la
batterie et/ou tension de
batterie basse

Cause

La hauteur de coupe est trop
basse.

L’herbe est trop haute ou
trop humide.

Charge déséquilibrée dans
les lames de coupe ou dans
I'entrainement des lames de
coupe

B |es contacts de la sta-
tion de base sont encras-
Sés.

B |es zones de contact sur
I'appareil sont encras-
sées.

La station de base n’a pas
de courant.

®  |’appareil ne touche pas
les contacts de charge.

B Les zones de contact sur
I'appareil sont grillées.

La batterie a atteint sa durée
de vie utile.

L’équipement électronique
de charge est défectueux.

Elimination
Augmenter la hauteur de coupe puis la
diminuer progressivement jusqu’a ob-
tention de la hauteur souhaitée.
Laisser sécher I'herbe.
Augmenter la hauteur de coupe.

Nettoyer le plateau de coupe.

Faire appel au service de mainte-
nance AL-KO.

Nettoyer les contacts de charge et les
zones de contact.

Brancher la station de base a 'alimenta-
tion électrique.

. Poser I'appareil sur la station de
base et vérifier si les contacts de
charge adhérent bien.

®  Faire appel au service de mainte-
nance AL-KO.

Faire appel au service de maintenance
AL-KO.

Faire appel au service de maintenance
AL-KO.

REMARQUE
En cas de pannes ne figurant pas dans ce tableau ou ne pouvant pas étre éliminées, contac-
ter notre service aprés-vente compétent.

14.2 Codes d’erreur et leur élimination

Code d’erreur
CNOO1l: Tilt sensor

Cause

Le capteur d’inclinaison s’est

déclenché :

®  |nclinaison max. dépas-
sée

® | ’appareil a été porté

B Pente trop abrupte.

Elimination
Poser I'appareil sur une surface plane et
acquitter le défaut.
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ﬂ Aide en cas de pannes

Code d’erreur Cause Elimination

CN002: Lift sensor Le capteur de levage s’est Retirer I'obstacle.
déclenché :
B La gaine de 'appareil a
été déviée vers le haut
par un obstacle ou une
personne soulevant I'ap-

pareil.
CNOOS5: Bumper de- L’appareil a roulé sur un obs- ® Poser I'appareil sur la zone de pe-
flected tacle et ne peut pas s’en dé- louse libre et délimitée.
gager (par ex. collision prés  w  Corriger la position du cable péri-
de la station de base). phérique.
CNOO7: No loop si- B Aucun signal de boucle  ®  Contrdler les LED sur la station de
gnal ®  Le cable périphérique est base.
défectueux. ®  Contréler I'alimentation électrique
® Le signal de boucle est de la station de base. Débrancher et
trop faible. rebrancher le bloc d’alimentation.
®  Contréler 'absence de détériora-
tions sur le cable périphérique. Ré-
parer le cable défectueux.
CN008: Loop signal ®  Signal de boucle trop ®  Controler les LED sur la station de
weak faible base.
m  Cable périphérique en- ®  Controler I'alimentation électrique
terré trop profondément de la station de base. Débrancher et

rebrancher le bloc d’alimentation.
®  |ever le cable périphérique a la

hauteur prescrite, le fixer éventuel-

lement directement sur I'herbe.

CNO010: Bad position ® L'appareil estendehors ® Poser I'appareil sur la zone de pe-

de la zone de pelouse louse libre et délimitée.
delimitée. m  Corriger la position du cable péri-
B |e cable périphérique a phérique autour des courbes et des
été posé en croix. obstacles. Supprimer le croisement
de cables.

CNO11l: Escaped robot L'appareil est en dehors de Corriger la position du cable périphé-
la zone de pelouse délimitée. rique autour des courbes et des obsta-

cles.
CN012: cal: no Toop Erreur pendant I'étalonnage : ® Controler les LED sur la station de
CNO15: cal: outside = [L’appareil ne peut pas base.
trouver le cable périphé- ®  Contrdler I'alimentation électrique
rique. de la station de base. Débrancher et

rebrancher le bloc d’alimentation.

®  Poser I'appareil sur la position d’éta-
lonnage prescrite, I'aligner exacte-
ment a angle droit. L’appareil doit
pouvoir rouler sur le cable périphé-
rique.

114 Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Aide en cas de pannes

Code d’erreur

CN017: cal: signal
weak

CNO018: cal: colli-

sion

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

Cause

Erreur pendant I'étalonnage :

®  Signal de boucle trop
faible

Aucun signal de boucle

Le cable périphérique est
défectueux.

Erreur pendant I'étalonnage :

®  |’appareil s’est heurté a
un obstacle.

La batterie est vide :

La boucle du cable périphé-
rique est trop longue, trop
d’flots.

Lors du chargement, pas de
contact avec les contacts de
charge

Obstacles a proximité de la
station de base

L’appareil s’est enlisé.

L’appareil ne trouve pas la
station de base.

La batterie est usée.

L’équipement électronique
de charge est défectueux.

La résolution automatique du
défaut est impossible

Elimination

m  Poser I'appareil sur la position d’éta-
lonnage prescrite, I'aligner exacte-
ment a angle droit.

®m  Controler I'alimentation électrique
de la station de base. Débrancher et
rebrancher le bloc d’alimentation.

m  Controler 'absence de détériora-
tions sur le cable périphérique.

Retirer I'obstacle.

Corriger la position du cable périphé-
rique.

Nettoyer les contacts de charge.
Poser I'appareil sur la station de
base et vérifier si les contacts de
charge adhérent bien.

®m  Faire vérifier et remplacer les
contacts de charge par le service de
maintenance du fabricant.

Retirer les obstacles.

Poser I'appareil sur la zone de pelouse
libre et délimitée.

. Controler 'absence de détériora-
tions sur le cable périphérique.

B Faire mesurer le cable périphérique
par le service de maintenance du
fabricant.

Faire remplacer la batterie par le service
de maintenance du fabricant.

Faire controler I'équipement électro-
nique de charge par le service de main-
tenance du fabricant.

B Acquitter manuellement le message
de dérangement.

B En cas de récidive : Faire examiner
I'appareil par le service de mainte-
nance du fabricant.
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Garantie

Code d’erreur

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

CN128: Recov Impos-
sible

CN129: Blocked wL

CN130: Blocked wR

Cause

® | a batterie est surchauf-
fée (plus de 60 °C). Au-
cun déchargement n’est
possible.

®  Arrét d'urgence via le
dispositif électronique de
surveillance

Le moteur de tonte est sur-
chauffé (plus de 80 °C).

L’appareil a roulé sur un obs-
tacle et ne peut pas s’en dé-
gager.

L’appareil a roulé sur un obs-
tacle et ne peut pas s’en dé-
gager.

L’appareil est en dehors de
la zone de pelouse délimitée.

Le moteur de roue gauche
est bloqué.

Le moteur de roue droite est
bloqué.

Elimination
®  Mettre 'appareil hors service et lais-
ser refroidir la batterie.

®  Ne pas poser I'appareil sur la sta-
tion de base.

®  Mettre 'appareil hors service et lais-
ser refroidir.

®  En cas de récidive : Faire examiner
I'appareil par le service de mainte-
nance du fabricant.

Retirer 'obstacle.

Retirer 'obstacle.

®  Poser I'appareil sur la zone de pe-
louse libre et délimitée.

®  Corriger la position du cable péri-
phérique.

Retirer le blocage.

Retirer le blocage.

REMARQUE
En cas de pannes ne figurant pas dans ce tableau ou ne pouvant pas étre éliminées, contac-
ter notre service aprés-vente compétent.

15 GARANTIE

Pendant la période légale de garantie contre les vices de fabrication, nous éliminons par réparation ou
remplacement, selon notre choix, tout défaut de matériau ou de fabrication survenu sur I'appareil. La
durée de prescription dépend de la législation respective en vigueur dans le pays ou a été acheté I'ap-

pareil.

Notre garantie s’applique seulement en cas :
®  de respect du présent manuel d’utilisation, u

m  dutilisation correcte,

m  d'utilisation de pieces de rechange d’origine. =

Sont exclues de la garantie :

La garantie ne s’applique pas en cas :
de tentatives de réparation par I'utilisateur,

®  de modifications techniques par I'utilisateur,

d’utilisation non conforme.

B |es détériorations de la peinture dues a une usure normale,

® |es pieces d'usure qui figurent en encadré sur la carte des pieces de rechange | xxxxxx (x) |.
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Garantie

La période de garantie commence a courir au moment de I'achat par le premier utilisateur final. La date
d’achat figurant sur la preuve d’achat fait foi. Veuillez vous adresser a votre revendeur ou bien au point
de service aprés-vente agréé le plus proche, en présentant cette déclaration et la preuve d’achat. Les
droits légaux de I'acheteur vis-a-vis du vendeur en cas de défaut ne sont pas affectés par cette décla-
ration.
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1 ACERCA DE ESTE MANUAL DE
INSTRUCCIONES

B La version original de este manual de instruc-
ciones esta en aleman. Todas las demas ver-
siones en otros idiomas son traducciones de
la version original.

®  Antes de ponerlo en marcha, es imprescindi-
ble leer atentamente este manual de instruc-
ciones. Esto es esencial para un trabajo se-
guro y un manejo sin problemas.

B Conserve siempre este manual de instruccio-
nes para poderlo leerlo en caso de que nece-
site consultar informacién sobre el aparato.

®  Entregue el aparato a otra persona siempre
adjuntando el manual de instrucciones.

® | eaytenga en cuenta las indicaciones de
seguridad y advertencias de este manual de
instrucciones.

1.1 Simbolos de la portada

Simbolo

Significado

Antes de ponerlo en marcha, es im-
prescindible leer atentamente este
manual de instrucciones. Esto es
esencial para un trabajo seguro y
un manejo sin problemas.

Manual de instrucciones

Maneje las baterias de ion de litio
con cuidado. Preste especial aten-
cion a las indicaciones de transpor-
te, almacenamiento y eliminacion
de este manual de instrucciones.

1.2 Explicacion de simbolos y palabras de
sefalizacion

iPELIGRO!
Indica una situacion de peligro inminen-

te que, en caso de no evitarse, produce
lesiones graves o la muerte.

jADVERTENCIA!
Indica una situacion de peligro potencial

que, en caso de no evitarse, podria pro-
ducir lesiones graves o la muerte.

iPRECAUCION!
Indica una situacion de peligro potencial

que, en caso de no evitarse, podria pro-
ducir lesiones de leves a moderadas.

{ATENCION!
Indica una situacién que, en caso de no

evitarse, podria producir dafios materia-
les.

NOTA
Indicaciones especiales para una mejor

comprension y manejo.

2 DESCRIPCION DEL PRODUCTO
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ﬂ Descripcion del producto

Esta documentacion describe un robot cortacés-

ped totalmente automatico y alimentado median-
te bateria que se desplaza libremente sobre una

superficie de césped. La altura de corte se puede
regular.

2.1 Volumen de suministro

Las posiciones que aqui se listan forman parte
del volumen de suministro. Comprobar si estan
incluidos todos los elementos:

N.° Componente

Panel de mando con pantalla (interior)

2  Tecla de PARADA (detiene de inmedia-
to el aparato y la cuchilla de corte en
menos de 2 s)

3  Contactos de carga
4 Ajuste de altura (interior)
5  Ruedas delanteras (dirigibles)
N.° Componente
i 6  Compartimento de la bateria
1 Robot cortacésped
7  Cubierta
2 Manual breve
. . 8 Plato de cuchillas
3 Manual de instrucciones
. ., 9  Rueda motriz
4 Clavijas de fijacion (90 uds.*,
180 uds.*) 10  Tornillo de sujecion
5  Fuente de alimentacién 11 Cuchillas de corte
Estacion de base incl. clavos helicoida- 2.3 Simbolos en el aparato
les (5 uds.), llave y tapa para el invierno
7  Cable de perimetro (100 m*, 150 m**) Simbolo Significado
* Robolinho 500 Mantenga a terceras personas ale-
** Robolinho 1150 SE ~ jadas de la zona de peligro.

2.2 Robot cortacésped

120 Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Descripcion del producto

Simbolo

Significado

Preste especial atencion durante el
manejo.

Mantenga las manos y los pies ale-
\ jados del mecanismo de corte.

Mantenga una distancia de seguri-

dad suficiente.

Lea el manual de instrucciones an-

@] tes de la puesta en funcionamiento.

Para arrancar el aparato, introduzca
la clave PIN.

&

No se suba al aparato.

2.4

NO

=

Qé\l

Panel de mando

@

MENU

(V]

® ®

Componente

®

(tecla de inicio): cancelar la opera-
cion de segado, el aparato regresa a la
estacion de base. Al dia siguiente vuel-
ve a empezar automaticamente en el
momento de segado programado.

Componente

Pantalla: muestra el modo de operacién
actual del aparato, el nombre del menu
seleccionado, sus opciones de menu y
las funciones que se pueden seleccio-
nar (véase capitulo 2.5 "Pantalla”, pagi-
na 121).

@ [i] (teclas de flecha): seleccionar
las opciones de menu, aumentar y redu-
cir los valores numéricos, elegir entre
los ajustes.

(tecla de inicio/pausa): iniciar o inte-
rrumpir manualmente la operacion de
segado o reanudarla inmediatamente

tras pulsar .

‘E] E]' (teclas de funcion): Permiten
acceder a la funcion que se muestra en
ese momento encima de la tecla en la
pantalla.

(tecla on/off): conectar y desconec-
tar el aparato.

@ (tecla de menu): Acceder al menu
principal

2.5 Pantalla

4

@

2 [
Menu principal
* Ajustes
Informaciodn
Vvolver confirmar
N.° Indicador
1 Nombre del menu seleccionado (aqui:
Menu principal)
2 Opciones de menu. Siempre se mues-

tran solo dos opciones de menu (aqui:
Ajustes y Informacion). Con @ y

@ se muestran mas opciones de me-
nu.

495053_a

121



Descripcion del producto

N.° Indicador

N.° Indicador

3 Funciones para la opciéon de menu se- 4 Asterisco para marcar la opcion de me-
leccionada (aqui: Ajustes). Con ‘E] nu mostrada (aqui: EENISEES)
y BV se puede acceder a las funcio- 2.6 Estructura de menu
nes.
Menu Programas Programa semanal véase capitulo 7.3 "Ajustar programa de sega-

principal

Ajustes

Informa-
cion

2.7 Estacion de base

do", pagina 134

Puntos de partida véase capitulo 7.3.2 "Ajustar puntos de parti-
da", pagina 134

Informacion del programa véase capitulo 8 "Mostrar informa-
cion", pagina 136

Hora véase capitulo 5.2 "Efectuar los ajustes basicos", pagina 132
Fecha véase capitulo 5.2 "Efectuar los ajustes basicos", pagina 132
Idioma véase capitulo 5.2 "Efectuar los ajustes basicos", pagina 132

Codigo PIN véase capitulo 5.2 "Efectuar los ajustes basicos", pagi-
na 132

Sonidos de las teclas véase capitulo 7.2 "Activar/desactivar los
sonidos de las teclas", pagina 134

inTOUCH véase capitulo 7.4 "inTOUCH", pagina 135

Segado de bordes véase capitulo 7.5 "Segado de bordes en arran-
que manual”, pagina 135

Superficie secundaria Activo/Inactivo véase capitulo 7.6
"Ajustar el segado de las superficies secundarias”, pagina 135

Contraste de pantalla véase capitulo 7.7 "Ajustar el contraste
de la pantalla”, pagina 136

Proteccion de ajustes véase capitulo 7.8 "Proteccion de ajus-
tes”, pagina 136

Volver a calibrar véase capitulo 7.9 "Volver a calibrar", pagi-
na 136

Ajustes de fdabrica véase capitulo 7.10 "Restablecer a los ajus-
tes de fabrica", pagina 136

Mantenimiento de las cuchillas véase capitulo 8 "Mostrar in-
formacién”, pagina 136

Hardware véase capitulo 8 "Mostrar informacién"”, pagina 136
Software véase capitulo 8 "Mostrar informacién"”, pagina 136

Informacién del programa véase capitulo 8 "Mostrar informa-
cion", pagina 136

Averias veéase capitulo 8 "Mostrar informacion”, pagina 136
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Descripcion del producto

N.°

Componente

Placa base

LED para la indicacion de estado
Contacto de carga

Columna de carga

Canal del cable

Cavidad de rueda

Taladro para clavos helicoidales (8)

0 N o a b~ 0N =

Clavos helicoidales

2.8 Bateria integrada

La bateria se encuentra integrada de forma fija

en el aparato y el usuario no puede cambiarla.

NOTA
Cargue la bateria por completo antes de

utilizarla por primera vez. La bateria se
puede cargar en cualquier estado de
carga. La interrupcion de la carga no da-
fAa la bateria.

La bateria solo puede cargarse si el
aparato esta conectado.

La bateria integrada se entrega parcialmente
cargada. En el modo de operacion normal la
bateria se carga periddicamente. Para ello el
aparato se desplaza a la estacion de base.

El sistema electronico de supervision integra-
do finaliza automaticamente el proceso de
carga cuando se alcanza el 100 % del estado
de carga.

®  El proceso de carga sélo funciona si los con-
tactos de carga de la estacién de base estan
en contacto correctamente con las superfi-
cies de contacto del aparato.

B En caso de temperaturas superiores a los
45 °C, el circuito de proteccién integrado im-
pide que se cargue la bateria. Esto impide
que la bateria se destruya.

®  Si se acorta considerablemente la duracion
operativa de la bateria a pesar de cargarla
completamente, esta debe ser sustituida por
una nueva bateria original por parte de un
distribuidor especializado, un técnico o un
socio del servicio técnico de AL-KO.

®  Sj, debido al envejecimiento o a un almace-
namiento demasiado prolongado, la bateria
se descargase por debajo del nivel determi-
nado por el fabricante, esta ya no se puede
cargar. Encargue la revisién y, en caso nece-
sario, la sustitucion de la bateria y del siste-
ma electrénico de supervision a un distribui-
dor especializado, técnico o socio del servi-
cio técnico de AL-KO.

®  E| estado de la bateria se muestra en la pan-
talla. Compruebe el estado de la bateria tras
un almacenamiento de aprox. 3 meses. Para
ello conecte el aparato y consulte el estado
de la bateria. En el caso de que la bateria
solo tenga un 30% o menos de carga, el apa-
rato se dirigira a la estacion de carga y se co-
nectara para que se cargue la bateria. En ca-
so de que se haya desmontado la columna
de carga para el alojamiento de la estacion
de base (véase capitulo 11.2 "Almacenar la
estacion de base", pagina 138), vuelva a
montarla en secuencia inversa y vuelva a co-
nectar la estacion de base a la red eléctrica.

B En caso de que se haya derramado el elec-
trolito en el aparato: Encargue la reparacion
del aparato al servicio técnico de AL-KO.

B En caso de que la bateria se haya desmonta-
do del aparato: si los ojos o las manos han
entrado en contacto con el electrolito derra-
mado, laveselas de inmediato con agua.
Acuda de inmediato a un médico.

2.9 Descripcion del funcionamiento

Desplazamiento por la superficie de césped

El aparato se mueve libremente por el area de
segado limitado por un cable de perimetro. La
orientacion del aparato se efectia mediante sen-
sores que detectan el campo magnético del ca-
ble de perimetro.
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Si el aparato choca con un obstaculo, se detiene
y continla desplazandose en otra direccion. Si el
aparato se encuentra en una situacién en la que
no es posible su operacién, en la pantalla apare-
cera un mensaje para indicarlo.

Operacion de segado y operacion de carga

Las fases de segado se alternan continuamente
con las fases de carga. Si durante el segado el
nivel de carga de la bateria ha descendido hasta
un valor determinado (indicacion: 0 %), el apara-
to regresa a la estacion de base a lo largo del ca-
ble de perimetro.

Para la operacion de segado existen programas
de segado predefinidos que contienen también la
funcion de segado de superficies y de bordes.
Estos programas de segado se pueden modifi-
car.

Cada vez que el motor de segado arranca, la di-
reccion de giro cambia, lo que duplica la duracién
de las cuchillas de corte.

2.10 Integracion en innogy SmartHome

El robot cortacésped puede integrarse en un en-
torno innogy SmartHome y vincularse con otros
dispositivos. Esto permite controlar, ajustar y vigi-
lar el robot cortacésped comodamente a través
de la aplicacion de un dispositivo movil.

El robot cortacésped debe vincularse con la
puerta de enlace de innogy SmartHome a través
de Lemonbeat e instalarse la aplicacion in-
TOUCH de AL-KO o la aplicacion innogy Smar-
tHome (solo para Robolinho 5001) en un disposi-
tivo movil.

NOTA
El dispositivo movil utilizado necesita

una conexion inalambrica para utilizar
innogy SmartHome.

En el caso de se interrumpa la conexion
inalambrica del dispositivo movil no po-
dra transmitirse ninguna sefal al robot
cortacésped.

2.10.1 Aplicacion inTOUCH de AL-KO

La aplicacién inTOUCH de AL-KO se puede ad-
quirir para dispositivos basados en Android e
i0S:

Una vez instalada la aplicacion, lo primero que
debe hacerse es registrarse.

NOTA
El registro no es estrictamente necesa-

rio, pero tiene algunas funciones adicio-
nales.

Al abrir la aplicacion por primera vez se accede
automaticamente el manual de instalacion abre-
viado. A continuacion, en el menu "Dispositivos"
puede integrarse el robot cortacésped en el en-
torno innogy SmartHome.

NOTA
Para la integracion se necesita una

cuenta innogy.

NOTA
El robot cortacésped debe estar listo pa-

ra poder conectarse (véase capitulo 7.4
"inTOUCH", pagina 135).

Ademas del acceso remoto al robot cortacésped
conectado o a otros dispositivos conectados en
red, la aplicacién inTOUCH de AL-KO ofrece
otras funciones como, por ejemplo, el registro del
producto, consejos de jardineria, una guia de
plantas o notificaciones emergentes en caso de
error.

2.10.2 Aplicacién innogy SmartHome (solo
para Robolinho 500 I)

La aplicacién innogy SmartHome se puede ad-
quirir para dispositivos basados en Android e iOS
y como aplicacién web basada en navegador.
Mas informacion sobre la aplicacion innogy
SmartHome en https://home.innogy-smartho-
me.de y en la documentacion de la aplicacion.

3 SEGURIDAD
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Seguridad

3.1 Uso previsto

Este aparato ha sido disefiado
unicamente para su uso privado.
Se considerara uso no previsto
cualquier otro uso diferente y las
modificaciones de montaje o
ampliaciones no autorizadas.
Como consecuencia, se excluira
la garantia, se perdera la confor-
midad (marcado CE) y también
se anulara cualquier responsabi-
lidad por parte del fabricante por
dafios al usuario o a terceros.

Los margenes de aplicacién del
aparato son:
m Superficie max.:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
m Pendiente/inclinacion max.:
45 % (24°)
®m Posicion inclinada lateral
max.: 45 % (24°)
® Temperatura:
Carga: 0-45°C
Segado: 0 — 55 °C
3.2 Aplicaciones no
previstas

Este aparato no esta indicado
para su uso en jardines publicos,
parques, instalaciones deporti-
vas o para la agricultura o silvi-
cultura.

3.3 Dispositivos de
seguridad y proteccion

A iADVERTENCIA!
Peligro de lesiones

Los dispositivos de seguri-
dad y proteccion defectuo-
sos y anulados pueden
provocar lesiones graves.

®m Haga reparar los dispo-
sitivos de seguridad y
proteccion defectuosos.

® Nunca anule los dispo-
sitivos de seguridad y
proteccion.

3.3.1 Introduccion de las

claves PIN y PUK

El aparato solo se puede arran-
car introduciendo una clave PIN
(numero de identificacion perso-
nal). Esto impide que una perso-
na no autorizada conecte el apa-
rato. El ajuste de fabrica de la
clave PIN es 0000. La clave
PIN se puede cambiar, véase
véase capitulo 5.2 "Efectuar los
ajustes basicos”, pagina 132.

Si la clave PIN se introduce de
forma incorrecta 3 veces, es ne-
cesario introducir la clave PUK
(clave personal de desbloqueo).
Si esta clave también se introdu-
ce de forma incorrecta, se debe
esperar 24 horas hasta poder
volver a introducirla.

495053_a

125



Seguridad

La introduccién de las claves
PIN y PUK sirve asimismo como
proteccién antirrobo:

m Guarde las claves PIN y PUK
de manera que sean inaccesi-
bles para las personas no au-
torizadas.

3.3.2 Sensores

El aparato esta equipado con
varios sensores de seguridad. Si
se produce una desconexion
mediante un sensor de seguri-
dad, el aparato no vuelve a po-
nerse en marcha automatica-
mente. En la pantalla se muestra
un mensaje de error, que se de-
be confirmar. Se debe solucio-
nar el motivo por el que se ha
disparado el sensor.

Sensor de elevacion

Si durante la operacion el apara-
to se eleva por la carcasa, el ac-
cionamiento motriz se apaga y
las cuchillas de corte se detie-
nen.

Sensores de choque para
detectar obstaculos

El aparato esta equipado con
sensores que, en caso de con-
tacto con obstaculos, hacen
cambiar la direccion de marcha.
Al chocar con un obstaculo, la
parte superior de la carcasa se
desplaza ligeramente y el sensor
de choque se dispara.

Sensor de inclinacion de la
direccion de marchallateral

Si en la direccion de la marcha
hay una pendiente, una inclina-
cion o una posicion inclinada la-
teral que alcance 24° (45 %), el
aparato da la vuelta o modifica
su direccion de marcha.

NOTA

El aparato se puede ope-
rar con toda fiabilidad en
las inmediaciones de otros
robots cortacésped.

La sefal utilizada en el ca-
ble de perimetro cumple el
estandar definido por la
EGMF (Asociacion Euro-
pea de Fabricantes de Ma-
quinaria de Jardineria) re-
lativo a las emisiones elec-
tromagnéticas.

&

Instrucciones de
seguridad

3.4

3.4.1 Usuarios

® No podran operar el aparato
los jovenes menores de 16
afos, personas con discapa-
cidad fisica, psiquica o senso-
rial o bien que no posean la
experiencia ni los conocimien-

126

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Seguridad

tos suficientes ni las personas
que no hayan leido el manual
de instrucciones. Respete las
posibles normativas de segu-
ridad especificas de cada
pais con respecto a la edad
minima que debe tener el
usuario para trabajar.

®m No utilice el aparato bajo la in-
fluencia de drogas, alcohol o
medicamentos.

3.4.2 Equipo de proteccion

individual

m Para evitar lesiones, lleve
puesta la ropa y el equipo de
proteccion reglamentarios.

m El equipo de proteccién indivi-
dual incluye los siguientes
componentes:

Pantalones largos y calza-
do resistente.

A la hora de realizar el
mantenimiento y la limpie-
za: Guantes de proteccion.

3.4.3 Seguridad de personas
y animales

®m En el caso de superficies de
acceso publico, en torno al
area de segado se deben co-
locar unas indicaciones de

advertencia que contengan el
siguiente texto:

A {ATENCION!

Cortacésped automatico
en marcha.

No acercarse al aparato.
Vigilar a los nifos.

m Durante la operacion, asegu-

rese de que no haya nifos ni
personas cerca del aparato,
que lo estén reteniendo o ju-
gando con él.

Esta prohibido sentarse sobre
el aparato e introducir las ma-
nos en las cuchillas de corte.
Mantenga el cuerpo y la ropa
alejados del mecanismo de
corte.

3.4.4 Seguridad del aparato
® Antes de ponerse a trabajar

asegurese de que no haya
obstaculos (por ejemplo, ra-
mas, cristales, trozos de me-
tal o ropa, piedras, muebles
de jardin, utensilios de jardin
0 juguetes) en el area de tra-
bajo del aparato. Estos pue-
den dafar las cuchillas de
corte del aparato o sufrir da-
Aos a causa del aparato.

Utilice el aparato unicamente
en las siguientes condiciones:
El aparato no debe estar

sucio.
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El aparato no debe presen-
tar dafos ni desgaste.

Todos los elementos de
mando deben funcionar.

La estacion de base, la
fuente de alimentacion y su
cableado eléctrico estan en
perfecto estado y funcio-
nan.

m Cambie las piezas defectuo-
sas siempre por piezas de re-
puesto originales del fabrican-
te.

® Lleve a reparar el aparato
cuando se haya dafiado.

m E| usuario del aparato es res-
ponsable de los accidentes
que provoque el aparato a
otras personas o sus bienes.

3.4.5 Seguridad eléctrica

® Nunca utilice el aparato si al
mismo tiempo hay aspersores
en funcionamiento sobre la
superficie de segado.

® No salpique el aparato con
agua.
® No abra el aparato.

4 MONTAJE

4.1 Desembalar el aparato

Abra el embalaje con cuidado.

2. Saque con cuidado todos los componentes
del embalaje y verifique si presentan dafios
de transporte.

Nota: En caso de dafios de transporte, infor-
me de inmediato a su distribuidor especiali-
zado o socio del servicio técnico de AL-KO.

3. Compruebe el volumen de suministro (véase
capitulo 2.1 "Volumen de suministro”, pagi-
na 120).

Conserve el embalaje original y la documenta-

cion adjunta si desea reenviar el aparato. Estos

también son necesarios para el envio de devolu-

cion.

4.2 Planificar las areas de segado (01)

Ubicacion de la estacion de base (01/1)

® A una distancia lo mas corta posible de la
mayor superficie de segado

Superficie llana
Protegido de la radiacion solar directa y de la
meteorologia adversa.

B con posibilidad de conexion para la alimenta-
cion de corriente

B |ibre acceso para el robot cortacésped

Tendido del cable de perimetro (01)

El cable de perimetro se debe tender en sentido
horario y en un bucle ininterrumpido.

Corredores entre las areas de segado (01/h)

Un corredor es un estrechamiento en la superfi-
cie de césped que puede servir para unir dos su-
perficies de segado.

Superficie principal y superficie(s)

secundaria(s) (01)

®  Superficie principal (01/SP): es la superficie
de césped en la que se encuentra la estacién
de base y que el aparato puede segar auto-
maticamente en toda su extension.

®m  Superficie secundaria (01/SS): es una super-
ficie de segado a la que el aparato no puede
llegar desde la superficie principal y debera
llevarse hasta ella a mano, si fuera necesa-
rio. Las superficies secundarias se pueden
trabajar en la operacién manual.

Sin embargo, la superficie principal y la superficie

secundaria estan delimitadas por el mismo cable

de perimetro ininterrumpido.

En el momento de segado establecido, el apara-
to se desplaza a lo largo del cable de perimetro

hasta el punto de partida establecido y, una vez

alli, comienza a segar.

4.3 Preparar las areas de segado

1. Verificar si la superficie de césped es mayor
que el rendimiento de superficie del aparato.
Si la superficie de césped es demasiado
grande, el césped quedara cortado de forma
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irregular. En caso necesario reduzca la su-
perficie de césped que se va a segar.

2. Antes de montar la estacion de base y el ca-
ble de perimetro y de poner en marcha el
aparato: Siegue la superficie de césped con
un cortacésped ajustado con una altura de
corte baja.

3. Elimine los obstaculos de la superficie de
césped o excluyalos con el cable de perime-
tro (véase capitulo 4.5.3 "Excluir obstaculos”,
pagina 130):

B |os obstaculos planos que se pueden
pasar por encima y que pudieran dafiar
las cuchillas de corte (p. ej. piedras pla-
nas, pasos de la superficie de césped a
la terraza o caminos, placas, bordillos,
etc.)

B | os agujeros y elevaciones de la superfi-
cie de césped (p. €j., toperas, agujeros
excavados, pifias de abeto, fruta caida,
etc.)

B |os ascensos empinados o inclinaciones
superiores al 45 % (24°)

B |as aguas (p. €j., estanques, arroyos,
piscinas, etc.) y sus delimitaciones con la
superficie de césped

B | os arbustos y setos que pueden hacer-
se mas anchos

4.4 Montar la estacion de base (03/a)

1. Coloque la estacién de base (01/1) en angulo
recto con respecto a la ubicacion planeada
del cable de perimetro de la siguiente mane-

ra:

B Aras de suelo (controlado por nivel de
burbuja)

®  Salida y entrada en linea recta y en pla-
no

®  Sin bévedas (al enroscar el clavo de fija-
cion para la union no puede torcerse ni
inclinarse la columna de carga)

2. Fijar al suelo la estacion de base (03/2) con
cuatro clavos helicoidales (03/1).

4.5 Instalar el cable de perimetro

NOTA
Si el cable de perimetro suministrado es

demasiado corto, puede solicitar un ca-
ble alargador a su distribuidor especiali-
zado o socio del servicio técnico de AL-
KO.

4.5.1 Conecte el cable de perimetro a la

estacion de base (03/b)

1. Saque el cable de perimetro (03/4) del emba-
laje.

2. Retire la cubierta del canal de cables (03/3)
de la conexion (03/A).

3. Aisle el cable de perimetro (03/6) y métalo
en los terminales (03/7).

4. Cierre los terminales.

5. Guie fuera del portacables el cable de peri-
metro pasandolo por la descarga de traccion
(03/5) con reserva de cable.

NOTA
Con la reserva de cable también se pue-

den realizar pequefias reparaciones en
la guia de cables a posteriori.

6. Coloque la tapa del canal de cables.
4.5.2 Tender el cable de perimetro (01)

El cable de perimetro se puede tender tanto so-
bre el césped como hasta 10 cm por debajo de la
capa de césped. El distribuidor especializado
puede efectuar el tendido bajo la capa de cés-
ped.

Ambas variantes se pueden combinar entre si.

JATENCION!

Peligro de dafos en el cable de peri-
metro

Si el cable de perimetro se dafia o se
corta, ya no sera posible transmitir las
sefiales de control al aparato. En este
caso el cable de perimetro se debe re-
parar o sustituir. Los cables de perime-
tro se pueden adquirir en AL-KO.

B Tienda el cable de perimetro siem-
pre directamente sobre el suelo. En
caso necesario, asegurelo con una
clavija de fijacién adicional.

®  Durante el tendido y la operacion,
proteja el cable de perimetro de po-
sibles dafios.

B No realice trabajos de excavacion ni
escarificacion en las proximidades
del cable de perimetro.

1. Fije el cable de perimetro a intervalos regula-
res mediante las clavijas de fijacién, o bien
tiéndalo de forma subterranea (a una profun-
didad max. de 10 cm).
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2. Tienda el cable de perimetro alrededor de los
obstaculos: véase capitulo 4.5.3 "Excluir obs-
taculos", pagina 130.

3. Cree corredores entre cada una de las su-
perficies de segado: véase capitulo 4.5.4
"Delimitar corredores (01/h)", pagina 130.

4. Excluya las pendientes o inclinaciones dema-
siado grandes: véase capitulo 4.5.5 "Evitar
las inclinaciones/pendientes (11)", pagi-
na 130.

5. Cree reservas de cable: véase capitulo 4.5.6
"Crear reservas de cable (07)", pagina 130.

6. Tras completar el cableado, conecte el cable
de perimetro a la conexién (03/B) de la esta-
cion de base: véase capitulo 4.5.1 "Conecte
el cable de perimetro a la estacién de base
(03/b)", pagina 129.

4.5.3 Excluir obstaculos

En funcién del entorno del area de trabajo, el ca-
ble de perimetro se debe tender a diferentes dis-
tancias con respecto a los obstaculos. Para de-
terminar la distancia correcta, utilice la regla se-
parable del embalaje.

NOTA
Las exclusiones solamente son necesa-

rias si los sensores de choque del apa-

rato no son capaces de detectar. Evitar

que haya demasiadas exclusiones y ex-
clusiones innecesarias.

Deben excluirse los tramos inferiores a
6 cm, ya que de lo contrario el aparato
puede provocar dafos.

Distancia con respecto a muros, cercas,
macizos: min. 20 cm (01)

El aparato se mueve a lo largo del cable de peri-
metro con un desplazamiento hacia afuera de
20 cm. Por eso el cable de perimetro se debe
tender con una distancia minima de 20 cm con
respecto a muros, cercas, macizos, etc.

Distancia con respecto a los bordes de
terraza y caminos pavimentados (05)

Si el borde de la terraza o del camino es mas alto
que la superficie de segado, se debe mantener
una distancia minima de 20 cm. Si el borde de la
terraza o camino tiene la misma altura que la su-
perficie de césped, el cable se puede tender
exactamente en el borde.

Distancia de los obstaculos con respecto al
cable de perimetro (01)

Si los cables de perimetro desde el obstaculo y
hasta el obstaculo se encuentran juntos exacta-
mente, es decir, a una distancia de 0 cm, el apa-
rato cruza sobre los cables de perimetro. No tien-
da el cable de perimetro cruzado (02/c), sino en
paralelo (01/e).

Tendido del cable de perimetro en torno a las

esquinas (06)

B En el caso de esquinas hacia dentro (06/a):
tienda el cable de perimetro en diagonal para
evitar que el aparato se quede atascado en
la esquina.

B En el caso de esquinas hacia fuera con obs-
taculos (06/b): tienda el cable de perimetro
con un pico para evitar que el aparato cho-
que con la esquina.

B En el caso de esquinas hacia fuera sin obsta-
culos: tienda el cable de perimetro en un an-
gulo de 90°.

4.5.4 Delimitar corredores (01/h)

En el corredor se deben mantener las siguientes
distancias:

B Anchura total: min. 60 cm

B Distancia del cable de perimetro con respec-
to al borde: 20 cm

®  Distancia entre los cables de perimetro: min.
30 cm

4.5.5 Evitar las inclinaciones/pendientes

(11)

Las inclinaciones superiores al 45 % se deben
excluir mediante el cable de perimetro (45 % =
45 cm de inclinacion por 1 m horizontal).

El cable de perimetro no debe tenderse sobre
una pendiente con una inclinaciéon de mas del
20%. Para evitar problemas a la hora de dar gi-
ros, debe respetarse una distancia de 50 cm has-
ta una inclinacién del 20%. Si la inclinacion supe-
ra el 20% por algun punto del borde exterior del
area de trabajo, el cable de perimetro debera
tenderse a una distancia de 20 cm en la superfi-
cie llana previa a la pendiente.

4.5.6 Crear reservas de cable (07)

Para poder desplazar la estacion de base o am-
pliar el area de segado después de ajustar el
area de segado, instale reservas de cable a inter-
valos regulares en el cable de perimetro.

Puede determinar el nimero de reservas de ca-
ble segun su propio criterio.
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NOTA
A la hora de realizar las reservas de ca-

ble no deje que se forme ninglin bucle
abierto.

1. Pase el cable de perimetro alrededor de la
clavija de fijacion actual (07/1) y a continua-
cién llévelo de vuelta a la clavija de fijacion
anterior (07/3).

2. Después, vuelva a guiar el cable de perime-
tro hacia la clavija de fijacién actual. Se for-
mara un bucle. Los cables deben quedar si-
tuados muy juntos.

3. En caso necesario, sujete el bucle al suelo
en el centro con una clavija de fijacién adicio-
nal (07/2).

4.5.7 Errores tipicos al realizar el tendido
del cable (02)

B |as reservas de cable de perimetro no se
han tendido formando un bucle alargado y
uniforme (02/a).

®  El cable de perimetro no se ha tendido co-
rrectamente en torno a las esquinas (02/b).

B E| cable de perimetro se ha tendido de forma
cruzada o no en sentido horario (02/c).

®  E| cable de perimetro se ha tendido de forma
demasiado inexacta y por eso no se pueden
segar las areas de borde de la superficie de
segado (02/d).

®  El| cable de perimetro no se ha tendido de
forma directamente yuxtapuesta al colocar el
paso de ida y vuelta desde el borde con res-
pecto a un objeto dentro de la superficie de
césped (02/e).

® | os puntos de partida estan colocados de-
masiado alejados de la estacion de base (02/
f).

®  El cable de perimetro se tiende por encima
del borde de la superficie de segado (02/g).

® Al tender el cable de perimetro no se ha al-
canzado la distancia minima de 30 cm para
los corredores (02/h).

®  El cable de perimetro se ha tenido demasia-
do cerca de los objetos que se deben sor-
tear, es decir, con una distancia inferior a
20 cm (02/i).

4.6 Conectar la estacion de base a la red
eléctrica (04)

1. Emplace la fuente de alimentacion (04/4) en
un lugar seco y protegido de la radiacién so-

lar directa a una distancia suficiente de la es-
tacién de base (04/1).

2. Conecte el cable de baja tension de la fuente
de alimentacion (04/5) y el cable de la esta-
cién de base (04/6).

3. Introducir el enchufe de la fuente de alimen-
tacién (04/2) en una toma (04/3).

NOTA
Le recomendamos conectar la fuente de

alimentacion a la red eléctrica a través
de un interruptor diferencial residual con
una intensidad residual nominal de

<30 mA.

4.7 Verificar las conexiones en la estacion
de base (04)

1. Compruebe si ambos LED se iluminan en la

parte frontal de la columna de carga (09/1).

En caso negativo:

®m  Desconecte el enchufe.

®m  Verifique si todas las conexiones enchu-
fables de la alimentacion de corriente y
del cable de perimetro se encuentran
asentadas correctamente y si presentan
dafos.

Indicaciones de estado de los LED

LED Estados operativos
Verde ®  Seilumina si el cable de peri-
metro esta tendido correcta-
mente y el bucle esta intacto.
®  Parpadea si el bucle del cable
de perimetro no es correcto.
Amarillo  ®  Se ilumina si la alimentacién de

corriente esta intacta.

5 PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

Este capitulo describe las acciones y ajustes ne-
cesarios para poner en marcha por primera vez
el aparato. Para todos los demas ajustes véase
capitulo 7 "Ajustes”, pagina 133.

5.1 Cargar la bateria (08)

En el modo de operacién normal la bateria del
aparato se carga automaticamente de forma pe-
riodica.
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Puesta en funcionamiento

NOTA
Cargue la bateria por completo antes de

utilizarla por primera vez. La bateria se
puede cargar en cualquier estado de
carga. La interrupcion de la carga no da-
fa la bateria.

La bateria solo puede cargarse si el
aparato esta conectado.

1. Coloque el aparato (08/1) en la estacion de
base (08/3) de tal forma que las superficies
de contacto del aparato toquen los contactos
de carga de la estacion de base.

2. Encienda el aparato con .

3. La pantalla del aparato muestra Cargando
bateria. En caso negativo: véase capitulo
14 "Ayuda en caso de averia”, pagina 141.

5.2 Efectuar los ajustes basicos

1. Abrir la tapa de cubierta.

2. Encienda el aparato con . Se mostrara el
firmware, el nimero de cédigo y el tipo.

3. En el menu de seleccion de idioma, elija el

idioma con @ o @ y acepte con E]'.

4. Enelmend Iniciar sesidn > Introdu-
cir PIN introduzca el PIN predeterminado
0000. Para ello, seleccione sucesivamente

con @ o [i] la cifra 0 y acepte con Er.

Tras introducir la clave PIN se habilitara el
acceso.

5. Enelment Cambiar PIN:

®  En Introducir nuevo PIN, introduz-
ca el nuevo PIN de cuatro digitos que us-
ted elija. Para ello, seleccione sucesiva-

mente una cifra con @ o E] y acepte

con(=J.

®  En Repetir nuevo PIN, vuelvaa in-
troducir el PIN nuevo. Si ambas entradas
son idénticas, aparece el siguiente men-
saje PIN modificado correcta-
mente.

6. Enelmenu Introducir la fecha, ajuste
la fecha actual (formato:DD.MM. 20AA). Para
ello, seleccione sucesivamente una cifra con

@ o] E] y acepte con B'.

7. Enelment Introducir la hora > For-
mato 24 h ajuste la hora actual (forma-
to: HH:MM). Para ello, seleccione sucesiva-

mente una cifra con @ o @ y acepte con

=

Los ajustes basicos han concluido. Se mostrara
el estado Sin calibrar, pulsar la tecla
de inicio.

5.3 Ajustar la altura de corte

La altura de corte se puede ajustar manualmente
sin pasos entre 25 — 55 mm.

NOTA
Para realizar la marcha de calibracion

3.

(véase véase capitulo 5.4 "Realizar una
marcha de calibracion automatica”, pa-
gina 132) y la programacion de los pun-
tos de inicio (véase véase capitulo 7.3.2
"Ajustar puntos de partida", pagina 134)
se recomienda una altura de corte de
55 mm.

Abra la cubierta (10/1).

Ajuste la altura de corte (la altura de corte

actual aparece indicada en la mirilla (10/3) en

milimetros):

B Aumentar la altura de corte (es decir altu-
ra de segado): Gire el botén giratorio
(10/2) en sentido horario (10/+).

B Reducir la altura de corte (es decir, la al-
tura de segado): Gire el botén girato-
rio (10/2) en sentido antihorario (10/-).

Cierre la cubierta.

5.4 Realizar una marcha de calibraciéon

automatica

NOTA
Antes de la puesta en funcionamiento,

realice una marcha de calibracién (véa-
se véase capitulo 5.4 "Realizar una mar-
cha de calibracion automatica"”, pagi-

na 132) o programe los puntos de inicio
(véase véase capitulo 7.3.2 "Ajustar
puntos de partida”, pagina 134).

Colocar el aparato en la posicion de salida

(09)
1.

Coloque el aparato dentro de la superficie de

segado en la posicion de salida:

B min. 1 ma laizquierda y 1 m delante de
la estacion de base

®  con la parte frontal orientada hacia el ca-
ble de perimetro

132
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Funcionamiento

Iniciar la marcha de calibracion

1. Compruebe si hay ningun obstaculo en el
area de movimientos previsible del aparato.
El aparato debe poder desplazarse con am-
bas ruedas delanteras por el cable de peri-
metro. En caso necesario retire los obstacu-
los.

2. Arranque el aparato con . En la pantalla
aparece:
® | Advertencia! Arranque de ac-
cionamiento

m  Calibracion, Fase [1]

Durante la marcha de calibracion

Para determinar la intensidad de la sefal en el

cable de perimetro, el aparato se desplaza pri-

mero dos veces en linea recta sobre el cable de

perimetro y a continuacion regresa a la estacion

de base y se detiene alli.

B En la pantalla aparece el mensaje Cali-
bracién concluida.

® | abateria se carga.

NOTA
El aparato debe detenerse al entrar en

la estacion de base. Si, al entrar en la
estacion de base, el aparato no encuen-
tra los contactos, vuelve a desplazarse
por el cable de perimetro. Si el aparato
se desplaza a través de la estacion de
base, el proceso de calibracion ha falla-
do. En este caso la estacién de base se
debe orientar mejor y el proceso de cali-
bracién se debe repetir.

Tras la marcha de calibracion

Se mostrara la duracion de segado predefinida
actualmente.

Para todos los demas ajustes véase capitulo 7
"Ajustes", pagina 133.

6 FUNCIONAMIENTO
6.1 Arrancar el aparato manualmente

1. Encienda el aparato con .
Para el segado de bordes fuera del plan:
véase capitulo 7.5 "Segado de bordes en
arranque manual”, pagina 135.

2. Arranque el aparato manualmente con .

6.2 Cancelar la operacion de segado

®m  Pulse en el aparato.

El aparato se desplaza automaticamente a la
estacion de base. Borra el plan de segado
del dia actual y lo reinicia al dia siguiente a la
hora programada.

®m  Pulse en el aparato.
La operacion de segado se interrumpe du-
rante media hora.

= Pulse en el aparato.

El aparato se apaga.

NOTA
En situaciones de peligro el aparato se

puede detener con la tecla PARA-
DA (08/2).
6.3 Segar superficie secundaria (01/SS)

1. Eleve el aparato y coléquelo manualmente
en la superficie secundaria.

Encienda el aparato con .

Acceda al menu principal con E]

@ o E] * Ajustes E]'

@ o @ *Segar superficies secun-
darias B’

6. Seleccione el tiempo de segado con @ o]

(V.

7. Arranque el aparato manualmente con .
En funcion del ajuste: El aparato siega durante el
tiempo ajustado y a continuacién se apaga o sie-
ga hasta que se agote la bateria.

o > N

Una vez segada la superficie secundaria, vuelva
a colocar manualmente el aparato en la estacion
de base.

7 AJUSTES

7.1 Acceder a los ajustes: generalidades

1. Acceda al menu principal con E]
Nota: El asterisco * delante de la opcion de
menu indica que dicha opcion ya estéa selec-
cionada.

2. @o@ * Ajustes B’

3. Seleccione la opcion de menu deseada con

@ o @ y acepte con B’.
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Ajustes

4. Realice los ajustes.
Nota: Las opciones de menu se describen
en los siguientes apartados.

5. Vuelva al menu principal con E]

NOTA
Otras opciones de menu: véase capitulo

5.2 "Efectuar los ajustes basicos", pagi-
na 132.

7.2 Activar/desactivar los sonidos de las
teclas

1. @o@*SQnidos de Tas teclas
=
2. Active/desactive los sonidos de las teclas:

u @o [i] Activar E]':

activar los sonidos de las teclas.

u E]o E] Desactivar E]':

desactivar los sonidos de las teclas.
7.3 Ajustar programa de segado
7.3.1  Ajustar programa de segado:
generalidades

1. Acceda al menu principal con @
2. @ o E] * Programas E]'
3. Seleccione la opcion de menu con @ o] E]

\4
y acepte con E] .

4. Realice los ajustes.
Nota: Las opciones de menu se describen
en los siguientes apartados.

7.3.2 Ajustar puntos de partida

Memorizar puntos de partida
1. Coloque el aparato en la estacion de base.

2. Encienda el aparato con .

3. Acceda al menu principal con E]

4. @ o E] * Programas E]'

5. @o[i] *Puntos de partida E]r
6

@o@*Memorizar puntos de par-

tida [—)"

7. @o@ *Iniciar marcha de memori-
. . |4
zacioén para puntos de part'ldaE]

u @ o E] Inicio E]'. El aparato se
desplaza a lo largo del cable de perime-
tro.

L] @ o E] Aqui B’, cuando el aparato

haya alcanzado el punto de partida de-
seado. El punto de partida se almacena.

8. @o@ Definir punto de partida 1

\4 . N
E] , cuando no se haya establecido ningun
punto de partida durante la marcha de me-
morizacion. Si aqui no se ha determinado
ningun punto de partida, los puntos de parti-
da se establecen automaticamente.

9. @o@ Punto de partida x: XX m

E]', cuando se haya alcanzado el ultimo
punto de partida.

Establecer los puntos de partida
manualmente (01)

El primer punto de partida (01/X0) esta predefini-
do y se encuentra 1 m a la derecha de la esta-
cion de base. Tras este punto se pueden progra-
mar hasta 3 puntos de partida mas (desde X1
hasta X3). A la hora de establecer los puntos de
partida se debe tener en cuenta:

B No colocar los puntos de partida demasiado
lejos de la estacion de base ni demasiado
cerca entre si (02/f).

m  Utilizar solo tantos puntos de partida como
sea necesario.

1. @o@ *Puntos de partida E]'
2. [Z]o@ *pPunto X1 a [020 m] E]'

Seleccione sucesivamente una cifra con @

o@yacepte con B’.
3. @o@ *Punto X2 a [075 m] E]'

Seleccione sucesivamente una cifra con @

o E] y acepte con E]'.

4. En caso necesario, establezca mas puntos
de partida.

5. Vuelva al menu principal con E]
7.3.3 Ajustar los momentos de segado
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Ajustes

NOTA
Entre la programacion de los momentos

de segado y el inicio del segado debe
haber como minimo 30 min. En caso
contrario, el aparato se iniciara en el si-
guiente momento de segado programa-
do.

En la opcién de menu Programa semanal se
ajustan los dias y las horas en las que debe se-
gar el aparato. Adapte estos ajustes al tamafio
de su jardin, en caso necesario. Si aun se ven
areas sin segar tras aprox. una semana, incre-
mente los momentos de segado.

1. @o@ * Programa semanal E]'

] @o@ *Todos los dias [X]:el
dispositivo siega todos los dias a las ho-
ras ajustadas. Si se muestra Todos 1los
dias [ 1, el aparato sdlo segara en
los dias de la semana ajustados.

] @ o @ *Lunes [X]...* Domingo
[X] : el dispositivo siega el dia de la se-
mana ajustado a las horas ajustadas. Si
se muestra, p. €j., Lunes [ ], elapa-
rato no segara el dia correspondiente.

u @ 0 @ Modificar BV: permite acti-
var [X] o desactivar [ ] el dia corres-
pondiente, asi como ajustar horas, el tipo
de segado y los puntos de partida.

2. Efectule los ajustes para todos los dias o pa-

ra un dia correspondiente:

= p.ej., *[M] 07:00-10:00 [?]: sega-
do normal [S] desde las 07:00 hasta las
10:00 horas con punto de partida alterna-
tivo de forma automatica 0 —9 [?7].

B p.ej., *[R] 16:00-18:00 [1]:el
aparato comienza el segado de bordes
[B] alas 16:00 horas y se desplaza a lo
largo de todo el cable de perimetro. A
continuacion comienza el segado de su-
perficies en el punto de partida 1 [1]. A
las 18:00 horas o cuando la bateria se
haya agotado, el aparato regresa a la es-
tacion de base.

u @ o E] Modificar E]': permite mo-

dificar el ajuste seleccionado.

u @ o E] Continuar E]': confirma el

ajuste modificado y continua con el si-
guiente ajuste.

3. @ o @ Guardar B': guarda todos los
ajustes modificados de la opcion de menu.

7.4 inTOUCH

Puede desconectarse una conexion ya existente
a una puerta de enlace. Por eso, el aparato per-
manece abierto durante 30 minutos para estable-
cer una nueva conexion.

NOTA
Para establecer una conexion posterior-

mente, primero debe desconectarse la
conexion aun cuando el aparato no esté
conectado a una puerta de enlace.

1. [AJo (W) *inToucH (=]”

‘. |4
Desconectar conexiodn B
el aparato informa: listo.

) v .
3. Confirme con E] y vuelva al menu.

7.5 Segado de bordes en arranque manual

Para el arranque manual, puede ajustar aqui que
el aparato empiece a segar por los bordes.

Para realizar el segado de bordes en los momen-
tos de segado programados: véase capitulo 7.3.3
"Ajustar los momentos de segado”, pagina 134.

1. @o@ *Segado de bordes B'
2. @o@ *En arranque manual E]'

7.6 Ajustar el segado de las superficies
secundarias

1. @o@*fSegar superficies secun-

darias B'

2. Ajuste los momentos de segado:

u @ o @ Inactivo BV:
el segado de superficies secundarias es-
ta apagado.

u @ o E] Activo B':
el aparato continlia segando hasta que
se agote la bateria.

u @o[i] tiempo de segado en min
'.

El aparato siega la superficie secundaria
durante el tiempo ajustado. Se pueden

ajustar los siguientes tiempos de segado:
30/60/90/120/ hasta agotar bateria.
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Mostrar informacion

7.7 Ajustar el contraste de la pantalla

Si la pantalla no se lee bien, p. €j., a causa de la
luz solar, la visualizacion se puede mejorar modi-
ficando los contrastes de la pantalla.

1. @o[i] *contraste de pantalla
(=
2. Aumente o disminuya el contraste de la pan-

talla con @ o @ y acepte con E]'.

7.8 Proteccion de ajustes

Si la proteccioén de ajustes esta desactivada, sélo
se debe introducir la clave PIN al confirmar erro-
res relevantes para la seguridad.

1. @o@ *Proteccién de ajustes
=g
2. Active/desactive la proteccion de ajustes:

u @o @ Activar B’:

activa la proteccion de ajustes.

u @ o @ Desactivar E]':
desactiva la proteccion de ajustes.

7.9 Volver a calibrar

Si se ha modificado la posicién o la longitud del
cable de perimetro, o si el aparato ya no encuen-
tra el cable de perimetro, es necesario realizar
una nueva calibracion.

1. @o@VoWer a calibrar B’

2. ;jRestablecer calibracién? B’

3. Efectie una marcha de calibracion: véase
capitulo 5.4 "Realizar una marcha de calibra-
cién automatica”, pagina 132.

7.10 Restablecer a los ajustes de fabrica

Pueden restablecerse los ajustes de fabrica del
aparato, por ejemplo, antes de venderlo.

1. @o@*Ajustes de fabrica E]'
el aparato informa: Los ajustes se han
restablecido correctamente

8 MOSTRAR INFORMACION

El ment Informacidn sirve para visualizar los
datos del aparato. En este menu no se puede
efectuar ningun ajuste.

1. Acceda al menu principal con @

2. @ o E] *Informacion B’

3. Seleccione la opcion de menu con @ o @

|4
y acepte con E] .

Nota: Las opciones de menu se describen
en los siguientes parrafos.

4. Vuelva al menu principal con @
Mantenimiento de las cuchillas

Muestra en cuantas horas de servicio sera nece-
sario realizar el mantenimiento de las cuchillas.
El contador se puede restablecer manualmente.
Encargue el mantenimiento de las cuchillas a un
distribuidor especializado, técnico o socio del
servicio técnico de AL-KO.

Restablecer el contador para el mantenimiento
de las cuchillas:

1. @ o @ Confirmar E]'

Hardware

Muestra informacién sobre el aparato, p. €j., el ti-
po, el afio de fabricacion, las horas de servicio, el
numero de serie, el numero de aplicaciones de
segado, el tiempo de segado total, el nUmero de
ciclos de carga, el tiempo de carga total o la lon-
gitud del bucle del cable de perimetro.

Software
Muestra la versién de firmware.

NOTA
Mantenga siempre actualizado el sof-

tware del robot cortacésped Robolinho.
Compruebe periddicamente la version
del Firmware vy, si es necesario, actuali-
celo. Encontrara el software de actuali-
zacion de Robolinho en la siguiente pa-
gina web:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-au-

toupdater

Informacién del programa

Muestra los ajustes actuales, p. €j., el tiempo de
segado semanal total.

Averias

Muestra los ultimos mensajes de averia que han
aparecido con la fecha, la hora y el codigo de
error.

9 MANTENIMIENTO Y LIMPIEZA
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Mantenimiento y limpieza

iPRECAUCION!
Peligro de lesiones
Las partes del aparato afiladas y en mo-

vimiento pueden producir lesiones.

B | leve siempre guantes protectores
cuando realice trabajos de manteni-
miento, conservacion y limpieza.

9.1 Limpieza

{ATENCION!

Peligro debido al agua

El agua en el robot cortacésped y en la

estacion de base provoca dafos en los

componentes eléctricos.

®  No rocie con agua el robot cortacés-
ped ni la estacién de base.

Limpiar el robot cortacésped

iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones debido a las cu-

chillas de corte

Las cuchillas de corte estan muy afila-

das y pueden provocar cortes profun-

dos.

B Usar guantes de proteccion.

®  Preste atencion a que ninguna parte
del cuerpo se acerque a las cuchi-
llas de corte.

Una vez a la semana realice lo siguiente:

1. Desconecte el aparato con .

2. Limpie la superficie de la carcasa con una
escobilla, un cepillo, un trapo humedo o una
esponja fina.

3. Limpie el fondo inferior, la cubierta y las cu-
chillas de corte con un cepillo.

4. Compruebe si las cuchillas de corte presen-
tan dafos. En caso necesario, sustitiyalas:
véase capitulo 9.3 "Cambiar las cuchillas de
corte", pagina 137.

Limpiar la estacion de base

1. Retire de forma periddica los restos de hier-
ba y hojas o cualquier otro objeto de la esta-
cion de base.

2. Limpie la superficie de la estacion de base
con un trapo humedo o una esponja fina.

9.2 Comprobacion periodica

Comprobacion general

1. Compruebe una vez a la semana si la insta-
lacion completa presenta dafios:

®  Aparato

®m  Estacion de base

m  Cable de perimetro

B Fuente de alimentacion

2. Sustituya las piezas defectuosas por piezas
de repuesto originales de AL-KO o encargue
la sustitucion al servicio técnico de AL-KO.

Comprobacioén de la marcha libre de las

ruedas

Una vez a la semana realice lo siguiente:

1. Libere con cuidado las areas que rodean a
las ruedas de restos de hierba e impurezas.
Para ello emplee una escobilla y un trapo.

2. Compruebe si las ruedas marchan libremen-
te y si se pueden dirigir.

Nota: Silas ruedas marchan con dificultad o
no se pueden dirigir, encargue la sustitucion
de los mismos al servicio técnico de AL-KO.

Comprobar las superficies de contacto en el

robot cortacésped

1. Limpie las impurezas con un trapo y a conti-
nuacion engrase ligeramente con grasa para
contactos.

Comprobar los contactos de carga de la
estacion de base

1. Desconecte el enchufe.

2. Presione los contactos de carga en la direc-
cién de la estacion de base y suéltelos. Los
contactos de carga deben volver a la posi-
cién de salida.

Nota: Si los contactos de carga no vuelven a
Su posicién, encargue la sustitucion de los
mismos al servicio técnico de AL-KO.

9.3 Cambiar las cuchillas de corte

iPRECAUCION!

Riesgo de lesiones debido a las cu-

chillas de corte

Las cuchillas de corte estan muy afila-

das y pueden provocar cortes profun-

dos.

®  Usar guantes de proteccion.

B Preste atencion a que ninguna parte
del cuerpo se acerque a las cuchi-
llas de corte.
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Transporte

JATENCION!

Darios en el aparato debido a una re-
paracion inadecuada

El plato de cuchillas puede sufrir dafios
debido a la alineacion de unas cuchillas
de corte torcidas ya incorporadas.

B No intente alinear unas cuchillas de
corte torcidas.

m  Sustituya las cuchillas de corte torci-
das por piezas de repuesto origina-
les de AL-KO.

Las cuchillas de corte desgastadas o torcidas de-
ben sustituirse.

1. Desconecte el aparato con .

2. Coloque el aparato con las cuchillas de corte
hacia arriba.

3. Desenrosque los tornillos de fijacion.

4. Saque las cuchillas de corte del portacuchi-
llas.

5. Limpie el asiento de las cuchillas con un ce-
pillo suave.

NOTA
Las cuchillas de corte estan afiladas por

toda su extension y por eso pueden
montarse giradas 180° duplicando asi
su vida util.

6. Cambiar las cuchillas de corte:

B En caso de que las cuchillas de corte no
se hayan girado desde el primer montaje:
Gire las cuchillas de corte 180° y vuelva
a colocarlas en el portacuchillas con el
lado afilado mirando hacia el aparato y
vuelva a enroscar los tornillos de fijacion
a mano.

B En caso de que se hayan girado una vez
las cuchillas de corte desde el primer
montaje: Colocar cuchillas de corte nue-
vas con el lado afilado mirando hacia el
aparato en el portacuchillas y apriete a
mano los nuevos tornillos de fijacion.
Nota: Sélo se pueden utilizar piezas de
repuesto originales de AL-KO.

En caso de que las impurezas sean persistentes
y no se puedan eliminar con un cepillo se debe
cambiar el plato de cuchillas, ya que un desequi-
librio puede provocar un aumento del ruido pro-
ducido y del desgaste, asi como averias de fun-
cionamiento.

10 TRANSPORTE

Para transportar el aparato, proceda de la si-
guiente manera:

1. Detener el aparato con o la tecla de de-
tencion.

1
2. Desconecte el aparato con .
3. Levante el aparato con las dos manos por la

carcasa:
B |as cuchillas de corte no se pueden to-
car.

B Las cuchillas de corte siempre se deben
dirigir en direccion contraria al cuerpo.

11 ALMACENAMIENTO

11.1 Almacenar el robot cortacésped

El aparato se debe almacenar durante el invierno
0 si se prevé que esté fuera de servicio durante
mas de 30 dias.

1. Cargue completamente la bateria (véase ca-
pitulo 5.1 "Cargar la bateria (08)", pagi-
na 131).

2. Limpie a fondo el aparato (véase capitulo 9.1
"Limpieza", pagina 137).

3. Guarde el aparato:
B apoyado sobre todas las ruedas

B enun lugar seco, cerradizo y protegido
de las heladas

®  fuera del alcance de los nifios

11.2 Almacenar la estacion de base

La estacion de base se puede almacenar, pero
ello no es necesario. No obstante, almacenando-
la se evita un envejecimiento prematuro, p. €j.,
por pérdida de color o corrosion de los contactos
de carga.

Si la estacion de base permanece al aire libre:

1. Desconectar la fuente de alimentacion de la
red y sacarla de la estacién de base.

2. Enrolle el cable de la estacién de base.

3. Almacenar la fuente de alimentacion.

4. Engrase los contactos de carga con grasa
para contactos.

Si la estacion de base se almacena:

1. Realice todos los trabajos mencionados an-
teriormente.
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2. Desconecte la estacion de base del cable de
perimetro.

3. Desmonte la estacion de base y elimine las
impurezas con una escobilla y un pafo lige-
ramente humedecido.

4. Almacene la estacion de base:

B enun lugar seco, cerradizo y protegido
de las heladas

®  fuera del alcance de los nifios

Si solo se almacena la columna de carga:

1. Desconectar la fuente de alimentacién de la
red y sacarla de la estacién de base.

2. Desconecte la estacion de base del cable de
perimetro.

3. Elimine la suciedad con una escobilla y un
pano ligeramente humedecido.

4. Desmonte la columna de carga:

®  Desenrosque los dos tornillos de la co-
lumna de carga (08/4).

B Suelte la columna de carga volcando la
estacion de base.

B Suelte la conexion enchufable del cable
de la estacion de base y la columna de
carga.

®  Cierre la abertura del zécalo (08/5) con la
cubierta para invierno (08/6) suministra-
da.

5. Almacene la estacion de base:

B enun lugar seco, cerradizo y protegido
de las heladas

®  fuera del alcance de los nifios

11.3 Conservacion durante el invierno del
cable de perimetro

El cable de perimetro puede quedarse en el sue-

lo, no es necesario retirarlo.

1. Sila estacion de base se ha almacenado:
Engrasar los extremos de cable con grasa
para contactos y enrollarlos con cinta adhesi-
va. Esto protegera los extremos de cable de
la corrosion.

12 ELIMINACION DEL PRODUCTO

Indicaciones sobre la ley alemana de equipos
eléctricos y electronicos (ElektroG)
B | os aparatos eléctricos y electrénicos
antiguos no pertenecen a la basura do-

— méstica y deben eliminarse por sepa-
rado.

®  Las baterias o pilas gastadas que no sean fi-
jas deben retirarse antes del aparato. La ley
alemana de baterias rige su eliminacion.

®m  El propietario o usuario de equipos eléctricos
y electrénicos estan obligados por ley a de-
volverlas tras su uso.

®  E| usuario final asume la responsable propia
de borrar los datos personales del equipo an-
tiguo que quiere eliminar.

El simbolo del contenedor tachado significa que

los aparatos eléctricos y electronicos no se pue-

den tirar a la basura doméstica.

Los aparatos eléctricos y electronicos pueden
depositarse en los siguientes puntos:

B Puntos de recogida y eliminacion publicos
(p. €j. recintos municipales)

®m  Puntos de venta de electrodomésticos (fisi-
cos y en linea) siempre que el comerciante
esté obligado a recoger aparatos u ofrezca el
servicio voluntariamente.

Estas afirmaciones solamente son validas para
aparatos que se instalen y se vendan en los pai-
ses de la Union Europea y que estén sujetos a la
Directiva europea 2012/19/UE. En paises fuera
de la Unién Europea pueden estar vigentes unas
disposiciones diferentes a ésta en materia de eli-
minacion de aparatos eléctricos y electrénicos
antiguos.

Indicaciones sobre la ley alemana de baterias
(BattG)

)G
®  Consulte el resto de indicaciones del manual
de operacién y montaje para extraer con se-
guridad las baterias o pilas del aparato elec-

tronico y obtener informacién sobre el tipo y
el sistema quimico de las mismas.

®  E| propietario o usuario de pilas y baterias
estan obligados por ley a devolverlas tras su
uso. La devolucién se limita a la entrega de
cantidades normales.

Las baterias gastadas pueden contener sustan-
cias contaminantes y metales pesados que pue-

Las pilas y baterias gastadas no perte-
necen a la basura doméstica sino que
deben eliminarse por separado.
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den perjudicar el medio ambiente y la salud. Re-
ciclar las baterias gastadas y aprovechar sus re-
cursos contribuye a proteger estos dos bienes
tan preciados.

El simbolo del contenedor tachado significa que
las baterias y las pilas no se puede tirar a la ba-
sura doméstica.

Si ademas del contenedor, debajo de este se en-
cuentran los simbolos Hg, Cd o Pb significa lo si-
guiente:

®  Hg: la bateria contiene mas de 0,0005% de

mercurio

B Cd: la bateria contiene mas de 0,002% de
cadmio

B Pb: la bateria contiene mas de 0,004% de
plomo

Las pilas y las baterias pueden entregarse gratui-
tamente en los siguientes puntos:
B Puntos de recogida y eliminacién publicos

(p. €j. recintos municipales)

Puntos de venta de pilas y baterias

Puntos de recogida del sistema de recogida
comunitario para baterias gastadas de apa-
ratos
®  Un punto de recogida del fabricante (en caso
de que no sea miembro del sistema de reco-
gida comunitario)
Estas afirmaciones solamente son validas para
las baterias y pilas que se instalen y se vendan
en los paises de la Unién Europea y que estén
sujetas a la Directiva europea 2006/66/CE. En
paises que no pertenezcan a la Unién Europea
pueden estar vigentes otras disposiciones dife-
rentes a esta en materia de eliminacion de bate-
rias y pilas.

13 SERVICIO DE ATENCI,(')N AL
CLIENTE/SERVICIO TECNICO

Para cuestiones acerca de la garantia, reparacio-
nes o piezas de recambio, dirijase al punto de
servicio técnico de AL-KO mas cercano. Lo en-
contrara en la siguiente direccion electrénica:
www.al-ko.com/service-contacts
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14 AYUDA EN CASO DE AVERIA

14.1 Corregir los errores del aparato y el manejo

iPRECAUCION!
Peligro de lesiones

Las partes del aparato afiladas y en movimiento pueden producir lesiones.
® | |eve siempre guantes protectores cuando realice trabajos de mantenimiento, conserva-

cion y limpieza.

Problema

El aparato no arranca.

El aparato se atasca y se
entierra. Las ruedas siguen
girando.

El aparato siega en un mo-
mento incorrecto.

El motor se detiene duran-
te el segado.

El resultado de segado no
es uniforme.

Causa

La bateria esta agotada.

Los sensores de choque no
se disparan.

La hierba esta demasiado al-
ta.

El aparato se atasca en una
irregularidad de la superficie
de césped.

El aparato tiene una hora in-
correcta.

La duracion de segado esta
ajustada de forma incorrecta.

El aparato pierde los ajustes
de tiempo.

El motor esta sobrecargado.

La bateria esta agotada.

Las cuchillas de corte estan
melladas.

El tiempo de segado es de-
masiado corto.

El area de segado es dema-
siado grande.

La altura de corte se encuen-
tra en un nivel demasiado
bajo.

Las cuchillas de corte estan
melladas.

Solucion

Cargue el aparato en la estacion de ba-
se.

Consulte al servicio técnico de AL-KO.

B Aumente la altura de corte, poste-
riormente dismintyala gradualmen-
te hasta alcanzar la altura deseada.

B Siegue un poco la hierba con un
cortacésped.

Elimine la irregularidad.

Ajuste la hora.
Ajuste los momentos de segado.

La bateria esta defectuosa. Consulte al
servicio técnico de AL-KO.

Desconecte el aparato, coléquelo sobre
un suelo liso o hierba baja y vuelva a
arrancarlo.

Cargue la bateria.

Girar las cuchillas de corte o sustituirlas.

Programe tiempos de segado mas lar-
gos.

Reduzca el area de segado.

Aumente la altura de corte, posterior-
mente disminuyala gradualmente hasta
alcanzar la altura deseada.

Girar las cuchillas de corte o sustituirlas.
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Problema

El tiempo de funcionamien-
to de la bateria disminuye
considerablemente.

El aparato vibra o el volu-
men es demasiado alto.

La bateria no se carga o
tension de la bateria baja

Causa

La altura de corte se encuen-
tra en un nivel demasiado
bajo.

El césped esta demasiado
crecido o humedo.

Desequilibrio en las cuchillas
de corte o en el acciona-
miento de las cuchillas de
corte

B Los contactos de carga
de la estacion de base
estan sucios.

®  |Las superficies de con-
tacto del aparato estan
sucias.

La estacion de base no tiene
corriente.

®  El aparato no encuentra
los contactos de carga.

B Las superficies de con-
tacto del aparato estan
quemadas.

La vida util de la bateria ha
finalizado.

El sistema electrénico de
carga esta defectuoso.

Solucion

Aumente la altura de corte, posterior-
mente disminlyala gradualmente hasta
alcanzar la altura deseada.

Deje que el césped se seque.
Ajuste la altura de corte a un nivel
mas alto.

Limpie la cubierta.

Consulte al servicio técnico de AL-
KO.

Limpie los contactos de carga y las su-
perficies de contacto.

Conecte la estacion de base a la ali-
mentacion de corriente.

Coloque el aparato en la estacion
de base y verifique si los contactos
de carga se ajustan.

Consulte al servicio técnico de AL-
KO.

Consulte al servicio técnico de AL-KO.

Consulte al servicio técnico de AL-KO.

NOTA
En caso de averias que no figuren en esta tabla o no pueda solucionar usted mismo, péngase
en contacto con nuestro servicio de atencion al cliente.

14.2 Codigos de error y subsanacion de errores

Cadigo de error

CNOO1l: Tilt sensor

Causa

El sensor de inclinacion se

ha disparado:

B |nclinacién max. supera-
da

®  E| aparato se ha trans-
portado

B Pendiente demasiado in-
clinada

Solucion

Coloque el aparato sobre una superficie
lisa y confirme el error.
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Codigo de error

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper de-
flected

CNOO7: No loop sig-
nal

CNO008: Loop signal
weak

CN010: Bad position

CNO11l: Escaped robot

Causa

El sensor de elevacion se ha
disparado:

® | afunda del aparato se
ha movido hacia arriba al
levantarlo o debido a un
obstaculo.

El aparato ha encontrado un
obstaculo y no consigue libe-
rarse (p. €j., colisién cerca
de la estacion de base).

= No hay ninguna sefal de
bucle

®  El cable de perimetro es-
ta defectuoso.

B Lasefal de bucle es de-
masiado débil.

B |a sefal de bucle es de-
masiado débil

B El cable de perimetro es-
ta enterrado a demasia-
da profundidad

B El aparato se encuentra
fuera de la superficie de
césped delimitada.

®  El cable de perimetro se
ha tendido cruzado.

El aparato se encuentra fue-
ra de la superficie de césped
delimitada.

Solucién

Elimine el obstaculo.

®  Coloque el aparato sobre una su-
perficie de césped libre y delimita-
da.

. Corrija la posicion del cable de peri-
metro.

®  Compruebe los LED de la estacion
de base.

®  Compruebe la alimentacién de co-
rriente de la estacion de base. En-
chufar y desenchufar la fuente de
alimentacion.

B Compruebe si el cable de perimetro
presenta dafios. Repare el cable
defectuoso.

®  Compruebe los LED de la estacion
de base.

B Compruebe la alimentacién de co-
rriente de la estacion de base. En-
chufar y desenchufar la fuente de
alimentacion.

B |evante el cable de perimetro a la
altura prescrita, en caso necesario
fijelo directamente sobre el césped.

®  Coloque el aparato sobre una su-
perficie de césped libre y delimita-
da.

®  Corrija la posicion del cable de peri-
metro en torno a las curvas y los
obstaculos. Deshaga el cruce de
cable.

Corrija la posicién del cable de perime-
tro en torno a las curvas y los obstacu-
los.
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Caodigo de error

CNO12:
CNO15:

CNO17:
weak

CNO018:
sion

Causa

cal: no loop
cal: outside =

rimetro.

Cal: signal

masiado débil

= No hay ninguna sefal de

bucle

®  El cable de perimetro es-

ta defectuoso.

cal: colli-

Error durante la calibracion:

El aparato no consigue
encontrar el cable de pe-

Error durante la calibracion:
B |asefal de bucle es de-

Error durante la calibracion:

®  El aparato ha chocado
contra un obstaculo.

Solucion

Compruebe los LED de la estacion
de base.

Compruebe la alimentacion de co-
rriente de la estacion de base. En-
chufar y desenchufar la fuente de
alimentacion.

Coloque el aparato en la posicion
de calibracion prescrita, alinéelo
exactamente en angulo recto. El
aparato debe poder pasar sobre el
cable de perimetro.

Coloque el aparato en la posicion
de calibracién prescrita, alinéelo
exactamente en angulo recto.
Compruebe la alimentacion de co-
rriente de la estacion de base. En-
chufar y desenchufar la fuente de
alimentacion.

Compruebe si el cable de perimetro
presenta dafios.

Elimine el obstaculo.
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Codigo de error
CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

Causa
La bateria esta agotada:

El bucle del cable de perime-
tro es demasiado largo, hay
demasiadas islas.

Al cargar la bateria no hay
contacto en los contactos de
carga

Obstaculos cerca de la esta-
cion de base

El aparato se ha atascado.

El aparato no encuentra la
estacion de base.

La bateria esta gastada.

El sistema electrénico de
carga esta defectuoso.

No es posible subsanar los
errores de forma automatica

® | a bateria se ha sobre-
calentado (mas de
60 °C). No es posible
descargarla.

®  Desconexion de emer-
gencia mediante el siste-
ma electrénico de super-
vision

El motor de segado se ha

sobrecalentado (mas de
80 °C).

Solucién

Corrija la posicién del cable de perime-

tro.

Limpie los contactos de carga.

Coloque el aparato en la estacion
de base y verifique si los contactos
de carga se ajustan.

Encargue la comprobacién y la sus-
titucion de los contactos de carga al
servicio técnico del fabricante.

Elimine los obstaculos.

Coloque el aparato sobre una superficie
de césped libre y delimitada.

Compruebe si el cable de perimetro
presenta dafos.

Encargue la medicion del cable de
perimetro al servicio técnico del fa-
bricante.

Encargue la sustitucion de la bateria al
servicio técnico del fabricante.

Encargue la comprobacion del sistema
electrénico al servicio técnico del fabri-
cante.

Confirme el mensaje de averia ma-
nualmente.

En caso de que se repita: Encargue
la comprobacion del aparato al ser-
vicio técnico del fabricante.

Desconecte el aparato y deje enfriar
la bateria.

No coloque el aparato en la esta-
cion de base.

Desconecte el aparato y déjelo en-

friar.

En caso de que se repita: Encargue
la comprobacién del aparato al ser-
vicio técnico del fabricante.
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Caodigo de error Causa Solucion
CN119: R-Bumper de- Elaparato ha encontrado un Elimine el obstaculo.
flected obstaculo y no consigue libe-
CN120: L-Bumper de- rarse.
flected
CN128: Recov Impos- Elaparato ha encontrado un Elimine el obstaculo.
sible obstaculo y no consigue libe-
rarse.
El aparato se encuentra fue- ® Coloque el aparato sobre una su-
ra de la superficie de césped perficie de césped libre y delimita-
delimitada. da.
®  Corrija la posicién del cable de peri-
metro.
CN129: Blocked wL El motor de rueda izquierdo  Elimine el bloqueo.

esta bloqueado.

CN130: Blocked wR El motor de rueda derecho Elimine el bloqueo.
esta bloqueado.

NOTA
En caso de averias que no figuren en esta tabla o no pueda solucionar usted mismo, péngase
en contacto con nuestro servicio de atencion al cliente.

15 GARANTIA

Durante el periodo legal de la garantia, nos comprometemos, a nuestra eleccién, a reparar o sustituir
el aparato en caso de defecto de fabricacion o material. El periodo de la garantia depende de la legis-
lacién del pais donde se compro el aparato.

Nuestra garantia solo tiene validez en los siguien- La garantia no tendra validez en los siguientes ca-

tes casos: SOS:
®  Se ha seguido el manual de instrucciones B |ntentos de reparacion no autorizados
B Se manipula el aparato correctamente ®  Modificaciones técnicas sin autorizaciéon

B Se han utilizado piezas de repuesto originales ® Un uso inadecuado

Quedan excluidos de la garantia:
®  |os dafios de pintura derivados del desgaste normal

®  Las piezas de desgaste que estan identificadas con el marco en la ficha de piezas de
repuesto

El plazo de garantia comienza con la compra por parte del primer comprador final. La fecha del com-
probante de compra sera determinante. Dirijase al comercio donde compré el aparato o al servicio de
atencion al cliente autorizado mas cercano con esta declaracion y el comprobante de compra original.
De acuerdo con esta declaracion, los derechos del comprador permanecen intactos frente al vendedor.
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1 ISTRUZIONI PER L'USO

® e istruzioni per I'uso originali sono quelle in
tedesco. Tutte le altri varianti linguistiche so-
no traduzioni delle istruzioni per I'uso origina-
li.

B Prima della messa in funzione, leggere atten-
tamente queste istruzioni per I'uso. E il pre-
supposto per lavorare in modo sicuro e per u-
na gestione regolare.

®m  Conservare le presenti istruzioni per l'uso in
maniera da potervi leggere, qualora si ren-
desse necessaria, un'informazione a proposi-
to dell'apparecchio.

B Consegnare l'apparecchio ad altre persone
solo insieme alle presenti istruzioni per I'uso.

®  Attenersi alle indicazioni di sicurezza e alle
avvertenze contenute nelle presenti istruzioni
per l'uso.

1.1 Simboli sulla copertina

Simbolo

Significato

Prima della messa in funzione, leg-
gere attentamente queste istruzioni
per l'uso. E il presupposto per lavo-
rare in modo sicuro e per una ge-
stione regolare.

Istruzioni per l'uso

ioni di litio In particolare, osservare

LI le avvertenze su trasporto, stoccag-
gio e smaltimento delle presenti i-
struzioni per I'uso!

ﬁ ’ Maneggiare con cura la batteria agli

1.2 Descrizione dei simboli e parole
segnaletiche

PERICOLO!

Mostra una situazione pericolosa immi-
nente che ha come conseguenza la
morte o una seria lesione se non viene
evitata.

ATTENZIONE!
Mostra una situazione potenzialmente

pericolosa che, se non viene evitata, ha
come conseguenza la morte o una seria
lesione.

CAUTELA!

Mostra una situazione potenzialmente
pericolosa che, se non viene evitata, ha
come conseguenza una leggera o media
lesione.

ATTENZIONE!

Mostra una situazione che, se non viene
evitata, potrebbe avere come conse-
guenza dei danni materiali.

AVVISO
Indicazioni speciali volte a migliorare la
comprensione e I'uso.

2 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO
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Descrizione del prodotto

Questa documentazione descrive un tosaerba ro-
bot totalmente automatico alimentato a batteria
che si sposta liberamente sulla superficie erbosa.
L’altezza di taglio pud essere impostata.

2.1 Dotazione

Il pacchetto include gli articoli elencati. Controlla-
re se sono inclusi tutti gli articoli:

N. Componente

1 Pannello di comando con display (inter-
no)

2  Tasto STOP (arresta I'apparecchio e le
lame di taglio entro 2 secondi)

3 Contatti di carica

N. componente 4 Regolazione altezza (interna)
1  Tosaerba robot 5 Rotelle anteriori (sterzabili)
2 Guida rapida 6  Vano batteria
3 Istruzioni per l'uso 7 Piatto di taglio
4 Picchetti (90 pz*, 180 pz**) 8  Disco alame
5  Alimentazione 9  Ruota motrice
6  Stazione base incl. chiodi a vite (5 pz.), 10  Vite di fissaggio

chiave a vite o copertura invernale 11 Lama di taglio

7  Cavo perimetrale (100 m*, 150 m**)
* Robolinho 500

2.3 Simboli sull'apparecchio

** Robolinho 1150 SE Simbolo Significato
2.2 Tosaerba robot Tenere terzi lontani dalla zona di
N pericolo!
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Descrizione del prodotto

Simbolo Significato
i Maneggiare con estrema cautela!
A Non avvicinare mani e piedi all'ap-
/ \\ parato di taglio!

Mantenere la distanza di sicurezza.

f— t-
=imje

Prima di mettere in funzione legge-
re le istruzioni per 'uso!

238

v

Per avviare I'apparecchio inserire il
PIN!

&

Non salire sull’apparecchio per farsi
trasportare!

2.4

cply Olewy
®® ©

Pannello di comando

Componente

(Tasto HOME): Interrompere la fun-
zionalita taglio, I'apparecchio rientra nel-
la stazione base. Inizia automaticamen-
te il giorno successivo all’ora di taglio
impostata.

Componente

Display: Il display visualizza lo stato o-
perativo corrente dell’apparecchio, il no-
me del menu selezionato, le voci di me-
nu e le funzioni da selezionare (vedere
capitolo 2.5 "Display”, pagina 150).

@ @ (Tasti freccia): Selezionare le vo-
ci di menu, aumentare e ridurre i valori
numerici, scegliere tra le impostazioni.

(Tasto START/PAUSE): Awviare e
interrompere a mano la funzionalita ta-
glio o riprendere subito la funzionalita ta-

glio dopo aver premuto ().
‘B E]' (Tasti funzione): Chiamare la

funzione visualizzata sopra il tasto sul
display.

(Tasto ON/OFF): Accendere e spe-
gnere I'apparecchio.

E] (Tasto Menu): Richiamo del menu
principale

2.5 Display

4

®

@ ®

I
Menu principale
* Impostazioni
Informazioni

Indietro Conferma

®

Nome del menu selezionato (qui: Menu
principale)

Visualizzazione

Voci di menu: Vengono visualizzate
sempre soltanto due voci di menu (qui:
Impostazioni e Informazioni).

Con @ e @ € possibile visualizzare al-
tre voci di menu.
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Descrizione del prodotto

N. Visualizzazione

Visualizzazione

Funzioni per la voce di menu seleziona- 4 Asterischi per contrassegnare la voce di

ta (qui: Impostazioni). Con B' e
v . S
E] € possibile visualizzare altre fun-

zioni.

Menu
principa-
le

Programmi

Imposta-
zioni

Informa-
zioni

menu visualizzata (qui: Impostazio-
ni)

2.6 Struttura del menu

Programma settimanale vedere capitolo 7.3 "Impostare il pro-
gramma di taglio”, pagina 162

Punti di inizio vedere capitolo 7.3.2 "Impostazione dei punti di i-
nizio", pagina 162

Info programmi vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni",
pagina 164

Ora vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni”, pagina 160
Data vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni", pagina 160
Lingua vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni", pagina 160

Codice PIN vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni”, pagi-
na 160

Toni tasti vedere capitolo 7.2 "Attivare/Disattivare i toni dei tasti”,
pagina 162

iNTOUCH vedere capitolo 7.4 "inTOUCH", pagina 163

Tosatura lungo i bordi vedere capitolo 7.5 "Taglio perimetrale
con avviamento manuale”, pagina 164

Superficie secondaria attivo/inattivo vedere capitolo 7.6
"Impostare il taglio delle superfici secondarie”, pagina 164

Contrasto display vedere capitolo 7.7 "Impostazione del contra-
sto display", pagina 164

Protezione delle impostazioni vedere capitolo 7.8 "Protezio-
ne delle impostazioni”, pagina 164

Ricalibratura vedere capitolo 7.9 "Ricalibratura”, pagina 164

Impostazioni di fabbrica vedere capitolo 7.10 "Ripristino delle
impostazioni di fabbrica", pagina 164

Assistenza lame vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni”,
pagina 164

Hardware vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni", pagi-

na 164

Software vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni”, pagi-
na 164

Info programmi vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni",
pagina 164

Anomalie vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni", pagi-
na 164
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Descrizione del prodotto

2.7 Stazione base

Componente

Piastra base

LED per visualizzazione stato
Contatto di carica

Colonnina di carica

Pozzetto cavi

Passaruota

Foro per chiodo a vite (8)

o N o o~ w N~ Z

Chiodo a vite

2.8 Batteria integrata

La batteria € incorporata nell’apparecchio e non
puo essere sostituita dall'utente.

AVVISO
Caricare completamente la batteria pri-

ma del primo utilizzo. La batteria pud es-
sere utilizzata in qualsiasi stato di carica
a scelta. Un'interruzione della carica non
danneggia la batteria.

La batteria pud essere caricata solo
quando I'apparecchio & acceso.

B |a batteria integrata € parzialmente caricata
al momento della consegna. Nel normale e-
sercizio, la batteria viene caricata regolar-
mente. L’apparecchio rientra quindi nella sta-
zione base.

B Quando la carica & completa (100 %), l'elet-
tronica di controllo integrata interrompe auto-
maticamente il processo di carica.

B || processo di carica funziona soltanto se i
contatti di carica della stazione base sono
correttamente agganciati a quelli dell'appa-
recchio.

® A temperature superiori ai 45 °C, il perimetro
di protezione incorporato impedisce il carica-
mento della batteria. per evitarne la distruzio-
ne.

B Se la durata utile della batteria pur completa-
mente carica si riduce notevolmente, far so-
stituire la batteria da un rivenditore specializ-
zato, tecnico o partner di assistenza AL-KO
con una batteria nuova originale.

B Se a causa d'invecchiamento o tempi di rico-
vero o stoccaggio troppo lunghi la carica del-
la batteria dovesse scendere oltre il livello
stabilito dal costruttore, non sara piu possibi-
le ricaricarla. Far controllare ed eventualmen-
te sostituire la batteria e I'elettronica di con-
trollo dal rivenditore specializzato, tecnico o
partner di assistenza AL-KO.

® | o stato della batteria € indicato sul display.
Dopo 3 mesi controllare lo stato della batte-
ria. A tale scopo, accendere I'apparecchio e
leggere lo stato di carica. Se la batteria viene
caricata solo a circa il 30% o meno, posizio-
nare l'apparecchio sulla stazione base e ac-
cenderlo per caricare la batteria. Se la colon-
nina di carica ¢ stata rimossa dalla stazione
di base (vedere capitolo 11.2 "Conservare la
stazione base", pagina 167), montare di nuo-
vo nella sequenza inversa e collegare di nuo-
vo la stazione base alla rete.

®  Se l'elettrolita e fuoriuscito all'interno dell'uni-
ta: far riparare I'apparecchio da un centro di
assistenza AL-KO.

B Se la batteria € stata estratta dall’apparec-
chio: se gli occhi o le mani sono entrati in
contatto con una perdita di elettrolito, risciac-
quare con acqua. Consultare immediatamen-
te un medico.

2.9 Descrizione del funzionamento

Spostamento sulla superficie erbosa

L’apparecchio si muove liberamente in un’area di
taglio delimitata da un cavo perimetrale. L'orien-
tamento dell’apparecchio avviene tramite sensori
che rilevano il campo magnetico del cavo perime-
trale.
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Sicurezza

Se l'apparecchio urta un ostacolo, si ferma e con-
tinua in una direzione diversa. Se I'apparecchio
arriva in un punto dove non & possibile operare,
cio viene visualizzato mediante un messaggio sul
display.

Funzionalita taglio e modalita di ricarica

Le fasi di taglio si alternano costantemente con le
fasi di ricarica. Se durante il taglio la carica della

batteria si riduce fino a un determinato valore (di-
splay: 0 %), 'apparecchio torna alla stazione ba-

se lungo il cavo perimetrale.

Per la funzionalita taglio sono disponibili pro-
grammi preimpostati che comprendono anche la
funzione di taglio di superfici e di bordi. Questi
programmi di tosatura possono essere modificati.

Ogni volta che il motore tosaerba viene avviato,
viene modificata la direzione di rotazione che
raddoppia la durata delle lame di taglio.

2.10 Collegamento in innogy SmartHome

Il tosaerba robot puo essere integrato in un am-
biente innogy SmartHome e collegato in rete con
altri dispositivi. Cid consente un facile controllo,
la regolazione e il monitoraggio del tosaerba ro-
bot tramite app da un dispositivo mobile.

Per fare questo, il tosaerba robot deve essere
collegato a un gateway innogy SmartHome trami-
te Lemonbeat e l'applicazione AL-KO inTOUCH o
I'app innogy SmartHome (solo per Robolinho
5001) devono essere installati su un dispositivo
mobile.

AVVISO
Il dispositivo mobile utilizzato richiede u-

na connessione radio per utilizzare inno-
gy SmartHome.

In caso di interruzione della connessione
radio del dispositivo mobile, nessun se-
gnale puo essere trasmesso al tosaerba
robot.

2.10.1 App AL-KO inTOUCH

L’app AL-KO inTOUCH é disponibile per disposi-
tivi Android e iOS:

Dopo l'installazione dell'applicazione, & necessa-
rio prima eseguire I'accesso.

AVVISO
La registrazione non & obbligatoria, ma

offre alcune funzioni aggiuntive.

La prima volta che si avvia l'applicazione, viene
avviata automaticamente la guida all'installazione
rapida. Successivamente € possibile integrare il
tosaerba robot nell'ambiente innogy SmartHome
nel menu "Dispositivi".

AVVISO
Per il collegamento & necessario dispor-

re di un account innogy.

AVVISO
Il tosaerba robot deve essere predispo-

sto per la connessione (vedere capitolo
7.4 "inTOUCH", pagina 163).

Oltre all'accesso remoto a tosaerba robot colle-
gati o ad altri dispositivi in rete, I'applicazione AL-
KO inTOUCH offre funzionalita aggiuntive quali
registrazione del prodotto, suggerimenti per il
giardinaggio, consigli per le piante o notifiche pu-
sh in caso di errore.

2.10.2 App innogy SmartHome (soltanto per
Robolinho 500 I)

L’app innogy SmartHome ¢ disponibile per dispo-
sitivi Android e iOS.

Per ulteriori informazioni sull’app innogy Smar-
tHome, consultare il sito https://home.innogy-
smarthome.de e la documentazione sull’'app.

3 SICUREZZA

3.1 Utilizzo conforme alla
destinazione

495053_a
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Sicurezza

Questo apparecchio €& progettato
esclusivamente per I'utilizzo in
ambiente privato. Ogni altro uti-
lizzo e modifica o installazione
verranno considerati estranei al-
la destinazione d'uso e avranno
come conseguenza la decaden-
za della garanzia, oltre alla per-
dita della conformita (marchio
CE) e al rifiuto da parte del co-
struttore di qualsiasi responsabi-
lita rispetto a danni all'utente o0 a
terzi.
I limiti di applicazione dell’appa-
recchio sono:
m Superficie max:

Robolinho 500: 500 m?

Robolinho 1150: 1200 m?
® max. salita/pendenza:

45 % (24°)
® max. doppia azione di taglio
laterale: 45 % (24°)

® Temperatura:

Carica: 0-45°C

Taglio: 0 - 55 °C
3.2 Possibile uso errato
Questo apparecchio non € indi-
cato per l'uso all'interno di im-
pianti pubblici, parchi, strutture

sportive e per lavori paesaggisti-
ci e forestali.

3.3 Dispositivi di sicurezza e
di protezione

ATTENZIONE!

Pericolo di infortunio!

Difetti e dispositivi di prote-

zione e di sicurezza disatti-

vati possono causare le-

sioni gravi.

® Far riparare i dispositivi
di sicurezza e di prote-
zione difettosi.

® Non disattivare mai i di-
spositivi di sicurezza e
di protezione.

3.3.1 Inserimento di PIN e

PUK

L’apparecchio pud essere avvia-
to solo inserendo un codice PIN
(Personal Identification Number).
Pertanto, viene impedita 'accen-
sione a persone non autorizzate.
L’'impostazione di fabbrica del
PIN € 0000. Per modificare il
PIN consultare vedere capitolo
5.2 "Esequire le impostazioni”,
pagina 160.

Se il codice PIN viene inserito in
modo errato per 3 volte, & ne-
cessario il PUK (Personal
Unblocking Key). Se anche que-
sto viene inserito in modo errato,
€ necessario attendere 24 ore fi-
no al successivo inserimento.
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Sicurezza

L'inserimento del PIN e del PUK
viene utilizzato anche come anti-
furto:

m Conservare il PIN e il PUK in
un luogo inaccessibile alle
persone non autorizzate.

3.3.2 Sensori

L'apparecchio & dotato di piu
sensori di sicurezza. Viene
spento da un sensore di sicurez-
za, non si riaccende autonoma-
mente. Viene visualizzato un
messaggio di errore sul display e
deve essere confermato. E ne-
cessario rimuovere il motivo
dell’attivazione del sensore.

Sensore di sollevamento

Se l'apparecchio viene sollevato
durante il funzionamento, il siste-
ma di azionamento viene disin-
serito e le lame vengono arresta-
te.

Sensori antiurto per il
riconoscimento di ostacoli

L’apparecchio € provvisto di sen-
sori che in caso di contatto con
ostacoli fanno invertire la direzio-
ne di marcia all'apparecchio. In
caso di urto contro un ostacolo,
la parte superiore della scocca si
sposta leggermente e attiva il
sensore antiurto.

Sensore antiribaltamento nella
direzione di marcia/laterale

Se nella direzione di marcia in-
contra una salita o una penden-
za o un’inclinazione laterale di
24° (45 %), 'apparecchio cam-
bia la direzione di marcia.

AVVISO

L’apparecchio pud essere
utilizzato in modo affidabile
in prossimita di altri tosaer-
ba robot.

Il segnale utilizzato nel ca-
vo perimetrale &€ conforme
allo standard definito
dal’lEGMF (Associazione
europea produttori di ap-
parecchiature da giardino)
per le emissioni elettroma-
gnetiche.

QW

3.4 Indicazioni di sicurezza

3.4.1 Operatore

m Divieto di utilizzo dell'apparec-
chio a minori di 16 anni o per-
sone con capacita fisiche,
sensoriali o mentali ridotte o
con mancanza di esperienza
e conoscenza che non abbia-
no letto le istruzioni per l'uso.
Osservare le norme di sicu-
rezza specifiche del Paese
per I'eta minima degli utenti.
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Sicurezza

m Non utilizzare I'apparecchio
sotto I'effetto di alcol, droghe
o medicinali.

3.4.2 Dispositivi di protezione
personale

m Per evitare lesioni agli occhi &
necessario l'uso di abbiglia-
mento ed equipaggiamento
protettivo a norma di legge.

m | 'attrezzatura di protezione in-
dividuale & costituita da:

pantaloni lunghi e scarpe
robuste.

durante la manutenzione e
la cura: guanti di protezio-
ne.

3.4.3 Sicurezza delle persone
e degli animali

®m Nelle aree ad accesso pubbli-
CO € necessario installare av-
visi intorno alla zona di taglio
con il seguente contenuto:

ATTENZIONE!
Tosaerba automatico in
funzione!

Non avvicinarsi all’appa-
recchio!

Tenere lontano i bambini!

m Durante il funzionamento ac-
certarsi che non si trovino
bambini in prossimita dell’ap-
parecchio e che non giochino
con l'apparecchio.

m E vietato sedersi sull'apparec-
chio e toccare la lama di ta-
glio!

® Tenere corpo e abiti lontani
dall'apparato di taglio.

3.4.4 Sicurezza
dell'apparecchio

® Prima del lavoro accertarsi
che nessun oggetto (ad es.
rami, vetro, metallo, indumen-
ti, pietre, attrezzi da giardino o
giocattoli) si trovi all'interno
dell'area di lavoro dell’appa-
recchio. Tali oggetti possono
danneggiare le lame di taglio
dell’apparecchio o essere
danneggiati essi stessi
dall’apparecchio.

m Usare |'apparecchio solo in
presenza delle seguenti con-
dizioni:

L’apparecchio non & spor-
co.

L'apparecchio non presen-
ta alcun danno o usura.

Tutti i comandi funzionano.

La stazione base, I'alimen-
tazione e i conduttori elet-
trici sono integri e funzio-
nanti.
m Sostituire sempre tutte le parti
difettose con pezzi di ricambio
originali del produttore.
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Montaggio

m Se l'apparecchio € danneg-
giato provvedere a farlo ripa-
rare.

m | 'utilizzatore dell'apparecchio
e responsabile degli incidenti
dell’apparecchio con altre per-
sone o alla loro proprieta.

3.4.5 Sicurezza elettrica

m Non operare mai I'apparec-
chio quando € in funzione un
irrigatore sulla zona di taglio.

® Non spruzzare acqua sull'ap-
parecchio.

® Non aprire I'apparecchio.
4 MONTAGGIO

4.1 Disimballo dell'apparecchio

Aprire 'imballaggio con attenzione.

2. Estrarre con cautela tutti i componenti
dall'imballaggio e verificare I'eventuale pre-
senza di danni.

Avviso: Ove fossero presenti danni dovuti al
trasporto, informare immediatamente il pro-
prio rivenditore o il responsabile del servizio
assistenza AL-KO.

3. Controllare gli strumenti in dotazione, vedere
capitolo 2.1 "Dotazione”, pagina 149.

Nel caso in cui I'apparecchio debba essere nuo-

vamente spedito, conservare |'imballaggio origi-

nale e il documento di accompagnamento. Questi
sono necessari per il trasporto di ritorno.

4.2 Pianificare le aree di taglio (01)

Sede della stazione base (01/1)

B |a via piu breve possibile per una maggiore a-
rea di taglio

sottofondo piano

ombreggiata, in piano e protetta da forti a-
genti atmosferici

B possibilita di collegamento per I'alimentazio-
ne

B libero accesso al tosaerba robot

Posa del cavo perimetrale (01)

Il cavo perimetrale deve essere posato in un peri-
metro continuo in senso orario.

Corridoi tra le aree di taglio (01/h)

Un corridoio & un punto stretto nella superficie er-
bosa e puo essere utilizzato per collegare due a-
ree di taglio.

Aree principali e aree secondarie (01)

®  Aree principali (01/HF): & la superficie erbosa
dove si trova la stazione base e che pud es-
sere tagliata automaticamente dall’apparec-
chio su tutta la superficie.

®  Aree secondarie (01/NF): se la superficie er-
bosa non pud essere raggiunta dall’apparec-
chio dalla superficie principale, sollevare I'ap-
parecchio e posizionarlo a mano sull’area se-
condaria. Le aree secondarie possono esse-
re lavorate in modalita manuale.

Le area principale e secondarie, tuttavia, sono
circoscritte dallo stesso cavo perimetrale conti-
nuo.

L'apparecchio si muove all’orario stabilito lungo il
cavo perimetrale fino al punto di inizio specificato
e li inizia a tagliare.

4.3 Preparare le aree di taglio

1. Controllare se la superficie erbosa & piu
grande delle capacita dell’apparecchio. Se la
superficie erbosa & troppo grande si crea un
prato tagliato in modo irregolare. Se neces-
sario, ridurre la superficie erbosa da tagliare.

2. Prima dell'installazione della stazione di ba-
se, del cavo perimetrale e della messa in fun-
zione dell'apparecchio: Tagliare la superficie
erbosa con un tosaerba a bassa altezza di
taglio.

3. rimuovere gli ostacoli sulla superficie erbosa
o escluderli con il cavo perimetrale (vedere
capitolo 4.5.3 "Escludere gli ostacoli”, pagi-
na 158):

m  ostacoli piatti sui quali si passa che po-
trebbero danneggiare la lama di taglio
(ad es. pietre piatte, passerelle dalla su-
perficie erbosa a terrazze o viottoli, pia-
stre, cordoli ecc.)

®  Buche e dossi nella superficie erbosa (ad
es. rialzi di talpe, buche di topi, pigne,
frutta caduta, ecc.)

®  Ripide salite o discese di oltre il 45 %
(24°%)
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Montaggio
®m  Corsi d'acqua (ad es. stagni, ruscelli, pi- ATTENZIONE!
scine ecc.) e la delimitazione sulla super- Pericolo di d ) . del
ficie erbosa ericolo di anneggiamento del cavo
perimetrale

B Arbusti e siepi che si possono ampliare
4.4 Montaggio della stazione base (03/a)

1. Posizionare la stazione di base (01/1) ad an-
golo retto rispetto alla posizione prevista del
cavo perimetrale come segue:
®  Alivello (controllare con una livella)

B Entrata e uscita diritta e in piano

®  Non arcuato (durante la successiva avvi-
tatura di chiodi a vite, la colonnina di cari-
ca non puo piegarsi o inclinarsi)

2. Fissare la stazione base (03/2) al corpo con
le viti accluse (03/1).

4.5 Posa del cavo perimetrale

AVVISO
Se il cavo perimetrale in dotazione &

troppo corto, & possibile acquistare una
prolunga dal proprio rivenditore specia-
lizzato o partner di assistenza AL-KO.

4.51 Allacciamento del cavo perimetrale

alla stazione base (03/b)

1. Estrarre il cavo perimetrale (03/4) dall'imbal-
laggio.

2. Rimuovere il coperchio del pozzetto dei cavi
(03/3) sul collegamento (03/A).

3. lIsolare il cavo perimetrale (03/6) e posizio-
narlo nel morsetto (03/7).

4. Chiudere il morsetto.

5. Passare il cavo perimetrale attraverso il por-
tacavo (03/5) con la riserva del cavo del poz-
zetto dei cavi.

AVVISO
Con la riserva del cavo si possono fare

anche piu tardi piccole correzioni al pas-
sacavo.

6. Chiudere il coperchio del pozzetto cavi.
4.5.2 Posa del cavo perimetrale (01)

Il cavo perimetrale pud essere posato sia sul pra-
to che sotto la cotica erbosa fino a una profondita
di 10 cm. Far eseguire la posa sotto la cotica er-
bosa dal rivenditore specializzato.

Entrambe le varianti possono essere combinate
I'una con l'altra.

Se il cavo perimetrale &€ danneggiato o
tagliato, non € piu possibile trasferire i
segnali di controllo all’apparecchio. In
questo caso & necessario riparare o so-
stituire il cavo perimetrale. | cavi perime-
trali sono disponibili presso AL-KO.

B Posare il cavo perimetrale diretta-
mente sul terreno. Se necessario,
fissare con un picchetto aggiuntivo.

®  Proteggere dai danni il cavo perime-
trale durante la posa e il funziona-
mento.

B Non scavare e non scarificare nelle
vicinanze del cavo perimetrale.

1. Fissare il cavo perimetrale a intervalli regolari
con picchetti o posarlo sottoterra (a max. 10
cm di profondita).

2. Posare il cavo intorno agli ostacoli: vedere
capitolo 4.5.3 "Escludere gli ostacoli”, pagi-
na 158.

3. Creare dei corridoi tra le singole aree di ta-
glio: vedere capitolo 4.5.4 "Delimitare i corri-
doi (01/h)", pagina 159.

4. Escludere pendenze o discese eccessive:
vedere capitolo 4.5.5 "Limitare le discese/sa-
lite (11)", pagina 159.

5. Creare riserve di cavo: vedere capitolo 4.5.6
"Creare cavi di riserva (07)", pagina 159.

6. Dopo la posa completa del cavo perimetrale,
collegarlo al collegamento (03/B) della stazio-
ne base: vedere capitolo 4.5.1 "Allacciamen-
to del cavo perimetrale alla stazione base
(03/b)", pagina 158.

4.5.3 Escludere gli ostacoli

A seconda della zona di lavoro il cavo perimetra-
le deve essere posato a distanze diverse dagli o-
stacoli. Per stabilire la distanza corretta utilizzare
il righello in dotazione.

AVVISO
Le esclusioni sono necessarie solo se

non possono essere riconosciute dai
sensori d'urto dell’apparecchio. Evitare
troppe o inutili esclusioni.

E necessario escludere i supporti di di-
mensioni inferiori a 6 cm, altrimenti I'ap-
parecchio potrebbe causare danni.
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Montaggio

Distanza da muri, recinzioni, orti:
min. 20 cm (01)

L'apparecchio funziona con uno scarto all'esterno
di 20 cm lungo il cavo perimetrale. Pertanto po-
sare il cavo perimetrale a una distanza minima di
20 cm da muri, recinzioni, orti ecc.

Distanza dai bordi di terrazze e viottoli
pavimentati (05)

Se i bordi di terrazze o di viottoli sono piu alti del-
la superficie erbosa, deve essere mantenuta una
distanza minima di 20 cm. Se i bordi di terrazze o
di viottoli sono alla stessa altezza della superficie
erbosa, il cavo pud essere posato esattamente
sul bordo.

Distanza degli ostacoli dal cavo perimetrale
(01)

Se il cavo perimetrale & lontano dall'ostacolo o ri-
piegato esattamente verso l'ostacolo, ovvero a u-
na distanza di 0 cm, I'apparecchio passa sul cavo
perimetrale. Non incrociare il cavo perimetrale
(02/c) ma posarlo in parallelo (01/e).

Posa del cavo perimetrale agli angoli (06)

®  Negli angoli verso l'interno (06/a): Posare il
cavo perimetrale in diagonale per evitare che
I'apparecchio si impigli nell’angolo.

= Negli angoli verso I'esterno con ostacoli (06/
b): Posare il cavo perimetrale in una punta
per evitare la collisione dell’'apparecchio
nell’angolo.

B Negli angoli verso I'esterno senza ostacoli:
Posare il cavo a un angolo di 90°.

4.5.4 Delimitare i corridoi (01/h)

Mantenere le distanze seguenti nel corridoio:
B |arghezza totale: min. 60 cm

B Distanza dal bordo del cavo perimetrale:
20 cm

®  Distanza tra i cavi perimetrali: min. 30 cm
4.5.5 Limitare le discese/salite (11)

Le pendenze superiori al 45 % devono essere e-
scluse con il cavo perimetrale (45 % = 45 centi-
metri di pendenza ogni 1 m orizzontale).

Il cavo perimetrale non deve essere posato su u-
na pendenza con un'inclinazione superiore al
20%. Per evitare problemi durante la svolta, &€ ne-
cessario mantenere una distanza dal 50 al 20%
di inclinazione. Se la pendenza sul bordo esterno
dell'area di lavoro supera il 20% in un punto, il
cavo perimetrale deve essere posato a una di-

stanza di 20 cm dal terreno pianeggiante prima
dell'inizio della pendenza.

4.5.6 Creare cavi di riserva (07)

Per spostare la stazione base anche dopo aver
allestito I'area da tagliare oppure per ampliarla, &
necessario creare cavi di riserva a distanze rego-
lari lungo il cavo perimetrale.

I numero di cavi di riserva € a propria discrezio-
ne.

AVVISO
Per i cavi di riserva non formare perime-

tri aperti.

1. Far passare il cavo perimetrale intorno al pic-
chetto corrente (07/1) o di nuovo intorno al
picchetto precedente (07/3).

2. Quindi riportare il cavo perimetrale al picchet-
to corrente. Si crea un perimetro. | cavi devo-
no essere vicini l'uno all'altro.

3. Fissare il perimetro a terra possibilmente al
centro con un ulteriore picchetto (07/2).

4.5.7 Errori tipici nella posa dei cavi (02)

® | cavidi riserva non vengono posati in un pe-
rimetro allungato uniforme (02/a).

® || cavo perimetrale non € posato esattamente
intorno agli angoli (02/b).

® || cavo perimetrale € incrociato o non € posa-
to in senso orario (02/c).

® || cavo perimetrale & posato in modo impreci-
so in modo che zone esterne della superficie
erbosa non possono essere tagliate (02/d).

®  Durante il tiraggio dal bordo verso I'ostacolo
all'interno della superficie erbosa il cavo peri-
metrale non & posato direttamente adiacente
I'uno all'altro (02/e).

® | punti di inizio sono troppo lontani dalla sta-
zione base (02/f).

® || cavo perimetrale & posato oltre il bordo del-
la superficie erbosa (02/g).

B Durante la posa del cavo perimetrale, non
viene raggiunta la distanza minima di 30 cm
per i corridoi (02/h).

® || cavo perimetrale & posato troppo vicino, ov-
vero a una distanza inferiore a 20 cm, agli o-
stacoli sui quali non si pud passare (02/i).

4.6 Allacciamento della stazione base
all’alimentazione (04)
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Messa in funzione

1. Sistemare I'alimentazione (04/4) in un luogo
asciutto al riparo dalla luce solare abbastan-
za vicino alla stazione base (04/1).

2. Collegare il cavo a bassa tensione dell'ali-
mentazione (04/5) e il cavo della stazione ba-
se (04/6).

3. Inserire la spina (04/3) nella presa (04/2).

AVVISO
Si consiglia di collegare I'alimentazione

attraverso un interruttore salvavita dota-
to di corrente di guasto nominale
< 30 mA.

4.7 Verificare gli allacciamenti alla stazione
base (04)

1. Verificare se i due LED anteriori sulla colon-
nina di carica (09/1) sono accesi. In caso

contrario:
®  Scollegare la spina dalla presa di alimen-
tazione.

®  Controllare che tutti i collegamenti dell'ali-
mentazione e il cavo perimetrale siano
saldamente in posizione e privi di danni.

Indicatori di stato dei LED

LED Stati di funzionamento

Verde ®  Sijillumina quando il cavo peri-
metrale & posato correttamente
e il perimetro & intatto.

® | ampeggia quando il perimetro

formato dal cavo perimetrale
non € in regola.

Giallo ®  Sjillumina quando l'alimentazio-

ne € intatta.

5 MESSA IN FUNZIONE

In questo capitolo vengono descritte le azioni e le
impostazioni necessarie per mettere per la prima
volta in funzione I'apparecchio. Per tutte le altre
impostazioni vedere capitolo 7 "Impostazioni”,
pagina 162.

5.1 Caricare la batteria (08)

Nel normale esercizio, la batteria dell’apparec-
chio viene caricata regolarmente.

AVVISO
Caricare completamente la batteria pri-

N

SN

ma del primo utilizzo. La batteria puo es-
sere utilizzata in qualsiasi stato di carica
a scelta. Un'interruzione della carica non
danneggia la batteria.

La batteria pud essere caricata solo
quando I'apparecchio & acceso.

Collocare I'apparecchio (08/1) nella stazione
base (08/3) in modo che le superfici di con-
tatto dell’apparecchio tocchino i contatti di ca-
rica della stazione base.

Accendere I'apparecchio con .

Il display sull’apparecchio visualizza Batte-
ria in carica. In caso contrario: vedere
capitolo 14 "Supporto in caso di anomalie”,
pagina 169.

5.2 Eseguire le impostazioni

Aprire lo scarico laterale.

Accendere 'apparecchio con . Vengono
visualizzati il firmware, il numero codice e il ti-
po.
Nel menu della scelta della lingua utilizzare
[Z] [¢) E] per selezionare la lingua e confer-
mare con
'Nel menu "Login">"Inserire PIN"in-
serire il PIN 0000 preimpostato. Selezionare
la cifra O con @ o @ e confermare con

|4 . . ) ’
E] . Dopo l'inserimento del PIN viene attiva-
to 'accesso.
Nel menu Modifica codice PIN:

®  Allavoce Inserire nuovo PIN inseri-
re un nuovo PIN di quattro lettere di pro-
pria scelta. Selezionare una cifra dopo

I'altra con @ o @ e confermare con
=i
®  |n Ripetere nuovo PIN inserire nuo-
vamente il nuovo PIN. Se i due inseri-
menti sono identici viene visualizzato
PIN modificato correttamente.
Nel menu Inserire data inserire la data
corrente (formato: GG.MM. 20AA). Seleziona-

re una cifra dopo l'altra con @ o @ e con-
\4
fermare con E] .
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Utilizzo

7. Nelmenu Inserire ora > Formato 24h
inserire I'ora corrente (formato: HH:MM). Se-

lezionare una cifra dopo l'altra con @ o @

4
e confermare con B .

L'impostazione di base € terminata. Viene visua-
lizzato lo stato Non calibrato - Premere
il tasto Start.

5.3 Impostare I'altezza di taglio

L'altezza di taglio puo essere regolata manual-
mente da 25 a 55 mm.

AVVISO
Per la corsa di calibratura (vedere vede-

re capitolo 5.4 "Eseguire la corsa di cali-
bratura automatica", pagina 161) e per
I'apprendimento dei punti di inizio (vede-
re vedere capitolo 7.3.2 "Impostazione
dei punti di inizio", pagina 162) si consi-
glia un’altezza di taglio di 55 mm.

1. Aprire il coperchio (10/1).

2. Impostare l'altezza di taglio (I'altezza di taglio
corrente viene visualizzata in millimetri nella
finestra di ispezione (10/3)):

B Per alzare 'altezza di taglio (altezza del
prato): Ruotare la manopola (10/2) in
senso orario (10/+).

B Per abbassare l'altezza di taglio (altezza
del prato): ruotare la manopola (10/2) in
senso antiorario (10/-).

3. Chiudere il coperchio.

5.4 Eseguire la corsa di calibratura
automatica

AVVISO
Eseguire la calibrazione prima della

messa in servizio (vedere vedere capito-
lo 5.4 "Eseguire la corsa di calibratura
automatica", pagina 161) o apprendere i
punti di partenza (vedere vedere capito-
lo 7.3.2 "Impostazione dei punti di ini-
zio", pagina 162).

Portare I’apparecchio nella posizione di

partenza (09)

1. Portare 'apparecchio nella posizione di par-
tenza all'interno dell'area di taglio:

B min. 1 m a sinistra e 1 m prima della sta-
zione base

®  allineato con la parte anteriore al cavo
perimetrale

Avviare la corsa di calibratura

1. Verificare che nella zona di movimento previ-
sta dell’apparecchio non siano presenti osta-
coli. L’apparecchio deve procedere con en-
trambe le ruote anteriori sul cavo perimetrale.
Eliminare eventualmente gli ostacoli.

2. Avviare l'apparecchio con . Sul display
viene visualizzato:
m | Attenzione! Avviamento moto-
re in corso

®  Calibratura, Fase [1]

Durante la corsa di calibratura

L’apparecchio parte per rilevare l'intensita del se-

gnale nel cavo perimetrale procedendo prima

due volte in linea retta sul cavo perimetrale, poi

torna nella stazione base e resta Ii.

®  Sul display viene visualizzato il messaggio
Calibrazione terminata.

®  Ein corso il caricamento della batteria.

AVVISO
Entrando nella stazione base, I'apparec-

chio deve fermarsi. Se, entrando nella
stazione base, I'apparecchio non aggan-
cia i contatti, continua la marcia lungo il
cavo perimetrale. Se I'apparecchio pas-
sa nella stazione base, la procedura di
calibratura non é riuscita. In questo caso
€ necessario direzionare meglio la sta-
zione base e ripetere la procedura di ca-
libratura.

Dopo la corsa di calibratura

Viene visualizzata la durata corrente di taglio
preimpostata.

Per tutte le altre impostazioni vedere capitolo 7
"Impostazioni", pagina 162.

6 UTILIZZO
6.1 Avviare I'apparecchio a mano

1. Accendere I'apparecchio con .
Per il taglio perimetrale fuori programma: ve-
dere capitolo 7.5 "Taglio perimetrale con av-
viamento manuale”, pagina 164.

2. Awviare l'apparecchio a mano con .

6.2 Interrompere la funzionalita taglio
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Impostazioni

B Premere il sullapparecchio.
L’apparecchio va automaticamente alla sta-
zione base. Elimina il programma di taglio del
giorno corrente e inizia di nuovo il giorno suc-
cessivo alla stessa ora.

B Premere il sul’apparecchio.
La funzionalita taglio viene interrotta per
mezz’'ora.

B Premere il sull’apparecchio.
L'apparecchio si spegne.

AVVISO
Nelle situazioni di pericolo, I'apparecchio

puo essere arrestato con il tasto STOPP
(08/2).

6.3 Tagliare le aree secondarie (01/NF)

1. Sollevare 'apparecchio e posizionarlo a ma-
no sull’area secondaria.

Accendere I'apparecchio con .
Richiamare il menu principale con E]

@ o E] * Impostazioni E]'

@ o @ *Tosatura area secondaria
Bv

6. Selezionare I'ora di taglio con @ o @

a B~ w D

7. Avviare I'apparecchio a mano con .

A seconda dell'impostazione: L’apparecchio ta-
glia per il tempo impostato e quindi si arresta o
taglia finché la batteria € scarica.

Dopo il taglio dell’area secondaria riportare a ma-
no I'apparecchio nella stazione base.

7 IMPOSTAZIONI

7.1 Richiamare le impostazioni - Generale

1. Richiamare il menu principale con E]
Avviso: L’asterisco * prima della voce di me-
nu indica che la voce é selezionata.

2. @o@ * Impostazioni B’

3. Selezionare la voce di menu desiderata con

@ o E] e confermare con E]'.

4. Eseguire le impostazioni.
Avviso: Le voci di menu sono descritte nelle
sezioni seguenti.

5. Tornare al menu principale con @

AVVISO
Altre voci di menu: vedere capitolo 5.2

"Esequire le impostazioni”, pagina 160.

7.2 Attivare/Disattivare i toni dei tasti

1. @o@*Tom’ tasti B’

2. Attivare/Disattivare i toni dei tasti:

u @ o @ Attivare E]':

Si attivano i toni dei tasti.
= [AJo(V¥)pisatt. (—]:
Si disattivano i toni dei tasti.
7.3 Impostare il programma di taglio

7.3.1 Impostare il programma di taglio -

Generale

1. Richiamare il menu principale con E]

2. @ o @ * Programmi B’

3. Selezionare la voce di menu con @ o E] e

v
confermare con E] .

4. Eseguire le impostazioni.
Avviso: Le voci di menu sono descritte nelle
sezioni seguenti.

7.3.2 Impostazione dei punti di inizio

Apprendimento dei punti di inizio

1. Ricollocare I'apparecchio nella stazione ba-
se.

Accendere 'apparecchio con .
Richiamare il menu principale con @
@o@ * Programmi B'
(A]o (W) *pPunti di inizio[=]"
@o@ * Apprendimento dei punti
di inizio (=

7. @o@ *Avvio corsa di apprendi-
mento per i punti di inizio E]':

u @ o @ Avvio E]'. L’apparecchio

passa lungo il cavo perimetrale.

@ ok~ 0D
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Impostazioni

u @ o @ Qui BV, quando l'apparec-
chio ha raggiunto il punto di inizio deside-
rato. Il punto di inizio viene memorizzato.

8. @o@ Impostazione punto di ini-

zio 1 E]', quando non & stato impostato
alcun punto di inizio nella corsa di apprendi-
mento. Se non ¢ stato stabilito alcun punto di
inizio, i punti di inizio vengono stabiliti auto-
maticamente.

9. @o@ Punto di inizio x: XXm B’
, quando e stato raggiunto 'ultimo punto di i-
nizio.

Stabilire i punti di inizio a mano (01)

Il primo punto di inizio (01/X0) € preimpostato e si

trova a 1 m a destra della stazione base. Dietro a

questo punto si possono programmare fino a 3

altri punti di inizio (da X1 a X3). Quando si stabili-

scono i punti di inizio, tenere presente quanto se-
gue:

B |mpostare i punti di inizio non troppo lontano
dalla stazione base né troppo vicini I'un l'altro
(02/f).

m  Utilizzare solo i punti di inizio necessari.

1. [AJo(W)*pPunti di inizio (=)

2. @ o @ *pPunto X1 presso [020m]
=r
Selezionare una cifra dopo l'altra con [Z] o

v

E] e confermare con E] .

3. @ o @ *Punto X2 presso [075m]
=r
Selezionare una cifra dopo l'altra con @ o

E] e confermare con B’.

4. Se necessario, stabilire altri punti di inizio.

5. Tornare al menu principale con [E]
7.3.3

AVVISO
Tra la programmazione dell’ora di taglio

e l'inizio di taglio devono passare alme-
no 30 min. In caso contrario, 'apparec-
chio si avvia alla successiva ora di taglio
programmata.

Impostazione delle ore di taglio

Nella voce di menu Programma settimanale
vengono impostati i giorni e gli orari in cui I'appa-

recchio deve tagliare il prato. Regolare queste
impostazioni, se necessario, alle dimensioni del
proprio giardino. Se dopo una settimana sono vi-
sibili spazi non tagliati, aumentare le ore di taglio.

1. @ o @ * Programma settimanale
E]'
u @o@ *Tutti i giorni [X]:

L’apparecchio taglia ogni giorno agli orari

impostati. Se viene visualizzato Tutti

i giorni [ ] l'apparecchio taglia sol-

tanto nei giorni impostati.

u @ o E] *Lunedi [X]...* Domenica
[X]: L’apparecchio taglia nel giorno im-
postato agli orari impostati. se ad esem-
pio viene visualizzato Lunedi [ ] I'ap-
parecchio quel giorno non taglia.

u @ o E] Modifica E]': Attivare [X]
o disattivare [ ] il giorno, impostare
tempi, tipo di taglio e punti di inizio.

2. Eseguire le impostazioni per tutti i giorni o un
determinato giorno:

m ades. *[M] 07:00-10:00 [?]:Ta-
glio normale [M] dalle 07:00 alle
10:00 con punti di inizio a cambio auto-
matico0 -9 [?].

® ades. *[R] 16:00-18:00 [1]:L’ap-
parecchio inizia alle 16:00 con il taglio
perimetrale [R] e passa lungo il cavo
perimetrale. Quindi inizia il taglio delle
superfici al punto di inizio 1 [1] . Alle
18:00 o quando la batteria € scarica, I'ap-
parecchio torna alla stazione base.

u @ o @ Modifica B’: Modificare le

impostazioni selezionate.

. \4 :

u @ o @ Avanti B : Confermare I'im-
postazione modificata e passare all'impo-
stazione successiva.

3. @ o @ Salva E]': Vengono memorizza-
te tutte le impostazioni modificate della voce

di menu.
7.4 inTOUCH

E possibile interrompere una connessione esi-
stente a un gateway. In tal modo il dispositivo si
apre per 30 minuti per una nuova connessione.
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Visualizzare le informazioni

AVVISO
Per stabilire una connessione in un se-

condo momento, & necessario interrom-
pere di nuovo la connessione anche se il
dispositivo non & stato precedentemente
collegato a un gateway.

1. [A)o (W] *inToucH (=]”

. \4
2. Interrompere la conness1one[3
L’apparecchio indica: Pronto.

\4
3. Confermare con E] per tornare al menu
principale.

7.5 Taglio perimetrale con avviamento
manuale

Per I'avviamento manuale € possibile impostare
che 'apparecchio inizi con il taglio perimetrale.
Eseguire il taglio perimetrale negli orari program-

mati: vedere capitolo 7.3.3 "Impostazione delle o-
re di taglio"”, pagina 163.

1. @o[i] *Tosatura Tungo i bordi
=
2. @ o E] *con avviamento manuale
=
7.6 Impostare il taglio delle superfici
secondarie

1. @ o E] *Tosatura area secondaria
¢
2. Impostare le ore di taglio:
u @ o @ inattivo B’:
Il taglio delle superfici secondarie & disat-
tivato.

u @o E] attivo B':
L’apparecchio taglia fino a quando la bat-
teria si scarica.

u @o@ ora di taglio in min
(=)
L’apparecchio taglia la superficie secon-
daria per l'orario impostato. Si possono
impostare le seguenti ore di taglio:
30/60/90/120/fino a batteria scarica.

7.7 Impostazione del contrasto display

Se il display e difficile da leggere, ad es. con luce
solare diretta, € possibile migliorare la lettura mo-
dificando il contrasto del display.

1. @o@ *contrasto display E]'

2. Aumentare/Diminuire il contrasto del display
con @ o E] e confermare con B’.

7.8 Protezione delle impostazioni

Se la protezione delle impostazione & disattivata,
al momento della conferma dell’errore di sicurez-
za deve essere inserito il PIN.

1. @ o @ *Protezione delle imposta-
_— \4
zioni E]
2. Attivare/Disattivare la protezione delle impo-
stazioni:

u @ o @ Attivare E]':

Si attiva la protezione delle impostazioni.

= (Alo(¥Wpisatt. [=]":
Si disattiva la protezione delle imposta-
zioni.

7.9 Ricalibratura

Se la posizione o la lunghezza del cavo perime-
trale e stata modificata oppure I'apparecchio non
trova il cavo perimetrale, € necessaria una nuova
calibratura.

1. [Z]o@ Ricalibratura E]'

2. Ripristinare la ricalibratura?
=r
3. Eseguire la corsa di calibratura: vedere capi-

tolo 5.4 "Eseguire la corsa di calibratura au-
tomatica", pagina 161.

7.10 Ripristino delle impostazioni di fabbrica
E possibile utilizzare le impostazioni di fabbrica
dell’apparecchio, ad esempio prima della vendita.

1. @ o @ *Impostazioni di fabbrica
=i
L’apparecchio indica: Impostazioni ri-
pristinate correttamente

8 VISUALIZZARE LE INFORMAZIONI

Ilmenu Informazioni consente di visualizzare
i dati dell’apparecchio. In questo menu non si
possono effettuare impostazioni.

1. Richiamare il menu principale con E]
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2. @o@ * Informazioni E]'

3. Selezionare la voce di menu con Iz] o [i] e

\4
confermare con E] .
Avviso: Le voci di menu sono descritte nelle
sezioni seguenti.

4. Tornare al menu principale con [E]
Assistenza Tame

Indica dopo quante ore di lavoro € necessaria
I'assistenza lame. Il contatore pud essere azzera-
to manualmente. Far eseguire I'assistenza lame
da un rivenditore specializzato oppure un tecnico
o un partner dell'assistenza AL-KO.

Azzerare il contatore dell’assistenza lame:

1. @ o @ Conferma E]'

Hardware

Consente di visualizzare informazioni sull'appa-
recchio, ad esempio tipo, anno di produzione, ore
di lavoro, numero di serie, numero di cicli di ta-
glio, ore taglio totali, numero di cicli di carica,
tempo di ricarica totale, lunghezza del perimetro
del cavo perimetrale.

Software
Indica la versione del firmware.

AVVISO
Tenere sempre aggiornato il software

del tosaerba robot Robolinho. Controlla-
re regolarmente la versione del firmware
e aggiornarla se necessario. Il software
di aggiornamento di Robolinho € dispo-
nibile su Internet all'indirizzo:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-au-

toupdater

Info programmi

Indica le impostazioni correnti, ad esempio le ore
di taglio totali settimanali.

Anomalie

Consente di visualizzare gli ultimi messaggi di
malfunzionamento verificatisi con data, ora e co-
dice di errore.

9 MANUTENZIONE E CURA

CAUTELA!
Pericolo di infortunio!

Le parti taglienti e in movimento posso-
no provocare lesioni.

®  Durante i lavori di manutenzione, cu-
ra e pulizia indossare sempre guanti
protettivi!

9.1 Pulizia

ATTENZIONE!
Pericolo da umidita

L'acqua nella tosaerba robot e nella sta-
zione base causa danni ai componenti
elettrici.

B Non spruzzare acqua sul tosaerba
robot e sulla stazione base.

Pulire il tosaerba robot

CAUTELA!
Pericolo di lesioni dovute alle lame di

taglio

Le lame sono molto taglienti e possono

provocare lesioni.

B |ndossare guanti protettivi!

®  Accertarsi di non avvicinarsi con il
corpo alle lame.

Una volta la settimana eseguire quanto segue:

1. Spegnere I'apparecchio con .

2. Pulire la superficie dell'alloggiamento con un
pennello a mano, una spazzola, un panno u-
mido o una spugna morbida.

3. Pulire con una spazzola la parte inferiore, il
coperchio e la lama.

4. Controllare le lame di taglio per rilevare even-
tuali danni. Ev. sostituire: vedere capitolo 9.3
"Cambio delle lame di taglio", pagina 166.

Pulizia della stazione base

1. Rimuovere regolarmente erba tagliata, foglie
o altri oggetti dalla stazione base.

2. Pulire la superficie della stazione base con
un panno umido o una spugna morbida.

9.2 Controlli regolari
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Controllo generale

1. Controllare una volta la settimana l'intero im-
pianto per verificare la presenza di danni:

®  Apparecchio

®m  Stazione base

®  Cavo perimetrale
B Alimentazione

2. Sostituire le parti difettose con ricambi origi-
nali AL-KO o farli sostituire da un centro di
assistenza AL-KO.

Controllo della libera rotazione delle rotelle

Una volta la settimana eseguire quanto segue:

1. Liberare completamente le aree attorno alle
rotelle da erba tagliata e sporcizia. Utilizzare
un pennello a mano e un panno.

2. Verificare che le rotelle ruotino liberamente e
se sono orientabili.

Avviso: Se le rotelle sono troppo strette o
non orientabili, farle sostituire da un centro di
assistenza AL-KO.

Verificare le superfici di contatto del tosaerba

robot

1. Pulire la sporcizia con un panno e lubrificare
leggermente i contatti.

Verificare i contatti di carica della stazione

base

1. Scollegare la spina dalla presa di alimenta-
zione.

2. Premere e rilasciare i contatti di carica in di-
rezione della stazione di ricarica. | contatti di

carica devono tornare nella posizione iniziale.

Avviso: Se i contatti di carica non tornano in
posizione, farli sostituire da un centro di assi-
stenza AL-KO.

9.3 Cambio delle lame di taglio

CAUTELA!
Pericolo di lesioni dovute alle lame di

taglio

Le lame sono molto taglienti e possono
provocare lesioni.

B |ndossare guanti protettivi!

®  Accertarsi di non avvicinarsi con il
corpo alle lame.

ATTENZIONE!

Danni all’apparecchio causati da ripa-
razione non corretta

L’allineamento di lame piegate integrate

puo danneggiare il disco a lame.

B Non allineare lame piegate.

®  Sostituire le lame piegate con pezzi
di ricambio originali AL-KO.

Le lame usurate o piegate devono essere sostitu-
ite.
1. Spegnere |'apparecchio con .

2. Appoggiare I'apparecchio con le lame di ta-
glio rivolte verso l'alto.

3. Svitare le viti di fissaggio.
Estrarre le lame dalla loro sede.

5. Pulire la sede delle lame con una spazzola
morbida.

AVVISO
Le lame di taglio sono affilate su tutta la

lunghezza e quindi possono essere
montate ruotate di 180°, raddoppiando
dunque il tempo di funzionamento.

»

6. Cambio delle lame di taglio:

®  Se le lame di taglio non sono state anco-
ra ruotate dopo il primo montaggio: ruota-
re la lama di taglio di 180° e inserirla di
nuovo nella sede con il lato affilato rivolto
verso I'apparecchio e serrare di nuovo le
viti di fissaggio.
®  Se le lame di taglio sono gia state girate
dopo il primo montaggio: inserire la nuo-
va lama di taglio con il lato affilato rivolto
verso I'apparecchio e serrare le nuove vi-
ti di fissaggio.
Avviso: Devono essere utilizzati esclusi-
vamente pezzi di ricambio originali AL-
KO.
In caso di sporcizia intensa non rimovibile con u-
na spazzola, si dovra sostituire il disco a lame
per evitare che uno squilibrio produca una forte
usura e problemi di funzionamento.

10 TRASPORTO

Per il trasporto dell'apparecchio procedere come
segue:

1. Arrestare I'apparecchio con o con il tasto
di arresto.
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2. Spegnere l'apparecchio con .

3. Sollevare I'apparecchio tenendolo per I'allog-
giamento con le due mani:

= Non toccare le lame.
B Tenere sempre lontano le lame dal cor-
po.

11 CONSERVAZIONE

11.1 Conservare il tosaerba robot

Conservare I'apparecchio durante l'inverno o
quando resta inattivo per piu di 30 giorni.

1. Caricare completamente la batteria (vedere
capitolo 5.1 "Caricare la batteria (08)", pagi-
na 160).

2. Pulire a fondo I'apparecchio (vedere capitolo
9.1 "Pulizia", pagina 165).

3. Conservare I'apparecchio:
®  in piedi su tutte le ruote

® in un locale asciutto, sicuro e protetto dal
gelo

®  fuori dalla portata dei bambini

11.2 Conservare la stazione base

La stazione base puo essere conservata, ma non
necessariamente. Tuttavia, la conservazione puo
evitare un invecchiamento precoce, ad esempio
lo sbiadimento dei colori o la corrosione dei con-
tatti di ricarica.

Se la stazione base rimane all'aperto:

1. Separare I'alimentazione dalla rete e scolle-
gare la stazione base.

2. Arrotolare il cavo della stazione base.

3. Conservare I'alimentazione.

4. Lubrificare i contatti di carica.

Se la stazione base viene conservata:
1. Eseguire tutte le operazioni indicate sopra.

2. Scollegare la stazione base dal cavo perime-
trale.

3. Smontare la stazione base e rimuovere la
sporcizia con una spazzola a mano e un pan-
no umido.

4. Conservare la stazione base:

® in un locale asciutto, sicuro e protetto dal
gelo

®  fuori dalla portata dei bambini

Se viene conservata soltanto la colonnina di
ricarica:

1. Separare I'alimentazione dalla rete e scolle-
gare la stazione base.

2. Scollegare la stazione base dal cavo perime-
trale.

3. Rimuovere la sporcizia con una spazzola a
mano e un panno umido.

4. Smontare la colonnina di carica:
m  Svitare le due viti della colonnina di cari-
ca (08/4).
®  Allentare le colonnine di carica inclinando
la stazione base.

®  Allentare il collegamento a innesto del
cavo dalla stazione base e dalla colonni-
na di carica.

®  Chiudere I'apertura della presa (08/5)
con la copertura invernale (08/6).

5. Conservare la stazione base:

B in un locale asciutto, sicuro e protetto dal
gelo

®  fuori dalla portata dei bambini

11.3 Conservazione invernale del cavo
perimetrale

Il cavo perimetrale puo restare a terra e non deve
essere rimosso.

1. Quando la stazione base & stata conservata:
Lubrificare le estremita del cavo e avvolgere
con nastro adesivo per proteggere le estremi-
ta del cavo contro la corrosione.

12 SMALTIMENTO

Note sulla legge sulle apparecchiature

elettriche ed elettroniche (ElektroG)

E/ B |e apparecchiature elettriche ed elet-
troniche non appartengono ai rifiuti do-

— mestici, ma devono essere portati

presso una raccolta o smaltimento dei
rifiuti separati!

B Prima della consegna devono essere rimossi
pile o batterie usati che non sono installati in
modo permanente sulla vecchia unita! Lo
smaltimento & regolato dalla legge sulle bat-
terie.

® | proprietari o gli utilizzatori di apparecchiatu-
re elettriche ed elettroniche sono tenuti per
legge alla restituzione dopo l'uso.

495053_a

167



Servizio clienti/Assistenza

®  E responsabilita dell'utente finale cancellare i
propri dati personali presenti sul vecchio ap-
parecchio da smaltire!

Il simbolo del cestino barrato significa che le ap-
parecchiature elettriche ed elettroniche non pos-
sono essere smaltite insieme ad altri rifiuti.

Le apparecchiature elettriche ed elettroniche pos-

sono essere depositate gratuitamente nei se-

guenti punti:

®  Servizio pubblico di smaltimento o punti di
raccolta (ad es. cantieri comunali)

®  Rivenditori di apparecchiature elettriche (fissi
oppure online), se i gestori sono obbligati ad
accettarli oppure volontariamente il servizio.

Queste affermazioni valgono solo per apparecchi
installati e venduti nei Paesi dell'Unione Europea
e che sono soggetti alla direttiva europea
2012/19/UE. Nei Paesi al di fuori dell'Unione Eu-
ropea possono valere disposizioni differenti per lo
smaltimento di apparecchi elettrici ed elettronici.

Istruzioni sulla legge sulla batterie (BattG)
A

®  Per la rimozione sicura delle batterie dal di-
spositivo elettrico e per informazioni sul tipo o
sul sistema chimici, tenere presenti le infor-
mazioni supplementari contenute nelle istru-
zioni d'uso o di installazione.

® | proprietari o gli utilizzatori di batterie sono
tenuti per legge alla restituzione dopo l'uso.
La restituzione si limita alla consegna di pic-
cole quantita.

Le batterie usate possono contenere sostanze

nocive o metalli pesanti che possono danneggia-

re 'ambiente e la salute. Un riciclaggio di batterie

usate e l'uso delle risorse in esse contenute con-

tribuisce alla protezione di questi due beni impor-

tanti.

Il simbolo del cestino barrato significa che le bat-

terie non possono essere smaltite insieme ad altri

rifiuti.

Sotto il cestino sono presenti inoltre dei simboli

Hg, Cd o Pb, con il significato seguente:

B Hg: La batteria contiene oltre lo 0,0005% di

Le batterie usate non appartengono ai
rifiuti domestici, ma devono essere por-
tate presso una raccolta o smaltimento
dei rifiuti separati!

B Pb: La batteria contiene oltre lo 0,004 % di
piombo

Le batterie possono essere depositate gratuita-

mente nei seguenti punti:

B Servizio pubblico di smaltimento o punti di
raccolta (ad es. cantieri comunali)

rivenditori di batterie

punto di conferimento del sistema comune di
restituzione per batterie esauste di apparec-
chi

= punto di conferimento del produttore (se non
membro del sistema comune di restituzione)

Queste affermazioni valgono solo per batterie
vendute nei Paesi dell'Unione Europea e che so-
no soggetti alla direttiva europea 2006/66/CE.
Nei Paesi al di fuori dell'Unione Europea possono
valere disposizioni differenti per lo smaltimento
delle batterie.

13 SERVIZIO CLIENTI/ASSISTENZA

In caso di domande sulla garanzia, la riparazione
0 i pezzi di ricambio, rivolgersi al centro di assi-
stenza AL-KO piu vicino. Per reperirlo, consultare
il sito Internet all'indirizzo:
www.al-ko.com/service-contacts

mercurio
B Cd: La batteria contiene oltre lo 0,002 % di
cadmio
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14 SUPPORTO IN CASO DI ANOMALIE

14.1 Correggere gli errori dell’apparecchio e di gestione

CAUTELA!
Pericolo di infortunio!

Le parti taglienti e in movimento possono provocare lesioni.
®  Durante i lavori di manutenzione, cura e pulizia indossare sempre guanti protettivi!

Anomalia

L'apparecchio non si avvia.

L’apparecchio si muove
pesantemente e si affossa.
Le ruote continuano a gira-
re.

L’apparecchio esegue il ta-
glio a un orario errato.

Il motore resta fermo du-
rante la falciatura.

Esito irregolare del taglio.

La durata della batteria ca-
la in modo evidente.

Causa

La batteria & scarica.

| sensori d'urto non si attiva-
no.

L’erba e troppo alta.

L’apparecchio si poggia su u-
na irregolarita nella superfi-
cie erbosa.

L’ora dell’apparecchio & erra-
ta.

Durata di taglio impostata
male.

L’apparecchio perde le impo-
stazioni orarie.

Il motore & sovraccarico.

La batteria & scarica.

La lama € spuntata.

Tempo di taglio troppo breve.
Area da tosare troppo ampia.

L’altezza di taglio € troppo
bassa.

La lama € spuntata.
L’altezza di taglio € troppo

bassa.

Erba troppo alta o umida.

Eliminazione

Caricare I'apparecchio nella stazione
base.

Rivolgersi a un centro di assistenza AL-
KO.

B Aumentare l'altezza di taglio per poi
abbassarla gradualmente fino all'al-
tezza desiderata.

B Tagliare brevemente I'erba con un
tosaerba.

Rimuovere lirregolarita.

Impostare I'ora.

Impostare le ore di taglio.

Batteria difettosa. Rivolgersi a un centro
di assistenza AL-KO.

Spegnere I'apparecchio, posizionarlo su
una superficie piana o su erba corta e ri-
avviarlo.

Caricare la batteria.

Girare o sostituire la lama.
Programmare piu ore di taglio.
Ridurre I'area di taglio.

Aumentare l'altezza di taglio per poi ab-
bassarla gradualmente fino all'altezza
desiderata.

Girare o sostituire la lama.

Aumentare l'altezza di taglio per poi ab-
bassarla gradualmente fino all'altezza
desiderata.

B  |asciare asciugare il prato.

®  Alzare il livello dell’'altezza di taglio.
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Anomalia

L’apparecchio vibra o il vo-
lume & troppo alto.

Non si riesce a caricare la
batteria o la tensione &
troppo bassa.

Causa

Squilibrio nella lama di taglio
o nel suo azionamento.

B | contatti di carica della
stazione base sono spor-
chi.

®  |e superfici di contatto
dell'apparecchio sono
sporche.

La stazione base non ha cor-
rente.

| ’apparecchio non ri-
sponde ai contatti di rica-
rica.

®  |e superfici di contatto
dell'apparecchio sono
bruciate.

La vita operativa della batte-
ria € terminata.

Elettronica di carica guasta.

Eliminazione

= Pulire il piatto di taglio.
®  Rivolgersi a un centro di assistenza
AL-KO.

Pulire i contatti di carica e le superfici di
contatto.

Allacciare la stazione base all’alimenta-
zione.

B Rimettere I'apparecchio nella stazio-
ne base e controllare che i contatti
di carica siano collegati.

®  Rivolgersi a un centro di assistenza
AL-KO.

Rivolgersi a un centro di assistenza AL-
KO.

Rivolgersi a un centro di assistenza AL-
KO.

AVVISO
In caso di guasti che non sono elencati in questa tabella o che non si & in grado di eliminare
personalmente, rivolgersi al nostro servizio clienti.

14.2 Codici di errore ed eliminazione

Codice di errore
CNOO1: Tilt sensor

Causa
Il sensore di inclinazione &
stato attivato:

B Superata l'inclinazione
massima.

®m  |’apparecchio & stato
sollevato da terra.

B Pendio troppo ripido.

Eliminazione

Posare I'apparecchio su una superficie
piana e resettare I'errore.

CN002: Lift sensor Il sensore di sollevamento &  Eliminare l'ostacolo.
stato attivato:
®  |n seguito a sollevamen-
to o0 a un ostacolo, l'invo-
lucro & stato deviato ver-
so l'alto.
CNOO5: Bumper L’apparecchio ha urtato un o- ® Collocare I'apparecchio su una su-
deflected stacolo e non riesce a libe- perficie erbosa delimitata.
rarsi (urto in prossimita della  m  Correggere la posizione del cavo
stazione base). perimetrale.
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Codice di errore

CNOO7: No Tloop si-
gnal

CNOO8: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO11l: Escaped robot
CNO12: cal: no Toop
CNO15: cal: outside

CNO17: cal: signal
weak

CNO018: cal: colli-

sion

Causa

Segnale perimetro as-
sente

Cavo perimetrale difetto-
SO.

Il segnale del perimetro &
debole.

Il segnale del perimetro &
debole

Cavo perimetrale instal-
lato troppo in profondita

L’apparecchio & al di fuo-
ri della superficie erbosa
delimitata.

Il cavo perimetrale ¢ di-
sposto incrociato.

L’apparecchio & al di fuori
della superficie erbosa deli-
mitata.

Errore durante la calibratura:

L’apparecchio non riesce
a trovare il cavo perime-
trale.

Errore durante la calibratura:

Il segnale del perimetro &
debole

Segnale perimetro as-
sente

Cavo perimetrale difetto-
So.

Errore durante la calibratura:

L’apparecchio ha incon-
trato su un ostacolo.

Eliminazione

Controllare i LED della stazione ba-
se.

Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire
I'alimentazione.

Controllare il cavo perimetrale per ri-
levare eventuali danni. Riparare il
cavo difettoso.

Controllare i LED della stazione ba-
se.

Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire
I'alimentazione.

Sollevare il cavo perimetrale all'al-
tezza prescritta, eventualmente fis-
sarlo direttamente sul prato.

Collocare I'apparecchio su una su-
perficie erbosa delimitata.

Correggere la posizione del cavo
perimetrale nelle curve e negli osta-
coli. Eliminare i punti di incrocio del
cavo.

Correggere la posizione del cavo peri-
metrale nelle curve e negli ostacoli.

Controllare i LED della stazione ba-
se.

Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire
I'alimentazione.

Posizionare I'apparecchio sulla po-
sizione di calibratura prescritta, alli-
nearlo esattamente perpendicolare.
L’apparecchio non puo passare sul
cavo perimetrale.

Posizionare I'apparecchio sulla po-
sizione di calibratura prescritta, alli-
nearlo esattamente perpendicolare.
Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire
I'alimentazione.

Controllare il cavo perimetrale per ri-
levare eventuali danni.

Eliminare l'ostacolo.
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Codice di errore

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper
deflected
CN120: L-Bumper
deflected

Causa
La batteria € scarica:

Il perimetro del cavo perime-
trale e troppo lungo, troppe i-
sole.

Nessun contatto con i contat-
ti di carica durante la carica

Ostacoli vicino alla stazione
base

L’apparecchio si & incagliato.

L’apparecchio non trova la
stazione base.

Batteria esaurita.

Elettronica di carica guasta.

Impossibile eliminare I'errore
automaticamente

®  Batteria surriscaldata (ol-
tre 60 °C). Impossibile e-
seguire lo scarico.

B Spegnimento d'emergen-
za eseguito dall'elettroni-
ca di controllo

Motore di taglio surriscaldato
(oltre 80 °C).

L’apparecchio ha urtato un o-
stacolo e non riesce a libe-
rarsi.

Eliminazione

Correggere la posizione del cavo peri-
metrale.

Pulire i contatti di carica.

®  Rimettere I'apparecchio nella stazio-
ne base e controllare che i contatti
di carica siano collegati.

B Far controllare e sostituire i contatti
di carica da un centro di assistenza
del produttore.

Rimuovere gli ostacoli.

Collocare I'apparecchio su una superfi-
cie erbosa delimitata.

®  Controllare il cavo perimetrale per ri-
levare eventuali danni.

®  Far misurare il cavo perimetrale da
un centro di assistenza del produtto-
re.

Far sostituire la batteria da un centro di
assistenza del produttore.

Far controllare I'elettronica di carica da
un centro di assistenza del produttore.

®  Confermare il messaggio di errore
manualmente.

B |n caso si ripeta: Far controllare I'ap-
parecchio da un centro di assisten-
za del produttore.

B Spegnere 'apparecchio e lasciare
raffreddare la batteria.

®  Non collocare I'apparecchio sulla
stazione base.

B Spegnere 'apparecchio e lasciarlo
raffreddare.

B |n caso si ripeta: Far controllare I'ap-
parecchio da un centro di assisten-
za del produttore.

Eliminare l'ostacolo.
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Garanzia

Codice di errore Causa Eliminazione
CN128: Recov Impos- L’apparecchio ha urtato un o- Eliminare I'ostacolo.
sible stacolo e non riesce a libe-
rarsi.
L’apparecchio & al di fuori ®  Collocare I'apparecchio su una su-
della superficie erbosa deli- perficie erbosa delimitata.
mitata. ®  Correggere la posizione del cavo
perimetrale.
CN129: Blocked wL Motore ruota sinistra blocca-  Eliminare il blocco.
to.
CN130: Blocked WR Motore ruota destra bloccato. Eliminare il blocco.

AVVISO
In caso di guasti che non sono elencati in questa tabella o che non si € in grado di eliminare
personalmente, rivolgersi al nostro servizio clienti.

15 GARANZIA

Elimineremo - a nostra discrezione tramite riparazione o consegna sostitutiva - eventuali difetti di pro-

duzione o del materiale dell'apparecchio entro i termini di prescrizione previsti dalla legge per i diritti di
ricorso per vizi della cosa. | termini di prescrizione dipendono dalla normativa in vigore nel paese in cui
I'apparecchio & stato acquistato.

| termini della garanzia valgono solo nei casi se- La garanzia decade nei casi seguenti:

guenti: B Tentativi di riparazione in proprio
®  Osservare le presenti istruzioni per I'uso = Modifiche tecniche eseguite in proprio
= Trattamento corretto ®  Uso non conforme alla destinazione

®  Utilizzare parti di ricambio originali

Sono esclusi dalla garanzia:

B danni della vernice da ricondurre alla normale usura

= Parti usurabili che sono contraddistinte sulla scheda ricambi [ xxxxxx (x) | con telaio

Il periodo di garanzia inizia con l'acquisto da parte del primo consumatore finale. Fondamentali sono la
data e la ricevuta di acquisto. Rivolgersi al proprio rivenditore o al centro di assistenza autorizzato piu
vicino presentando la presente garanzia e la ricevuta di acquisto originale. La presente dichiarazione di
garanzia non altera i diritti derivanti da vizi del prodotto spettanti per legge all'acquirente nei confronti
del venditore.

495053_a 173



Prevod originalnih navodil

PREVOD ORIGINALNIH NAVODIL
Kazalo vsebine

1 Ktem navodilom za uporabo................... 175
1.1 Simboli na naslovniCi............cc.ceeeueenne 175
1.2 Razlaga znakov in opozorilne besede 175

2 Opis izdelka ... 175
2.1 Obsegdobave........c.ccocoverviinicnnnenn. 175
2.2 Robotska kosilnica ..........cccccooeennnnnn 176
2.3 Simboli na napravi.........cccccceeveeneeenn. 176
2.4 Upravljalno obmogje..........c.ccceeruvennne. 177
2.5 Prikazovalnik...........cccoooiiiiiininnn, 177
2.6 Zgradba menija ........ccoceiiiiieiiiieennn. 178
2.7 Osnovna postaja ........cccceevienieninene. 178
2.8 Vgrajena akumulatorska baterija........ 179
2.9  Opis fUNKCIj.....coevviriiiiiicicccce 179
2.10 Povezava v innogy SmartHome......... 180

2.10.1 Aplikacija AL-KO inTOUCH ......... 180
2.10.2 Aplikacija innogy SmartHome
(samo za Robolinho 500 ) .......... 180

3 Varnost ..o 180

3.1 Namenska uporaba.........cc...ccccvreenen.. 180

3.2 Mozna napacnaraba .............cceueee...
3.3 Varnostne naprave in zas¢ita
3.3.1  Vnos kode PIN in PUK ................

3.3.2 Tipala...cccooeiiiieie 182
3.4 Varnostni napotki ............ccccoeeinnn 182
3.4.1  Upravljavec......c.ccoevoviiiiinicennn. 182
3.4.2 Osebna zascitna oprema............. 182
3.4.3 Varnost oseb in Zivali................... 183
3.4.4 Varnost naprave...........cccceeeueen. 183
3.4.5 Elektricna varnost...........c..ccc...... 183

4 MONAZA .eeeeiiiieeeee e 183
4.1 Razpakiranje naprave ............ccccceeenue 183
4.2 Nacrtovanje obmocja kosnje (01)....... 184
4.3 Priprava obmocja za ko$njo............... 184
4.4 Montaza osnovne postaje (03/a)........ 184
4.5 Namestitev omejevalnega kabla ........ 184

451 Prikljucitev omejevalnega kabla
na osnovno postajo (03/b)........... 184

4.5.2 Polaganje omejevalnega kabla

(0) e 185
4.5.3 1zlo€anje oVir........cccceeiiiiiiiiiiens 185
454 Zamejitev koridorjev (01/h) .......... 185

455 lzklju¢evanje padcev/vzponov

4.5.6 Polaganje rezervne dolzine (07)..186

4.5.7 NajpogostejSe napake pri pola-

ganju kabla (02) .......c.cccceerueennnne 186

4.6 PrikljuCitev osnovne postaje na elek-
triéno napajanje (04).......cccocceeerineenne 186

4.7 Preverjanje povezav ha osnovno po-
StaJO (04) ..o 186
5 ZAGON ..ottt 187
5.1 Napolnite akumulatorsko baterijo (08) 187
5.2 Urejanje osnovnih nastavitev.............. 187
5.3 Nastavitev viSine reza.............ccocoeee. 187

5.4 Samodejno izvajanje kalibracijske vo-
ZINJE it 187
6 Upravljanje ......cccoooeeeiiiiiiiiieeeee e 188
6.1 Roc¢ni zagon naprave...........cccccoeeeenne 188
6.2 Prekinitev koSnje ... 188
6.3 Kosnja stranske povrsine (01/NF) ...... 188

7 Nastavitve........ccooceeeiieiiiiiiiieeeeeeeeee

7.1 Priklic nastavitev — splosno
7.2 Aktiviranje/dezaktiviranje zvoka tipk...189
7.3 Nastavitev programa za kosnjo .......... 189
7.3.1 Nastavitev programa za kos$njo —
SPIOSNO....cooiiiiiieeeee e 189
7.3.2 Nastavitev zacetnih tock .............. 189
7.3.3 Nastavitev ¢asov kosnje .............. 189
74 inNTOUCH ....ocooiiiiiieeeeee 190
7.5 Kosnja roba pri roénem zagonu.......... 190
7.6 Nastavitev koSnje stranske povrsine ..190
7.7 Nastavitev kontrasta prikazovalnika ...190
7.8 Zaklepanje nastavitev .. ....190
7.9 Ponovno kalibriranje ...........ccccceeevnenne 191
7.10 Ponastavitev na tovarnidke nastavi-

174

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



K tem navodilom za uporabo

8 Prikaz informacij ........ccccoeviiiiiinicieen. 191
9 Vzdrzevanje inNega ........cccceeeveevvcreeennnn. 191
9.1 Ci8BeNJE ovveeeeeeeeeeeeeeeeeee e 191
9.2 Redno preverjanje 192

9.3 Zamenjava rezalnih nozev ..
10 TranSPOrt ......coovveeeeiiieieee e 193
11 Shranjevanje.......ccccocvrvieniiiiiciiiieee,

11.1 Skladis¢enje robotske kosilnice ...

11.2 Skladis¢enje osnovne postaje............
11.3 Shranjevanje omejevalnega kabla

CEZ ZIMO .. 193
12 Odstranjevanje..........cccocoeeriiiiieiiiceneene. 193
13 Servisna sluzba/servis ..........cc.cccevrvenene 194
14 Pomo¢€ primotnjah..........ccceeviiiiiiiiicinns 195

14.1 Odpravljanje napak pri napravi in rav-
NANJU ettt 195

14.2 Kode napak in odpravljanje napak..... 196
15 GarancCija .......ooeevueeeeiiiiieeee e 199
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1 KTEM NAVODILOM ZA UPORABO

®  Nemska razliCica je izvirnik navodil za upora-
bo. Razli€ice v vseh drugih jezikih so prevodi
originalnih navodil za uporabo.

®  Pred zagonom obvezno pozorno preberite ta
navodila za uporabo. To je pogoj za varno
delo in nemoteno delovanije.

®  Navodila za uporabo vedno hranite tako, da
jih lahko uporabite, kadar boste potrebovali
informacije o napravi.

®  Napravo izro€ite drugim osebam samo sku-
paj s temi navodili za uporabo.

B Preberite in upos$tevajte varnostne napotke in
opozorila v teh navodilih za uporabo.

1.1 Simboli na naslovnici

Simbol

Pomen

Pred zagonom obvezno pozorno
preberite ta navodila za uporabo.
To je pogoj za varno delo in nemo-
teno delovanje.

Simbol Pomen

Navodila za uporabo

)
LD

Z litij-ionskimi akumulatorskimi ba-
terijami delajte previdno! Upostevaj-
te zlasti napotke za transport, skla-
di$¢enje in odstranjevanje v teh na-
vodilih za uporabo!

[ Ws
EENS

1.2 Razlaga znakov in opozorilne besede

NEVARNOST!

Oznacuje neposredno nevarno situacijo,
ki bo ob neupostevanju opozorila
povzrocila smrt ali hude telesne poskod-
be.

OPOZORILO!

Oznacuje mozno nevarno situacijo, ki
lahko ob neupostevanju opozorila
povzroc€i smrt ali hude telesne poskod-
be.

PREVIDNO!

Oznacuje mozno nevarno situacijo, ki
lahko ob neupostevaniju opozorila
povzro¢i manjse ali zmerne telesne po-
Skodbe.

> B b

POZOR!

Oznacuje situacijo, ki lahko ob neupo-
Stevanju opozorila povzroci materialno
Skodo.

NAPOTEK
Posebni napotki za boljSe razumevanje

in ravnanje.

2 OPIS IZDELKA

Ta dokumentacija opisuje popolnoma samodejno
delujo€o akumulatorsko robotsko kosilnico, ki se
prosto premika po travni povrsini. ViSina reza je
nastavljiva.

21 Obseg dobave
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n Opis izdelka

V obseg dobave so vklju¢ene tukaj navedene po-
stavke. Preverite, ali so vsebovane vse postavke:

St. Sestavni del

1 Upravljalno obmocje s prikazovalnikom

St. Sestavni del (notraniji)
1 Robotska kosilnica 2 Tipka za ZAUSTAVITEV (takoj ustavi
> Kratka navodila napravo, rezila pa v roku 2 s)
3 Navodila za uporabo 3 | Polnilni kontakt
4 Travni vijak (90 kosov*, 180 kosov**) 4 Visinska nastavitev (notranje)
5  Napajalnik 5  Sprednja kolesa (zgibna)
6  Osnovna postaja z Zeblji z navoji (5 ko- 6  Predal za akumulatorsko baterijo
sov), klju¢ za vijake in zimska ponjava 7  Kosilni disk
7 Omejevalni kabel (100 m*, 150 m**) 8  Rezalni kroznik
* Robolinho 500 9  Pogonsko kolo
" Robolinho 1150 SE 10 Pritrdilni vijak
2.2 Robotska kosilnica 11 Noz

2.3 Simboli na napravi

Simbol Pomen

Poskrbite, da v obmocju nevarnosti
ne bo drugih oseb!
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Opis izdelka

Simbol

Pomen

Pri ravnanju bodite posebej previd-

A nil

Z rokami in nogami ne segajte v bli-

\ Zino rezil!

Zagotovite varnostno razdaljo!

Pred zagonom preberite navodila

@] za uporabo!

Za zagon naprave vnesite PIN!

&

Ne hranite ga na napravi!

2.4 Upravljalno obmocje

5

A

MENU

Qé\l

® ®

:

=

@
&

v

®

Sestavni del

(tipka Home): Ko$nja se prekine, na-
prava zapelje nazaj na osnovno postajo.
Naslednji dan se znova samodejno za-
Zene ob nastavljenem Casu koSnje.

25

Sestavni del

Prikazovalnik: Prikazuje trenutno obrato-
valno stanje naprave, imena izbranih
menijev, njihove menijske tocke in izbir-
ne funkcije (glejte Poglavje 2.5 "Prikazo-
valnik", stran 177).

@ @ (smerne tipke): Izberite menijske
tocke, povecajte ali zmanjsajte Stevilske
vrednosti, izbirajte med nastavitvami.

(tipka Start/Pause): Ro¢no zazenite
in prekinite ko$njo oz. takoj po pritisku

na znova nadaljujte ko$njo.
=[] (funkciiske tipke): Priklicite
funkcijo, ki se prikaze neposredno nad
tipko na prikazovalniku.

(tipka On/Off): Vklopite in izklopite
napravo.

@ (tipka Menu): Priklic¢ite glavni meni

@

Prikazovalnik

—
Main Menu
* Settings
Information

Back confirm

offo

®

Ime izbranega menija (tukaj: Main Me-
nu)

Prikaz

Menijska tocka v meniju: Prikazani sta
vedno samo dve menijski tocki (tukaj:

Settings in Information). S @ in
@je mogoce prikazati nadaljnje menij-
ske tocke.

Funkcije za izbrane menijske tocke (tu-

kaj: Settings). S ‘E] in E]' je mo-
goce priklicati funkcije.

Zvezdica oznacuje prikazano menijsko
tocko (tukaj: Settings)

495053_a
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“ Opis izdelka

2.6 Zgradba menija

Main Menu Programs Weekly Program glejte Poglavje 7.3 "Nastavitev programa za
kos$njo", stran 189

Entry Point glejte Poglavje 7.3.2 "Nastavitev zacetnih tock”,
stran 189

Program Info glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 191
Settings Time glejte Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev”, stran 187
Date glejte Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev", stran 187

Language glejte Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev”,
stran 187

PIN-Code glejte Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev",
stran 187

Key clicks glejte Poglavje 7.2 "Aktiviranje/dezaktiviranje zvoka
tipk", stran 189

inTOUCH glejte Poglavje 7.4 "inTOUCH", stran 190

Margin mowing glejte Poglavje 7.5 "Kosnja roba pri roénem zago-
nu", stran 190

Sub zone active/disabled glejte Poglavje 7.6 "Nastavitev kos-
nje stranske povrsine”, stran 190

Display contrast glejte Poglavje 7.7 "Nastavitev kontrasta prika-
zovalnika", stran 190

Safety settings glejte Poglavje 7.8 "Zaklepanje nastavitev",
stran 190

Reset calibration glejte Poglavje 7.9 "Ponovno kalibriranje",
stran 191

Factory reset glejte Poglavje 7.10 "Ponastavitev na tovarniske na-
stavitve", stran 191

Ir_n‘o rma- Blades service glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 191

talon Hardware glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 191
Software glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 191
Program Info glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 191

Failures glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 191

2.7 Osnovna postaja
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Opis izdelka

St.

Sestavni del

Talna plos¢a

LED-indikatorji za prikaz stanja
Polnilni kontakt

Polnilni stebricek

Kabelski kanal

Zleb za kolo

Luknja za vijak z navojem (8)

0 N o a b~ 0N =

Vijak z navojem

2.8 Vgrajena akumulatorska baterija

Akumulatorska baterija je vgrajena v napravo in
je uporabnik ne sme menjavati.

NAPOTEK
Akumulatorsko baterijo pred prvo upora-

bo do konca napolnite. Akumulatorsko
baterijo lahko polnite v poljubnem stanju
napolnjenosti. Prekinitev polnjenja ne
Skoduje akumulatorski bateriji.

Akumulatorska baterija se lahko polni
samo, ko je naprava vklopljena.

B Vgrajena akumulatorska naprava je ob doba-
vi deloma napolnjena. Pri obi¢ajnem delova-
nju se akumulatorska baterija redno polni.
Naprava se v ta namen zapelje na osnovno
postajo.

B Vgrajena nadzorna elektronika samodejno
zakljuci postopek polnjenja, ko je dosezeno
stanje 100-odstotne napolnjenosti.

®  Postopek polnjenja deluje samo pri neovira-
nem kontaktu med polnilnim kontaktom
osnovne postaje in kontaktnimi povrSinami
naprave.

®  Pri temperaturah ve¢ kot 45 °C vgrajeno za-
S¢itno stikalo preprecuje polnjenje akumula-
torske baterije. S tem se prepreci okvara aku-
mulatorske baterije.

m  Ce se &as delovanja akumulatorske baterije
bistveno zmanjsa kljub popolnemu polnjenju,
mora trgovec, tehnik ali servisni partner pod-
jetja AL-KO zamenjati akumulatorsko baterijo
z originalno novo akumulatorsko baterijo.

m  Ce se zaradi staranja ali predolgega shranje-
vanja akumulatorska baterija izprazni pod
prag, ki ga dolo€a proizvajalec, je ni ve€ mo-
goce napolniti. Akumulatorsko baterijo in
nadzorno elektroniko naj preveri trgovec, teh-
nik ali servisni partner podjetja AL-KO in jo
po potrebi zamenja.

®  Stanje akumulatorske baterije je prikazano
na prikazovalniku. Po 3 mesecih shranjeva-
nja preverite stanje akumulatorske baterije. V
ta namen vklopite napravo in odgitajte stanje
akumulatorske baterije. Ce je raven napolnje-
nosti akumulatorske baterije samo Se pribl.
30 % ali manj, napravo postavite na osnovno
postajo in vklopite, da se akumulatorska ba-
terija napolni. Ce je bil polnilni stebrigek zara-
di shranjevanja osnovne postaje snet (glejte
Poglavje 11.2 "SkladiS¢enje osnovne posta-
Je", stran 193), ga najprej znova montirajte v
obratnem vrstnem redu demontaze in znova
prikljucite polnilno postajo v elektricno omrez-
je.

m  Ceje v napravo iztekel elektrolit: Napravo
mora popraviti servis AL-KO!

®  Ce je akumulatorska baterija demontirana iz
naprave: Ce pride iztekli elektrolit v stik z o&-
mi ali rokami, jih takoj sperite z vodo. Takoj
poiscite zdravnisko pomo¢!

2.9 Opis funkcij

Premikanje po travni povrsini

Naprava se prosto premika v obmocju ko$nje, ki
je omejeno z omejevalnim kablom. Usmerjanje
naprave poteka prek tipal, ki zaznavajo magne-
tno polje omejevalnega kabla.

Ce naprava naleti na oviro, se ustavi in nato za-
pelje v drugi smeri naprej. Ce pride naprava v si-
tuacijo, v kateri delovanje ni mogoce, se to prika-
Ze s sporocilom na prikazovalniku.
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Varnost

Kosnja in polnjenje

Faze koS$nje se nenehno menjavajo s fazami pol-
njenja. Ce se pri ko$nji raven napolnjenosti aku-
mulatorske baterije zniZza na dolo¢eno vrednost
(prikaz: 0 %), se naprava vzdolz omejevalnega
kabla zapelje nazaj na osnovno postajo.

Za kosnjo so na voljo vnaprej nastavljeni progra-
mi kosnje, ki vklju€ujejo tudi funkcijo poravnava-
nja in koSnje robov. Te programe ko$nje je mogo-
¢e spremeniti.

Pri vsakem zagonu kosilnega motorja se njegova
smer vrtenja zamenja, s imer se podvoji zivljenj-
ska doba rezalnih nozev.

2.10 Povezava v innogy SmartHome

Robotsko kosilnico je mogoce prikljuditi v innogy
SmartHome in jo povezati z drugimi napravami.
To omogoc¢a udobno upravljanje, nastavitev in
nadzor robotske kosilnice prek aplikacije z mobil-
ne naprave.

V ta namen je treba robotsko kosilnico prek Le-
monbeata povezati z vmesnikom

innogy SmartHome in aplikacijo AL-KO inTOUCH
ali innogy SmartHome (samo za Robolinho 500 I)
namestiti na mobilno napravo.

NAPOTEK
Uporabljena mobilna naprava potrebuje

radijsko povezavo za uporabo aplikacije
innogy SmartHome.

V primeru prekinitve radijske povezave
mobilne naprave se signali ne morejo
prenesti na robotsko kosilnico.

2.10.1 Aplikacija AL-KO inTOUCH

Aplikacija AL-KO inTOUCH je na voljo za napra-
ve z operacijskim sistemom Android in iOS:

Po namestitvi aplikacije se je treba najprej prijavi-
ti.

NAPOTEK
Registracija ni obvezna, vendar pa nudi

dodatne funkcije.

Pri prvem zagonu aplikacije se samodejno pokli-
¢ejo kratka navodila za namestitev. Nato lahko v
meniju »Naprave« vkljucite robotsko kosilnico v
okolje innogy SmartHome.

NAPOTEK
Za vkljucitev je potreben racun innogy.

NAPOTEK

Robotska kosilnica mora biti pripravljena
za sprejem, da jo je mogoce vkljugiti
(glejte Poglavje 7.4 "inTOUCH",

stran 190).

Poleg oddaljenega dostopa do vklju¢ene robot-
ske kosilnice ali drugih v mreZo povezljivih
naprav nudi aplikacija AL-KO inTOUCH dodatne
funkcije, kot so registracija izdelka, nasveti za vrt,
svetovalec za rastline in potisna sporocila v pri-
meru napake.

2.10.2 Aplikacija innogy SmartHome (samo
za Robolinho 500 1)

Aplikacija innogy SmartHome je na voljo za na-
prave z operacijskim sistemom Android in iOS ter
kot spletna aplikacija v brskalniku.

Nadaljnje informacije o aplikaciji innogy SmartHo-
me so na voljo na naslovu https://home.innogy-
smarthome.de ter v dokumentaciji aplikacije.

3 VARNOST

3.1 Namenska uporaba

Ta naprava je predvidena iz-
kljuéno za domaco rabo. Vsaka
druga uporaba, kot tudi nepo-
oblas¢ene spremembe in dodat-
ki, je uporaba v nasprotju z na-
membnostjo, ki bo razveljavila
garancijo in povzrocila izgubo
skladnosti (oznaka CE) ter zavr-
nitev vsakrdne odgovornosti za
Skodo, ki jo utrpi uporabnik ali
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Varnost

druga oseba, s strani proizvajal-
ca.

Omejitve uporabe naprave so:

® maks. povrsina:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
® maks. vzpon/padec:
45 % (24°)
® maks. stranski posevni polo-
Zaj: 45 % (24°)
m Temperatura:
Polnjenje: 0-45 °C
Kosnja: 0-55 °C
3.2 Mozna napacna raba
Ta naprava ni primerna za upo-
rabo na javnih povrSinah, parkih,
Sportnih objektih in za namene
kmetijstva in gozdarstva.

3.3 Varnostne naprave in
zascita

OPOZORILO!

Nevarnost telesnih po-

Skodb

Okvarjene in izklopljene

varnostne naprave in zas-

Cite lahko povzrocijo hude

telesne poskodbe.

m Okvarjene varnostne
naprave in zascite od-
dajte v popravilo.

®m Varnostnih naprav in
zascite nikoli ne izkla-
pljajte.

3.3.1 Vnos kode PIN in PUK

Napravo je mogoCe zagnati sa-
mo z vnosom kode PIN (osebna
identifikacijska Stevilka). S tem
se nepooblascenim osebam pre-
preci vklop. Tovarniska nastavi-
tev kode PIN je 0000. Kodo PIN
je mogoce spremeniti, glejte glej-
te Poglavje 5.2 "Urejanje osnov-
nih nastavitev" stran 187.
Ce 3-krat vnesete napaéno kodo
PIN, je potreben vnos kode PUK
(osebnega kljuca za odklepanje).
Ce je tudi ta vnos napacen, je
treba do naslednjega vnosa po-
Cakati 24 ur.
Vnosa kod PIN in PUK sluzita tu-
di za odvracanje od kraje:
m Shranite kodi PIN in PUK ne-
dostopni nepooblasenim
osebam.
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3.3.2 Tipala

Naprava je opremljena z veC
varnostnimi tipali. Po izklopu
prek varnostnega tipala se ne
zazene znova. Na prikazovalniku
se prikaze sporocilo o napaki, ki
ga je treba potrditi. Odpraviti je
treba razlog za sprozitev tipala.
Tipalo dviga

Ce se naprava med delovanjem
dvigne na ohisje, se vozni pogon
izklopi in rezalni nozi se zausta-
vijo.

Tipalo trka za prepoznavanje
ovir

Naprava je opremljena s tipali, ki
ob stiku z ovirami poskrbijo, da
se smer voznje spremeni. Pri
trku ob oviro se zgornji del na-
prave rahlo premakne in sproZi
se tipalo trka.

Tipalo nagiba v smeri voznje/
vstran

Ce je v smeri voznje dosezen
vzpon ali padec ali stranski po-
Sevni polozZaj pod kotom 24°
(45 %), naprava zavije oz. spre-
meni smer voznje.

NAPOTEK

Naprava lahko zanesljivo
obratuje v neposredni blizi-
ni drugih robotskih kosilnic.
Signal, ki se uporablja v
omejevalnem kablu, ustre-
za standardu elektroma-
gnetnih emisij, ki ga doloca
Evropsko zdruZenje proi-
zvajalcev vrtnih naprav
(EGMF).

3.4 Varnostni napotki

3.4.1 Upravljavec

® Mladostniki, mlajsi od 16 let,
osebe z omejenimi telesnimi,
Cutilnimi ali duSevnimi spo-
sobnostmi ali brez znanja in
izkuSenj ter osebe, ki ne poz-
najo navodil za uporabo, na-
prave ne smejo uporabljati.
Upostevajte morebitne poseb-
ne predpise v drzavi uporabe
glede minimalne starosti upo-
rabnika.

® Naprave ne smete uporabljati,
Ce ste pod vplivom alkohola,
drog ali zdrauvil.
3.4.2 Osebna zascitna
oprema
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m Za prepreCevanje telesnih po-
Skodb nosite primerna oblaci-
la in varovalno opremo.

m Osebno zasditno opremo ses-
tavljajo:

dolge hlace in trdi Cevlji.
Pri vzdrzevanju in negi: za-
SCitne rokavice.

3.4.3 Varnost oseb in zivali

® Pri javno dostopnih obmocdjih
je treba okrog obmocja kosnje
namestiti opozorila z nasle-
dnjo vsebino:

POZOR!

Samodejna kosilnica v
obratovanju!

Ne priblizujte se napravi!
Nadzorujte otroke!

® Med delovanjem poskrbite, da
v blizini naprave in na njej ni
otrok in drugih oseb ter da se
ne igrajo z njo.

® Prepovedano je sedeti na
napravi in segati proti rezal-
nim nozem!

m S telesom in oblacili se ne
priblizujte rezilu.

3.4.4 Varnost naprave

® Pred delom poskrbite, da v
delovnem obmocju naprave ni
nobenih predmetov (kot so
veje, kosi stekla, kosi kovine
in deli oblacil, kamni, vrtno po-

hidtvo, vrtno orodje ali igrace).
Ti predmeti lahko poskodujejo
noZe naprave oziroma napra-
va lahko poskoduje njih.

® Napravo uporabljajte samo v
naslednjih pogojih:

Naprava ni umazana.
Naprava ni poskodovana
ali obrabljena.

Vsi upravljalni elementi de-
lujejo.

Osnovna postaja in napa-
jalnik ter njuni elektricni vo-
di so neposkodovani in de-
lujejo.

m Okvarjene dele vedno nado-
mestite z originalnimi nado-
mestnimi deli proizvajalca.

m Ce je poskodovana, napravo
oddaijte v popravilo.

m Uporabnik naprave je odgovo-
ren za nesrecCe drugih oseb
ter njihove lastnine, Ki jih
povzro€i naprava.

3.4.5 Elektricna varnost

m Naprave nikoli ne uporabite,
¢e na povrsini za koSnjo soca-
sno deluje rosilnik.

m Naprave ne prsite z vodo.

® Naprave ne odpirajte.

4 MONTAZA

4.1 Razpakiranje naprave
1. Previdno odprite embalazo.
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2. Previdno vzemite vse komponente iz embala-
Ze in preverite, da med transportom ni prislo
do poskodb.

Napotek: Ce pride med transportom do po-
Skodb, takoj obvestite trgovca ali servisnega
partnerja podjetia AL-KO.

3. Preverite obseg dobave, glejte Poglavje 2.1
"Obseg dobave", stran 175.

Ce napravo poéiljate naprej, shranite originalno

embalazo in spremne dokumente. Potrebujete jih

tudi za poSiljanje nazaj.

4.2 Nacrtovanje obmocja kosnje (01)

Mesto postavitve osnovne postaje (01/1)

B NajkrajS8a mozna pot za najvecjo povrsino
kosnje
Ravna podlaga
Zasciteno pred neposrednimi sonénimi zarki
in mo¢nim vplivom vremenskih razmer

B Moznost priklju€itve na napajanje

B Prost dostop do robotske kosilnice

Polaganje omejevalnega kabla (01)

Omejevalni kabel mora biti poloZen v neprekinje-
ni zanki v smeri urinega kazalca.

Koridorji med obmogéji kosnje (01/h)
Koridor je ozko mesto na travni povrsini in lahko
sluzi za povezovanje dveh povrsin za kosnjo.

Glavna povrsina in stranska(-e) povrsina(-e)

(01)

®  Glavna povrsina (01/HF): To je travna povrsi-
na, na kateri je osnovna postaja in ki jo lahko
naprava v celoti samodejno pokosi.

®  Stranska povrsina (01/NF): To je travna povr-
Sina, ki je naprava ne more doseci z glavne
povrsine, napravo po potrebi v ta namen od-
nesete v rokah do stranske povrsine. Stran-
ske povrsine je mogoce obdelati v ro€nem
nacinu delovanja.

Tako glavna kot stranske povrSine so vedno

omejene z lastnim, neprekinjenim omejevalnim

kablom.

Naprava se ob dolo¢enem ¢asu kosnje premakne
vzdolz omejevalnega kabla do dolocene zacetne
tocke in tam zacne Kositi.

4.3 Priprava obmoc¢ja za kosnjo

1. Preverite, ali je travna povrsina vecja od ma-
ksimalne obdelovalne povrsine naprave. Ce
je travna povrsina prevelika, bo trava neena-

komerno poko$ena. Po potrebi zmanjSajte
travno povrsino za ko$njo.
2. Pred montazo osnovne postaje in omejeval-
nega kabla ter zagonom naprave: Pokosite
travno povrsino s kosilnico na nizjo visino re-
za.
3. Odstranite ovire s travne povrsine ali pa jih
izlo¢ite z omejevalnim kablom (glejte Poglav-
Jje 4.5.3 "Izlo¢anje ovir", stran 185):
®  Ploske ovire, ki se prevozijo in lahko po-
Skodujejo rezalne noze (npr. ploske kam-
ne, prehode s travne povrsine na teraso
ali pot, plosce, robnike itd.)

®  Luknje in grbine na travni povrsini (npr.
krtine, prekopana mesta, storzi, odpadli
sadezi itd.)
Strmi vzponi ali padci ve¢ kot 45 % (24°)
Vodotoki (npr. ribniki, potoki, plavalni ba-
zeni itd.) ter njihova razmejitev od travne
povrsine

B Grmovje in zZiva meja, ki se lahko razsiri

4.4 Montaza osnovne postaje (03/a)

1. Osnovno postajo (01/1) postavite pravokotno
na nacrtovan polozaj omejevalnega kabla na
naslednji nacin:
®  Vodoravno poravnano (preverite z vodno

tehtnico)
Naravnost in v ravni uvoza in izvoza

Ne oboc¢no (pri naknadnem vstavljanju
Zebljev z navoji se polnilni stebri¢ek ne
sme upogibati ali nagibati)
2. Osnovno postajo (03/2) pritrdite na tla s Stiri-
mi vijaki z navoji (03/1).

4.5 Namestitev omejevalnega kabla

NAPOTEK
Ce je priloZzeni omejevalni kabel prekra-

tek, lahko pri svojem trgovcu ali servi-
snem partnerju podjetjia AL-KO narogite
podaljSevalni kabel.

4.51 Prikljucitev omejevalnega kabla na

osnovno postajo (03/b)
1. Potegnite omejevalni kabel (03/4) iz embala-
Ze.

2. Snemite pokrov kabelskega kanala (03/3) na
prikljucku (03/A).
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3. Snemite izolacijo s konca omejevalnega ka-
nala (03/6) in ga vtaknite v priklju¢no spon-
ko (03/7).

4. Zaprite prikljuéno sponko.

5. Napeljite omejevalni kabel z rezervno dolzino
skozi uvodnico (03/5) iz kabelskega kanala.

NAPOTEK
Z rezervno dolzino kabla lahko pozneje

naredite manjSe popravke v napeljavi
kabla.

6. Namestite pokrov kabelskega kanala.
4.5.2

Omejevalni kabel lahko polozite na travo ali tudi
do 10 cm pod travno ru$o. Polaganje pod travno
ruso lahko opravi strokovnjak.

Oba nacina je mogoce kombinirati med sebo;.

Polaganje omejevalnega kabla (01)

POZOR!

Nevarnost poskodb omejevalnega ka-
bla

Ce je omejevalni kabel poskodovan ali
prekinjen, prenos krmilnih signalov na
napravo ni ve¢ mogo¢. V tem primeru je
treba omejevalni kabel popraviti ali za-
menijati. Omejevalni kabel je na voljo pri
podjetju AL-KO.
B Omejevalni kabel vedno polozite ne-
posredno na tla. Po potrebi ga pritr-
dite z dodatnimi travnimi klini.

B Pri polaganju in med delovanjem za-
SCitite omejevalni kabel pred po-
Skodbami.

=V blizini omejevalnega kabla ne pre-
kopavaijte in ne rahljajte.

1. Omejevalni kabel v enakomernih razmikih
pritrdite s travnimi klini ali polozite pod zemljo
(v globino maks. 10 cm).

2. Omejevalni kabel polozite okrog ovir: glejte
Poglavje 4.5.3 "Izlo¢anje ovir", stran 185.

3. Ustvarite koridorje med posameznimi povrsi-
nami za kosnjo: glejte Poglavje 4.5.4 "Zame-
jitev koridorjev (01/h)", stran 185.

4. lzlocite prevelike vzpone in padce: glejte
Poglavje 4.5.5 "IzkljuCevanje padcev/vzpo-
nov (11)", stran 186.

5. Polozite rezervno dolZino kabla: glejte Pog-

lavje 4.5.6 "Polaganje rezervne dolzine (07)",
stran 186.

6. Ko je omejevalni kabel popolnoma napeljan,
ga prikljucite na priklju¢ek (03/B) osnovne po-
staje: glejte Poglavje 4.5.1 "Prikljucitev ome-
Jevalnega kabla na osnovno postajo (03/b)",
stran 184.

4.53

Odvisno od okolice obmocja delovanja je treba
omejevalni kabel poloziti na razli¢nih razdaljah od
ovir. Za dolo¢anje pravilnih razdalj uporabite rav-
nilo, ki ga dobite iz embalaze.

NAPOTEK
Izkljucitve ovir so potrebne samo, e jih

tipala trka na napravi ne morejo zaznati.
Izogibajte se prepogostemu oz. nepo-
trebnemu izlo¢anju.

Obloge, ki so krajSe od 6 cm, je treba iz-
lociti, sicer lahko naprava povzroci po-
Skodbe.

Izlo€anje ovir

Razdalja od zidov, ograj, gredic:

min. 20 cm (01)

Naprava se premika vzdolZ omejevalnega kabla
z zamikom navzven 20 cm. Omejevalni kabel za-
to polozite z odmikom najmanj 20 cm od zidov,
ograj, gredic itd.

Razdalja od robov terase in tlakovanih

poti (05)

vzdrzuijte razdaljo najmanj 20 cm. Ce je rob tera-
se ali poti na isti viSini kot travna povrsina, lahko
kabel polozite natanko na rob.

Razdalja od ovir do omejevalnega kabla (01)

Ce so omejevalni kabli poloZeni natanko enako
stran od ovire in to¢no proti njej, tj. z razdaljo 0
cm, naprava zapelje preko omejevalnega kabla.
Pri tem ne prekrizajte omejevalnega kabla (02/c),
temvec ga polozite vzporedno (01/e).

Polaganje omejevalnega kabla okrog

vogalov (06)

®  Pri navznoter obrnjenih vogalih (06/a): Polo-
Zite omejevalni kabel diagonalno, da se na-
prava ne zaplete v vogalu.

®  Pri navzven obrnjenih vogalih z ovirami (06/
b): Polozite omejevalni kabel v Spico, da pre-
precite trk naprave z vogalom.

®  Pri navzven obrnjenih vogalih brez ovir: Polo-
zite omejevalni kabel pod kotom 90°.

4.5.4 Zamejitev koridorjev (01/h)
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V koridorju upostevajte naslednje razdalje:
B Skupna Sirina: min. 60 cm
B Razdalja omejevalnega kabla od roba: 20 cm

B Razdalja med omejevalnima kabloma: min.
30 cm

4.5.5 lzkljuéevanje padcev/vzponov (11)

Padce, ki so vecji od 45 %, je treba z omejeval-
nim kablom izlociti (45 % = 45 cm padcana 1 m
vodoravne dolzine).

Omejevalnega kabla ne smete polozZiti na pobo-
¢ju z nagibom vec¢ kot 20 %. Da bi se izognili te-
Zavam pri obraganju, je treba upostevati razmik
50 cm do 20 % nagiba. Ce je nagib na zunanjem
robu delovnega obmocja na nekem mestu ve¢
kot 20 %, je treba omejevalni kabel poloziti z raz-
mikom 20 cm na ravnem terenu pred zacetkom
padca.

4.5.6 Polaganje rezervne dolzine (07)

Da bi lahko tudi po nastavitvi obmocja za kos$njo
premaknili osnovno postajo ali razsirili obmocje
za kodnjo, v rednih razmikih omejevalnega kabla
pustite nekaj rezervne dolzine kabla.

Stevilo rezervnih dolzin kabla je mogoge dologiti
po lastni presoji.

NAPOTEK
Pri rezervnih dolzinah kabla ne ustvarjaj-

te odprtih zank.

1. Napeljite omejevalni kabel okrog trenutnega
travnega klina (07/1) in nato nazaj do prej-
$njega travnega klina (07/3).

2. Omejevalni kabel nato napeljite naprej proti
trenutnemu travnemu klinu. Pri tem nastane
zanka. Kabli morajo lezati tesno skupaj.

3. Po potrebi pritrdite zanko v tla z dodatnim
travnim klinom (07/2) na sredini.

4.5.7 NajpogostejSe napake pri polaganju
kabla (02)

B Rezervne dolzine omejevalnega kabla niso
polozene v enakomerno dolge zanke (02/a).

B Omejevalni kabel ni pravilno polozen okrog
vogalov (02/b).

B Omejevalni kabel je prekrizan oz. ni polozen
v smeri urinega kazalca (02/c).

B Omejevalni kabel je preve¢ nepravilno polo-
Zen, tako da obrobnega obmocja travne povr-
Sine ni mogoce pokositi (02/d).

B Omejevalni kabel pri napeljavi proti robu ovi-
re in nazaj ni napeljan tako, da sta obe dolzi-
ni tesno druga ob drugi znotraj travne povrsi-
ne (02/e).

®  Zaletne tocke so postavljene predale¢ od
osnovne postaje (02/f).

B Omejevalni kabel je polozen ¢ez rob travne
povrsine (02/g).

B Pri polaganju omejevalnega kabla ni uposte-
vana minimalna razdalja 30 cm za koridorje
(02/h).

B Omejevalni kabel je preblizu, tj. kabel je proti
neprehodnim oviram polozen z razdaljo man;j
kot 20 cm (02/i).

4.6 Prikljucitev osnovne postaje na
elektri€no napajanje (04)

1. Postavite napajalnik (04/4) na suho mesto,
zasciteno pred neposrednimi sonénimi zarki,
dovolj blizu osnovne postaje (04/1).

2. Povezite nizkonapetostni kabel napajalnika
(04/5) in kabel osnovne postaje (04/6).

3. Prikljucite napajalnik (04/2) v vti¢nico (04/3).

NAPOTEK
Priporo€amo, da napajalnik prikljucite v

elektriéno omrezje prek zascitnega Fl-
stikala z nazivnim okvarnim tokom
< 30 mA.

4.7 Preverjanje povezav ha osnovho
postajo (04)

1. Preverite, ali oba LED-indikatorja na spredniji
strani polnilnega stebricka (09/1) svetita. V
nasprotnem primeru:

B |zvlecite omrezni vtic.

B Preverite vse povezave elektricnega na-
pajanja in omejevalni kabel glede pravil-
ne namestitve in poskodb.

Prikazi stanja z LED-indikatorji

LED Obratovalna stanja

Zelena ®  Sveti, Ce je omejevalni kabel
pravilno polozen in je zanka ne-

dotaknjena.

®  Utripa v primeru nepravilnosti v
zanki omejevalnega kabla.

Rumena ® Sveti, Ce je elektriéno napajanje

nemoteno.
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5 ZAGON
To poglavje opisuje postopke in nastavitve, ki so
potrebni za prvi zagon naprave. Za vse nadaljnje

nastavitve glejte Poglavje 7 "Nastavitve”,
stran 188.

5.1 Napolnite akumulatorsko baterijo (08)

Pri obi¢ajnem delovanju se akumulatorska bateri-
ja naprave redno samodejno polni.

NAPOTEK
Akumulatorsko baterijo pred prvo upora-

bo do konca napolnite. Akumulatorsko
baterijo lahko polnite v poljubnem stanju
napolnjenosti. Prekinitev polnjenja ne
Skoduje akumulatorski bateriji.
Akumulatorska baterija se lahko polni
samo, ko je naprava vklopljena.

1. Napravo (08/1) postavite na osnovno postajo
(08/3) tako, da se kontaktne povrsine napra-
ve dotikajo polnilnih kontaktov osnovne po-
staje.

2. Stipko vklopite napravo.

3. Na prikazovalniku naprave se prikaze Ba-
ttery is being recharged. V naspro-
tnem primeru: glejte Poglavje 14 "Pomoc pri
motnjah", stran 195.

5.2 Urejanje osnovnih nastavitev

1. Odprite za$¢&itni pokrov.

2. Stipko vklopite napravo. Prikazejo se
strojna programska oprema, Stevilka kode in
tip.

3. V meniju za izbiro jezika s tipko @ ali @ iz-
berite jezik in s tipko B' potrdite nastavitev.

4. V meniju Login > Enter PIN vnesite
vnaprej nastavljeno kodo PIN 0000. V ta na-

men s tipko @ ali @ za eno mesto za dru-
gim izberite 0 in nastavitev vsakokrat potrdite

s tipko B’. Po vnosu kode PIN se omogoci
dostop.
5. V meniju Change PIN:
® V menijski tocki Enter new PIN vnesi-
te novo Stirimestno kodo PIN, ki jo sami

dolocite. V ta namen s tipko @ ali E] za
eno mesto za drugim izberite vrednost in

nastavitev vsakokrat potrdite s tipko BV

BV menijski tocki Reenter new PIN po-
novno vnesite novo kodo PIN. Ce sta oba
vnosa enaka, se prikaze PIN changed.

6. V meniju Enter date nastavite tekoci da-
tum (oblika zapisa: DD.MM. 20LL). V ta na-

men s tipko @ ali @ za eno mesto za dru-
gim izberite vrednost in nastavitev vsakokrat

potrdite s tipko E]'.

7. V meniju Enter time > HH:MM vnesite tre-
nutni ¢as (oblika zapisa: HH:MM). V ta namen

s tipko @ ali E] za eno mesto za drugim iz-
berite vrednost in nastavitev vsakokrat potrdi-

te s tipko E]'.

Osnovne nastavitve so zaklju¢ene. Prikaze se
stanje Not calibrated Press Start key.

5.3 Nastavitev visine reza

Visino reza je mogoce ro¢no brezstopenjsko
nastaviti na 25-55 mm.

NAPOTEK
Za kalibracijsko voznjo (glejte glejte

Poglavje 5.4 "Samodejno izvajanje kali-
bracijske voznje", stran 187) ter ucenje
zacetnih tock (glejte glejte Poglavje
7.3.2 "Nastavitev zacetnih tock”,

stran 189) je priporo¢ena viSina reza
55 mm.

1. Odprite pokrov (10/1).
2. Nastavite visino reza (trenutna viSina reza bo

v milimetrih prikazana v kontrolnem oken-

cu (10/3)):

m  Povecajte viSino reza (tj. visino trave):
Obrnite vrtljivi gumb (10/2) v smeri urine-
ga kazalca (10/+).

®  ZmanjSajte viSino reza (tj. viSino trave):
Obrnite vrtljivi gumb (10/2) v nasprotni
smeri urinega kazalca (10/-).

3. Zaprite pokrov.

5.4 Samodejno izvajanje kalibracijske
vozZnje
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NAPOTEK
Pred zagonom izvedite kalibracijsko vo-

znjo (glejte glejte Poglavje 5.4 "Samo-
dejno izvajanje kalibracijske voznje”,
stran 187) ali uenje zacetnih tock (glej-
te glejte Poglavje 7.3.2 "Nastavitev za-
Cetnih tock", stran 189).

Postavite napravo na izhodiséni polozaj (09)
1. Postavite napravo znotraj povrsine za kosnjo
na izhodis¢ni polozaj:
®  min. 1 mlevoin 1 m pred osnovno posta-
Jo;
® s sprednjo stranjo poravnano proti ome-
jevalnemu kablu.

Zazenite kalibracijsko voznjo

1. Preverite, da v predvidenem obmodju pomi-
kanja naprave ni ovir. Napravi mora biti omo-
goceno, da z obema sprednjima kolesoma
zapelje prek omejevalnega kabla. Po potrebi
odstranite ovire.

2. Stipko zazenite napravo. Prikazovalnik
prikazuje:
m | Caution ! Starting Motors
m  Calibration, Phase [1]

Med kalibracijsko voznjo

Naprava za dolocitev jakosti signala v omejeval-
nem kablu najprej dvakrat zapelje naravnost prek
omejevalnega kabla in nato na osnovno postajo,
kjer se ustavi.

®  Na prikazovalniku se prikaze sporocilo Ca-
Tibration completed.

®  Akumulatorska baterija se polni.

NAPOTEK
Naprava se mora ustaviti, ko zapelje na

osnovno postajo. Ce se naprava pri uvo-
zu na osnovno postajo ne dotakne kon-
taktov, znova zapelje na omejevalni ka-
bel. Ce naprava zapelje skozi osnovno
postajo, postopek kalibriranja ni uspel. V
tem primeru je treba osnovno postajo
bolje poravnati in ponoviti postopek kali-
briranja.

Po kalibracijski voznji
PrikaZejo se vnaprej nastavljena trenutna trajanja
kosnje.

Za vse nadaljnje nastavitve glejte Poglavje 7 "Na-

stavitve", stran 188.

6 UPRAVLJANJE
6.1 Rocni zagon naprave

1. Stipko vklopite napravo.
Za nenacrtovano kosnjo robov: glejte Poglav-
je 7.5 "Kosnja roba pri rocnem zagonu",
stran 190.

2. Stipko ro¢no zazenite napravo.

6.2 Prekinitev kosnje

B Pritisnite na napravi.
Naprava se v ta namen samodejno zapelje
na osnovno postajo. Pri tem izbriSe nacrt

kosnje trenutnega dne in se znova zazene
naslednji dan ob nastavljenem ¢asu.

B Pritisnite na napravi.
Kosnja se prekine za pol ure.

= Pritisnite na napravi.

Naprava se izklopi.

NAPOTEK
V nevarnih situacijah je mogoc¢e napravo

ustaviti s tipko za ZAUSTAVITEV (08/2).

6.3 KoSnja stranske povrsine (01/NF)

1. Dvignite napravo in jo roéno postavite na
stransko povrsino.

S tipko vklopite napravo.

S tipko E] prikli¢ite glavni meni.

@ ali E] *Settings E]'

@ ali E] *Sub zone mowing B'
S tipko (A ali (W] izberite &as kosnje.

S tipko ro¢no zazenite napravo.

Odvisno od nastavitve: Naprava kosi nastavljeni
¢as in se nato izklopi ali kosi, dokler se akumula-
torska baterija ne izprazni.

N o o~ e Db

Po ko$nji stranske povrSine znova ro€no postavi-
te napravo na osnovno postajo.

7 NASTAVITVE

7.1 Priklic nastavitev — splosno

1. Stipko E] priklicite glavni meni.
Napotek: Zvezdica * pred menijsko tocko pri-
kazuje, da je ta tocka trenutno izbrana.
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2. @ ali E] *Settings E]'
3. Stipko @ ali E] izberite Zeleno menijsko

to¢ko in s tipko E]' potrdite nastavitev.

4. Uredite nastavitve.
Napotek: Menijske tocke so opisane v nas-
lednjih razdelkih.

5. Stipko E] se vrnite v glavni meni.

NAPOTEK
Nadaljnje menijske tocke: glejte Poglav-

Jje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev",
stran 187.

7.2 Aktiviranje/dezaktiviranje zvoka tipk

1. @ali@ *Key clicks E]'

2. Aktiviranje/dezaktiviranje zvoka tipk:

u @ ali E] Activate E]':

Aktivirajte zvok tipk.

u @ ali E] Deactivate E]':

Dezaktivirajte zvok tipk.
7.3 Nastavitev programa za kos$njo
7.3.1 Nastavitev programa za kosnjo —
splosno
1. S tipko (=] priklicite glavni meni.

2. @ ali E] * Programs B'
3. Stipko @ ali @ izberite menijsko to¢ko in s

tipko B' potrdite nastavitev.

4. Uredite nastavitev.
Napotek: Menijske tocke so opisane v nas-
lednjih razdelkih.

7.3.2 Nastavitev zacetnih tock

Ucenje zacetnih tock

1. Postavitev napravo na osnovno postajo.
S tipko vklopite napravo.

S tipko @ priklicite glavni meni.

@ ali E] * Programs B'

@ ali E] *Entry Point E]'

@ ali @ *Interactive teach E]'

o o M Db

7. @ali@ *Start interactive entry
point teaching E]':

u @ ali @ Start E]'. Naprava vozi

vzdolz omejevalnega kabla.

u @ ali @ Set E]', ko naprava doseze

Zeleno zacetno tocko. Zacetna tocka se
shrani.

8. @ali@ Set entry point 1 E]', ce
med ucenjem ni bila dolo¢ena zacetna tocka.
Ce tukaj ni dologena nobena zadetna tocka,
se zaCetna to¢ka samodejno doloci.

9. @ali@ Entry point x: XXm E]', ko

je dosezena zadnja zacetna tocka.

Rocna dolocitev zacetnih tock (01)

Prva zacetna tocka (01/X0) je vnaprej doloCena
in se nahaja 1 m desno od osnovne postaje. Za
to to¢ko je mogoce programirati do 3 dodatne za-
Cetne tocke (od X1 do X3). Pri dologitvi zacetne
tocke je treba upostevati:

®m Zacetnih to¢k ne doloc¢ajte predale¢ od
osnovne postaje oz. ne preblizu drugo dru-
gi (02/f).

®m  Uporabite le toliko zacetnih tock, kolikor jih
potrebujete.

1. @ ali @ *Entry Point [3'

2. @ali@ *point X1 at [020m] B'
S tipko @ ali @ drugo za drugo izberite Ste-
vilko in jo vsakokrat potrdite s tipko B'.

3. @ali@ *Point X2 at [075m] E]'
S tipko @ ali @ drugo za drugo izberite Ste-

vilko in jo vsakokrat potrdite s tipko B'.
4. Ce je potrebno, dologite dodatne zagetne tog-
ke.

5. Stipko E] se vrnite v glavni meni.
7.3.3 Nastavitev ¢asov kosSnje

NAPOTEK
Med programiranjem ¢asov kosnje in za-

¢etkom kosnje mora preteci najmanj
30 min. V nasprotnem primeru zacne
naprava kositi Sele ob naslednjem pro-
gramiranem ¢asu kosnje.

V menijski tocki Wweek1y Program se nastavijo
dnevi in €asi, ko bo naprava kosila. Po potrebi
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prilagodite te nastavitve velikosti svojega vrta. Ce
je po pribl. enem tednu Se vidno nepokoSeno ob-
mocje, podaljSajte Case kosnje.

1. @ali@*Week'ly Program E]'

L @ ali E] *Al1 Days [X]: Naprava
kosi vsak dan ob nastavljenih &asih. Ce
se prikaze A11 Days [ 1, naprava ko-
si samo ob nastavljenih dnevih v tednu.

u @ ali @ *Monday [X]...* Sunday
[X] : Naprava kosi nastavljeni dan v ted-
nu ob nastavljenih &asih. Ce se prikaze
npr. Monday [ 1], potem naprava ne
kosi vsak dan.

= [AJali[¥W] change (=) Aktivirajte [X]
ali dezaktivirajte [ ] posamezni dan ter
nastavite ¢ase, nacin koSnje in zacetne
tocke.

2. Uredite nastavitve za vse dni ali posamezni
dan:

®  Npr. *[M] 07:00-10:00 [?]: Obicaj-
na kosnja [M] od 07.00-10.00 s samo-
dejnim preklopom zacetnih tock 0-9
[?1.

= Npr. *[R] 16:00-18:00 [1]: Napra-
va ob 16.00 zacne s ko$njo roba [R] in
vozi vzdolz celotnega omejevalnega ka-
bla. Nato za¢ne kosnjo povrsine na zace-
tni tocki 1 [1]. Ob 18.00 oz. takoj ko se
akumulatorska baterija izprazni, zapelje
naprava nazaj na osnovno postajo.

u @ ali E] Change E]': Spremenite

izbrano nastavitev.

u @ ali E] Continue E]': Potrdite

spremenjeno nastavitev in nadaljujte na
naslednjo nastavitev.

3. @ ali @ Save E]': Shranite vse spreme-
njene nastavitve menijskih tock.

7.4 inTOUCH

Obstojeco povezavo na vmesnik je treba odklopi-
ti. S tem bo naprava 30 minut odprta za vzposta-
vitev nove povezave.

NAPOTEK
Ce Zelite pozneje vzpostaviti povezavo,

je treba povezavo najprej znova odklopi-
ti, tudi ¢e naprava predhodno ni bila po-
vezana z vmesnikom.

1. (Al ali[W] *inToucH (=]”

— |4
2. Prekinite povezavo [E]
Naprava sporo¢i: Kon¢ano.

3. Stipko E]' potrdite in se vrnite v meni.

7.5 KosSnja roba pri roénem zagonu

Za ro¢ni zagon lahko tukaj nastavite, da naprava
zacne s kosnjo roba.

Opravite ko$njo roba ob programiranih ¢asih ko$-
nje: glejte Poglavje 7.3.3 "Nastavitev ¢asov ko$-
nje", stran 189.

1. @ali@ *Margin mowing B’
2. @ali@*at manual start B’

7.6 Nastavitev koSnje stranske povrsine

1. @ali@ *Sub zone mowing B’

2. Nastavitev Casov kosnje:

L @ ali E] inactive E]':

Kosnja stranske povrsine je izklopljena.

u @ ali E] active B’:
Naprava kosi tako dolgo, dokler se aku-
mulatorska baterija ne izprazni.

u @ ali E] Cas koSnje v min E]':
Naprava kosi nastavljeni ¢as. Nastaviti je
mogoce naslednje ¢ase koSnje:
30/60/90/120/do izpraznitve akumulator-
ske baterije.

7.7 Nastavitev kontrasta prikazovalnika

Ce je prikazovalnik, npr. na soncu, slabo ¢itljiv, je
mogoce prikaz izbolj$ati s spremembo kontrasta.

1. @ ali E] *Display contrast [E]'
2. Stipko IZ] ali @ povecajte/zmanjSajte kon-

trast prikazovalnika in s tipko BV potrdite
nastavitev.

7.8 Zaklepanje nastavitev

Ce je zaklepanje nastavitev dezaktivirano, je tre-
ba samo pri potrjevanju za varnost pomembnih
napak vnesti kodo PIN.

1. @ali@ *Safety settings B’

2. Aktiviranje/dezaktiviranje zaklepanja nastavi-
tev:

u @ ali E] Activate E]':

Aktivirajte zaklepanje nastavitev.
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u @ ali @ Deactivate E]':

Dezaktivirajte zaklepanje nastavitev.

7.9 Ponovno kalibriranje

Ce se poloZaj ali dolZina omejevalnega kabla
spremeni, ali ¢e naprava ne najde ve¢ omejeval-
nega kabla, je potrebno ponovno kalibriranje.

1. @ali@ Reset calibration B'

. . 4
2. Reset loop calibration data?E]

3. Opravite kalibracijsko voznjo: glejte Poglavje
5.4 "Samodejno izvajanje kalibracijske vo-
Znje", stran 187.

7.10 Ponastavitev na tovarniSke nastavitve

TovarniSke nastavitve naprave je mogoce pona-
staviti, npr. kot pred nakupom.

1. @ ali E] * Factory reset E]'
Naprava sporo€i: Factory reset com-
pleted

8 PRIKAZ INFORMACIJ

Meni Information sluzi prikazu podatkov o
napravi. V tem meniju urejanje nastavitev ni mo-
goce.

1. Stipko @ priklicite glavni meni.

2. @ ali E] *Information B'

3. S tipko (A ali [W] izberite menijsko tozko in

jo s tipko B' potrdite.
Napotek: Menijske tocke so opisane v nas-
lednjih razdelkih.

4. S tipko @ se vrnite v glavni meni.
Blades service

Prikazuje, ez koliko ur bo potrebno servisirati
noze. Stevec je mogoce ro¢no ponastaviti. Servis
nozev mora opraviti trgovec, tehnik ali servisni
partner podjetja AL-KO.

Ponastavitev Stevca za servis nozev:

1. @ ali @ Confirm E]'

Hardware

Prikazuje informacije o napravi, npr. tip, leto proi-
zvodnje, obratovalne ure, serijsko Stevilko, Stevilo
opravljenih kosenj, skupni ¢as kosnje, Stevilo ci-
klov polnjenja, skupni ¢as polnjenja, dolzino zan-
ke omejevalnega kabla.

Software
Prikazuje razli¢ico strojne programske opreme.

NAPOTEK
Skrbite, da je programska oprema robot-

ske kosilnice vedno posodobljena. Re-
dno preverjajte razlicico strojne pro-
gramske opreme in jo po potrebi poso-
dobite. Pripomocek za posodobitev pro-
gramske opreme Robolinho je na voljo
na spletnem naslovu:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-auto-
updater

Program Info

Prikazuje trenutne nastavitve, kot je npr. skupni
tedenski ¢as kosnje.

Failures

Prikazuje nazadnje sprozeno sporocilo o napaki z
datumom, uro in kodo napake.

9 VZDRZEVANJE IN NEGA

PREVIDNO!
Nevarnost telesnih poskodb

Predmeti z ostrimi robovi in premikajoci
se predmeti lahko povzrocijo telesne po-
Skodbe.

B Pri vzdrzevalnih delih, negi in popra-
vilih vedno nosite zas¢itne rokavice!

9.1 Ciséenje

POZOR!
Nevarnost zaradi vode

Voda v robotski kosilnici in osnovni po-
staji bo povzrocila poSkodbe elektriénih
sestavnih delov.

B Robotske kosilnice in osnovne po-
staje ne prsite z vodo.

Ciséenje robotske kosilnice

PREVIDNO!
Nevarnost telesnih poskodb zaradi

rezalnih nozev

Rezalni nozi so zelo ostri in lahko pov-
zroGijo ureznine.

®  Nosite zascitne rokavice!

B Pazite, da se z deli telesa ne pribli-
Zujete rezalnim nozem.
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VzdrzZevanje in nega

Opravite enkrat na teden:

1. S tipko izklopite napravo.
2. Povrsino ohisja obriSite z omelcem, krtaco,
mehko krpo ali fino gobico.

3. Dno, kosilni disk in rezalne noze skrtacite s
krtaco.

4. Preglejte rezalne noze glede poskodb. Zame-
njava po potrebi: glejte Poglavje 9.3 "Zame-
njava rezalnih nozev", stran 192.

Ciséenje osnovne postaje

1. Ostanke trave in listje ali druge predmete re-
dno odstranjujte z osnovne postaje.

2. Povrsino osnovne postaje obriSite z vliazno
krpo ali fino gobico.

9.2 Redno preverjanje

Splosno preverjanje

1. Enkrat tedensko preverite celoten sistem gle-
de poskodb:
®  Naprava
®  Osnovna postaja
B Omejevalni kabel
= Napajalnik

2. Okvarjene dele zamenjajte z originalnimi na-
domestnimi deli AL-KO oz. to storite pri servi-
su AL-KO.

Preverite prosto premikanje valjev

Opravite enkrat na teden:

1. Z odstranjevanjem trave in umazanije temelji-
to oCistite obmocje okrog valjev. Uporabite
omelce in krpo.

2. Preverite, ali se valji prosto premikajo in krmi-
lijo.

Napotek: Ce valjev ni mogode krmiliti ali je to
otezeno, jih je treba zamenjati pri servisu AL-
KO.

Preverite kontaktne povrsine na robotski
kosilnici

1. S krpo odstranite umazanijo in nato nekoliko
namazite kontakte s kontaktno mastjo.

Preverite polnilne kontakte osnovne postaje
1. lzvlecite omrezni vtic.

2. Potisnite polnilne kontakte v smeri osnovne
postaje in jih spustite. Polnilni kontakti se mo-
rajo znova vrniti v izhodiS¢ni polozaj.
Napotek: Ce polnilni kontakti ne odskodijo
nazaj, jih je treba zamenjati pri servisu AL-
KO.

9.3 Zamenjava rezalnih nozev

PREVIDNO!
Nevarnost telesnih poSkodb zaradi

rezalnih nozev

Rezalni noZi so zelo ostri in lahko pov-
zrocijo ureznine.

®  Nosite zascitne rokavice!

B Pazite, da se z deli telesa ne pribli-
Zujete rezalnim nozem.

POZOR!
Poskodba naprave zaradi nestrokov-
nega popravila
Poravnavanje zvitih vgrajenih rezalnih
nozev lahko poskoduje rezalni kroznik.
®  Ne poravnavajte zvitih rezalnih no-
Zev.
B Zamenjajte zvite rezalne noze z ori-
ginalnimi nadomestnimi deli AL-KO.
Obrabljene ali zvite rezalne noze je treba zame-
njati.
1. Stipko izklopite napravo.
2. Polozite napravo tako, da so rezalni nozi obr-
njeni navzgor.
3. Odvijte pritrdilne vijake.
Izvlecite rezalne noZe iz leZiS¢a nozZev.
5. Z mehko krtacko odistite leZiS¢e nozev.

NAPOTEK
Rezalni nozi so bruSeni po celotni dolzini

in jih je zato mogo¢e namestiti obrnjene
za 180°, s ¢imer se njihova Zivljenjska
doba podvoji.

»

6. Zamenjava rezalnih nozev:

m  Ce rezalni noZi po prvi montaZi §e niso
bili obrnjeni: Obrnite rezalne nozZe obrnite
za 180° in jih z naostreno stranjo proti
napravi znova polozite na leziS¢e nozev
ter znova z roko privijte pritrdilne vijake.

m  Ce so bili rezalni noZi po prvi montazi ze
enkrat obrnjeni: Nove rezalne noze z na-
ostreno stranjo proti napravi polozite na
leziS¢e nozZev ter z roko privijte nove pritr-
dilne vijake.

Napotek: Uporabljati je dovoljeno samo
originalne nadomestne dele AL-KO.
Pri mo&ni umazaniji, ki je ni mogoce odstraniti s
krtaco, je treba zamenjati rezalni kroznik, sicer
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lahko neuravnotezenost povzro¢i povecanje hru-
pa in obrabe ter motnje delovanja.

10 TRANSPORT
Pri transportiranju naprave naredite naslednje:

1. Stipko ali tipko za zaustavitev zaustavite
napravo.

2. Stipko izklopite napravo.
3. Z obema rokama primite ohisje in dvignite
napravo:

= Ne dotikajte se rezalnih nozev.

B Rezalni nozi morajo biti vedno obrnjeni
stran od telesa.

11 SHRANJEVANJE

11.1 Skladiscenje robotske kosilnice

Napravo shranite prek zime, oz. kadar predvido-
ma ve¢ kot 30 dni ne bo delovala.

1. Popolnoma napolnite akumulatorsko baterijo
(glejte Poglavje 5.1 "Napolnite akumulatorsko
baterijo (08)", stran 187).

2. Temeljito oCistite napravo (glejte Poglavje 9.1
"Ci$cenje", stran 191).

3. Napravo shranite:
®  stojeCo na vseh kolesih;

B na suhem mestu, ki ga je mogoce zakle-
niti in kjer ni nevarnosti zmrzali;

B jzven dosega otrok.

11.2 SkladiS¢éenje osnovne postaje

Osnovno postajo je mogoce shranjevati, vendar
to ni potrebno. Toda shranjevanje preprecuje pre-
zgodnje staranje, kot sta bledenje barve ali koro-
Zija polnilnih kontaktov.

Ce ostane osnovna postaja na prostem:

1. Odklopite napajalnik iz omreZja in z osnovne
postaje.

2. Zvijte kabel osnovne postaje.

3. Uskladiscite napajalnik.

4. Namazite polnilne kontakte s kontaktno
mastjo.

Pred shranjevanjem osnovne postaje:
1. Opravite vsa zgoraj navedena dela.

2. Locite osnovno postajo od omejevalnega ka-
bla.

3. Demontirajte osnovno postajo in z omelcem
ter rahlo navlazeno krpo odstranite umazani-
jo.

4. Osnovno postajo shranite:

B na suhem mestu, ki ga je mogoce zakle-
niti in kjer ni nevarnosti zmrzali;

B jzven dosega otrok.
Pred shranjevanjem polnilnega stebricka:
1. Odklopite napajalnik iz omrezja in z osnovne
postaje.
2. Locite osnovno postajo od omejevalnega ka-
bla.
3. Z omelcem ter rahlo navlazeno krpo odstrani-
te umazanijo.
4. Demontaza polnilnega stebricka:
®  QOdvijte oba vijaka polnilnega stebri¢-
ka (08/4).
®m  Sprostite polnilni stebriCek tako, da pre-
kucnete osnovno postajo.
®  Odklopite vtice kablov z osnovne postaje
in polnilnega stebri¢ka.
B Zaprite odprtino vticnice (08/5) s priloze-
nim zimskim pokrovom (08/6).
5. Osnovno postajo shranite:
B na suhem mestu, ki ga je mogoce zakle-
niti in kjer ni nevarnosti zmrzali;
®  jzven dosega otrok.

11.3 Shranjevanje omejevalnega kabla ¢ez
zimo

Omejevalni kabel lahko ostane v tleh in ga ni tre-

ba odstraniti.

1. Pri shranjevanju osnovne postaje: Konca ka-
blov namazite s kontaktno mastjo in ovijte z
lepilnim trakom. S tem bosta konca kablov
zascitena pred korozijo.

12 ODSTRANJEVANJE

Napotki k Uredbi o odpadni elektri¢ni in

elektronski opremi

E ®m  Stara elektricna in elektronska oprema
ne sodi med gospodinjske odpadke,

— temvec jo je treba odstraniti lo¢eno!

m  Stare baterije ali akumulatorje, ki niso fiksno
vgrajeni v staro napravo, je treba pred oddajo
odstraniti iz naprave! Njihovo odstranjevanje
urejajo predpisi za baterije.
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Servisna sluzba/servis

®m  Lastniki oz. uporabniki elektri¢nih in elektron-
skih naprav jih morajo po uporabi skladno z
zakonom vrniti.

®m  Konc¢ni uporabnik nosi odgovornost za izbris
osebnih podatkov s stare naprave za odstra-
nitev!

Simbol prekrizanega zabojnika za odpadke po-

meni, da se odpadne elektri¢ne in elektronske

opreme ne sme odvreci med gospodinjske od-

padke.

Odpadno elektricno in elektronsko opremo lahko

brezplacno oddate na naslednjih mestih:

B javna komunalna oz. zbirna mesta (npr. ko-
munalni objekti);

®  prodajna mesta elektri¢nih naprav (fizi€na in
spletna), kjer so prodajalci obvezani sprejeti
vracila oziroma kjer to storitev prostovoljno
ponujajo.

Te izjave veljajo samo za naprave, ki so name-

S€ene in kupljene v Evropski uniji in za katere ve-

lja evropska Direktiva 2012/19/EU. V drzavah iz-

ven Evropske unije lahko veljajo druga¢na dologi-

la za odstranjevanje stare elektricne in elektron-

ske opreme.

Napotki k Uredbi o ravnanju z baterijami in
akumulatorji ter odpadnimi baterijami in
akumulatoriji

A

B Za varno odstranitev baterij ali akumulatorjev
iz elektriénih naprav in za informacije o njiho-
vi vrsti oz. kemi¢nem sistemu upostevajte na-
daljnje podatke v navodilih za uporabo in
montazo.

®  Lastniki oz. uporabniki baterij in akumulator-
jev jih morajo po uporabi skladno z zakonom
vrniti. Vracilo je omejeno na oddajo koli€in,
obi¢ajnih za gospodinjstva.

Stare baterije lahko vsebujejo Skodljive snovi ali

tezke kovine, ki lahko $kodujejo okolju in zdravju.

Uporaba starih baterij in v njih vsebovanih virov

prispeva k za&¢iti teh pomembnih dobrin.

Simbol prekrizanega zabojnika za odpadke po-

meni, da se baterij in akumulatorjev ne sme

odvreci med gospodinjske odpadke.

Ce so pod zabojnikom za smeti tudi oznake Hg,

Cd ali Pb, velja naslednje:

®  Hg: Baterija vsebuje ve€ kot 0,0005 % zZivega
srebra

Stare baterije in stari akumulatorji ne
sodijo med gospodinjske odpadke,
temvec jih je treba odstraniti loceno!

®  (Cd: Baterija vsebuje ve¢ kot 0,002 % kadmija

®  Pb: Baterija vsebuje ve¢ kot 0,004 % svinca

Akumulatorje in baterije lahko brezplacno oddate

na naslednjih mestih:

B javna komunalna oz. zbirna mesta (npr. ko-
munalni objekti);

prodajna mesta baterij in akumulatorjev;
zbirna mesta skupnega zbirnega sistema za
stare baterije za naprave;
B zbirna mesta proizvajalca (¢e ni ¢lan skupne-
ga zbirnega sistema).
Te izjave veljajo samo za akumulatorje in bateri-
je, ki so kupljene v Evropski uniji in za katere ve-
lja evropska Direktiva 2006/66/ES. V drzavah iz-
ven Evropske unije lahko veljajo druga¢na dologi-
la za odstranjevanje akumulatorjev in baterij.

13 SERVISNA SLUZBA/SERVIS

V primeru vpra$anj glede garancije, popravil ali
nadomestnih delov se obrnite na najblizjo ser-
visno delavnico AL-KO. Najdete jo na naslednjem
naslovu:

www.al-ko.com/service-contacts
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Pomo¢ pri motnjah

14 POMOC PRI MOTNJAH

14.1 Odpravljanje napak pri napravi in ravnanju

PREVIDNO!
Nevarnost telesnih poskodb

Predmeti z ostrimi robovi in premikajocCi se predmeti lahko povzrocijo telesne poSkodbe.
B Pri vzdrzevalnih delih, negi in popravilih vedno nosite zas¢itne rokavice!

Motnja

Naprava se ne zaZene.

Naprava obtici in se zagoz-
di. Kolesa se $e naprej ob-
racajo.

Naprava kosi ob napaénem
Gasu.

Motor se med koSenjem
ustavi.

Rezultat koSnje je neena-
komeren.

Cas uporabe akumulator-
ske baterije je znatno kraj-
Si.

Naprava se trese ali je
preglasna.

Vzrok

Akumulatorska baterija je
prazna.

Tipala trka se ne sprozijo.

Trava je previsoka.

Naprava nasede na neravni-
no na travni povrsini.

Ura naprave je napacno nas-
tavljena.

Nastavitev trajanja ko$nje je
napacna.

Naprava izgubi ¢asovne na-
stavitve.

Motor je preobremenjen.

Akumulatorska baterija je
prazna.

Rezalni nozZi so topi.

Cas kosnje je prekratek.
Obmocje kosnje je preveliko.

Visina reza je na prenizki
stopniji.

Rezalni nozi so topi.

Visina reza je na prenizki
stopniji.

Trava je previsoka ali prevla-
Zna.

NecistoCe na rezalnih nozih
ali v pogonu rezalnih nozev

Ukrep

Napolnite napravo na osnovni postaiji.

Obiscite servisno delavnico AL-KO.

®m  Povecajte viSino reza, nato jo posto-
poma znizujte do Zelene viSine.
B Na kratko pokosite travo s kosilnico.

Odstranite neravnine.
Nastavite uro.
Nastavite Case kosnje.

Akumulatorska baterija je okvarjena.
Obiscite servisno delavnico AL-KO.

Izklopite napravo, postavite jo na ravno
podlago ali nizko travo in znova zaZeni-
te.

Napolnite akumulatorsko baterijo.

Naostrite ali po potrebi zamenjajte rezal-
ne noze.

Programirajte dalj$i ¢as koSnje.
ZmanijSajte obmocje kosnje.

Povecaijte visino reza, nato jo postopo-
ma znizujte do Zelene viSine.

Naostrite ali po potrebi zamenjajte rezal-
ne noze.

Povecaijte visino reza, nato jo postopo-
ma znizujte do Zelene viSine.

Pocakajte, da se trava posusi.
Nastavite vecjo visino reza.

Ocistite rezalni disk.
Obiscite servisno delavnico AL-KO.
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Motnja

Akumulatorske baterije ni
mogoce napolniti 0z. nape-
tost akumulatorske baterije
je prenizka

Vzrok

®  Polnilni kontakti osnovne
postaje so umazani.

®m  Kontaktne povrsine na-
prave so umazane.

Osnovna postaja nima elek-
tricnega toka.

®  Naprava ne doseze pol-
nilnih kontaktov.

®  Kontaktne povrsine na-
prave so ozgane.

Cas polnjenja akumulatorske
baterije se je iztekel.

Polnilna elektronika je okvar-
jena.

Ukrep

Ocistite polnilne kontakte in kontaktne
povrsine.

Priklju€ite osnovno postajo na elektricno
napajanje.

®  Postavite napravo na osnovno po-
stajo in preverite, ali se polnilni kon-
takti prilegajo.

®  Obiscite servisno delavnico AL-KO.

Obiscite servisno delavnico AL-KO.

Obiscite servisno delavnico AL-KO.

NAPOTEK
Pri motnjah, ki niso navedene v tej tabeli ali ki jih ne morete sami odpraviti, se obrnite na naso

servisno sluzbo.

14.2 Kode napak in odpravljanje napak

Koda napake
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper defle-
cted

CNOO7: No Toop si-
gnal

Vzrok

Tipalo nagiba se je sprozilo:
®  Maks. nagib je presezen
®  Naprava je obrabljena

B Pobodje je prestrmo
Tipalo dviga se je sprozilo:

B Ohi§je elektronike se je

zaradi dviga ali ovire za-
sukalo navzgor.

Naprava je naletela na oviro
in se ne more sprostiti (npr.
trk v blizini osnovne postaje).

Ni signala zanke

Omejevalni kabel je
okvarjen.

®  Signal zanke je presibak.

Ukrep

Postavite napravo na ravno povrsino in
potrdite napako.

Odstranite oviro.

= Napravo postavite na prosto, zame-
jeno travno povrsino.

®  Popravite lego omejevalnega kabla.

®  Preverite LED-indikatorje na osnov-
ni postaji.

B Preverite napajanje osnovne posta-
je. Izkljucite in vklju€ite napajalnik.

®  Preverite, da omejevalni kabel ni

poskodovan. Popravite poskodovan
kabel.

196

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Pomo¢ pri motnjah

Koda napake

CNO008: Loop signal

weak

CNO10:

CNO11:

CNO12:
CNO15:

CNO17:

weak

CNO18:

on

Bad position

Escaped robot

cal:
cal:

cal:

cal:

no loop
outside

signal

collisi-

Vzrok

®  Signal zanke je preSibak
B Omejevalni kabel je za-
kopan pregloboko

= Naprava je izven zame-
jene travne povrsine.

®  Omejevalni kabel je
prekrizan.

Naprava je izven zamejene
travne povrsine.
Napaka med kalibriranjem:

= Naprava ne najde omeje-
valnega kabla.

Napaka med kalibriranjem:
= Signal zanke je presibak
= Nisignala zanke

®  Omejevalni kabel je
okvarjen.

Napaka med kalibriranjem:

= Naprava je trcila ob ovi-
ro.

Ukrep

Preverite LED-indikatorje na osnov-
ni postaji.

Preverite napajanje osnovne posta-
je. Izkljugite in vkljucite napajalnik.
Dvignite omejevalni kabel na predpi-
sano visino, po potrebi neposredno
na travo.

Napravo postavite na prosto, zame-
jeno travno povrsino.

Popravite lego omejevalnega kabla
ob krivinah in ovirah. Odpravite kri-
Zanje kabla.

Popravite lego omejevalnega kabla ob
krivinah in ovirah.

Preverite LED-indikatorje na osnov-
ni postaji.

Preverite napajanje osnovne posta-
je. Izkljucite in vkljucite napajalnik.
Napravo postavite v predpisani po-
loZaj za kalibriranje in jo natan¢no
poravnajte pravokotno. Napravi mo-
ra biti omogoceno, da zapelje ¢ez
omejevalni kabel.

Napravo postavite v predpisani po-
lozaj za kalibriranje in jo natan¢no
poravnajte pravokotno.

Preverite napajanje osnovne posta-
je. Izkljucite in vkljucite napajalnik.
Preverite, da omejevalni kabel ni
poskodovan.

Odstranite oviro.
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Koda napake

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected
CN120: L-Bumper de-
flected

CN128: Recov Im-
possible

Vzrok

Akumulatorska baterija je
prazna:

Zanka omejevalnega kabla je

predolga, otokov je prevec.

Pri polnjenju ni kontakta s
polnilnimi kontakti

Ovire v blizini osnovne po-
staje

Naprava je obticala.

Naprava ne najde osnovne
postaje.

Akumulatorska baterija je ob-

rabljena.

Polnilna elektronika je okvar-

jena.

Samodejno odpravljanje na-
pak ni mogoce

B Akumulatorska baterija je
pregreta (ve€ kot 60 °C).

Praznjenje ni mozno.
B Zasilni izklop prek nad-
zorne elektronike

Kosilni motor je pregret (ve¢
kot 80 °C).

Naprava je naletela na oviro
in se ne more sprostiti.

Naprava je naletela na oviro
in se ne more sprostiti.

Naprava je izven zamejene
travne povrsine.

Ukrep

Popravite lego omejevalnega kabla.

Odistite polnilne kontakte.

Postavite napravo na osnovno po-
stajo in preverite, ali se polnilni kon-
takti prilegajo.

B Pri servisu proizvajalca preverite
kontakte in jih obnovite.

Odstranite ovire.

Napravo postavite na prosto, zamejeno
travno povrsino.

®  Preverite, da omejevalni kabel ni
poskodovan.

B Na servisu proizvajalca izmerite
omejevalni kabel.

Na servisu proizvajalca zamenjajte aku-
mulatorsko baterijo.

Na servisu proizvajalca preverite polnil-

no elektroniko.
Ro¢no potrdite sporocilo o napaki.
Ce se tezava ponovi: Na servisu
proizvajalca preverite napravo.

= Napravo izklopite in po€akajte, da
se akumulatorska baterija ohladi.

®  Naprave ne odlozite na osnovno po-
stajo.

®  Napravo izklopite in pocakajte, da
se ohladi.

= Ce se tezava ponovi: Na servisu
proizvajalca preverite napravo.

Odstranite oviro.

Odstranite oviro.

= Napravo postavite na prosto, zame-
jeno travno povrsino.

®  Popravite lego omejevalnega kabla.
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Garancija

Koda napake Vzrok Ukrep

CN129: Blocked wL Levi kolesni motor je bloki- Odstranite blokado.
ran.

CN130: Blocked WR Desni kolesni motor je bloki-  Odstranite blokado.
ran.

NAPOTEK
Pri motnjah, ki niso navedene v tej tabeli ali ki jih ne morete sami odpraviti, se obrnite na naso
servisno sluzbo.

15 GARANCIJA

Morebitne napake materiala ali proizvodne napake na napravi bomo znotraj zakonskega obdobja ve-
ljavnosti, ki velja za garancijske zahtevke, po nasi izbiri opravili s popravilom ali nadomestilom. Obdob-
je veljavnosti garancije je odvisno od veljavne zakonodaje v drzavi, v kateri je bila naprava kupljena.

NasSa garancija velja samo, Ce: Garancija preneha veljati, Ce:
B so ta navodila za uporabo upostevana, ® 50 bili izvedeni samovoljni poskusi popravila,
B je bila naprava strokovno uporabljena, B so bile izvedene samovoljne tehni¢ne spre-

membe,

B naprava ni bila uporabljena v skladu z name-
nom uporabe.

® 50 bili uporabljeni originalni nadomestni deli.

Garancija ne velja za:
®  poskodbe laka, ki so posledica normalne uporabe,
B obrabne dele, ki so na kartici nadomestnih delov oznaceni z okvirjem | xxxxxx (X) |.

Garancija zacne veljati, ko napravo kupi prvi kon¢ni uporabnik. Velja datum na racunu. S to izjavo in
originalnim potrdilom o nakupu se obrnite na vasega prodajalca ali na najblizjo pooblas€eno servisno
sluzbo. Ta izjava ne vpliva na zakonske garancijske zahtevke, ki jih ima kupec do prodajalca.
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1 INFORMACIJE O UPUTAMA ZA
UPORABU

®  Kod njemacke verzije radi se o originalnim
uputama za uporabu. Sve ostale jezi¢ne ver-
Zije prijevodi su originalnih uputa za uporabu.

B Prije prvog koristenja obavezno pazljivo pro-
Citajte ove Upute za uporabu. To je preduvjet
sigurnog rada i rukovanja bez smetnji.

= Ove Upute za uporabu drZite na lako dostu-
pnom mjestu kako bi vam bile pri ruci kada
vam zatrebaju informacije o uredaju.

®  Uredaj prosljedujte drugim osobama samo s
ovim Uputama za uporabu.

®  Procitajte i slijedite sigurnosne napomene i
upozorenja iz ovih Uputa za uporabu.

1.1 Simboli na naslovnoj stranici

Simbol

Znacenje

Prije prvog koristenja obavezno pa-
Zljivo procitajte ove Upute za upora-
bu. To je preduvjet sigurnog rada i
rukovanja bez smetniji.

Simbol Znacenje

Upute za uporabu

)
LD

Oprezno rukujte litij-ionskim puniji-
vim baterijama! Posebice napome-
ne o transportu, skladistenju i zbri-
njavanju koje se navode u ovim
Uputama ua uporabu!

[ Ws
EENS

1.2 Objasnjenja oznaka i signalnih rijeci

OPASNOST!

Pokazuje neposrednu opasnost koja —
ako se ne izbjegne — uzrokuje smrt ili
teSku ozljedu.

UPOZORENJE!

Pokazuje potencijalnu opasnost koja bi —
ako se ne izbjegne — mogla uzrokovati
smrt ili teSku ozljedu.

OPREZ!

Pokazuje potencijalnu opasnost koja bi —
ako se ne izbjegne — mogla uzrokovati
maniju ili umjerenu ozljedu.

B> B b

POZOR!

Pokazuje situaciju koja bi — ako se ne
izbjegne — mogla uzrokovati materijalnu
Stetu.

NAPOMENA
Posebne napomene za bolju razumlji-

vost i rukovanje.

2 OPIS PROIZVODA

Ova dokumentacija opisuje automatsku, akumu-
latorsku robotsku kosilicu koja se samostalno
krece po travnjaku. Visina reza moze se mijenjati.

2.1 Opseg isporuke
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ﬂ Opis proizvoda

U opseg isporuke spadaju ovdje navedene stav-
ke. Provjerite jesu li sadrzani svi navedeni ele-
menti:

Br. Dio

1 Upravljacko polje na zaslonu (unutarnje)

Br. Dio 2  Tipka STOP (odmah zaustavlja uredaj i
reza€ u roku od 2 s)

1 Robotska kosilica ) .
3 Kontakti za punjenje
2 Kratke upute . -
4 Promjena visine (unutra)
3 Upute za uporabu " . .
— 5  Prednji kotacici (upravljivi)
4 Cavli za travnjak (90 kom.*, 180 kom.**)
6  Otvor akumulatora
5  Strujni adapter . .
7  Plo¢a za koSnju
6  Bazna stanica s vij¢anim Cavlima . .
(5 kom.), odvijagem i zimskim pokrovom 8  Disk s nozevima
7  Kabel za ograni¢avanje (100 m*, 9  Pogonski kotac
150 m**) 10  Pri¢vrsni vijak
* Robolinho 500 11 Noz za rezanje

** Robolinho 1150 SE

. 2.3 Simboli na uredaju
2.2 Robotska kosilica

Simbol Znacenje

Trece osobe udaljite iz podrucja
opasnosti!
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Simbol

Znacenje

Poseban oprez pri rukovanju!

Ruke i noge drzite podalje od re-
znog mehanizma!

Odrzavajte sigurnosni razmak!

Prije pokretanja procitajte upute za

@] uporabu!

Za pokretanje uredaja unesite PIN!

&

Nemojte se voziti na uredaju!

2.4 Kontrolna ploca

Qé\l

®

Br.
1

=

v

® ©

Dio

(tipka Pocetno): Prekinite pogon
kosnje i uredaj Ce se vratiti na baznu
stanicu. Sljede¢eg dana ponovno se au-
tomatski pokre¢e u namjesteno vrijeme
kosnje.

Br. Dio

2  Zaslon: Pokazuje aktualno radno stanje
uredaja, naziv odabranog izbornika, nje-
gove stavke izbornika i funkcije koje tre-
ba odabrati (vidi Poglavije 2.5 "Zaslon",
Stranica 203).

3 @ @ (tipke sa strelicom): Odaberite
stavke izbornika, povecajte i smanjite
broj¢ane vrijednosti te birajte Zeljene po-
stavke.

4 (tipka Pokreni/zaustavi): Ruéno po-
krenite pogon ko$nje te ga odmah po-
novno pokrenite nakon pritiskanja .

5 ‘B BV (funkcijske tipke): Pokrenite
funkciju koja je upravo prikazana iznad
tipke na zaslonu.

6 (tipka UKljucivanje/iskljucivanje):
Ukljugiti i iskljuciti uredaj.

7 @ (tipka izbornika): Otvaranje glavnog
izbornika

2.5 Zaslon
4

®

/[
@ ®

Br.

®

Naziv odabranog izbornika (ovdje: )

Pokazivac¢

Stavke izbornika u izborniku: Uvijek su
prikazane samo dvije stavke izbornika

(ovdje: i ). Pomocu @ i @ mogu se
prikazati dodatne stavke izbornika.

Funkcije odabrane stavke izbornika (ov-

dje: ). Pomocu ‘E] i E]' mogu se
otvoriti funkcije.

Zvjezdica za oznacavanje prikazane
stavke izbornika (ovdje: )
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2.6 Struktura izbornika

2.7 Bazna stanica

vidi Poglavije 7.3 "Namje$tanje programa ko$nje", stranica 214

vidi Poglavije 7.3.2 "NamjeStanje pocetnih to¢aka", stranica 214

vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 216

vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki”, stranica 212

vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki", stranica 212

vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki", stranica 212

vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki”, stranica 212

vidi Poglavije 7.2 "Aktivacija/deaktivacija zvukova tipki", stranica 214
inTOUCH vidi Poglavije 7.4 "inTOUCH", stranica 215

vidi Poglavije 7.5 "Rubna koSnja kod rucnog pokretanja"”, stranica 215

/ vidi Poglavije 7.6 "NamjeS$tanje koSenja sporednih povrsina", strani-
ca 216

vidi Poglavije 7.7 "Namje$tanje kontrasta zaslona", stranica 216
vidi Poglavije 7.8 "Zastita namjeStanja”, stranica 216

vidi Poglavije 7.9 "Ponovna kalibracija”, stranica 216

vidi Poglavije 7.10 "Vratite na tvorni¢ke postavke", stranica 216
vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 216

vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija”, stranica 216

vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 216

vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 216

vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija”, stranica 216

o
5

Dio

Podna plo¢a

LED lampice prikaza statusa
Kontakt punjenja

Stup za punjenje

Prostor za kabel

Udubina kotaca

Provrt vij¢anih ¢avala (8)

o N O g b~ 0N =

Vij¢ani ¢avli
2.8 Ugradeni akumulator

Akumulator je fiksno ugraden u uredaj i ne smije
ga mijenjati korisnik.

204

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Opis proizvoda

NAPOMENA
Akumulator potpuno napunite prije prve

uporabe. Akumulator se moze puniti u
bilo kojem stanju napunjenosti. Prekida-
nje punjenja ne Steti akumulatoru.

Akumulator se moze puniti samo kada je
uredaj ukljucen.

®  Ugradeni akumulator je djelomi¢no napunjen
kod isporuke. U normalnom pogonu redovito
se puni akumulator. Uredaj se pomice u ba-
znu stanicu.

B |ntegrirana nadzorna elektronika automatski
prekida punjenje kada se dostigne 100 % ra-
zine punjenja.

B Punjenje funkcionira samo kod besprijekor-
nog kontakta kontakata punjenja bazne stani-
ce s kontaktnim povrSinama uredaja.

®  Kod temperatura preko 45 °C ugradena za-
Stitna sklopka sprjeava punjenje akumulato-
ra. Tako se sprjeava uniStavanje akumulato-
ra.

®  Ako se vrijeme rada akumulatora znacajno
skrati unato¢ potpunom punjenju akumulato-
ra, akumulator ¢e zamijeniti specijalizirani tr-
govac, tehnicar ili servisni partner tvrtke AL-
KO novim originalnim akumulatorom.

®  Ako se starenjem ili predugim skladiStenjem
akumulator isprazni do razine ispod praga
koji je odredio proizvodac, vise se ne¢e moci
napuniti. Pobrinite se da akumulator i nadzor-
nu elektroniku provjeri i po potrebi zamijeni
specijalizirani trgovac, tehnicar ili servisni
partner tvrtke AL-KO.

B Na zaslonu se prikazuje status akumulatora.
Provjerite stanje akumulatora nakon otpr.
3 mjeseca skladistenja. Pritom ukljucite ure-
daj i i5Citajte stanje akumulatora. Ako je aku-
mulator napunjen jo$ samo otpr. 30 % ili ma-
nje, stavite uredaj u baznu stanicu i ukljucite
da bi se akumulator napunio. Ako se radi
skladistenja stup za punjenje skine s bazne
stanice (vidi Poglavije 11.2 "Skladistenje ba-
zne stanice", stranica 218), najprije je ponov-
no montirajte obrnutim redom i zatim ponov-
no prikljucite baznu stanicu na elektricnu
mrezu.

®  Ako elektrolit izade iz uredaja: Pobrinite se
da ovlasteni serviser tvrtke AL-KO popravi
uredaj!

B Ako je akumulator demontiran iz uredaja: Ka-
da o€i ili ruke dodu u kontakt s iscurjelim

elektrolitom, odmah ih operite vodom. Od-
mah posjetite lijecnika!

2.9 Opis funkcija

Kretanje na travnjaku

Uredaj se krece slobodno unutar podrucja kosnje
koje je ograni¢eno kabelom za ograniavanje.
Usmijeravanje uredaja obavljaju senzori koji pre-
poznaju magnetsko polje kabela za ograni¢ava-
nje.

Ako uredaj udari u prepreku, zaustavit ¢e se i na-
staviti kretati u nekom drugom smjeru. Ako uredaj
dospije u situaciju u kojoj nije mogu¢ njegov rad,
to ¢e biti prikazano porukom na zaslonu.

Pogon za kos$nju i pogon za punjenje

Faze ko$enja stalno se izmjenjuju s fazama pu-
njenja. Ako se pri koSenju smanjilo punjenje aku-
mulatora do odredene vrijednosti (prikaz: 0 %),
uredaj ¢e se vratiti na baznu stanicu duz kabela
za ograni¢avanje.

Kod pogona za ko$nju postoje prethodno defini-
rani programi ko$nje, koji takoder sadrze funkcije
povrSinskog i rubnog kosenja. Ti programi koSe-
nja mogu se mijenjati.

Kod svakog pokretanja motora za ko$nju mijenja
se njihov smjer okretanja, ¢ime se udvostruuje
trajnost rezaca.

2.10 Integriranje u sustav innogy SmartHome

Robotska kosilica moZe se integrirati u sustav
innogy SmartHome i umreziti s drugim uredajima.
To omogucava jednostavno upravljanje, postav-
ljanje i nadzor robotske kosilice preko aplikacije s
mobilnog uredaja.

Pritom se robotsku kosilicu treba spojiti preko su-
stava Lemonbeat s pristupnikom innogy Smar-
tHome te instalirati aplikaciju AL-KO inTOUCH ili
innogy SmartHome (samo za model Robolinho
5001) na mobilnom uredaju.

NAPOMENA
KoriSteni mobilni uredaj zahtijeva bezi¢-

nu vezu za koristenje aplikacije
innogy SmartHome.

U slu€aju prekida bezi¢ne veze mobil-
nog uredaja, ne¢e se moci prenijeti si-
gnali na robotsku kosilicu.

2.10.1 Aplikacija AL-KO inTOUCH
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Aplikacija AL-KO inTOUCH dostupna je za ure-
daje u sustavu Android i iOS:

Nakon instalacije aplikacije najprije se morate pri-
javiti.

NAPOMENA
Nije potrebna registracija, no ona pruza

neke dodatne funkcije.

Kod prvog pokretanja aplikacije automatski se
prikazuju kratke upute za instalaciju. Zatim se u
izborniku "Uredaji" mogu integrirati robotske kosi-
lice u sustav innogy SmartHome.

NAPOMENA
Za integraciju je potreban innogy kori-

snicki racun.

NAPOMENA
Robotska kosilica mora biti spremna za

prijem da bi se mogla integrirati (vidi Po-
glavije 7.4 "inTOUCH", stranica 215).

Pored daljinskog pristupa integriranoj robotskoj
kosilici ili drugim umrezenim uredajima, aplikacija
AL-KO inTOUCH pruza dodatne znacajke kao
Sto su registracija proizvoda, savjeti za vrtlarstvo,
savjetnik za biljke ili prosljedivanje obavijesti u
slu€aju greske.

2.10.2 Aplikacija innogy SmartHome (samo
za model Robolinho 500 1)

Aplikacija innogy SmartHome je dostupna za ure-
daje sustava Android i iOS te kao web-aplikacija
povezana s preglednikom.

Dodatne informacije o aplikaciji innogy SmartHo-
me dostupne su na https://home.innogy-smartho-
me.de te u dokumentaciji aplikacije.

3 SIGURNOST

3.1 Namjenska uporaba

Ovaj je uredaj namijenjen za pri-
mjenu u privatnom podrucju.
Svaka druga uporaba i nedozvo-
liene pregradnje ili ugradnje
smatrat ¢e se pogreSnom primje-
nom i bit ¢e temelj za ukidanje
jamstva kao i za gubitak suklad-
nosti (oznake CE) i odbacivanje
svake odgovornosti proizvodaca
u odnosu na Stete za korisnika ili
treCih strana.

Granice primjene uredaja:

B maks. povrsina:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
® maks. uspon/padina:
45 % (24°)
® maks. bocni kosi polozaj:
45 % (24°)
® Temperatura:
Ucitavanje: 0 — 45 °C
Kosnja: 0 — 55 °C
Moguca nepravilna
uporaba
Ovaj uredaj nije namijenjen upo-
rabi na javnim povrSinama, par-
kovima, sportskim terenima, u
poljoprivredi i Sumarstvu.

3.2

3.3 Sigurnosni i zastitni
uredaji
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Sigurnost

UPOZORENJE!
Opasnost od ozljeda
Neispravne i deaktivirane
sigurnosne i zastitne na-
prave mogu izazvati teSke
ozljede.

m Pobrinite se za popra-
vak sigurnosnih i zastit-
nih naprava.

m Nikada ne iskljuCujte si-
gurnosne i zastitne na-
prave.

3.3.1 Unos PIN-a i PUK-a

Uredaj se mozZe pokrenuti samo
unosom PIN-a (Osobni identifi-
kacijski broj). Time se onemogu-
Cuje ukljucivanje preko neovla-
Stene osobe. Tvorni¢ka postavka
PIN-a je 0000. PIN se moze mi-
jenjati, pogledaijte vidi Poglavije
5.2 "Odabir osnovnih postavki”,
stranica 212.

Ako se PIN 3 puta pogresno

unese, potreban je unos PUK-a

(osobna Sifra za otklju¢avanije).

Ako se takoder pogresno unese,

treba Cekati 24 sata do sljedeceg

unosa.

Unos PIN-a i PUK-a sluzi tako-

der zastiti od krade:

m PIN i PUK Cuvajte na mjestu
kojem ne mogu pristupiti neo-
vlastene osobe.

3.3.2 Senzori

Uredaj je opremljen viSestrukim
sigurnosnim senzorima. Nece se
ponovno pokrenuti nakon isklju-
Civanja preko sigurnosnog sen-
zora. Poruka greske prikazana je
na zaslonu i mora se potvrditi.
Treba ukloniti razlog aktivacije
senzora.

Senzor podizanja

Ako se uredaj tijekom rada podi-
gne na kucistu, iskljucit ¢e se po-
gon voznje i zaustavit e se re-
zaci.

Senzori sudaranja za
prepoznavanje prepreka
Uredaj je opremljen senzorima,
koji u kontaktu s preprekama
omogucavaju promjenu smjera
voznje. Kod sudaranja s prepre-
kom gornji dio kuéista lagano se
pomice i aktivira se senzor suda-
ranja.

Senzor nagiba u smjeru
voznje/boéno

Ako se u smjeru voznje dode na
uspon ili padinu ili bo€¢nu kosinu
od 24° (45 %), uredaj ¢e se
okrenuti odnosno promijeniti
smjer voznje.
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NAPOMENA

Uredaj se moze pouzdano
pogoniti u neposrednoj bli-
zini drugih robotskih kosili-
ca.

Signal koristen u kabelu za
ograni¢avanje odgovara
standardu EGMF (Udruze-
nje europskih proizvodaca
vrtnih uredaja) u vezi s
elektromagnetskim emisi-
jama.

3.4 Sigurnosne napomene

3.4.1 Korisnik

® Miladi ispod 16 godina, osobe
ogranicenih tjelesnih, osjetil-
nih ili duSevnih sposobnosti,
osobe koje nemaju dovoljno
iskustva i znanja te osobe ko-
je nisu upoznate s uputama
za uporabu ne smiju Kkoristiti
uredaj. Uzmite u obzir posto-
jece nacionalne sigurnosne
propise koji odreduju minimal-
nu dob korisnika.

®m Uredaj ne koristite pod utjeca-
jem alkohola, droga ili lijeko-
va.

3.4.2 Osobna zastitha oprema

m Kako bi se izbjegle ozljede,
nosite propisanu odjecu i za-
Stitnu opremu.

m Osobna zastitha oprema obu-
hvaca sljedece:

dugacke hlace i ¢vrstu obu-
Cu.

kod odrzavanja i njege: za-
Stitne rukavice.

3.4.3 Sigurnost osoba i
zivotinja
m Kod javno dostupnih podrucja
oko podrucja koSenja treba
staviti upozorenja sljedeceg
sadrzaja:

POZOR!
Automatska kosilica u
pogonu!
Ne priblizavati se uredaju!
Nadzirite djecu!
®m Tijekom pogona provjerite na-
laze li se djeca ili drugi ljudi
blizu uredaja i igraju li se dje-
ca uredajem.
® Zabranjeno je sjedanje na
uredaju i zahvacanje rezaca!
m Tijelo i odjecu drzite dalje od
reznog mehanizma.
3.4.4 Sigurnost uredaja

® Prije radova se pobrinite za to
da se u radnom podrucju ure-
daja ne nalaze nikakvi pred-
meti (npr. granje, staklo, metal
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i komadi odjecCe, kamenije, vrt-
ni namjestaj, vrtni pribor i
igracke). Oni mogu ostetiti re-
zac uredaja ili uredaj moze
ostetiti njih.

m Uredaj koristite samo u sljede-
¢im uvjetima:

Uredaj nije zaprljan.

Uredaj nije ostecen niti
istroSen.

Funkcioniraju svi upravljac-
ki elementi.

Bazna stanica i mrezni is-
pravljac te njihovi elektricni
dovodni kabeli su neoste-
¢eni i ispravni.

m Neispravne dijelove uvijek za-
mijenite originalnim zamjen-
skim dijelovima proizvodaca.

m Osteceni uredaj odnesite na
popravak.

m Korisnik uredaja odgovoran je
za nezgode s uredajem i 0z-
ljede drugih osoba ili oStece-
nja imovine.

3.4.5 Elektricna sigurnost

m Uredaj nikada nemojte koristiti
ako je istovremeno u uporabi
prskalica travnjaka koji treba
pokositi.

m Uredaj nemoijte prskati vo-
dom.

m Ne otvarajte ureda;.
4 MONTAZA

4.1 Raspakiravanje uredaja

Pazljivo otvorite ambalazu.

2. Sve komponente oprezno izvadite iz ambala-
Ze i provjerite oSteéenja nastala u transportu.
Napomena: U slucaju oStecenja u transportu
odmah obavijestiti struénog trgovca ili servi-
snog partnera tvrtke AL-KO.

3. Provjerite opseg isporuke, vidi Poglavije 2.1
"Opseg isporuke”, stranica 201.

Ako ponovno $Saljete uredaj, saCuvajte originalnu

ambalazu i popratnu dokumentaciju. Oni su po-

trebni i kod povratnog slanja.

4.2 Poravnavanje podrucja kosnje (01)

Lokacija bazne stanice (01/1)

®  Sto kraéa udaljenost od najveée povr$ine za
kosnju
Ravna podloga
Zasticeno od izravnog sun¢evog zracenja i
intenzivnih vremenskih utjecaja

®  Priklju¢ak za napajanje elektricnom energi-
jom

®  Slobodan pristup robotskim kosilicama

Polaganje kabela za ograni¢avanje (01)

Kabel za ograni¢avanje mora se poloZiti u nepre-
kinutu petlju u smjeru kazaljke sata.

Prolazi izmedu podrucja kosnje (01/h)

Prolaz je suZenje na travnjaku i moze posluziti
kao spoj dviju povrsina za kos$nju.

Glavna povrsina i sporedna(e) povrsina(e)

(01)

®  Glavna povrsina (01/HF): To je travnjak na
kojem se nalazi bazna stanica i koju uredaj
moze cijelom povr§inom automatski pokositi.

®  Sporedna povrSina (01/NF): To je travnjak
koji uredaj ne moze dosti¢i s glavne povrsine
i stoga uredaj pritom treba nositi u ruci do
sporedne povrsine. Sporedne povrsine mogu
se obradivati ru¢nim pogonom.

Glavne i sporedne povrSine ograni¢ene su istim

neprekinutim kabelom za ograni¢avanje.

Uredaj se u zadano vrijeme pomice duz kabela
za ograni¢avanje do definirane pocetne tocke i
tamo pocinje Kkositi.

4.3 Priprema podrucja koSnje

1. Provjerite je li povrSina ko$nje vec¢a od povr-
Sinskog kapaciteta uredaja. Kod prevelike po-
vrsine travnjaka nastaje neravnomjerno koSe-

495053_a

209



Montaza

na trava. Po potrebi smanijite povrsinu trav-

njaka koju treba pokositi.

2. Prije montaze bazne stanice i kabela za
ogranic¢avanije te stavljanja uredaja u pogon:
Povrsinu travnjaka kosite kosilicom na niskoj
visini reza.

3. Uklonite prepreke na povrsini travnjaka ili
ogradite kabelom za ograni¢avanje (vidi Po-
glavije 4.5.3 "Ograni¢avanje prepreka"”, stra-
nica 211):

B Ravne prepreke koje se prelaze i koje bi
mogle ostetiti rezace (npr. ravna kame-
nja, prijelazi s povrsine travnjaka na tera-
su ili staze, ploce, rubnjaci, itd.)

B Rupe i uzviSenja na povrsini travnjaka (n-
pr. krti€njaci, misje rupe, borove Siske,
padajuce voce, itd.)

®m  Strme uzbrdice ili nizbrdice kosine preko
45 % (24°)

®  Vode (npr. jezera, potoci, bazeni, itd.) i
njihove granice s travnjakom

®m  Busenovi i Zivice, koje mogu biti Sire

4.4 Montaza bazne stanice (03/a)

1. Baznu stanicu (01/1) smjestite pod pravim
kutom u odnosu na planirani polozaj kabela
za ogranic¢avanje na sljedeci nacin:
® U ravnini s tlom (provjerite vodenom va-

gom)

Ravni i poravnati ulaz i izlaz

Ne zakrivljeno (kod sljedeceg zavrtanja
vij¢anih ¢avala stup za punjenje ne smije
se savijati ni naginjati)

2. Baznu stanicu (03/2) fiksirajte cetirima vij¢a-
nim ¢avlima (03/1) na tlu.

4.5 Postavljanje kabela za ograni¢avanje

NAPOMENA
Ako je isporuceni kabel za ograni¢ava-

nje prekratak, mozete kupiti produzni ka-
bel kod specijaliziranog trgovca ili servi-
snog partnera tvrtke AL-KO.

4.5.1 Prikljucivanje kabela za ograni¢avanje

na baznu stanicu (03/b)
1. lzvucite kabel za ograni¢avanje (03/4) iz am-
balaze.

2. Skinite poklopac otvora kabela (03/3) na pri-
kljucku (03/A).

3. lzolirajte kraj kabela za ograni¢avanje (03/6) i
utaknite u stezaljku (03/7).

4. Zatvorite stezaljku.
5. Provucite kabel za ograni¢avanje kroz dio za

rasterec¢enje napregnutosti (03/5) s dodatnim
kabelom iz otvora kabela.

NAPOMENA
Dodatnim kabelom naknadno se mogu

izvrsiti manje ispravke kod provodenja
kabela.

6. Postaviti poklopac otvora kabela.

4.5.2 Polaganje kabela za ograni¢avanje
(01)

Kabel za ograni¢avanje moze se poloziti i na
travnjak i do 10 cm ispod busena trave. Specijali-
zirani trgovac moze izvrsiti polaganje ispod buse-
na trave.

Obje varijante mogu se medusobno kombinirati.

POZOR!

Opasnost od ostecenja kabela za
ogranic¢avanje
Ako se kabel za ograni¢avanje osteti ili
presijeCe, viSe nije mogu¢ prijenos
upravljackih signala na uredaj. U tom
slu¢aju potrebno je popraviti ili zamijeniti
kabel za ograni¢avanje. Kabeli za ogra-
nicavanje dostupni su kod tvrtke AL-KO.
®  Kabele za ograni¢avanje uvijek pola-
Zite izravno na tlo. Po potrebi ih
ucvrstite dodatnim ¢avlima za travu.
®m  Zastitite kabele za ograni¢avanje od
ostecenja kod polaganja i tijekom
pogona.
= Nemojte kopati ni rahliti blizu kabela
za ograni¢avanje.

1. Kabel za ograni¢avanje redovito uévrscujte
¢avlima za travu ili polazite ispod zemlje (na
maks. dubini od 10 cm).

2. Kabele za ograni¢avanje polazite oko prepre-
ka: vidi Poglavije 4.5.3 "Ograni¢avanje pre-
preka", stranica 211.

3. Napravite prolaze izmedu pojedinaénih povr-
Sina kosnje: vidi Poglavije 4.5.4 "Ogranicava-
nje prolaza (01/h)", stranica 211.

4. Ogranicite prevelike uspone ili padine: vidi
Poglavije 4.5.5 "Ograni¢avanje padina/uspo-
na (11)", stranica 211.
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5. Stavljanje dodatnog kabela: vidi Poglavije
4.5.6 "Stavijanje pomocnih kabela (07)", stra-
nica 211.

6. Nakon potpunog polaganja, kabel za ograni-
¢avanije prikljucite na priklju¢ak (03/B) bazne
stanice: vidi Poglavije 4.5.1 "Prikljucivanje
kabela za ogranic¢avanje na baznu stanicu
(03/b)", stranica 210.

4.5.3 Ograni¢avanje prepreka

Ovisno o okruzenju radnog podrucja, kabel za
ograni¢avanje treba poloZiti na razli¢itim udalje-
nostima od prepreka. Kako biste ustanovili to¢an
razmak koristite ravnalo koje se moze skinuti s
ambalaze.

NAPOMENA
Ograni¢avanja su potrebna samo kada

ih ne mogu otkriti senzori udaraca ure-
daja. Izbjegnite preveliki broj ili nepo-
trebna ogranic¢avanja.

Treba ograniciti pragove manje od 6 cm,
jer bi ih uredaj mogao ostetiti.

Razmak od zidova, ograda, gredica:
min. 20 cm (01)

Uredaj se krece s pomakom od 20 cm prema va-
ni duz kabela za ograni¢avanje. Stoga kabel za
ograni¢avanje treba poloziti najmanje 20 cm od
zidova, ograda, gredica, itd.

Razmak od rubova terasa i poplo¢anih

staza (05)

Ako je rub terasa ili staze vi$i od povrsine travnja-
ka, treba se odrzavati razmak od barem 20 cm.
Je li rub terase ili staze na istoj visini kao i povrsi-
na travnjaka, kabel se moze poloziti toéno na ru-
bu.

Razmak od prepreka do kabela za
ograni¢avanje (01)

Ako se kabeli za ograni¢avanje poloZe prema
prepreci ili okrenu od nje uz razmak od 0 cm, ure-
daj ¢e se kretati preko kabela za ograni¢avanje.
Pritom nemojte unakrsno poloziti kabele za ogra-
ni¢avanje (02/c), nego ih stavite paralelno (01/e).

Polaganje kabela za ograni¢avanje oko

kutova (06)

®  Kutovi usmjereni prema unutra (06/a): Dija-
gonalno polozite kabele za ograni¢avanje da
biste izbjegli zaplitanje uredaja u kutu.

®  Kod kutova usmjerenima prema vani s pre-
prekama (06/b): Polozite kabel za ograni¢a-

vanje pod ostrim kutom da bi se izbjeglo su-
daranje uredaja s kutom.

®  Kod kutova usmjerenima prema vani bez pre-
preka: Kabel za ograni¢avanje polozite pod
kutom od 90°.

4.5.4 Ogranicavanje prolaza (01/h)

Trebaju se pridrzavati sljedeci razmaci u prolazu:
B Ukupna Sirina: min. 60 cm

B Razmak kabela za ograni¢avanje od ruba:
20 cm

®  Razmak izmedu kabela za ograniavanje:
min. 30 cm

4.5.5 Ograni€avanje padina/uspona (11)

Padine vece od 45 % moraju biti ograni¢ene ka-
belom za ograniavanje (45 % = 45 cm vodoravni
pad svakih 1 m).

Kabel za ograni¢avanje ne smije se poloziti preko
padine nagiba veceg od 20 %. Da bi se izbjeglo
okretanje, mora se pridrzavati razmak od 50 cm
do 20 % nagiba. Ako je nagib na vanjskom rubu
radnog podrucja na jednome mjestu veéi od

20 %, kabel za ograni¢avanje treba polagati na
razmaku od 20 cm na ravnom terenu ispred padi-
ne.

4.5.6 Stavljanje pomocnih kabela (07)

Da bi se nakon namjestanja podrucja ko$nje po-
makla bazna stanica ili proSirilo podrucje kosnje,
redovito ugradite pomoc¢ne kabele na kabel za
ograniCavanje.

Pomocéni kabeli mogu se postaviti prema vlastitoj
procjeni.

NAPOMENA
Kod pomoc¢nih kabela nemojte praviti

otvorene petlje.

1. Provucite kabel za ograni¢avanje oko posto-
jecih ¢avala za travu (07/1) i zatim natrag
prema prethodnim €avlima za travu (07/3).

2. Zatim provucite kabel za ograni¢avanje na-
trag prema postoje¢em €avlu za travu. Nasta-
je petlja. Kabeli moraju biti tijesno stavljeni
zajedno.

3. Pricvrstite petlju, po potrebi u sredini, koriste-
¢i dodatni ¢avao za travu (07/2) na tlu.

4.5.7 Standardne greske kod polaganja
kabela (02)

®  Dodatni kabeli za ograniCavanje ne polazu se
u ravnomjerno dugoj petlji (02/a).
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®m  Kabel za ograni¢avanje ne polaze se pravilno
oko kutova (02/b).

®  Kabel za ograni€avanje se polaze prekrizeno
ili suprotno smjeru kazaljke sata (02/c).

®m  Kabel za ograni¢avanje polaze se previSe ne-
precizno tako da se ne mogu kositi rubna po-
drucja povrsine travnjaka (02/d).

m  Kabel za ograni¢avanje polaze se kod vode-
nja i vracanja s ruba do prepreke unutar po-
vrsine travnjaka ne izravno jedan pored dru-
gog (02/e).

®  Pocetne toCke se postavljaju predaleko od
bazne stanice (02/f).

. Kabel ograni¢avanja polaze se preko ruba
povrsine travnjaka (02/g).

®  Kod polaganja kabela za polaganje ne dosti-
Ze se minimalni razmak kod prolaza od
30 cm (02/h).

m  Kabel za ograni¢avanje polaze se preblizu,
odnosno na udaljenosti od najmanje 20 cm
od prepreka koje se ne mogu prijeci (02/i).

4.6 Prikljucivanje bazne stanice na
napajanje (04)

1. Stavite mrezni ispravlja¢ (04/4) na suhom
mjestu zasticenom od izravnog suncevog
zracenja na dovoljnoj blizini od bazne stanice
(04/1).

2. Medusobno spojite niskonaponski kabel
mreznog ispravljaca (04/5) i kabel bazne sta-
nice (04/6).

3. Utaknite mrezni utika¢ mreznog ispravljaca
(04/2) u uticnicu (04/3).

NAPOMENA
Preporuéujemo da mrezni ispravljac pri-

kljucite na elektricnu mrezu preko zastit-
ne fido sklopke nazivne struje kvara <
30 mA.

4.7 Provijeriti spojeve na baznoj stanici (04)

1. Provjerite svijetle li obje LED lampice na
prednjoj strani stupa za punjenje (09/1). Ako
to nije slucaj:

B |zvucite mrezni utikac.

B Provjerite ispravno nalijeganje ili oStece-
nja svih utiénih spojeva napajanja i kabe-
la za ograni¢avanje.

Pokazivaci stanja LED lampica

LED- Pogonska stanja

lampice

Zelena ®  Svijetli kada je kabel za ograni-
Gavanje pravilno polozen i petlja
je potpuna.

B Trepce kada petlja kabela za

ogranic¢avanije nije ispravna.

Zuta ®  Svijetli kada je napajanje nepro-

mijenjeno.

5 STAVLJANJE U POGON

Ovo poglavlje opisuje radnje i postavke potrebne
za prvo stavljanje uredaja u pogon. Za sve dodat-
ne postavke vidi Poglavije 7 "Postavke”, strani-
ca 214.

5.1 Punjenje akumulatora (08)

U normalnom pogonu redovito se automatski pu-
ni akumulator uredaja.

NAPOMENA
Akumulator potpuno napunite prije prve

uporabe. Akumulator se moze puniti u
bilo kojem stanju napunjenosti. Prekida-
nje punjenja ne Steti akumulatoru.

Akumulator se moze puniti samo kada je
uredaj ukljucen.

1. Uredaj (08/1) stavite u baznu stanicu (08/3)
tako da kontaktne povrsine uredaja dodiruju
kontakte punjenja bazne stanice.

2. Ukljugite uredaj koristeci (O],

3. Zaslon na uredaju pokazuje . U protivnom: vi-
di Poglavije 14 "Pomoc¢ u slucaju smetnji",
stranica 221.

5.2 Odabir osnovnih postavki

1. Otvoriti poklopac.

2. UkljuCite uredaj koristeci . Prikazuju se
upravljacki softver, Sifra i tip.
3. U izborniku odabira jezika koristeci (A ili (W]

odaberite jezik i preuzmite BV.
4. U izborniku > unesite zadani PIN 0000. Pri-

tom odaberite uzastopce s @ ili E] broj 0 i

preuzmite koristeci E]'. Nakon unosa PIN-a
odobren je pristup.
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5. Uizborniku :
B Pod unesite samostalno odabrani, novi
Cetveroznamenkasti PIN. Pritom odaberi-
te uzastopce s @ ili E]jedan broj i pre-

uzmite koristeci E]'.
B Pod ponovno unesite novi PIN. Kada su
identi¢na oba unosa, prikazano je .
6. U izborniku namjestite aktualni datum (for-
mat: TT.MM.2033). Pritom odaberite uza-

stopce s @ ili @jedan broj i preuzmite kori-
steci

7. U izborniku > unesite aktualno vrijeme (for-
mat: HH:MM). Pritom odaberite uzastopce s

@ ili E]jedan broj i preuzmite koristeci
4

Zavrs$ene su osnovne postavke. Prikazuje se sta-
tus .

5.3 Namjestanje visine reza

Ruéno se moze promijeniti visina reza bez prije-
laza od 25 do 55 mm.

NAPOMENA
Za kalibracijsku voznju (pogledajte vidi

Poglavije 5.4 "Provodenje automatske
kalibracijske voznje", stranica 213) i pro-
gramiranje pocetnih to¢aka (pogledajte
vidi Poglavije 7.3.2 "Namjestanje pocet-
nih tocaka", stranica 214) preporucuje
se visina reza od 55 mm.

1. Otvorite poklopac (10/1).

2. Namijestanje visine reza (aktualna visina reza
prikazana je na kontrolnom staklu (10/3) u
milimetrima):

B Povecéaijte visinu reza (odnosno visinu
trave): Okretni gumb (10/2) okrenite u
smjeru kazaljke sata (10/+).

B Smanijite visinu reza (odnosno visinu tra-
ve): Okretni gumb (10/2) okrenite u smje-
ru suprotno kazaljci sata (10/-).

3. Zatvorite poklopac.

5.4 Provodenje automatske kalibracijske

NAPOMENA
Prije stavljanja u pogon izvrSite kalibra-

cijsku voznju (pogledajte vidi Poglavije
5.4 "Provodenje automatske kalibracij-
ske voznje", stranica 213) ili programira-
nje pocetnih toaka (pogledajte vidi Po-
glavije 7.3.2 "Namjestanje pocetnih to-
Caka", stranica 214).

Namjestanje uredaja u izlazni polozaj (09)

1. Stavljanje uredaja unutar povrSine koSnje u
izlazni polozaj:
B min. 1 mlijevo i 1 mispred bazne stanice

B uysmjereno prednjom stranom prema ka-
belu za ograni¢avanje

Pokretanje kalibracijske voznje

1. Provjerite nalaze li se u predvidenom podruc¢-
ju kretanja uredaja ikakve prepreke. Uredaj s
oba prednja kotaca moze prelaziti kabel za
ograni¢avanje. Po potrebi uklonite prepreke.

2. Pokrenite uredaj koristeci . Na zaslonu se
prikazuje:
u

Tijekom kalibracijske voznje

Uredaj se pokrece kako bi utvrdio jacinu signala
u kabelu za ograni€avanje najprije dva puta rav-
no preko kabela za ograniavanje i zatim u baznu
stanicu te ostaje na tom mjestu.

®  Na zaslonu se prikazuje poruka .
B Akumulator se puni.

NAPOMENA
Uredaj mora ostati stajati kod ulaska u

baznu stanicu. Ako kod ulaska u baznu
stanicu uredaj ne dodirne kontakte, na-
stavit ¢e se kretati uz kabel za ogranica-
vanje. Kada uredaj prolazi baznu stani-
cu, nije bi uspjesan kalibracijski postu-
pak. U tom slucaju bazna stanica mora
biti bolje usmjerena i treba ponoviti kali-
braciju.

Nakon kalibracijske voznje

AL Prikazano je zadano aktualno trajanje ko$enja.
Za sve dodatne postavke vidi Poglavije 7 "Po-
stavke", stranica 214.
6 UPRAVLJANJE
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6.1 Rucno pokretanje uredaja

1. Ukljugite uredaj koristeci ().
Kod neplaniranog rubnog kosenja: vidi Po-
glavije 7.5 "Rubna kosSnja kod ru¢nog pokre-
tanja", stranica 215.

2. Rucno pokrenite uredajem .

6.2 Prekid pogona kosnje

®  Pritisnite na uredaju.
Uredaj automatski dolazi na baznu stanicu.
BriSe plan koSnje aktualnog dana i ponovno

ga pokrece sljede¢eg dana u namjesteno vri-
jeme.

®  Pritisnite na uredaju.
Pogon ko$nje se prekida na pola sata.

= Pritisnite na uredaju.

Uredaj se iskljuCuje.

NAPOMENA
U opasnim situacijama uredaj se moze

zaustaviti tipkom STOPP (08/2).

6.3 KosSenje sporedne povrsine (01/NF)

1. Podignite uredaj i rukom ga stavite na spo-
rednu povrsinu.

Ukljugite uredaj koristeci (O],

Otvorite glavni izbornik koriste¢i E]
(AJii[¥) = [=)"

(i (W) = (=)"

Koristeci @ ili E] odaberite vrijeme kosnje.

Ruéno pokrenite uredajem .

Ovisno o postavci: Uredaj kosi namjesteno vrije-
me te se isklju€uje i kosi dok se ne isprazni aku-
mulator.

2
3
4.
5.
6
7

Nakon koSenja sporedne povrSine uredaj ponov-
no ruéno stavite u baznu stanicu.

7 POSTAVKE

7.1 Prikaz postavke — Opcenito

1. Otvorite glavni izbornik koristeci E]
Napomena: Zvjezdica * ispred stavke izbor-
nika pokazuje da je upravo odabrana.

2. (Aii(Ww)= (=]

3. Koriste¢i [A]ili [W] odaberite zeljenu stavku

izbornika i preuzmite s E]'.

4. Poduzmite postavke.
Napomena: Stavke izbornika opisane su u
sljede¢im odlomcima.

5. Vratite se na glavni izbornik koristeci E]

NAPOMENA
Dodatne stavke izbornika: vidi Poglavije

5.2 "Odabir osnovnih postavki", strani-
ca 212.

7.2 Aktivacija/deaktivacija zvukova tipki

1. (Al (W)= [=)"
2. Aktivacija/deaktivacija zvukova tipki:
= [Alii(W])[=):
aktivirati zvukove tipki.
= [Alii[W](=]":
deaktivirati zvukove tipki.
7.3 Namjestanje programa kosnje
7.3.1 Namjestanje programa kosSnje —
Opcenito

1. Otvorite glavni izbornik koristeci E]

2. [AJii[w]= (=)

3. Koriste¢i [A] ili [W] odaberite stavku izbornika
. . |4
i preuzmite s E] .

4. Odaberite postavke.

Napomena: Stavke izbornika opisane su u
sljedecim odlomcima.

7.3.2 Namjestanje pocetnih tocaka

Programiranje poéetnih toc¢aka
1. Stavljanje uredaja u baznu stanicu.

Ukljugite uredaj koristeci (O],

Otvorite glavni izbornik koriste¢i E]

(i (9]« =)

(AJii (W] = (=)

(A [w] = (=)

NI E

u @ ili E] B’. Uredaj se krece duz ka-

bela za ograni¢avanje.

N o g~ e D
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L] @ ili E] BV, kada uredaj dostigne ze-
lienu pocetnu toc¢ku. Pohranjuje se pocet-
na tocka.

8. @ ili @B’ kada kod voznje za programi-
ranje nije utvrdena pocetna tocka. Ako se ov-

dje ne odredi pocetna tocka, automatski se
odreduju pocetne tocke.

9. @ ili E] B’, kada je dostignuta zadnja po-
Cetna tocka.

Ruéno odredivanje pocetnih toc¢aka (01)

Prva pocetna tocka (01/X0) je unaprijed zadana i
nalazi se 1 m desno od bazne stanice. |za ove
to€ke mogu se programirati do 3 dodatne pocet-
ne tocke (X1 do X3). Treba uzeti u obzir kod
odredivanja pocetnih to¢aka:

®  Pocetne toCke ne postaviti predaleko od ba-
zne stanice ili preblizu jedna drugoj (02/f).

®  Upotrijebite samo onoliko poc¢etnih to¢aka ko-
liko je to potrebno.

1. [Aii(w]* =]
2. (Aii[w)=[=)
Koriste¢i @ ili E] uzastopce odaberite broj-
ku i preuzmite koristeci B’.
3. (Aii[w) =[]
Koristeci IZ] ili Ii] uzastopce odaberite broj-
ku i preuzmite koristeci BV.
4. Po potrebi odredite dodatne pocetne tocke.
5. Vratite se na glavni izbornik koristeci E]

7.3.3 Namjestanje vremena koSnje

NAPOMENA
Izmedu programiranja vremena kosnje i

pocetka kosSnje mora biti min 30 minuta.
U suprotnom se uredaj pokrece tek na-
kon sljede¢eg programiranog vremena

kosnje.

Pod stavkom izbornika namjestaju se dani i vre-
mena kada uredaj treba kositi. Po potrebi prilago-
dite te postavke veli€ini vrta. Ako se nakon otpr.
jednog tjedna mogu vidjeti jos nepokoSena pod-
rucja, povecajte vrijeme kosnje.

1. (aJii(w)=[=)

u @ ili E] * [X]: Uredaj kosi svakog da-
na u zadano vrijeme. Ako se prikaze

[ 1, uredaj ¢e kositi samo u zadane da-
ne u tjednu.

» (A)ii(W]® [X]..* [X]: Uredajkosiu
zadani dan u tjednu i zadano vrijeme.
Ako se prikaze npr. [ 1, uredaj nece
kositi na odredeni dan.

= [AJii(W][=]": Aktivirajte odredeni dan
[X] ili ga deaktivirajte [ ], namjestite
vremena, nacina kosnje i poCetne tocke.

2. Poduzeti postavke za sve dane ili odredeni

dan:

® npr. *[M] 07:00-10:00 [?]: Normal-
no kosenje [M] od 07:00 do 10:00 sati s
automatski promjenjivoj pocetnoj tocki 0
-9 [7].

® npr. *[R] 16:00-18:00 [1]: Uredaj
se pokrece u 16:00 sati s rubnom kos-
njom [R] te se krece duz kabela za
ograni€avanje. Zatim povrsinsko koSenje
zapocinje u pocetnoj tocki 1 [1]. U
18:00 sati ili ¢im se isprazni akumulator,
uredaj se vraca na baznu stanicu.

u @ ili @ E]': Promijenite odabranu po-

stavku.

u @ ili @ E]': Potvrdite promijenjenu
postavku i nastavite sa sljiede¢om po-
stavkom.

3. @ ili E] E]': Pohranite sve promijenjene
postavke stavke izbornika.

7.4 inTOUCH

Moze se odvojiti postojeca veza s pristupnikom.
To otvara uredaj na 30 minuta radi uspostavljanja
nove veze.

NAPOMENA
Kako bi se kasnije uspostavila veza, po-

novno treba odvoijiti vezu, ¢ak i kada
uredaj prethodno nije spojen na pristu-
pnik.

1. (aJiii (W) =inToucH (=)”

Prekinuti vezu E]'
Uredaj javlja: Gotovo.

N

3. Potvrdite s E]' i vratite se na izbornik.

7.5 Rubna kosnja kod ruénog pokretanja

Kod ruénog pokretanja ovdje mozete namjestiti
da uredaj poc¢ne kositi rubno.
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Izvrsite rubno koSenje u programiranim terminima
kosenja: vidi Poglavije 7.3.3 "Namje$tanje vreme-
na ko$nje", stranica 215.

1. (Aii[w)=[=)
2. (Aii[w)= (=]

7.6 NamjesStanje koSenja sporednih
povrsina

1. (A]ii(W)= (=)
2. Namijestanje vremena kosnje:
= (AW
kosnja sporednih povrsina je iskljucena.
= (Al (W[
uredaj kosi dok se akumulator ne ispra-
zni.

u @ili@vr‘ijeme koSnje u min
.

uredaj kosi sporednu povrsinu namjeste-

no vrijeme. Mogu se namijestiti sljede¢a

trajanja kosnje:

30/60/90/120/do praznog akumulatora.
7.7 NamjesStanje kontrasta zaslona

Ako se zaslon, npr. zbog sunceva svjetla, tesko
moze procitati, prikaz se moze poboljSati promje-
nom kontrasta zaslona.

1. (A (W)= (=)
2. Koristeci @ ili @ povecavajte/smanjujte
kontrast zaslona i preuzmite s

7.8 Zastita namjestanja

Kada se iskljuci zastita namjestanja, PIN treba
unijeti samo kod potvrde sigurnosnih greSaka.

1. (A]ii(W)= (=)
2. UkljuCivanjel/iskljuCivanje zastite za namjesta-
nje:

= (A [W][=]":
aktiviranje zastite namjestanja.
= (A (W][=]":
deaktiviranje zastite namjestanja.
7.9 Ponovna kalibracija

Kada se promijeni polozaj ili duljina kabela za
ogranic¢avanje, ili kada uredaj viSe ne moze pro-

naci kabel za ograni¢avanje, potrebna je nova
kalibracija.

1. (A [w][=)
2. =)

3. lzvrsite kalibracijsku voznju: vidi Poglavije 5.4
"Provodenje automatske kalibracijske vo-
Znje", stranica 213.

7.10 Vratite na tvornicke postavke

Tvornicke postavke uredaja mogu se vratiti, pri-
mjerice, prije prodaje.

1. [Aii[w)= =)

uredaj javlja:
8 PRIKAZ INFORMACIJA

Izbornik sluzi za prikaz podataka uredaja. U
ovom izborniku ne mogu se poduzeti nikakve po-
stavke.

1. Otvorite glavni izbornik koristeci [E]

2. (AJii(W)= =)

3. Koriste¢i [A] ili [W] odaberite stavku izbornika
. . |4
i preuzmite s E] .

Napomena: Stavke izbornika opisane su u
sljedecim poglavijima.

4. Vratite se na glavni izbornik koriste¢i @

Pokazuje za koliko radnih sati ce biti potrebno
servisiranje nozeva. Broj¢anici se mogu ru¢no re-
setirati. Pobrinite se da servisiranje nozeva izvrsi
stru€an trgovac, tehnicar ili servisni partner tvrtke
AL-KO.

Resetiranje brojaca servisiranja nozeva:
1. [Afii(W)[=]"

Pokazuje informacije o uredaju, primjerice tip, go-
dinu proizvodnje, radne sate, serijski broj, broj
kos$nji, ukupno trajanje ko$nje, broj ciklusa punje-
nja, ukupno vrijeme punjenja, duljinu petlje kabe-
la za ograni¢avanje.

Pokazuje verziju upravljackog programa.
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Odrzavanje i njega

NAPOMENA
Uvijek azurirajte softver robotske kosilice

Robolinho. Redovito provjeravajte verzi-
ju upravljackog programa i po potrebi je
azurirajte. Softver za azuriranje uredaja
Robolinho nalazi se na internetskoj stra-
nici:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-auto-
updater

Pokazuje trenutacne postavke, primjerice ukupno
tjedno vrijeme koSenja.

Pokazuje posljednje poruke smetnje s datumom,
vremenom i Sifrom greske.

9 ODRZAVANJE | NJEGA

OPREZ!
Opasnost od ozljeda

Ostri i pomicni dijelovi uredaja mogu

uzrokovati ozljede.

®  Kod radova odrzavanja, njege i Gi-
Sc¢enja uvijek nosite zastitne rukavi-
ce!

9.1 Ciscéenje

POZOR!
Opasnost od vode

Voda u robotskoj kosilici i baznoj stanici
uzrokuje ostec¢enja elektricnih elemena-
ta.

= Nemojte vodom prskati robotsku ko-
silicu i baznu stanicu.

Ciséenje robotske kosilice

OPREZ!
Opasnost od ozljeda na rezacima

Rezaci su vrlo ostri i mogu uzrokovati
posjekline.

®  Nosite zastitne rukavice!

B Pazite na to da dijelovi tijela ne dos-
piju medu rezace.

IzvrSite jednom tjedno:

1. Iskljugite uredaj koristeci ().

2. Povrsinu kucista obriSite ruénom metlicom,
Cetkom, vlaznom krpom i mekanom spu-
Zvom.

3. Cetkom i$8etkajte dno, plodu za ko$enje i re-
zace.

4. Provjerite je li oSte¢en rezac. Po potrebi za-
mijeniti: vidi Poglavije 9.3 "Zamjena rezaca",
Stranica 218.

Ciséenje bazne stanice
1. Redovito uklanjajte ostatke trave i lisce ili
druge predmete iz bazne stanice.

2. Obrisite povrsinu bazne stanice vlaznom kr-
pom ili mekanom spuzvom.

9.2 Redovito ispitivanje

Opca provjera

1. Jednom tjedno provijerite oSte¢enja cjeloku-
pne instalacije:
®  Uredaj
®  Bazna stanica
m  Kabel za ograni¢avanje
®  Strujni adapter

2. Pobrinite se za zamjenu neispravnih dijelova
originalnim zamjenskim dijelovima tvrtke AL-

KO ili da to ucini ovlasteni serviser tvrtke AL-
KO.

Provijerite slobodan hod kotaci¢a

IzvrSite jednom tjedno:

1. Podrucja oko kotaci¢a temeljito oc€istite od
ostataka trave i prljavstine. Pritom koristite
ruénu metlicu i krpu.

2. Provjerite vrte li se kotaci slobodno i moze li
se njima manevrirati.

Napomena: Ako se kotaci oteZano krecu ili
se njima ne moZze upravijati, treba ih zamije-
niti ovlasteni serviser tvrtke AL-KO.

Provjera kontaktnih povrsina na robotskoj

kosilici

1. Ocistite prljavstine krpom i zatim ih malo pod-
mazite mazivom za kontakte.

Provjera kontakata punjenja na baznoj stanici
1. lzvucite mrezni utikac.

2. Pritisnite i otpustite kontakte punjenja prema
baznoj stanici. Kontakti punjenja ponovno se
moraju vratiti u poCetni polozaj.

Napomena: Ako se ne vrate kontakti punje-
nja, pobrinite se da ih zamijeni ovlasteni ser-
viser tvrtke AL-KO.
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9.3 Zamjena rezaca

OPREZ!
Opasnost od ozljeda na reza¢ima

Rezadi su vrlo ostri i mogu uzrokovati
posjekline.
®  Nosite zastitne rukavice!

B Pazite na to da dijelovi tijela ne dos-
piju medu rezace.

POZOR!

Ostecenje uredaja zbog nepravilnog
popravka

Usmjeravanjem savijenih, ugradenih re-
zaca moze doci do oSteéenja diska no-
Zeva.

®  Nemojte usmjeriti savijene nozeve.
B Zamijenite savijene nozeve original-
nim zamjenskim dijelovima tvrtke
AL-KO.
Moraju se zamijeniti istroSeni ili savijeni rezaci.
Iskljucite uredaj koristeci .
Odlozite uredaj s rezacima prema gore.
Odvrnite privrsne vijke.
Izvadite rezac iz dosjeda noza.
Mekanom ¢etkom ocistite dosjed noza.

NAPOMENA
Rezadi su izbruseni cijelom duzinom i

stoga se mogu montirati zakrenuti za
180°, ¢ime se udvostruéuje njihovo traja-
nje.

apr N~

6. Zamijena rezaca:

B Ako rezaci nisu okrenuti jo$ od prve mon-
taze: Okrenite rezace za 180° i izbruse-
nom stranom okrenutom prema uredaju
ponovno ih stavite u dosjed noza te po-
novno rukom pritegnite pri€vrsne vijke.

®  Ako su rezadi ve¢ jednom okrenuti od pr-

ve montaze: Umetnite nove rezace izbru-

Senom stranom okrenutom prema ureda-

ju u dosjed noza te ponovno rukom prite-

gnite nove pricvrsne vijke.

Napomena: Smiju se koristiti samo origi-

nalni zamjenski dijelovi tvrtke AL-KO.
Kod velikih prljavstina koje se ne mogu ukloniti
rukom mora se zamijeniti disk noZeva jer necen-
triranje moze biti uzrok vecoj buci, ve¢em troSe-
nju i smetnjama.

10 TRANSPORT
Kod transporta uredaja ucinite sljedece:

1. Koristeci ili tipku za zaustavljanje zausta-
vite uredaj.

2. Iskljugite uredaj koriste¢i [O).

3. Podignite uredaj objema rukama drzeci za
kuciste:
B Zabranjeno je dirati rezace.

®  Rezadi uvijek moraju biti okrenuti dalje od
tijela.

11 SKLADISTENJE

11.1 Skladistenje robotske kosilice

Uskladistite uredaj tijekom zime ili ako ga ne na-
mjeravate Koristiti dulje od 30 dana.

1. Akumulator je potpuno napunjen (vidi Poglav-
lje 5.1 "Punjenje akumulatora (08)", strani-
ca 212).

2. Temeljito ocistite uredaj (vidi Poglavije 9.1
"Ci$cenje", stranica 217).
3. Cuvanje uredaja:
B na svim kotaci¢ima
B na suhom mjestu koje se moze zakljucati
i na kojem ne dolazi do smrzavanja
®  jzvan dohvata djece

11.2 Skladistenje bazne stanice

Bazna stanica moze se uskladistiti, ali ne mora.

SkladisStenjem se izbjegava prijevremeno stare-

nje, primjerice blijedenje boje ili korozija kontaka-

ta punjenja.

Ako bazna stanica ostane na otvorenom:

1. Odvojite mrezni ispravlja¢ i odvojite ga s ba-
zne stanice.

2. Zamotajte kabel bazne stanice.

3. Uskladistite mrezni ispravljac.

Podmazite kontakte punjenja mazivom za
kontakte.

»

Kada se bazna stanica uskladisti:
IzvrSite sve gore navedene radne korake.

2. Odvojite baznu stanicu s kabela za ograni¢a-
vanje.
Demontirajte baznu stanicu i uklonite prljav-
Stinu ru€énom metlicom i malo navlazenom kr-
pom.
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Zbrinjavanje

4. Cuvanje bazne stanice:

B na suhom mjestu koje se moze zakljucati
i na kojem ne dolazi do smrzavanja

B jzvan dohvata djece
Kada se uskladisti samo stup za punjenje:
1. Odvojite mrezni ispravlja¢ i odvojite ga s ba-
zne stanice.
2. Odvojite baznu stanicu s kabela za ograni¢a-
vanje.
3. Uklonite prljavstinu ruénom metlicom i malo
navlazenom krpom.
4. Demontaza stupa za punjenje:
®  QOdvrnite oba vijka stupa za punje-
nje (08/4).
®  Otpustite stup za punjenje naginjanjem
bazne stanice.
®  Otpustite uticne spojeve kabela s bazne
stanice i stupa za punjenje.
®  Zatvorite otvor postolja (08/5) s priloze-
nim zimskim pokrovom (08/6).
5. Cuvanje bazne stanice:

B na suhom mjestu koje se moze zakljucati
i na kojem ne dolazi do smrzavanja

B jzvan dohvata djece
11.3 Prezimljavanje kabela za ograni¢avanje

Kabel za ograni¢avanje moze ostati u tlu i ne mo-

ra se uklanjati.

1. Kada se uskladisti bazna stanica: Podmazite
krajeve kabela mazivom za kontakte i zamo-
tajte ljepljivom trakom. To stiti krajeve kabela
od korozije.

12 ZBRINJAVANJE

Napomene o zakonu za elektriéne i
elektronicke uredaje (ElektroG)
Elektri¢ni i elektroniCki stari uredaji ne

u
E smiju se bacati u kuéni otpad, nego ih
— treba predati na zasebnu obradu i zbri-
njavanje!

®  Stare baterije ili akumulatori koji nisu fiksno
ugradeni u stari uredaj, moraju se izvaditi pri-
je predaje! Njihovo zbrinjavanje regulira se
putem zakona o baterijama.

®  Vlasnike ili korisnike elektri¢nih ili elektronic¢-
kih uredaja zakon obvezuje na povrat.

®m  Krajnji korisnik snosi vlastitu odgovornost za
brisanje osobnih podataka navedenih na sta-
rom uredaju koji se zbrinjava u otpad!

Simbol prekrizene kante za smece znaci da se

elektricni i elektronicki uredaji ne smiju zbrinjavati

putem kuénog otpada.

Elektri¢ni i elektronicki uredaji mogu se besplatno

predati na sljedeéim mjestima:

B javna, zakonski definirana mjesta za zbrinja-
vanje ili prikupljanje otpada (npr. komunalne
sluzbe)

®  prodavaonice elektri¢nih uredaja (stacionarna
ili internetska), dok god se trgovca obvezuje
za povrat ili je ta usluga dobrovoljno ponude-
na.

Ove izjave vrijede samo za uredaje koji se instali-

raju i prodaju u zemljama Europske unije i na ko-

je se primjenjuje europska direktiva 2012/19/EU.

U zemljama izvan Europske unije mogu se pri-

mjenjivati neke druge odredbe za zbrinjavanje

elektriénih i elektronickih starih uredaja.

Napomene zakona o baterijama (BattG)

A

®  Radi sigurnog vadenja baterija ili akumulato-
ra iz elektricnog uredaja te informiranja o nji-
hovom tipu ili kemijskom sustavu, uzmite u
obzir sljede¢e podatke navedene u uputama
za uporabu i montazu.

®  Vlasnike ili korisnike baterija ili akumulatora
zakon obvezuje na povrat. Povrat se ograni-
¢ava na predaju koli¢ina uobi¢ajenih za do-
macinstva.

Stare baterije mogu sadrzavati opasne tvari ili

teSke metale koji mogu Stetiti okoliSu i zdravlju

ljudi. Reciklaza starih baterija i iskoridtenje njiho-

vih resursa doprinose zastiti tih dvaju vaznih ele-

menata.

Simbol prekrizene kante za smece znaci da se
baterije i akumulatori ne smiju zbrinjavati putem
kuénog otpada.

Oznaka Hg, Cd ili Pb ispod kante za smece
oznacava sljedece:

®m  Hg: baterija sadrzi preko 0,0005% zive
®  Cd: baterija sadrzi preko 0,002% kadmija
®  Pb: baterija sadrzi preko 0,004% olova

Stare baterije i akumulatori ne smiju se
bacati u kuéni otpad, nego ih treba pre-
dati na zasebnu obradu i zbrinjavanje!
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Korisni¢ka sluzba/Servis

Akumulatori i baterije mogu se besplatno predati
na sljede¢im mjestima:

javna, zakonski definirana mjesta za zbrinja-

vanje ili prikupljanje otpada (npr. komunalne

sluzbe)

prodavaonice baterija i akumulatora

mjesta povrata u sklopu zajednic¢kog sustava
povrata starih baterija za uredaje

mjesto povrata proizvodaca (ako nije ¢lan za-
jednickog sustava povrata)

Ove izjave vrijede samo za akumulatore i baterije

koji se prodaju u zemljama Europske unije i na
koje se primjenjuje europska direktiva 2006/66/
EZ. U zemljama izvan Europske unije mogu se

primjenjivati neke druge odredbe za zbrinjavanje

akumulatora i baterija.

13 KORISNICKA SLUZBA/SERVIS

Kod pitanja o jamstvu, popravku ili zamjenskim
dijelovima obratite se obliznjoj servisnoj lokaciji
tvrtke AL-KO. One su navedene na internetskoj
stranici:

www.al-ko.com/service-contacts
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Pomo¢ u slucaju smetniji

14 POMOC U SLUCAJU SMETNJI

14.1 Ispravka greske uredaja i rukovanja

OPREZ!
Opasnost od ozljeda

Ostri i pomicni dijelovi uredaja mogu uzrokovati ozljede.
®  Kod radova odrzavanja, njege i ¢iS¢enja uvijek nosite zastitne rukavice!

Smetnja
Uredaj se ne pokrece.

Uredaj se fiksira i ukopava.
Kotaci se nastavljaju okre-
tati.

Uredaj kosi u pogresno vri-
jeme.

Motor staje tijekom kosnje.

Rezultat koSenja nije rav-
nomjeran.

Radno vrijeme akumulato-
ra znatno je skraceno.

Uredaj vibrira ili je glasno-
¢a prevelika.

Uzrok
Akumulator je prazan.

Senzori udaraca se ne aktivi-
raju.

Trava je previsoka.

Uredaj se odlaze na neravni-
nu povrsine travnjaka.

Uredaj ima pogresno vrije-
me.

Pogres$no je namjesteno tra-
janje kosnje.

Uredaj gubi vremenske po-
stavke.

Motor je preopterecen.

Akumulator je prazan.
Rezadi su tupi.

Kosnja traje prekratko.
Preveliko podrucje kosnje.

Visina rezanja je na preniskoj
razini.

Rezadi su tupi.

Visina rezanja je na preniskoj
razini.

Trava je previsoka ili prevlaz-
na.

Necentriranost rezaca ili po-
gona rezaca

Uklanjanje
Punjenje uredaja u baznoj stanici.

Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

B Povecajte visinu reza, a zatim po-
stupno spustajte na zeljenu visinu.

B Nakratko kosite kosilicom.

Uklonite neravninu.
Namijestiti vrijeme.
Namijestite vremena koSnje.

Akumulator nije ispravan. Potrazite ser-
visera tvrtke AL-KO.

Iskljucite uredaj, postavite ga na ravno
tlo ili nisku travu te ponovno pokrenite.

Napunite akumulator.

Okrenite ili po potrebi zamijenite rezace.
Programirajte dulja koSenja.

Smanijite podrucje koSenja.

Povecaijte visinu reza, a zatim postupno
spustajte na Zeljenu visinu.

Okrenite ili po potrebi zamijenite rezace.

Povecaijte visinu reza, a zatim postupno
spustajte na Zeljenu visinu.
®  Pri¢ekajte da se trava osusi.
B Visinu rezanja namjestite na visu ra-
zinu.
m  (Qcistite plocu za koSenje.
Potrazite servisera tvrtke AL-KO.
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Smetnja

Akumulator se ne puni ili je
nizak napon akumulatora

Uzrok

®  Zaprljani su kontakti pu-
njenja bazne stanice.

®  Zaprljane su kontaktne
povrsine na uredaju.

Osnovna stanica nema stru-

je.

®  Uredaj ne pogada kon-
takte punjenja.

B |zgorene su kontaktne
povrsine na uredaju.

Istekao je vijek trajanja aku-
mulatora.

Elektronika punjenja nije is-
pravna.

Uklanjanje

Ocistite kontakte punjenja i kontaktne
povrsine.

Priklju€ite baznu stanicu na napajanje.

Namjestite uredaj na baznu stanicu i
provjerite nalijezu li kontakti punje-
nja.

Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

NAPOMENA
Kod smetnji koje nisu navedene u ovoj tablici ili koje ne mozete ukloniti sami, obratite se nasoj

servisnoj sluzbi.

14.2 Sifre gresaka i njihovo uklanjanje

Sifra greske
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper defle-
cted

CNOO7: No Toop si-
gnal

Uzrok

Senzor nagiba je aktiviran:

®m  prekoracena maks. nagib
®m  Uredaj je noSen

B Preveliki uspon

Aktiviran je senzor podizanja:
®  Obloga uredaja je zbog
podizanja ili prepreke po-
maknuta prema gore.
Uredaj je naiSao na prepreku
i ne moze se osloboditi (npr.

sudaranje blizu bazne stani-
ce).

®  Nema signala petlje

. Kabel za ograni¢avanje
je u kvaru.

B Preslab signal petlje.

Uklanjanje

Stavite uredaj na ravnu povrsinu i potvr-
dite gresku.

Uklonite prepreku.

Postavite uredaj na slobodnu, ogra-
denu povrsinu travnjaka.

Ispravite polozaj kabela za ograni-
Cavanje.

Provjerite LED lampice na baznoj
stanici.

Provjerite napajanje bazne stanice.
Iskopc€ajte i ukopCajte mrezni isprav-
ljac.

Provjeriti oSte¢enja kabela za ogra-
ni¢avanje. Popravite neispravan ka-
bel.
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Sifra greske

CNO008: Loop signal

weak

CNO10:

CNO11:

CNO12:
CNO15:

CNO17:

weak

CNO18:

nje

Bad position

Escaped robot

cal:
cal:

cal:

Kal:

no loop
outside

signal

Sudara-

Uzrok

®  Preslab signal petlie

®  Kabel za ograni¢avanje
je preduboko ukopan

®  Uredaj je izvan ogradene
povrsine travnjaka.

®  Kabel za ograni¢avanje
je polozZen tako da je pre-
krizen.

Uredaj je izvan ogradene po-
vrSine travnjaka.

Pogreske tijekom kalibracije:

®  Uredaj ne moze pronaci
kabel za ograni¢avanje.

Pogreske tijekom kalibracije:
®  Preslab signal petlie
= Nema signala petlje

®  Kabel za ograni¢avanje
je u kvaru.

Pogreske tijekom kalibracije:

®  Uredaj se sudario s pre-
prekom.

Uklanjanje

Provjerite LED lampice na baznoj
stanici.

Provijerite napajanje bazne stanice.
Iskop¢ajte i ukopCajte mrezni isprav-
ljac.

Kabel za ograniavanje podignite na
propisanu visinu i po moguc¢nosti ga
pricvrstite izravno na travnjaku.

Postavite uredaj na slobodnu, ogra-
denu povrsinu travnjaka.

Ispravite polozaj kabela za ograni-
Cavanje oko krivina i prepreka. Uklo-
nite krizanje kabela.

Ispravite polozaj kabela za ogranic¢ava-
nje oko krivina i prepreka.

Provjerite LED lampice na baznoj
stanici.

Provjerite napajanje bazne stanice.
Iskopéajte i ukopCajte mrezni isprav-
ljac.

Namijestite uredaj na propisani polo-
Zaj kalibracije, usmijerite to¢no pod
pravim kutom. Uredaj mora moci pri-
jeci kabel za ograni¢avanje.

Namijestite uredaj na propisani polo-
Zaj kalibracije, usmijerite to¢no pod
pravim kutom.

Provijerite napajanje bazne stanice.
Iskop&ajte i ukop&ajte mrezni isprav-
ljac.

Provjeriti oStecenja kabela za ogra-
ni¢avanje.

Uklonite prepreku.
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Sifra greske
CN038: Akumulator

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

Uzrok
Akumulator je prazan:

Preduga petlja kabela za

ogranic¢avanje, previse otoka.

Kod punjenja nema kontakta

na kontaktima punjenja

Prepreke blizu bazne stanice

Uredaj je zaglavljen.

Uredaj ne nalazi baznu stani-

Cu.

Akumulator je potroSen.

Elektronika punjenja nije is-
pravna.

Nije moguce automatsko
uklanjanje greSaka

®  Akumulator je pregrijan
(preko 60 °C). Nije mo-
guce praznjenje.

®  Zurno iskljugivanje preko

nadzorne elektronike

Motor za koSnju je pregrijan
(preko 80 °C).

Uredaj je naiSao na prepreku

i ne moze se osloboditi.

Uklanjanje

Ispravite polozaj kabela za ogranicava-

nje.

®  Ocistite kontakte punjenja.

®  Namijestite uredaj na baznu stanicu i
provijerite nalijezu li kontakti punje-
nja.

®  Pobrinite se da kontakte punjenja

provjeri i zamijeni ovla$teni serviser
proizvodaca.

Uklonite prepreke.

Postavite uredaj na slobodnu, ogradenu
povrsinu travnjaka.

B Provjeriti oSte¢enja kabela za ogra-
ni¢avanje.

®  Pobrinite se da kabel za ograni¢a-
vanje zamijeni ovlasteni serviser
proizvodaca.

Pobrinite se da akumulator zamijeni
ovlasteni serviser proizvodaca.

Pobrinite se da elektroniku punjenja za-
mijeni ovlasteni serviser proizvodaca.

Ruéno potvrditi poruku smetnje.
U sluc¢aju ponavljanja: Pobrinite se
da uredaj provjeri ovlasteni serviser
proizvodaca.

®  |skljucite uredaj i priCekajte da se
rashladi akumulator.

®  Uredaj ne stavljajte na baznu stani-
cu.

®  |skljuCite motor i priCekajte da se
rashladi.

® U slu€aju ponavljanja: Pobrinite se
da uredaj provjeri ovlasteni serviser
proizvodaca.

Uklonite prepreku.
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Jamstvo

Sifra greske Uzrok Uklanjanje
CN128: Recov Impo- Uredaj je naiSao na prepreku = Uklonite prepreku.
ssible i ne moze se osloboditi.
Uredaj je izvan ogradene po- ® Postavite uredaj na slobodnu, ogra-
vrsine travnjaka. denu povrsinu travnjaka.
B |spravite polozaj kabela za ograni-
Cavanje.
CN129: Blocked wL Blokiran je motor lijevog ko-  Uklonite blokadu.
taca.
CN130: Blocked WR Blokiran je motor desnog ko-  Uklonite blokadu.
taca.

NAPOMENA
Kod smetniji koje nisu navedene u ovoj tablici ili koje ne mozete ukloniti sami, obratite se nasoj
servisnoj sluzbi.

15 JAMSTVO

MozZebitne greske u materijalu ili proizvodnji na uredaju uklonit ¢emo tijekom zakonskoga roka zastare
za jamstvo na nedostatke prema vlastitom izboru popravljanjem ili zamjenskom dostavom. Rok zastare
odreduje se prema pravu drzave u kojoj je uredaj kupljen.

Na8a jamstvena izjava vrijedi samo u slu€aju: Jamstvo prestaje vrijediti u slu€aju:
®  postivanja ovih Uputa za uporabu ®  samovoljnih pokuSaja popravaka
B namjenskog rukovanja B samovoljnih tehni€kih izmjena

B uporabe originalnih rezervnih dijelova B nenamjenske uporabe

Jamstvo ne obuhvaca:
m  oSteéenja laka koja proizlaze iz normalnog tros$enja

®  potroSne dijelove koji su na kartici zamjenskih dijelova oznageni okvirom | xxxxxx (x)

Jamstveni rok pocinje te¢i s datumom kupnje od strane prvog krajnjeg korisnika. Mjerodavan je datum
na racunu. Obratite se svom trgovcu ili najblizoj ovlastenoj servisnoj sluzbi zajedno s ovom jamstve-
nom izjavom i originalnim raunom. Ova izjava ne utjeCe na zakonska prava koja kupac ima prema
prodavacu u slu€aju nedostataka.
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1 WHOOPMALWJE O YNNYTCTBUMA 3A
YNOTPEBY

®  Kop Hemauke Bep3uje ce paam o
opuvrMHanHoMm ynyTcTBy 3a yrnoTpeoy.
Bepsuje Ha cBMM oCcTanum jesnumma cy
npeBoaV OpUrMHanHor ynyTcTea 3a
ynoTtpeoby.

=B [Ipe npBor kopuheta 06aBe3HO NaXrbUBO
npounTajTe oBa Ynytctea 3a ynotpeby. To je
ycnos 3a 6e3benaH pag v HeomeTaHo
pyKoBaHe€.

®  Oga ynyTcTBa 3a ynotpeby ApxuTe Ha nako
[OCTYyMHOM MecTy Aa 6u Bam yBek buna npu
pyum kaga 6ynete Tpebanu ogpehere
MHdopmauumje o ypehajy.

B Ypehaj npegajte HOBOM BNaCHMKY caMo ca
YnyTcTBOM 3a ynotpeby.

®  [IpouuTajTe n cnegute cBe 6e3begHocHe
HarnoMeHe 1 yno3opera 13 oBMX YnyTcTBa
3a ynotpeoby.

1.1 CumbGonu Ha HacCNoBHOj CTPaHU

Cumbon 3Hauewe

Mpe npBor kopuwherwa o6aBe3HO
nNakr-nBo NpoYnTajTE OBa YNyTCTBa
3a ynotpeby. To je ycrnoB 3a
6e3benaH pag v HeomeTaHO
pyKOBaHe€.

YnyTcTBO 3a ynotpeby

) )
LD

OnpesHo pykoBaTu NMUTUj-MOOHCKUM
akymyantopuma! Moce6Ho nasuTe
Ha HanoMeHe 3a TPaHCMopT,
cknaguwhere n 6auare y otnag
13 OBMX ynyTcTasa 3a ynotpeby!

[ Wt
ERNS

1.2 OGjawHeHa 03HaKa U CUTHANHUX peyn

OMNACHOCT!
YKasyje Ha HenocpeaHy OnacHOCT Koja

he — ako ce He n3berHe — nsaseatu
CMPT UMK TELLKY noBpeay.

YMNO3OPEHE!
YKasyje Ha NoTeHLUmjanHy onacHOCT Koja

6u — aKko ce He usberHe — morna
13a3BaTti CMPT UMY TELLKY NoBpeay.

ONPE3!
YKasyje Ha noTeHumjanHy onacHoCT Koja

6K — aKko ce He usberHe — morna
n3assatu mMane unu 6naxe nospese.

MAXHA!

Ykasyje Ha cuTyaumjy koja 6u — ako ce
He n3bjerHe — Morna npoy3pokoBaT
maTepujanHy LUTeTy.

HAMOMEHA
[MocebHe HanomeHe 3a 6orbe
pasymMeBaHe 1 pyKoBahE.

2 Onuc NPOU3BOLOA
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ﬂ Onwc npousBoga

Y 0BOj JOKYMEHTaLUuju je onncaHa noTnyHo
ayTomarcka, akyMynaTopcku noroweHa poboTcka
Kocunuua, koja ce cnobogHo kpehe no TpaBHaToj
NoBPLUUHK. BMCKHa KoLeHa ce MoXe MeraTh.

21 OO6um ucnopyke

Y obum ucnopyke cnagajy oBaie HaBefeHe
nosvuuje. NpoBepuTe Aa nu cy cagpxaHe cBe
nosuuuje:

Bp. CacTtaBHM geo

1 KomaHgHo noree ca gucnnejom (Ha
YHYTpaLUH0j CTpaHu)

2  Tacrtep CTOI (Ypehaj 3ayctaBrba
ofMax, a HoXeBe Y POKy of 2 cek.)

KoHTakTu 3a nywene

IN

MopelwaBare BUCUHE (Ha YHYTpaLLHO0j

Bp. CacraBHM Aeo

1
2
3
4

Po6oTcka kocunuua
KpaTko ynyTcTBO
YnyTcTBO 3a ynotpeby

KnuHosw 3a TpaBksak (90 kom*,
180 kom™**)

MpexHu geo

[&)]

BasHa cTaHuua ykrb. HaBojHe KIMHOBE
(5 KOM.), KIby4 ¥ nokronad 3a 3uMmy

7  Tpanunyna xuua (100 m*, 150 m**)

* Robolinho 500
** Robolinho 1150 SE

2.2 Pob6oTtcka kocunuua

© 0 N o O

RGN
- O

CTpaHu)

Mpeaun Toukmhy (ynpasrbmeu)
Ynybrbere 3a akymynatop
[Mnova 3a Kowekme

Tamup ca HoxeBUMa

[MoroHcku Tovak

3aBpTak 3a npuyBpLUhnBake

CeunBo

2.3 CumbGonu Ha ypehajy
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Onwuc nponssoga

Cumbon 3Hauewe Bp. CactaBHu geo
Yparmute /:'prra nuua w3 noapy-ja 1 (Tactep Home): MNpeknHyTN pexunm
a\ onacHoct: Koleka, ypehaj ce Bpaha y 6a3Hy

ctaHuuy. Cnegeher gaHa ce onet
nokpehe aytomaTcku y nogeLueHo
BpeMe KoLLeHsa.

& 2 [Owncnnej: MNpukasyje TpeHYTHO pagHO

cTane ypehaja, Ha3uB nsabpaHor

MocebaH onpe3s npu pykoBakby!

A [OpxwvTe pyke v Hore farbe of MeHwja, Hberose CTaBke MeHUja, Kao u
/ \ MexaHu3ama 3a ceveme! n3bop (byHKuma (Buau lMoenasrse 2.5
4 \ "ducnnej", cmpaHa 229).
. 3 .
MpuapkaeajTe ce 6e36eAHOCHOT (AJ(¥] (ractepu ca crpenuuama):

pasmakal Bupatse cTaBkum MeHmja, nosehaBame 1
CMamVBare bpojuyaHux BpegHoCTH,
6upatbe nsmeny nogellaBama.

yMyTCTBO 38 ynoTpeby! (TacTep ctapt/naysa): PyuHo
rokpeTare 1 Npekna pexuma Kowera
ofH. TpeHyTHO HacTaBrbame nocne

3a nokpetare ypehaja yHecute npuTucka Ha .

T
I@ Mpe nywTtakwa y pag npoyntajte 4

b

¢

MUH!
[]E[] 5 ‘B B' (PyHKUMjCKM TacTepm):
[Mo3BaTn dyHKUMjy, KOja ce ynpaBo
He BoauTe ce Ha ypehajy! npvikasyje usHag tactepa Ha gucnnejy.
g 6 (Tactep On/Off): Ykrbyuetrse n
nCcKIby4vere ypehaja
KomaHaHo norbe 7

E] (TacTep 3a meHwn): MNo3umBarse

rmaBHOI MeHUja
E 2.5 [Owucnnej
5 / ]@ 4 %

!

B
& Bl L\f@) /S

Bp. Mpwukas

1 Haswns nsabpaHor meHuja (oBae: )

2  CraBke MeHuja y MeHUjy: YBeK ce
npvkasyjy camo Be CTaBke MeHuja

(oBge: n ). Ca @ " E] moryhe je

npukasaTy ofaTHe CTaBKe MeHMja.
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ﬂ Onwc npousBoga

Bp. [Mpwukas Bp. [pukas
3 ®yHKuwje 3a n3abpaHu cTaBKy MeHwuja 4  3Besauue 3a 03HaYaBak€e MprikasaHe
(oBae: ). Ca VB " E]V moryhe je cTaBke MeHuja (oBge: )

no3sat (yHKuuje. 2.6 CTpyKkTypa MeHuja

Buau lNoenaerpe 7.3 "lModewasar-e npospama Kowera", cmpaHa 241

Buan lNoenasrsbe 7.3.2 "Modewasare noyemHux madyaka",
cmpaHa 241

Bnan Nozanasrse 8 "Mpukas uHgopmayuja”, cmpaHa 243

Buau lNoenaerse 5.2 "Mpedy3umar-e 0OCHOBHUX rnodewasara”,
cmpaHa 239

Buawn Noenasrse 5.2 "Mpedy3umarbe 0OCHOBHUX nodewasarba”,
cmpaHa 239

Buau lNoenaerse 5.2 "Mpedy3umar-e 0OCHOBHUX rnodewasara”,
cmpaHa 239

Buawn Noznasrse 5.2 "Mpedy3umarbe 0CHOBHUX nodewasarba”,
cmpaHa 239

Buav lNoenasrwpe 7.2 "Akmusupare/0eakmusupar-e 38yKosa
macmepa", cmpaHa 241

inTOUCH Buaw Moznasrpe 7.4 "inTOUCH", cmpaHa 243

Buau lNoenasrpe 7.5 "Kowere usuya npu py4HOM rnokpemarsy",
cmpaHa 243

/ Buawn MNoenaerwe 7.6 "Modewasar-e Kowera criopedHUx
nospwuHa", cmpaHa 243

Buau lNoenasrpe 7.7 "lNodewasare KoHMpacma ducnneja”,
cmpaHa 243

Buau lNoenaerse 7.8 "3awmuma nodewasar-a", cmpaHa 243
Buawn Noenasrse 7.9 "MoHosHa kanubpayuja”, cmpaHa 243

Buau lNoenasrpe 7.10 "Pecemosar-e Ha (habpuyka nodewasara”,
cmpaHa 243

Buau lNoenasrwe 8 "Mpukas uHghopmayuja”, cmpaHa 243
Buau lNoznaesrse 8 "Mpukas uHghopmayuja”, cmpaHa 243
Buau lNoenaesrse 8 "Mpukas uHghopmayuja”, cmpaHa 243
Buau lNoenasrpe 8 "Mpuka3s uHghopmayuja”, cmpaHa 243

Buau lNoenasrpe 8 "Mpukas uHghopmayuja”, cmpaHa 243

2.7 bBbasHa cTaHuua
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Onwuc nponssoga

Bp. CactaBHu geo

1
2
3
4
5
6
7
8

[oksa nnova

JIE[ 3a npwukas cTaTyca
KoHTakT 3a nywere

CTy0 3a nywere

Kabnoscko okHO

Ypybrbewe 3a Tovak

OTBOp 3a HaBojHe KNnHoBe (8)

HaBojHU KnMHOBYK

2.8 WHTerpucaHm akymynatop

AkymynaTtop je yrpaheH dukcHo y ypehajy u
KOPWCHWK HE CMe [1a ra Mekba.

HAMNOMEHA
[o kpaja HanyHWUTe akymyrnaTop npe

npee ynotpe6e. AkymynaTop ce Moxe
MYHUTW Ha BGUIO KOjeM HUBOY
HanyreHocTu. Mpeknaarse nytbera He
LITETN akymynartopy.

AKkymynaTop Moxe fa ce MyHu camo
Kaga je ypehaj ykiby4yeH.

B /IHTerpucaHu akymynarop je 4ennMMnyHoO
HanykeH MPWUITMKOM UCMOpyKe. Y HOpManHom
pexumMmy paga ce akymynaTop pefoBHO NyHU.
Y Ty cBpXYy ce ypehaj nomepa y 6a3Hy
cTaHuuy.

B HTerpucaHa eneKkTpoHuKa 3a Hag3op
ayTomMaTCKu 3aycTaBrba nyHere kafa ce
nocerHe cratyc nywena og 100%.

= [Ipouec nykera PyHKLMOHNMLLE CaMO aKo Cy
KOHTaKTW 3a nykere 6asHe cTaHuue y
6ecnpekopHOM KOHATKTy ca AOAVNPHUM
nospLlumHama ypehaja.

B Ha temnepatypama usHag 45 °C, yrpaheHa
3aLUTWTa CKIIoMNKa crnpeyaBa nykere
akymynartopa. Ha Taj Ha4uH ce n3berasa
pa3apatse akymynaTopa.

B AKO je Bpeme paja akymynartopa 3HayajHo
CMaHEHO YNPKOC MYHOM MNyHsEHsY,
akymynaTop Mopa 6uTu 3amer-eH HOBUM
OpUrMHaNH1M akymMynaTopom npeko
AncTpubyTepa, TexHu4apa Unm cepBrucHor
napTHepa komnaHuje AL-KO.

®  Ako ce akymynaTtop 360r ctapewa unm
npeayror cknagulTea UcnpasHy UCnoj
npara koju je ogpeano npoussohay, BuLLe ce
He Moxe nyHuTW. MNpoBepuTe akymynaTtop u
€NeKTPOHUKY 3a Haa30p koa AMCTpubyTepa,
TEXHMYapa unm cepBUCHOr NapTHepa
komnaHuje AL-KO v 3ameHuTe nx no
notpeobu.

®  CraTyc akymyrnaTopa je npukasaH Ha
avcnnejy. NpoBepuTn cTatyc akymynaTtopa
nocne oko 3 Mmeceua cknaguwtesa. Y Ty
CBpXY YKIbyunTH ypehaj n ounTtatu crartyc
akymynartopa. AKO je akyMmyrnaTop HanyheHa
camo oko 30%, cTaBute ypehaj y 6asHy
CTaHuLy U yKIbyuuTe ra ga bucrte nyHunm
akymynatop. Ako je cTy6 3a nywere paamn
yCKnaauiiTera CKUHYT ca 6asHe cTaHuue
(Buam lNoznaswe 11.2 "Cknaduwmerse
6a3He cmaHuuye", cmpaHa 246), npso ra
NMOHOBO MOHTMPajTe 06PHYTUM pedocrenom
1 MOHOBO NPUKIbYYNTE BasHy CTaHULy Ha
eneKkTpUYHY Mpexy.

®  AKo je AOLUNO A0 LypeHa enekTponuTay
ypehajy: dajte ypehaj Ha nonpasky y cepsBuc
dpupme AL-KO!

B AKO je akymynaTop AeMOHTUpaH 13 ypehaja:
AKO cy 0uM uUnu pyke oLure y KOHTaKT ca
VCLYypenvm enekTponuToM, ogMax ucnepuTe
BoaoM. Ogmax noTpaxute nekapal

2.9 Onwuc dyHKumje

KpeTare no TpaBHaTOj NOBPLUMHU

Ypehaj ce cnobogHo kpehe y nogpydjy 3a
KoLLeHs€e Koje je ogpefheHo rpaHnyHOM >KULLOM.
OpuijeHTaumja ypehaja ce BpLUM NpeEKO CeH3opa
KOju AeTEKTYjy MarHeTHO MOSbe rPaHNYHe Xuue.

Ako ypehaj yaapu o npenpeky, 3ayctasrba ce u
HacTaBrba y Apyrom cmepy. Ako ypehaj gohe y
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BesbenHocT

cuTyauujy y kojoj pad Huje moryh, Ha aucnnejy ce
npvika3syje nopyka.

Pexum Kollerwa 1 pexum nywera

dase KoLleHa ce CTanHo cMemyjy ca hasama
nytera. AKO Ce HamnyHEeHOCT akymyraTopa
cMakuIo Ha oapeheHy BpeaHOCT NPUIIMKOM
kowera (npukas: 0%), ypehaj ce Bpaha y 6asHy
CTaHuWLy OyX rpaHuYHe xuue.

3a KolLeHe Cy Ha pacnonarawy yHanpes,
noAeLleHy NporpamMu KoLewa, Koju YKIby4yjy 1
hyHKUM]y KoLLEHa MoBpLUMHA 1 uBMua. OBK
nporpamMm Kolera He MOry Aa Ce Metbajy.

CBsaku nyT Kafia ce MOTOpP KOCUMMLLE MOKPEHe,
MeHsa ce HEroB CMep poTauuje, LUTo
YABOCTpPYYYyje BEK Tpajara HOXeBa.

2.10 WHTerpaumjay cuctem
innogy SmartHome

PoboTcka kocunuua Moxe Aa ce uHTerpuLle y
innogy SmartHome okpyxere 1 ympexu ca
apyrum ypehajuma. To omoryhaBa jegHocTaBHO
ynpasrbatbe, nofellaBane 1 Hag3op poboTcke
kocunuue nyTem annukaumje ca MobunHor
ypehaja.

[a 6u ce To nocturno, poboTcka Kocunuua mopa
6utn nosesaHa ca innogy SmartHome-Gateway-
om npeko Lemonbeat-a n AL-KO inTOUCH App
annukaumja unu innogy SmartHome App
annukaumja (camo 3a Robolinho 5001) mopa ga
ce VHcTanupa Ha mobunHom ypehajy.

HANOMEHA
3a kopuwhere MobunHor ypehaja

notpebHa je 6exunyHa Besa 3a
kopuwwhere innogy SmartHome.

Y cniyyajy npekuga 6exunyHe Bese
mMobunHor ypehaja, curHanu ce He mory
NPEHOCUTH Ha POBOTCKY KOCUIULLY.

2.10.1 Annukauuja AL-KO inTOUCH App

Annukauuja AL-KO inTOUCH App je goctynHa
3a ypehaje ca Android n iOS onepaTuBHUM
CUCTEMOM:

HakoH uHcTanauuje annukauuje mopate ce npso
npujasuTn.

HAMOMEHA
Peructpauuja Huje obaBesHa, anu Hyau

Heke gogdaTHe dpyHKuuje.

Kapa npsu nyT nokpeHeTe annukauujy,
ayTomaTtcku ce nokpehe ynyTcTso 3a 6p3y
MHcTanauujy. 3aTum mMoxeTe UHTerpucaTm
poboTcky kocunuuy y innogy SmartHome
OKpyXeHe y MeHujy "Ypehaju".

HAMOMEHA
3a nHTerpauyjy je HeonxogaH innogy

Harnor.

HAMOMEHA
Pob6oTcka kocunuua mopa ga byae

cnpemMHa 3a npuxeart, Aa 6u ce morna
nHTerpucatu (Buawn oznasrse 7.4
"inTOUCH", cmpaHa 243).

Y3 farbMHCKM NpUCTYN MHTErpucaHMm poboTCKUM
Kkocunuuama unu OpyruM yMpexeHum
ypehajuma, AL-KO inTOUCH annukauwuja Hyau
fofaTHe KapakTepUCTHKe Kao LUTO Cy HMp.
pervucTpauuja npov3Boaa, caBetu 3a bawwTy,
caBeTHUK 3a burbke nnm Push obaBelutera y
cnyyajy rpeLuke.

2.10.2 innogy SmartHome App (camo 3a
Robolinho 500 I)

Annukauuja innogy SmartHome je goctynHa 3a
ypehaje 6asvpaHe Ha cuctemmma Android un iOS,
a 1 kao Beb annukauuja 3acHoBaHa Ha
npernegavy.

HopaTtHe nHdopmauumje o innogy SmartHome
annukaumju moxete npoHahu Ha https:/
home.innogy-smarthome.de kao 1y
OOKyMeHTaumju annukauuje.

3 BE3BEOHOCT

3.1 CspcucxogHa ynotpeba

OBaj ypehaj je npeasuheH
NCKIbY4MBO 3a NpUBATHY
ynotpeby. Caku gpyradnjm
HayMH Kopuwwhekna, Kao n
He403BOSbEHE NpenpaBke unu
gorpagre ce cmatpa
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BesbegHocT

HEHaMeHCKOM ynoTpebom u
A0BOAM A0 NpecTaHKa BaXeka
rapaHuuje Te oo rybutka
ycknaheHocTtu (CE o3Haka) n oo
oanbujarta cBake 04roBOPHOCTM
npouseohaya y ogHocy Ha
LUTETY KOPUCHMKA Unu Tpehux
niua.
'paHuLe npumeHe ypehaja cy:
® Makc. NOBPLUMHA:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
B Makc. ycrioH/nag: 45 % (24°)
B Makc. Harnwatrbe y cTpaHy:
45 % (24°)
® TemnepaTtypa:
Mywere: 0 — 45 °C
Kowewe: 0 — 55 °C

3.2 Moryha norpeluHa
ynotpeba

OBaj ypehaj 3a TpaBy Huje

norogHa 3a kopuwhewe y

jaBHUM KOMIeKcMma,

napkoBUMa, CMOPTCKUM

TEpeHUmMa, HUTU y

nosbonpuepean nnn wymapcTay.

3.3 CuUrypHOCHM M 3alUTUTHU
ypehaju

YNO3OPEHE!
OnacHocT oA noBpeae
HewncnpasHu n
AeaKTUBUPaHN CUTYPHOCHU
N 3aWTUTHKU ypehaju mory
Aa noseay A0 TELUKUX
nospena.

m [lajTe HeucnpasHe
CUT'YpPHOCHE W 3alUTUTHE
ypehaje Ha nonpasky.

® Hwvkaga HemojTe
AeakTusupaTu
CUTYpHOCHE M 3alUTUTHE

ypehaje.
3.3.1 YHoc NWNH-a u NMNYK-a

Ypehaj ce Moxe NOKpeHyTU
camo yHocowm NMNH-a (Personal
Identification Number). OBo
crnpeyaBa fa ra ykibyuvyjy
HeoBnawheHa nuua. Pabpunyko
nogewasatse 3a NMVH je 0000.
NMNH moxe ga ce NpoMeHu,
Buau snav MNoenasesrbe 5.2
“lMpedy3umaH-€ OCHO8HUX
rnodewasar-a", cmpaHa 239.

Ako ce NNH 3 nyTta norpeLuHo
yHece, notpebaH je yHoc NMYK-a
(Personal Unlocking Key). Ako je
N TO MNOrpeLlHo yHeTo, Mopa ce
yekaTtun 24 carta go cnepneher
yHoca.
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YHoc NNH-a n MNYK-a takohe

cnyxun obesbehewy oa kpahe:

m Yygajte NNH n MNYK Ttako ga
HeoBnawheHa nuua Hemajy
NPUCTYN HbUMa.

3.3.2 CeH3opu

Ypehaj je onpemMsbeH ca suLle
6e3begHocHMX ceH3opa. Hehe
Ce NOHOBO MOKPEHYTU
ayTOMaTCKM HaKOH
NCKIby4mnBaHa nomohy
6e3benHocHor ceHsopa. [Nopyka
O rpeLum ce npukasyje Ha
aucnnejy n mopa ga ce noTBpaMu.
Tpeba OTKNOHUTK y3POK
pearoBawa CeH3opa.

MoausHu ceHsop

Ako ce ypehaj nogurHe Tokom
paga Ha KyhuwTy, BO3HU NOroH
Ce UCKIby4yje 1 HOXEBU 3a
pes3ane ce 3aycTaBrbajy.

CeH3o0pu yaapa 3a
npeno3HaBawe npenpeka
Ypehaj je onpemrbeH ceH3opuma
KOju, Kaga aohy y KOHTaKT ca
npenpekama, ocurypasajy
NPOMeHy cMmepa KpeTamwa. Kaga
yaapw 0 npenpeky, ropkn ano
KyhuwTa ce 6naro nomepu u
aKkTMBMpa CeH30p yaapa.

CeH30p Harnba y cmepy
BOXH>€/004YHO

AKoO je y cMepy KpeTana
AOCTUTHYT YCMOH Unn Nag nunm

604HuM Harmb og 24° (45%),
ypehaj ce okpehe nnm mewa
CMep BOXHE.

HAMOMEHA

Ypehaj ce moxe noysgaHo
KOPUCTUTK Yy BNn3nHK
Apyrmx poboTCKmnx
kocunuua.

CurHan koju ce KopucTu y
rPaHUYHOj XNum je y
cKragy ca ctaHgapdom 3a
enekTpoMarHeTHe eMmucuje
AedmHNCaH of cTpaHe
EGMF-a (Yapyxemre
eBpOoncKMx npounssohava
BawTeHcknx ypehaja).

QW

3.4 bBe3begHocHe HanomeHe

3.4.1 PykoBanauy

® Ocobe mnahe og 16 roguHa,
ocobe ca orpaHnu4YeHNMm
PU3NYKNM, CEH30PHUM UK
MEHTanHuUM cnocobHocTMma
UNn ca HegoCTaTKoOM
NCKYyCTBa 1 3Haa 1 ocobe
Koje He no3Hajy ynyTcTBO 3a
ynotpeby, He cmejy oa
kopucTte ypehaj. Bogute
padyHa o cneumuyaHum
nokanHum 6e36egHoCHUM
nponucmMma y Besu ca
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MWHMMaNHOM cTtapolhy
KOPUCHMKA.

® HemojTe pykoBaTtu ypehajem
nog ytuuajem arnkoxona,
Apora unm nekosa.

3.4.2 JlnyHa 3aWTUTHa
onpema

m [la 6ucte nsbernn noespeae,
HOCUTEe NponucHy oaehy u
3aLUTUTHY OMpemy.

® JlnyHa 3awTnTHa onpema ce
cacTtoju oA

AYyrMx naHTanoHa u
YBPCTUX Lmnena.

y cryyajy ogpxaBama 1
Here: 3aWTUTHE pyKaBuue.

3.4.3 Bbe3begHoOCT Ibyau m
XXUBOTUHA

® Y cny4ajy jaBHO JOCTYMHUX
noBpLUMHA, OKO noapydja 3a
KOLLEeH-e MOopajy ce CTaBUTU
ynosopera ca creegehmm
cagpxajem:
NMAXHA!
AyTomaTtcka Kocunuua
pagu!
He npubnuxasajte ce
ypenhajy!
Hapsupute geuy!
® TokoMm paja ce yBepuTe fa ce

aeua n ocobe He Hanase y
6nm3nHM ypehaja unu Ha

ypehajy v ga ce He urpajy ca
ypehajem.

m Cepnemne Ha ypehajy u cesam-e
pykama y HOXeBe je
3abpareHo!

m [Ipxxute Teno u ogehy garse
04, MexaHu3ma 3a ceyere.

3.4.4 Bbe3bepHocT ypehaja

® [Ipe Hero WTO NoYyHeTe ca
pagom, yBepuTe ce fay
pagHom noapy4jy ypehaja
Hema npegmeTa (kao WwTo cy
rpaHe, komMaam cTakna,
MeTana u ogehe, kameme,
GalTeHCKM HaMeLwTa;,
GawTeHCckM anat unu
nrpayke). OHM MOry OLUTETUTU
HoxeBe ypehaja unu ypeha;j
MOXE OLUTETUTU HoUX.
m Kopuctute ypehaj camo nog
cnegehum ycrosmma:
Ypehaj Huje 3anpsrbaH.
Ypehaj He nokasyje
owrTeherwa unu xabare.
CBM KOMaHAHW eneMeHTU
PYHKLUNOHULLY.
basHa cTtaHunua n MpexHu
agjanTtep U HbUXOBU
€neKTpnYHM Kabnosu cy
HeowTeheHn n page.

B YBeK 3aMemYyjTe HencrpasHe
Aerose OpUrMHanHum
pe3epBHUM Aenosnma
npounssohava.
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m [lajte ga ce ypehaj nonpasu,
ako je owiteheH.

® KopucHuk ypehaja je
ofroBopaH 3a Hecpehe
ypenaja koje ykrby4yjy apyre
ocobe 1 HUXOBY MMOBUHY.

3.4.5 EnekTpunyHa
6e36eagHoCT

® Hwukapga He kopucTtuTte ypehaj
OOK UCTOBPEMEHO npckanuua
3a TpaBy pagu Ha NOBPLUNHN
3a KoLlehe.

® Hemojte npckatu ypehaj
BOJOM.

® HewmojTte otBapatu ypehaj.

4 MOHTAXA

4.1 OrtnakuBame ypehaja

OnpesHo oTBOpUTE ambanaxy.

2. TaxrbvBo n3BagnTe CBE KOMMOHEHTE U3
nakoBaksa U NpPoBepuTe UX Ha owwTehera
ycneg TpaHcnopTa.

HanomeHa: O0max obasecmume cgo2
ducmpubymepa urnu cepgucHoz2 napmHepa
komanHuje AL-KO y cny4ajy owmehera
ycned mpaHcropma.

3. TpoBepuTe 06uM ncnopyke, Buau lNoenasrbe
2.1 "O6um ucnopyke", cmpaHa 228.

Ako npocnehyjeTe ypehaj, 4yBajTe opurmHanHy

ambanaxy n npatehy gokymeHTauujy. To je

noTpebHO 1 32 NOBPaTHO Crakse.

4.2 TnaHupawe nogpyyja kowena (01)

INokaumja 6a3He ctaHuue (01/1)

= llIto kpahy nyT Ao Hajsehe nospLUnHe 3a
KoLleHe

PasHa nognora
3awTtnheHo oa AMPeKTHe CyH4YeBe CBETIIOCTM
W jakux BpEMEHCKUX yTuLaja

B MoryhHOCT NpuKkIby4mBama CTpyjHOr
Hanajara

®  Jlo6pa npuctynavyHocT 3a poboTcky
Kocunuy

MocTtaBrbawe rpaHnyHe xuue (01)

[paHnyHa xumua mopa 6uTn nocTasrbeHa y cMepy
Ka3arbke Ha caTy y HEMPEKUHYTO] NeTIbY.

Kopupopu usmehly nogpyuja 3a kowene (01/x)

Kopwvaop je ycko rpno Ha TpaBHaTOj NOBPLUUHM U
MOXe MOCMYXUTK 3a NoBe3nBake ABE NOBPLUVHE
3a KoLleHse.

maBHa noBpwKHa u cnopeaH(ale)
noBpuuH(ale) (01)

®  [naBHa nospwwHa (01/X®P): To je TpaBHaTa
NoBpLUMHA Ha KOjoj ce Hanasu 6a3Ha cTaHuua
1 KOja Ce MOXe ayTOMaTCK1 KOCUTY Lena.

B CnopepHa nospmHa (01/HP): To je
TpaBHaTa NOBPLUMHA, KOja Ce He MoXe
[oxeatuTn ypehajem ca rmaBHe noBpLUnHE, Y
Ty CBpPXY py4HO npeHecute ypehaj Ha
cnopefHy nospLuvHy. CnopefHe noBpLUNHe
Mory fa ce obpage y py4yHOM pexumy.

'maBHe 1 cnopefHe NoBpLUUHE, MeNyTuM,

OorpaHvy4eHe cy UCTOM, HEMPEKUHYTOM rpaHNYHOM

XKULIOM.

Ypehaj ce kpehe oy rpaHnyHe xuue y
oapeheHOM BpeMEHY KoLLEHa [0 HasHayYeHe
roYeTHe Tayke ¥ TamMo MoYMH-E Aa KOCU.

4.3 Tpunpema nogpyyja 3a KoweHe

1. TposepuTe Aa nu je TpaBHaTa NOBPLUMHA
Beha o noBpLUMHCKOr KanauuTeTa ypehaja.
Kapa je npeBenvika TpaBHaTa noBpLUMHA
HacTaje HepaBHOMEPHO KOLLeH TpaBHak. Mo
noTpebu ycuTHUTE TpaBHaTY NOBPLUMHY Koja
Tpeba ga ce kocu.

2. Tlpe MoHTaxe 6asHe CTaHuLe 1 rpaHuYHe
Xuue, kao 1 nywTana ypehaja y pag: Kocutun
TpaBHaTy NMOBPLUMHY KOCUMULIOM 3a TpaBy Ha
HWCKY BUCUHY KOLLIEHA.

3. YKNOHUTK nNpenpeke Ha TpaBHaTOj MOBPLUMHU
UINW UX ENUMUHULLUTE NYTEM FPaHUYHE XuLe
(Bnam lNoenaese 4.5.3 "M3dsajare
npenpeka", cmpara 237):

B PaBHe npenpeke Koje ce npenase u Mory
OLUTETUTU HOXEBE (HMNpP. paBHE KaMeHe
nnove, npenasu of TpaBHaTe NoBpLUVHE
[0 Tepace unu ctase, nrnove, UBMYHaLM,
wTa.)

B Pyne n y3BuleHwa Ha TpaBHaTo]
NMOBPLUMHK (HNP. KPTUYHaLW, pyne,
Lmwapke, onano Bohe, ntg.)
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®  CTpMme ycnoHe unu naguHe sehe og
45 % (24°)

= Bopge (Hnp. pubkaun, notoun, 6aseHn
WTA.) N HbUXOBA pasrpaHuyersa y ogHocy
Ha TpaBHaTy NOBPLUMHY

B )KGyke 1 xkuBa orpaga, Koju Mory
nocraTv Lumpm

4.4 NocTaBmawe 6a3He ctaHuue (03/a)

1. TMoctasute 6a3Hy ctanuuy (01/1) nog
npaBUM YIIOM Y OHOCY Ha nraHupaHy

J'IOKaLI,IAjy rpaHuyHe xuue Ha cnegehu HaunH:

B PaBHO Ha nNoanosu (nposepuTy nomohy
nnbene)

®  [IpaBonuHujcKM 1 NopaBHaTy ynas u
nanas

B Huje 3a065beH (MpUNMKOM HaKkHagHOT
3aBpTama HaBOjHWX KINMHOBa CTy6 3a
nyHkere He CMe ce caBujaTi unm
HarmwaTn)

2. basHy ctanuuy (03/2) npnyBpcTUTK Ha TNO
nomohy 4yeTupu HaBojHa kruHa (03/1).

4.5 MWHcTtanauuja rpaHu4He Xxuue

HAMOMEHA
AKo je ncnopy4eHa rpaHnyHa xuua

npekparka, MoXeTe 40OUTN NPoaY>KHY
xwuuy op ceor AL-KO gnctpubytepa nnm
CEpPBUCHOT NMapTHepa.

4.5.1 MpukrbyunBawe rpaHUYHe XuLue Ha
6a3Hy craHuuy (03/6)

1. WsByuute rpaHnyHy xuuy (03/4) ns
ambanaxe.

2. CkuHuTe noknonat, kabrnosckor kaHana
(03/3) Ha npukrby4ky (03/A).

3. CkuHuTe n3onaumjy Ha Kpajy rpaHu4He xuue
(03/6) n rypHuTe ra y cresarbky (03/7).

4. 3aTBOpUTE CTe3arbky.

5. BogauTe rpaHnyHy XuLly Kpo3 A0 3a BYYHO
pactepehetbse (03/5) ca pesepBom xuLe n3
kabrnoBckor kaHana.

HAMOMEHA
Ca pesepBoM xuue Moryhe je kacHuje

HanpaBWUTU U Matbe Kopekuuje Boherba
Xuue.

6. CTtaBuTte noknona, OkHa 3a Xuly.
4.5.2 locTaBrbawe rpaHuyHe xuue (01)

"paHMYHa XuMLa ce MoXxe NONOXUTU Ha TpaBHaKk,
aun go 10 um nucnog Tpase. MiHcTanauujy noa
TpaBom Moxe 06aBuTu anctpubyTtep.

O6e BapujaHTe ce mory mehycobHo
KOMGUHOBaTHU.

MNAXHA!

OnacHocT op owTtehewa rpaHnyHe
xuue

AKO je rpaHnyHa xuua owteheHa nnm
npeceyeHa, NPeHOC ynpaBrbaykux
curHana Ha ypehaj Buwwe Huje moryh. Y
TOM Ccryyajy, rpaHuyHa Xvua mopa utu
nonpaerbeHa Unu 3ametseHa. 'paHnyHe
Xuue ce mory Habasutu kog pupme AL-
KO.

B YBek MOCTaBUTE rPaHUYHy XLy
OUPEKTHO Ha 3eMiby. AKO je
HEeonxoAHO ocurypaTti 4OAATHUM
HaBOjHUM KITMHOM.

B 3aWTUTUTE rpaHNYHY XuLY Of
owTteherwa TOKOM nonaraka 1 paga.

B He konajte H1UTK cehu y 6rnmanHm
rpaHuYHe uue.

1. Y npaBunHum pasmaumma ukcmpajte
rPaHnYHy XLy KIMHOBKMMA 3@ TPaBHak Unu
je moctaBuTe NCNog 3emroe (Ha Makc.
ay6uHn oa 10 um).

2. [MocTaBrbakse rpaHMYHE XuLe OKO npenpeka:
Buau Noenasrpe 4.5.3 "M3dsajare
npenpeka", cmpaHa 237.

3. Kpewupatbe kopugopa nameny nojeamHmnx
noBpLUNHA 3a Kowekne: Buaun loznasrbe
4.5.4 "OzpaHuyasar-e kopudopa (01/x)",
cmpaHa 238.

4. W3pgBajatbe NpeBenukmx ycnoHa unv naguHa:
Buau Noenasrbe 4.5.5 "M3dsajarse naduHa/
ycnoHa (11)", cmpaHa 238.

5. TlocTaBrbake pesepsu XxuLue: BUam
lMoznasrbe 4.5.6 "MNocmasrbarbe pe3epsu
xuue (07)", cmpaHa 238.

6. HakoH 3aBpLueTKa nonarama, NoBexuTe
rPaHUYHY XULy ca NpUKIby4koMm 6asHe
ctanuue (03 / B): Buau lNoznasrwe 4.5.1
"Mpukrbyqusarbe epaHu4yHe Xxuuye Ha 6asHy
cmaHuuyy (03/6)", cmpaHa 237.

4.5.3 MWspBajamwe npenpeka

Y 3aBMCHOCTU Of OKpYXXeHsa padHor noapyuja,
rpaHuyHa xwuua Tpeba ga byae noctaBrbeHa Ha
pasnNuuMTUM yaarbeHocTMa of npenpeka.
KopucTute nexmp Koju ce MOXe CKUHYTM ca
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nakoBawa fa bucre oapenunu ncnpasHy
yOarbeHOoCT.

HAMOMEHA
M3aBajar-a cy HeornxoaHa camo ako ce

He MOory OTKpUTW CeH30puMma yaapa Ha
ypehajy. N3beraBajte npesuLle
u3aBajatba ogH. HenoTpebHa
n3aBajaksa.

M36o4mHe marse of 6 um mopajy 6utu
n3aBojeHe, nHave ypehaj moxe aa
nsasose owTehema.

PacTtojarwse oa 3upgoBa, orpaaa, neja:

Hajm. 20 um (01)

Ypehaj ce kpehe ca nomakom npema CrnosbHoj
cTpaHu oA 20 UM Ay rpaHuyHe xuue. 36or Tora
MONIOXUTE FPaHUYHY XML Ha 3Ma0BE, orpaje,
neje, UTA. Ha yAarbeHOCTU o4 HajMare 20 um.

PacTojame oa MBMLUa Tepaca U KangapMucaHux
cTa3sa (05)

AKo je vBMUa Tepace unu ctase BULIA Of
TpaBHaTe NoBpLUMHe, Tpeba oapxaBaTu
yAarbeHocT of Hajmane 20 uM. Ako je usuua
Tepace uUnu cta3e Ha UCTOj BUCUHM Kao TpaBHaTa
MOBPLUMHA, XMLA Ce MOXe NOCTaBUTU Ta4YHO Y3
nBULLYy.

PacTtojarwa o npenpeka go rpaHuyHe
xwuue (01)

AKO CY rpaHuny4He XuLie Ta4HO CaBUjeHN of
npenpeke ofH. npema npenpeuw, Tj. AKo je
yaarseHocT 0 uM, ypehaj ce nomepa npeko
rpaHunyHe xuue. He ykpluTajTe NpuToM rpaHnyHy
xwuuy (02/u), Beh je nonaxute napanenHo (01/e).

MocTaBrbawe rpaHMyHe Xuue oko yrrnosa (06)

. Kop yrrnoBa koju ugy npema yHyTtpa (06/a):
[MonoxwuTe rpaHnyHy Xuuy AnjaroHanHo aa
OucTe n3bernu 3arnaerbmBare ypehaja y
yrnosmma.

= Kop yrrnosa Koju ugy npema cnosba, ca
npenpekama (06/6): MNonoxute rpaHnyHy
XULLY Mof oWTpUM yriom Aa bucte nsbernu
cyaap ypehaja ca yrnom.

®  Kopg yrnosa Koju ugy npema cnosba, 6e3
npenpeka: MocTaBUTK rpaHUYHy XMLy nog
yrrnom og 90°.

4.5.4 OrpaHuyaBawe kopugopa (01/x)

Y kopugopy mopajy Aa ce nowTyjy cneaeha
pacTtojama:
B YKynHa wupuHa: MuH. 60 um

B PacTojane rpaHuyHe xuue og nsuue: 20 cm

B PacTojake M3mehy rpaHnyHmX xuua: MUH.
30 um

4.5.5 WapnBajare napuHalycnona (11)

Maposw Behu oa 45% mopajy 61TK n3aBojeHn
rpaHn4HOM Xuuom (45% = 45 um Harnba no 1
MeTpY XOPWU3OHTAmNHO).

[paHnyHa xuua He cMe BUTK NocTaBrbeHa Ha
naguHu ca Harmbom sehum og 20%. Oa 6u ce
n36ernu npobnemu npu okpeTawy, NOTPEGHO je
oppxasaTtu ygarbeHocT of 50 um go Harnba o
20%. Ako Harnmb Ha cnorbHOj MBULM pagHor
noapyyja npenasun 20% y jenHoj Tauku, rpaHnyHa
Xuua ce nocTaerba Ha paBHy NOANIONY Ha
pacTtojarby of 20 UM ucnpepg noveTka naga
TepeHa.

4.5.6 TocTtaBrbawe pesepBu xuue (07)

[a bucte mornu nomeputy 6asHy cTaHuLy nnu
NPOLUMPUTU NOAPYYje 3a KOLLeHe HaKoH
nocTaBrbatba NOBPLUMHE 33 KOLLEHE, Y
pefoBHVM pa3mauyvma HcTanupajte pesepee
XULe Y rpaHUYHOj XK.

Bpoj pesepsu xuLe Moxe ce U3BeCTv nNo
COMCTBEHOM Haxohetby.

HAMNOMEHA
Ko pe3epBu xuLe HEMO]TE MPaBUTH

OTBOpEHE MeTrbe.

1. BopawuTe rpaHnYHy XuLly OKO TPEHYTHOr KInHa
3a TpaBhak (07/1), a 3aTum ce BpaTuTe Ha
NpeTxo4Hu KNuH 3a Tpaskak (07/3).

2. 3atum BpaTuTe rpaHuyHy XUy Ha TPEHYTHU
KIMWH 3a TpaBHak. HacTtaje netrba. XKuue
Mopajy 6uTn Bpno 6nu3y jeaHa gpyre.

3. Ao je noTpebHo, NpUYBPCTUTE NETIBbY Ha TIO
nomohy AofaTHor KnuHa 3a Tpashak (07/2) y
CpeanHw.

4.5.7 TwunuyHe rpeLuke NPUIIUKOM
nocrtaBrbamwa xuue (02)

B Pe3epBe rpaHnyHe XuLie HUCY NOCTaBrbeHe Yy
paBHOMEPHO M3ayxeHoj neTrbu (02/a).

B [paHnyHa Xu1La Huje NPaBUITHO MOCTaBIbeHa
oko yrrnosa (02/6).

B [paHuyHa xuua ce ykpwta ogH. Huje
rorioxeHa y cMepy Kasarbke Ha caty (02/u).

B [paHunyHa Xuua ce NocTaBiba NpesuLLe
HenpewLw3Ho, Tako Aa ce pybHa noapydja
TpaBHaTe nospLumHe He mory kocutu (02/4).
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MywTane y noroH

B [paHunyHa Xuua ce He nocTasrba
HenocpeaHo jegHa 4o Apyre NPUIYKOM
nocraerbama 1 Bpahara og pyba o
npenpeke yHyTap TpaBHaTe nospLunHe (02/
e).

B [JoyeTHe Tauyke Cy NnocTaBIbeHe npeaaneko
op 6asHe ctaHuue (02/d).

B [paHunyHa XuLua je NonoxeHa nNpeko neuLe
TpaBHate nospLumHe (02/r).

= [Ipy nonarawy rpaHUYHe XuLe, noTkopayeHa
je MUHMManHa ygarbeHocT 3a Kopuaope of
30 um (02/x).

B [paHnyHa Xu1La NOCTaBrbeH je Npebnuay, Tj.
ca pacTtojareM MamwuM o 20 um, npenpeka
Koje ce He mory npehwu (02/un).

4.6 [pukrbyunBake 6a3He cTaHULUe Ha
CTpYjHO Hanajawe (04)

1. ToctaBuTe mpexHu agantep (04/4) Ha cyBo
MecTo 3aWwTUheHo o AMPEKTHE CyHYEBE
CBETNOCTU Y A0BOMbHOj 6rn3nHn 6asHe
ctaHuue (04/1).

2. CnojuTe HACKOHaMOHCKN Kabn MpexHor
apanTtepa (04/5) n kabn 6a3He cTaHuLe
(04/8).

3. YTakHWUTE MPEXHW yTUKay MpexHor
apantepa (04/2) y ytuuanuuy (04/3).

HAMNOMEHA
Mpenopy4yjemMo fa MpexH aganTtep

NPUKIbYYNTE HA ENEKTPUYHY MPEXY
MPEKO CKIIOMKe 3a 3alUTUTy Of,
peanayarnHe CTpyje ca Ha3MBHOM
pesugyanHom ctpyjom < 30 MA.

4.7 TpoBepa cnojeBa Ha 6a3HoOj cTaHMLM
(04)

1. MpoeepuTn fa nu ceetne oba JIE[-a Ha
npegwoj cTpaHu ctyba 3a nywere (09/1).
Ako He:

B /I3ByUMTE MPEXHU YTHKaY.

= [lpoBepuTK CBe YTUYHE CrojeBe CTPYjHOr
Hanajarba U rpaHnyHe Xwuue y nornegy
npaBuUrHor Hanerawa unu owrtehema.

WHpukaTopa ctawa JIE[-oBa

JNIEQ-oBn PapgHa ctawa

3eneHo W CeeTny kajaa je rpaHuyHa xuua
1cnpaBHO NoCcTaBrbEHA M Kada
je metrba y peay.

= Tpenepu kaga netrba rpaHnyHe

Xuue Huje y peay.

CBeTnu, ako je CTpyjHO
Hanajatbe y peqy.

XKyTto u

5 MNYWTAHKE Y NOroH

OBo nornaere onucyje pagkke 1 NocTaBke
notpebHe 3a npBo nywTawe ypehaja y paa. 3a
CBa Apyra nogelwasawa Bugu loenasroe 7
"lModewasar-a", cmpaHa 241.

5.1 MNywene akymynatopa (08)

Tokom HOpmanHor paga ce akymynarop ypehaja
ayToMaTCKu NMyHW.

HAMOMEHA
[o kpaja HanyHUTe akymynaTop npe

npee ynortpebe. AkymynaTop ce Moxe
NyHUTK Ha B1no Kojem HUBoY
HanykeHocTy. MNpeknaare Nywewa He
LUTETU aKymynaTopy.

AkymynaTtop mMoxe Aa ce MmyHv/ camo
Kaga je ypehaj yKiby4eH.

1. TMoctaBute ypehaj (08/1) y 6a3Hy ctaHuLy
(08/3) Tako pa KoHTaKTHe noBpLUMHe ypehaja
[0AMpPYjy KOHTaKTe 3a Nykete 6asHe
CTaHuue.

2. Ca yKIbyuute ypeha;.

3. [Hucnnej Ha ypehajy npukasyje . Ako He: Buan
lNoenaerwe 14 "lomoh y criyyajy cmemmsu”,
cmpaHa 248.

5.2 lMpepysumarme OCHOBHMUX NojellaBaka

1. OTBOPUTM MOKPVBHY 3aKIMOMKY.

2. Ca ykrbyuute ypehaj. MNMpukasyjy ce
dvpmBep, 6poj Wwudpe n Tun.

3. Y meHujy 3a n3bop jesnka ca [Z] nnu E]
n3abepuTe je3unk 1 npeyamute ca E]'.

4. Y meHujy > yHecute nopgeluenn MAH 0000.

Y Ty CBpXY y3acTornHo ca @ unm @
n3abepute 6pojky 0 1 yBek npeyamuTe ca

B’. Mocne yHoca MNNH-a ce aebnokupa
npucTyn.
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MywTane y noroH

5. Y meHujy :

B [log yHecuTe HOB YeTBOpoumdpeHn NMNH
No COMCTBEHO] XerbW. Y Ty CBPXY

y3acTornHo ca @ nnm E] n3abepute
) |4
BpojKy ¥ yBek npeysmuTe ca E] .
= [log jow jegHom yHecuTte Hoswu MNH. Ako
cy obe yHeTe Bpe4HOCTU NOEHTUYHE,
npukasahe ce .

6. Y MeHujy nogecuTn akTyenHn gatym
(dbopmat: AA.MM.20IT). Y Ty cBpXY

y3acTomnHo ca @ h [i] n3abepute 6pojky

|4
1 yBEK Npey3muTe ca E] .

7. Y MeHujy > YHETM aKkTyenHo Bpeme
(dbopmaT: Y4:MM). Y Ty CBpXY y3aCTOMHO ca

@ nnm E] nsabepute 6pojKy 1 yBek

\4

npeyamuTe ca [E] .
OcHoBHa nofeluaBama cy 3aBpLueHa. [Mpukasyje
ce cTaTyc .

5.3 TopewaBawe BUCUHE pe3a

BucuHa kolera ce Moxe KOHTVMHYarnHoO py4YHO
nogewasaTtu nameny 25 — 55 mm.

HAMOMEHA
3a nponas kanubpauuje (BUay Buam

lNoznaerve 5.4 "N3epwasar-e
aymomamckoe rposasa Kanubpauyuje”,
cmpaHa 240) kao u 3a nporpamuparse
NMOYeTHNX Tayaka (BUan BUAN
lMoenasrwe 7.3.2 "[Nodewasare
rnoyemHux mayvaka", cmpaHa 241)
npenopy4yje ce BUCUHA KoLleHa Of,
55 mm.

1. OtBopuTK noknonat, (10/1).

2. TlogewaBane BUCKHE Kollena (TpeHyTHa
BMCMHA KOLLEHa je NpukasaHa y KOHTPOITHOM
npo3sopuuhy (10/3) y munumeTpuma):

B [loBehaBamne BUCKHY pe3atsa (Tj. BucuHa
TpaBwaka): OkpeHute obpTHO
oyrme (10/2) y cmepy kasarbke Ha
caty (10/+).

B CmamnVBaHe BUCUHE KoLLeHa (Tj.
BMUCUHE TpaBh-aka): OkpeHnTe o6pTHO
ayrme (10/2) y cmepy cynpoTHOM Of,
Kasarbke Ha caTty (10/-).

3. 3arBoputu noknonaw.

5.4 MW3BplaBawe ayTomMaTcKor nponasa
Kanu6paumje

HAMOMEHA
Mpe nywTaka y pag M3BpLIUTe npornas

kanubpauuje (Buav Buam loznasse 5.4
"U3zepwasare aymomamckoz rponasa
Kanubpayuje", cmpaHa 240) nnn
nporpamMmpane noyYeTHUX Tavaka (Buam
BuAan lNoznasrpe 7.3.2 "[lodewasar-e
rnoyemHux mayvaka", cmpaHa 241).

MocTtaButH ypehaj y noyeTHn nonoxaj (09)
1. TloctaBuTte ypehaj yHyTap nospLuvHe 3a
KOLLEHE Y MOYETHY MONOXaj:
B MuH. 1 M neBo u 1 M nucnpesn 6asHe
cTaHvue
= Ca npeaHOoM CTPaHOM OKpPEeHYTOM npema
rPaHNYHOj XULM

MokpeTawe nponasa kanubpauuje

1. TpoBepuTe Aa Hema npenpeka yHyTap
o4eKkunBaHor oncera kpetawa ypehaja. Ypehaj
Mopa 6uTh cnocobaH 3a BOXHY NPeko
rpaHu4He xuue ca oba npegwa Touka. Mo
noTpebu yknoHuTe npenpeke.

2. Ca nokpeHute ypehaj. MNMpukasyje ce Ha
avecnnejy:
u

Y ToKky npona3a kanubpaumje

[a 6u ce ogpeavna jaynmHa curHana y rpaHuyHoj
Xuuw, ypehaj npeo Bo3n ABa nyTa NpaBo MpeKko
rpaHunyHe xuue, a 3aTm y 6asHy ctaHuly u Ty
ce 3aycTaBrba.

B Ha gucnnejy ce npukasyje nopyka .
B AKymynaTtop ce nyHu.

HAMOMEHA
Ypehaj ce mopa 3aycTtaBuTV NPUIMKOM

ynacka y 6asHy ctaHuuy. Ako ypehaj He
roroan KOHTaKTe NPUIIMKOM ynacka y
6a3Hy cTaHuLy, OH HacTaBrba NyToBake
y3 rpaHuyHy xuuy. Ako ce ypehaj kpehe
Kpo3 6asHy cTaHuLy, NocTynak
kanubpauuje Huje ycneo. Y ToM cnyvajy,
6asHa cTaHuua mopa 6utn 6orbe
ropasHaTa 1 npouec Kkanvbpauuje mopa
[a ce NoHoBMU.

Mocne nponasa kanu6pauuje

[Mpuka3syje ce nogeLleHo akTyenHo Tpajame
KOLLEH-A.
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OncnyxvBake

3a cBa gpyra nogeluaBarba Buau [loznaswe 7
"MModewasar-a", cmpaHa 241.

6 OMNCNYXUBAHE
6.1 Pyu4HoO nokpetamwe ypehaja

1. Ca ykrbyuute ypeha;.
3a HennaHupaHo Kolleke 1BMLA: BUAN
lNoznaerwe 7.5 "Kowere usuya rnpu py4Hom
rokpemarby", cmpaHa 243.

2. Ca py4HO nokpeHuTe ypehaj.

6.2 [pekua pexuma Kollewa

5 [putnCHYTH Ha ypehajy.
Ypehaj ce aytomaTtcku nomepa y 6asHy
ctaHuuy. OHa ce GpuLue nnaH Kolera 3a

Tekyhu AaH 1 noHoBo ce nokpehe cneneher
[aHa y NnofeLIeHo Bpeme.

B [TpuTUCHYTH Ha ypehajy.
PexwuMm kollena ce npeknaa Ha nona cara.

= Mputuchy (O] Ha ypehajy.
Ypehaj ce nckrbyuyje.

HAMNOMEHA
Y onacHum cutyaumjama, ypehaj ce

Moxe 3aycTaBuTu Tactepom CTOI
(08/2).
6.3 Koweme cnopenHe nospumnHe (01/HP)

1. Mopgwuhu ypehaj n pykom ra noctaBuUTh Ha
CMopeaHy MOBPLUMHY.

Ca yKkrbyunte ypehaj.

Ca E] no3BaTu rNaBHN MEHW.
(A unn (W)= (=)

@ unm @ * BV

Ca @ unm @ n3abpaTu Bpeme Kollera.

Ca py4HO nokpeHuTe ypeha;.
3aBucHO oA nodeluaBana: Ypehaj kocu
nofeLleHo Bpeme, a 3aT!M Ce UCKIbyYyje unm
KOCY [JOK Ce aKkyMynaTop He UCnpasHu.

N o o~ v N

HakoH koluena cnopegHe NoBpLUVHE, BpaTuUTe
ypehaj py4Ho y 6a3Hy cTaHuLy.

7 MNOOAELWWABAHA

7.1 MNo3uBame nogewaBama - Onwrte

1. Ca E] no3BaTtu rMaBHU MEHMW.
HanomeHa: 3se3duya * ucrped cmaeke
MeHuja o3Ha4yasa 0a je ma cmaseka
mpeHymHo u3zabpaHa.

2. @MHM@*B'

3. Ca @ nnm @ n3abpaTtu xerbeHy CcTaBKy

MeHuWja u Npey3eTn ca

4. W3BpwunTe nogellaBama.
HanomeHa: Cmaske MeHuja cy onucaHe y
crnedehum oderbyuma.

5. Ca E] ce BpaTuTe Y rMaBHN MEHMN.

HAMOMEHA
Ocrtane cTaBke MeHuja: BUau

lMoznasrwe 5.2 "lpedy3umar-e
OCHOBHUX rodewasar-a", cmpaHa 239.

7.2 AxTMBUpawe/geakTUBUpaHe 3BYKOBa
TacTtepa

1. @MJ‘IM@*B'

2. AxkTMBUpare/geakTuBMpare 3ByKOBa
Tacrepa:

L] @ unm @B’:

AKTUBUpatbE 3BYKOBa Tacrepa.

L] @ unm @B’:

[eakTBMpan-e 3BykoBa Tactepa.
7.3 TlopewaBawe nporpama Kowemwa

7.3.1 NopewaBawe nporpama KolleHa —
Onwre

1. Ca @ Mo3BaTu FMaBHU MEHMU.

2. @an@ k& E]'

3. Ca @ nnu @ n3abpaTtu cTaBky MeHuja n

\4
npeyseTu ca E] .
4. V3BpnTK NofellaBama.
HanomeHa: Cmaeke MeHuja cy onucaHe y
cnedehum odesrbuuma.

7.3.2 MopewaBare NOYETHUX Tayaka

Mporpamupame NoYeTHUX Tayaka
1. TMoctaButn ypehaj y 6asHy ctaHuuy.

2. Ca ykrbyyuTe ypeha;.

3. Ca E] Mo3BaTU rMaBHU MEHMU.
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MopeluaBamwa

(A v (W) = (=)
(A v (W) = (=)
@ unm E] & B’
@ nnm E] A B’:
u @ nnm E] E]'. Ypehaj Bo3un gyx

rpaHn4vHe Xxuue.

u @ nnm E] E]', ako je ypehaj gocturao

XeJbeHy NoYeTHY TaudKky. [MoyeTHa Tayka
ce memMmopuLue.

8. @ nnm E] B’, aKo npuv BOXHsM
nporpammpamna Huje oapeheHa HujeaHa
rnoyeTHa Tayka. AKo ce oBAe He oapeau
HWjeaHa noveTHa Tadka, novyeTHe Tadke he
6utn aytomatckv ogpeheHe.

9. @ nnm E] B’, Kafa ce JOCTUrHe

nocnefHa novYeTHa Tavka.

N oo o »

Py4yHo ogpefjuBare noyeTHUx Tavaka (01)

MpBa noyeTHa Tauka (01/X0) je npeTxofaHO
nofelleHa n Hanasu ce 1 M gecHo nopepn 6asHe
CTaHuue. V3a Te Tayke ce Mory nporpammpaTtiu
0o 3 gogatHe noyeTtHe Tadke (X1 go X3).
Mpunukom ogpehrBarba NOYETHUX Tavaka Tpeba
umaTn y Buay crnegehe:

= He nocraerbartyi noyeTHe Tauke npeaaneko
of 6asHe cTaHuLe oaH. npebnuay jeaHa
Apyroj (02/cb).

= KOpUCTUTM CaMO OHOIMKO MOYETHUX Tayaka,
KOMUKO je noTpe6Ho.

1. @ unm E] & BV

2. @ h E] A B’
Ca @ nnu E] y3acTonHo nsabpatu no
. . \4
jeoHy 6pojky 1 Npey3eTun cBaky ca E] .

3. @ unm ‘i] & E]'
Ca @ unu E] y3acTonHo nsabpaTtu jeaHy
6pojky v cBaky npeyseTu ca

4. Ao je noTpebHo, ogpeanTn foaaTHe
noyeTHe Tauke.

5. Ca @ ce BpaTuTe Y rMaBHN MEeHH.

7.3.3 lMNopewaBakwe BpemMeHa Kollewa

HAMNOMEHA
M3mehy nporpamupana u BpemeHa

KoLUeHba U NoveTKa Kolleka Mopa Aa
npotekHe HajM. 30 MUH. AKO TO Huje
cnyyaj, ypehaj ce Hehe nokpeHyT! Ao
cnepeher nporpamupaHor BpeMeHa
KoLLeHa.

Y cTaBKkv MeHuja ce nogeluasajy faHu n Bpeme
kaga ypehaj Tpeba ga kocu. Ako je noTpebHo,
npunaroguTe oBe NOCTaBKe BENWYMHM baliTe.
AKO ce 1 HaKOH Hefierby AaHa BuAe HeKolleHa
noapyuja, nosehajtre BpeMeHa Kollena.

1. @an@ & B’

] @ unm E] * [X]: Ypehaj cBaku aaH
KocU y nopeLleHo BpemMe. AKo ce
npukasyje [ 1, ypehaj he kocutn camo
NOLELIEHNM AaHUMA Y Heaerbu.

] @ unu E] * [X]..* [X]:Ypehaj
KOCY NofeLleHUM AaHrMma Y Heferbu y
nogelueHo speme. AKo ce npukasyje
Hnp. [ 1, ypehaj Hehe kocuTtn
oppeheHor gaHa.

u @ unm E]E]r: AktvBupatn [X] vnu
neaktusupatm [ ] oapeheHu aaH,
NoAecuTV BpEMEHa, HaunH KolleHa U
royeTHe Tayke.

2. VisBpwuTe noctaBke 3a CBe AaHe Unu 3a
oapeheH aaH:

®  pnp. *[M] 07:00-10:00 [?]:

Ho pmanHo kowetre oa 07:00 —

10:00 yacoBa ca aytomaTcku
NPOMEHBUBOM MoYeTHOM Taykom 0 — 9
218

®  Hnp. *[R] 16:00-18:00 [1]: Ypehaj
y 16:00 yacoBa noumH€e ca KoLEeHem
meuua [R] u kpehe ce gyx uene
rpaHuyHe xwue. MNocne Tora nounte
MOBPLUMHCKO KOLLEHE Y MOYETHO] Tauku 1
[1].VY 18:00 yacosa ogH. Yum ce
akymynartop ucnpasHu, ypehaj ce sBpaha
y 6asHy cTtaHuuy.

u @ unm @ E]': N3menntn nsabpany

NOCTaBKY.

= @ unm @ E]': MoTBpaNTE N3MEHEHY

noctasky 1 npehute Ha cneaehy
nocTaBky.

\4 .
3. @ nnm @ E] : CauyBajTe cBe n3MeH-eHe
noctaBke CTaBke MeHuja.
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Mpukas nHpopmaumja

7.4 inTOUCH

MocTojeha Be3a ca MpexHUM Nponasom Moxe Aa
ce npekvHe. Ha Taj HaunH he ypehaj 30 muHyTa
OUTN OTBOPEH 3a YCNOCTaBIbake HOBE BE3E.

HAMOMEHA
[a 6ucTe kacHwje ycnocTaBumu Beay,

Be3a ce NpBO Mopa MOHOBO MPEKUHYTH,
Yak u ako ypehaj paHuje Huje 6ro
rMoBe3aH ca MpeXHUM MpPona3om.

1. @ unm @ *inTOUCH BV

2. Tpekup Be3e B’
Ypehaj jaBrba: FOTOBO.

|4
3. [oTtBpaunTyM ca E] 1 BPaTUTU Ce Y MEHMN.

7.5 KoweHe nBMLa Npu py4yHOM MOKpeTaky

3a pyyHO nokpeTare MOXeTe 0BAe NoaecuUTH aa
ypehaj noyHe ca KolleweM uBmua.

M3Bohemne KoLlera 1MBuLa y NporpamMmmpaHo
BpeMe Koluehna: Buan Moenasrse 7.3.3
"MModewasar-e spemMeHa Kowera", cmpaHa 242.

1. @Mﬂm@*E}'
2. IZ]VIJ‘IVI@* B’

7.6 TMMopewaBare KoweHa cnopegHux
noBpLIMHA

1. @MJ‘IM@ * B’

2. TlogelwaBane BpeMeHa Kollena:

\4
= [(Alwu (V)"
KOLLEH-€ CopeaHMX NOBPLUKHA je
UCKIbYYEHO.

= [A)wu (W[
Ypehaj kocn cBe gok akymynatop He
Oyne npasaH.

u @ unm E] Bpeme Kolewa Yy MUH
=)
Ypehaj nokpusa cekyHAapHy NOBPLUNHY
3a nopelueHo Bpeme. Crnefeha BpemeHa
KOLLEH-a CEe MOTy NOAECUTU:
30/60/90/120/p0ok ce akymynaTtop He
ncnpasHu.

7.7 lNopewaBawe KOHTpacTa aucnneja

Axo je aucnnej, HNp. 36or cyHua, cnabo YnTrbus,
npukas ce Moxe nNoborbLIaTM MPOMEHOM
KOHTpacTa gucnneja.

1. @MHM@*BV

2. Ca @ unm E] nosehaBajTe/cmamyjTe
. |4
KOHTpacT aucnneja, a ca E] ra npeysmuTe.

7.8 3awTuTa nogewaBaka

Ako je 3aliTUTa NogellaBara AeakTMBMpaHa,
MVH ce mopa yHeTn camo kaga ce noTepae
rpeLuke perneBaHTHe 3a 6e3beaHoCT.

1. @MJ‘IME}*E}V

2. AxkTuBupare/geakTuBuparse 3awTute
nojellaBama:

L] @ unm @B':

aKTUBMpaTn 3allTUTY nogellaBama.

4
= (A V][]
[eaKTMBMpaTyh 3alWTUTY NoAeLlaBarba.

7.9 MoHoBHa kanubpauuja

AKo je nokaumja unu gyxumHa rpaHuydHe xuue
npomereHa nnm axko ypehaj Bulle He Hanasmn
rpaHnYHy XuLy, noTpebHa je NoHoBHa
kanubpaumja.

1. E]VIHME]E]V
2. (=)

3. CnpoBohere nponasa kanuépauuje: Buan
lMoenasrbe 5.4 "Visgpwasare aymomamcko2
npona3sa kanubpayuje", cmpaHa 240.

7.10 PeceToBame Ha pabpuuka
nopelwaBamwa

dabpuyka nogelwaBana ypehaja mory aa ce
o6HoBe, HMp. Npe npoaaje.

1. @Mnm@*E}'

Ypehaj jaBmba:

8 TMPUKA3 NHO®OPMALINJA

MeHu cnyxu 3a npuka3 nogataka ypehaja. Y
OBOM MEHMjy Ce He MOry BPLUMUTY HUKaKBa
nopelLaBatsa.

1. Ca E] no3BaTtu rmaBHN MEHW.

2. @MJ‘IME}*E}V

3. Ca @ unm @ n3abpaTu cTaBky MeHuja u

npeyseTtu je ca
HanomeHa: Cmaske MeHuja cy onucaHe y
cnedehum nacycuma.
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Op,p)KaBaH;a n Hera

4. Ca E] ce BpaTuTe Yy rMaBHN MEHMN.

Mokasyje 3a konwvko catu paga je he 6utn
noTpebaH cepBuc HoxeBa. bpojay ce moxe
py4Ho peceTtoBaTtu. CepBuc Hoxa Tpeba aa
n3splumn AL-KO guctpunbyTep, TexHuyap nnm
CEepBUCHW NapTHep.

PeceTtoBatbe 6pojaya 3a cepBuC HOXa:

1. @MJ‘IM@E}V

Mpukasyje nHdopmauuje o ypehajy, kao wTo cy
HNp. TUN, rOANHa NPOU3BOAH-E, CaTV paja,
cepuijckn 6poj, Opoj KoLLeHa, YKYNHO Bpeme
Kollena, bpoj umknyca nykera, YKynHo Bpeme
nytera, AyXMHa NeTrbe rpaHuLLe xuue.

[Mpuka3syje Bep3unjy cmpmsepa.

HAMOMEHA
YBek oapxaBajTe axxypHUM copTBEp

poboTtcke kocunuue Robolinho.
PepnoBHo npoBepaBajTe Bep3ujy u
axypupajTe je, ako je notTpebHo.
CodtBep 3a axypupare Robolinho
Updater moxxeTe npoHahu Ha UHTEpPHETY
Ha:

www.al-ko.com/shop/de/robolinho-
autoupdater

[Mpukasyje TpeHyTHa nodellaBamna, Kao Hrp.
LlenokynHo HeperbHO Bpeme KoLLeha.

[Mpukasyje HajHOBMje MOpyKe O rpeLun ca
[aTyMOM, BPEMEHOM U LLUMCPPOM FpeLLKe.

9 OOPXABAHA U HETA

ONPE3!
OnacHocT oA noBpeae

OwTpu 1 NoKpeTHW Aenosu ypehaja

Mory Aa AoBefy [0 nospea.

= [lpunukom pagoBa oapxaBarsa,
Here u Yniwhexa YBEK HOCcuTe
3alUTUTHE pykaBuLe!

9.1 Yuwhewe

MAXHA!
OnacHocT op Boge

Bopa y poboTckoj kocunuum n 6a3Hoj
CTaHUUM y3pokyje owTehera
€NeKTPUYHUX KOMMOHEHTH.

B Hewmojte npckaT poboTCcKy
Kocunuuy 1 6asHy CTaHWLy BOAOM.

Yuwhere poboTcke kKocunuue

OMNPE3!
OnacHocT oa noBpefe 360r HoxxeBa

HoxeBu cy Beoma oLTpy 1 Mory

MpOYy3pOKOBaTH MOCEKOTUHE.

B  HocwuTe 3awWwTUTHe pykasuLe!

B YBepwuTe ce Aa OeNnoBu Tena He
focrejy y HoxeBe.

M3BpunTU jedHOM HeaerbHo:

1 .

1. Ca nckrbyumTe ypehaj.

2. O6puwunTe NOBPLUMHY KyhuwiTa MeTnmuoMm,
YETKOM, BMaXHOM KproM unm ouHum
cyHhepom.

3. YeTkoM oumncTuTe AOHY CTpaHy ypehaja,

NroYy 3a KOLLEeHe KOCUMULIE N HOX.

[MpoBeputn HoxeBe y nornedy owrtehewa.

Mo notpebu 3amennTn: Buan Moznasse 9.3

"SameHa Hoxeea", cmpaHa 245.

»

Yuwher-e 6a3He cTaHuLe

1. PepoBHO yknamajTe Tpasy u nuwhe unm
apyre npeamete us 6asHe ctaHuue.

2. O6puwunTe NoBpLUMHY 6a3He cTaHuLe
BNAXXHOM KPMoM unu chvHUm cyHhepom.

9.2 PenoBHO ucnutuBamwe

OnwTe ucnuTUBawe
1. TpoBepwuTe Leny MHCTanauujy jeaHom
HeferLHO Ha LTeTy:
= VYpehaj
B BasHa cTtaHuua
B [paHunyHa xuua
B MpexHu geo

2. 3ameHuTe HeucnpaBHe AernoBe
OopUrMHaNHUM pe3epBHUM AenoBuMa pupme
AL-KO ogH. 3ameHunTe nx y cepsucy dmpme
AL-KO.
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TpaHcnopt

MpoBepa cno6ogHoOr okpeTawa TOUYKOBa
M3BpLUMTH jeAHOM HeaelbHO:

1. Temersuto ouncTuTe NoApydja OKO TOUKOBA
of Tpaee u nprbasBLlTuHe. Mpn Tom
KOpUCTUTE METNNLY U Kpny.

2. TpoBepuTe Aa nn ce TOYKOBU CNOBOAHO
okpehy 1 aa nv cy ynpaerbueu.

HanomeHa: Ako ce mo4ykosu mewko okpehy

u Hucy ynpassrsusu, AL-KO cepsuc Mopa Oa
Ux 3aMeHuU.

MpoBepuTH AOAMPHE NOBPLUMHE HA POGOTCKO]

Kocunuuun

1. TNprbaBLWTMHY O4UCTUTE KPMOM, @ 3aTUM
Marno NoAMaXuTe KOHTaKTHOM MaLuhy.

MNMpoBepa KoHTakaTa 3a NyHweH-€e Ha 6a3Hoj

cTaHuum

1. V3ByLuTE MPEXHN yTUKaY.

2. TIpUTUCHYTW KOHTaKTe 3a NyHeHe y CMepy
6asHe cTaHuue 1 nycTuTn. KoHTakTu 3a
nyHere oneT Mopajy Aa ce ONpYXHO BpaTe
y NOYETHU NOMoXa;.

HanomeHa: Ako ce KOHmMaKmu 3a ryrere
He spame o0 dejcmeom ornpyze, AL-KO
cepsuc Mopa da Ux 3aMeHU.

9.3 3ameHa HOXeBa

ONPE3!
OnacHocT op noBpeae 360r HoXeBa

HoxeBu cy Beoma owtpu u Mory
NPOy3pOKOBaTN NOCEKOTUHE.

B HocuTe 3aWTUTHe pykasuue!

= YBepwuTe ce Aa AenoBM Tena He
[ocnejy y HoxXeBe.

MAXHA!

OwrTehere ypehaja ycnea HecTpyyHe
nonpaske

[NopaBHaBawe caBujeHux, yrpaheHunx
HOXXeBa MOXe OLUTETUTU Takwup ca

HOXeBe.
B HewmojTe nopaBHaBaTu caBnjeHe
HOXeBe.

B 3ameHuTe caBujeHe HOXeBe
OpUrHarHUM pe3epBHUM AenoBUMa
dpupme AL-KO.

VcTpolueHn nnm caBujeHn HOXeBW ce Mopajy
3aMEeHUTH.

1. Ca uckrbyumute ypeha;.

2. Opnoxutun ypehaj ca HoXXeBMa OKpEHYTUM
npema rope.

OpaBpHYTU 3aBpTHE 3a NpuuBpLIhnBarb-e.

w

4. W3BaguTu HOX M3 NEXULLTA HOXa.
5. O4YUCTUTM NEXULLTE HOXKA MEKOM YETKOM.

HAMNOMEHA
HoxeBu cy n3bpyLueHun no Lenoj

OY>XMHWU U CTOra ce MOory MOHTUpaTH U
3akpeHyTu 3a 180°, unme ce
YyABOCTPYYyje HMXOB BEK Tpajarba.

6. 3ameHa HoXeBa:

B AKO HOXEBW Of NPBE MOHTaXe HUCY
okpeTaHun: OkpeHuTe HoX 3a 180 ° 1
yMeTHUTE ra Hasapj y NexuLuTe Hoxa ca
GpyLLUEHOM CTPaHOM OKPEHYTOM npema
ypehajy n NoHOBO NpUTErHnTE 3aBpTHE
3a npuyBpLUhnBame pyKom.

B AKO Cy HOXeBM ofi NpBe MoHTaxe Beh
jeqHoM okpeTaHu: YMeTHUTe HoBe
HOXeBe ca bpyLleHOM CTpaHOM
oKpeHyToM npema ypehajy y nexwuire
HOXa 1 3aTerHuTe HoBe 3aBpTH-€ 3a
npuyspwhrBame.

HanomeHa: Cmejy 0a ce kopucme camo
opuzuHalHu pesepsHu desnosu upme
AL-KO.

Y cniyyajy jake nprbaBLUTUHE KOja ce He MOXe
YKIOHUTU YETKOM, Takup ca HOXEBMMA ce Mopa
3aMEHUTH, jep HepaBHOTEXa MOXe JOBECTU [0
nosehaHe Oyke, noBehaHor TpoLuea u
(PYHKLMOHAMHNX CMETHM.

10 TPAHCIMOPT

3a TpaHcnopT ypehaja noctynute Ha cnegehu
HauuH:

1. Ca Unu TacTepoM 3a 3aycTaBrbare
3aycraBuTe ypeha;.
2. Ca ncKkrbyumTe ypehaj.

3. TMopwurHute ypehaj ca 06e pyke apxxehu
Kyhuwre:

B HoxeBuW ce He CMejy JOAVNPHYTU.

B HoxeBu yBek Mopajy Aa 6yay oKpeHyTu
of Tena.

11 CKNAOULUTEHWE

11.1 CknapuwTtere poboTCKe Kocunumue

495053_a
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Opnarawe

Ycknaguwtute ypehaj Tokom 3aume, unv kaga je
BepoBaTHO Aa he 6utn BaH ynotpebe BuLLe of
30 paHa.

1. [o kpaja HanyHUTK akymynartop (B1aun
lNoznaserwe 5.1 "lyrere akymynamopa
(08)", cmpaHa 239).

2. [obpo ounctutn ypehaj (Buan lNoznasrbe
9.1 "Yuwhere", cmpaHa 244).

3. YyBsame ypehaja:
®  Crojehn Ha cBMM TOYKOBMMA

B Ha cyBOM MeCTy KOje ce Moxe
3akrbyyaTu 1 3awTuheHo je og Mpasa

= BaH Jomallaja geue

11.2 Cknaguwiterse 6a3He cTaHULe

BasHa ctaHuua moxe, anu He Mopa, Aa ce
ycknagnwti. MehyTum, cknaguiitersem ce
nsberaBa npepaHo ctapeke. HNp. Y Buay
6nehena 60oje nu kopo3smje KoHTakaTa 3a
nyHerse.

Ako 6a3Ha cTaHuLUa ocTaje Ha OTBOPEHOM:

1. OgBOjUTN MpexXHM aganTep o4 Mpexe 1
UCKIbY4nTU U3 6asHe CTaHuLe.

2. HamotaTtu kabn 6a3He cTaHuLe.

YcKnaguwTuT MpexHu agantep.

4. [logmasaTu KOHTaKTe 3a NykeHe
KOHTaKTHOM Maluhy.

w

Ako ce 6a3Ha cTaHMLUA CKNaauLITU:
1. WsBpwunTK cBe rope HaBeaeHe pagose.
2. OpBojutn 6asHy CTaHuLy 0f rpaHUYHE XULEe.

3. [emoHTupaTtu 6asHy CTaHuLy 1 YKIOHUTK
NpreaBLUTUHY METAMLOM 1 6naro
HaBMaXeHOM KproM.

4. Cknaguwterse 6a3He cTaHuLe:

B Ha cyBOM MeCTy Koje ce Moxe
3aKkrbyyaTu u 3aWwTnheHo je of Mpasa

B BaH Aomallaja Aeue

AKO ce cKnaauwTh camo cTy6 3a Nyteme:

1. OpBOjUTK MpexHn agantep of Mpexe 1
UCKIbYYNTN 13 6asHe CTaHuLe.

2. OpBojuTn 6a3Hy CTaHULy Of rpaHNYHe Xuue.

3. YKNOHWUTW NprbaBLUTUHY METNMLOM 1 6naro
HaBMaXxeHOM KproMm.

4. [emoHTaxa cTyba 3a nyteme:

B OpgBpHyTM oba 3aBpTHa cTyba 3a
nywetrse (08/4).

=B [IpeBpTaweMm 04BOjUTK CTYD 3a Nyrwerse
opf 6a3He cTaHuue.

B PacTtaBuTu yTUYHe crojeBe kabnosa Ha
6a3Hoj cTaHuumM 1 CTyby 3a nyreme.

®  OtBop nogHoxja (08/5) saTBopuTH
NPUNoOXeHUM noknonuem 3a 3umy (08/6).

5. CknaguwTtene 6asHe cTaHuLe:

= Ha cyBOM MeCTy Koje Ce MOXe
3aKrby4aTu 1 3awTuheHo je oa Mpasa

B BaH Jomallaja geue
11.3 Tlpe3nmMmrbaBawe rpaHUYHe Xuue

FpaHMqHa Xunua MoXe fia OCTaHe y 3eMJibU U He
MoOpa [a ce yknawa.

1. Ako je 6a3Ha cTaHuULa ycknaguliTeHa:
MoamaxuTe KpajeBe XuLe KOHTaKTHOM
MaLwhy 1 oMoTajTe Ux NensbUBOM TPaKOM.
OBoO LWITWTW KpajeBe Xuue of Koposuje.

12 OANNATABE

HanomeHe y Be3u ca 3aKOHOM O €NEeKTPUYHUM

1 enekTpoHckum ypehajuma (ElektroG)

Ef ®  CTrapu enekTpuyHU 1 ereKTPOHCKN
ypehaju He Tpeba aa ce bauajy ca

— kyhHuM cmehewm, Beh Tpeba aa ce

noABprHy oABajakby U COpTUPaHy OH.
peuvknuparsy!

®  Crape 6aTepuje unu akymynatopu Koju HUCy
dukcHo yrpaheHn y ctapu ypehaj, npe
npegaje mopajy ga ce ussage! hunxoso
oAnarawe Ha 0Tnaf je perynmcaHo 3akoHoOM
o baTepujama.

B BnacHuK oaH.KOPUCHWK ENEKTPUYHUX U
eneKkTPOHCKMX ypehaja cy no ucteky Huxosor
Beka ynotpebe 3akoHcku obaBe3Hn Aa ux
BparTe.

®  Kpajtu KOPUCHUK CHOCU OATOBOPHOCT 3a
Bpuncarbe CBOjUX NIMYHMX NofaTaka u3 ctapor
ypehaja koju Tpeba aa ce oanoxu Ha otnag!

Cumbon npeupTaHe KaHTe 3a OTNaTke 3Haym aa

CTapu enekTpUYHN 1 eneKkTPoHCkK ypehajn He

CcMejy Aa ce oanaxy 3ajegHo ca kyhHum cmehem.

CTapu eneKkTpuYHM 1 enekTpoHckn ypehaju

BecnnatHo mory Aa ce npeaajy Ha cnegehum

mMecTuma:

B JaBHa MecTa 3a ognarake oTnaga ofH.
HEroBO MpuKynIbame (HNp. KOMyHanHa
cToBapuLiTa)

B [IpopajHa MecTa 3a enekTpuyHe ypehaje
(cTaumoHapHa v Ha UHTEPHETY), YKOMNUKO Cy
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Cnyx6a 3a kopucHuke/Cepsuc

TproBuu o6aBe3Hun fa npuxeaTe BpaheHu

npou3Bof Unu ako 406POBOILHO HyAe TakBy

ycnyry.
OBe un3jaBe Baxxe camo 3a ypehaje koju ce
yrpahyjy n npoaajy y 3emrsama Esponcke yHuje
1 Ha Koje ce MpuMmemyje eBporncKa QupeKTuea
2012/19/EY. Y 3emrbama nssaH EBporncke yHuje
MOry ce NnpumenMBaTh Heke Apyre oapenbe 3a
oanaramwe CTapux eneKTPUYHNX U eNEKTPOHCKMX
ypehaja.

HanomeHe y Be3u ca 3akoHOM o GaTepujama
(BattG)

®  Crape Gatepuje n akymynatopu He
E Tpeba fa ce H6auajy ca kyhHum
cmehewm, Beh Tpeba fa ce noaBpryy
OABajamy 1 CoOpTUpary OH.
peuvknupamy!

B Y cBpxy 6e3benHor Bahewa 6atepuja n
akymynaTtopa u3 enekTpuyHor ypehaja un
pagv nHdopmMaLmja O HMXOBOM TUMY OH.
XEeMMjCKOM CUCTEMY, BOAWTE padyHa o
ocTanum nogauuma y ynyTcTBy 3a ynotpeby
OfH. MOHTaxy.

B BnacHuk ogH. KOpUCHUK BaTepuja un
aKkymMyrartopa Cy Mo UCTEKy HMXOBOT Beka
ynotpebe 3akoHCKkM obaBe3HM Aa ux BpaTe.
Bpahatse je orpaHuuyeHo Ha npeaajy
KONMM4YMHa yobuyajeHnx 3a JoMahnHCTBO.

Crape 6aTepuje Mory fa cagpxe wTeTHe
mMaTtepuje Unu Tellke MmeTare, koju 6u mornu ga
HaLlKo4e XKMBOTHOj CPeaVHM UNn 30paBrby.
Mpepapa crapux 6atepuja u kopuwhemre y
H1Ma cagpXKaHux pecypca AOMPUHOCK 3alUTUTh
oBa [Ba AparoueHa pecypca.

Cumbon npeupTaHe kaHTe 3a oTnaTke 3Ha4u aa
6aTepuje 1 akymynaTopu He cMejy Aa ce oanaxy
3ajegHo ca kyhHum cmehem.

Ako ce ocum Tora ucnopg kaHTe 3a cmehe Hanase
o3Hake Hg, Cd unu Pb, oHaa To o3Ha4aBa
cnepehe:

B Hg: barepuja cagpxw suwwe oa 0,0005 %

XvBe

®  Cd: batepuja cagpxw BuLe oa 0,002 %
KagMujyma

B Pb: batepuja cagpxu Buwe og 0,004 %
onosa

AkymynaTopu 1 6atepuje becnnaTtHo mory fa ce

npegajy Ha cnegehum mectnma:

®  JaBHa MecTa 3a oanarake oTnaga ofH.
HEroBO MPUKYMNIbake (HNp. KOMyHanHa
cToBapuLiTa)

MpopajHa mecTa 3a 6aTepuje 1 akymynatope
MecrTa 3a Bpahawe 6aTepuja 1 akymynartopa

MecTo Bpahatba kog npounssohava (ako Huje
unaH 3ajegHu4Kor cuctema Bpahama)

OBe u3jaBe Baxe caMo 3a akymynaTtope u
6aTtepuje koju ce npoaajy y 3emrbama EBponcke
YHUWje 1 Ha Koje ce NpuMetbyje eBporcka
avpektuBa 2006/66/E3. Y 3emrbama nssaH
EBponcke yHuje Mory ce npuMermMBaTh Heke
apyre ogpenbe 3a ognarawe akymynaTopa u
baTepuja.

13 CNYXXBA 3A KOPUCHUKE/CEPBUC

Kop nuTarba y Be3n ca rapaHLmnjoM, MONpaBKoM
W pe3epBHUM AerioBrMa ce obpaTuTe BalleM
Hajorimkem AL-KO cepsucy. Hbera hete Hahu Ha
VHTEPHETY nog, crnegehom agpecom:
www.al-ko.com/service-contacts

495053_a

247



Momoh y cnyyajy cmeTHM

14 NOMOT Y CJZTYHAJY CMETHU

14.1 Kopekumuja rpewaka Ha ypehajy v rpeluaka npu pykoBary

OlPE3!
OnacHocT oA noBpeae

OwTpu 1 NOKPeTHN AenoBu ypehaja Mory Aa JoBeay 40 noBpeda.
= [lpunukom pafoBa ofpxaBaa, Here 1 Ynhera yBeK HoCUTe 3alTUTHe pykasuLe!

CwmeTiba
Ypehaj ce He nokpehe.

Ypehaj ce 3arnasuo u
ykonaBa ce. To4KoBM
HacTaBrbajy Aa ce obphy.

Ypehaj Kocu y norpeLuHo
BpeMme.

MoTop npecrtaje aa pagu y
TOKY KOLLEH-a.

Pesynrat Kowema je

Y3pok
AkymynaTop je npasaH.
CeH3opu ygapa He pearyjy.

Tpaga je npeBucoka.

Ypehaj Hanexe Ha
HepaBHUHY TpaBHaTe
NoBpLUMHE.

Ypehaj uma norpeLuHo
Bpeme.

Tpajame Kowema je
MOrpeLUHO NoAeLLEHO.

Ypehaj rybun BpemeHcka
nofeluaBata.

MoTop je npeonTtepeheH.

AkymynaTop je npasaH.

Hoxesu cy Tynu.

Bpewme kolwetsa je

Yknawatre
MyHuTe ypehaj y 6a3Hoj cTaHnuum.
MoTpaxute AL-KO cepsuc.

®  [loBehaTu BUCKHY KoLLeHsa, nocre
TOra NOCTEneHo cnywTaTn Ha
XeIbeHy BUCHHY.

®  KpaTko nokocuTu Tpasy nomohy
Kocunumue.

YKNOHUTN HepaBHUHY.

Mopecutun Bpeme.
lMogecuTn BpemMeHa Kollera.

AkymynaTop je HeucnpaBaH. [oTpaxuTe
AL-KO cepsuc.

WckrbyunTe ypehaj, noctaBute ra Ha
PaBHO TIIO UMM HWUCKY TPaBy M MOHOBO
roKpeHuTe.

HanyHutu akymynarop.

OKpeHUTE HOX WNK ra no nNoTpeéu
3aMeHuTe.

[Mporpamupajte ayxa spemeHa

HepaBHOMEpaH. npekpaTko. KoLleH-a.
Mogpyyje kowema je CmamnTn nogpyyje Koena.
NpeBernuKo.
BucuHa kowetsa je Ha [MoBehaTtn BUCUHY KoLLeHa, nocne Tora
NpeBWULLE HUCKOM CTEMEHY. NMOCTENEHO CNyLUTATU Ha XXeIbeHy
BUCWHY.
Hoxesu cy Tynu. OKpeHuUTEe HOX UK ra no noTpedu
3amMeHuTe.
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Momoh y cnyyajy cMeTHun

CmMmeTHa

Bpewme Tpajara
aKkymMmyrnartopa ce 3HaTHO
ckpaTtuso.

Ypehaj Bubpvpa unu je
jaunHa 3Byka npesuLle
jaka.

AkymynaTop He MoXxe Aa
Ce HarnyHu ofH. HM3aK
HanoH akymynaTopa

Y3pok

BucuHa koletrsa je Ha
npeBuLLE HUCKOM CTEMNEHY.

Tpaga je npesncoka unm
npeBuLLE BraxHa.

HepaBHoTeXa Kof HOXa nnm
roroHa Hoxa

B KOHTaKTu 3a nykwere
6asHe cTaHuLe cy
3anproaHu.

= [logMpHe NoBpLUMHE Ha
ypehajy cy 3anprbaHe.

BasHa cTtaHuua Hema cTpyjy.

B Ypehaj He noraha
KOHTaKTe 3a NyheHe.

®  [logupHe NoBpLUMHE Ha
ypehajy cy nsropene.

VcTekao je Bek Tpajara
akymynaropa.

EnekTpoHuka 3a nywetre je
HeucnpasHa.

Yknawawe

MoBehaTn BUCUHY KoLLEHa, Nocrne Tora
MOCTENEHO CMyLUTATU Ha XerbeHy
BUCUHY.
MycTute Tpasy Aa ce ocyLun.
MocTaBnTM BUCUHY KOLLEHa Ha
BULLW CTEMEH.
B OyncTuTe NMoYy 3a KoLUEeH-E.
Motpaxute AL-KO cepsuc.

OuNCTUTN KOHTaKTE 3a nywmewe n
AoAupHe noBpLUnHE.

MpukrbyunTM 6a3Hy cTaHULy Ha CTPYjHO
Hanajake.

®  CraBuTu ypehaj y 6asHy ctaHuly u
NpOBEPUTU Aa N KOHTaKTK 3a
nyHere Hanexy.

B [lotpaxuTe AL-KO cepsuc.

MoTtpaxute AL-KO cepsuc.

Motpaxute AL-KO cepsuc.

HAMNOMEHA
Kog cmeTHM Koje HUCY HaBeeHe Y OBOj Tabenv Unm koje He MoXXeTe a OTKIOHUTE camu,
obpatuTe ce HaLloj Crnybu 3a KOPUCHMKE.

14.2 lludpa n oTknamwame rpewwaka

LLndppa rpewke
CNOO1: Tilt sensor

CN0OO2: Lift sensor

Y3pok

CeH3sop Haruba je pearosao:

B Makc. Harnb npekopayeH

B Ypehaj je HOwweH

B [laguHa je npeBuLe
cTpma

CeH3op nogmnsamna je

pearoBao:

®  Owmortau ypehaja je
ycnepn noausarba unm

npenpeke nomepeH
npema rope.

Yknawawe

[MocTtaButn ypehaj Ha paBHy NOBPLUMHY
1 NOTBPAUTY FPELLKY.

YKNOHUTK Npenpeky.
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ﬂ Momoh y cnyyajy cmeTHM

Lndppa rpeLuke Y3pok Yknawamwe
CNOO5: Bumper Ypehaj je Hanwao Ha B [loctaButun ypehaj Ha cnoboaHy,
deflected npenpeky 1 He MoXe ce orpaHuyeHy TpaBHaTy NOBPLUMHY.
ocrnoGoanTu (HNp. cyaap ®  KopurosaTu Nomnoxaj rpaHnyHe
6113y 6asHe ctaHuue). KALe.
CNOO7: No Toop B Hewma curHana netrbe ®  KoHTponuwute JIE[-oBe Ha 6a3Hoj
signal = [paHuyHa Xxuua je CTaHmun.
HeuncnpasHa. B KoHTponuwimuTe CTPyjHO Hanajamwe
B Curhan netrbe je 6a3He cTaHuue. /13BagnTh 1 NOHOBO
npesuLe cnab. YTakHYTU MPEXHU apanTep.

B [IpoBepUTU rpaHNYHY XuLy Y
nornepy owTtehewa. NonpaButn
HeuncnpasHY XuLy.

CNOO8: Loop signal ®  CurHan netrbe npesuwe ®  KoHTtponuwuTte JIE[J-oBe Ha 6a3Hoj
weak cnab CTaHWLM.
B [paHunyHa xuua je ®  KoHTponuwimuTte CTpyjHO Hanajame
npeswLle Ay6oko 6a3He cTaHuue. M13BagnTu U NOHOBO
yKonaHa yTakHYTU MPEXHU afanTep.

= [logurHuTe rpaHuyHy Xuly oo
nponucaHe BUCKHE, EBEHTYarNHO
NPUYBPCTUTE OUPEKTHO Ha

TpaBHak.
CN010: Bad position ® VYpehajje BaH TpaBHaTe ® [locTaBuTu ypehaj Ha crioboaHy,
noBpLUNHE AeduHUcaHe orpaHuyeHy TpaBHaTy NOBPLUMHY.
FPaHNYHOM XULIOM. ®  KopuroBaTu Nosoxaj rpaHuyHe
B [paHunyHa xuua je XKMLUE OKO KpMBUHA U Npenpeka.
nocTaBrbeHa yKpLUTEHO. OTKIMOHUTU YKpLUTaHE XKULE.
CNO11l: Escaped robot VYpehajje BaH TpaBHaTe KopurosaTtu nonoxaj rpaHuyHe xuue
noBpLUNHE AedUHUCaHE OKO KpVBWHA U npernpeka.

rPaHU4YHOM XNLIOM.

CN012: cal: no Toop [Ipewkay Toky kannbpaumje: ® KoHTponuwwuTe JIE[-oBe Ha 6a3Hoj

CNO15: cal: outside ® YpehajHe moxe fa Hahe CTaHnun.
TPaHUYHY XNLLY. B KoHTponuwuuTe CTPyjHO Hanajamwe
6a3He cTaHuue. M3BaguT 1 NOHOBO
YTakHYTU MPEXHU apanTep.

®  [loctaBuTe ypehaj Ha nponucaHu
noroxaj 3a kanvbpauujy,
ropaBHajTe ra Ta4Ho Mof NpaBuM
yrrnom. Ypehaj mopa 6utn y ctawy
[a npenasu Npeko rpaHnYHe Xuue.
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Momoh y cnyyajy cMeTHun

LLindpa rpeLuke

CN017: cal: signal
weak

CNO018: cal:
ColTision

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

Y3pok

Ipelwka y Toky kanmbpaumje:
B CurHan neTrbe npesuLle
cnab

Hema curHana netrbe

"paHnyHa xuua je
HeucnpasHa.

['peluka y Toky kanmbpaumje:

®  Ypehaj je yaapuo o
npenpeky.

AkymMynaTop je npasaH:

[MeTrba rpaHnyHe xuue je
npegyravka, uma npesuile
ocTpBa.

Mpunukom nywera Hema
KOHTaKTa Ha KOHTaKTMMa 3a
nykere

Mpenpeke 6113y 6asHe
cTaHuue

Ypehaj ce 3arnasuo.

Ypehaj He moxe Aa npoHahe
06a3Hy cTaHuLy.

AKymynaTop je CTPOLLEH.

EnekTpoHuka 3a nyweme je
HeucnpasHa.

AyTOMaTCKO OTKNakame
rpewaka Huje moryhe

Yknawawe

[MocTtasuTte ypehaj Ha nponucaHun
ronoxaj 3a kanubpauujy,
nopaBHajTe ra Ta4Ho Nofj NpaBuMm
yrnom.

KoHTponuwuTe cTpyjHO Hanajake
6asHe cTaHuue. V13BagnT 1 MOHOBO

YTaKHYTU MpEeXHU adantep.

[MpoBepUTU rpaHNYHY Xuuy y
nornedy owrtehemna.

YKMOHNTK Npenpeky.

KopuroBaTtu nonoxaj rpaHunyHe xuue.

OUNCTUTY KOHTaKTE 3a NyH-eHse.
Crasutu ypehaj y 6asHy ctaHuuy
NpOBEPUTU [a N KOHTaKTK 3a
nytere Hanexy.

MpoBepUTH 1 3aMEHNTN KOHTaKTe
nyHeHe y CEPBUCHOj paaoHNLN
npoussohaya.

YKIIOHUTW Npenpeky.

MocTtaBuTn ypehaj Ha cnoboaHy,
OrpaHVyeHy TpaBHaTy MOBPLUMHY.

[MpoBepuUTU rpaHNYHy Xuuy y
norneay owrtehena.

[ajTe rpaHnyHy xuuy ga ce
npemepu y CEpBUCHO] paavoHMLn
npoussohaya.

[ajTe akymynaTtop ga ce 3ameHu y
CEpBUCHOj pagvoHuLm nponssohaya.

[lajTe enekTpoHUKy 3a NyHere Aa ce
NpoOBepu y CEPBUCHO] paaMOHULN
npoussohava.

PyyHo noTtBpauTte nopyky o
CMETHsM.

Y cnyyajy noHaBrbawa: [lajte
ypehaj oa ce ucnura 'y CepBuCHOj
paavoHuLM nponssohava.

n

3a

495053_a

251



apaHuuja

Lndppa rpeLuke

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper
deflected

CN120: L-Bumper
deflected

CN128: Recov
Impossible

CN129: Blocked wL

CN130: Blocked wR

Y3pok

B Akymynarop je
nperpejaH (Bvwe og
60 °C). Huje moryhe
npaxmerse.

B Vlckrbydere Hy HyXau
0, CTpaHe KOHTPOIHe
€neKTPOHWMKe

MoTop 3a kollere je

nperpejaH (euwe og 80 °C).

Ypehaj je Hanwao Ha
npenpeky 1 He MoXe ce
ocnoboanTu.

Ypehaj je Hauwao Ha
npenpeky 1 He MoXe ce
ocnoboanTu.

Ypehaj je BaH TpaBHaTe
noBpLUNHE AedUuHnCcaHe
rPaHNYHOM XULIOM.

JleBn MOTOp TOYKa je
6rnokupaH.

[ecHn MoTOp TouKa je
GrnokmpaH.

Yknaware
B JckrbyunTn ypehaj octaButun
aKkymynaTtop fa ce oxnaau.

B He ctaBmbatu ypehaj Ha 6a3Hy
cTaHuuy.

B JckrbyunTn ypehaj octaButu ra aa
ce oxnagwm.

B Y cny4ajy noHasrbama: flajte
ypehaj aa ce ucnuta y cepBuCHoj
pagvoHuum npomaeohava.

YKNOHUTY Npenpexy.

YKNOHUTY Npenpexy.

B [loctaButu ypehaj Ha cnoboaHy,
orpaHvyeHy TpaBHaTy MOBPLUUHY.

®  KopwuroBaTtu nonoxaj rpaHu4He
xuue.

YKMOHUTY Grokmparse.

YKrnoHutn 6rnokmpatse.

HAMNOMEHA
Kop cmeTHM Koje HUCY HaBedeHe y 0BOj Tabenu nnu Koje He MoXeTe Aa OTKIOHWUTE camu, ce
obpaTtuTe HaLloj cnybu 3a KOPUCHUKE.

15 TAPAHLUUJA

EBeHTyanHe rpeLuke y matepujany unv npousBoamy Ha ypehajy nonpasmhemMo 3a Bpeme 3aKOHCKOr
poka 3acTape npaBa Ha rapaHuujy 3a HelocTaTke Npema COnCTBEHOM U360py nonpasrbakemM Unm
3ameHoM. Pok 3acTtape oapefyje ce npema npaBy ApxaBse Yy Kojoj je ypehaj KynrbeH.

Hawwa rapaHTHa 13jaBa BaX1 caMo y Crny4ajy:
®  pyMeHe OBMX YNyTcTaBa 3a ynoTtpeby u
B CBPCUCXOAHOT Kopulhera u
B ynoTtpebe opurnHarnHux pes3epBHUX Aerosa u

[apaHumja He obyxBarTa:

B owTeheka Naka koja ce CBOAE Ha HOPMaIHO TPOLLEH-E

["apaHuuja NpecTaje ga Baxu y cnyvajy:
CaMOVHMLMjaTUBHMX MOKYLLaja NnonpaBKu
CaMOVHULMjaTUBHUX TEXHUYKMX U3MEHA
HeHaMeHCKor Kopuwhera

B [OTPOLUHE AeNOBe KOjWu Cy Ha KapTuLM pe3epBHUX AeroBa 03HA4YEHN PaMOM | XXXXXX (X)
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apaHuuja

[apaHTHU pok Nounkbe Aa Teve of AaTyma KyrnoBUHE of CTpaHe NpBor Kpajiber kopucHuka. MepoaasaH
je oaTym Ha payyHy. Ca OBOM M3jaBOM O rapaHumjy 1 OPUFMHAMNHUM pavyHoM o6paTute ce NpoaasLy
nnu Haj6nmxoj osnawwheHoj cepeMCHOj paanoHnun. OBOM M3jaBOM Ce He Mehsajy 3aKOHCKa MpaBa Koja
Kyrnaw, Mma npema npofasLy Y criyyajy HegocTaTtaka.
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Ttumaczenie oryginalnej instrukcji obstugi
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Ttumaczenie oryginalnej deklaracji zgod-
NOoSCi UE/WE ..o 000

1 INFORMACJE DOTYCZACE
NINIEJSZEJ INSTRUKCJI OBSLUGI

®  Wersja niemieckojezyczna jest oryginalng in-
strukcjg obstugi. Wszystkie pozostate wersje
jezykowe sg ttumaczeniami oryginalnej in-
strukcji obstugi.

B Przed uruchomieniem nalezy dokfadnie prze-
czyta¢ niniejszg instrukcje obstugi. Jest to ko-

nieczne dla zapewnienia bezusterkowej pra-
cy i bezpiecznej obstugi.

B Ponizsza instrukcja obstugi winna by¢ prze-
chowywana zawsze w sposéb umozliwiajgcy
jej wykorzystanie w celu uzyskania informacji
dotyczacych urzadzenia.

®m  Urzadzenie moze by¢ przekazywane wytgcz-
nie wraz z instrukcjg obstugi.

®  Nalezy stosowac sie do wskazéwek dot. bez-
pieczenstwa i ostrzegawczych zawartych
w niniejszej instrukcji obstugi.

1.1 Symbole na stronie tytutowej

Znaczenie

Symbol

Przed uruchomieniem nalezy do-
ktadnie przeczytaé niniejszg instruk-
cje obstugi. Jest to konieczne dla
zapewnienia bezusterkowej pracy

i bezpiecznej obstugi.

Instrukcja obstugi

wac ze szczegdlng ostroznoscig!

L| W szczegolnosci przestrzegaé
wskazoéwek dotyczacych transportu,
sktadowania i utylizacji zawartych
w niniejszej instrukcji obstugi!

ﬁ ’ Akumulatory litowo-jonowe obstugi-

1.2 Objasnienia rysunkowe i stowa
ostrzegawcze

/_\ NIEBEZPIECZENSTWO!

Oznacza niebezpieczenstwo prowadza-
ce do Smierci lub ciezkich obrazen ciata.

OSTRZEZENIE!
Oznacza potencjalne niebezpieczenstwo

mogace prowadzi¢ do $mierci lub ciez-
kich obrazen ciata.

OSTROZNIE!
Oznacza potencjalne niebezpieczenstwo

mogace prowadzi¢ do srednich lub lek-
kich obrazen ciata.
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Opis produktu

UWAGA! Nr
Oznacza potencjalne niebezpieczenstwo 4
mogace prowadzi¢ do szkod rzeczo-
wych.

6

WSKAZOWKA
Szczegolne wskazoéwki utatwiajgce zro-

zumienie instrukcji i obstugi. 7

2 OPIS PRODUKTU

elementu
Kotwy trawnikowe (90 szt.*, 180 szt.**)
Zasilacz

Stacja bazowa z kotwami wkrecanymi
(5 szt.), kluczem do $rub i ostong zimo-
w3

Kabel ograniczajacy (100 m*, 150 m**)

* Robolinho 500

** Robolinho 1150 SE

W niniejszej dokumentacji opisano catkowicie au-
tomatycznego, zasilanego akumulatorowo robota
do koszenia trawy, ktéry porusza si¢ samodziel-
nie na trawniku. Wysokos$¢ ciecia jest regulowa-
na.

21 Zakres dostawy

Zakres dostawy obejmuje nizej wymienione pozy-
cje. Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie pozycje zo-
staty dostarczone:

Nr elementu 4
1 Robot do koszenia trawy
2 Skrocona instrukcja

Instrukcja obstugi

2.2 Robot do koszenia trawy

elementu

Panel obstugowy z wyswietlaczem (we-
wnetrzny)

Przycisk STOP (zatrzymuje urzadzenie
natychmiast i noze thgce w ciggu 2 s)

Styki tadujgce

System regulacji wysokosci (wewnetrz-
ny)
Rolki przednie (kierowane)

Schowek na akumulator
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Opis produktu

Nr
7
8
9
10
11

23

elementu
Zespot thgcy
Tarcza nozowa
Koto napedowe
Sruba mocujaca

Noz tngcy

Symbole umieszczone na urzadzeniu

Symbol Znaczenie

Nie dopuszczaé 0sob trzecich do
niebezpiecznego obszaru!

Zachowac szczegolng ostroznosé

A podczas obstugi urzgdzenia!

~
N

N
//

Nie zbliza¢ dtoni ani stép do mecha-
nizmu tngcego!

o’

L2

Zachowac bezpieczny odstep!

]
[}

Przed uruchomieniem przeczyta¢
instrukcje eksploataciji!

Aby uruchomi¢ urzgdzenie, wpro-
wadzi¢ kod PIN!

¥ 57 |E

Nie jezdzi¢ na urzadzeniu!

24

Panel obstugowy

@
5 /7 4

B v
SN
®® ©

Nr elementu

(przycisk Home): Przerwanie trybu
koszenia, urzgdzenie wraca do stacji ba-
zowej. Uruchamia sie ono automatycz-
nie kolejnego dnia o ustawionej godzinie
koszenia.

2 Wyswietlacz: jest na nim widoczny aktu-
alny stan roboczy urzadzenia, nazwa
wybranego menu, jego punkty podrzed-
ne oraz funkcje dostepne do wybrania
(patrz Rozdziat 2.5 "Wyswietlacz", stro-
na 257).

@ E] (przyciski strzatek): Wybor punk-
téw menu, zwiekszanie i zmniejszanie
wartosci liczbowych, wybér ustawien.

(przycisk Start/Przerwa): Reczne
uruchamianie i przerywanie trybu kosze-
nia lub natychmiastowe wznawianie try-
bu koszenia po nacisnieciu przycisku

Al

‘E] E]' (przyciski funkcyjne): Wywo-
tanie funkcji, wyswietlanej w danej chwili
nad przyciskiem na wyswietlaczu.

(przycisk On/Off): Wigczanie i wyta-
czanie urzadzenia.

@ (przycisk menu): Wywotanie menu
gtébwnego

2.5 Wyswietlacz
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Opis produktu

: ®

Menu d}éwne
*Ustawienia
Informacje
wstecz Potwierdi

@ ® ®

Nr Wyswietlana informacja

1 Nazwa wybranego menu (tutaj: Menu
gtdéwne)

Nr

Wyswietlana informacja

Punkty w menu: Zawsze wyswietlane sg
tylko dwa punkty menu (tutaj: Usta-
wienia oraz Informacje). Przyciski

@ oraz @ umozliwiajg wyswietlenie
pozostatych punktéw menu.

Funkcje dla wybranego punktu menu
(tutaj: Ustawienia). Przyciski ‘B
oraz E]' umozliwiajg wywotanie funk-
cji.

Gwiazdka oznaczajgca wyswietlany
punkt menu (tutaj: Ustawienia)

2.6 Struktura menu
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Opis produktu

Menu Programy
gtdwne
Ustawie-
nia
Informa-
cje

2.7 Stacja bazowa

Program tygodniowy patrz Rozdziat 7.3 "Ustawianie programu ko-
szenia", strona 271

Punkty poczatkowe patrz Rozdziat 7.3.2 "Ustawianie punktéw po-
czgtkowych", strona 271

Informacja o programie patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informa-
cji", strona 274

Godzina patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawieri podstawo-
wych", strona 269

Data patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawien podstawowych”,
strona 269

Jezyk patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawieri podstawowych",
strona 269

Kod PIN patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawien podstawo-
wych", strona 269

Dzwieki przyciskoéw patrz Rozdziat 7.2 "Wigczanie/wytgczanie
dzwieku przyciskow", strona 271

iNTOUCH patrz Rozdziat 7.4 "inTOUCH", strona 273

Koszenie krawedzi patrz Rozdziat 7.5 "Koszenie krawedzi przy
uruchomieniu recznym", strona 273

Powierzchnia poboczna aktywne/nieaktywne patrz Rozdziat
7.6 "Ustawianie koszenia powierzchni pobocznych”, strona 273

Kontrast wyswietlacza patrz Rozdziat 7.7 "Ustawienie kontrastu
wys$wietlacza", strona 273

Ochrona ustawien patrz Rozdziat 7.8 "Ochrona ustawien", stro-
na 273

Ponowna kalibracja patrz Rozdziat 7.9 "Ponowna kalibracja",
strona 273

Ustawienia fabryczne patrz Rozdziat 7.10 "Przywracanie usta-
wien fabrycznych", strona 273

Serwis nozy patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji", strona 274
Sprzet patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji”, strona 274

Oprogramowanie patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji", stro-
na 274

Informacja o programie patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informa-
cji", strona 274

Usterki patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji", strona 274
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Opis produktu

Nr elementu
1
2
3
4
5
6
7
8

2.8 Zintegrowany akumulator

Ptyta podstawy

Diody LED do wskazywania stanu
Styk do tadowania

Stupek do tadowania

Kanat kablowy

Whneka na koto

Otwoér na kotwy wkrecane (8)

Kotwy wkrecane

Akumulator jest wbudowany na state w urzgdze-
niu i nie moze by¢ wymieniany przez uzytkowni-
ka.

WSKAZOWKA
Przed pierwszym uzyciem nalezy catko-

wicie natadowac akumulator. Akumula-
tor mozna tadowa¢ w dowolnym stanie
jego natadowania. Przerwanie tadowa-
nia nie powoduje uszkodzenia akumula-
tora.

Akumulator mozna fadowac tylko wtedy,
gdy urzadzenie jest wigczone.

®  Dostarczony wbudowany akumulator jest
czesciowo natadowany. W trybie normalnym
akumulator jest regularnie tadowany. Urza-
dzenie jedzie w tym celu do stacji bazowe;j.

B Zintegrowany elektroniczny uktad monitoruja-
cy powoduje automatyczne zakonczenie pro-

cesu fadowania po osiggnieciu poziomu nata-
dowania 100%.

B tadowanie dziata tylko przy prawidtowym
kontakcie stykéw tadujgcych stacji bazowej
z powierzchniami stykow urzgdzenia.

®  Przy temperaturach przekraczajgcych 45 °C
wbudowany wytgcznik zabezpieczajacy unie-
mozliwia tadowanie akumulatora. Zapobiega
go zniszczeniu akumulatora.

®  Jezeli czas pracy akumulatora ulegt znaczne-
mu skréceniu mimo petnego natadowania,
oznacza to, ze nalezy zleci¢ jego wymiang
dystrybutorom AL-KO, technikom lub partne-
rom serwisowym.

® Jezeli w wyniku starzenia sie lub zbyt diugie-
go przechowywania akumulator roztadowat
sie ponizej poziomu okreslonego przez pro-
ducenta, nie nalezy go juz wiecej tadowac.
Kontrole lub ew. wymiane akumulatoréw i
elektronicznych systeméw kontrolnych nalezy
zlecac¢ dystrybutorom AL-KO, technikom lub
partnerom serwisowym.

®  Status akumulatora jest widoczny na wyswie-
tlaczu. Sprawdzi¢ status akumulatora po oko-
to 3 miesigcach przechowywania. W tym celu
nalezy wigczy¢ urzadzenie i odczytac status
akumulatora. Jezeli akumulator jest natado-
wany jeszcze w ok. 30% lub w mniejszym
stopniu, umiescic¢ urzadzenie w stacji bazo-
wej i wigczy¢, aby natadowaé akumulator. Je-
zeli stupek do tadowania zostat wymontowa-
ny w celu przechowania stacji bazowej (patrz
Rozdziat 11.2 "Odktadanie stacji bazowej do
przechowywania", strona 276), nalezy naj-
pierw zamontowac¢ go w odwrotnej kolejnosci
i ponownie podtgczy¢ stacje bazowa do sieci
elektrycznej.

®  Jesli doszio do wycieku elektrolitu w urzadze-
niu: Zleci¢ naprawe urzadzenia w punkcie
serwisowym AL-KO!

®  Jesli akumulator zostat wymontowany z urza-
dzenia: W przypadku kontaktu oczu lub dtoni
z wyciekajgcym elektrolitem niezwtocznie
przeptuka¢ je wodg. Natychmiast skontakto-
wac sie z lekarzem!

2.9 Opis funkcji

Przemieszczanie na powierzchni trawnika

Urzadzenie porusza sie swobodnie w obszarze
koszenia wyznaczonym przez kabel ograniczajg-
cy. Orientacja urzadzenia jest regulowana przez
czujniki, wykrywajgce pole magnetyczne kabla
ograniczajgcego.
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Gdy urzadzenie uderzy w przeszkode, zatrzymu-
je sie i jedzie w innym kierunku. Jesli urzadzenie
znajdzie sie w sytuacji, w ktorej praca jest nie-
mozliwa, na wyswietlaczu pojawia sie odpowiedni
komunikat.

Tryb koszenia i tryb fadowania

Fazy koszenia przebiegajg stale naprzemiennie
z fazami tadowania. Jezeli w trakcie koszenia po-
ziom natadowania akumulatora zmniejszy sie do
okreslonej wartosci (wskazanie: 0%) urzadzenie
wraca automatycznie do stacji bazowej wzdtuz
kabla ograniczajgcego.

Urzadzenie posiada fabrycznie skonfigurowane
programy koszenia, uwzgledniajgce réwniez
funkcje koszenia ptaszczyzn i krawedzi. Istnieje
mozliwos$¢ zmiany tych programéw.

Przy kazdym uruchomieniu silnika koszenia zo-
staje zmieniony jego kierunek obrotéw, przez co
podwaja sie zywotnos¢ nozy tngcych.

2.10 Integracja z systemem
innogy SmartHome

Robota do koszenia trawy mozna zintegrowac¢

z systemem innogy SmartHome i potgczy¢ w sie¢
z innymi urzadzeniami. Pozwala to na komforto-
we sterowanie, ustawienie i monitorowanie robo-
ta do koszenia trawy za pomocg aplikacji w urza-
dzeniu mobilnym.

W tym celu robota do koszenia trawy nalezy po-
taczy¢ za posrednictwem Lemonbeat z bramkg
innogy SmartHome, a nastepnie zainstalowac¢
aplikacje AL-KO inTOUCH lub innogy SmartHo-
me (tylko w przypadku modelu Robolinho 500I)
W urzadzeniu mobilnym.

WSKAZOWKA
Aby byto mozliwe korzystanie z systemu

innogy SmartHome, uzyte urzadzenie
mobilne wymaga potgczenia bezprzewo-
dowego.

W przypadku przerwania potgczenia
bezprzewodowego w urzadzeniu mobil-
nym nie jest mozliwe przesytanie sygna-
tow do robota do koszenia trawy.

2.10.1 Aplikacja AL-KO inTOUCH

Aplikacja AL-KO inTOUCH jest dostepna dla
urzgdzen pracujgcych pod kontrolg systemu An-
droid oraz iOS:

Po zainstalowaniu aplikacji nalezy sie najpierw
zalogowac.

WSKAZOWKA
Rejestracja nie jest wprawdzie wymaga-

na, ale zapewnia kilka dodatkowych
funkgiji.

Przy pierwszym uruchomieniu aplikacji zostaje
automatycznie wywotana skrécona instrukcja in-
stalacji. Nastepnie w menu ,Urzadzenia” mozna
dotgczy¢ robota do koszenia trawy do systemu
innogy SmartHome.

WSKAZOWKA

Do zintegrowania wymagane jest konto
innogy.

WSKAZOWKA
Aby umozliwi¢ zintegrowanie robota,

musi on by¢ gotowy do odbierania sy-
gnatéw (patrz Rozdziat 7.4 "inTOUCH",
strona 273).

Oprocz zdalnego dostepu do potgczonych robo-
téw do koszenia trawy lub innych urzgdzen apli-
kacja AL-KO inTOUCH zawiera réwniez inne
funkcje, np. rejestracje produktu, wskazowki
ogrodnicze, porady dotyczace roslin lub powiado-
mienia push w przypadku btedow.

2.10.2 Aplikacja innogy SmartHome (tylko w
przypadku modelu Robolinho 500 I)

Aplikacja innogy SmartHome jest przeznaczona
dla urzadzen pracujgcych pod kontrolg systemu
Android oraz iOS, jak rowniez jest dostepna jako
aplikacja sieci web w przegladarce internetowej.
Wiecej informacji na temat aplikacji innogy Smar-
tHome znajduje sie pod adresem https://home.in-
nogy-smarthome.de oraz w dokumentacji aplika-
Cji.
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Bezpieczenstwo

3 BEZPIECZENSTWO

3.1 Uzytkowanie zgodne
Z przeznaczeniem

Opisywane urzgdzenie jest prze-
znaczone do zastosowania w ra-
mach uzytku prywatnego. Kazde
inne zastosowanie oraz niedo-
zwolone zmiany lub modyfikacje
traktowane sg jako eksploatacja
niezgodna z przeznaczeniem i
prowadzg do utraty gwarancji i
waznosci deklaracji zgodnosci
(znak CE) oraz do wytgczenia
wszelkiej odpowiedzialnosci pro-
ducenta za szkody poniesione
przez uzytkownika lub osoby
trzecie.

Ograniczenia zastosowania
urzgdzenia:

® Maks. powierzchnia:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
m Maks. wzniesienie/spadek:
45 % (24°)
® Maks. potozenie ukosne:
45 % (24°)
® Temperatura:
tadowanie: 0—45°C
Koszenie: 0-55°C
3.2 Niebezpieczenstwo
nieprawidiowego uzycia

Urzadzenie to nie jest przezna-
czone do stosowania w obiek-

tach uzytecznosci publicznej,
parkach, obiektach sportowych
oraz w rolnictwie i lesnictwie.

3.3 Urzadzenia
zabezpieczajace
i ochronne

OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo ska-
leczenia

Niesprawne i dezaktywo-
wane urzadzenia ochronne
i zabezpieczajgce mogg
spowodowac powazne ob-
razenia ciata.

® Jesli urzadzenia ochron-
ne i zabezpieczajgce sg
niesprawne, nalezy zle-
ci¢ ich naprawe.

® Nigdy nie dezaktywo-
wac urzgdzen ochron-
nych i zabezpieczajg-
cych.

3.3.1 Wprowadzenie kodu PIN
i PUK
Urzgdzenie mozna uruchomic je-
dynie po wprowadzeniu kodu
PIN (Personal Identification
Number — osobisty numer iden-
tyfikacyjny). Zapobiega to wig-
czaniu przez nieupowaznione
osoby. Ustawienie fabryczne
PIN to 0000. PIN mozna zmie-
ni¢, patrz patrz Rozdziat 5.2

262

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Bezpieczenstwo

"Konfigurowanie ustawien pod-
stawowych", strona 269.

Trzykrotne wprowadzenie niepo-
prawnego kodu PIN wymaga
wprowadzenia kodu PUK (Per-
sonal Unlocking Key — osobisty
kod odblokowania). Jesli rowniez
zostanie on wprowadzony z bte-
dem, nalezy zaczekac¢ 24 godzi-
ny do kolejnego wprowadzenia.
Wprowadzenie kodu PIN i PUK
stuzy rowniez ochronie przed
kradzieza:
m Przechowuj kody PIN i PUK
w miejscu niedostepnym dla
nieupowaznionych osob.

3.3.2 Czujniki

Urzadzenie jest wyposazone

w szereg czujnikbdw bezpieczen-
stwa. Po wytgczeniu przez czuj-
nik bezpieczenstwa nie urucha-
mia sie ono automatycznie. Na
wyswietlaczu widoczny jest ko-
munikat o btedzie, ktory nalezy
zatwierdzi¢. Usungc¢ przyczyne
wyzwolenia czujnika.

Czujnik podnoszenia

Jesli urzgdzenie zostanie unie-
sione za obudowe w trakcie pra-
cy, nastepuje wytgczenie nape-
du jezdnego i zatrzymanie nozy
tngcych.

Czujniki zderzenia do
rozpoznawania przeszkéd

Urzgdzenie jest wyposazone

w czujniki, ktére w przypadku
natkniecia sie na przeszkode
umozliwiajg zmiane kierunku jaz-
dy. Po najechaniu na przeszko-
de goérna czes¢ obudowy zostaje
lekko przesunieta i zostaje wy-
zwolony czujnik zderzenia.

Czujnik nachylenia w kierunku
jazdy/ bocznego

Jesli w kierunku jazdy zostanie
osiggniete wzniesienie lub spa-
dek albo boczne potozenie uko-
Sne pod katem 24° (45 %), urza-
dzenie zawraca lub zmienia kie-
runek jazdy.
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WSKAZOWKA

Urzadzenie moze by¢
w niezawodny sposob
uzytkowane w bezposred-
nim sgsiedztwie innych ro-

Bezpieczenstwo

kresie minimalnego wieku
uzytkownika.

®m Zabrania sie eksploataciji
urzgdzenia pod wptywem al-
koholu, srodkéw odurzajgcych

botéw do koszenia trawy. lub lekow.
Sygnat uzywany w kablu 3.4.2 Srodki ochrony
ograniczajgcym odpowia- osobistej

da standardowi zdefinio-
wanymi przez EGMF (Ve-
reinigung Europaischer
Gartengeratehersteller —
Stowarzyszenie europej-
skich producentow urza-
dzen ogrodowych) w za-
kresie emisji elektroma-
gnetycznych.

3.4 Zasady bezpieczenstwa

3.4.1 Operator
® Mitodociani ponizej 16 roku zy-

® Aby unikng¢ obrazen, nosi¢
zalecang odziez i SrodKi
ochrony indywidualne;.

m Srodki ochrony indywidualne;j:
dtugie spodnie i wytrzymate
obuwie.

Podczas konserwacji
i przegladow: rekawice
ochronne.

3.4.3 Bezpieczenstwo oséb

i zwierzat
m W przypadku obszaréw uzy-
tecznosci publicznej wokot ob-
szaru koszenia nalezy rozmie-
Sci¢ wskazowki ostrzegawcze

cia, osoby o ograniczonych
mozliwosciach fizycznych,
sensorycznych lub umysto-
wych albo niemajgce do-
Swiadczenia i wiedzy, jak row-
niez osoby, ktére nie zapo-
znaty sie z instrukcjg obstugi,
nie mogg uzywac urzgdzenia.
Przestrzega¢ ewentualnych
krajowych przepisow dotyczg-
cych bezpieczenstwa w za-

o nastepujgcej tresci:

UWAGA!

Automatyczna kosiarka
do trawy pracuje!

Nie zbliza¢ sie do urzgdze-
nia!

Nadzorowaé dzieci!

® Podczas uzytkowania upew-

nic¢ sie, ze dzieci i inne osoby
nie przebywajg w poblizu
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urzgdzenia lub na urzgdzeniu
ani sie nim nie bawia.

m Siedzenie na urzadzeniu i sie-
ganie do nozy tngcych jest za-
bronione!

® Nie zbliza¢ czesci ciata ani
odziezy do mechanizmu tng-
cego.

3.4.4 Bezpieczenstwo
urzadzenia

®m Przed rozpoczeciem pracy
upewnic , sie, ze w obszarze
roboczym urzgdzenia nie
znajdujg sie zadne obiekty
(np. gatezie, kawatki szkita,
metalu i odziezy, kamienie,
meble ogrodowe, narzedzia
ogrodowe lub zabawki). Mogag
one uszkodzi¢ urzagdzenie lub
tez zostac przez nie uszko-
dzone.
m Uzywac urzgdzenia wytgcznie
w nastepujagcych warunkach:
Urzadzenie nie jest zabru-
dzone.
Urzadzenie nie wykazuje
uszkodzen lub zuzycia.
Wszystkie elementy obstu-
gowe muszg by¢ sprawne.
Stacja bazowa i zasilacz
oraz ich elektryczne prze-
wody zasilajgce sg nieusz-
kodzone i sprawne.

m Uszkodzone czesci wymie-
nia¢ zawsze na oryginalne
czesci zamienne producenta.

m Oddac urzgdzenie do napra-
wy, jesli ulegto uszkodzeniu.

m Uzytkownik urzgdzenia odpo-
wiada za wypadki urzgdzenia
z udziatem os6b trzecich oraz
uszkodzenie mienia bedgcego
ich wlasnoscia.

3.4.5 Bezpieczenstwo
elektryczne

m Nigdy nie uzytkowaé urzadze-
nia, gdy na powierzchni ko-
szenia znajduje sie dziatajgcy
zraszacz do trawnikow.

m Nie spryskiwa¢ urzgdzenia
woda.

m Nie otwieraC urzgdzenia.

4 MONTAZ

4.1 Rozpakowywanie urzadzenia

Ostroznie otwérz opakowanie.
2. Ostroznie wyciagnij wszystkie komponenty
z opakowania i sprawdz je pod kgtem uszko-
dzen transportowych.
Wskazéwka: O ewentualnych uszkodze-
niach powstatych podczas transportu nalezy
niezwtocznie poinformowac dystrybutora AL-
KO lub partnera serwisowego.
3. Skontroluj zakres dostawy, patrz Rozdziat 2.1
"Zakres dostawy", strona 256.
Jesli urzadzenie jest przesytane dalej, nalezy za-
chowac oryginalne opakowanie i dokumenty
transportowe. Sg one wymagane do wysytki
zwrotnej.

4.2 Planowanie obszaréw koszenia (01)

Miejsce ustawienia stacji bazowej (01/1)

®  Jak najkrotsza droga do najwiekszej po-
wierzchni koszenia
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Réwne podioze
Ochrona przed bezposrednim promieniowa-
niem stonecznym i silnymi czynnikami atmos-
ferycznymi

B Mozliwos¢ podtgczenia do zasilania elek-
trycznego

®  Nieograniczona dostepnos$¢ dla robota do ko-
szenia trawy

Utozenie kabla ograniczajacego (01)

Kabel ograniczajacy nalezy utozy¢ w nieprzerwa-
nej petli zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

Korytarze miedzy obszarami koszenia (01/h)

Korytarz to waskie miejsce na powierzchni traw-
nika, ktéry moze stuzy¢ do potagczenia dwoch po-
wierzchni koszenia.

Powierzchnia gtéwna i powierzchnie
poboczne (01)

B Powierzchnia gtéwna (01/HF): Jest to po-
wierzchnia trawnika, na ktorej znajduje sie
stacja bazowa, ktéra moze by¢ catkowicie
automatycznie koszona przez urzgdzenie.

B Powierzchnia poboczna (01/NF): Jest to po-
wierzchnia trawnika, do ktérej urzgdzenie nie
moze dotrze¢ z powierzchni gtéwnej; moze
by¢ konieczne reczne przeniesienie urzgdze-
nia na powierzchnig poboczna. Powierzchnie
poboczne mogg by¢ przetwarzane w trybie
recznym.

Powierzchnia gtéwna i powierzchnie poboczne sa

jednak otoczone tym samym, nieprzerwanym ka-

blem ograniczajgcym.

W ustalonym czasie koszenia urzadzenie prze-
jezdza wzdtuz kabla ograniczajgcego do okreslo-
nego punktu poczatkowego i tam zaczyna kosze-
nie.

4.3 Przygotowanie obszaréw koszenia

1. Sprawdz, czy powierzchnia trawnika jest
wigksza niz wydajnos$¢ powierzchniowa urza-
dzenia. Przy zbyt duzej powierzchni trawnik
jest koszony nieréwnomiernie. W razie po-
trzeby zmniejsz powierzchnig trawnika prze-
znaczong do koszenia.

2. Przed zamontowaniem stacji bazowej i kabla
ograniczajgcego oraz uruchomieniem urzg-
dzenia: Skos powierzchnie trawnika kosiarka
do trawy na matej wysokosci ciecia.

3. Usun przeszkody z powierzchni trawnika lub
odgranicz je kablem ograniczajgcym (patrz

Rozdziat 4.5.3 "Odgraniczanie przeszkéd”,

strona 267):

B plaskie przeszkody, ktére mogg by¢ prze-
jechane i spowodowac uszkodzenie nozy
tnacych (np. ptaskie kamienie, przejécia
z powierzchni trawnika na taras lub
Sciezki, ptyty, kamienie brzegowe itd.);

B dziury i wzniesienia w powierzchni traw-
nika (np. kretowiska, wykopane dziury,
szyszki sosen, spady itd.);

B strome wzniesienia lub spadki o nachyle-
niu przekraczajgcym 45 % (24°);

®  akweny (np. stawy, strumyki, baseny itd.)
i ich odgraniczenie od powierzchni traw-
nika;

B Krzewy i zarosla, ktére mogg sie rozsze-
rzac.

4.4 Montaz stacji bazowej (03/a)

1. Ustaw stacje bazowg (01/1) pod katem pro-
stym do planowanego potozenia kabla ogra-
niczajgcego w nastepujgcy sposob:

B Roéwno z ziemig (skontroluj poziomnica)

®  Prosty wjazd i wyjazd

B Bez fukéw i wybrzuszen (podczas wkre-
cania kotew wkrecanych stupek do tado-
wania nie moze sie przekrzywic¢ ani po-
chyli€)

2. Przymocuj stacje bazowg (03/2) czterema
kotwami wkrecanymi (03/1) do podtoza.

4.5 Instalowanie kabla ograniczajacego

WSKAZOWKA

Jesli dotgczony kabel ograniczajacy jest
zbyt krotki, mozliwe jest zamowienie ka-
bla przedtuzajgcego u dystrybutora lub
partnera serwisowego firmy AL-KO.

4.51 Podiaczanie kabla ograniczajacego do

stacji bazowej (03/b)

1. Wyciagnij kabel ograniczajacy (03/4) z opa-
kowania.

2. Zdejmij pokrywe kanatu kablowego (03/3)
z przytgcza (03/A).

3. Zaizoluj koncéwke kabla ograniczajgce-
go (03/6) i wtdéz jg do zacisku (03/7).

4. Zamknij zacisk.

Poprowadz kabel ograniczajgcy przez uchwyt
odcigzajacy (03/5) z zapasem z kanatu ka-
blowego.

o
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WSKAZOWKA
Zapas kabla umozliwia pozniejsze sko-

rygowanie prowadzenia kabla.
6. Zatoz pokrywe kanatu kablowego.
4.5.2 Ukladanie kabla ograniczajacego (01)

Kabel ograniczajgcy mozna uktada¢ zaréwno na
trawniku jak i pod darnig do gtebokosci 10 cm.
Uktadanie pod darnig mozna zleci¢ dystrybutoro-
Wi,

Oba warianty mozna tgczy¢ ze soba.

UWAGA!

Niebezpieczenstwo uszkodzenia ka-
bla ograniczajacego

Jesli kabel ograniczajgcy zostanie
uszkodzony lub przeciety, przesytanie
sygnatoéw sterujgcy do urzgdzenia jest
niemozliwe. Nalezy wéwczas naprawic¢
lub wymienic¢ kabel. Kable ograniczajgce
sg dostepne w firmie AL-KO.

®  Kabel ograniczajgcy uktada¢ zawsze
bezposrednio na ziemi. W razie po-
trzeby zabezpieczy¢ go dodatkowg
kotwg trawnikows.

B Zabezpieczyc¢ kabel ograniczajacy
przed uszkodzeniami podczas ukta-
dania i eksploatacji.

" Nie kopac¢ i nie wykonywac wertyku-
lacji w poblizu kabla ograniczajgce-
go.

1. Przymocuj kabel ograniczajgcy w regular-
nych odstgpach kotwami trawnikowymi lub
utéz go pod ziemig (na gtebokosci
maks. 10 cm).

2. Uktadanie kabla ograniczajgcego wokét prze-
szkdd: patrz Rozdziat 4.5.3 "Odgraniczanie
przeszkod", strona 267.

3. Tworzenie korytarzy miedzy poszczegdlnymi
powierzchniami koszenia: patrz Rozdziat
4.5.4 "Wyznaczanie korytarzy (01/h)", stro-
na 268.

4. Odgraniczanie zbyt duzych wzniesien lub
spadkow: patrz Rozdziat 4.5.5 "Wytgczanie
spadkow / nachylen (11)", strona 268.

5. Uktadanie zapaséw kabli: patrz Rozdziat
4.5.6 "Uktadanie zapasow kabli (07)", stro-
na 268.

6. Po zakonczeniu uktadania podtgcz kabel
uziemiajgcy do przytgcza (03/B) stacji bazo-
wej: patrz Rozdziat 4.5.1 "Podtgczanie kabla

ograniczajgcego do stacji bazowej (03/b)",
strona 266.

4.5.3 Odgraniczanie przeszkoéd

W zaleznosci od otoczenia obszaru roboczego
kabel ograniczajgcy nalezy uktada¢ w réznych
odstepach od przeszkdd. Do ustalenia prawidto-
wego odstepu nalezy uzy¢ liniatu oddzielanego
od opakowania.

WSKAZOWKA
Odgraniczenia sg wymagane tylko wte-

dy, gdy nie moga by¢ wykrywane przez
czujniki zderzenia urzadzenia. Unikac
zbyt wielu lub zbednych odgraniczen.

Odstepy, ktére sg mniejsze niz 6 cm,
muszg zosta¢ wygraniczone, gdyz urza-
dzenie moze powodowac inaczej uszko-
dzenia.

Odstep od muréw, ptotéw, grzadek:
min. 20 cm (01)

Urzadzenie przemieszcza sie z przesunigciem na
zewnatrz o 20 cm wzdiuz kabla ograniczajgcego.
Dlatego tez kabel ograniczajacy nalezy uktada¢
w odlegtosci co najmniej 20 cm od muréw, pto-
téw, grzadek itd.

Odstep od krawedzi taraséw i utwardzonych
Sciezek (05)

Jesli krawedz tarasu lub Sciezki jest wyzsza niz
powierzchnia trawnika, nalezy zachowac odstep
co najmniej 20 cm. Jesli krawedz tarasu lub
$ciezki znajduje sie na tej samej wysokosci co
powierzchnia trawnika, mozliwe jest utozenie ka-
bla przy samej krawedzi.

Odstep od przeszkod do kabla
ograniczajgcego (01)

Jesli kable ograniczajgce sg odsuniete od prze-
szkody lub utozone doktadnie przy przeszkodzie,
tj. odstep 0 cm, urzadzenie przejezdza dalej
przez kabel ograniczajgcy. Nie nalezy przy trym
krzyzowac kabla ograniczajgcego (02/c), lecz
utozy¢ go réwnolegle (01/e).

Utozenie kabla ograniczajgcego przy

naroznikach (06)

® W przypadku naroznikéw otwartych do we-
wnatrz (06/a): Utozy¢ kabel ograniczajgcy
ukosnie, aby zapobiec pochwyceniu urzadze-
nia w narozniku.

® W przypadku naroznikéw otwartych na ze-
wnatrz z przeszkodami (06/b): Utozy¢ kabel
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ograniczajacy przy wierzchotku, aby zapo-
biec kolizji urzadzenia z naroznikiem.

® W przypadku naroznikdéw otwartych na ze-
wnatrz bez przeszkéd: Utozy¢ kabel ograni-
czajacy pod katem 90°.

4.5.4 Wyznaczanie korytarzy (01/h)

W korytarzu nalezy zachowac nastepujgce odste-
py:
Catkowita szerokos¢: min. 60 cm
Odstep od kabla ograniczajacego do krawe-
dzi: 20 cm
®  Odstep miedzy kablami ograniczajgcymi:
min. 30 cm

4.5.5 Wylaczanie spadkow / nachylen (11)

Spadki o nachyleniu przekraczajgcym 45 % nale-
zy odgraniczy¢ kablem ograniczajacym (45 % =
spadek 45 cm na 1 m w poziomie).

Kabla ograniczajacego nie wolno uktada¢ na zbo-
czu o nachyleniu wigkszym niz 20 %. Aby unik-
nag¢ probleméw podczas nawracania, musi zo-
sta¢ zachowany odstep 50 cm od nachylenia 20
%. Jezeli nachylenie na zewnetrznej krawedzi
obszaru roboczego w jednym miejscu wynosi
wigcej niz 20 %, kabel ograniczajgcy nalezy ukia-
dac¢ w odstepie 20 cm na rownym terenie przed
poczatkiem spadku.

4.5.6 Ukladanie zapasoéw kabli (07)

Aby umozliwi¢ przesuwanie stacji bazowej takze
po utworzeniu obszaru koszenia lub w celu jego
zwiekszenia, do kabla ograniczajgcego nalezy

podtgczy¢ zapas kabli w regularnych odstepach.

Liczba zapasowych kabli zalezy od uznania uzyt-
kownika.

WSKAZOWKA
Nie tworzy¢ otwartych petli z zapaso-

wych kabli.

1. Poprowadz kabel ograniczajgcy wokot aktual-
nej kotwy trawnikowej (07/1) i z powrotem do
poprzedniej kotwy (07/3).

2. Nastepnie poprowadz kabel ograniczajgcy
z powrotem do aktualnej kotwy. Powstanie
petla. Kable muszg by¢ utozone ciasno blisko
siebie.

3. W razie potrzeby przymocuj petle na srodku
dodatkowg kotwg (07/2) do podtoza.

4.5.7 Typowe btedy przy uktadaniu
kabli (02)

®  Zapasy kabla ograniczajgcego nie sg uktada-
ne w formie rownomiernej, podtuznej pe-
tli (02/a).

®  Kabel ograniczajgcy nie jest prawidtowo uto-
zony przy naroznikach (02/b).

®  Kabel ograniczajacy jest skrzyzowany lub nie
jest uktadany zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara (02/c).

®  Kabel ograniczajacy jest utozony zbyt niedo-
ktadnie, tak ze obszary przy krawedziach po-
wierzchni trawnika nie moga by¢ koszo-
ne (02/d).

®  Kabel ograniczajacy nie jest utozony przy
prowadzeniu od krawedzi do przeszkody we-
wnatrz jednej powierzchni trawnika bezpo-
Srednio obok siebie (02/e).

B Punkty poczatkowe sg wyznaczone zbyt da-
leko od stacji bazowej (02/f).

®  Kabel ograniczajacy jest utozony poza kra-
wedz powierzchni trawnika (02/g).

B Przy uktadaniu kabla ograniczajgcego nie za-
chowano minimalnego odstepu dla korytarzy,
wynoszgcego 30 cm (02/h).

®  Kabel ograniczajacy jest utozony zbyt blisko,
tj. w odstepie mniejszym niz 20 cm, prze-
szkod, przez ktore przejechanie jest niemozli-
we (02/i).

4.6 Podiaczenie stacji bazowej do zasilania
elektrycznego (04)

1. Umies¢ zasilacz (04/4) w suchym miejscu za-
bezpieczonym przed bezposrednim nasto-
necznieniem, w poblizu stacji bazowej (04/1).

2. Potgcz ze sobg przewdd niskiego napiecia
zasilacza (04/5) i przewdd stacji bazo-
wej (04/6).

3. Wiéz wtyczke sieciowg zasilacza (04/2) do
gniazda elektrycznego (04/3).

WSKAZOWKA
Zalecamy podtgczenie zasilacza do sieci

elektrycznej przez wytgcznik ochronny
réznicowoprgdowy o znamionowej war-
tosci pradu uszkodzeniowego < 30 mA.

4.7 Sprawdzenie potaczen stacji
bazowej (04)

1. Sprawdz, czy obie diody z przodu stupka do
tadowania (09/1) $wieca. Jesli nie:
®  Odfgcz wtyczke sieciowa.

268

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Uruchomienie

®  Sprawdz wszystkie potgczenia wtykowe
zasilania elektrycznego i kabla ograni-
czajgcego pod katem prawidtowego osa-
dzenia lub uszkodzen.

Wskazania stanéw przez diody LED

Diody
LED

Stany robocze

Swieci, gdy kabel ograniczajacy
jest odpowiednio utozony i petla
jest prawidiowa.

®  Miga, gdy petla kabla ograni-
czajgcego jest wadliwa.

Zielona L]

Zoha m  Swieci, gdy zasilanie elektrycz-

ne jest prawidtowe.

5 URUCHOMIENIE

W tym rozdziale opisano dziatania i ustawienia,
niezbedne do pierwszego uruchomienia urzadze-
nia. Wszystkie pozostate ustawienia: patrz Roz-
dziat 7 "Ustawienia”, strona 271.

5.1 Ladowanie akumulatora (08)

W trybie normalnym akumulator urzgdzenia jest
regularnie tadowany automatycznie.

WSKAZOWKA
Przed pierwszym uzyciem nalezy catko-

wicie natadowa¢ akumulator. Akumula-
tor mozna tadowa¢ w dowolnym stanie
jego natadowania. Przerwanie tadowa-
nia nie powoduje uszkodzenia akumula-
tora.

Akumulator mozna tadowac tylko wtedy,
gdy urzadzenie jest wigczone.

1. Ustaw urzgdzenie (08/1) w stacji bazo-
wej (08/3) tak, aby powierzchnie stykéw urzg-
dzenia dotykaty stykéw tadujacych stacji ba-
zowej.

2. Wiacz urzadzenie przyciskiem .

3. Na wyswietlaczu urzadzenia pojawia sie
wskazanie Trwa tadowanie baterii.

Jesli nie: patrz Rozdziat 14 "Pomoc w przy-
padku usterek”, strona 278.

5.2 Konfigurowanie ustawien
podstawowych

1. Otworz klape.

2. Wigcz urzadzenie przyciskiem . Pojawiajg
sie wskazania oprogramowania sprzetowego,
numeru kodowego i typu.

3. W menu wyboru jezyka wybierz jezyk przyci-
skami @ lub [i] i zastosuj ustawienie przy-
ciskiem E]'.

4. W menu Logowanie > Wprowadz kod
PIN wprowadz wstgpnie ustawiony kod PIN
0000. W tym celu przyciskami @ lub E]
wybierz cyfre 0 i potwierdz przyciskiem E]'.
Po wprowadzeniu kodu PIN nastepuje ze-
zwolenie na dostep.

5. W menu Zmien PIN:
® W punkcie Wprowadz nowy kod PIN

wprowadz nowy, dowolnie wybrany, czte-
roznakowy kod PIN. W tym celu przyci-

skami @ lub E] wybierz cyfre i po-
twierdz przyciskiem

m W punkcie Powtérz nowy kod PIN.
wprowadz ponownie nowy kod PIN. Jesli
oba wprowadzone kody sg identyczne,
pojawia sie wskazanie PIN zmieniony
pomys$inie.

6. W menu Wprowadz date ustaw biezgca
date (format: DD.MM. 20RR). W tym celu
przyciskami @ lub E] wybierz cyfre i po-
twierdz przyciskiem B'.

7. W menu WprowadZz godzine > Format
24 h wprowadz biezgca godzine (for-
mat: GG:MM). W tym celu przyciskami @ lub

E] wybierz cyfre i potwierdz przyciskiem
=
Ustawienia podstawowe zostaty zakonczone. Zo-

staje wskazany status Nie skalibrowano
Nacisnij przycisk Start.

5.3 Regulacja wysokosci koszenia

Wysoko$¢ koszenia mozna recznie regulowaé
bezstopniowo w zakresie 25-55 mm.
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WSKAZOWKA
Dla przejazdu kalibracyjnego (patrz

patrz Rozdziat 5.4 "Wykonanie automa-
tycznego przejazdu kalibracyjnego”,
strona 270) oraz dla wyuczenia punktow
startowych (patrz patrz Rozdziat 7.3.2
"Ustawianie punktéw poczgtkowych”",
strona 271) zaleca sie wysokos¢ kosze-
nia 55 mm.

1. Otworz pokrywe (10/1).
2. Ustaw wysokos¢ koszenia (aktualna wysoko-
Sci koszenia jest wskazywana w okien-
ku (10/3) w milimetrach):
®  Zwiekszenie wysokosci koszenia: Obra-
caj pokretto (10/2) w kierunku ruchu
wskazowek zegara (10/+).
B Zmniejszenie wysokosci koszenia: Obra-
caj pokretto (10/2) w kierunku przeciw-
nym do ruchu wskazéwek zegara (10/-).

3. Zamknij pokrywe.

5.4 Wykonanie automatycznego przejazdu
kalibracyjnego

WSKAZOWKA
Przeprowadzi¢ przed uruchomieniem

przejazd kalibracyjny (patrz patrz Roz-
dziat 5.4 "Wykonanie automatycznego
przejazdu kalibracyjnego”, strona 270)
lub programowanie punktow startowych
(patrz patrz Rozdziat 7.3.2 "Ustawianie
punktow poczatkowych", strona 271).

Ustawienie urzadzenia w pozycji
wyjsciowej (09)
1. Ustaw urzadzenie w pozycji wyjsciowej we-
wnatrz powierzchni koszenia:
B min. 1 m po lewej stronie i 1 m przed sta-
cja bazowa;
®m  ustawione przodem do kabla ogranicza-

jacego.
Rozpoczecie przejazdu kalibracyjnego

1. Sprawdz, czy w przewidywanym obszarze ru-
chu urzadzenia nie znajduja sie zadne prze-
szkody. Urzadzenie musi mie¢ mozliwos¢ na-
jechania obydwoma przednimi kotami na ka-
bel ograniczajgcy. W razie potrzeby usun
przeszkody.

2. Wigcz urzgdzenie przyciskiem . Na wy-
Swietlaczu pojawia sie wskazanie:
m | Ostrzezenie ! Naped sie uru-
chamia

m  Kalibracja, Faza [1]

W trakcie przejazdu kalibracyjnego

W celu ustalenia natezenia sygnatu w kablu ogra-

niczajgcym urzadzenie przejezdza najpierw dwu-

krotnie prosto przez kabel ograniczajacy, a na-

stepnie do stacji bazowej i tam sie zatrzymuje.

®  Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat Ka-
Tibracja zakonczona.

®  Akumulator jest tadowany.

WSKAZOWKA
Podczas wsuwania urzgdzenie musi po-

zosta¢ w stacji bazowej. Jesli podczas
wsuwania do stacji bazowej urzadzenie
nie trafi na styki, jedzie ono dalej przy
kablu ograniczajgcym. Jesli urzgdzenie
przejedzie przez stacje bazowa, proces
kalibracji zakonczyt sie niepowodze-
niem. Nalezy wéwczas lepiej wyréwnac
stacje bazowa i powtoérzy¢ proces kali-
bracji.

Po zakonczeniu przejazdu kalibracyjnego
Wskazywany jest wstepnie ustawiony, aktualny
czas trwania koszenia.

Wszystkie pozostate ustawienia: patrz Rozdziat 7
"Ustawienia”, strona 271.

6 OBSLUGA
6.1 Reczne uruchamianie urzadzenia

1. Wiacz urzadzenie przyciskiem .
W przypadku pozaplanowego koszenia kra-
wedzi: patrz Rozdziat 7.5 "Koszenie krawedzi
przy uruchomieniu recznym", strona 273.

2. Uruchom urzadzenie recznie przyciskiem

6.2 Przerywanie trybu koszenia

®  Nacisnij przycisk na urzagdzeniu.
Urzadzenie jedzie automatycznie do stacji
bazowej. Kasuje plan koszenia obecnego
dnia i uruchamia sie ponownie o ustawionej
godzinie kolejnego dnia.
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= Naci$nij przycisk na urzadzeniu.
Tryb koszenia zostaje przerwany na pét go-
dziny.

= Nacisnij przycisk na urzadzeniu.
Urzadzenie zostaje wytaczone.

WSKAZOWKA

W niebezpiecznych sytuacjach urzadze-
nie mozna zatrzymacé przyciskiem
STOP (08/2).

6.3 Koszenie powierzchni pobocznej (01/
NF)

1. Podnies urzadzenie recznie i ustaw ja na po-
wierzchni poboczne;.

Wigcz urzgdzenie przyciskiem .
Wywotaj menu gtéwne przyciskiem @
@ lub @ *Ustawienia B’

@ lub E] * Koszenie powierzchni
pobocznej B’

6. Przyciskami @ lub E] wybierz czas kosze-
nia.

o M 0N

7. Uruchom urzgdzenie recznie przyciskiem

W zaleznosci od ustawienia: Urzgdzenie kosi
przez ustawiony czas i wylgcza sie lub kosi dalej,
az do roztadowania akumulatora.

Po zakonczeniu koszenia powierzchni pobocznej
nalezy recznie umiesci¢ urzadzenie ponownie
w stacji bazowe;j.

7 USTAWIENIA

7.1 Wywolanie ustawienia — informacje
ogoélne

1. Wywotaj menu gtéwne przyciskiem @
Wskazéwka: Gwiazdka * przed punktem me-
nu wskazuje, ze jest on obecnie wybrany.

2. @Iub@ * Ustawienia E]'

3. Przyciskami @ lub E] wybierz zgdany
punkt menu i potwierdz go przyciskiem E]'.

4. Skonfiguruj ustawienia.

Wskazéwka: Punkty menu sg opisane w ko-
lejnych rozdziatach.

5. Wrdé¢ do menu gtéwnego przyciskiem @

WSKAZOWKA

Pozostate punkty menu: patrz Rozdziat
5.2 "Konfigurowanie ustawien podstawo-
wych", strona 269.

7.2 Wiaczanie/wytaczanie dzwigku
przyciskow

1. @ lub @ *Dzwieki przyciskéw B’
2. Witacz/wytgcz dzwigki przyciskow:

u @ lub @ Wtacz E]':

wigczenie dzwigku przyciskow.

u @ lub @ wytacz B’:

wytgczenie dzwigku przyciskow.
7.3 Ustawianie programu koszenia

7.3.1 Ustawianie programu koszenia —

informacje ogoéine
1. Wywotaj menu gtéwne przyciskiem @
2. @ lub @ * Programy B'
3. Przyciskami @ lub E] wybierz punkt menu
i potwierdz go przyciskiem E]'.
4. Skonfiguruj ustawienia.

Wskazéwka: Punkty menu sg opisane w ko-
lejnych rozdziatach.

7.3.2 Ustawianie punktéw poczatkowych

Wyuczanie punktéw poczatkowych
1. Ustaw urzadzenie w stacji bazowe;.

2. Wigcz urzadzenie przyciskiem .

3. Wywotaj menu gtéwne przyciskiem @

4. @ lub @ * Programy B’

5. @ lub E] * Punkty poczatkowe E]'

6 @ Iub@ *Wyuczanie punktéw po-
czatkowych B’

7. @Iub@*Rozpoczm‘j przejazd wy-
uczania punktéw poczatkowych E]':

u @ IubE] Rozpocznij E]'. Urzadze-

nie jedzie wzdtuz kabla ograniczajgcego.
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u @ lub E] Tutaj B', gdy urzadzenie
dotrze do zadanego punktu poczatkowe-
go. Punkt poczatkowy zostaje zapisany.

8. @Iub@ Ustaw punkt poczatkowy 1

B’, jesli podczas przejazdu wyuczajgcego
nie ustalono punktu poczgtkowego. Jesli
punkt poczgtkowy nie zostanie tutaj ustalony,
punkty poczgtkowe zostang ustalone auto-
matycznie.

9. @Iub@ Punkt poczatkowy x: XXm

\4 N .
B po osiggnieciu ostatniego punktu po-
czgtkowego.

Reczne ustalanie punktéw poczatkowych (01)
Pierwszy punkt poczatkowy (01/X0) jest wstepnie
ustawiony i znajduje sie w odlegtosci 1 m po pra-
wej stronie obok stacji bazowej. Za tym punktem
mozna zaprogramowac maksymalnie 3 dalszych
punktéw poczatkowych (X1 do X3). Przy ustala-
niu punktéw poczatkowych nalezy zwréci¢ uwage
to, aby:
B punkty poczatkowe nie znajdowaty sie zbyt
daleko od stacji bazowej lub zbyt blisko sie-
bie (02/f);
m  ustali¢ tylko tyle punktow poczatkowych, ile
jest wymaganych.

1. @ lub @ * Punkty poczatkowe E]r

2. [A)iub (W) *punkt X1 przy [020m]
=r
Przyciskami @ lub E] wybierz kolejno cyfry
. o . |4
i potwierdz je przyciskiem [E] .

3. @ lub @ * Punkt X2 przy [075m]
\4
Przyciskami @ lub E] wybierz kolejno cyfry
i potwierdz je przyciskiem
4. W razie potrzeby wyznacz dalsze punkty po-
czatkowe.
5. Wré¢ do menu gtéwnego przyciskiem E]

7.3.3 Ustawianie czasow koszenia

WSKAZOWKA
Miedzy programowaniem czasoéw kosze-

nia a rozpoczeciem koszenia nalezy za-
chowac przerwe co najmniej 30 minut.
Jesli nie, urzadzenie uruchomi sie dopie-
ro o zaprogramowanym czasie kosze-
nia.

W punkcie menu ,Program tygodniowy” wy-
biera sie ustawienia dni tygodnia i godzin, w kté-
rych urzgdzenie bedzie kosi¢. Te ustawienia na-
lezy w razie potrzeby dopasowac do wielkosci
ogrodu. Jezeli po uptywie okofo tygodnia wcigz
sg widoczne nieskoszone obszary, nalezy wydtu-
zy¢ czasy koszenia.

1. @ lub @ * Program tygodniowy E]'

] @ lub E] *Wszystkie dni [X]:
Urzadzenie bedzie kosi¢ codziennie
w ustawionych czasach. Jesli widoczne
jest wskazanie Wszystkie dni [ ],
to urzgdzenie kosi tylko w ustawione dni
tygodnia.

u @ lub E] * poniedziatek
[X]..*Niedziela [X]: Urzadzenie
bedzie kosi¢ w ustawiony dzien tygodnia
w ustawionych czasach. Jezeli, przykia-
dowo, widoczne jest wskazanie Ponie-
dziatek [ ], urzadzenie nie bedzie
kosi¢ danego dnia.

= [A)iub (W) zmien (=] aktywuj [X] lub
dezaktywuj [ ] wybrany dzien, ustaw
godziny, sposob koszenia i punkty po-
czgtkowe.

2. Skonfiguruj ustawienia dla wszystkich dni lub

dla danego dnia:

® np. *[M] 07:00-10:00 [?]: normal-
ne koszenie [M] w godzinach od 07:00
do 10:00 z automatycznie zmienianym
punktem poczgtkowym 0-9 [?].

® np. *[R] 16:00-18:00 [1]: urzadze-
nie zaczyna prace o godzinie 16:00 ko-
szenie krawedzi [R] ijedzie wzdtuz ca-
tego kabla ograniczajgcego. Nastepnie
zaczyna koszenie powierzchniowe od
punktu poczatkowego 1 [1]. O godzinie
18:00 lub po roztadowaniu akumulatora
urzadzenie wraca do stacji bazowe;j.

u @ lub E] Zmien E]': zmiana wybra-

nego ustawienia.
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u @ lub @ Dalej [E]': potwierdzenie
zmienionego ustawienia i przejscie do
nastepnego ustawienia.

3. @ lub E] Zapisz E]': zapisanie wszyst-
kich zmienionych ustawien w tym punkcie

menu.
7.4 inTOUCH

Istniejace potaczenie z bramka mozna roztgczyc.
Urzadzenie bedzie wowczas przez 30 minut
otwarte do nawigzania nowego potgczenia.

WSKAZOWKA

Aby umozliwi¢ pdzniejsze potaczenie,
nalezy najpierw ponownie je roztaczyc,
nawet jesli urzadzenie nie byto wcze-
$niej potgczone z bramka.

1. [AJ1ub (W) *inToucH [

2. Roztacz potaczenie E]'
Urzadzenie zgtasza: Gotowe.

3. Potwierdz przyciskiem E]', aby wréci¢ do
menu.
7.5 Koszenie krawedzi przy uruchomieniu
recznym

W przypadku uruchomienia recznego w tym miej-
scu mozna ustawic¢, ze urzgdzenie zacznie ko-
szenie krawedzi.

Wykonywanie koszenia krawedzi w zaprogramo-
wanych czasach: patrz Rozdziat 7.3.3 "Ustawia-
nie czaséw koszenia", strona 272.

1. @Iub@ *Koszenie krawedzi E]'

2. @Iub@ *przy uruchomieniu recz-
nym

7.6 Ustawianie koszenia powierzchni
pobocznych

1. @Iub@ * Koszenie powierzchni

pobocznej B’
2. Ustaw czasy koszenia:

u @ Iub@ nieaktywne B’:
koszenie powierzchni pobocznych jest
wylgczone.

u @ Iub@ aktywne E]':
urzgdzenie kosi do czasu roztadowania
akumulatora.

u @ Iub@ Czas koszenia w minu-
tach E]':
urzadzenie kosi powierzchnie poboczng
przez ustawiony czas. Mozliwe jest usta-
wienie nastepujgcych czasow koszenia:
30/60/90/120/do czasu roztadowania
akumulatora.

7.7 Ustawienie kontrastu wyswietlacza

Jezeli wyswietlacza, na przykfad przy promienio-
waniu stonecznym, jest stabo czytelny, mozna
poprawi¢ wyrazno$¢ wskazan przez zmiane kon-
trastu wyswietlacza.

1. @ lub @ *Kontrast wyswietlacza
=r

2. Przyciskami @ lub @ zwieksz/zmniejsz
kontrast wyswietlacza i potwierdz go przyci-

skiem E]'.
7.8 Ochrona ustawien

Gdy funkcja ochrony ustawien jest wylaczona,
wprowadzenie kodu PIN jest wymagane tylko
przy potwierdzaniu btedow istotnych dla bezpie-
czenstwa.

1. @Iub@ *0chrona ustawien B’

2. Wiacz/wytgcz ochrone ustawien:

u @ lub @ wtacz E]':

wigczenie ochrony ustawien.

u @ lub @ wytacz B’:
wytgczenie ochrony ustawien.

7.9 Ponowna kalibracja

Jesli zmieniono potozenie lub diugosc¢ kabla
ograniczajgcego lub tez, jesli urzadzenie nie od-
najduje kabla ograniczajgcego, wymagana jest
ponowna kalibracja.

1. @Iub@ Ponowna kalibracja B’

2. Czy zresetowac kalibracje? E]'

3. Wykonaj przejazd kalibracyjny: patrz Roz-
dziat 5.4 "Wykonanie automatycznego prze-
Jjazdu kalibracyjnego”, strona 270.

7.10 Przywracanie ustawien fabrycznych

Ustawienia fabryczne urzgdzenia mozna przy-
wroci¢, na przyktad przed jego sprzedaza.
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1. @Iub@ *Ustawienia fabryczne
|4

Urzadzenie zgtasza: Ustawienia przy-
wrocone pomys$lnie

8 WYSWIETLENIE INFORMACJI

Menu Informacje stuzy do wyswietlania da-
nych urzagdzenia. W tym menu nie mozna doko-
nywac zadnych ustawien.

1. Wywotaj menu gtéwne przyciskiem E]

2. @ lub E] *Informacje E]'
3. Przyciskami @ lub E] wybierz punkt menu

. _— s |4
i potwierdz go przyciskiem E] .
Wskazéwka: Punkty menu sg opisane w ko-
lejnych ustepach.

4. Wro6¢ do menu gtéwnego przyciskiem E]
Serwis nozy

Pokazuje, w ciggu ilu roboczogodzin konieczny
jest serwis nozy. Licznik mozna zresetowac recz-
nie. Serwis nozy zleci¢ dystrybutorowi, techniko-
wi lub partnerowi serwisowemu AL-KO.

Resetowanie licznika serwisu nozy:

1. @ lub E] Potwierdz B'

Sprzet

Pokazuje informacje o urzadzeniu, jak np. typ,
rok produkcji, roboczogodziny, numer seryjny,
liczbe zastosowan koszenia, tgczny czas kosze-
nia, liczbe cykli tadowania, tgczny czas tadowa-
nia, dlugos¢ petli kabla ograniczajgcego.

Oprogramowanie
Pokazuje wersje oprogramowania sprzetowego.

WSKAZOWKA

Utrzymywaé oprogramowanie robota do
koszenia Robolinho zawsze aktualnym.
Sprawdzac¢ zawsze wersje oprogramo-
wania sprzetowego i aktualizowac je w
razie koniecznosci. Oprogramowanie ak-
tualizujgce robot Robolinho znajduje sie
w internecie pod adresem:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-auto-

updater

Informacja o programie

Pokazuje aktualne ustawienia, jak np. fgczny ty-
godniowy czas koszenia.

Usterki

Pokazuje ostatnie wystepujace komunikaty
o usterkach z datg, godzing i kodem btedu.

9 KONSERWACJA | PIELEGNACJA

OSTROZNIE!
Niebezpieczenstwo skaleczenia

Poruszajace sie czesci urzadzenia
o ostrych krawedziach mogg spowodo-
wac obrazenia.

B Podczas wykonywania prac zwigza-
nych z konserwacja, pielegnacjg
i czyszczeniem nalezy zawsze nosi¢
rekawice ochronne!

9.1 Czyszczenie

UWAGA!
Niebezpieczenstwo zwigzane z woda

Woda w robocie do koszenia trawy
i w stacji bazowej prowadzi do uszko-
dzen podzespotéw elektrycznych.

= Nie nalezy spryskiwac robota do ko-
szenia trawy i stacji bazowej wodg.

Czyszczenie robota do koszenia trawy

OSTROZNIE!
Ryzyko skaleczenia przez noze tnace

Noze tngce s bardzo ostre i mogg spo-
wodowac rany ciete.

®  Nosic¢ rekawice ochronne!
®  Uwaza¢, aby czesci ciata nie dostaty
sie do nozy tngcych.
Raz w tygodniu wykona¢ nastepujgcg procedure:

1. Wytacz urzadzenie przyciskiem .

2. Woytrzyj powierzchnie obudowy zmiotka,
szczotkg, wilgotng szmatka lub wilgotng gab-
ka.

3. Oczys¢ spod, zespot tnacy i noze tnace
szczotka.

4. Sprawdz noze tngce pod katem uszkodzen.
W razie potrzeby wymien: patrz Rozdziat 9.3
"Wymiana nozy tngcych", strona 275.

Czyszczenie stacji bazowej

1. Regularnie usuwaj ze stacji bazowej resztki
trawy i liscie lub inne obiekty.
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2. Powierzchnig stacji bazowej przecieraj wil-
gotng szmatkg lub wilgotng gabka.

9.2 Regularne kontrole

Kontrola ogélna

1. Raz w tygodniu sprawdzaj catg instalacje pod
katem uszkodzen:

®  Urzadzenie

®  Stacja bazowa

®  Kabel ograniczajgcy
m  Zasilacz

2. Uszkodzone cze$ci wymien na oryginalne
czesci zamienne firmy AL-KO lub zle¢ to pun-
kowi serwisowemu firmy AL-KO.

Sprawdzi¢ swobodny ruch rolek.

Raz w tygodniu wykona¢ nastepujgca procedure:

1. Obszary wokot rolek oczysé doktadnie z resz-
tek trawy i zanieczyszczen. Uzyj do tego
zmiotki i szmatki.

2. Sprawdz, czy rolki swobodnie sie obracajg
i daja sie lekko kierowaé.
Wskazéwka: Jesli ruch rolek jest utrudniony
lub nie da sie nimi kierowac, zlecic ich wy-
miane punktowi serwisowemu firmy AL-KO.

Sprawdzenie powierzchni stykow w robocie

do koszenia trawy

1. Usun zanieczyszczenia szmatkg i posmaruj
je niewielkg iloscig smaru do stykow.

Sprawdzenie stykow tadujacych stacji
bazowej
1. Odtgcz wtyczke sieciows.

2. Nacisnij styki tadujgce w kierunku stacji bazo-
wej i je zwolnij. Styki tadujgce musza wracac
sprezyscie do pozycji wyjsciowe;j.
Wskazéwka: Jesdli styki tadujgce nie wracajg
na miejsce, zlecic ich wymiane punktowi ser-
wisowemu firmy AL-KO.

9.3 Wymiana nozy tngcych

OSTROZNIE!
Ryzyko skaleczenia przez noze tnace

Noze tngce sg bardzo ostre i mogg spo-
wodowac rany ciete.

= Nosic¢ rekawice ochronne!

®  Uwazag, aby czesci ciata nie dostaty
sie do nozy tngcych.

UWAGA!

Nieprawidlowe naprawy moga spowo-

dowa¢ uszkodzenie urzadzenia

Wyréwnywanie wygietych, wbudowa-

nych nozy tngcych moze spowodowac

uszkodzenie tarczy nozowej.

= Nie nalezy wyrownywac wygietych
nozy tngcych.

®  Wygiete noze tngce wymieni¢ na
oryginalne czesci zamienne firmy
AL-KO.

Zuzyte lub wygiete noze tngce nalezy wymienic.

1. Wytacz urzadzenie przyciskiem .

2. Odtoéz urzgdzenie z nozami tngcymi skiero-
wanymi ku gorze.

3. Wykre¢ $ruby mocujgce.

4. Wyciggnij noze z mocowania.

5. Oczy$¢ mocowanie nozy miekka szczotecz-
ka.

WSKAZOWKA

Noze sa zeszlifowane na catej dlugosci
i dlatego mozna zamontowac je réwniez
obrécone o 180°, co pozwala na dwu-
krotne wydtuzenie ich zywotnosci.

6. Wymiana nozy tnacych:
®m Jezeli noze nie zostaly jeszcze obrécone
od czasu pierwszego montazu: Obréc¢
noze o 180° i wtéz je ponownie do
uchwytu mocujacego, skierowane zeszli-
fowang strong w strong urzadzenia, a na-
stepnie wkrec¢ recznie Sruby mocujace.
®m  Jezeli noze zostaty juz obrécone od cza-
su pierwszego montazu: W6z nowe noze
tngce do uchwytu mocujgcego, skierowa-
ne zeszlifowang strong w strone urzadze-
nia, a nastepnie wkrec¢ recznie nowe $ru-
by mocujace.
Wskazéwka: Dozwolone jest uzywanie
wytgcznie oryginalnych czesci zamien-
nych firmy AL-KO.
W przypadku silnych zabrudzen, ktérych nie da
sie usung¢ szczoteczka, nalezy wymienic tarcze
nozowa, gdyz niewywazenie moze spowodowac
wytwarzanie gtosniejszych hatasoéw, zwigkszone
Scieranie i zaktécenia w pracy.

10 TRANSPORT
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Przechowywanie

W celu przetransportowania urzgdzenia nalezy
wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

1. Zatrzymaj urzadzenie przyciskiem lub
przyciskiem Stop.

2. Wytgcz urzgdzenie przyciskiem .

3. Unies urzadzenie obiema rekami za obudo-
we:
®  Nie nalezy dotyka¢ nozy tngcych.

B Noze tngce musza by¢ zawsze skierowa-
ne na zewnatrz, od ciata.

11 PRZECHOWYWANIE

11.1 Odkladanie robota do koszenia trawy do
przechowywania

Gdy urzadzenie nie bedzie uzytkowane zimg lub
tez, gdy nie bedzie uzytkowane przez okres dtuz-
szy niz 30 dni, nalezy odtozy¢ je do przechowy-
wania.

1. Nataduj catkowicie akumulator (patrz Roz-
dziat 5.1 "tadowanie akumulatora (08)", stro-
na 269).

2. Doktadnie wyczy$c¢ urzadzenie (patrz Roz-
dziat 9.1 "Czyszczenie", strona 274).

3. Urzadzenie przechowu;:
B w pozycji stojgcej na wszystkich kétkach;
B w suchym, zamykanym miejscu zabez-
pieczonym przed mrozem;
B w miejscu niedostepnym dla dzieci.

11.2 Odktadanie stacji bazowej do
przechowywania

Stacje bazowg mozna, lecz nie trzeba, odtozyé
do przechowywania. Przechowywanie moze jed-
nak zapobiec przedwczesnemu zuzyciu, np. wy-
blaknieciu farby lub korozji stykéw tadujgcych.

Jesli stacja bazowa pozostaje na wolnym
powietrzu:

1. Odtacz zasilacz od sieci i od stacji bazowe;j.
2. Zwin kabel stacji bazowe;.

3. Odtéz zasilacz do przechowywania.

4. Nasmaruj styki tadujace smarem do stykow.

Jesli stacja bazowa jest odkladana do
przechowywania:

1. Wykonaj wszystkie wyzej opisane czynnosci.

2. Odtacz stacje bazowg od kabla ograniczaja-
cego.

3. Rozmontuj stacje bazows i usun zanieczysz-
czenia zmiotkg i lekko nawilzong szczotka.

4. Stacje bazowa przechowu;j:

® w suchym, zamykanym miejscu zabez-
pieczonym przed mrozem;

B w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Gdy tylko stupek do tadowania jest odktadany
do przechowywania:

1. Odtacz zasilacz od sieci i od stacji bazowe;j.
2. Odtgcz stacje bazowa od kabla ograniczaja-
cego.
3. Usun zanieczyszczenia zmiotkg i lekko na-
wilzong szczotka.
4. Rozmontowanie stupka do fadowania:
= Wykre¢ dwie $ruby stupka do fadowa-
nia (08/4).
® Zwolni¢ stupek do tadowania przewraca-
jac go od stacji bazowe;j.
B Roztgcz potgczenie wtykowe kabli stacji
bazowej i stupka do tadowania.
B Zamknij otwor w cokole (08/5) z dotgczo-
ng ostong zimowg (08/6).

5. Stacje bazowg przechowuj:

B w suchym, zamykanym miejscu zabez-
pieczonym przed mrozem;

B w miejscu niedostepnym dla dzieci.

11.3 Przechowywanie kabla ograniczajacego
w czasie zimy

Kabel ograniczajgcy moze pozostaé¢ w ziemi i nie

trzeba go usuwac.

1. Jesli stacja bazowa zostata odtozona do
przechowywania: Nasmaruj koncowki sma-
rem do stykow i owin je tasma klejaca. Po-
zwala to zabezpieczy¢ koncowki kabli przed
korozjg.

12 UTYLIZACJA

Wskazoéwki dotyczace ustawy o zuzytym
sprzecie elektrycznym i elektronicznym

(ElektroG)
®  Zuzyte urzadzenia elektryczne i elek-
Ej tronicznie nie moga byé¢ utylizowane
— z odpadami z gospodarstwa domowe-
go, lecz nalezy przekazac je do osob-
nej zbiorki lub utylizacji.

B Zuzyte baterie lub akumulatory, ktére nie sg
na state wbudowane w zuzytym urzgdzeniu,
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nalezy wyciagna¢ przed oddaniem urzgdze-
nia! Ich utylizacja jest regulowana przez usta-
we o zuzytych bateriach.

B Wiasciciele lub uzytkownicy urzgdzen elek-
trycznych i elektronicznych sg prawnie zobo-
wigzani do ich oddania po zuzyciu.

®  Uzytkownik koncowy odpowiada za usunigcie
danych osobowych z utylizowanego urzgdze-
nial

Symbol przekreslonego pojemnika na odpady

oznacza, ze zuzyte urzagdzenia elektryczne i elek-

troniczne nie moga byc¢ utylizowane razem z od-

padami z gospodarstwa domowego.

Zuzyte urzadzenia elektryczne i elektroniczne
mozna nieodptatnie odda¢ w nastepujacych
punktach zbiorki:

®  publiczne punkty utylizacji lub zbiérki odpa-
doéw (np. komunalne punkty skladowania od-
padow);

B punkty sprzedazy urzadzen elektrycznych
(stacjonarne i online), o ile sprzedawcy sa
zobowigzani do odbioru lub oferuje te ustuge
dobrowolnie.

Wszystkie powyzsze zasady obowigzujg wytgcz-

nie w odniesieniu do urzadzen sprzedawanych i

instalowanych na terenie Unii Europejskiej i obje-

tych dyrektywg 2012/19/UE. W krajach nienale-
zgcych do Unii Europejskiej obowigzywac¢ moga
inne przepisy dotyczace utylizacji urzadzen elek-
trycznych i elektronicznych.

Wskazowki dotyczace ustawy o zuzytych
bateriach (BattG)

®  Zuzyte baterie i akumulatory nie mogg
ﬁ by¢ utylizowane z odpadami z gospo-
darstwa domowego, lecz nalezy prze-
kazac je do osobnej zbiérki lub utyliza-
cji.

®  |nformacje na temat bezpiecznego wyciaga-
nia baterii lub akumulatoréw z urzadzenia
elektrycznego oraz informacje na temat ich
typu lub systemu chemicznego sg zawarte
w odpowiedniej instrukcji obstugi lub monta-
Zu.

B Wiasciciele lub uzytkownicy baterii i akumula-
toréw sg prawnie zobowigzani do ich oddania
po zuzyciu. Zwrot ogranicza sie do przekaza-
nia standardowych ilosci wystepujacych
w gospodarstwach domowych.

Zuzyte baterie mogg zawiera¢ szkodliwe sub-

stancje lub metale ciezkie, ktére mogg powodo-

wac powazne szkody dla srodowiska naturalnego

i zdrowia. Recykling zuzytych baterii i wykorzy-
stanie zawartych w nich zasobow przyczynia sie
do ochrony tych obu waznych débr.

Symbol przekreslonego pojemnika na odpady
oznacza, ze zuzyte baterie i akumulatory nie mo-
g3 by¢ utylizowane razem z odpadami z gospo-
darstwa domowego.

Jezeli pod symbolem pojemnika na odpady znaj-
dujg sie dodatkowo oznaczenia Hg, Cd lub Pb,
oznacza to:

®  Hg: Bateria zawiera wiecej niz 0,0005% rteci
®  (Cd: Bateria zawiera wigcej niz 0,002% ka-
dmu
®  Pb: Bateria zawiera wiecej niz 0,004% otowiu
Zuzyte akumulatory i baterie mozna nieodptatnie
oddac¢ w nastepujgcych punktach zbidrki:
®  publiczne punkty utylizacji lub zbiérki odpa-
doéw (np. komunalne punkty sktadowania od-
padow);
punkty sprzedazy baterii i akumulatoréw;

punkty odbioru zuzytych akumulatoréw i ba-
terii;

B punkt odbioru producenta (jezeli nie nalezy
on do systemu odbioru zuzytych akumulato-
réw i baterii).

Wszystkie powyzsze zasady obowigzujg wytgcz-
nie w odniesieniu do akumulatoréw i baterii
sprzedawanych na terenie Unii Europejskiej i ob-
jetych dyrektywg 2006/66/WE. W krajach niena-
lezacych do Unii Europejskiej obowigzywaé mo-
g3 inne przepisy dotyczace utylizacji akumulato-
réw i baterii.

13 OBSLUGA KLIENTA/SERWIS

Wszelkie pytania dotyczace gwarancji, naprawy
lub czesci zamiennych nalezy kierowac do naj-
blizszego punktu serwisowego AL-KO. Mozna go
znalez¢ w nastepujgcej witrynie internetowej:
www.al-ko.com/service-contacts
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14 POMOC W PRZYPADKU USTEREK

14.1 Usuwanie btedéw urzadzenia i obstugi

OSTROZNIE!
Niebezpieczenstwo skaleczenia

Poruszajace sie czesci urzgdzenia o ostrych krawedziach mogg spowodowac obrazenia.

B Podczas wykonywania prac zwigzanych z konserwacja, pielegnacja i czyszczeniem nale-
zy zawsze nosic rekawice ochronne!

Usterka

Urzadzenie sie nie urucha-
mia.

Urzadzenie jest hamowane
i sie zakopuje. Kota nadal
sie obracaja.

Urzgdzenie kosi o niepra-
widtowym czasie.

Silnik zatrzymuje sie pod-
czas koszenia.

Nieréwnomierny efekt ko-
szenia.

Przyczyna

Akumulator jest roztadowa-
ny.

Czujniki zderzen nie sg wy-
zwalane.

Trawa jest zbyt wysoka.

Urzgdzenie osiada na nie-
réwnosci powierzchni trawni-
ka.

W urzgdzeniu ustawiona jest
nieprawidtowa godzina.

Czas koszenia jest ustawio-
ny nieprawidtowo.

Urzadzenie traci ustawienia
czasu.

Silnik jest przecigzony.

Akumulator jest roztadowa-
ny.
Noze tngce sa stepione.

Czas koszenia jest zbyt krot-
ki.
Zbyt duzy obszar koszenia.

Wysokos$¢ ciecia jest usta-

wiona na zbyt niskim stopniu.

Noze tngce sa stepione.

Usuwanie

Nataduj urzadzenie w stacji bazowe;.

Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

B Zwieksz wysokos¢ ciecia, a nastep-
nie stopniowo obnizaj jg do uzyska-
nia zgdanej wysokosci.

®  Skos trawe na krétko kosiarka.

Usun nierownosgé.

Ustaw godzine.

Ustaw czasy koszenia.

Akumulator jest niesprawny. Skontaktuj
sie z serwisem AL-KO.

Wytgcz urzgdzenie, postaw je na pta-
skim podtozu lub nizszej trawie i sprébuj
uruchomi¢ je ponownie.

Nataduj akumulator.

Obroc¢ noze tngce lub w razie potrzeby
je wymien.

Zaprogramuj dtuzsze czasy koszenia.

Zmniejszy¢ obszar pracy.

Zwieksz wysokos¢ ciecia, a nastepnie
stopniowo obnizaj jg do uzyskania zgda-
nej wysokosci.

Obroc¢ noze tngce lub w razie potrzeby
je wymien.
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Usterka

Wyrazny spadek czasu
pracy akumulatora.

Urzadzenie wibruje lub gto-
$nos¢ jest zbyt duza.

Nie mozna natadowac¢ aku-
mulatora lub niskie napie-
cie akumulatora

WSKAZOWKA

Przyczyna

Wysoko$¢ ciecia jest usta-

wiona na zbyt niskim stopniu.

Zbyt wysoka lub zbyt wilgot-
na trawa.

Niewywazenie w nozu tna-
cym lub w napedzie noza
tngcego

®  Styki tadujgce stacji ba-
Zowej sg zanieczyszczo-
ne.

B Powierzchnie stykow
W urzgdzeniu sg zabru-
dzone.

Stacja bazowa nie jest zasi-
lana prgdem.

®  Urzadzenie nie trafia na
styku tadujace.

®  Powierzchnie stykow
W urzadzeniu sg nadpa-
lone.

Uptynat czas eksploatac;ji
akumulatora.

Uszkodzona elektronika fa-
dowania.

Usuwanie

Zwieksz wysokosc¢ ciecia, a nastepnie
stopniowo obnizaj jg do uzyskania zgda-
nej wysokosci.
Pozostaw trawe do wyschnigcia.
Zwieksz stopien wysokosci ciecia.
Oczy$¢ zespot thacy.
Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

Oczy$¢ styki tadujace i powierzchnie
stykow.

Podtgcz stacje bazowg do zasilania
elektrycznego.

B Umiesci¢ urzadzenie w stacji bazo-
wej i sprawdz przyleganie stykow fa-
dujgcych.

®m  Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

W przypadku zaktécen, ktore nie zostaty wymienione w tej tabeli, lub takich, ktérych nie moz-
na usung¢ we wiasnym zakresie, nalezy skontaktowac sie z naszym dziatem obstugi klienta.

14.2 Kody btedéw i usuwanie btedéw

Kod btedu
CNOO1: Tilt sensor

Przyczyna

Zadziatat czujnik nachylenia:

B Przekroczono maks. na-
chylenie

®  Urzadzenie zostato pod-
niesione

®  Zbyt strome zbocze.

Usuwanie

Ustawi¢ urzadzenie na ptaskiej po-
wierzchni i potwierdzi¢ btad.
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Pomoc w przypadku usterek

Kod btedu

CN002: Lift sensor

CNOOS5: Bumper de-
flected

CNOO7: No Toop si-
gnal

CNOO8: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO11l: Escaped robot
CNO012: cal: no Toop
CNO15: cal: outside

Przyczyna

Zadziatat czujnik podniesie-

nia:

®  Obudowa urzadzenia zo-
stata wychylona ku gérze
w wyniku podniesienia
lub obecnosci przeszko-
dy.

Urzadzenie najechato na
przeszkode i nie moze sie
uwolni¢ (np. kolizja w poblizu
stacji bazowej).

Brak sygnatu petli
Uszkodzony kabel ogra-
niczajgcy.

®m  Zbyt staby sygnat petli.

Zbyt staby sygnat petli

Kabel ograniczajacy jest
zbyt gteboko wkopany

®  Urzadzenie znajduje sie
poza ograniczong po-
wierzchnig trawnika.

®  Kabel ograniczajacy zo-
stat skrzyzowany.

Urzadzenie znajduje sie po-
za ograniczong powierzchnig
trawnika.

Bfad podczas kalibracji:

®  Urzadzenie nie moze
znalez¢ kabla ogranicza-

jacego.

Usuwanie

Usuna¢ przeszkode.

®  Ustawic urzgdzenie na wolnej, ogra-
niczonej powierzchni trawnika.

®  Skorygowac potozenie kabla ograni-
czajgcego.

®  Skontrolowa¢ diody LED na stacji
bazowej.

®  Skontrolowa¢ zasilanie elektryczne
stacji bazowej. Odtaczy¢ i podigczyé
zasilacz.

®  Skontrolowa¢ kabel ograniczajgcy
pod katem uszkodzen. Naprawi¢
uszkodzony kabel.

®  Skontrolowa¢ diody LED na stacji
bazowej.

®  Skontrolowac zasilanie elektryczne
stacji bazowej. Odtaczy¢ i podigczyé
zasilacz.

®  Unies$¢ kabel ograniczajgcy na zale-
cang wysokosc¢, ewentualnie przy-
mocowac go bezposrednio na traw-
niku.

®  Ustawi¢ urzgdzenie na wolnej, ogra-
niczonej powierzchni trawnika.

®  Skorygowac potozenie kabla ograni-
czajgcego wokot krzywych i prze-
szkod. Usungé skrzyzowanie kabla.

Skorygowaé potozenie kabla ogranicza-
jacego wokot krzywych i przeszkdd.

®  Skontrolowa¢ diody LED na stacji
bazowej.

®  Skontrolowa¢ zasilanie elektryczne
stacji bazowej. Odtgczy¢ i podtgczyé
zasilacz.

®  Ustawic urzgdzenie na zalecanej
pozyciji kalibracji, wyréwna¢ doktad-
nie pod katem prostym. Urzgdzenie
musi by¢ w stanie przejezdzaé
przez kabel ograniczajgcy.
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Pomoc w przypadku usterek

Kod btedu

CN017: cal: signal
weak

CNO018: cal: colli-

sion

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

Przyczyna

Btad podczas kalibracji:

®  Zbyt staby sygnat petli
®  Brak sygnatu petli

®  Uszkodzony kabel ogra-
niczajacy.

Btad podczas kalibracji:

®  Urzadzenie najechato na
przeszkode.

Akumulator jest roztadowa-

ny:

Petla kabla ograniczajgcego
jest zbyt dtuga, zbyt wiele
wysp.

Brak kontaktu na stykach ta-
dujacych podczas tadowania

Przeszkody w poblizu stacji
bazowej

Urzadzenie utkneto.

Urzadzenie nie znajduje sta-
cji bazowe;.

Akumulator jest zuzyty.

Uszkodzona elektronika fa-
dowania.

Brak mozliwosci automatycz-
nego usuniecia btedu

Usuwanie

®  Ustawic urzadzenie na zalecanej
pozycji kalibracji, wyréwna¢ doktad-
nie pod katem prostym.

®m  Skontrolowa¢ zasilanie elektryczne
stacji bazowej. Odtgczy¢ i podtaczyé
zasilacz.

®m  Skontrolowaé kabel ograniczajgcy
pod katem uszkodzen.

Usung¢ przeszkode.

Skorygowac potozenie kabla ogranicza-
jacego.

Oczysci¢ styki tadujgce.
Umiesci¢ urzadzenie w stacji bazo-
wej i sprawdz przyleganie stykow fa-
dujacych.

®  Zleci¢ punktowi serwisowemu pro-
ducenta sprawdzenie i wymiane sty-
kow tadujgcych.

Usung¢ przeszkody.

Ustawi¢ urzgdzenie na wolnej, ograni-
czonej powierzchni trawnika.

®m  Skontrolowaé kabel ograniczajacy
pod katem uszkodzen.

®  Zleci¢ zmierzenie kabla ograniczaja-
cego w punkcie serwisowym produ-
centa.

Zleci¢ wymiane akumulatora w punkcie
serwisowym producenta.

Zleci¢ sprawdzenie elektroniki tadowa-
nia w punkcie serwisowym producenta.

®  Potwierdzi¢ recznie komunikat o
usterce.

= W przypadku ponownego wystgpie-
nia: Zleci¢ sprawdzenie urzadzenia
w punkcie serwisowym producenta.
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Gwarancja

Kod btedu

CN104: Battery over

Przyczyna

®  Akumulator jest prze-

Usuwanie

Wytgczy¢ urzadzenie i odczekac, az

heating grzany (ponad 60°C). akumulator ostygnie.

Wytadowanie jest nie-  w  Nie umieszczaé urzadzenia na stacii

mozliwe. bazowe;j.

®  Elektroniczny system

kontrolny powoduje wyita-

czenie awaryjne
CN110: Blade motor Silnik koszacy jest przegrza- ®  Wylgczy¢ urzadzenie i odczekaé, az
over heating ny (ponad 80°C). ostygnie.

® W przypadku ponownego wystgpie-

CN119: R-Bumper de-
flected
CN120: L-Bumper de-
flected

CN128: Recov Impos-
sible

Urzadzenie najechato na
przeszkode i nie moze sie
uwolni¢.

Urzadzenie najechato na
przeszkode i nie moze sie
uwolni¢.

nia: Zleci¢ sprawdzenie urzadzenia
W punkcie serwisowym producenta.

Usuna¢ przeszkode.

Usuna¢ przeszkode.

Urzadzenie znajduje sie po- ® Ustawi¢ urzgdzenie na wolnej, ogra-
za ograniczong powierzchnig niczonej powierzchni trawnika.
trawnika. m  Skorygowacé potozenie kabla ograni-
czajgcego.
CN129: Blocked wL Zablokowany lewy silnik zin-  Usung¢ blokade.
tegrowany z kotem.
CN130: Blocked WR Zablokowany prawy silnik Usuna¢ blokade.

WSKAZOWKA

zintegrowany z kotem.

W przypadku zaktécen, ktére nie zostaty wymienione w tej tabeli, lub takich, ktérych nie moz-
na usung¢ we wtasnym zakresie, nalezy skontaktowac sie z naszym dziatem obstugi klienta.

15 GWARANCJA

Ewentualne wady materiatowe lub produkcyjne w urzgdzeniu usuwamy przed uptywem ustawowego
okresu przedawnienia roszczen z tytutu rekojmi za wady fizyczne, dokonujac wedle naszego uznania
naprawy lub wymiany produktu. Okres przedawnienia ustalany jest zgodnie z prawem obowigzujgcym
w kraju, w ktérym produkt zostat zakupiony.

Gwarancja wygasa w przypadku:

samodzielnych préb naprawy,
samodzielnych zmian technicznych,
zastosowania niezgodnie z przeznaczeniem.

Gwarancja obowigzuje tylko w przypadku:
®m  zastosowania sie do tresci niniejszej instrukcji =

obstugi n
®  prawidlowego postepowania, .
®  stosowania oryginalnych czesci zamiennych.

Gwarancja nie obejmuje:
®  uszkodzen lakieru spowodowanych zwyktym zuzyciem
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Gwarancja

B czesci zuzywalnych, oznaczonych na wykazie czgsci zamiennych ramkg | xxxxxx (x) |.

Okres gwarancji rozpoczyna sie od momentu nabycia przez pierwszego uzytkownika koricowego. De-
cydujgce znaczenie ma tutaj data dokumentu zakupu. Nalezy zwrdci¢ sie do dystrybutora lub najbliz-
szego autoryzowanego punktu serwisowego, przedktadajgc niniejszg deklaracje gwarancyjng oraz do-
waod zakupu. Niniejsza deklaracja nie narusza ustawowych roszczen nabywcy w stosunku do sprze-
dawcy z tytutu wad.
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1 K TOMUTO NAVODU K POUZITI

® U némeckeé verze se jedna o originalni navod
k pouziti. VSechny ostatni jazykové verze
jsou preklady originalniho navodu k pouziti.

B Pfed uvedenim do provozu si bezpodminec¢-
né peclivé prectéte tento navod k pouziti. To
je pfedpokladem bezpe&né prace a bezpro-
blémové manipulace.

®  Uchovavejte tento navod vzdy tak, abyste si
ho mohli precist, kdyz budete potfebovat in-
formace o stroji.

®  Pfedavejte dalSim osobam pouze vyrobek s
timto navodem k pouziti.

B Prectéte a dodrzujte bezpecnostni pokyny a
varovani uvedena v tomto navodu.

1.1 Symboly na titulni strané

Symbol

Vyznam

Pfed uvedenim do provozu si bez-
podminecné peclivé prectéte tento
navod k pouziti. To je pfedpokla-
dem bezpecné prace a bezproblé-
mové manipulace.

Vyznam

Navod k pouziti

S akumulatory Li-lon zachazejte
’ opatrné! Obzvlasté dodrzujte poky-
Ll ny k prepravé, skladovani a likvida-

ci, které jsou vedené v tomto navo-
du k pouziti!

1.2 Vysvétleni symboll a signalnich slov

NEBEZPECI!
Oznacuje bezprostfedné hrozici nebez-

pecnou situaci, ktera — pokud se ji nevy-
hnete — ma za nasledek smrt nebo vaz-
né zranéni.

VYSTRAHA!

Oznacuje moznou nebezpecnou situaci,
ktera — pokud se ji nevyhnete — mize
mit za nasledek smrt nebo vazné zrané-
ni.

OPATRNE!

Oznaduje moznou nebezpecnou situaci,
ktera by mohla mit za nasledek mensi
nebo stfedné tézké zranéni, pokud se ji
nevyhnete.

POZOR!

Oznacuje situaci, ktera by mohla mit za
nasledek vécné Skody, pokud se ji nevy-
hnete.

UPOZORNENI
Specialni pokyny pro lepsi srozumitel-

nost a manipulaci.

2 POPIS VYROBKU

Tato dokumentace popisuje pIné automatickou,
robotickou sekacku na travu s akumulatorovym
napajenim, ktera se pohybuje volné po travnaté
ploSe. VySku seleni travy Ize nastavit.

21 Soucasti dodavky
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Popis vyrobku

K rozsahu dodavky patfi zde uvedené polozky.
Zkontrolujte, zda jsou obsazeny vSechny polozky:

C. Soucast

1 Ovladaci panel s displejem (uvnitr)

C. Souéast . ) A
Tlacitko STOP (ihned zastavi pfistroj a
1 Roboticka sekacka na travu fezaci noze zastavi do 2 sekund)
2 Struény navod 3 Nabijeci kontakty
3 Navod k pouziti 4 Vyskové nastaveni (vnitfni)
4 Travni hfeby (90 ks*, 180 ks**) 5  Predni kolecka (Fiditelna)
5  Napajeci zdroj 6  Sachta na akumulator
6  Zakladna v¢. travnich hfebu (5 ks), kli¢ 7 Zaci Gstroji
na Srouby a zimni kryt ..
8  NoZovy buben
7  Vymezovaci kabel (100 m*,150 m**) i
9  Pohonné kolo
*Robolinho 500 . .
**Robolinho 1150 SE 10  Upevriovaci Sroub
11 Rezaci niz

2.2 Roboticka sekacka na travu
2.3 Symboly na stroji

Symbol Vyznam

Treti osoby drzte stranou nebez-
pecné oblasti!
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Popis vyrobku

Symbol Vyznam

Zvlastni opatrnost pfi manipulaci!

Nohy a ruce udrzujte dal od fezaci-
/. \ | ho ustroji!

Dodrzujte bezpecnostni vzdalenost!

Pfed uvedenim do provozu si pre-
¢téte navod k pouziti!

Ke spusténi pfistroje zadejte PIN!

— L

| .
/

@é ® ® 5

B

.(')<

25

4

Soucast

Displej: Zobrazuje aktualni provozni stav
pristroje, nazev vybrané nabidky, jeji bo-
dy a funkce, které maji byt zvoleny (viz
Kapitola 2.5 "Displej", strana 287).

@ E] (Tlacitka se Sipkami): Volba bo-

dd nabidky, zvySovani a snizovani &isel-
nych hodnot, volba mezi moznostmi na-
staveni.

(TlacCitko Start/pfestavka): Ruéni
spusténi a preruseni seceni, resp. oka-
mzita obnova seceni po stisknuti tlacit-

ka .

Y[=)([=) (Funkeni tiagitka): Vyvolani
funkce, ktera se pravé zobrazuje na dis-
pleji nad tlacitkem.

(Tlagitko On/Off): Zapnuti a vypnuti
pristroje.

(Z] (T1acitko nabidky): Vyvolani hlavni
nabidky

Displej

®

Hlavni nabidka
* Nastaveni
Informace
Zpé.t Pot‘vrdi t

@ ® @

Zobrazeni

Nazev vybrané nabidky (zde: Hlavni
nabidka)

Body v nabidce: Vzdy se zobrazuji jen
dva body nabidky (zde: Nastaveni a

Informace). Pomoci tlagitek @ a E]
Ize zobrazit dalSi body nabidky.

Funkce vybraného bodu nabidky (zde:

Nastaveni). Pomoci tlagitek ‘B a
|4

B Ize vyvolat funkce.

C. Souéast
1 (Tlacitko Home): Pferuseni seceni,
pristroj najede zpét do zakladny. DalSi-
ho dne se opét automaticky spusti v na-
staveny Cas seceni.
495053_a
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Popis vyrobku

C. Zobrazeni

2.6 Struktura nabidek

4 Hvézdicka k oznaceni zobrazeného bo-
du nabidky (zde: Nastaveni)

Hlavni
nabidka

2.7 Zakladna

Programy

Nastaveni

Informace

Tydenni program viz Kapitola 7.3 "Nastaveni programu seéeni”,
strana 299

Pocatecni body viz Kapitola 7.3.2 "Nastaveni pocatecnich bodd",
strana 299

Informace o programu viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci", stra-
na 301

Cas viz Kapitola 5.2 "Provedeni zakladnich nastaveni”, strana 297
Datum viz Kapitola 5.2 "Provedeni zakladnich nastaveni”, strana 297
Jazyk viz Kapitola 5.2 "Provedeni zakladnich nastaveni”, strana 297

Kod PIN viz Kapitola 5.2 "Provedeni zékladnich nastaveni”, stra-
na 297

Tény tlacitek viz Kapitola 7.2 "Aktivace / deaktivace tonu tlacitek”,
strana 298

iNTOUCH viz Kapitola 7.4 "inTOUCH", strana 300

Sekani okraju viz Kapitola 7.5 "Seceni okrajii s ruénim spusté-
nim", strana 300

Vedlejsi plocha Aktivni/Neaktivni viz Kapitola 7.6 "Nasta-
veni seceni vedlejsich ploch”, strana 300

Kontrast displeje viz Kapitola 7.7 "Nastaveni kontrastu displeje”,
strana 300

ochrana nastaveni viz Kapitola 7.8 "Ochrana nastaveni", stra-
na 300

Nova kalibrace viz Kapitola 7.9 "Nova kalibrace", strana 300

Tovarni nastaveni viz Kapitola 7.10 "Vratte se k nastaveni z vyro-
by", strana 300

Servis nozu viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci”, strana 301
Hardware viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci", strana 301
Software viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci", strana 301

Informace o programu viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci", stra-
na 301

PorusSe viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci”, strana 301
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Popis vyrobku

Soucast
Spodni deska
Kontrolky LED k zobrazeni stavu

Nabijeci kontakt

Kabelova Sachta
Vybrani pro kolo
Otvor pro travnikové koliky (8)

(o]
1
2
3
4 Nabijeci sloupek
5
6
7
8

Travnikové koliky

2.8 Integrovany akumulator

Akumulator je pevné zabudovan do pfistroje a
uzivatel ho nesmi vyménovat.

UPOZORNENI
Pfed prvnim pouzitim akumulator uplné

nabijte. Akumulator je mozné skladovat
v jakémkoli stavu nabiti. PferuSeni nabi-
jeni akumulator neposkozuije.
Akumulator Ize nabit jen v pfipadé, Ze je
pristroj zapnuty.

B |ntegrovany akumulator je pfi dodani ¢astec-
né nabity. Za bézného provozu se akumula-
tor pfistroje nabiji pravidelné. K tomuto ucelu
pfistroj najede do zakladny.

B |ntegrovana elektronika sledovani nabijeni
automaticky ukongi nabijeni pfi dosazeni
100 % stavu nabiti.

®m  Operace nabijeni funguje jen pfi dokonalém
kontaktu nabijecich kontaktt zékladny s kon-
taktnimi plochami na pfistroji.

B P¥i teplotach nad 45 °C vestavné ochranné
spinani zabranuje nabijeni akumulatoru. Tim
je zabranéno poskozeni akumulatoru.

®  Zkracuje-li se vyrazné provozni doba navzdo-
ry plnému nabiti, Ize akumulator prostfednic-
tvim prodejce, technika nebo servisniho part-
nera AL-KO vyménit za novy originalni aku-
mulator.

m Jestlize je akumulator kvuli starnuti nebo pfi-
li§ dlouhému uskladnéni vybity pod vyrobcem
uréeny prah, nelze jej jiz znovu nabit. Akumu-
lator a elektronicky monitorovaci systém ne-
chejte zkontrolovat, popf. vymeénit prodejcem,
technikem nebo servisnim partnerem AL-KO.

®  Stav akumulatoru se zobrazi na displeji. Pfi-
blizné po 3 mésicich zkontrolujte stav aku-
mulatoru. Pfistroj zapnéte a odectéte stav
nabiti akumulatoru. Jestlize je akumulator na-
bity jiz jen pfiblizné z 30 % nebo méné, po-
stavte pfistroj do zakladny a zapnéte ho, aby
se nabil akumulator. Jestlize byl nabijeci
sloupek k ulozeni odebran ze zakladny (viz
Kapitola 11.2 "Ulozeni zakladny", stra-
na 303), bude nejdfive zase namontovan v
opacném poradi a zakladna opét pfipojena k
siti.

m Jestlize unikl elektrolyt z pFistroje: PFistroj ne-
chejte opravit v servisnim stfedisku AL-KO!

m  Jestlize byl akumulator demontovan z pfistro-
je: Jestlize byly o¢i nebo ruce zasazeny uni-
kajicim elektrolytem, ihned je umyjte vodou.
Poté neprodlené vyhledejte Iékare!

2.9 Popis funkce

Pohyb po travni plose

PFistroj se pohybuje volné v se¢ené oblasti vyme-
zené vymezovacim kabelem. Orientace pfistroje
probiha pomoci snimacu, které rozpoznavaji
magnetické pole vymezovaciho kabelu.

Jakmile pfistroj narazi na prekazku, zistane stat
a pokracuje v jizdé jinym smérem. Jestlize se pfi-
stroj dostane do situace, ve které neni provoz
mozny, bude na displeji vydano hlaseni.

Seceni a nabijeni

Faze sec€eni se neustale stfidaji s fazemi nabije-
ni. Jestlize se pfi seCeni snizilo nabiti akumulato-
ru az k urcité mezni hranici (indikace: 0 %), pfi-
stroj se vrati podél vymezovaciho kabelu k za-
kladné.
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Bezpecénost

Pro bézné seceni jsou z tovarny nainstalovany
programy seceni, mezi néz patfi rovnéz funkce
ploSného a okrajového seceni. Tyto programy se-
¢eni mohou byt zménény.

PFi kazdém spusténi motoru sekacky se zméni
smér jeho otaceni, €imz se zdvojnasobuje doba
Zivotnosti nozd.

2.10 Napojeni do innogy SmartHome

Roboticka sekacka na travu mlze byt zapojena
do prostfedi innogy SmartHome a propojena do
sité s jinymi pfistroji. To umozni komfortni fizeni,
nastavovani a kontrolu robotické sekacky na tra-
vu prostfednictvim aplikace mobilniho zafizeni.

K tomu ucelu musi byt roboticka sekacka na tra-
vu spojena prostfednictvim Lemonbeat s branou
innogy SmartHome a na mobilni zafizeni nainsta-
lovana aplikace AL-KO inTOUCH nebo aplikace
innogy SmartHome (jen pro model Robolin-

ho 500I).

UPOZORNENI
Pouzité mobilni zafizeni vyzaduje radi-

ové spojeni k pouzivani inno-

gy SmartHome.

V pfipadé preruseni radiového spojeni
mobilniho zafizeni nemohou byt prena-
Seny zadné signaly na robotickou sekac-
ku na travu.

2.10.1 Aplikace AL-KO inTOUCH

Aplikace AL-KO inTOUCH je k dostani pro zafi-
zeni se systémem Android a iOS:

Po instalaci aplikace se musite nejdfive pfihlasit.

UPOZORNENI
Registrace neni naléhavé potfebna, na-

bizi ale nékolik dodate¢nych funkci.

PFi prvnim spusténi aplikace se automaticky ote-
vire kratky navod k instalaci. Poté mazete v na-
bidce ,Zafizeni“ napojit robotickou sekacku na
travu do prostfedi innogy SmartHome.

UPOZORNENI
K napojeni je potfebny Gcet innogy.

UPOZORNENI
Roboticka sekacka na travu musi byt pfi-

pravena k pfijimani signalli, aby mohla
byt napojena (viz Kapitola 7.4 "in-
TOUCH?", strana 300).

Vedle dalkového pfistupu na napojenou robotic-
kou sekacku na travu nebo jina, do sité zapojitel-
na zafizeni nabizi aplikace AL-KO inTOUCH dal-
i vlastnosti, jako napf. registrace vyrobku, tipy
pro zahradni prace, poradce péstovani nebo
oznameni v pfipadé poruchy.

2.10.2 Aplikace innogy SmartHome (jen pro
model Robolinho 500 I)

Aplikace innogy SmartHome je k dostani pro za-
fizeni se systétmem Android a iOS rovnéz i jako
webova aplikace na bazi prohlizece.

Dalsi informace k aplikaci innogy SmartHome
jsou dostupné na adrese https://home.innogy-
smarthome.de i v dokumentaci aplikace.

3 BEZPECNOST
3.1

Pouziti v souladu s
uréenym ucelem

Tento pfistroj je uréen vyhradné
jen k pouziti v soukromém sekto-
ru. Jakékoliv jiné pouzivani a da-
le nepovolené prestavby a doda-
te€né montaze budou povazova-
ny za pouziti k jinému nez urce-
nému ucelu a maji za nasledek
zanik zaruky, dale ztratu konfor-
mity (znaCka CE) a odmitnuti ja-
kékoli odpovédnosti za Skody
zpusobené uzivateli nebo treti
strané ze strany vyrobce.

Meze pouZiti pfistroje jsou:
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® max. plocha:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
® max. stoupani/spad:
45 % (24°)
B max. bo¢ni Sikma poloha:
45 % (24°)
m Teplota:
Nabijeni: 0 — 45 °C
SecCeni: 0—-55°C
3.2 Mozné chybné pouziti
Tento pfistroj neni vhodny k po-
uzivani ve verejnych zafizenich,
parcich, sportovistich, resp. v
zemédélstvi a lesnictvi.

3.3 Bezpecnostni a ochranna
zarizeni

VYSTRAHA!

Nebezpeci zranéni

Poskozena a vyrazena

bezpecCnostni a ochranna

zarizeni mohou veést k téz-
kym poranénim.

m Defektni bezpeénostni a
ochranna zafizeni ne-
chejte opravit.

m Bezpecnostni a ochran-
na zafizeni nikdy nevy-
fazujte z provozu.

3.3.1 Zadavani PIN a PUK

Pristroj Ize spustit jediné zada-
nim kédu PIN (Personal Identifi-

cation Number). Tim se brani
zapnuti neopravnénymi osoba-
mi. Tovarni nastaveni kodu PIN
je 0000. Kéd PIN Ize zménit, viz
viz Kapitola 5.2 "Provedeni za-
kladnich nastaveni”, strana 297.
Pfi trojim chybném zadani kodu
PIN je tfeba zadat k odblokovani
kéd PUK (Personal Unlocking
Key). Zadate-li Spatné i tento
kod, je tfeba pocCkat 24 hodin,
nez bude mozné znovu zadat
kod.
Kody PIN a PUK slouzi soucas-
né jako pojistka proti kradezi.
m Kody PIN a PUK si ulozte na
misté nepfistupném neoprav-
nénym osobam.

3.3.2 Snimace

Pristroj je vybaveny nékolika
bezpecnostnimi snimaci. Po vy-
pnuti bezpecnostnim snimacem
se pristroj automaticky nezapi-
na. Na displeji se zobrazi chybo-
vé hlaseni a to je tfeba potvrdit.
Duvod reakce snimace je tfeba
neprodlené odstranit.

Senzor zvedani

Jestlize pfistroj zvednete béhem
provozu za kryt, pohon pojezdu
se vypne a fezaci noze se zasta-
vi.
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Narazové senzory k
rozpoznavani prekazek

Pristroj je vybaven senzory, kte-
ré pfi kontaktu s prekazkami za-
jisti zménu sméru jizdy. PFi nara-
zu na prekazku se horni dil krytu
lehce posune a snimac narazu
zareaguije.

Senzor naklonu ve sméru
jizdy/stranou

Dosahne-li stoupani nebo klesa-
ni ve sméru jizdy nebo stranova
Sikma poloha 24°(45 %), pfistroj
se obrati, resp. zméni smér jiz-
dy.

UPOZORNENI

Pfistroj Ize spolehlivé pro-
vozovat v bezprostredni
blizkosti jinych robotickych
sekacek na travu.

Signal pouzity ve vymezo-
vacim kabelu odpovida
standardu definovanému
asociaci EGMF (Asociace
evropskych vyrobcul za-
hradnickych pfistroju — Ve-
reinigung Europaischer
Gartengeratehersteller) o
elektromagnetickych emi-
sich.

3.4 Bezpecnostni pokyny

3.4.1 Obsluha

® Prfistroj nesmi samostatné po-
uzivat mladistvi mladsi 16 let
nebo osoby s omezenymi té-
lesnymi, senzorickymi nebo
dusevnimi schopnostmi nebo
s nedostateCnymi zkuSenost-
mi a znalostmi a dale osoby,
které nejsou seznameny s na-
vodem k pouziti. Respektujte
eventualni zemské specifické
bezpec€nostni predpisy tykajici
se minimalniho véku uzivate-
le.

® Neobsluhujte pfistroj pod vli-
vem alkoholu, drog nebo Iéku.

3.4.2 Osobni ochranné
vybaveni

® Aby nedoslo k urazu, noste
predpisové obleCeni a bez-
pecnostni vybaveni.
® Osobni ochranné vybaveni se
sklada z:
dlouhé kalhoty a pevna
obuv.
pfi udrzbé a péci: ochranné
rukavice.
3.4.3 Bezpecnost osob a
zvirat
®m Ve verejné pfistupnych area-
lech musi byt kolem secené
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oblasti umisténa vystrazna
upozornéni s timto obsahem:

POZOR!

Automaticka sekacka na
travu v provozu!
Nepfiblizujte se pfistroji!
Déti méjte pod dozorem!

m Za provozu zajistéte, aby se
déti a dalSi osoby nezdrzovaly
v blizkosti pfistroje nebo na
ném, a aby si s nim nehraly.

m Sezeni na pristroji a zasaho-
vani dovnitf mezi fezaci noze
je zakazano!

m Télo a odév drzte v dostatec-
né vzdalenosti od fezaciho
ustroji.

3.4.4 Bezpecnost stroje

m Pfed zahajenim prace zajisté-
te, aby se v pracovni oblasti
pfistroje nenachazely zadné
predméty (napfiklad vétve,
kusy skla, kovu a odévd, ka-
meny, zahradni nabytek, za-
hradnické nacini nebo hrac-
ky). Tyto predméty by mohly
poskodit fezaci nozZe pristroje
nebo by je pfistroj mohl po-
Skodit.

m PFistroj pouZivejte jen za na-
sledujicich podminek:

PFistroj neni znecistény.

Pfistroj nevykazuje zadna
poskozeni ani nejevi znam-
Ky opotfebeni.

VSechny ovladaci prvky
funguiji.

Zakladna a sitova Cast
vCetné elektrickych pfivodu
jsou neposkozené a fungu-

i,

m Poskozené dily vzdy vymérite

za originalni nahradni dily vy-

robce.

Po poskozeni nechejte pfistroj
opravit.

Uzivatel pfistroje je odpovéd-

ny za nehody pfistroje s jinymi
osobami nebo za jejich maje-

tek.

3.4.5 Bezpecnost elektrickych

soucasti

® Pfistroj nikdy neprovozujte, je-

li na seCené ploSe v provozu
postfikovacC travniku.

m Pfistroj nikdy nepostfikujte vo-

dou.

m Pfistroj neotevirejte.
4 MONTAZ

Vybaleni pfistroje
Obal otevirejte opatrné.

2. VsSechny komponenty vyjméte opatrné z oba-

lu a zkontrolujte, zda nedoslo k poSkozeni
b&hem prepravy.

Upozornéni: V pripadé skod zpisobenych
béhem prepravy ihned informujte svého spe-
cializovaného prodejce nebo servisniho part-
nera AL-KO.
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3. Kontrola rozsahu dodavky, viz Kapitola 2.1
"Soucasti dodavky", strana 285.

Jestlize budete pfistroj zasilat dal, uschovejte si

originalni obal a doprovodné dokumenty. Obal a

dokumenty jsou potfeba i pro zpétné zasilky.

4.2 Planovani secenych oblasti (01)

Stanovisté zakladny (01/1)

®  Pokud mozno co nejkratsi cesta k nejvétsi
secené plose
Rovny podklad
Chranéné pred pfimym slune¢nim zafenim a
silnym povétrnostnim vlivim
Moznost pfipojeni elektrického napajeni
Volny pfistup pro robotickou sekacku na tra-
vu

Pokladani vymezovaciho kabelu (01)

Vymezovaci kabel musi byt veden v nepferusené
smycce ve sméru hodinovych rucicek.

Koridory mezi seéenymi oblastmi (01/h)
Koridor je nejuzsi misto v ploSe travniku a maze
slouzit ke spojeni dvou seenych ploch.

Hlavni plocha a vedlejsi plochal/plochy (01)

®  Hlavni plocha (01/HF): Je to plocha travniku,
ve které se nachazi zékladna a kterou pfistroj
muze celoplo$né automaticky posekat.

®m  VedlejSi plocha (01/NF): Jestlize se vyskytne
plocha travniku, na kterou nemuze pfistroj z
hlavni plochy dosahnout, pak pfistroj event.
ruéné preneste na vedlejSi plochu. Vedlejsi
plochy Ize zpracovat v ruénim rezimu provo-
Zu.

Hlavni i vedlejsi plocha vSak jsou vymezeny stej-
nym nepferusenym vymezovacim kabelem.

Pristroj jede ve stanovenou dobu seceni podél
vymezovaciho kabelu az do stanoveného poca-
te¢niho bodu a tam zacne sekat.

4.3 Priprava sec¢enych oblasti

1. Zkontrolujte, zda plocha travniku neni vétsi
nez plosny vykon pfistroje. V pfipadé pfrilis
velké plochy travniku vznikéa nepravidelné po-
seceny travnik. Pfipadné zmensete plochu
travniku.

2. Pred montazi zakladny a vymezovaciho ka-
belu a pfed uvedenim pfistroje do provozu:
Plochu travniku posekejte sekackou na travu
tak, aby travnik byl nizky.

3. Zplochy travniku odstrante prekazky nebo je
vymezte pomoci vymezovaciho kabelu (viz
Kapitola 4.5.3 "Vymezeni pfekazek", stra-
na 295):

B Ploché prekazky, které Ize pFejet a které
by mohly poskodit fezaci noze (napfiklad
ploché kameny, pfechody z travniku na
terasu nebo cesty, desky, obrubniky
apod.),

®  diry a vyvySeniny v ploSe travniku (napfi-
klad krt¢i hromadky, podryti, jedlové $is-
ky, spadané ovoce atd.),

B strmé stoupani nebo klesani vétsi nez
45 % (24°),

®  voda (napfiklad rybniky, potoky, plovaci
bazény atd.) a jejich vymezeni k ploSe
travniku,

®  kefe a housti, zivé ploty, které se mohou
roz$ifovat.

4.4 Instalace zakladny (03/a)

1. Zakladnu (01/1) umistéte kolmo k planované
poloze vymezovaciho kabelu a vyrovnejte ji
nasledovné:
®  Vodorovné (zkontrolovat vodovahou)

B Pfimy a rovny vjezd a vyjezd

B Bez pfevySeni (u nasledného zasroubo-
vani travnikovych kolikli se nabijeci slou-
pek nesmi ohnout nebo naklonit)

2. Zakladnu (03/2) pfipevnéte k zemi Ctyfmi
travnikovymi koliky (03/1).

4.5 Instalace vymezovaciho kabelu

UPOZORNENI
Je-li dodavany vymezovaci kabel pfilis

kratky, muzete si od svého specializova-
ného prodejce nebo servisniho partnera
AL-KO zakoupit prodluzovaci kabel.

4.5.1 Pripojeni vymezovaciho kabelu k

zakladné (03/b)

1. Vymezovaci kabel (03/4) vytahnéte z obalu.

2. Sejméte kryt kabelové Sachty (03/3) na pfi-
pojce (03/A).

3. Odizolujte konec vymezovaciho kabelu (03/6)
a zasunte jej do svorky (03/7).

4. Zavrete svorku.

5. Vymezovaci kabel vedte pfes odlehceni ta-
hu (03/5) s kabelovou rezervou z kabelové
Sachty.
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UPOZORNENI
S kabelovou rezervou mizete i pozdéji

provést malé upravy vedeni kabelu.
6. Nasadte kryt kabelové Sachty.
4.5.2 Polozeni vymezovaciho kabelu (01)

Vymezovaci kabel mize byt poloZen bud na trav-
niku, nebo také do 10 cm pod travnikem. Poloze-
ni pod travnik nechejte provést specializovaného
prodejce.

Obé varianty Ize navzajem kombinovat.

POZOR!

Nebezpeci poSkozeni vymezovaciho
kabelu

PFi poSkozeni nebo preseknuti vymezo-
vaciho kabelu neni mozny prenos Fidi-
cich signalu k pfistroji. V takovém pripa-
dé je tfreba vymezovaci kabel opravit ne-
bo vymeénit. Vymezovaci kabely jsou k
dostani od spole¢nosti AL-KO.

®  Vymezovaci kabel pokladejte vzdy
primo na zemi. Je-li to tfeba, zajiste-
te ho dal$im travnim hifebem.

®  Vymezovaci kabel chrarite pfi pokla-
dani a za provozu pred poskozenim.

® V blizkosti vymezovaciho kabelu ne-
kopejte ani nekyprete zem.

1. Vymezovaci kabel upevnéte v pravidelnych
vzdalenostech travnimi hfeby nebo ho umis-
téte pod zem (do max. hloubky 10 cm).

2. Vymezovaci kabel polozte kolem prekazek:
viz Kapitola 4.5.3 "Vymezeni pfekazek", stra-
na 295.

3. Zalozeni koridord mezi se¢enymi oblastmi:
viz Kapitola 4.5.4 "Vymezeni koridort (01/h)",
strana 295.

4. Vymezeni pfili§ velkého stoupani nebo klesa-
ni: viz Kapitola 4.5.5 "Vymezeni klesani/stou-
pani (11)", strana 295.

5. Ulozeni rezervy kabelu: viz Kapitola 4.5.6
"UlozZeni rezervy kabelu (07)", strana 296.

6. Po uplném polozeni vymezovaciho kabelu
pfipojte vymezovaci kabel k pfivodu (03/B)
zakladny: viz Kapitola 4.5.1 "Pripojeni vyme-
zovaciho kabelu k zakladné (03/b)", stra-
na 294.

4.5.3 Vymezeni prekazek

Podle okoli pracovni oblasti musi byt vymezovaci
kabel veden v rtznych vzdalenostech od preka-

zek. Ke zjisténi spravné vzdalenosti pouzijte pra-
vitko, které Ize uvolnit z obalu pfistroje.

UPOZORNENI
Vymezovani jsou tfeba jen v pfipadg, ze

narazové senzory pristroje nemohou
rozpoznat prekazku. Zamezte pfiliSnému
nebo nepotfebnému vymezovani.
Odsazeni menSi nez 6 cm je tfeba vy-
mezit, protoze pfistroj by je jinak mohl
poskodit.

Vzdalenost od zdi, plotti, zahonu:
min. 20 cm (01)

PFistroj pojizdi ve vzdalenosti 20 cm smérem ven
podél vymezovaciho kabelu. Proto pokladejte vy-
mezovaci kabel od zdi, plotd, zahon( atd. ve
vzdalenosti nejméné 20 cm.

Vzdalenost od okrajti teras a dlazdénych

cest (05)

Je-li hrana terasy nebo cesty vys nez plocha trav-
niku, dodrzujte vzdalenost nejméné 20 cm. Je-li
hrana terasy nebo cesty na stejné vySce jako plo-
cha travniku, Ize kabel polozit pfesné na hranu.

Vzdalenost prekazek od vymezovaciho
kabelu (01)

Jestlize se bude vymezovaci kabel od pfekazky
resp. k prekazce presné dotykat, tzn. vzdalenost
0 cm, pristroj pfejede pfes vymezovaci kabel. Vy-
mezovaci kabely nesmite pfitom kfizit (02/c), ale
polozZte je paralelné (01/e).

Polozeni vymezovaciho kabelu kolem hran a

rohu (06)

® U vnitfnich rohd (06/a): Vymezovaci kabel
polozte Sikmo, aby pfistroj neuvizl v rohu.

® U vnégjsich rohu s pfekazkami (06/b): Vyme-
zovaci kabel polozte do Spicky, aby nedoslo
ke kolizi pfistroje s rohem.

®m U vnégjsich rohu bez pfekazek: Vymezovaci
kabel polozte s uhlem 90°.

4.5.4 Vymezeni koridoru (01/h)

V koridorech dodrzujte nasledujici vzdalenosti:
. Celkova Sifka: min 60 cm

®  Vzdalenost vymezovaciho kabelu k okraji:
20 cm

®  \/zdalenost mezi vymezovacimi kabely: min.
30 cm

4.5.5 Vymezeni klesani/stoupani (11)
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Uvedeni do provozu

Klesani vétsi nez 45 % musi byt vymezeno vy-
mezovacim kabelem (45 % = spad 45 cm na vo-
dorovnou vzdalenost 1 m).

Vymezovaci kabel nesmi byt poloZen na svah se
sklonem vice nez 20 %. Aby se pfedesSlo problé-
mum pfi otaceni, musi byt dodrzen odstup od 50
cm do 20% sklonu. Pokud je sklon na vnéj$im
okraji pracovni oblasti v jednom bodé vice nez
20 %, musi byt vymezovaci kabel polozen na
rovném terénu ve vzdalenosti 20 cm pred zacat-
kem spadu.

4.5.6 Ulozeni rezervy kabelu (07)

Aby bylo mozné po zalozeni secené oblasti pre-
mistovat zakladnu nebo rozsifit oblast seceni,
mely by byt v pravidelnych rozestupech vytvore-
ny kabelové rezervy vymezovaciho kabelu.
Pocet kabelovych rezerv mize byt vytvoren pod-
le vlastniho uvazeni.

UPOZORNENI
U kabelovych rezerv nevytvarejte ote-

viené smycky.

1. Vymezovaci kabel vedte kolem souc¢asného
travniho hfebu (07/1) a pak zpét k pfedchozi-
mu travnimu hiebu (07/3).

2. Vymezovaci kabel pak opét vedte k soucas-
nému travnimu hfebu. Vznikne smycka. Ka-
bely musi leZet t&sné vedle sebe.

3. Smycku pfipadné upevnéte uprostied dal$im
travnim hfebem (07/2) k zemi.

4.5.7 Typické chyby pfi polozeni kabel( (02)

B Rezervy vymezovaciho kabelu nejsou polo-
zeny ve stejnoméerné podlouhlé smycce (02/
a).

B Vymezovaci kabel neni spravné veden kolem
roht (02/b).

B Vymezovaci kabel se kfizi, resp. neni polo-
Zen ve sméru hodinovych rugicek (02/c).

B Vymezovaci kabel je polozZen pfili§ nepfesné,
takze okrajové oblasti travnaté plochy nelze
sekat (02/d).

B Vymezovaci kabel je poloZen pfi pfivadéni ke
vnitfni pfekazce v ploSe travniku tak, ze vét-
ve kabelu nelezi tésné vedle sebe (02/e).

B PocateCni body jsou umistény pfilis daleko
od zakladny (02/f).

®  \/ymezovaci kabel je polozen za okrajem plo-
chy travniku smérem ven (02/g).

B Pfi pokladani vymezovaciho kabelu je mini-
malni vzdalenost kabelu v koridorech mensi
nez 30 cm (02/h).

B \V/ymezovaci kabel je polozen pfilis blizko,
tzn. ve vzdalenosti mensi nez 20 cm od pre-
kazek, které nelze prejet (02/i).

4.6 Pripojeni zakladny k elektrickému
napajeni (04)

1. Sitovy zdroj (04/4) umistéte na suché misto
chranéné pred pfimym slunec¢nim zafenim v
dostatecné blizkosti od zakladny (04/1).

2. Spojte nizkonapétovy kabel sitového zdroje
(04/5) a kabel zakladny (04/6).

3. Sitovou zastréku sitového zdroje (04/2) za-
sunite do zasuvky (04/3).

UPOZORNENI
Sitovy zdroj doporucujeme pfipojit k

elektrické siti pfes ochranny spinac Fl
se jmenovitym svodovym proudem
<30 mA.

4.7 Kontrola spojeni zakladny (04)

1. Zkontrolujte, zda sviti obé kontrolky LED na
predni strané nabijeciho sloupku (09/1). Po-
kud ne:
®  Vytahnéte sitovou zastrcku.

®  ZKontrolujte vSechna zasuvna spojeni
elektrického napajeni a vymezovaciho
kabelu, zda jsou spravné usazena a zda
nejsou poskozena.

Indikace stavu kontrolek LED

LED Provozni stavy

Zelena B Sviti, kdyZ je vymezujici kabel
spravné polozen a smycka je v
poradku.
®  Blika, kdyz neni smycka vyme-
zovaciho kabelu v poradku.
Zluta m Sviti, je-li elektrické napajeni v
poradku.

5 UVEDENi DO PROVOZU

Tato kapitola popisuje jednani a nastaveni, ktera
jsou tfeba k prvnimu uvedeni pfistroje poprvé do
provozu. VSechna ostatni nastaveni viz viz Kapi-
tola 7 "Nastaveni”, strana 298.

5.1 Nabiti akumulatoru (08)
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Uvedeni do provozu

Za bézného provozu se akumulator pfistroje au- “ . el o
tomaticky pravidelng nabiji. tlacitkem @ nebo E]rjednu Cislici a zadani
potvrdte tladitkem E] .

UPOZORNENI Zakladni nastaveni jsou dokon&ena. Zobrazi se
Pred prvn|m pouim'm akumulator up|né stav Nekalibrovano Stisknout tlacitko
nabijte. Akumulator je mozné skladovat start.

v jakémkoli stavu nabiti. Pferuseni nabi-

jeni akumulator neposkozuije. 5.3 Nastaveni vysky seceni

Akumulator Ize nabit jen v pfipadé, Ze je Vysku seceni Ize ruéné plynule nastavit v rozme-
pristroj zapnuty. zi 25 — 55 mm.
1. Pfistroj (08/1) posta\{te do zékvl'adn)./ (08/3') UPOZORNENI
tak, aby se kontaktni plochy pfistroje dotykaly e . .
nabijecich kontaktti zakladny. Na kalibraéni jizdu (viz viz Kapitola 5.4
"Automaticka kalibracni jizda", stra-
2. Pfistroj zapnéte s . na 297) a také k zauceni bodl spusténi
3. Displej na pfistroji zobrazuje Akumulator (viz viz Kapitola 7.3.2 "Nastaveni poca-
se nabiji.Pokud ne: viz Kapitola 14 "Po- tecnich bodu", strana 299) se doporucu-
moc pfi poruchach", strana 305. je vyska stfihu 55 mm.

1. Oteviete kryt (10/1).
2. Nastaveni vysky seceni (aktualni vyska sece-
1. Oteviete kryt. ni v prahleditku (10/3) zobrazena v milime-

2. Pfistroj zapnéte tlaCitkem . Zobrazi se fir- trech): B P - P
mware, kodové &islo a typ. m ZvySeni yy:sky seceni (tzn. vySky 'trva\./nl-
ku): Otoénym knoflikem (10/2) otacejte
3. V nabidce volby jazyka zvolte tlagitkem @ ve sméru hodinovych ruci¢ek (10/+).
nebo (W] jazyk a zadani potvrdte (=" . " Snizeni vySky seceni (tzn. vySky travni-
4. V nabidce PFihlaseni > zadat PIN za- ku): Otocnym knoflikem (10/2) otacejte

dejte prednastaveny PIN 0000. K tomu tce- protlvsmeru hodinovych rucicek (107-).
3. Kryt zaviete.
lu po sobé zvolte tlacitkem @ nebo E] Cisli-

ci 0 a zadani potvrdte tlacitkem E]'. Po za-

dani kédu PIN se pfistup povoli. L
5.V nabidce Zménit PIN: ﬂ UPOZORNENI ,

® Do pole zadat novy PIN zadejte novy Pfed uvedenim do provozu provedte ka-

e s . libraéni jizdu (viz viz Kapitola 5.4 "Auto-
Ctyfmistny PIN podie své volby. K tomu maticka kalibracni jizda", strana 297)

Ucelu po sobé zvolte tlacitkem [Z] nebo nebo provedte zau€eni pocatecnich bo-
du (viz viz Kapitola 7.3.2 "Nastaveni po-
Catecnich bod(", strana 299).

5.2 Provedeni zakladnich nastaveni

5.4 Automaticka kalibracni jizda

E] jednu Cislici a zadani potvrdte tlacit-

kem

® Do pole zopakovat novy PIN zadejte Postaveni pristroje do vychozi polohy (09)
znovu novy PIN. Jsou-li ob& zadani 1. PFistroj postavte v se¢ené ploge do vychozi
shodna, zobrazi se PIN uspésné polohy:
zménén.

B min. 1 mvlevo a 1 m pfed zakladnou

B pfedni stranou smérem k vymezovacimu
kabelu

6. V nabidce zadat datum nastavte aktualni
datum (format: DD.MM. 20RR). K tomu Ucelu

po sobé zvolte tlacitkem @ nebo [i] jednu

it - . o 4
cislici ? zadani potvr(jte tlalc|t|v<em E] ) . Zkontrolujte, zda se v pfedpokladaném roz-
7. Vnabidce Zadat presny cas > 24hod. sahu pohybu pfistroje nenachazeji zadné

format zadejte aktualni ¢as (for- piekazky. PFistroj musi mit moznost prejet
mat: HH:MM). K tomu téelu po sobé zvolte

Zahajeni kalibraéni jizdy

495053_a 297



Obsluha

obéma prednimi koly pfes vymezovaci kabel.
PFipadné pfekazky odstrante.
2. Pristroj nastartujte tlacitkem . Na displeji
se zobrazi:
m | varovani! Spousti se pohon
m  Kalibrovani, Faze [1]
Béhem kalibraéni jizdy
PFistroj najizdi ke zjisténi intenzity signalu nejpr-
ve pfimo pfes ohrani€ujici kabel ven, pak do za-
kladny a v ni zGstane stat.

®  Na displeji se zobrazi hlaseni Kalibrace
ukoncena.

®  Akumulator se nabiji.

UPOZORNENI
PFistroj musi pfi zajizdéni do zakladny

zUstat stat. Jestlize pfi zajizdéni do za-
kladny netrefi kontakty, jede dale k vy-
mezovacimu kabelu. Jestlize pfistroj
projede zakladnou, kalibrace se nezdafi-
la. V takovém pripadé musi byt zakladna
Iépe vyrovnana a proces kalibrace se
musi zopakovat.

Po kalibraéni jizdé
Zobrazi se pravé pfednastavena doba seceni.

V8echna ostatni nastaveni viz viz Kapitola 7 "Na-
staveni", strana 298.

6 OBSLUHA
6.1 Rucni spusténi pristroje

1. Pfistroj zapnéte s (O).
Neplanované seceni okraju: viz Kapitola 7.5
"Seceni okrajii s ruénim spusténim", stra-
na 300.

2. Pristroj nastartujte ru¢né s .
6.2 Preruseni rezimu seceni
= Na pristroji stisknéte .
PFistroj automaticky najede zpét do zakladny.

Smaze plan se¢eni daného dne a znovu se
spusti dalSiho dne v nastavenou dobu.

B Na pristroji stisknéte .
Seceni se na pul hodiny prerusi.

B Na pristroji stisknéte .

Pristroj se vypne.

UPOZORNENI
V nebezpecnych situacich Ize pFistroj

zastavit tlacitkem STOP (08/2).

6.3 Seceni vedlejsi plochy (01/NF)

1. Zvednéte pfistroj a ruéné ho posadte do ved-
lejSi plochy.

PFistroj zapnéte s .
s (=] vyvolejte hlavni nabidku.

@ nebo E] *Nastaveni E]'

@ nebo @ *Seceni vedlejsi plochy
E]v

6. S @ nebo @ zvolte dobu seceni.

7. Pfistroj nastartujte ruéné s .

Podle nastaveni: Pfistroj seka po nastavenou do-
bu a poté se vypne nebo seka az do vyerpani
akumulatoru.

o M 0N

Po seceni vedlejsi plochy pfistroj opét ru¢né po-
stavte do zakladny.

7 NASTAVENI

7.1 Vyvolani nastaveni — vSeobecné

1. S E] vyvolejte hlavni nabidku.
Upozornéni: Hvézdicka * prfed bodem nabid-
ky zobrazuje, Ze dany bod je pravé vybrany.

2. @ nebo E] * Nastaveni E]'

3. S @ nebo E] zvolte pozadovany bod nabid-
ky a zadani potvrdte s B’.

4. Provedte nastaveni.
Upozornéni: Body nabidky jsou popsany v
nésledujicich odstavcich.

5. S [Z) navrat zpét do hlavni nabidky.

UPOZORNENI
DalSi body nabidky: viz Kapitola 5.2

"Provedeni zakladnich nastaveni”, stra-
na 297.

7.2 Aktivace / deaktivace tonu tlacitek

1. @ nebo E] *Tony tlacitek B’
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Nastaveni

2. Aktivace / deaktivace tonU tlacitek:

u @ nebo E] Aktivovat E]':

Aktivace tonu tladitek.

u @ nebo E] Deakt. B’:

Deaktivovat tony tlagitek.
7.3 Nastaveni programu seceni

7.3.1 Nastaveni programu seceni —

vS§eobecné

1. S @ vyvolejte hlavni nabidku.

2. @ nebo E] * Programy E]'
3. S A nebo (W] zvolte bod nabidky a zadani

potvrdte s E]'.

4. Provedeni nastaveni.
Upozornéni: Body nabidky jsou popsany v
nasledujicich odstavcich.

7.3.2 Nastaveni poéatecnich bodu

Zauceni zahajovacich bodt

1. Pristroj postavte do zakladny.

2. Pfistroj zapnéte s .

3. S E] vyvolejte hlavni nabidku.

4. @ nebo @ * Programy E]'

5. [A]nebo (W] * pocateeni body (—]”

6 @ nebo E] * zauceni zahajovacich
boda (="

7. @nebo@ *Spustit jizdu k zauce-
ni pocateénich boda [=):

L] @ nebo E] Start BV. Pfistroj jede

podél vymezovaciho kabelu.

u @ nebo E] zde B’, pokud pfistroj
dosahl pozadovaného poc¢atecniho bodu.
Pocatecni bod se ulozi.

8. @nebo@Dosadit pocatecni bod 1

E]', pokud pfi konfiguraéni jizdé nebyl sta-
noven zadny poc¢atecni bod. Jestlize nebude
stanoven pocatecni bod, pocatecni body se
stanovi automaticky.

9. @nebo@ Poc¢atecni bod x: XXm

E]', jestlize byl dosazen posledni pocatecni
bod.

Ruéni urceni pocatecnich bodu (01)

Prvni po¢atec¢ni bod (01/X0) je pfednastaven a

nachazi se 1 m vpravo vedle zakladny. Za timto

bodem Ize naprogramovat az 3 dalSich pocatec-

nich bodu (X1 az X3). Pfi stanoveni poc¢atecnich

bodl respektujte tyto zasady:

m  Pocatecni body nestavte pfili§ daleko od za-
kladny resp. pfili§ blizko navzajem (02/f).

®  Pourzijte jen nutny pocet pocatecnich bodu.

1. @ nebo @ * poc¢atecni body E]'
2. @nebo@ *Bod X1 u [020m] E]'

Pomoci @ nebo @ vyberte za sebou jdouci
Cislice a potvrdte je pomoci

3. @ nebo@ *Bod X2 u [075m] E]'
Pomoci @ nebo @ vyberte za sebou jdouci
Cislice a potvrdte je pomoci B'

4. Je-li to tfeba, nastavte dalSi poCatecni body.

5. S E] navrat zpét do hlavni nabidky.
7.3.3 Nastaveni doby seceni

UPOZORNENI
Mezi programovanim dob seceni a

spusténim seceni musi byt nejméné 30
min. Pokud ne, pfistroj se spusti az v
dals$i naprogramovanou dobu seceni.

V bodu nabidky Tydenni program se nastavu-
ji dny a Casy, kdy ma pfistroj sekat. Nastaveni
pripadné prizplUsobte velikosti své zahrady. Po-
kud jsou pfiblizné po tydnu stale jesté patrné ne-
posekané oblasti, prodluzte doby seceni.

1. @ nebo@ *Tydenni program E]'

u @ nebo@ *vSechny dny [X]: Pfi-
stroj seCe denné v nastavenych ¢asech.
Jestlize se zobrazuje VSechny dny
[ 1 sede pfistroj jen v nastavenych
dnech v tydnu.

» [Anebo (W] *pondé1i [X]..* Ned&-
le [X]: Pristroj seCe v nastavenych
dnech v tydnu v nastaveny Cas. Jestlize
se zobrazuje napfiklad Pondéli [ ]
pfistroj v dany den nesece.

u @ nebo @ zZménit E]': Aktivujte pfi-
slusny den [X] nebo ho deaktivujte
[ 1, nastavte ¢asy, druh seceni a poc¢a-
tecni body.

495053_a

299



Nastaveni

2. Nastaveni pro vSechny dny nebo pro pfislus-

ny den:

®  napi. *[M] 07:00-10:00 [?]:Bézné
seCeni [M] od 07:00 — 10:00 hod. s au-
tomaticky se ménicim bodem pocatku 0
-9 [?].

®  napi. *[R] 16:00-18:00 [1]: Pfi-
stroj se spusti v 16:00 hodin se se¢enim
podél okraju [R] a pojizdi po celé délce
vymezovaciho kabelu. Poté zacne sekat
plochu v poc¢atec¢nim bodu 1 [1] . Kolem
18:00 hodiny, resp. jakmile je akumulator
vybity, najede pfistroj zpét do zakladny.

u @ nebo E] Zménit E]': Zména vy-

braného nastaveni.

u @ nebo @ Dale E]': Potvrdte zmé-
néné nastaveni a pokracujte k dalSimu
nastaveni.

3. @ nebo E] Ulozit E]': V8echna zméné-
na nastaveni daného bodu nabidky se ulozi.
7.4 inTOUCH

Stavajici spojeni s branou mize byt oddéleno.
Tim se pfistroj na 30 minut otevfe pro vytvoreni
nového spojeni.

UPOZORNENI
K pozdé&jSimu vytvoreni spojeni musi byt

spojeni nejdfive znovu oddéleno, i kdyz
pristroj nebyl predtim spojen s branou.

1. (&) nebo (W] #inToucH (—)”

2. oddélit spojeni (="
PFistroj hlasi: Hotovo.

3. S E]' potvrdte a navrat zpét k nabidce.
7.5 Seceni okrajl s ruénim spusténim

PFi ruénim spusténi je mozné zde nastavit, Ze pfi-
stroj zacne se se¢enim podél okraju.

Seceni podél okrajii provadét v naprogramova-
nou dobu seceni: viz Kapitola 7.3.3 "Nastaveni
doby seceni”, strana 299.

1. @nebo@ *Sekani okraju [E]'
2. @nebo@ *U ruc¢niho spusténi B’

7.6 Nastaveni seceni vedlejSich ploch

1. @nebo@* Seceni vedlejsi plochy

BV

2. Nastaveni doby seceni:

u @ nebo E] Neaktivni B’:

Seceni vedlejSich ploch je vypnuté.

u @ nebo E] Aktivni B’:
Pristroj seCe, dokud se nevybije akumu-
lator.

u @nebo@Doba seceni v min
\4

Pristroj se€e vedlejsi plochu po nastave-

nou dobu. Nastavit Ize nasledujici doby

seceni:

30/60/90/120/az se vybije akumulator.
7.7 Nastaveni kontrastu displeje

Je-li displej Spatné Citelny, napfiklad protoze je
osvicen sluncem, Ize zobrazeni vylepSit zménou
nastaveni kontrastu.

1. @ nebo@ *Kontrast displeje E]'

2. 8 @ nebo @ zvyste/snizte kontrast displeje
a zadani potvrdte s B’.
7.8 Ochrana nastaveni

Je-li ochrana nastaveni neaktivni, je tfeba zada-
vat kod PIN jen pfi potvrzeni chyb dulezitych z
hlediska bezpecnosti.

1. [Z] nebo [i] *0chrana nastaveni E]r
2. Aktivace / deaktivace ochrany nastaveni:

u @ nebo E] Aktivovat B’:

Aktivace ochrany nastaveni.

u @ nebo @ Deakt. [3':

Deaktivace ochrany nastaveni.
7.9 Nova kalibrace

Jestlize se zménila poloha nebo délka vymezova-
ciho kabelu nebo pfistroj jiz vymezovaci kabel
nenachazi, je tfeba provést novou kalibraci.

1. @ nebo E] Nova kalibrace E]'

2. vynulovat kalibraci? E]'

3. Provedeni kalibra¢ni jizdy: viz Kapitola 5.4
"Automaticka kalibracni jizda", strana 297.

7.10 Vrat'te se k nastaveni z vyroby

Napfriklad pfed prodejem pfistroje je mozné napf.
obnovit nastaveni z vyroby.
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Zobrazeni informaci

P -
1. @nebo@ *Tovarni nastaveni [E]
Pfistroj hlasi: Nastaveni Uspésné obno-
veno

8 ZOBRAZENIi INFORMACI

Nabidka Informace slouzi k zobrazeni Gdajl
pristroje. V této nabidce nelze provadét zadna
nastaveni.

1. Tlagitkem E] vyvolejte hlavni nabidku.

2. @ nebo @ * Informace E]'

3. Tlacitkem @ nebo @ zvolte bod nabidky a

zadani potvrdte tlacitkem B'.
Upozornéni: Body nabidky jsou popsany v
nasledujicich odstavcich.

4. Tlagitkem E] se vratite zpét do hlavni nabid-
ky.
Servis nozi

Udava, za kolik hodin provozu bude tfeba provést
servis nozU. Pocitadlo Ize vynulovat ru¢né. Servis
nozl nechejte provést odbornym prodejcem,
technikem nebo servisnim partnerem spole¢nosti
AL-KO.

Vynulovani pocitadla servisu nozu:

1. @ nebo E] Potvrdit E]'

Hardware

Zobrazuje informace o pfistroji, napfiklad o typu,
roku vyroby, hodinach provozu, sériovém Eisle,
poctu seceni, celkové dobé seceni, poctu cyklu
nabijeni, celkové dobé nabijeni, délce smycky
vymezovaciho kabelu.

Software
Zobrazuje verzi firmwaru.

UPOZORNENI
Udrzujte software robotické sekacky na

travu Robolinho vzdy aktualni. Pravidel-
né kontrolujte verzi firrmwaru, a je-li to
nutné, aktualizujte ji. Software Robolinho
Updater najdete na internetu na adrese:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-

autoupdater

Informace o p rogramu

Zobrazuje aktualni nastaveni, napfiklad celkovou
dobu seceni za tyden.

Poruse

Zobrazuje naposledy vznikla hlaSeni poruch s da-
tem, €asem a chybovym kédem.

9 UDRZBA A PECE

OPATRNE!
Nebezpec€i zranéni

Ostrohranné a pohybujici se ¢asti stroju
mohou vést k poranéni.
B Pfiudrzbé, oSetfovani a Cisténi vzdy
noste ochranné rukavice!
9.1 Cisténi

POZOR!

Nebezpeci vyplyvajici z vody

Voda v robotické sekacce na travu a v
zakladné zpusobuje poskozeni elektric-
kych soucastek.

B Robotickou sekacku na travu a za-
kladnu nepostfikujte vodou.

Cisténi robotické sekacky na travu

OPATRNE!
Nebezpeci poranéni fezacimi nozi

Rezaci noZe jsou velmi ostré a mohou
zpUsobit pofezani.
®  Noste ochranné rukavice!
®m  Davejte pozor, abyste se zadnou
Casti téla nepfriblizili k Fezacim no-
z0m.
Provedte jednou tydné:

1. Pfistroj vypnéte s .
2. Povrch krytu omette, okartacujte, setfete vih-
kym hadrem nebo jemnou houbou.

3. Dno, povrch sekacky a fezaci noze okarta-
Cujte.

4. Zkontrolujte fezaci noze, zda nejsou posko-
zené. Pfipadné je vyménte: viz Kapitola 9.3
"Vyména rezacich briti", strana 302.

Cisténi zakladny

1. Ze zakladny pravidelné odstranujte zbytky
travy a listi nebo jiné pfedméty.

2. Povrch zakladny setfete vihkym hadrem ne-
bo jemnou houbou.

9.2 Pravidelna kontrola
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Vseobecna kontrola

Preprava
POZOR!
1. Jednou tydné zkontrolujte celou instalaci, zda Poskozeni pfistroje nespravnou opra-
neni poskozena. vou

®  Vyrobek
m Zakladna
= Vymezovaci kabel
®m  Sitova ¢ast

2. Vadné dily vyménte za originalni nahradni di-
ly spole¢nosti AL-KO nebo pfistroj nechejte
opravit servisem AL-KO.

Kontrola volnobéhu valct

Provedte jednou tydné:

1. Oblasti kolem kole¢ek dikladné ocistéte od
zbytkud travy a znecisténi. Pouzivejte rucni
smetacek a hadr.

2. Zkontrolujte, zda se kolecka otaceji volné a
zda jsou Fiditelna.

Upozornéni: Jestlize se kolecka otaceji ob-
tizné nebo nejsou riditelna, nechejte je vyme-
nit v servisnim stredisku AL-KO.

Zkontrolujte kontaktni plochy robotické

sekacky na travu

1. Nedistoty setfete hadrem a poté lehce na-
mazte tukem na kontakty.

Kontrola nabijecich kontaktt zakladny

1. Vytahnéte sitovou zastrcku.

2. Nabijeci kontakty stisknéte smérem k zaklad-
né a uvolnéte je. Nabijeci kontakty se musi
pruzné vratit zpét do vychozi polohy.
Upozornéni: Jestlize se nabijeci kontakty
nevraceji pruzné zpét, nechejte je vyménit v
servisnim stredisku AL-KO.

9.3 Vyména fezacich britt

OPATRNE!
Nebezpeci poranéni fezacimi nozi

Rezaci noZe jsou velmi ostré a mohou

zpUsobit pofezani.

®  Noste ochranné rukavice!

®  Davejte pozor, abyste se zadnou
Gasti téla nepriblizili k Fezacim no-
zum.

Vyrovnanim ohnutych vestavénych feza-
cich nozt mize dojit k poskozeni nozo-

vého bubnu.
B Ohnuté fezaci noze nikdy nenarov-
navejte.

B Ohnuté fezaci noze vymeérite za ori-
ginalni nahradni dily AL-KO.

Opotfebované nebo ohnuté fezaci noze musite
vymeénit.

1. Pfistroj vypnéte s .

2. Pristroj odlozZte fezacimi nozi smérem naho-
ru.

3. VySroubujte upevrniovaci Srouby.
Rezaci noZe vyjméte z uloZeni noz(.
5. UloZeni nozl ocistéte mékkym kartacem.

UPOZORNENI
Rezaci noZe jsou zabrou$eny po celé

délce, a proto mohou byt pfi montazi
otoceny o 180°, ¢imz se zdvojnasobi je-
jich trvanlivost.

»

6. Vyména fezacich nozl:

®  Jestlize fezaci noze nebyly od prvni mon-
taze jesté otodeny: Rezaci noze otodte o
180° a pristroj zase nasadte do ulozeni
tak, aby nabrouSena strana ukazovala k
pristroji a rukou zase pevné utahnéte
upevnovaci Srouby.

m  Jestlize jiz byly fezaci noze od prvni
montaze jednou oto€eny: Nové fezaci
noze nasadte do uloZeni tak, aby na-
brousena strana ukazovala k pfistroji, a
rukou pevné utahnéte upeviiovaci Srou-
by.

Upozornéni: Vzdy pouZivejte vyhradné
originalni nahradni dily AL-KO.
V pfipadé silného znecisténi, které nelze odstra-
nit karta€em, musi dojit k vyméné nozového bub-
nu. Nevyvazenost muze totiz vést ke zvysené
hluénosti, zvySenému opotfebeni a porucham
funkce.

10 PREPRAVA
PFi pfepravé pfistroje postupujte nasledovné:

1. S nebo tlacitkem Stop zastavte pfistroj.
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Skladovani

2. Pristroj vypnéte s .
3. Pfistroj obouruéné zvednéte za kryt:
®  Nedotykejte se fezacich nozu.
m  Rezaci noZe musi vzdy sméfovat od téla.

11 SKLADOVANI

11.1 Uskladnéni robotické sekacky na travu

PFes zimu resp. ma-li byt mimo provoz déle nez

30 dnu, pfistroj spravné ulozte.

1. Akumulator pIné nabijte (viz Kapitola 5.1 "Na-
biti akumulatoru (08)", strana 296).

2. Pristroj dukladné vycistéte (viz Kapitola 9.1
"Cisténi", strana 301).

3. Ulozeni pristroje:
®  stojici na vSech kolech,

B na suchém, uzamykatelném a Cistém
misté chranéném proti mrazu,

B mimo dosah déti.

11.2 Ulozeni zakladny

Zakladnu Ize ulozit, neni to ale nutné. Ulozenim
se vSak predchazi pred€asnému starnuti, napfi-
klad blednuti barev nebo korozi nabijecich kon-
taktd.

Jestlize zlstava zakladna pod Sirym nebem:

1. Sitovou ¢ast odpojte od sité a vytahnéte za-
kladnu.

2. Kabel ovirite kolem zakladny.

3. Uskladnéte sitovou ¢ast.

4. Nabijeci kontakty namazte tukem na kontak-
ty.

Jestlize se zakladna uskladiuje:

1. Provedte vSechny vySe uvedené prace.

2. Odpojte zakladnu od vymezovaciho kabelu.

3. Zakladnu odmontujte a necCistoty smette
smetackem a odstrarite mékkym navihéenym
hadrem.

4. UloZeni zakladny:

B na suchém, uzamykatelném a Cistém
misté chranéném proti mrazu,

®  mimo dosah déti.
Pri uskladfiovani pouze nabijeciho sloupku:
1. Sitovou ¢ast odpojte od sité a vytahnéte za-
kladnu.
2. Odpojte zakladnu od vymezovaciho kabelu.

3. Necistoty smette smetackem a odstrarite
mékkym navlihéenym hadrem.
4. Demontaz nabijeciho sloupku:
®  VySroubujte oba Srouby nabijeciho sloup-
ku (08/4).
®  Nabijeci sloupek uvolnéte ze zakladny
sklopenim.
®  Zasuvné spojeni kabeld uvolnéte ze za-
kladny a nabijeciho sloupku.
®m  Otvor podstavce (08/5) uzavrete pfiloze-
nym zimnim krytem (08/6).
5. Ulozeni zakladny:
B na suchém, uzamykatelném a Cistém
misté chranéném proti mrazu,
B mimo dosah déti.

11.3 Prezimovani vymezovaciho kabelu

Vymezovaci kabel mize zUstat v zemi a neni tfe-

ba ho odstrariovat.

1. Jestlize se zakladna uskladruje: Konce kabe-
10 namazte tukem na kontakty a ovirite lepici
paskou. Diky tomu jsou konce kabelu chra-
nény pred korozi.

12 LIKVIDACE

pokyny k zakonu o elektrickych a
elektronickych zafizenich (ElektroG)
Elektricka a elektronicka zafizeni nepa-

u
E tfi do domaciho odpadu, ale odvazeji
— se k roztfidéni, pfip. k ekologické likvi-
daci!

®m  Staré baterie nebo akumulatory, které nejsou
zabudovany do stroje pevné, je nezbytné
pred odevzdanim vyjmout! Jejich likvidace se
fidi zakonem o bateriich.

®  Viastnik, pfip. uZivatel elektrickych a elektro-
nickych zafizeni maji zakonnou povinnost je
po pouziti vratit.

®m  Konecny uzivatel ma vlastni odpovédnost za
smazani svych osobnich dat na likvidovaném
starém stroji!

Symbol preskrtnutého kontejneru na odpadky

znamena, Ze se elektricka a elektronicka zafizeni

nesmi likvidovat prostfednictvim komunalniho od-

padu.

Elektricka a elektronicka zafizeni Ize bezplatné

odevzdat na nasledujicich mistech:

®m  Vefejnopravni sbérné nebo likvidacni stanice
(napf. komunalni sbérné dvory)
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Zakaznicky servis/servis

B Prodejny elektrospotrebicu (stale a online),
pokud ma obchodnik povinnost zpétného od-
béru, anebo ho nabizi dobrovolné.

Tato prohlaseni plati pouze pro zafizeni, ktera

jsou instalovana a prodavana v zemich Evropské

unie a podléhaji evropské pravni smérnici
2012/19/EU. V zemich mimo Evropskou unii mo-
hou platit odlisna ustanoveni o likvidaci elektric-
kych a elektronickych zafizeni.

Pokyny k zakonu o likvidaci baterii (BattG)

A

® Kvili bezpe¢nému vyjmuti baterii nebo aku-
mulator(l z elektropfistroje a pro informace o
jeho typu, resp. o chemickém systému dbejte
na nasledujici udaje v navodu na pouziti,
pfip. montaznim navodu.

®  Vlastnik, pfip. uzivatel baterii nebo akumula-
tor(l maji zakonnou povinnost je po pouziti
vratit. Odevzdavani se omezuje na bézné
mnozstvi v domacnosti.

Staré baterie mohou obsahovat Skodliviny nebo

tézké kovy, které mohou poskozovat Zivotni pro-

stfedi a zdravi. Zuzitkovani starych baterii a vyu-

Ziti v nich obsazenych zdrojl pfispiva k ochrané

obou téchto dulezitych statkd.

Symbol preskrtnutého kontejneru na odpadky

znamena, Ze se baterie a akumulatory nesmi lik-

vidovat prostfednictvim komunalniho odpadu.

Pokud se pod odpadkovym kontejnerem nacha-

zeji nadto znaky Hg, Cd nebo Pb, oznacuje se

tim nasledujici:

®m  Hg: Baterie obsahuje vic nez 0,0005 % rtuti

®  Cd: Baterie obsahuje vic nez 0,002 % kad-
mia

®  Pb: Baterie obsahuje vic nez 0,004 % olova

Baterie a akumulatory Ize bezplatné odevzdat na

nasledujicich mistech:

®m  Vefejnopravni sbérné nebo likvidacni stanice
(napf. komunalni sbérné dvory)
Prodejni mista baterii a akumulatord
Ve sbérnych zafizenich spole€ného systému
odbéru pouzitych baterii a nepotfebnych zafi-
zeni

® /e sbérnych zafizenich vyrobce (pokud je
¢lenem spole¢ného systému zpétného odbé-
ru)

Tato prohlaseni plati pouze pro baterie a akumu-

latory, které se prodavaji v zemich Evropské unie

Staré baterie a akumulatory nepatfi do
domaciho odpadu, ale odvazeji se k
roztfidéni, pfip. k ekologické likvidaci!

a podléhaji evropské pravni smérnici 2006/66/
ES. V zemich mimo Evropskou unii mohou platit
odlisna ustanoveni o likvidaci baterii a akumula-
tord.

13 ZAKAZNICKY SERVIS/SERVIS

Méate-li néjaké dotazy k zaruce, opravé nebo na-
servis AL-KO. Najdete je na internetu pod nasle-
dujici adresou:

www.al-ko.com/service-contacts
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Pomoc pfi poruchach

14 POMOC PRI PORUCHACH

14.1 Korekce chyb pfistroje a pouzivani

OPATRNE!
Nebezpeci zranéni

Ostrohranné a pohybujici se ¢asti stroju mohou vést k poranéni.
B P¥i udrzbé, oSetfovani a Cisténi vzdy noste ochranné rukavice!

Porucha
Pristroj se nespousti.

Pristroj uvizne a zahrabe
se. Kola se otaceji dal.

Pristroj se€e v nespravnou
dobu.

Motor se béhem seceni za-
stavi.

Vysledek seceni je nestej-
nomérny.

Provozni doba s akumula-
torem se podstatné zkracu-
je.

Pric¢ina
Akumulator je vybity.
Narazové senzory nereaguji.

Trava je pfilis vysoka.

PFistroj uvizl na nerovnosti v
travniku.

Pristroj ma Spatné nastaveny
éas.

Délka seceni je chybné na-
stavena.

PFistroj ztraci nastaveny ¢as.

Motor je pFetiZeni.

Akumulator je vybity.

Rezaci noZe jsou tupé.

Doba seceni je prilis kratka.
Secena plocha je prilis velka.
Nastaven pfili§ nizky stupen
vysky seceni.

Rezaci noZe jsou tupé.

Nastaven pfili§ nizky stupen
vysky seceni.

Trava je prili$ vysoka nebo
vlhka.

Odstranéni
PFistroj nabijte v zakladné.
Obratte se na servis AL-KO.

®m \/ySku stfihu nastavte vyse, pak ji
postupné snizujte na pozadovanou
vysku.

B Travu posekejte nakratko sekackou
na travu.

Odstrarite nerovnosti.
Nastavte ¢as.
Nastavte dobu seceni.

Akumulator je poSkozeny. Obratte se na
servis AL-KO.

Stroj vypnéte, postavte jej na rovny pod-
klad nebo nizky travnik a znovu je na-
startujte.

Nabijte akumulator.

Rezaci noZe obratte nebo event. vy-
ménite.

Naprogramujte del$i doby seceni.
Zmensete secenou plochu.

Vysku stfihu nastavte vySe, pak ji po-

stupné snizujte na pozadovanou vysku.

Rezaci noZe obratte nebo event. vy-

ménte.

Vysku stfihu nastavte vySe, pak ji po-

stupné snizujte na pozadovanou vysku.

®  Nechejte travu uschnout.

®m  \/ySku seceni nastavte na vysSi stu-
pen.
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Pomoc pfi poruchach

Porucha

PFistroj vibruje nebo je jeho
hluénost pfilis velka.

Akumulator nelze nabit re-
sp. nizké napéti akumula-
toru

Pricina
Nevyvazeni fezacich nozu
nebo pohonu fezacich nozud

®  Nabijeci kontakty zaklad-
ny jsou znecisténé.

®m  Kontaktni plochy pfistro-
je jsou znecisténe.

Zakladna nema elektrickou

energii.

®  Pristroj se netrefi na na-
bijeci kontakty.

®  Kontaktni plochy pfistro-
je jsou opalené.

Zivotnost akumulatoru skon-

cila.

Vadna nabijeci elektronika.

Odstranéni

® Vycistéte sekacku.
®  QObratte se na servis AL-KO.

Vycistéte nabijeci kontakty a kontaktni
plochy.

Zakladnu pfipojte k elektrickému napa-

jeni.

®  PFistroj umistéte do zakladny a
zkontrolujte, zda nabijeci kontakty
priléhaji.

®  QObratte se na servis AL-KO.

Obratte se na servis AL-KO.

Obratte se na servis AL-KO.

UPOZORNENI
V pfipadé poruch, které nejsou v této tabulce uvedené nebo které nemulzete sami odstranit, se
obratte na nas zakaznicky servis.

14.2 Kody chyb a odstranovani zavad

Kéd chyby
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper de-
flected

Pric¢ina

Snimac¢ naklonu byl aktivo-
van:

®  pFekro¢en max. sklon,
®  sekacka byla nesena,

B pFili§ strmy svah.
Snima¢ zvednuti byl aktivo-
van:

®  Schranka pfistroje se v
dusledku zvednuti nebo
pusobeni pfekazky vy-
chylila smérem nahoru.

PFistroj najel na prekazku a
nemuze se vyprostit (napfi-
klad kolize v blizkosti zaklad-
ny).

Odstranéni

Pristroj postavte na rovnou plochu a po-
tvrdte chybu.

Odstrarite pfekazku.

®  Postavte pfistroj na rovnou, vyme-
zenou plochu travniku.

®  Provedte korekci polohy vymezova-
ciho kabelu.
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Kéd chyby

CNOO7: No Toop
signal

CNOO8: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO11l: Escaped robot
CN012: cal: no Toop
CNO15: cal: outside

CNO017: cal: signal
weak

CNO018: cal: collisi-

on

Pricina

m  Zadny signal smycky
Vymezovaci kabel je
vadny.

®  Signal smycky je prilis
slaby.

Slaby signal smycky
Vymezovaci kabel je za-
kopany pfili§ hluboko

®  Pfistroj je mimo vymeze-
nou plochu travniku.

B \Vymezovaci kabel byl
polozen kfizem.

PFistroj je mimo vymezenou

plochu travniku.

Chyba béhem kalibrace:

B Pristroj nemuze najit vy-
mezovaci kabel.

Chyba béhem kalibrace:

®  Slaby signal smycky

®  Zadny signal smy¢ky

B \Vymezovaci kabel je
vadny.

Chyba béhem kalibrace:
®  Pfistroj narazil na pre-
kazku.

Odstranéni

Zkontrolujte kontrolky LED na za-
kladné.

Zkontrolujte elektrické napajeni za-
kladny. Vypojte a zapojte sitovou
cast.

Zkontrolujte, zda neni vymezovaci
kabel poskozeny. Vadny kabel
opravte.

Zkontrolujte kontrolky LED na za-
kladné.

Zkontrolujte elektrické napajeni za-
kladny. Vypojte a zapojte sitovou
cast.

Vymezovaci kabel vyzvednéte do
predepsané vysky, pfipadné ho
upevnéte pfimo na travniku.

Postavte pfistroj na rovnou, vyme-
zenou plochu travniku.

Zkorigujte polohu vymezovaciho ka-
belu v ohybech a okolo pfekazek.
Odstrarite kfizeni kabelu.

Zkorigujte polohu vymezovaciho kabelu
v ohybech a okolo pfekazek.

Zkontrolujte kontrolky LED na za-
kladné.

Zkontrolujte elektrické napajeni za-
kladny. Vypojte a zapojte sitovou
cast.

PFistroj postavte na pfedepsanou
kalibraéni polohu, vyrovnejte ho
pfesné do pravého uhlu. Pfistroj
musi mit moznost pfejet vymezova-
ci kabel.

PFistroj postavte na pfedepsanou
kalibraéni polohu, vyrovnejte ho
presné do pravého uhlu.
Zkontrolujte elektrické napajeni za-
kladny. Vypojte a zapojte sitovou
cast.

Zkontrolujte, zda neni vymezovaci
kabel poskozeny.

Odstrarite prekazku.
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Kéd chyby

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected
CN120: L-Bumper de-
flected

Pric¢ina

Akumulator je vybity:

Smycka vymezovaciho kabe-

lu je pfilis dlouha, obsahuje
pfili§ mnoho ostravka.

PFi dobijeni chybi kontakt s
nabijecimi kontakty

Prekazky v blizkosti zakladny

PFistroj uvizl.

PFistroj nenachazi zakladnu.

Opotfebovany akumulator.

Vadna nabijeci elektronika.

Automatické odstranéni za-
vady neni mozné

®  Akumulator je pfehfaty
(vice nez 60 °C). Vybiti
neni mozné.

®  Nouzové vypnuti pro-
stfednictvim elektronic-
kého monitorovani

Motor sekacky je pfehraty
(vice nez 80 °C).

PFistroj najel na pfekazku a
nemuze se vyprostit.

Odstranéni

Provedte korekci polohy vymezovaciho
kabelu.

®  Vycistéte nabijeci kontakty.
PFistroj umistéte do zakladny a
zkontrolujte, zda nabijeci kontakty
priléhaji.

= Nechte nabijeci kontakty zkontrolo-
vat a vymenit servisnim stfediskem
vyrobce.

Odstrarite pfekazky.

Postavte pfistroj na rovnou, vymezenou
plochu travniku.

®  Zkontrolujte, zda neni vymezovaci
kabel poskozeny.

B Vymezovaci kabel nechte proméfit
servisnim stfediskem vyrobce.

Akumulator nechte vymeénit servisnim
stfediskem vyrobce.

Nabijeci elektroniku nechte zkontrolovat

servisnim stfediskem vyrobce.
Hlaseni poruchy potvrdte ru¢né.
V pfipadé opakovani: PFistroj ne-
chte zkontrolovat servisnim stfedis-
kem vyrobce.

®  Pfistroj vypnéte a akumulator ne-
chejte vychladnout.

®  Pfistroj nepokladejte na zakladnu.

B Pfistroj vypnéte a nechejte vychlad-
nout.

® V pfipadé opakovani: Pfistroj ne-
chte zkontrolovat servisnim stfedis-
kem vyrobce.

Odstranite prekazku.

308

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Zaruka

Kéd chyby Pricina Odstranéni
CN128: Recov Impo- PFistroj najel na prekazku a  Odstrante prekazku.
ssible nemuze se vyprostit.
Pristroj je mimo vymezenou ® Postavte pfistroj na rovnou, vyme-
plochu travniku. zenou plochu travniku.
B Provedte korekci polohy vymezova-
ciho kabelu.
CN129: Blocked wL Motor levého kola je zabloko- Odstrarite blokovani.
vany.
CN130: Blocked WR Motor pravého kola je zablo- ~ Odstrarite blokovani.
kovany.

UPOZORNENI
V pfipadé poruch, které nejsou v této tabulce uvedené nebo které nemizete sami odstranit, se
obratte na nas zakaznicky servis.

15 ZARUKA

PFipadné vady na materialu ¢i vyrobni zavady na vyrobku odstranime béhem zakonné Ihuty pro rekla-
maci nedostatk, a to dle naseho uvazeni bud opravou, nebo dodanim nahradniho vyrobku. Lhata pro
reklamaci nedostatkl se Fidi pravnimi ustanovenimi zemé, ve které byl vyrobek zakoupen.

NaSe zaruka plati jen v nasledujicich pfipadech:  Zaruka zanika v nasledujicich pfipadech:

®  Dodrzujte tento navod k obsluze ®  Svévolné pokusy o opravu
®  Radné zachazeni ®  Svévolné technické zmény
®  Pouziti originalnich nahradnich dill ®  Pouzivani v rozporu s uréenym ucelem

Ze zaruky jsou vylouceny:

m  Skody na laku, které jsou zptisobeny normalnim opotfebenim.

®  Opotiebované dily, které jsou na karté nahradnich dilli | xxxxxx (x) oznaceny rameckem.
Zarucni doba za€ina dnem nakupu prvnim koncovym uzivatelem. Rozhodujici je datum na nakupnim
dokladu. S timto zaru¢nim listem a originalem nakupniho dokladu se obratte na svého prodejce nebo

prodavajicimu zustavaji timto prohlaSenim nedotceny.
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Zhode ..o 000

1 O TOMTO NAVODE NA OBSLUHU

® U nemeckej verzie sa jedna o originalny na-
vod na pouzitie. VSetky ostatné jazykové ver-
zie su preklady origindlneho navodu na pou-
Zitie.

B Je bezpodmienec¢ne potrebné, aby ste si
pred uvedenim zariadenia do prevadzky sta-
rostlivo precitali tento navod na pouzitie. Je
to predpoklad pre bezpeénu pracu a bezpo-
ruchové zaobchadzanie.

B Navod na obsluhu si uschovajte vzdy tak,
aby ste si ho mohli precitat, ked budete po-
trebovat nejaku informaciu k zariadeniu.

®  Zariadenie postupujte dalsim osobam len
spolu s tymto navodom na obsluhu.

®  Precitajte si a dbajte na bezpe€nostné a vy-
strazné pokyny v tomto navode na pouzitie.

1.1 Symboly na titulnej strane

Vyznam

Je bezpodmieneclne potrebné, aby
ste si pred uvedenim zariadenia do
prevadzky starostlivo precitali tento
navod na pouzitie. Je to predpoklad
pre bezpecnu pracu a bezporucho-
vé zaobchadzanie.

Navod na pouzitie

Litium-iénové batérie likvidujte opa-
f trne! Dodrziavajte najma pokyny pre
Ll dopravu, skladovanie a likvidaciu v
tejto prirucke!

1.2 Vysvetlenie symbolov a signalne slova

NEBEZPECENSTVO!

Upozornenie na bezprostredne hroziacu
nebezpecénu situaciu, ktorda ma — v pripa-
de, ze sa jej nepredide — za nasledok
smrt alebo tazké zranenie.

VAROVANIE!
Upozornenie na potencialne hroziacu

nebezpecnu situaciu, ktora by mohla
mat — v pripade, Ze sa jej nepredide —
za nasledok smrt' alebo tazké zranenie.

POZOR!
Upozornenie na potencialne hroziacu

nebezpecénu situaciu, ktora by mohla
mat — v pripade, Ze sa jej nepredide —
za nasledok lahké alebo stredne tazké
zranenie.

POZOR!

Upozornenie na situaciu, ktora by mohla
mat — v pripade, Ze sa jej nepredide —
za nasledok vecné Skody.

UPOZORNENIE
Specialne pokyny pre lep$iu zrozumitel-

nost a zaobchadzanie.

2 POPIS VYROBKU

Tato dokumentacia popisuje plnoautomaticku ro-
boticku kosacku na travu s akumulatorovym po-
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m Popis vyrobku

honom, ktora sa volne sama pohybuje po travni-
ku. VySka kosenia sa da prestavit.

2.1 Rozsah dodavky

Rozsah dodavky zahffia tu uvedené polozky.
Skontrolujte, ¢i dodavka obsahuje vSetky tieto po-
lozky:

C. Konstrukéna éast’

1 Ovladacia plocha s displejom (zakryta)

Tlacgidlo STOP (Okamzite zastavi pri-
stroj a rezny n6z do 2 s)

3  Nabijacie kontakty
C. Konstrukéna éast’ 4 Prestavenie vysky (leziace vo vnutri)
1 Roboticka kosadka na travu 5  Predné kolieska (otocné)
2 Kratky navod 6  Sachta akumulatora
3 Navod na pouzitie 7  Kryt rezného noza
4 Hrebene na travu (90 ks*, 180 ks**) 8  Tanier noza
5  Elektricky napajaci modul 9  Hnacie koleso
6  Zakladna, vratane zavftavacich kolikov 10 Upevnovacia skrutka
(5 ks), skrutkovacéa a zimného krytu 11 Rezny noz

7  Obmedzovaci kabel (100 m*, 150 m**) . ;
2.3 Symboly na zariadeni

* Robolinho 500
** Robolinho 1150 SE Symbol Vyznam
2.2 Roboticka kosacka na travu Tretie osoby nepustajte do nebez-

pecnej oblasti!
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Popis vyrobku

Symbol Vyznam C. Konstrukéna éast
Budte mimoriadne opatrni pri mani- 2 Displej: Ukazuje aktualny prevadzkovy
A pulacii! stav zariadenia, nazov zvoleného menu,
jeho polozky a ponuku funkcii (pozri Ka-
pitola 2.5 "Displej", strana 313).
A Ruky a nohy drzte mimo dosahu 3

4\ rezného nastrojal @ E] (Smerové tlacidla): Vyber polo-
y. \ Ziek menu, zvySenie a zniZenie Cisel-
nych hodnét, volba medzi nastaveniami.

Dodrziavajte bezpecnostnu vzdiale- 4

° nost! (Tlagidlo Start/prerusenie): Ruéné
I«»'I' spustenie kosenia, resp. okamzité opa-
tovné spustenie kosenia po stlaceni tla-

Pred uvedenim do prevadzky si cidla (@),

@] precitajte navod na pouZitie!
5  Y=J[=) (Funkene tiacidia): Vyvolanie

funkcie, ktora sa zobrazi na displeji pra-
%% Pri spustani pristroja zadajte PIN! ve nad tlagidlom.

(Tlacidlo zap./vyp.): Zapnutie a vyp-
nutie pristroja.

[ES]
Na pristroji nejazdte! 7
g @ (Tlacidlo menu): Otvorenie hlavného

menu

2.5 Displej
2 0§ 0
— (/ﬁ/j ]‘ Main Menu
*Settings
@ / @J Information
. / Bac'k anf'i rm
[D Y &3 ®

N "
colr ([Tee)
Qékl [ \ N 1 Nazov zvolenej menu (tu: Main Menu)

@ @ @ 2 Polozky menu: Zobrazia sa vzdy len dve

polozky menu (tu: Settings a Infor-

2.4 Ovladaci panel

.(')<

Zobrazenie

Konstrukéna &ast mation). Tlagidlo (4] a (W] sluzi na zo-
brazenie dalSich poloziek menu.

p(

(Tlacidlo Domov): Prerusenie kose- 3 Funkci lent polosk tu:
nia, pristroj sa vracia spat do zakladne. unkcie pre zvolend polozku menu (tu:

Nasledujuci deri sa opat’ automaticky Settings). Tladidlo ‘B a E]' sluzi
spusti v nastavenom Case kosenia. na otvorenie funkcii.

4 Hviezdi¢ka pre oznacenie zobrazenej
polozky menu (tu: Settings)
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m Popis vyrobku

2.6 Struktira menu

Main Menu Programs Weekly Program pozri Kapitola 7.3 "Nastavenie programu kosenia",
strana 325

Entry Point pozri Kapitola 7.3.2 "Nastavenie pociatoénych bodov”,
strana 325

Program Info pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 327

Settings Time pozri Kapitola 5.2 "Uskutoc¢nenie zékladnych nastaveni”, stra-

na 323

Date pozri Kapitola 5.2 "Uskutocnenie zakladnych nastaveni”, stra-
na 323

Language pozri Kapitola 5.2 "Uskuto¢nenie zakladnych nastaveni”,
strana 323

PIN-Code pozri Kapitola 5.2 "Uskutocnenie zakladnych nastaveni”,
strana 323

Key clicks pozri Kapitola 7.2 "Aktivacia/deaktivacia tonov tlacidiel”,
strana 325

iNTOUCH pozri Kapitola 7.4 "inTOUCH", strana 326

Margin mowing pozri Kapitola 7.5 "Kosenie okraja pri ruénom spus-
teni", strana 327

Sub zone active/disabled pozri Kapitola 7.6 "Nastavenie kose-
nia vedlajsich pléch", strana 327

Display contrast pozri Kapitola 7.7 "Nastavenie kontrastu disple-
ja", strana 327

Safety settings pozri Kapitola 7.8 "Ochrana nastavenia”, stra-
na 327

Reset calibration pozri Kapitola 7.9 "Nova kalibracia", stra-
na 327

Factory reset pozri Kapitola 7.10 "Obnovenie vyrobnych nastave-
ni", strana 327

Informa- Blades service pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", stra-
tion na 327

Hardware pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 327
Software pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 327
Program Info pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 327

Failures pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 327

2.7 Zakladna
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Popis vyrobku

Konstrukéna cast’
Zakladna ploSina
LED kontrolky pre zobrazenie stavu

Kontakt pre nabijanie

Sachta pre kabel
Priehlbina pre kolesa

Otvory pre zavftavacie koliky (8)

(o]
1
2
3
4 Konzola s nabijackou
5
6
7
8

Zavftavacie koliky

2.8 Integrovany akumulator

Akumulator je pevne zabudovany v pristroji a po-
uzivatel ho nesmie vymienat.

UPOZORNENIE
Pred prvym pouzitim akumulator uplne

nabite. Akumulator sa moéze nabijat v
akomkolvek stave nabitia. PreruSenie
nabijania akumulatoru neskodi.
Akumulator sa smie nabijat’ iba, ak je
pristroj zapnuty.

B |ntegrovany akumulator je pri dodani Ciastoc-
ne nabity. V normalnom rezime prevadzky sa
akumulator pravidelne nabija. Na tento ucel
sa pristroj vracia spat do zakladne.

B |ntegrovana kontrolna elektronika pri dosiah-
nuti 100 % stavu nabitia automaticky ukongi
nabijanie.

®  Nabijanie funguje len pri dobrom kontakte
nabijacich kontaktov zakladne s kontaktnymi
plochami pristroja.

®  Pri teplotach nad 45 °C zabudované ochran-
né zapojenie zabrani nabijaniu akumulatora.
Tym sa zabrani zni€eniu akumulatora.

®m Ak sa napriek plnému nabitiu podstatne skrati
prevadzkova doba akumulatora, akumulator
musi vymenit odborny predajca AL-KO, tech-
nik alebo servisny partner za novy originalny
akumulator.

B Ak sa z doévodu starnutia alebo prili§ dlhého
skladovania akumulatora vybije pod vyrob-
com stanovent medznu hodnotu, neda sa
viac nabit. Akumulator a kontrolnu elektroni-
ku nechajte skontrolovat a prip. vymenit od-
bornému predajcovi AL-KO, technikovi alebo
servisnému partnerovi.

®m  Stav akumulatora sa zobrazuje na displeji.
Stav akumulatora skontrolujte cca po 3 me-
siacoch skladovania. Na tento tGcel pristroj
zapnite a odCitajte stav akumulatora. Ak je
akumulator nabity na cca 30 % alebo menej,
postavte pristroj do zakladne a zapnite ho,
aby sa akumulator mohol nabijat. Ak bola na-
bijacia konzola odstranena zo zakladne kvoli
zalozeniu pristroja (pozri Kapitola 11.2
"Uskladnenie zakladne”, strana 329), tuto
najprv opat namontujte v opacnom poradi a
zakladnu stanicu pripojte k elektrickej sieti.

®m V pripade, Ze z pristroja unika elektrolyt: Pri-
stroj nechajte opravit v servisnom stredisku
AL-KO!

® V pripade, Ze bol akumulator z pristroja vy-
braty: Ak unikajuci elektrolyt zasiahne zrak
alebo ruky, okamzite ich vyplachnite vodou.
Okamzite vyhladajte lekara!

2.9 Opis funkcie

Pohyb po travniku

Pristroj sa samostatne pohybuje v priestore kose-
nia ohrani¢enom pomocou ohraniéujuceho kabla.
Orientécia pristroja sa uskuto¢riuje pomocou sni-
macov, ktoré rozpoznavaju magnetické pole
ohranicujuceho kabla.

AK pristroj narazi na prekazku, zostane stat a po-
hybuje sa inym smerom dalej. Ak sa pristroj do-
stane do situacie, v ktorej nie je mozna jej pre-
vadzka, na displeji sa zobrazi prislusné hlasenie.
Rezimy prevadzky kosenie a nabijanie

Fazy kosenia sa neustale striedaju s fazami nabi-
jania. Ak sa pri koseni znizi nabitie akumulatora

495053_a

315



Bezpecénost

az po urcitu hodnotu (zobrazenie: 0 %), pristroj
sa vracia pozdiZ ohraniéujuceho kabla spét k za-
kladni.

Pre rezim prevadzky kosenie su k dispozicii pred-
beZne nastavené programy kosenia, ktoré obsa-
huju aj funkciu kosenia plochy aj okrajov. Tieto
programy kosenia je mozné menit..

Pri kazdom nastartovani motora na kosenie sa
zmeni smer jeho otacania, v désledku ¢oho sa
zdvojnasobi zivotnost rezného noza.

2.10 Zapojenie do innogy SmartHome

Roboticka kosacka méze byt zapojena do pros-
tredia innogy SmartHome a méze byt zosietova-
na s inymi pristrojmi. To umozfuje pohodiné
ovladanie, nastavenie a sledovanie robotickej ko-
sacky prostrednictvom aplikacie mobilného pri-
stroja.

Za tymto ucelom musi byt roboticka kosacka
spojena cez Lemonbeat s Gateway inno-

gy SmartHome a na mobilnom pristroji musi byt
nainstalovana aplikacia AL-KO inTOUCH alebo
innogy SmartHome (len pre Robolinho 500I).

UPOZORNENIE
Pre pouzivanie innogy SmartHome musi

byt na pouzivanom mobilnom pristroji k

dispozicii radiové spojenie.

V pripade prerusenia radiového spojenia
na mobilnom pristroji nemézu byt na ro-
botickl kosacku vysielané ziadne signa-
ly.

2.10.1 Aplikacia AL-KO inTOUCH

Aplikacia AL-KO inTOUCH je k dispozicii pre pri-
stroje s operacnym systémom Android a iOS:

Po instalacii aplikacie sa najprv musite prihlasit.

UPOZORNENIE
Registracia nie je povinna, ale ponuka
niekolko doplfiujucich funkcii.

Pri prvom spusteni aplikacie sa automaticky otvo-
ri kratky navod na instalaciu. V menu ,Pristroje”

mozete nasledne robotickl kosacku zapoijit do
prostredia innogy SmartHome.

UPOZORNENIE
Pre zapojenie potrebujete vlastné konto

innogy.

UPOZORNENIE

Roboticka kosacka musi byt pripravena
na prijem, aby mohla byt zapojena (po-
zri Kapitola 7.4 "inTOUCH", strana 326).

Okrem vzdialeného pristupu k zapojenej robotic-
kej kosacke alebo k inému zosietovanému pri-
stroju ponuka aplikacia AL-KO inTOUCH dalSie
moznosti, ako napr. registracia produktov, rady
do zahrady, poradenstvo v oblasti pestovania
rastlin alebo push notifikacia v pripade poruchy.

2.10.2 Aplikacia innogy SmartHome (len pre
Robolinho 500 1)

Aplikacia innogy SmartHome je k dispozicii pre
pristroje s operacnym systémom Android a iOS,
resp. ako webova aplikacia prostrednictvom pre-
hliadacov.

Dalsie informacie o aplikécii innogy SmartHome
App najdete na stranke https://home.innogy-
smarthome.de a v dokumentacii aplikacie.

3 BEZPECNOST

3.1 Pouzivanie v sulade s
uréenim

Tento pristroj je ur€eny vylu¢ne
pre pouzitie v sukromnej oblasti.
Na kazdé iné pouzitie, ako aj na
nedovolené prestavby a nad-
stavby sa pozera ako na pouZitie
v rozpore s uCelom a ma za na-
sledok prepadnutie zaruky, ako
aj stratu zhody (oznacenie CE) a
odmietnutie akejkolvek zodpo-
vednosti voCi Skodam pouzivate-
la alebo tretej osoby zo strany
vyrobcu.

Hranice pouZitia pristroja su:
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Bezpecénost

® Max. plocha:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
m Max. stupanie/spad:
45 % (24°)
® Max. bo€na Sikma poloha:
45 % (24°)
m Teplota:
Nabijanie: 0 — 45 °C
Kosenie: 0 — 55 °C
3.2 Mozné chybné pouzitie
Tento pristroj nie je vhodny na
pouzitie vo verejnych zariade-
niach, parkoch, Sportoviskach,

ako aj v polnohospodarstve a v
lesnom hospodarstve.

3.3 Bezpecnostné a
ochranné zariadenia

VAROVANIE!

Nebezpecenstvo zrane-
nia

Chybné a mimo prevadzku
uvedené bezpecnostné a
ochranné zariadenia mézu
viest' k vaznym zraneniam.
m Nechajte chybné bez-
pecnostné a ochranné
zariadenia opravit.

m Tieto bezpeCnostné a
ochranné zariadenia ni-
kdy neodstavujte mimo
prevadzku.

3.3.1 Vstup PIN a PUK

Pristroj sa da spustit’' len zada-
nim PIN (Personal |dentification
Number - Osobné identifikacné
Cislo). Tym sa zabrani zapnutiu
neopravnenymi osobami. Vyrob-
com nastaveny PIN-kod je
0000. PIN-kod mbzete zmenit,
pozri pozri Kapitola 5.2 "Usku-
toCnenie zakladnych nastaveni”,
strana 323.
Ak zadate 3-krat po sebe ne-
spravny PIN-kod, musite zadat
PUK-kéd (Personal Unlocking
Key - Osobny odomykaci klug).
Ked zadate nespravny PUK-kéd,
pred dalSim zadanim musite
poCkat’ 24 hodin.
Zadavanie kodov PIN a PUK slu-
Zi aj ako poistka proti kradeZi:
m PIN a PUK chrante pred pri-
stupom nepovolanych oséb.

3.3.2 Snimace

Pristroj je vybaveny viacerymi
bezpecnostnymi snimacmi. Po
vypnuti bezpe€nostnym snima-
¢om sa uZ viac automaticky opa-
tovne nezapne. Na displeji sa
zobrazi hlasenie poruchy a toto
sa musi potvrdit. Je potrebné
odstranit dovod aktivacie snima-
Ca.

Snimac zdvihania

Ak sa pristroj v priebehu pre-
vadzky zdvihne za teleso skrine,
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Bezpecénost

pohon pojazdu sa vypne a rezné
noze sa zastavia.

Snimace narazu pre
rozpoznanie prekazky
Pristroj je vybaveny snimacmi,
ktoré v pripade kontaktu s pre-
kazkami sa postaraju o to, aby
sa zmenil smer pohybu. Pri na-
raze na prekazku a horna Cast
telesa skrine mierne posunie a
aktivuje sa snimac narazu.

Snimac€ sklonu smer pohybu/
boéne

Ak sa v smere pohybu dosiahne
stupanie alebo spad alebo boc¢-
na Sikma poloha 24° (45 %), pri-
stroj sa otoc€i, resp. zmeni svoj
smer pohybu.

UPOZORNENIE

Pristroj sa da spolahlivo
pouzivat v bezprostred-
nom susedstve s inymi ro-
botickymi kosackami na
travu.

Signal pouzity v ohranicu-
jucom kabli zodpoveda
Standardu definovanému
EGMF (Zvaz eurépskych
vyrobcov zahradnych pri-
strojov) tykajucemu sa
elektromagnetickych emi-
sii.

3.4 Bezpecnostné pokyny

3.4.1 Obsluha

® Pristroj nesmu pouzivat mla-
distvi do 16 rokov, osoby s
obmedzenymi telesnymi,
zmyslovymi alebo duSevnymi
schopnostami, resp. s nedo-
statkom skusenosti a vedo-
mosti a ani osoby, ktoré ne-
poznaju navod na prevadzku.
ResSpektujte bezpecnostné
predpisy tykajuce sa minimal-
neho veku pouZivatela, even-
tualne platné v danej krajine.

® Zariadenie neobsluhujte pod
vplyvom alkoholu, drog alebo
liekov.
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Bezpecénost

3.4.2 Osobné ochranné
prostriedky

m Noste predpisany odev a
ochranné prostriedky, aby sa
predislo zraneniam.

m Osobné ochranné prostriedky
tvoria:

dlhé nohavice a pevna
obuv.

pri udrzbe a oSetrovani:
ochranné rukavice.

3.4.3 Bezpecnost os6b a
zvierat

m Vo verejne pristupnych area-
loch je potrebné okolo priesto-
ru kosenia umiestnit' vystraz-
né upozornenia s nasleduju-
cim obsahom:

POZOR!

Automaticka kosacka v
prevadzke!

Nepriblizujte sa k pristroju!
Davajte pozor na deti!

®m Pocas prevadzky zabezpecte,
aby sa v blizkosti pristroja ale-
bo na pristroji nenachadzali
deti alebo osoby a aby sa s
pristrojom nehrali.

m Sedenie na pristroji a zasaho-
vanie do reznych nozov je za-
kazané!

®m Telo a obleCenie udrziavajte v
dostatocnej vzdialenosti od
rezného nastroja.

3.4.4 Bezpecnost zariadenia

® Pred pracou sa uistite, Zze sa v
pracovnej oblasti pristroja ne-
nachadzaju ziadne predmety
(napr. konare, kusy skla, kovu
alebo odevu, kamene, za-
hradny nabytok, zahradkarske
potreby alebo hracky). Tieto
md&zu rezné noze pristroja po-
Skodit’ alebo mdzu byt pristro-
jom poskodené.

® Pristroj pouzivajte len, ak su
splnené nasledujuce pod-
mienky:

Zariadenie nie je zneCiste-
né.

Pristroj nevykazuje ziadne
poskodenie alebo opotre-
benie.

VSetky ovladacie prvky su
funkéné.

Zakladnia a napajaci mo-
dul, ako aj ich elektrické
pripojky su neposkodené a
funguju.

m Chybné diely vzdy vymerite
za originalne nahradné diely
vyrobcu.

m Ak je poSkodeny, zariadenie
nechajte opravit.

m Pouzivatel pristroja je zodpo-
vedny za nehody pristroja s
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ostatnymi osobami alebo ich
vlastnictvom.

3.4.5 Bezpecnost’
elektrickych sucasti

® Pristroj nikdy neprevadzkuijte,
ak je sucasne na travniku v
prevadzke postrekovacie za-
riadenie.

®m Zariadenie neostrekujte vo-
dou.

® Zariadenie neotvarajte.

4 MONTAZ

4.1 \Vybalenie pristroja

Opatrne otvorte obal.

2. VSetky komponenty opatrne vyberte z obalu
a skontrolujte, ¢€i sa v priebehu prepravy ne-
poskodili.

Upozornenie: V pripade poskodenia v prie-
behu prepravy okamzite informujte vasho od-
borného predajcu AL-KO alebo servisného
partnera.

3. Skontrolujte obsah dodavky, pozri Kapitola
2.1 "Rozsah dodavky", strana 312.

V pripade, Ze sa ma pristroj dalej odoslat, uscho-

vajte originalny obal a sprievodné dokumenty.

Tieto budu potrebné aj pri odoslani spat.

4.2 Planovanie oblasti kosenia (01)

Umiestnenie zakladne (01/1)
B najkratSia mozna cesta k najvacsej kosenej
ploche
rovny podklad
chranené pred priamym slne¢nym Ziarenim a
silnym poveternostnym vplyvom
®  moznost pripojenia elektrického napajania
®  volny pristup pre roboticki kosacku
Ulozenie ohranic¢ujuceho kabla (01)
Ohraniéujuci kédbel musi byt ulozeny v nepreru-
Senej slucke v smere pohybu hodinovych rugi-
Ciek.

Koridory medzi priestormi kosenia (01/h)

Koridor je Uzke miesto v ploche travnika a m§ze
sltzi na spojenie dvoch ploch kosenia.

Hlavna plocha a vedlajsia(e) plocha(y) (01)

®  Hlavna plocha (01/HF): Je plocha travnika, v
ktorej sa nachadza zakladna a ktora méze
byt kosena pristrojom automaticky po celej
ploche.

®m  VedlajSia plocha (01/NF): V pripade travnika,
na ktory sa pristroj neméze dostat z hlavnej
plochy, pristroj presurite na tuto vedlajSiu plo-
chu ru¢ne. VedlajSie plochy sa mézu spraco-
vat v ruénom rezime prevadzky.

Hlavné ako aj vedlajsie plochy su ale ohrani¢ené

tym istym, nepreruSenym ohrani€ujucim kablom.

Pristroj sa v stanovenom Case kosenia presunie
pozdIz ohraniCujuceho kabla az k stanovenému
pociato€nému bodu a tam zacina kosit.

4.3 Priprava priestorov na kosenie

1. Skontrolujte, i je plocha travnika vacsia ako
plosny vykon pristroja. Pri prili§ velkej ploche
travnika vznika nerovnomerne pokoseny trav-
nik. Pripadne zmenSite kosenu plochu travni-
ka.

2. Pred montazou zakladne a ohranicujuceho
kabla ako aj uvedenim pristroja do prevadz-
ky: Travnik pokoste kosackou tak, aby ste
dosiahli malu vySku travy.

3. Ztravnika odstrante prekazky alebo ich ohra-
ni¢te ohranicujucim kablom (pozri Kapitola
4.5.3 "Ohranicenie prekazok", strana 321):

B Ploché prekazky, ktoré mézu byt prejde-
né a mohli by poSkodit rezné noze (napr.
ploché kamene, ohrani€enia plochy trav-
nika pri terasach alebo cestach, dlazby,
obrubniky atd.)

B Jamy a vyvyseniny v ploche travnika (na-
pr. kdpky po krtkovi, diery po Skodcoch,
odrezané kmene, popadané ovocie atd.)

B Strmé vyvySeniny alebo spady viac ako
45 % (24°)

®  Vodné plochy (napr. jazierka, potociky,
bazény atd.) a ich ohrani¢enie od plochy
travnika

® Kricky a zivé ploty, ktoré mozu byt Sirsie

4.4 InStalacia zakladne (03/a)
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1. Zakladriu (01/1) umiestnite do pravého uhla
voCi planovanej polohe ohrani€ujuceho kabla
niz8ie uvedenym sp6ésobom:

B zarovno so zemou (skontrolujte vodova-
hou)
priamy a rovny najazd a zjazd
bez naklonenia (po naslednom zatoceni
zavftavacich kolikov sa nabijacia konzola
nesmie ohnut alebo naklonit)

2. Pripevnite zakladfu (03/2) k podlahe pomo-
cou Styroch zavrtavacich kolikov (03/1).

4.5 Instalacia ohrani¢ujuceho kabla

UPOZORNENIE
Ak je dodany ohrani€ujuci kabel prili§

kratky, mézete si u vasho odborného
predajcu AL-KO alebo servisného part-
nera zabezpedit predlzovaci kabel.

4.5.1 Pripojenie ohranic¢ujtceho kabla k

zakladni (03/b)
1. Vytiahnite ohranicujuci kabel (03/4) z balenia.
2. Odstrarite kryt Sachty pre kabel (03/3) na pri-
pojke (03/A).
3. Koniec ohrani¢ujuceho kabla (03/6) odizolujte
a zasunte do svorky (03/7).
4. Zatvorte svorku.

5. Obhranicujuci kabel vyvedte zo Sachty pre ka-
bel cez prvky na odlahéenie od tahu (03/5) s
ponechanim rezervy.

UPOZORNENIE

Ponechana rezerva kabla méze neskoér

sluzit na mensie korektury polohy kabla.
6. Nasadte kryt Sachty pre kabel.
4.5.2 Ulozenie ohranicujuceho kabla (01)
Ohranicujuci kabel je mozné ulozit na travnik ale-
bo aj do 10 cm pod zem. Ulozenie pod zem by
mal vykonat’ odborny predajca.

Oba varianty je mozné vzajomne kombinovat.

POZOR!

Nebezpecenstvo poskodenie ohrani-

€ujuceho kabla

Ak sa ohrani€ujuci kabel poskodi alebo

prerusi, prenos riadiacich signalov do

pristroja nie je mozny. V takom pripade

sa musi ohranicujuci kabel opravit  alebo

vymenit. OhraniCujuce kable ziskate u

spolo¢nosti AL-KO.

®  Ohranicujuci kabel vzdy ulozte pria-
mo na zem. V pripade potreby zais-
tite pridavnym klincom do travnika.

B Pri prekladani a po¢as pouzivania
chrarite ohranicujuci kabel pred po-
Skodenim.

® V blizkosti ohrani¢ujuceho kabla ne-
kopte a nevertikutujte.

1. Ohranicujuci kabel v pravidelnych intervaloch
upevnite pomocou klincov do travnika alebo
pod zem (do hibky max. 10 cm).

2. Obhranicujuci kabel uloZte okolo prekazky: po-
zri Kapitola 4.5.3 "Ohrani¢enie prekazok",
strana 321.

3. Vytvorte koridory medzi jednotlivymi plocha-
mi kosenia: pozri Kapitola 4.5.4 "Ohranicenie
koridorov (01/h)", strana 322.

4. Obhranicte prili§ velké stupania alebo spady:
pozri Kapitola 4.5.5 "Vymedzenie klesania/
stapania (11)", strana 322.

5. Vytvorte rezervy kabla: pozri Kapitola 4.5.6
"Vytvorenie rezerv kabla (07)", strana 322.

6. Po uplnom ulozZeni ohrani¢ujuceho kabla ho
pripojte k pripojke (03/B) zakladne: pozri Ka-
pitola 4.5.1 "Pripojenie ohranicujiceho kabla
k zakladni (03/b)", strana 321.

4.5.3 Ohranicenie prekazok

Podla okolia pracovného priestoru je potrebné
ulozit ohrani€ujuci kdbel v réznych vzdialenos-
tiach od prekazok. Pre zistenie spravnej vzdiale-
nosti pouzite pravitko, ktoré je mozné vybrat z
obalu.
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UPOZORNENIE
Ohranicenia su potrebné len v pripade,

ked snimace narazu pristroja nemézu
rozpoznat dané prekazky. Vyhybajte sa
prili§ velkému poctu ohraniceni, resp.
zbyto€nému ohraniceniu.

Vyc€nelky, ktoré su mensie ako 6 cm,
musia byt ohrani¢ené, v opaénom pripa-
de moze pristroj sposobit’ poskodenia.

Vzdialenost’' k murom, plotom, zahonom:
min. 20 cm (01)

Pristroj sa pohybuje s presadenim smerom von
20 cm pozdiz ohraniéujiceho kébla. Preto ulozte
ohranicujuci kabel k murivu, plotom, zahonom
atd. so vzdialenostou minimalne 20 cm od nich.

Vzdialenost’ od hran teras a dlazdenych

ciest (05)

Ak je okraj terasy alebo cesty vysSia ako plocha

travnika, musi sa dodrzat minimalna vzdialenost
20 cm. AK je okraj terasy alebo cesty v rovnakej

vyske ako plocha travnika, moze sa kabel ulozit

presne na okraj.

Vzdialenost' ohranicujiceho kabla od
prekazok (01)

Ak su ohrani¢ujuce kable smerom od prekazky,
resp. k prekazke ulozené presne spolu, to zna-
mena 0 cm, pristroj sa pohybuje cez ohranicuju-
ce kable. Ohranicujuci kabel nekrizujte (02/c), ale
ukladajte subezne (01/e).

Ulozenie ohranicujuceho kabla okolo

rohov (06)

® U rohov prechadzajucich dovnutra (06/a):
Ohranicujuci kabel uloZte diagonalne, aby sa
zabranilo zachyteniu pristroja v rohu.

® U rohov vychadzajucich smerom von s pre-
kazkami (06/b): Ohranicujuci kabel ulozte do
SpiCky, aby sa zabranilo kolizii pristroja s ro-
hom.

® V pripade vonkajSich rohov bez prekazok:
Ohranicujuci kabel ulozte pod uhlom 90°.

4.5.4 Ohranicenie koridorov (01/h)

V koridore je potrebné dodrZat’ nasledujuce

vzdialenosti:

®m  Celkova Sirka: min. 60 cm

®  Vzdialenost ohrani¢ujuceho kabla od okraja:
20 cm

®  Vzdialenost medzi ohrani€ujucimi kablami:
min. 30 cm

4.5.5 Vymedzenie klesania/stupania (11)

Spad, ktory je vacsi ako 45 %, sa musi ohranicit
ohranicujucim kablom (45 % = 45 cm spad na
1 m vodorovny).

Obmedzovaci kabel nesmie byt poloZeny na sva-
hu so sklonom viac ako 20 %. Aby sa zabranilo
problémom pri ota¢ani, musi byt dodrzana vzdia-
lenost' 50 cm od sklonu 20 %. Ked' sklon na von-
kajSom okraji pracovnej plochy prekroci v jednom
bode 20 %, obmedzovaci kabel sa polozi vo
vzdialenosti 20 cm od rovnej plochy pred zaciat-
kom svahu.

4.5.6 Vytvorenie rezerv kabla (07)

Aby bolo mozné aj po vytvoreni priestoru pre ko-
senie posunut zakladru alebo rozSirit' priestor
kosenia, v pravidelnych intervaloch vytvorte re-
zervy ohranicujuceho kabla.

Pocet rezerv kabla sa uréi po prisluSnom preme-
rani.

UPOZORNENIE
U rezerv kabla nevytvarajte Ziadne otvo-

rené slucky.

1. Ohrani€ujuci kabel vedte okolo aktualneho
upevnovacieho kolika (07/1) a potom spat k
predchadzajucemu upevriovaciemu koliku
(07/3).

2. Ohranicujuci kabel potom opat privedte k ak-
tualnemu upevnovaciemu koliku. Vznikne
slucka. Kable musia lezat tesne pri sebe.

3. Sluc€ku prip. umiestnite do stredu s pridav-
nym upeviovacim kolikom (07/2) na zemi.

4.5.7 Obvyklé chyby pri ukladani kabla (02)

®  Rezervy ohrani€ujuceho kabla nie su ulozené
v rovnako dlhej slu¢ke (02/a).

B Ohranicujuci kabel nie je spravne ulozeny
okolo rohu (02/b).

®  Ohranicujuci kabel je prekrizeny, resp. nie je
uloZzeny v smere hodinovych ruciciek (02/c).

®  Ohrani¢ujuci kabel je uloZzeny nepresne, tak-
Ze oblasti okraja plochy travnika sa nedaju
kosit' (02/d).

B Privedeni tam a spat’ v pripade prekazky v
ploche travnika ohrani€ujuci kabel nie je ulo-
Zeny priamo na koliky vedla seba (02/e).

B Pociato¢né body su prili§ vzdialené od zak-
ladne (02/f).

B Ohranicujuci kabel je ulozeny za okrajom plo-
chy travnika (02/g).
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Uvedenie do prevadzky

B Pri ukladani ohrani€ujuceho kabla sa nedo-
siahla minimalna vzdialenost pre koridory
30 cm (02/h).

®  Ohranicujuci kabel je ulozeny prilis blizko, to
znamena vo vzdialenosti menej ako 20 cm k
prekazkam, ktoré sa nedaju prejst (02/i).

4.6 Pripojenie elektrického napajania k
zakladni (04)

1. Napajaci modul (04/4) umiestnite na suché
miesto, ktoré je chranené pred priamym sl-
necnym ziarenim a je dostatocne blizko k za-
kladni (04/1).

2. Spojte nizkonapatovy kabel napajacieho mo-
dulu (04/5) a kébel zakladne (04/6).

3. Zastrcku napajacieho modulu (04/2) zasunte
do zasuvky (04/3).

UPOZORNENIE
Odporti¢ame napajaci modul pripojit k

elektrickej sieti cez ochranny spinac Fl s
menovitym chybovym pradom < 30 mA.

4.7 Kontrola pripojok k zakladni (04)

1. Skontrolujte, ¢i svietia obidve LED kontrolky

na prednej strane nabijacej konzoly (09/1).

AK nie:

®  Vytiahnite sietovu zastrcku.

m  V3etky zastrCkové spoje elektrického na-
pajania a ohrani¢ujuceho kabla skontro-
lujte, &i spravne dosadaju alebo ¢&i nie su
poskodené.

Zobrazenia stavu LED kontrolkami

LED Prevadzkové stavy

kontrol-

ky

Zelena ®  Svieti, ak je ohrani€ujuci kabel

spravne ulozeny a slucka je
bezchybna.
®  Blika, a slu¢ka ohrani€ujuceho
kabla nie je v poriadku.
Zlta ®  Svieti, ked je elektrické napdja-
nie bezchybné.

5 UVEDENIE DO PREVADZKY

Této kapitola popisuje postupy a nastavenia, kto-
ré su potrebné pre prvé uvedenie pristroja do
prevadzky. VSetky dalSie nastavenia pozri Kapi-
tola 7 "Nastavenia”, strana 325.

5.1 Nabitie akumulatora (08)

V normalnom rezime prevadzky sa akumulator
pristroja pravidelne automaticky nabija.

UPOZORNENIE
Pred prvym pouzitim akumulator Gplne

nabite. Akumulator sa méze nabijat v
akomkolvek stave nabitia. PreruSenie
nabijania akumulatoru neskodi.
Akumulator sa smie nabijat iba, ak je
pristroj zapnuty.

1. Pristroj (08/1) postavte na zakladriu (08/3)
tak, aby sa kontaktné plochy pristroja dotykali
nabijacich kontaktov zakladne.

2. Zapnite pristroj pomocou tlacidla .

3. Displej na pristroji zobrazuje Battery is
being recharged. V pripade, Ze nie: pozri
Kapitola 14 "Pomoc pri poruchach”, stra-
na 332.

5.2 Uskutocnenie zakladnych nastaveni

1. Otvorte kryt.
2. Zapnite pristroj pomocou tlacidla . Zobra-
zia sa firmvér, Cislo koédu a typ.
3. V. menu pre vyber jazyka vyberte pomocou
tlacidla @ a @ pozadovany jazyk a volbu
potvrdte tiaidlom [—]” .
4. Vmenu Login > Enter PIN zadajte pred-
nastaveny PIN 0000. Za tymto u¢elom po-
mocou tlacidla @ a E] vyberte Styrikrat po
sebe ¢islicu 0 a vzdy ju potvrdte tlacidlom
[3'. Po zadani PIN sa odblokuje pristup.
5. Vmenu Change PIN:
®  Pod poloZzkou Enter new PIN zadajte
vlastny novy Stvormiestny PIN. Za tymto
ucelom pomocou tlacgidla @ a E] vyber-
te poZadovanu Cislicu a vzdy ju potvrdte
tiacidiom (=7 .

B Pod polozkou Reenter new PIN opat

zadajte novy PIN. Ak su obidva vstupy
rovnakeé, zobrazi sa PIN changed.

6. V menu Enter date nastavte aktualny da-
tum (format: DD.MM. 20RR). Za tymto ucelom

pomocou tlacidla @ a Ii] vyberte pozado-
vanu Cislicu a vzdy ju potvrdte tlacidlom E]'
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7. Vmenu Enter time > HH:MM nastavte ak-
tualny ¢as (format: HH:MM). Za tymto ucelom

pomocou tlacidla @ a @ vyberte pozado-
vanu Cislicu a vzdy ju potvrdte tlacidlom B'

Zakladné nastavenie je dokoncené. Zobrazi sa
stav Not calibrated Press Start key.

5.3 Nastavenie vysky kosenia

Vyska kosenia je plynule ru¢ne nastavitelna v
rozsahu 25-55 mm.

UPOZORNENIE
Pre kalibracny pohyb (pozri pozri Kapito-

la 5.4 "Uskutocnenie automatického ka-
libracného pohybu", strana 324), ako aj

pre zaucenie Startovacich bodov (pozri

pozri Kapitola 7.3.2 "Nastavenie pocia-

tocnych bodov", strana 325) sa odporu-
¢a vySka kosenia 55 mm.

1. Otvorte kryt (10/1).

2. Nastavte vySku kosenia (Aktualna vyska ko-
senia sa zobrazi v okienku (10/3) v milimet-
roch):

B ZvacSenie vysky kosenia (t.j. vysky tra-
vy): Otacajte oto€ny regulator (10/2) v
smere hodinovych rugiciek (10/+).

B ZmenS$enie vysky kosenia (t.j. vySky tra-
vy): Otacajte otocny regulator (10/2) proti
smeru hodinovych rugiciek (10/-).

3. Zatvorte kryt.

5.4 Uskutocnenie automatického
kalibracného pohybu

UPOZORNENIE
Pred uvedenim do prevadzky vykonajte

kalibraénu jazdu (pozri pozri Kapitola 5.4
"Uskutocnenie automatického kalibrac-
ného pohybu", strana 324) alebo nastav-
te zaciatocné body kosacky (pozri pozri
Kapitola 7.3.2 "Nastavenie pociatocnych
bodov", strana 325).

Pristroj postavte do vychodzej polohy (09)

1. Pristroj postavte vo vnutri plochy na kosenie
do vychodzej polohy:

B min. 1 mvlavo a 1 m pred zakladriou
® s ¢elnou stranou k ohrani¢ujucemu kablu

Spustenie kalibraéného pohybu

1. Skontrolujte, ¢i sa v predpokladanej oblasti
pohybu pristroja nenachadzaju ziadne pre-
kazky. Pristrojom sa musi dat obomi predny-
mi kolieskami prechadzat cez ohranicujuci
kabel. Pripadne odstrante prekazky.

2. Zapnite pristroj tlacidlom . Na displeji sa
zobrazi:
® | Caution ! Starting Motors
®  Calibration, Phase [1]

Pocas kalibracného pohybu

Pristroj sa pohybuje pre zistenie sily signalu v
ohranicujucom kabli najprv dvakrat priamo cez
ohranicujuci kabel a nasledne na zakladnu a tam
zostane stat.

= Na displeji sa zobrazi hlasenie Calibra-
tion completed.
®  Akumulator sa nabija.

UPOZORNENIE
Pristroj musi pri nabehu na zakladru zo-

stat stat. Ak pristroj pri vstupe na zak-
ladriu netrafi kontakty, pohybuje sa po
ohrani€ujucom kabli dalej. Ak pristroj
prejde cez zakladriu, proces kalibracie je
neuspesny. V takom pripade sa musi
lepSie nastavit poloha zakladne a pro-
ces kalibracie sa musi zopakovat.

Po kalibraénom pohybe

Zobrazi sa predbezné aktualne nastavené trvanie
kosenia.

VSetky dalSie nastavenia pozri Kapitola 7 "Nasta-
venia", strana 325.

6 OBSLUHA
6.1 Rucné spustenie pristroja

1. Zapnite pristroj pomocou tlacidla .
Pre neplanované kosenie okraja: pozri Kapi-
tola 7.5 "Kosenie okraja pri ruénom spuste-
ni", strana 327.

2. Zapnite pristroj ru¢ne tlacidlom .

6.2 Prerusenie kosenia

®  Stlacte tlacidlo na pristroji.
Pristroj automaticky prechadza na zakladnu.
Vymaze plan kosenia aktualneho dna a opat
spusti nasledujuci defl v nastavenom Case.
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®  Stlacte tlacidlo na pristroji.
Kosenie sa prerusi na polhodinu.

®m  Stlacte tlacidlo na pristroji.
Pristroj sa vypne.

UPOZORNENIE
V nebezpecnych situaciach sa méze pri-
stroj zastavit pomocou tlacidla
STOP (08/2).
6.3 Kosenie vedlajsich pléch (01/NF)
1. Pristroj nadvihnite a ruéne postavte na ved-
lajSiu plochu.
Zapnite pristroj pomocou tlacidla .
Otvorte hlavné menu pomocou tlacidla E] .
@ alebo @ *Settings B’
@ alebo @ *Sub zone mowing E]'

Pomocou tlacidla @ a E] nastavte ¢as ko-
senia.

7. Zapnite pristroj rucne tlacidlom .

Podla nastavenia: Pristroj kosi po¢as nastavené-
ho ¢asu a vypne sa potom alebo osi, kym sa ne-
vybije batéria.

2N T

Po koseni vedlajSej plochy pristroj opat ru¢ne
postavte na zakladriu.

7 NASTAVENIA

7.1 Vyvolanie nastavenia — VSeobecne

1. Otvorte hlavné menu pomocou tlacidla E] .
Upozornenie: Hviezdicka * pred polozkou
menu zobrazuje, Ze je pravne zvolena.

2. @ alebo @ *Settings B’
3. Pomocou tlacidla @ a @ zvolte pozadova-

nu polozku menu a potvrdte tlacidlom E]'.

4. Vykonajte nastavenia.
Upozornenie: Polozky menu st popisané v
nasledujucich odsekoch.

5. Vratte sa do hlavného menu pomocou tla-

cidia (=)

UPOZORNENIE
Dalsie polozky menu: pozri Kapitola 5.2

"UskutocCnenie zakladnych nastaveni”,
strana 323.

7.2 Aktivacia/deaktivacia tonov tlacidiel

1. @alebo@ *Key clicks E]'

2. Aktivacia/deaktivacia ténov tlacidiel:

u @ alebo @ Activate B’:

Aktivuje tony tlacidiel.

u @ alebo @ Deactivate B’:

Dektivuje tony tlacidiel.
7.3 Nastavenie programu kosenia

7.3.1 Nastavenie programu kosenia -

VsSeobecne

1. Otvorte hlavné menu pomocou tlacidla @ .

2. @ alebo @ * Programs E]'

3. Pomocou tlacidla @ a [i] zvolte polozku

menu a potvrdte tlacidlom E]'.

4. \Vykonajte nastavenia.
Upozornenie: Polozky menu st popisané v
nasledujucich odsekoch.

7.3.2 Nastavenie pociatoénych bodov

Vyuka pociatoénych bodov

1. Nastavte pristroj v zakladni.

2. Zapnite pristroj pomocou tlacidla .

3. Otvorte hlavné menu pomocou tlacidla E] .
4. @ alebo @ * Programs E]'

5. @ alebo @ *Entry Point E]'

6 @ alebo E] *Interactive teach E]'
7

@alebo@* Start interactive en-
try point teaching B’:

u @ alebo @ Start B’. Pristroj sa

pohybuje pozdiZ ohrani¢ujiceho kabla.

u @ alebo @ Set E]', ked pristroj do-
siahol pozadovany pociato¢ny bod. Po-
Ciato¢ny bod sa ulozi.

8. @alebo@ Set entry point 1[3',

ked pre pohyb vyuky nebol stanoveny ziadny
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pociato€ny bod. Ked' tu nebol stanoveny po-
Ciato€ny bod, pociatocné body su urcené au-
tomaticky.

9. @alebo@ Entry point Xx: XXm E]',

ked sa dosiahol posledny pociato¢ny bod.
Ruéné urcenie poéiatoénych bodov (01)

Predbezne je nastaveny prvy pociatocny bod (01/

X0) a nachadza sa 1 m vpravo vedla zakladne.

Za tymto bodom mozu byt naprogramované az 3

dalSie pociato¢né body (X1 az X3). Pri stanoveni

pociatoénych bodov je potrebné dodrzat:

B Pociato¢né body nenastavujte prili§ daleko
od zakladne, resp. prili§ blizko navzajom (02/
f).

®  Pouzite len potrebny pocet pociatocnych bo-
dov.

1. @ alebo E] *Entry Point E]'

2. @alebo @ *point X1 at [020m]
(=r
Tlacidlami @ a E] vyberte za sebou poza-
dované Cislice a kazdu potvrdte tlacidlom

(=

3. @ alebo E] *Point X2 at [075m]
=
Tlacidlami @ a E] vyberte za sebou poza-
dované Cislice a kazdu potvrdte tlacidlom

=g

4. V pripade potreby urcite dalSie pociatocné
body.

5. Vratte sa do hlavného menu pomocou tla-

cidia (=)

7.3.3 Nastavenie ¢asov kosenia

UPOZORNENIE
Medzi programovanim ¢asov kosenia a

zaciatku kosenia musi byt min. 30 min.
Ak nie, pristroj sa spusti az v nasleduju-
com naprogramovanom ¢ase kosenia.

V polozke menu Weekly Program sa nastavuju
dni a ¢asy, kedy ma pristroj kosit. Tieto nastave-
nia pripadne prisposobte velkosti vasej zahrady.
Ak po cca jednom tyzdni je vidiet eSte nevykose-
né &asti, predizte asy kosenia.

1. @ alebo E] *weekly Program B’

L] @ alebo @ *Al1 Days [X]: Pristroj
kosi kazdy defi v nastavenych ¢asoch.
Ak sa zobrazi A11 Days [ ], potom
pristroj kosi len v nastavenych dnoch tyz-
dna.

L @ alebo @ *Monday [X]...* Sun-
day [X]: Pristroj kosi v nastavenom
dni v tyzdni v nastavenych €asoch. Ak je
napr. zobrazené Monday [ ], potom
pristroj prislusny den nekosi.

u @ alebo @ Change E]': Aktivujte
prislusny den [X] alebo deaktivujte
[ 1, nastavte Casy, spdsob kosenia a
pociatocné body.

2. Nastavenia pre vSetky dni alebo prislusny

den:

®  papr. *[M] 07:00-10:00 [?]: Nor-
malne kosenie [M] 07:00 — 10:00 hodin
s automaticky sa striedajucim pociato¢-
nym bodom 0 -9 [?].

®  napr. *[R] 16:00-18:00 [1]: Pri-
stroj za€ina o 16:00 hodine kosenim
okraja [R] a prechadza pozdiZ celého
ohranicujuceho kabla. Potom zacina ko-
senie plochy v pociatoénom bode 1 [1].
O 18:00 hodine, resp. pokial je akumula-
tor vybity, pristroj sa presunie spat na za-
kladnu.

u @ alebo @ Change E": Zmeni zvo-

lené nastavenie.

u @ alebo @ Continue E]': Potvrdi

zmenené nastavenie a dalej k nasleduju-
cemu nastaveniu.

3. [A]alebo (W] save (=] Ulozit vietky zme-
nené nastavenia polozky menu.
7.4 inTOUCH

Mbéze dojst k preruseniu existujuceho spojenia s
Gateway. V dbsledku toho bude pristroj 30 minut
Cakat na obnovenie spojenia.

UPOZORNENIE
Ak chcete vytvorit spojenie neskér, naj-

prv sa spojenie musi opat prerusit, aj
ked pristroj predtym nebol spojeny s Ga-
teway.

1. @ alebo @ *inTOUCH E]'

2. Reset connection E]'
Pristroj hlasi: Done.
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3. Potvrdte tlacidlom BV a vratte sa k menu.

7.5 Kosenie okraja pri ruénom spusteni

Pre ru¢né spustenie tu mézete nastavit, Ze pri-
stroj zaCne s kosenim okraja.

Kosenie okraja v naprogramovanych ¢asoch ko-
senia: pozri Kapitola 7.3.3 "Nastavenie ¢asov ko-
senia”, strana 326.

1. @alebo@ *Margin mowing E'
2. @alebo@ *at manual start E]'

7.6 Nastavenie kosenia vedlajsich ploch

1. @alebo@ *Sub zone mowing [E]'

2. Nastavenie ¢asov kosenia:

u IZ] alebo @ inactive E]':

Kosenie vedlajSich ploch je vypnuty.

u IZ] alebo @ active E]':
Pristroj kosi dovtedy, kym sa akumulator
nevybije.

u @alebo@ Mowing time in min
4

Pristroj kosi vedlajSiu plochu po dobu,
ktora je nastavena. MoZete nastavit na-
sledujuce Casy kosenia:
30/60/90/120/kym sa akumulator nevybi-
je.

7.7 Nastavenie kontrastu displeja

V pripade, Ze je displej zle Citatelny (napr. pri sl-
ne¢nom ziareni), méze sa zobrazenie vylepsit
zmenou kontrastu displeja.

1. ‘Z] alebo E] *Display contrast E]'

2. Pomocou tlacidla @ a E] zvyste/znizte kon-
trast displeja a potvrdte tlacidlom B’.

7.8 Ochrana nastavenia

Ak je ochrana nastavenia deaktivovana, musi sa
len pri potvrdeni chyby tykajucej sa bezpecnosti
zadat PIN.

1. @ alebo @ *safety settings E]'

2. Aktivacia/deaktivacia ochrany nastaveni:

u @ alebo @ Activate E]':

Aktivuje ochranu nastaveni.

u @ alebo @ Deactivate B’:

Deaktivuje ochranu nastaveni.

7.9 Nova kalibracia

Ak je poloha alebo diZka ohraniéujticeho kabla
zmenena alebo pristroj viac nenajde ohranicujuci
kabel, je potrebna nova kalibracia.

1. @alebo@ Reset calibration E]'

2. Reset loop calibration data? B’

3. Uskuto€nenie pohyb kalibracie: pozri Kapitola
5.4 "Uskutoc¢nenie automatického kalibracné-
ho pohybu", strana 324.

7.10 Obnovenie vyrobnych nastaveni

Vyrobné nastavenia pristroja mézu byt obnove-
né, napr. pred predajom.

1. @ alebo @ * Factory reset E]'

Pristroj hlasi: Factory reset completed

8 ZOBRAZENIE INFORMACII

Menu Information sluzi na zobrazenie tdajov
pristroja. V tejto ponuke nemdzete uskutocnit
Ziadne nastavenia.

1. Otvorte hlavné menu pomocou tlacidla @ .

2. @ alebo @ *Information E]'

3. Pomocou tlacidla @ alebo [i] vyberte po-

loZku menu a potvrdte tlacidlom E]'.
Upozornenie: Polozky menu st popisané v
nasledujucich odsekoch.

4. Vratte sa do hlavného menu pomocou tla-
cidia (=)

Blades service

Zobrazuje, po kolkych prevadzkovych hodinach

je potrebny servis noza. Pocitadlo sa mbze vynu-

lovat ruéne. Servis noza nechajte vykonat odbor-

nym predajcom AL-KO, technikovi alebo servis-
nému partnerovi.

Vynulovanie pocitadla pre servis noza:

1. @ alebo @ Cconfirm [3'

Hardware

Zobrazuje informacie o pristroji, napr. typ, rok vy-
roby, prevadzkové hodiny, vyrobné Cislo, pocet
koseni, celkovy Cas kosenia, pocet cyklov nabija-
nia, celkovy ¢as nabijania, dizka slu¢ky ohranicu-
juceho kabla.

Software

Zobrazuje verziu firmvéru.
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Udrzba a starostlivost

UPOZORNENIE
Vzdy zabezpecte aktualny stav robotic-

kej kosacky Robolinho. Pravidelne kon-
trolujte verziu firmvéru a v pripade potre-
by ju aktualizujte. Softvér na aktualizaciu
kosacky Robolinho najdete na internete
na adrese:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-au-

toupdater

Program Info

Zobrazuje aktualne nastavenia, napr. cely tyz-
denny ¢as kosenia.

Failures

Zobrazuje naposledy vzniknuté hlasenia poruch s
datumom, ¢asom a kédom chyby.

9 UDRZBA A STAROSTLIVOST

POZOR!
Nebezpecenstvo zranenia

Ostré a pohybujuce sa diely pristroja

mozu spbsobit’ zranenia.

® V priebehu udrzbarskych, oSetrova-
cich a Cistiacich prac vzdy noste
ochranné rukavice!

9.1 Cistenie

POZOR!
Nebezpecenstvo sposobené vodou

Voda v robotickej kosacke na travu a v
zakladni sposobi Skody na elektrickych
konstrukénych dieloch.

B Na roboticku kosac¢ku na travu a za-
kladnu nestriekajte vodu.

Cistenie robotickej kosaéky na travu

POZOR!
Nebezpecenstvo zranenia reznym no-

zom

Rezné noze su velmi ostré a mézu vy-

volat rezné zranenia.

B Pouzivajte ochranné rukavice!

B Davajte pozor na to, aby ste nezasa-
hovali ¢astami tepla do rezného no-
Za.

Raz do tyzdna vykonaijte:

1. Vypnite pristroj tlacidlom .

2. Povrch skrine utrite ru¢nou metli¢kou, kefou,
vlhkou handrou alebo jemnou Spongiou.

3. Dno, kryt rezného noza a rezny néz ocistite
kefou.

4. Skontrolujte, Ci nie je poSkodeny rezny noz.
Pripadne ho vymerite: pozri Kapitola 9.3 "Vy-
mena rezného noza", strana 328.

Cistenie zakladne

1. ZvySky travy a listie alebo iné predmety pra-
videlne odstrarfiujte zo zakladne.

2. Povrch zakladne utrite vihkou handrou alebo
jemnou Spongiou.
9.2 Pravidelna kontrola

Vseobecna kontrola

1. Jedenkrat tyzdenne skontrolujte celu instala-
ciu, ¢i nie su poskodené:
®  Pristroj
m  Zakladna
®  Ohranicujuci kabel
®  Elektricky napajaci modul

2. Chybné diely vymente za originalne nahrad-
né diely od spolo¢nosti AL-KO, resp. nechaj-
te vymenit servisnym miestom AL-KO.

Kontrola volného chodu

Raz do tyzdia vykonajte:

1. Z Casti okolo koliesok dokladne odstrarite
zvysky travy a necistoty. Pritom pouzite ruc-
nd metlicku a handru.

2. Skontrolujte, i sa kolieska volne otacaju a Ci
sa daju natodit..

Upozornenie: Ak sa kolieska pohybuju tazko
alebo sa nedaju natocit, dajte ich vymenit' v
servisnom stredisku spolo¢nosti AL-KO.

Kontrola kontaktnych pléch na robotickej

kosacke na travu

1. Znecistenie vycistte handrou a potom jemne
namazte kontaktnym mazivom.

Kontrola kontaktov nabijania na zakladni

1. Vytiahnite sietovu zastréku.

2. Stlacte a uvolnite kontakty nabijania v smere
zakladne. Kontakty nabijania musia opat
odpruzovat spat do vychodzej polohy.
Upozornenie: Ak kontakty nabijania ne-
odpruzuju, dajte ich vymenit’ v servisnom
stredisku spoloc¢nosti AL-KO.

9.3 Vymena rezného noza
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Preprava

POZOR!
Nebezpecenstvo zranenia reznym no-

zom

Rezné noze su velmi ostré a mézu vy-
volat rezné zranenia.

B Pouzivajte ochranné rukavice!

®  Davajte pozor na to, aby ste nezasa-
hovali ¢astami tepla do rezného no-
Za.

POZOR!

Poskodenie pristroja v dosledku ne-
spravnej opravy

Nastavovanim ohnutych zabudovanych
reznych nozov sa moze taniera noza po-
Skodit'.

B Ohnuté rezné noze nenastavuijte.

®  Ohnuté rezné noze vymente za ori-
ginalne nahradné diely spolo¢nosti
AL-KO.

Opotrebované alebo ohnuté rezné noze sa musia
vymenit'.
1. Vypnite pristroj tlacidlom .

2. Pristroj s reznymi nozmi odlozte smerom ho-
re.

Vyskrutkujte upevnovacie skrutky.
Zo sedla nozov vyberte rezné noze.
Sedlo nozov vycistite makkou kefou.

UPOZORNENIE
Rezné noZe sl po celej dizke zabrisené

a preto mézu byt namontované aj otoce-
né o 180°, vdaka ¢omu sa zdvojnasobi
ich zivotnost.

o, w

6. Vymena rezného noza:

B Ak rezné noze eSte neboli od ich prvého
namontovania oto¢ené: Otocte rezné no-
ze 0 180° a vlozte ich spat do sedla no-
zov tak, aby zabrusena strana smerovala
k pristroju, nasledne ru¢ne zakrutte
upeviovacie skrutky.

® Ak rezné noze uz boli od ich prvého na-
montovania otoené: Vlozte nové rezné
noze do sedla nozov tak, aby zabrusena
strana smerovala k pristroju a ruéne za-
krutte nové upevriovacie skrutky.
Upozornenie: Smu sa pouzivat len origi-
nalne nahradné diely spolocnosti AL-KO.

V pripade silnych necistét, ktoré sa nedaju od-
stranit’ kefou, sa musi tanier nozov vymenit, ked-
Ze nevyvazenost by mohla spdsobit’ zvySenu
hluénost, zvySené opotrebenie a poruchy funké-
nosti.

10 PREPRAVA
Pri preprave pristroja postupujte nasledovne:

1. Zastavte pristroj tlacidlom alebo tlacidlom
Stop.

2. Vypnite pristroj tlacidlom .
3. Pristroj nadvihnite dvomi rukami za jeho kryt:
®  Nesmiete sa dotykat reznych nozov.

B Rezné noze musia vzdy smerovat od te-
la.

11 SKLADOVANIE

11.1 Uskladnenie robotickej kosacky na
travu

Pristroj cez zimu, resp. ak sa predpoklada, Ze sa
nebude pouzivat dlhSie ako 30 dni, uskladnite.

1. Uplne nabite akumulator (pozri Kapitola 5.1
"Nabitie akumulatora (08)", strana 323).

2. Pristroj dokladne vycistte (pozri Kapitola 9.1
"Cistenie", strana 328).

3. Pristroj uschovaijte:
B po stojacky na vSetkych kolieskach

B na suchom, uzamykatelnom mieste chra-
nenom pred mrazom

B mimo dosahu deti

11.2 Uskladnenie zakladne

Zakladna sa moze, ale nemusi uskladfiovat.
Uskladnenim sa ale zabrani pred¢asnému star-
nutiu, napr. vyblednutiu farby alebo korézii kon-
taktov nabijania.

Ak zakladia ostane na volnom priestranstve:

1. Napajaci modul odpojte od elektrickej siete a
vytiahnite zo zékladne.

2. Zrolujte kabel zakladne.

3. Napajaci modul uskladnite.

4. Namazte kontakty nabijania kontaktnym ma-
zivom.

Ak sa zakladna uskladni:

1. Vykonajte vSetky vyssie uvedené prace.

2. Zakladru odpojte od ohrani¢ujuceho kabla.
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3. Zakladriu demontujte a necistoty odstrarite
ruénou metlickou a mierne navihéenou utier-
kou.

4. Uschovanie zakladne:

B na suchom, uzamykate/nom mieste chra-
nenom pred mrazom

B mimo dosahu deti
Ak sa uskladni len nabijacia konzola:
1. Napéjaci modul odpojte od elektrickej siete a
vytiahnite zo zakladne.
2. Zakladnu odpojte od ohrani¢ujuceho kabla.
3. Necistoty odstrante ruénou metlickou a mier-
ne navlihéenou utierkou.
4. Demontaz nabijacej konzoly:
®  Vyskrutkujte obidve skrutky nabijacej
konzoly (08/4).
= Naklonenim odpojte nabijaciu konzolu od
zakladne.
B Odpojte konektor kabla zakladne a uvol-
nite nabijaciu konzolu.
®m  Otvor podstavca (08/5) uzavrite priloze-
nym zimnym krytom (08/6).
5. Uschovanie zakladne:
B na suchom, uzamykate/nom mieste chra-
nenom pred mrazom
B mimo dosahu deti

11.3 Prezimovanie ohranicujiceho kabla

Ohranicujuci kabel méze ostat na zemi a nemusi

sa odstranovat.

1. Ak bola zakladna uskladnena: Konce kablov
namazte kontaktnym mazivom a ovirite lepia-
cou paskou. Tym su konce kablov chranené
pred kordziou.

12 LIKVIDACIA

Pokyny k zakonu o elektrickych a

elektronickych pristrojoch (ElektroG)

E\/ ®  Elektrické a elektronické staré zariade-
nia nepatria do domového odpadu, ale

— je potrebné ich likvidovat samostatne!

®  Staré batérie alebo akumulatory, ktoré nie su
pevne zabudované v starom pristroji, sa mu-
sia pred odovzdanim na likvidaciu vybrat! Ich
likvidacia je regulovana zakonom o batériach.

B Majitelia, resp. pouzivatelia elektrickych a
elektronickych pristrojov su povinni po ich
pouziti odovzdat ich na recyklaciu.

®  Koncovy pouzivatel je sam zodpovedny za
vymazanie udajov o svojej osobe z likvidova-
ného starého pristroja!

Symbol preciarknutého smetiska znamena, ze
elektrické a elektronické pristroje sa nesmu likvi-
dovat do domového odpadu.

Elektrické a elektronické pristroje bezodplatne
odovzdajte na nasledovnych miestach:

B verejné miesta likvidacie, resp. zberu s
opravnenim (napr. komunalne stavebné dvo-
ry)

®  predajné miesta elektrickych pristrojov (sta-
tické a online), pokial su obchodnici povinni
prevziat pristroj alebo ho z vlastnej vble po-
nuknut.

Tieto nariadenia platia len pre pristroje, ktoré boli

instalované a predané v krajinach Eurépske Unie

a ktoré podliehaju Eurépskej smernici 2012/19/

EU. V krajinach mimo Eurdpskej Ginie mdzu pre

likvidaciu elektrickych a elektronickych starych

zariadeni platit odliSné predpisy.

Pokyny k zakonu o batériach (BattG)

A

B Pre bezpecné odobratie batérii alebo akumu-
latorov z elektrického pristroja a za informa-
cie o ich type, resp. chemickom systéme, do-
drzujte, prosim, dalSie udaje v ramci navodu
na obsluhu, resp. montaz.

®  Majitelia, resp. pouZivatelia batérii a akumu-
latorov su povinni po ich pouziti odovzdat ich
na recyklaciu. Prevzatie sa obmedzuje na

odovzdanie obvyklého mnozZstva pre domac-
nost.

Staré batérie mézu obsahovat Skodlivé latky ale-
bo tazké kovy, ktoré by mohli sposobit’ Skody na
zivotnom prostredi a zdravi. Zhodnotenie starych
batérii a vyuzitie v nich obsiahnutych zdrojov pri-
spieva k ochrane tychto oboch délezitych materi-
alov.
Symbol preciarknutého smetiska znamena, ze sa
batérie a akumulatory nesmu likvidovat do domo-
vého odpadu.
Ak sa okrem toho pod smetiskom nachadza
znacka Hg, Cd alebo Pb, znamena to nasledov-
né:
B Hg: Batéria obsahuje viac ako 0,0005 % ortu-
te

Staré batérie a akumulatory nepatria
do domového odpadu, ale je potrebné
ich likvidovat samostatne!
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®  (Cd: Batéria obsahuje viac ako 0,002 % kad-
mia

= Pb: Batéria obsahuje viac ako 0,004 % olova

Akumulatory a batérie bezodplatne odovzdajte na

nasledovnych miestach:

B verejné miesta likvidacie, resp. zberu s
opravnenim (napr. komunalne stavebné dvo-
ry)

Miesta likvidacie batérii a akumulatorov
Zberné miesta tzv. spolo€ného systému spat-
ného odberu starych spotrebicov a batérii.

B Zberné miesto u vyrobcu (v pripade, Ze nie je
¢lenom spolo&ného systému spatného odbe-
ru).

Tieto nariadenia platia len pre akumulatory a ba-

térie, ktoré boli predané v krajinach Eurdpske;j

Unie a ktoré podliehaju Europskej smernici

2006/66/ES. V krajinach mimo Eurépskej Unie

mézu pre likvidaciu akumulatorov a batérii platit
odliSné predpisy.

13 ZAKAZNICKY SERVIS

V pripade otazok k zaruke, oprave alebo nahrad-
vis AL-KO. Tento najdete na internete na nasle-
dovnej adrese:

www.al-ko.com/service-contacts
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14 POMOC PRI PORUCHACH

14.1 Korekcie chyb pristroja a manipulacie

POZOR!
Nebezpecenstvo zranenia

Ostré a pohybujlce sa diely pristroja mézu spésobit zranenia.
® V priebehu udrzbarskych, oSetrovacich a €istiacich prac vzdy noste ochranné rukavice!

Porucha
Pristroj sa nespusti.

Pristroj sa zasekol na zemi
a zahrabal sa. Kolieska sa
viac neotacaju.

Pristroj kosi v nespravny
cas.

Motor zostane v priebehu
kosenia stat.

Vysledok kosenia je nerov-
nomerny.

Prevadzkova doba akumu-
latora sa vyrazne znizila.

Pristroj vibruje alebo hlu¢-
nost je prili§ vysoka.

Pri¢ina

Akumulator je vybity.
Snimace narazu sa neaktivu-
ja.

Trava je prili§ vysoka.

Pristroj sa vypne na nerov-
nosti plochy travnika.

Pristroj ma chybny ¢&as.

Trvanie kosenia je nastavené
chybne.

Pristroj stratil nastavenia ¢a-
su.

Motor je pretazeny.

Akumulator je vybity.

Rezné noze su tupé.

Cas kosenia je prili$ kratky.
Priestor kosenia je prilis vel-
ky.

Vyska kosenia je na prili§
nizkom stupni.

Rezné noze su tupé.

VysSka kosenia je na prili§
nizkom stupni.

Trava je prili§ vysoka alebo
velmi vihka.

Nevyvazenost rezného noza
alebo v pohone reznych no-
Zov

Odstranenie
Pristroj nabite v zakladni.

Vyhladajte servisné miesto spolo¢nosti
AL-KO.

®m  Zvyste vysku kosenia, potom poza-
dovanu vySku postupne znizujte.

®  Kratko travu pokoste kosackou na
travu.

Odstrarite nerovnost.

Nastavte hodiny.

Nastavte ¢asy kosenia.

Chybny akumulator. Vyhladajte servisné
miesto spolo¢nosti AL-KO.

Zariadenie vypnite, postavte na rovny
podklad alebo nizku travu a znova na-
Startujte.

Akumulator nabite.
Otocte alebo prip. vymerite rezné noze.
Naprogramujte dlhSie ¢asy kosenia.

Priestor kosenia zmensite.

Zvyste vysku kosenia, potom pozadova-
nu vysku postupne znizujte.

Otocte alebo prip. vymerite rezné noze.

Zvyste vysku kosenia, potom poZadova-
nua vysku postupne znizujte.
®  Travu nechajte vyschnut.
®  \ySku kosenia nastavte na vyssi
stupen.
Vygistte kryt rezného noza.

Vyhladajte servisné miesto spoloc-
nosti AL-KO.
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Porucha

Akumulator sa neda nabit,
resp. napatie akumulatora
je nizke

Pricina

®  Kontakty nabijania zak-
ladne su znecistené.

®  Kontaktné plochy na pri-
stroji su znecistené.

V zakladni nie je ziadny elek-

tricky prad.

B Pristroj sa netrafi na kon-
takty nabijania.

®  Kontaktné plochy na pri-
stroji su spalené.

Zivotnost batérie uplynula.

Elektronika nabijania je
chybna.

Odstranenie

Vycistte kontakty nabijania a kontaktné
plochy.

Pripojte elektrické napajanie k zakladni.

®  Pristroj postavte do zakladne a
skontrolujte, ¢i kontakty nabijania
dosadaju.

B Vyhladajte servisné miesto spoloc-
nosti AL-KO.

Vyhladajte servisné miesto spolo¢nosti
AL-KO.

Vyhladajte servisné miesto spolo¢nosti
AL-KO.

UPOZORNENIE
Pri poruchach, ktoré nie su uvedené v tejto tabulke alebo ktoré nemdbzete odstranit' sami, sa
obratte na nas zakaznicky servis.

14.2 Kody a odstranenie chyb

Kéd chyby
CNOO1l: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper de-

flected

CNOO7: No loop sig-
nal

Pri€¢ina

Bol aktivovany snimac sklo-
nu:

= Max. sklon prekroceny
B Pristroj bol neseny

B Prilis strmy sklon

Bol aktivovany snimac zdvi-
hania:

®  Puzdro pristroja bolo
zdvihnutim alebo prekaz-
kou vyklopené smerom
hore.

Pristroj nabehol na prekazku
a neda sa vybrat (napr. koli-
zia blizko zakladne).

Bez signalu slu¢ky
Chybny ohraniéujuci ka-
bel.

®  Signal slucky prili$ slaby.

Odstranenie

Pristroj postavte na rovnu plochu a po-
tvrdte chybu.

Odstrante prekazku.

®  Pristroj postavte na volnu, ohranice-
nu plochu travnika.

®  Upravte polohu ohrani€ujuceho kab-
la.

®m  Skontrolujte LED kontrolky na zak-
ladni.

®m  Skontrolujte elektrické napajanie za-
kladne. Napajaci modul vytiahnite a
opat zasunte do zastrcky.

®  Skontrolujte poSkodenie ohranic¢uju-
ceho kabla. Opravte chybny kabel.
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Kéd chyby

CNOO08: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO11l: Escaped robot
CNO12: cal: no Toop
CNO15: cal: outside
CNO017: cal: signal
weak

CN018: cal: colli-
sion

Pri¢ina

®  Signal slucky prili§ slaby

®  Ohraniéujuci kabel je pri-
li§ hiboko zahrabany

B Pristroj je mimo ohrani-
¢enej plochy travnika.

®  Ohranicujuci kabel bol
uloZeny prekrizeny.

Pristroj je mimo ohranic¢enej

plochy travnika.

Chyba pocas kalibracie:

B Pristroj neméze najst
ohranicujuci kabel.

Chyba pocas kalibracie:

®  Signal slucky prilis slaby

B Bez signalu slucky

B Chybny ohranicujtci ka-
bel.

Chyba pocas kalibracie:

®  Pristroj narazil na pre-
kazku.

Odstranenie

Skontrolujte LED kontrolky na zak-
ladni.

Skontrolujte elektrické napajanie za-
kladne. Napajaci modul vytiahnite a
opat zasunte do zastrcky.
Ohranicujuci kabel zdvihnite na
predpisanu vysku, prip. priamo
upevnite na travnik.

Pristroj postavte na volnu, ohranice-
nu plochu travnika.

Upravte polohu ohrani¢ujuceho kab-
la okolo kriviek a prekazok. Odstran-
te krizenie kabla.

Upravte polohu ohrani¢ujuceho kabla
okolo kriviek a prekazok.

Skontrolujte LED kontrolky na zak-
ladni.

Skontrolujte elektrické napajanie za-
kladne. Napajaci modul vytiahnite a
opat zasunte do zastrcky.

Pristroj nastavte do predpisanej ka-
libra¢nej polohy, presne do pravého
uhla. Pristroj musi dokazat prejst
ohranicujuci kabel.

Pristroj nastavte do predpisanej ka-
libranej polohy, presne do pravého
uhla.

Skontrolujte elektrické napajanie za-
kladne. Napajaci modul vytiahnite a
opat zasunte do zastrcky.
Skontrolujte poSkodenie ohranicuju-
ceho kabla.

Odstrante prekazku.
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Kéd chyby
CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

Pricina
Akumulator je vybity:

Sluc¢ka ohranicujuceho kabla
je prilis dlha, prili§ vela ostro-
vov.

Pri nabijani nie je kontakt s
kontaktmi nabijania

Prekazky blizko zakladne

Pristroj sa zasekol.

Pristroj nenajde zakladriu.

Skongila Zivotnost akumula-
tora.

Elektronika nabijania je
chybna.

Automatické odstranenie po-
ruchy nie je mozné

®  Akumulator sa prehrial
(viac ako 60 °C). Nie je
mozné ho vybit.

= Nudzové odpojenie kon-
trolnej elektroniky

Motor kosacky sa prehrial
(viac ako 80 °C).

Pristroj nabehol na prekazku
a neda sa uvolnit.

Odstranenie

Upravte polohu ohranicujuceho kabla.

®  Kontakty nabijania vycistte.

®  Pristroj postavte do zékladne a
skontrolujte, ¢i kontakty nabijania
dosadaju.

®m  Servisnym strediskom vyrobcu ne-
chajte skontrolovat a vymenit’ kon-
takty nabijania.

Odstrarite prekazky.

Pristroj postavte na volnu, ohrani¢enu
plochu travnika.

®m  Skontrolujte poSkodenie ohranicuju-
ceho kabla.

®  Ohranicujuci kabel nechajte preme-
rat’ servisnému miestu vyrobcu.

Akumulator nechajte vymenit servisné-
mu miestu vyrobcu.

Nabijaciu elektroniku nechajte presku-
Sat' servisnému miestu vyrobcu.
Hlasenie poruchy potvrdte ru¢ne.

V pripade opakovania: Pristroj ne-
chajte preskusat servisnému miestu
vyrobcu.

®  Pristroj vypnite a akumulator ne-
chajte vychladnut.
®  Pristroj nedavajte na zakladnu.

B Pristroj vypnite a nechajte vychlad-
nut.

® V pripade opakovania: Pristroj ne-
chajte preskusat servisnému miestu
vyrobcu.

Odstrarite prekazku.
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Kéd chyby Pric¢ina Odstranenie
CN128: Recov Impos-  Pristroj nabehol na prekazku Odstrante prekazku.
sible a neda sa uvolnit.
Pristroj je mimo ohrani¢enej ®  Pristroj postavte na volnu, ohranice-
plochy travnika. nu plochu travnika.
®  Upravte polohu ohrani€ujuceho kab-
la.
CN129: Blocked wL Motor lavého kolesa je za- Odstrarite zaseknutie.
seknuty.
CN130: Blocked WR Motor pravého kolesa je za-  Odstrarite zaseknutie.
seknuty.

UPOZORNENIE
Pri poruchach, ktoré nie su uvedené v tejto tabulke alebo ktoré nemézete odstranit’ sami, sa
obratte na nas zakaznicky servis.

15 ZARUKA

Pripadné chyby materialu alebo vyrobné chyby na zariadeni odstranime po€as zakonnej premiCacej le-
hoty pre narok na nahradu skody podla nasho vyberu opravou alebo vymenou. Premi¢acia lehota sa
urcuje vzdy podla pravnych predpisov krajiny, v ktorej bolo zariadenie zakupené.

Narok na uplatnenie zaruky akceptujeme len pri: ~ Narok na uplatnenie zaruky zanika ak:
®  dodrziavate pokyny tohto navodu na pouzitie. ® sa svojvolne pokusate o opravu
B odbornom zaobchadzani so zariadenim B svojvolne vykonate na zariadeni technické
B pouzivani originalnych nahradnych dielov Zmeny
B pouzivate zariadenie v rozpore s uréenim
Zo zaruky su vylucené:
B poskodenia laku, ktoré vyplyvaju z normalneho opotrebovania
®  diely podliehajuce opotrebeniu, ktoré su na karte nahradnych dielov oznacené ram&ekom

XXXXXX (X)

Zaruéna doba zacina plynut odo dna zakupenia zariadenia prvym koncovym odberatelom. Rozhoduju-
ci je datum na doklade o zakupeni zariadenia. S tymto vyhlasenim o zaruke a s originalnym dokladom
Zakonné naroky kupujuceho voéi predavajucemu vyplyvajice z chyb vyrobku zostavaju tymto vyhlase-
nim nedotknuté.
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zat forditdsa ... 000

1 EHHEZ A KEZELESI UTMUTATOHOZ

B A német valtozat esetében az eredeti lize-
meltetési Utmutatoérol van sz6. Minden mas
nyelvi valtozat az eredeti lzemeltetési utmu-
taté forditasa.

m  (zembe helyezés elétt feltétleniil olvassa el
gondosan ezt a kezelési utmutatét. Ez a za-
varmentes munkavégzés és a hibamentes
kezelés feltétele.

®  Tarolja mindig ugy ezt a kezelési Utmutatot,
hogy barmikor beleolvashasson, ha a beren-
dezéssel kapcsolatos informacidra van szuk-
sége.

®  Masik személynek csak ezzel a kezelési ut-
mutatdval egydtt adja tovabb a készuléket.

B Olvassa el és tartsa be a jelen kezelési utmu-
taté biztonsagi tudnivaloit és figyelmeztetése-
it.

1.1 A cimlapon talalhaté szimboélumok

Jelentés

Uzembe helyezés elétt feltétlendil
olvassa el gondosan ezt a kezelési
utmutatot. Ez a zavarmentes mun-
kavégzés és a hibamentes kezelés
feltétele.

Uzemeltetési utmutato

A Li-ion akkumulatorokat kezelje
’ 6vatosan! Kiilénosen a jelen atmu-
Ll tato szallitasra, tarolasra és artal-

matlanitadsra vonatkozo utasitasait
tartsa be!

1.2 Jelmagyarazatok és jelzészavak

VESZELY!

Olyan veszélyes helyzetet jelez, amely —
ha nem kertilik el — halalos vagy sulyos
séruléseket eredményez.

FIGYELMEZTETES!
Olyan potencialisan veszélyes helyzetet

jelez, amely — ha nem kertlik el — hala-
los vagy sulyos séruléseket eredmeé-
nyezhet.

VIGYAZAT!
Olyan potencialisan veszélyes helyzetet

jelez, amely — ha nem kertilik el — kisebb
vagy kdzepesen sulyos séruléseket
eredményezhet.

FIGYELEM!

Olyan helyzetet jelez, amely — ha nem
kertlik el — anyagi karokat eredményez-
het.

TUDNIVALO
Az érthet6séget és a hasznalatot segito,

kulénleges tudnivaldk.

2 TERMEKLEIRAS

Ez a dokumentacié egy teljesen automatikus, ak-
kumulatoros miikodtetési robot pazsitnyirdt is-
mertet, amely a gyep fellletén szabadon mozog.
A vagasi magassag valtoztathaté.
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2.1 A szdllitmany tartalma

A szallitmany az alabb felsorolt tételeket tartal-
mazza. Ellenérizze, hogy minden pozicié meg-
van-e:

Sz. Alkatrész

1 Kezel6felllet kijelz6vel (mellékelve)

2  STOP gomb (azonnal ledllitja a készulé-
ket, a vagokést pedig 2 masodpercen

Sz. Alkatrész beldl)
1 Robot pazsitnyiré 3 Toltécsatlakozo
2 Rovid utmutato 4 Magassagallito (rejtett)
3 Uzemeltetési utmutaté 5  Eliils6 kerekek (kormanyozhato)
4 Flkampok (90 db*, 180 db™) 6  Akkumulatorrekesz
5  Tapegység 7  Flnyirofedél
6  Dokkolbdllomas csavart szaru szegekkel 8  Kestanyér
(5 db), csavarkulccsal és téli fedéllel
9  Hajtokerék
7  Hatéarolovezeték (100 m*, 150 m**)
. 10 ROogzitécsavar
* Robolinho 500 o
** Robolinho 1150 SE 11 Vagokes
2.2 Robot pazsitnyiro 2.3 A késziiléken szereplé szimb6lumok

495053_a 339



Termékleiras

Szimbo-
lum

S

&

Jelentés

Harmadik személyeket tartson tavol
a veszélyzonatol!

A kezelésnél kiilénds 6vatossagot
tanusitson!

Kezeit as labait tartsa tavol a vago-
szerkezettdl!

Tartson biztonsagi tavolsagot!

Uzembe helyezés elétt olvassa el a
kezelési Utmutatot!

A készilék elinditasahoz adja meg
a PIN-kédot!

Ne utazzon a készliléken menet
kézben!

2.4 Kezelémezé

\HOME

B

=
&
2
g

(T

@
N

-

R

(]

cplyl o)
®® ©

Sz.

Alkatrész

(Home gomb): Nyirasi izemmod
megszakitasa, a készlilék mozgasa hat-
rafelé a dokkoloallomasba. A készulék
masnap a beallitott vagasi idében ismét
automatikusan elindul.

Kijelz6: A készulék aktualis Gzemi alla-
potat, a kivalasztott menu cimét, menu-
pontjait, valamint a kivalasztando funkci-
okat mutatja (lasd Fejezet 2.5 "Kijelz6",
oldal 340).

@ @ (nyil gombok): Meniipontok kiva-
lasztasa, szamértékek novelése és
csokkentése, beadllitasok valtasa.

(Start/Sziinet gomb): Nyirasi Gizem-
maod kézi inditasa és ledllitasa, ill. a
nyirasi izemmaod folytatasa a gomb
megnyomasa utan azonnal.

‘B E]' (Funkciégombok): Annak a
funkcionak a behivasa, amely a kijelzén
éppen a gombok felett lathato.

(Be/Ki gomb): A készllék be- és ki-
kapcsolasa.

E] (Menl gomb): Fémen( el6hivasa

2.5 Kijelzd

4

®

Féménu
* Beallitasok
Informaciodk
Vigsza

Jévahagyas

@ ©

Sz.

@

A kivalasztott meni cime (itt: Fomenu)

Kijelzés

MenUpontok a menuiben: Mindig csak
két menipont lathatd (itt: Bedllita-
sok és Informaciok). A @ és @
gombokkal tovabbi menipontok jelenit-
het6k meg.
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Sz. Kijelzés

Sz. Kijelzés

3  Akivalasztott meniponthoz tartozé 4  Csillagok a kijelzett mentpont megjel6-
funkciok (itt: Beal1itasok). A (=) és lésehez (itt: Beallitasok)
E]' gombokkal tovabbi funkciok hivha- 2.6 Meniiszerkezet
tok be.
Fémenl Programok Heti program lasd Fejezet 7.3 "Vagoprogram beéllitasa", oldal 352

Beallita-
sok

Informa-
cidk

2.7 Dokkoléallomas

Belépési pontok lasd Fejezet 7.3.2 "Kezddpontok beallitasa", ol-
dal 352

Programinformdcioé lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”, ol-
dal 354

Id6 lasd Fejezet 5.2 "Alapbeallitasok végrehajtasa", oldal 350
Datum lasd Fejezet 5.2 "Alapbeallitasok végrehajtasa”, oldal 350
Nyelv lasd Fejezet 5.2 "Alapbeéllitasok végrehajtasa”, oldal 350
PIN-kod lasd Fejezet 5.2 "Alapbeallitasok végrehajtasa”, oldal 350

Billentylihangok lasd Fejezet 7.2 "Billentylihangok bekapcsolasa/
kikapcsolasa", oldal 352

inTOUCH lasd Fejezet 7.4 "inTOUCH", oldal 354

Szegélynyiras lasd Fejezet 7.5 "Szegélynyiras kézi inditas ese-
tén", oldal 354

Mellékfelilet aktiv/inaktiv lasd Fejezet 7.6 "Mellékfelillet
nyirasanak beéllitasa", oldal 354

Kijelz6 kontraszt lasd Fejezet 7.7 "Kijelzé fényerejének beéllita-
sa", oldal 354

Bedllitdasvédelem lasd Fejezet 7.8 "Beallitasvédelem", oldal 354
Uj kalibrdlas lasd Fejezet 7.9 "Uj kalibralas", oldal 354

Gyari bedllditdasok lasd Fejezet 7.10 "Gyari beéllitasok visszaalli-
tasa", oldal 354

Késszerviz lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”, oldal 354
Hardver lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”, oldal 354
Szoftver lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”, oldal 354

Programinformdacid lasd Fejezet 8 "Informéciok megjelenitése”, ol-
dal 354

Uzemzavarok esetén lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”,
oldal 354
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Sz.

Alkatrész
Padlélemez
Allapotjelz6 LED-ek
Toltéérintkez6
Toltéoszlop
Kabelrekesz
Kerékvajat

Furat a csavart szaru szeghez (8)

0 N O o »~ 0N -

Csavart szaru szegek

2.8 Beépitett akku

Az akku fixen be van szerelve a késztilékbe,
ezért a felhasznalé nem tudja kicserélni.

TUDNIVALO

Az akkumulatort az elsé hasznalat el6tt
teljesen toltse fel. Az akkumulator barmi-
lyen toltottsegi allapotban téltheté. A tol-
tés megszakitasa nem karositja az ak-
kumulatort.

Az akkumulatort csal akkor lehet tolteni,
ha a készilék be van kapcsolva.

B A beépitett akkumulator gyarilag részlegesen
fel van téltve. Normal izemben az akkumula-
tor rendszeresen feltoltédik. A készlilék eh-
hez a dokkoléallomashoz megy.

B A beépitett feligyeleti elektronika a 100%-os
toltottségi szint elérésekor automatikusan be-
fejezi a feltoltési folyamatot.

A toltési folyamat csak a dokkol6allomas tol-
téérintkezdinek a készllék érintkezéfellletei-
vel valo kifogastalan érintkezése esetén m-
kodik.

B 45 °C hémérséklet folott a beépitett biztonsa-
gi kapcsolas megakadalyozza az akkumula-
tor toltését. Ezaltal elkerlilheté az akkumula-
tor ténkremenetele.

B Ha az akkumulator tzemideje a teljes feltdl-
tés ellenére jelentésen csokken, akkor az ak-
kumulatort egy AL-KO kereskedd, technikus
vagy szervizpartner bevonasaval Uj, eredeti
akkumulatorra kell kicserélni.

B Ha az 6regedés vagy a hosszu tarolas kovet-
keztében az akkumulator toltéttségi szintje a
gyarto altal meghatarozott minimalis szint ala
esik, akkor azt mar nem lehet Ujra feltolteni.
Az akkumulatort és a felligyeleti elektronikat
az AL-KO kereskeddvel, technikussal vagy
szervizpartnerrel ellenériztetni és adott eset-
ben kicseréltetni.

® Az akkumulator allapota megjelenik a kijel-
z6n. Az akkumulator allapotat kb. 3 havonta
ellenérizze. Ehhez a készuléket kapcsolja be
és olvassa le az akkumulatorallapotot. Ha az
akkumulator t6ltéttsége mar csak kb. 30%
vagy kevesebb, akkor a készuléket allitsa a
dokkoloallomasba, majd kapcsolja be az ak-
kumulator feltdltéséhez. Ha a téltéoszlopot a
dokkol6allomas tarolasahoz korabban levet-
ték (lasd Fejezet 11.2 "Dokkoldallomas taro-
lasa", oldal 357), akkor azt el6bb forditott sor-
rendben fel kell szerelni és a dokkoldallomast
ismét csatlakoztatni kell az elektromos halo-
zathoz.

B Ha a készllékbe elektrolit jut. A készlléket
AL-KO szervizallomason javittassa meg!

B Ha az akkumulatort a készllékbél kiszerel-
ték: Ha a szembe vagy a kézre kifolyt elektro-
lit kerul, akkor a folyadékot vizzel azonnal
mossa le. Haladéktalanul forduljon orvoshoz!

2.9 Mikodés leirasa

Mozgas a gyepfeliileten

A pazsitnyiro robot egy hatarolévezetékkel korla-
tozott vagasi terlleten belll szabadon mozog. A
készllék tajékozddasa érzékeldkkel torténik,
amelyek a hataroldvezeték magneses mezéjét
érzékelik.

Ha a készulék akadalyba Utkdzik, akkor megall,
majd egy masik iranyban halad tovabb. Ha a ké-
szulék olyan helyzetbe kertl, amelyben a miko-

342

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Biztonsag

dés nem lehetséges, akkor ezt a kijelz6n egy
Uzenet jelzi.

Nyirasi lizemmod és tolté lizemmod

A nyirasi fazisok mindig a toltési fazisokkal valta-
koznak. Ha nyiras k6zben az akkumulator toltétt-
sége egy bizonyos szintre csdkken (kijelz6: 0%),
akkor a készulék a hatarolévezeték mentén visz-
szatér a dokkoldallomashoz.

Nyirashoz el6re beallitott nyirasi programok va-
laszthatdk, amelyek tartalmazzak a fellilet- és a
szegélynyirasi funkcidkat is. Ezek a flinyiré prog-
ramok modosithatok.

A pazsitnyiré motor minden elinditasakor megval-
tozik annak forgasiranya, aminek kdszonhetéen a
vagokes élettartama megduplazodik.

2.10 Bekotés innogy SmartHome
kornyezetbe

A robot flinyiré bekapcsolhat6 egy innogy Smart-
Home koérnyezetbe és mas készilékekkel halo-
zatba kothet6. Ez a robot flinyiré kényelmes ve-
zérlését, beallitasat és felligyeletét teszi lehetévé
egy mobil késziléken mikdds alkalmazassal.

Ehhez a robot pazsitnyirét Lemonbeat rendsze-

ren keresztil 6ssze kell kétni egy innogy Smart-

Home atjaroval, majd egy mobil készllékre tele-

piteni kell az AL-KO inTOUCH vagy az

innogy SmartHome alkalmazast (csak a Robolin-
ho 500l tipushoz).

TUDNIVALO
Az alkalmazott készlléknek radié-6ssze-

kottetésre van sziksége az
innogy SmartHome hasznalatahoz.

A mobilkészilék radiokapcsolatanak
megszakadasa esetén a robot pazsit-
nyiréhoz nem lehet jeleket tovabbitani.

2.10.1 AL-KO inTOUCH alkalmazas

Az AL-KO inTOUCH alkalmazas Android- és
iOS-alapu készulékekhez kaphato:

Az alkalmazas telepitése utan el6szor be kell je-
lentkezni.

TUDNIVALO
A regisztralas nem feltétlenul sziksé-

ges, azonban végrehajtasaval néhany
tovabbi funkcio valik elérhetéve.

Az alkalmazas els6 inditasakor automatikusan a
rovid telepitési utmutaté kerll behivasra. Ezutan
a ,Késziilékek” meniben lehet a robot pazsit-
nyirét az innogy SmartHome halézathoz csatla-
koztatni.

TUDNIVALO
A csatlakoztatashoz egy innogy-fiok

szukséges.

TUDNIVALO
A robot pazsitnyirénak jelek fogadasara

készen kell allnia, hogy csatlakoztatni le-
hessen (lasd Fejezet 7.4 "inTOUCH", ol-
dal 354).

A becsatlakoztatott robot pazsitnyirdk vagy mas,
a halozatba kapcsolt tavoli eszk6zok hozzaférése
mellett az AL-KO inTOUCH alkalmazas tovabbi
funkcidkat kinal, mint pl. a termékregisztralast,
kerti 6tleteket, a ndvényapolasi tanacsadét vagy
meghibasodas esetén a push értesitéseket.

2.10.2 innogy SmartHome alkalmazas (csak a
Robolinho 500 | késziilékhez)

Az innogy SmartHome alkalmazas Android- és
iOS-alapu készulékekhez, valamint bongész6
alapu webes alkalmazashoz kaphato.

Tovabbi informacidk az innogy SmartHome alkal-
mazasrol a https://home.innogy-smarthome.de
webhelyen, valamint az alkalmazas dokumentaci-
6jaban talalhato.

3 BIZTONSAG

3.1 Rendeltetésszeri
hasznalat

Ez a gép maganceélu hasznalatra
készult. Minden mas felhaszna-
Ias, valamint az engedély nélkuli
atépités vagy hozzaépités hely-
telen hasznalatnak minésul, ami
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a jotallas megszinését, valamint
a megfeleléségi nyilatkozat (CE-
jelolés) érvénytelenné valasat
eredményezi, és a gyarté a fel-
hasznalét vagy harmadik felet
éré minden kar esetében mente-
sul a felelésség alol.

A készulék hasznalatara vonat-
kozo6 korlatozasok:

m Max. felulet:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
m Max. lejté/emelkedé:
45 % (24°)
m Max. oldaliranyu ferde hely-
zet: 45 % (24°)
® Hbmérséklet:
Feltoltés: 0 — 45 °C
Nyiras: 0 — 55 °C
3.2 Lehetséges hibas
hasznalat

Ez a készulék nem alkalmas
nyilvanos teruleteken, parkok-
ban, sportlétesitményekben, va-
lamint kertészeti és erdészeti te-
ruleteken valé hasznalatra.

3.3 Biztonsagi és
védoberendezések

FIGYELMEZTETES!

Sériilésveszély

A sérlt és kiiktatott bizton-

sagi és vedbberendezések

sulyos sérlléseket okoz-

hatnak.

®m A sérllt biztonsagi és
védbberendezéseket ja-
vittassa meg.

®m A biztonsagi és védébe-
rendezéseket soha ne
iktassa ki.

3.3.1 PIN- és PUK-kod beirasa

A készuléket csak egy PIN-kod
(személyi azonositészam) meg-
adasaval lehet elinditani. Ezzel
megakadalyozhato, hogy illeték-
telenek bekapcsoljak a készulé-
ket. A gyarilag beallitott PIN-kod
0000. A PIN-kod egyénileg be-
allithatd, lasd lasd Fejezet 5.2
"Alapbeallitasok végrehajtasa”,
oldal 350.

Ha a PIN-kodot 3-szor egymas
utan hibasan adja meg, akkor a
PUK-kédot (személyi feloldokdd)
kell beirni. Ha ezt is hibasan ad-
ja meg, akkor a kovetkez6 pro-
balkozasig 24 érat varni kell.

A PIN- és a PUK-kdd beirasa
emellett lopas elleni védelem is:

m A PIN- és a PUK-kddot illeték-
telen személyek szamara
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hozzaférhetetlen helyen 6&riz-
ze.

3.3.2 Erzékeldk

A gép tobb biztonsagi érzékel6-
vel rendelkezik. A kikapcsolast
kovetben egy biztonsagi érzéke-
|6 nem indul Ujra automatikusan.
A hibauzenet megjelenik a kijel-
z0n, és az Uzenetet nyugtazni
kell. Az érzékel6t mikddeésbe
hozo okot meg kell szuntetni.

Emel6 érzékelo

Ha a készlléket mikddés kdz-
ben a haznal fogva felemeli, ak-
kor a menethajtas kikapcsol és a
vagokések megallnak.

Utkozésérzékelok az
akadalyfelismeréshez

A készulék olyan érzékelbkkel
van felszerelve, amelyek aka-
dalyhoz éréskor gondoskodnak
a haladasi irany megvaltoztata-
sarol. Amikor a flnyiré akadaly-
nak Utkozik, a burkolat felsé reé-
sze enyhén elmozdul és az Utko-
zéseérzékel6 mikodésbe lép.

Menetirany szerinti/
oldaliranyu délésszog-
érzékeld

Ha menetiranyban az emelkedd
vagy a lejté, ill. a felllet oldalira-
nyu délése eléri a 24°-ot (45 %-
ot), akkor a készullék megfordul,

ill. a készuléek menetiranya meg-
valtozik.

TUDNIVALO

A készulék megbizhatéan
mikddtethetéd mas robot
pazsitnyirdk kozvetlen ko-
zelében.

A hatarolovezetékben al-
kalmazott jel megfelel az
EGMF (a Kerti Készulék
Gyartéinak Eurépai Egye-
sulete) altal az elektromag-
neses kibocsatasokra
meghatarozott szabvany-
nak.

3.4 Biztonsagi utasitasok

3.41 Kezelo

m 16 évnél fiatalabbak, korlato-
zott fizikai, érzékszervi vagy
szellemi képessegekkel ren-
delkez6k vagy tapasztalatlan
és ismeretekkel nem rendel-
kez6 személyek, akik az Uze-
meltetési utmutatot nem isme-
rik, a készuléket nem hasznal-
hatjak. Tartsak be az adott or-
szagra jellemz6, a felhasznald
minimalis életkorara vonatko-
z0 esetleges biztonsagi utasi-
tasokat.
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m A készuléket ne kezelje alko-
hol, drogok vagy gyogyszerek
hatasa alatt.

3.4.2 Egyéni védofelszerelés

m A sérulések elkerulése érde-
kében viseljen elbirasszeri
ruhazatot és véddfelszerelést.

®m A személyes védéfelszerelés
reszei:

hosszu nadrag és er6s ci-
po.

Karbantartaskor és apolas-
kor: védbkesztyd.

3.4.3 Személyekre és
allatokra vonatkozé
biztonsag

m Szabadon hozzaférhetd teru-
leteken a nyirasi terulet korul
a kovetkez6 tartalmu figyel-
meztetéseket kell elhelyezni:

FIGYELEM!

Az automatikus pazsit-
nyiré mikodik!

Ne kozelitse meg a készu-
leket!

Ugyeljen a gyerekekre!

® MUkodeés kdzben gondoskod-
jon arrdl, hogy gyerekek és
mas szemelyek ne legyenek a
készllék kdzelében, ill. ne ér-
jenek a készulékhez és ne
jatsszanak a készullékkel.

m Tilos a készulékre raulni és a
vagokésbe benyulni!

® A vagoberendezéstdl tartsa
tavol a testrészeit és a ruha-
zatat.

3.4.4 A késziilék biztonsaga

® Munka el6tt gondoskodjon ar-
rol, hogy a készulék munkate-
ruletén ne legyenek akada-
lyok (pl. faagak, uveg-, fém-
és ruhadarabok, kovek, kerti
butorok, kerti eszk6zok vagy
gyermekjatékok). Ezek a ké-
szulék vagokeéseiben kart
okozhatnak vagy a készulék
miatt megrongaldédhatnak.

m A készuléket csak az alabbi
feltételek mellett hasznalja:

A készllék nem szennye-
zett.

A készulék nem figyelmez-
tet karosodasokra vagy el-
hasznalédasra.

Minden kezel6elem muko-
dik.

A dokkoléallomas és a tap-
egység, valamint azok
elektromos vezetékei sér-
tetlenek és mikodnek.

m A sérult alkatrészeket mindig
a gyarto eredeti potalkatre-
szeivel potolja.

m Javittassa meg a készlléket,
ha az megserult.
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m A készllék hasznaloja felelds
mas személyekkel vagy azok
ingdsagaival kapcsolatos bal-
esetekért.

3.4.5 Elektromos biztonsag

® Ne mikodtesse a készuléket,
ha a pazsitfellleten egyidejl-
leg egy ontozéberendezeés is
mUkodik.

m Ne fecskendezze a készulé-
ket vizzel.

® Ne Nyissa ki a készuléket.
4 OSSZESZERELES

4.1 A gép kicsomagolasa

Ovatosan nyissa ki a csomagolast.

2. Valamennyi komponenst dvatosan vegyen ki
a csomagolasbdl, és ellenérizze rajtuk a szal-
litasbol ered6 karokat.

Tudnivalé: Szallitasi sériilés esetén azonnal
értesitse AL-KO szakkereskeddjét, szerelbjét
vagy szervizpartnerét.

3. Ellenérizze a széllitasi terjedelmet, lasd Feje-
zet 2.1 "A széllitmany tartalma", oldal 339.

Arra az esetre, ha a készuléket tovabb kell adni,

6rizze meg az eredeti csomagolast és a hozza

tartozé papirokat. Ezek a visszakiildéshez is
szukségesek.

4.2 A vagasi teriilet megtervezése (01)

A dokkoléallomas helye (01/1)

®  Alegnagyobb vagasi felllethez a lehetd leg-
kdzelebb

Sima alapzat
Kdzvetlen napsugarzastél és er6s id6jarasi
hatasoktol védett

B Csatlakozasi lehet6ség aramforrashoz

®  Szabad hozzaférés a robot pazsitnyiréhoz

A hatarolovezeték lefektetése (01)

A hatarolévezetéket folyamatos vonalban, az éra-
mutato jarasaval egyezd iranyban haladva kell le-
rakni.

Atjarok a nyirasi teriiletek kozott (01/h)
Az atjard egy szlk hely a gyepfellleten, amely
két gyepfelllet 0sszekotésére szolgal.

Fé feliilet és mellékfeliilet(ek) (01)

m  F¢ felulet (01/NF): Az a gyepfelllet, ahol a
dokkoloallomas talalhato, és amelyet a ké-
szilék a teljes feluletén automatikusan nyirni
tud.

m Mellékfelllet (01/AF): Ha egy gyepfelilet,
amelyet a készulék a f6 fellletrél nem tud el-
érni, akkor adott esetben a készliléket kézzel
kell a mellékfeliletre vinni. A mellékfelliletek
kézi tzemmadddal munkalhatok meg.

A f6 és mellékterlleteket azonban ugyanugy, a
hatarolovezetéket folyamatosan lerakva kell be-
hatarolni.

A késziilék a meghatarozott vagasi idében a ha-
tarolévezeték mentén a meghatarozott kezdé-
pontba megy, és ott kezdi meg a nyirast.

4.3 Vagasi teriiletek el6készitése

1. Ellenérizze, hogy a gyepfeliilet nagyobb-e,
mint a készilék feluletteljesitménye. Tul nagy
gyepfeliilet esetén rendszertelendl vagott
gyepfelilet keletkezik. Sziikség esetén csok-
kentse a nyirasi feluletet.

2. A dokkoléallomas és a hataroldvezeték sze-
relése, valamint a készilék izembe helyezé-
se el6tt: A gyepfeliletet egy flinyiréval nyirja
alacsonyabb vagasi magassagra.

3. Szlintesse meg az akadalyokat a nyirasi felli-
leten vagy vegye korul hatarolévezetékkel
(lasd Fejezet 4.5.3 "Akadalyok kériilhatarola-
sa", oldal 348):

B |apos akadalyok, amelyek felett a készu-
|ék athalad és kozben a vagokes karo-
sodhat (pl. lapos kdvek, atjarok a gyepfe-
lUletrél a teraszra vagy utakra, fedéleme-
zek, szegélykovek stb.)

®  |yukak és kiemelkedések a gyepfelile-
ten (pl. vakondturasok, pocoklyukak, fe-
ny6tobozok, lehullott gyimolcsok stb.)

®m  Meredek, tobb mint 45 %-os (24°-0s) lej-
ték vagy emelkeddk

m Vizfeluletek (pl. kerti tavak, patakok,
uszémedenceék stb.) és azok elhatarolasa
a gyepfelllettol

B Cserjék és sovények, amelyek széleseb-
bek lehetnek

4.4 Dokkoléallomas felallitasa (03/a)
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1. A dokkoldéallomast (01/1) a hatarolévezeték
tervezett helyéhez képest derékszogben kell
elhelyezni a kdvetkez8k szerint.
® A talajjal egy szintben (vizmértékkel elle-

nérizze)

Egyenes és sima be- és kimenet

Nincs kiboltosodas (a csavart szaru sze-
gek behajtasakor a téltéoszlopot nem
szabad meghajlitani vagy megddnteni)

2. A dokkolodallomast (03/2) négy csavart szaru
szeggel (03/1) régzitse a talajhoz.

4.5 A hatarolovezeték telepitése

TUDNIVALO
Ha a készulékkel szallitott hataroloveze-

ték tul rovid, akkor AL-KO szakkereske-
déjénél vagy szervizpartnerénél vasarol-
hat hosszabbitokabelt.

4.51 Hatarolovezeték csatlakoztatasa a

dokkoléallomashoz (03/b)

1. A hatarolovezetéket (03/4) hizza ki a csoma-
golasbdl.

2. Vegye le a kabelrekesz (03/3) boritasat a
csatlakozasnal (03/A).

3. Tavolitsa el a szigetelést a hataroloveze-
ték (03/6) végérdl és dugja be a kapocs-
ba (03/7).

4. Zarja be a kapcsot.

5. A hatarolékabelt a huzasi tehermentesi-
tén (03/5) keresztil kabelrahagyassal vezes-
se ki a kabelrekeszbdl.

TUDNIVALO
A kabelrahagyassal késébb is elvégez-

hetd a kabelvezetés korrekcidja.
6. Tegye fel a kabelrekesz boritasat.
4.5.2 Hatarolovezeték lefektetése (01)

A hatarolévezetéket kdzvetlenll a gyepre vagy a
gyepes foldbe legfeljebb 10 cm mélységben lehet
telepiteni. A gyepes foldbe torténé telepitést biz-
za szakemberre.

A két telepitési mod egymassal kombinalhaté.

FIGYELEM!

A hatarolévezeték karosodasanak ve-
szélye

Ha a hatarolovezeték sérilt vagy elsza-
kadt, akkor a vezérléjelek atvitele a ké-
sziilékhez nem lehetséges. Ebben az
esetben a hatarolovezetéket meg kell ja-
vitani vagy ki kell cserélni. Hataroléveze-
ték az AL-KO cégtdl vasarolhato.

B A hataroldvezetéket mindig kdzvet-
lentl a talajra kell lefektetni. Ha
sziikséges, rogzitse egy kiegészitd
flkampéval.

| efektetéskor és lizemelés kozben
dvja a hatarolovezetéket a sériilé-
sektdl.

B A hatarolovezeték kézelében ne as-
son és lazitsa fel a talajt.

1. A hatarolovezetéket egyenletes tavolsagok-
ban régzitse fllkampokkal vagy a talaj alatt
(max. 10 cm mélyen) helyezze el.

2. A hatéarolévezetéket az akadalyok korul fek-
tesse le: lasd Fejezet 4.5.3 "Akadalyok kortil-
hatarolasa”, oldal 348.

3. Alakitson ki atjarokat az egyes gyepfellletek
kozott: 1asd Fejezet 4.5.4 "Atjarok behataro-
lasa (01/h)", oldal 349.

4. Atdl nagy lejtéket vagy emelkeddket hatarol-
ja korul: 1asd Fejezet 4.5.5 "Lejték/emelkeddk
kériilhatarolasa (11)", oldal 349.

5. Vezetékrahagyasok elhelyezése: lasd Feje-
zet 4.5.6 "Vezetékrahagyasok elhelyezése
(07)", oldal 349.

6. A hatarolévezetéket a teljes lefektetés utan
csatlakoztassa a dokkoldallomas csatlakozoé-
jahoz (03/B): lasd Fejezet 4.5.1 "Hatarolove-
zeték csatlakoztatasa a dokkoldallomashoz
(03/b)", oldal 348.

4.5.3 Akadalyok koriilhatarolasa

A munkaterilet kdrnyezetétél fliggéen a hatarolo-
vezetéket az akadalyoktdl kilénbdzé tavolsagok-
ban kell lefektetni. A helyes tavolsag meghataro-
zasahoz hasznalja a csomagolasrdl levalaszthato
vonalzot.
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TUDNIVALO
Korulhatarolasok csak akkor sziiksége-

sek, ha az akadalyokat a készllék Utko-
zésérzekel6i nem tudjak felismerni. Ke-
rulni kell a tal sok, ill. a szlikségtelen ko-
rulhatarolast.

A 6 cm-nél kisebb kiugrasokat le kell ha-
tarolni, ellenkez6 esetben a készlilék ka-
rosodasokat okozhat.

Tavolsag falaktol, keritésektdl, agyasoktol:
min. 20 cm (01)

A készulék a hatarolovezeték mentén attdl kifelé
20 cm-es tavolsagban halad. Ezért a hatarolove-
zetéket a falaktol, keritésektdl, agyasoktol stb.
legalabb 20 cm tavolsagban kell lefektetni.

Tavolsag a teraszszegélyektdl és a burkolt
utfeliiletektol (05)

Ha ezek a terasz- vagy Utszegélyek magasabbak
a gyepfellletnél, akkor legalabb 20 cm-es tavol-
sagot kell t6lUk tartani. Ha a terasz- vagy Utsze-
gélyek magassag azonos a gyepfelulet magassa-
gaval, akkor a vezeték pontosan a szegélyen he-
lyezhetd el.

Akadalyok tavolsaga a hatarolévezetéktol (01)

Ha a hatarolovezeték lefektetése az akadalytol
tavolodva, ill. az akadalyhoz kozeledve pontosan
egydutt torténik, vagyis ha a tavolsag 0 cm, akkor
a késziilék oda-vissza athalad a hatarolévezeték
felett. A hatarolokabelt ekkor ne keresztezze (02/
c), hanem parhuzamosan fektesse le (01/e).

A hatarolovezeték lefektetése sarkoknal (06)

®  Befelé hajlo sarkok esetén (06/a): A hatarolo-
vezetéket atlésan fektesse le, hogy a készu-
|ék ne akadjon el a sarokban.

®  Kifelé hajlo sarkok esetén akadalyokkal (06/
b): A hatarolévezetéket szdget bezaroan fek-
tesse le, hogy a készllék ne Utkdzzdn neki a
saroknak.

m  Kifelé hajlo sarkok esetén akadalyok nélkul:
A hatarolévezetéket 90°-os szdgben fektesse
le.

4.5.4 Atjarok behatarolasa (01/h)

Az atjaréban a kdvetkezd tavolsagokat kell betar-
tani:

B Teljes szélesség: min. 60 cm

B A hatarolovezeték tavolsaga a szegélytdl:
20 cm

B Tavolsag a hatarolovezetékek kozott: min.
30 cm

4.5.5 Lejtok/lemelkeddk koriilhatarolasa (11)

A 45 %-osnal nagyobb lejtéket a hataroloveze-
tékkel koril kell hatarolni (45 % = 45 cm lejtés
vizszintesen mért 1 m tavolsagon).

A hatarolokabelt 20%-osnal nagyobb lejtén nem
lehet lerakni. A fordulaskor jelentkezd problémak
elkeriilése érdekében max. 20%-os lejtéig 50 cm-
es tavolsagot kell tartani. Ha a lejtés a munkate-
rulet kiilsé szélénél az egyik ponton tébb mint
20%-o0s, akkor a hataroldkabelt a lejté kezdete
elétt a sima feluleten 20 cm-es tavolsagban kell
lerakni.

4.5.6 Vezetékrahagyasok elhelyezése (07)

Annak érdekében, hogy a lenyirando tertlet ki-
alakitasa utan is at lehessen helyezni a dokkold
allomast, illetve ki lehessen bdviteni a lenyirand6
terlletet, rendszeresen id6k6zonként rahagyaso-
kat kell beiktatni a hatarolévezetékbe.

A vezetékrahagyasok szamat sajat belatasa sze-
rint hatarozza meg.

TUDNIVALO
Vezetékrahagyasok esetén ne képzddije-

nek nyilt hurkok.

1. Az aktudlis flkampo (07/1) koérili hataroléve-
zetéket vezesse kdrbe, majd vissza az el6z6
flkampohoz (07/3).

2. A hatarolévezetéket aztan ismét vezesse el
az aktualis flkampdhoz. Hurok képzédik. A
vezetékeknek szorosan egymas mellett kell
lennitk.

3. A hurkot adott esetben kézépen egy tovabbi
fkampoval (07/2) régzitse a talajhoz.

4.5.7 Tipikus hiba a vezeték lerakasakor
(02)

® A hatarolévezeték-rahagyasokat nem egyfor-
ma hosszu hurkokban raktak le (02/a).

B A hatarolévezeték a sarkok kérll nem szak-
szer(ien lett lerakva a sarkok korul (02/b).

® A hatarolovezeték keresztezve lett, ill. nem
az ora jarasaval egyezd iranyban haladva lett
lefektetve (02/c).

B A hatarolovezeték lerakasa pontatlanul tor-
tént, igy a gyepfellilet szegélyrésze nem nyir-
hato le (02/d).

® A hatarolovezeték agai egy a gyepfelileten
talalhaté akadaly korul torténd lerakasakor
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nem kozvetlenil egymas mellé lettek lefektet-
ve (02/e).

® A kezd6pont a dokkoldallomastdl tul tavol lett
kialakitva (02/f).

A hatarolévezeték lefektetése a gyepfeliilet
szegeélyen kivul tortént (02/g).

B A hatarolovezeték lefektetése kdzben az atja-
rokra vonatkozé 30 cm-es minimalis tavolsa-
got nem tartottak be (02/h).

® A hatarolovezetéket tul kozel, vagyis 20 cm-
nél kisebb tavolsagra fektették le olyan aka-
dalyoktol, amelyek felett a készulék athalad-
hat (02/i).

4.6 A dokkoléallomas csatlakoztatasa az
aramforrashoz (04)

1. Atapegységet (04/4) szaraz és a kozvetlen
napsugarzastél védett helyen, a dokkoldallo-
mastol (04/1) megfeleld tavolsagban helyez-
zeel.

2. Atapegység kisfeszlltségi vezetékét (04/5)
és a dokkoldallomas (04/6) kabelét kdsse
O0ssze egymassal.

3. Atapegység (04/2) halézati csatlakozojat
dugja be egy aljzatba (04/3).

TUDNIVALO
A tapegyseéget ajanlott egy olyan Fl-relé-

hez csatlakoztatni, amelynek névleges
aramerdssége < 30 mA az elektromos
halézatnal.

4.7 A dokkoléallomas csatlakozasainak
ellenérzése (04)

1. Ellenérizze, hogy a toltéoszlop (09/1) ellilsé
oldalan mindkét LED vilagit-e. Ha nem:

B Huzza ki a halézati csatlakozot.

®  Ellendrizze az aramellatas és a hatarolo-
vezeték dsszes dugaszcsatlakozéjanak
megfeleld helyzetét vagy karosodasait.

A LED-ek allapotjelzése

LED-ek  Uzemi allapotok
Zold ®  Vilagit, ha a hatarolovezeték le-
fektetése megfeleld és a hurok
sértetlen.
®  Villog, ha a hatarolévezeték hu-
rok része nincs rendben.
Sarga ®  Vilagit, ha az aramellatas seér-

tetlen.

5 UZEMBE HELYEZES

Ez a fejezet azokat a kezeléseket és beallitaso-
kat ismerteti, amelyek a késziilék elsé tizembe
helyezéshez sziikségesek. Az 6sszes tovabbi be-
allitashoz lasd Fejezet 7 "Beallitasok”, oldal 352.

5.1 Akku feltoltése (08)

Normal Gizemben a készilék akkumulatora rend-
szeresen automatikusan feltoltédik.

TUDNIVALO
Az akkumulatort az elsé hasznalat el6tt

teljesen toltse fel. Az akkumulator barmi-
lyen toltottsegi allapotban tolthetd. A tol-
tés megszakitasa nem karositja az ak-
kumulatort.

Az akkumulatort csal akkor lehet télteni,
ha a készulék be van kapcsolva.

1. A késziléknek (08/1) ugy kell a dokkoldallo-
masban (08/3) allnia, hogy a készulék érint-
kezéfellletei hozzaérjenek a dokkoldallomas
toltéérintkezéihez.

2. A gombbal kapcsolja be a készuléket.

3. A készilék kijelzéjén ez lathatd: Akkumula-
tor toéltédik.Ha nem: lasd Fejezet 14
"Hibaelharitas", oldal 359.

5.2 Alapbeallitasok végrehajtasa

1. Nyissa ki a takarofedelet.

2. A gombbal kapcsolja be a készuléket.
Megijelenik a firmware, a kddszam és a tipus.

3. A nyelvvalasztasra szolgalé meniben a @
vagy @ gombbal valassza ki a nyelvet, majd
a E]' gombbal hagyja jova.

4. A Bejelentkezés > PIN-kod megadasa
menuben adja meg az elére beallitott 0000

PIN-kédot. Ehhez a @ vagy @ gombbal

valassza ki a 0 karakter, majd a E]' gomb-
bal hagyja jova. A PIN megadasa utan a hoz-
z&férés engedélyezve van.

5. A PIN-koéd megvaltoztatasa meniben:
® A Adja meg az Uj PIN-kdédot me-
z6ben adjon meg egy Uj, tetszéleges

négyjegyl PIN-kédot. Ehhez a @ vagy
E] gombbal valasszon ki egy karaktert,
majd a B’ gombbal hagyja jova.
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m A Ismételje meg az Gj PIN-ko-
dot mezében adja meg Ujra az Gj PIN-
kodot. Ha a két beirt kod azonos, a ké-
vetkez6 lathato: A PIN-kéd médosi-
tdsa sikerilt.

6. A Adja meg a datumot meniben allitsa
be az aktualis datumot (forma-

tum: NN.HH.20EE). Ehhez a @ vagy @
gombbal valasszon ki egy karaktert, majd a

E]' gombbal hagyja jova.

7. A 1d6 megadasa > 24-6ras formatum
menuben allitsa be az aktualis id6t (forma-

tum: 00: PP). Ehhez a [Z] vagy E] gombbal

valasszon ki egy karaktert, majd a B'
gombbal hagyja jova.
Az alapbeallitdsok megtorténtek. Megjelenik az
Nincs kalibralva Nyomja meg az Indi-
tas gombot allapot.

5.3 Vagasi magassag beallitasa

A vagasi magassag 25-55 mm kozott kézzel, fo-
kozatmentesen allithaté.

TUDNIVALO
A kalibralasi mozgashoz (lasd lasd Feje-

zet 5.4 "Automatikus kalibralas végre-
hajtasa”, oldal 351) és a kezd6pontok
betanitashoz (lasd lasd Fejezet 7.3.2
"Kezdd6pontok beallitasa", oldal 352)
ajanlott vagasi magassag 55 mm.

1. Nyissa ki a boritast (10/1).

2. Allitsa be a vagasi magassagot (az aktualis
vagasi magassag a figyeléablakban (10/3)
lathatd):

B Vagasi magassag (azaz a pazsitmagas-
sag) novelése: A forgathaté gom-
bot (10/2) forditsa el az éra jarasaval
egyezd iranyban (10/+).

B Vagasi magassag (azaz a pazsitmagas-
sag) csokkentése: A forgathaté gom-
bot (10/2) forditsa el az 6ra jarasaval el-
lentétes iranyban (10/-).

3. Csukja be a fedelet.

5.4 Automatikus kalibralas végrehajtasa

TUDNIVALO
Uzembe helyezés el6tt végezzen kalib-

ralé menetet (Iasd: lasd Fejezet 5.4 "Au-
tomatikus kalibralas végrehajtasa”, ol-
dal 351) vagy tanitsa be a kiindulasi
pontot (Iasd: lasd Fejezet 7.3.2 "Kezd6-
pontok beallitasa", oldal 352).

Allitsa a késziiléket a kiindulasi helyzetbe (09)
1. Allitsa a késziiléket a gyepfeliileten a kiindu-
lasi pozicioba:
B a dokkoldallomastdl legalabb 1 m-re bal-
ra és 1 m-rel elétte
® gz elllsé oldalaval a hatarolévezeték felé

A kalibralas elinditasa

1. Ellenérizze, hogy a készilék varhaté moz-
gastartomanyaban nincsenek-e akadalyok. A
késziléknek képesnek kell lennie arra, hogy
mindkeét elsé kerekével athaladjon a hatarolo-
vezetéken. Szlikség esetén az akadalyokat
szuntesse meg.

2. A[IP] gombbal inditsa el a késziiléket. A kijel-
z6n a kovetkezd lathatd:

m | Figyelmeztetés! Indul a gép
m  Kalibralas, [1] fazis
Kalibralas kézben

A hatarolovezetékben a jeler6sség meghataroza-
sahoz a készulék el6szor kétszer athalad a hata-
rolévezeték felett, majd ezt kovetéen a visszatér
a dokkoldallomashoz és ott marad.

® A kijelzé6n megjelenik a kdvetkezé Uzenet:
Kalibrdlds befejezdédott.

B Az akku toltodik.

TUDNIVALO
A készlléknek a dokkolo allomasba érve

meg kell allnia. Ha a késztulék a dokko-
|6allomasba val6 behaladaskor nem ke-
rul érintkezésbe, tovabbhalad a hataro-
l6vezetéknél. Ha a késziilék a dokkoloal-
lomason athalad, akkor a kalibralasi fo-
lyamat sikertelen volt. Ebben az esetben
a dokkoloallomast még jobban be kell
igazitani, majd a kalibralast meg kell is-
mételni.

Kalibralas utan

Megjelenik az elére beallitott aktualis vagasi id6-
tartam.
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Kezelés

Az Osszes tovabbi beallitashoz lasd Fejezet 7
"Beallitasok", oldal 352.

6 KEZELES
6.1 A késziilék kézi inditasa

1. A gombbal kapcsolja be a készuléket.
Nem terv szerinti szegélynyiras esetén: lasd
Fejezet 7.5 "Szegélynyiras kézi inditas ese-
tén", oldal 354.

2. A gombbal inditsa el kézzel a késziiléket.
6.2 Pazsitnyiras megszakitasa

® Nyomja meg a gombot a késziiléken.
A készulék automatikusan a dokkoldallomas-
ba megy. Az aktualis napi nyirasi terv torl6dik
és masnap az elére bedllitott idépontban in-
dul yjra.

®  Nyomja meg a gombot a késziléken.
A pazsitnyiras egy fél 6rara megszakad.

®  Nyomja meg a gombot a késziléken.
A készulék kikapcsol.

TUDNIVALO
Vészhelyzet esetén a készuléket a
STOP gombbal (08/2) lehet leallitani.

6.3 Mellékfeliilet nyirasa (01/NF)

1. A készuléket emelje fel, majd kézzel helyez-
ze el a mellékfellleten.

A gombbal kapcsolja be a készuléket.
A[Z] gombbal hivja be a fsmenit.
@ vagy E] *Bedllitasok E]'

(A)vagy (W) *Mel1ékfelilet nyirasa
v

o B~ w DN

6. A @ vagy a E] gombbal valassza ki a
nyirasi idét.

7. A[IP) gombbal inditsa el kézzel a késziiléket.

A bedllitastol figgden: A készllék a bedllitott id6-

pontban nyirast végez, majd pedig kikapcsol

vagy addig folytatja a nyirast, amig az akkumula-

tora le nem merdil.

A mellékfeliilet nyirasa utan a késziiléket kézzel
vigye vissza a dokkoldallomasba.

7 BEALLITASOK

7.1 Beallitas behivasa — Altalanos

1. A[Z] gombbal hivja be a fémenit.
Tudnivalé: A meniipont elétti csillag * azt jel-
zi, hogy a menti éppen ki van valasztva.

2. [A)vagy (W] *Beal19tasok (—]”
3. A @ vagy a @ gombbal valassza ki a ki-

vant menupontot, majd a E]' gombbal
hagyja jova.

4. Adja meg a beallitasokat.
Tudnivalé: A meniipontok ismertetése a ké-
vetkezd szakaszokban térténik.

5 A E] gombbal térjen vissza a fémenihoz.

TUDNIVALO
Tovabbi menupontok: lasd Fejezet 5.2

"Alapbeallitasok végrehajtasa”, ol-
dal 350.

7.2 Billentyiihangok bekapcsolasa/
kikapcsolasa

1. @ vagy E] *Billentylhangok E]'
2. Billentylihangok bekapcsolasalkikapcsolasa:

u @ vagy E] Aktivalas E]':

Kapcsolja be a billentylihangokat.

u @vagy@ Kikapcs. E]':

Kapcsolja ki a billentyihangokat.
7.3 Vagoprogram beallitasa

7.3.1 Vagéprogram beallitasa — Altalanos

1. A[Z] gombbal hivja be a fémenit.

2. @ vagy @ * Programok B’

3. A @ vagy a E] gombbal valassza ki a me-
nlpontot, majd a B’ gombbal hagyja jova.

4. Adja meg a beallitasokat.

Tudnivalé: A meniipontok ismertetése a ké-
vetkezd szakaszokban torténik.

7.3.2 Kezddpontok beadllitasa

Kezd6pontok betanitasa
1. Allitsa a késziiléket a dokkoléallomasba.

2. A gombbal kapcsolja be a késziiléket.
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Beadllitasok

A E] gombbal hivja be a fémeniit.
‘z] vagy E] * Programok E]'
(&) vagy (W) * BeTépési pontok (="

@ vagy @ * Kezd6pontok betanitdsa
\4

o o M w

7. ‘Z] vagy E] * Kezd6pontok betanita-
sdnak inditdsa B’:
= [A)vagy (V) Inditas [—]". A keszilek
a hatarolovezeték mentén halad.

u @ vagy@ Itt B’, ha a készulék el-

érte a kivant kezdépontot. A kezdépont
mentésre kerdl.

8. @vagy@ 1. kezddépont megaddsa

E]', ha a betanitasi menetben nem lett
meghatarozva kezdépont. Ha itt nincs meg-
hatarozva kezddépont, akkor a kezdépontok
meghatarozasa automatikusan torténik.

9. @vagy@ x kezdépont: XX m B’,
ha az utols6 kezd6pontot elérte a készulék.

Kezdépontok meghatarozasa kézzel (01)

Az elsé kezdbpont (01/X0) elére be van allitva,
és a dokkoldallomastdl 1 m tavolsagban jobbra
talalhato. E pont mogott 3 tovabbi kezdépontot
lehet beprogramozni (X1-t6l X3-ig). A kezd6pon-
tok meghatarozasakor vegye figyelembe, hogy:

® A kezd8pontok ne legyenek tul messze a
dokkoloéallomastal, ill. tul kozel egymas-
hoz (02/f).

B Csak annyi kezdépontot hasznaljon, amennyi
szikséges.

1. @ vagy @ *Belépési pontok E]'

2. @vagy@ *X1 pont [020m]-nél E]'
A @ vagy a E] gombokkal egymas utan va-

lasszon ki egy szamot és a B’ gombbal
hagyja jova.

3. @vagy@ *X2 pont [075m]-nél E]'
A @ vagy a @ gombokkal egymas utan va-
lasszon ki egy szamot és a B’ gombbal
hagyja jéva.

4. Ha szlkséges, hatarozzon meg tovabbi kez-
dépontokat.

5 A E] gombbal térjen vissza a fémenuihdz.

7.3.3 Vagasi idopontok beallitasa

TUDNIVALO
A vagasi idépontok programozasa és a

vagas megkezdése kozott legalabb

30 perc kildnbségnek kell lennie. Ha
nem ez a helyzet, akkor a készllék csak
a kovetkez6 beprogramozott vagasi id6-
pontban indul el.

A Heti program torténik azoknak a napoknak
és id6knek a bedllitasa, amikor a készlléknek
dolgoznia kell. Sziikség esetén ezeket a beallita-
sokat igazitsa hozza a kert méretéhez. Ha kb.
egy hét utan még lathatdk vagatlan fellletek, ak-
kor ndvelje a vagasi id6ket.

1. @vagy@ *Heti program E]'

L] @ vagy@ *Minden nap [X]:A ké-
szulék minden nap a beallitott id&ben
vag. Haa Minden nap [ ] felirat lat-
hato, akkor a készulék csak a hét bealli-
tott napjain végez vagast.

» [A)vagy (V) *Hétfs [X]..*vasar-
nap [X]: A készilék a hét beallitott
napjain a beallitott iddben vag. Ha pl.
Hétf6 [ ] felirat lathatd, akkor a ké-
szulék a megadott napon nem végez va-
gast.

L] @ vagy @ Médositas B’: Az adott
napon kapcsolja be [X] vagy kapcsolja

ki [ 1, éllitsa be az idéket, a vagas fajta-
jat és a kezd6pontokat.
2. Adja meg a beallitasokat minden napra vagy

a meghatarozott napra:

m pl. *[M] 07:00-10:00 [?]: Normal
vagas [M] 07:00 — 10:00 éra kozott au-
tomatikusan cserél6d6 kezd6épontokkal O
-9-ig [?].

= pl. *[R] 16:00-18:00 [1]: A készi-
lék 16:00 drakor a szegélynyirassal kezd
[R], majd végighalad a hatarolovezeték
teljes hosszaban. Ezutan megkezdi a fe-
llletnyirast az 1. kezd6pontban [1].
18:00 orakor, ill. amennyiben az akku le-
merdilt, a késziilék visszatér a dokkoloal-
lomasba.

u @ vagy@ Médositas B’: Modosit-
sa a kivalasztott beallitasokat.
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Informaciék megjelenitése

u @ vagy @ Tovabb BV: Nyugtézza a
modositott bedllitast, majd folytassa a ko-

vetkez6 beallitassal.

3. @ vagy@ Mentés B’: Mentse a menu-
pont 6sszes modositott beallitasat.

7.4 inTOUCH

Egy atjaréval fennall6é kapcsolatot meg lehet sza-
kitani. Ezzel a készulék 30 percig nyitott egy Uj
kapcsolat felépitéséhez.

TUDNIVALO
Egy kapcsolat késébbi létesitéséhez a

kapcsolatot el6szor Ujra meg kell szaki-
tani akkor is, ha a késziiléket el6z6leg
nem kapcsoltak hozza egyetlen atjaro-
hoz sem.

1. @ vagy [i] *inTOUCH BV

2. Kapcsolat megszakitdsa [E]'
A készlilék lzenete: Kész.

3. A E]' gombbal hagyja jova, majd térjen
vissza a menuhoz.

7.5 Szegélynyiras kézi inditas esetén

Kézi inditas esetén itt lehet beallitani, hogy a ké-
szulék a szegélynyirassal kezdjen.

VVégezze el a szegélynyirast a programozott va-
gasi id6kben: lasd Fejezet 7.3.3 "Vagasi idépon-
tok beéllitasa", oldal 353.

1. @ vagy E] *Szegélynyiras E]'

2. @vagy@ *kézi inditds esetén
(=r

7.6 Mellékfeliilet nyirasanak beallitasa

1. @vagy@ *Mel1ékfelulet nyirdsa
\4

2. Allitsa be a vagasi id6ket:

u @ vagy @ inaktiv B’:

A mellékfelllet vagasa kikapcsolt.

= [A)vagy[W) aktiv (=]
A készulék addig dolgozik, amig az akku-
mulatora lemerdil.

u @vagy@ Nyirasi id6é percben
v,

A kéézUIék a mellékfellletet a beallitott

ideig vagja. A kovetkez6 vagasi idok allit-
hatok be:
30/60/90/120/az akku lemeriiléséig.

7.7 Kijelz6 fényerejének beallitasa

Ha a kijelz6 pl. er6s napsugarzas esetén nehe-
zen olvashatd, akkor a kijelzés a megjelenitési
kontraszt médositasaval javithato.

1. @ vagy E] *Kijelzé kontraszt E]'

2. A @ vagy a @ gombbal novelje/csokkentse
a kijelz6 kontrasztjat, majd a E]' gombbal
hagyja jova.

7.8 Bedllitasvédelem

Ha a beallitasvédelem ki van kapcsolva, akkor
csak a biztonsaggal kapcsolatos hibak nyugtaza-
sakor kell megadni a PIN-kodot.

1. @ vagy E] *Bedllitasvédelem E]'

2. Beallitasvédelem bekapcsolasa/kikapcsola-
sa

u @ vagy E] Aktivalas E]':

Kapcsolja be a beallitasvédelmet.

u @vagy@ Kikapcs. E]':
Kapcsolja ki a beallitasvédelmet.
7.9 Uj kalibralas
Ha a hatarolévezeték helyét vagy hosszat meg-
valtoztattak, vagy ha a készllék a hataroloveze-
téket nem képes megtalalni, akkor Uj kalibralas
sziikséges.

1. [AJvagy (W) 0§ kalibralas (="

2. Kalibralas visszaallitasa? (=]”
3. Kalibralas végrehajtasa: lasd Fejezet 5.4

"Automatikus kalibralas végrehajtasa”, ol-
dal 351.

7.10 Gyari beallitasok visszaallitasa
A készulék gyari beallitasait példaul értékesités
esetén helyre lehet allitani.

1. [A)vagy (W) *Gyari beallitasok [—]”
A készulék Uzenete: A beallitasok

helyredallitasa sikerilt

8 INFORMACIOK MEGJELENITESE

A Informdciodk meni a készllékadatok megje-
lenitésére szolgal. Ebben a menlben nem lehet
a beéllitasokon maédositani.
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Karbantartas és apolas

1. A[Z] gombbal hivja be a fémeniit.
2. Iz] vagy [i] * Informacidk [E]'
3. A @ vagy @ gombbal valassza ki a menu-

pontot, majd a B' gombbal hagyja jova.
Tudnivalé: A meniipontok ismertetése a ké-
vetkezd részekben térténik.

4. A @ gombbal térjen vissza a fémenihoz.
Késszerviz

Azt mutatja, hogy hany lizemdran belul sziiksé-
ges a késszerviz. A szamlalét kézzel lehet visz-
szaallitani. A késszervizt egy AL-KO szakkereske-
dének, technikusnak vagy szervizpartnernek kell
elvégeznie.

Allitsa vissza a késszerviz szamlalojat:

1. @ vagy E] Jévahagyas E]'

Hardver

A készulékre vonatkozé informacidkat mutat,
mint pl. a tipust, a gyartasi évet, az izemorakat,
a sorozatszamot, a vagasi alkalmak szamat, az
Osszes vagasi idét, a toltési ciklusok szamat, az
Osszes toltési id6t, a hatarolovezeték hurkainak
hosszat.

Szoftver
A firmware valtozatat mutatja.

TUDNIVALO
Mindig tartsa napra kész allapotban a

Robolinho pazsitnyird robot szoftverét.
Rendszeresen ellenérizze a firmware
valtozatot, és szlikség esetén frissitse. A
Robolinho frissité szoftver megtalalhato
a kovetkezd internetcimen:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-au-

toupdater

Programinformacio

Az aktualis bedllitdsokat mutatja, mint pl. az 6sz-
szes heti vagasi id6t.

Uzemzavarok esetén

Az utoljara felmertlt hibalizeneteket mutatja da-
tummal, idéponttal és hibakéddal.

9 KARBANTARTAS ES APOLAS

VIGYAZAT!
A Sérilésveszély
Az éles széll és mozgo készilékalkatré-
szek sériléseket okozhatnak.
®m  Karbantartasi, apolasi és tisztitasi

munkak kézben mindig viseljen vé-
dbkeszty(t!

9.1 Tisztitas

FIGYELEM!
Viz hasznalata miatti veszély

A robot pazsitnyiréba és a dokkoldallo-
masba bekerllé viz az elektromos alkat-
részek karosodasahoz vezet.

B Soha ne frocskolje le vizzel a robot
pazsitnyirot és a dokkoldallomast.

Robot pazsitnyiré tisztitasa

VIGYAZAT!
Sériilésveszély a vagokés miatt

A vagokések nagyon élesek, és vagasi
sérliléseket okozhatnak.
®  Viseljen véd6kesztyt!
= (gyeljen arra, hogy testrészei ne ér-
jenek bele a vagokések terliletére.
Hetente egyszer végezze el a kdvetkez6t:

1. A|®] gombbal kapcsolja ki a késziiléket.

2. A hazfeluletét egy kézi seprivel, egy kefé-
vel, egy nedves kenddvel vagy egy puha szi-
vaccsal tordlje le.

3. Az also lemezt, a pazsitnyiré fedelét és a va-
gokést kefével tisztitsa meg.

4. Ellen6rizze a vagokés sériléseit. Sziikség
esetén csere: lasd Fejezet 9.3 "Vagokés cse-
réje", oldal 356.

Dokkoléallomas tisztitasa

1. A fGmaradékot és a lombot vagy mas targya-
kat rendszeresen tavolitsa el a dokkoldallo-
masbal.

2. A dokkoloallomas felliletét nedves kendével
vagy puha szivaccsal tordlje le.

9.2 Rendszeres ellendrzés
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Szallitas

Altalanos ellendrzés
1. Hetente egyszer ellendrizze a teljes telepités
karosodasait:
B Készulék
®  Dokkol6allomas
B Hatarolovezeték
B Tapegység
2. Ahibas alkatrészeket az AL-KO eredeti p6-

talkatrészeire kell kicserélni, ill. az AL-KO
szervizallomasain kicseréltetni.

Kerekek szabad mozgasanak ellenérzése
Hetente egyszer végezze el a kdvetkez6t:

1. A kerekek kortli tertleteket alaposan meg
kell tisztitani a flimaradvanyoktdl és mas
szennyez&désektél. Enhez hasznaljon kézi
seprit és egy kendé6t.

2. Ellendrizze, hogy az dsszes gorgd kénnyen
jar-e és kormanyozhato-e.
Tudnivalé: Ha a gérg6k nehezen jarnak
vagy nem kormanyozhatoék, egy AL-KO szer-
vizéllomassal cseréltesse ki.

A robot pazsitnyiré érintkezoéfeliileteinek

ellenérzése

1. A szennyezddéseket egy kenddvel tavolitsa
el, majd az érintkez6ket gondosan zsirozza
be.

A dokkoloallomas toltéérintkezdinek

ellenérzése

1. Huzza ki a haldzati csatlakozot.

2. A toltéérintkez6ket nyomja a dokkoldallomas
felé, majd engedje el. A toltéérintkezéknek
vissza kell ugraniuk a kiindulasi helyzetikbe.
Tudnivalé: Ha a téltéérintkez6k nem ugra-
nak vissza, egy AL-KO szervizallomassal
cseréltesse Ki 6ket.

9.3 Vagokés cseréje

VIGYAZAT!
Sériilésveszély a vagokés miatt

A vagokések nagyon élesek, és vagasi
sérlléseket okozhatnak.
®  Viseljen véd6kesztyt!

= (gyeljen arra, hogy testrészei ne ér-
jenek bele a vagokések tertletére.

FIGYELEM!

A késziilék karosodasanak veszélye
szakszeriitlen javitas miatt

Az elhajlott, beszerelt vagokések kiigazi-
tasa miatt a késtanyér karosodhat.

®  Ne igazitsa ki az elgorblt vagoke-
seket.

B Az elgorbilt vagokéseket az AL-KO
eredeti potalkatrészeire cserélje ki.

Az elhasznalodott vagy elgorbiilt vagokést ki kell
cserélni.
1. A[®) gombbal kapcsolja ki a késziiléket.

2. Fektesse le a készUléket a vagokésekkel fel-
felé.

3. Csavarja ki a rogzitécsavarokat.

Vegye ki a vagokést a helyérdl.

5. A vagokés helyét egy puha kefével tisztitsa
meg.

TUDNIVALO
A vagokeések teljes hosszukban élesitve

vannak, és ezért 180°-kal elforgatva is
beszerelhetdk, igy élettartamuk meg-
duplazodik.

B

6. Véagokeés cseréje:

B Ha a vagokést az els6 dsszeszerelés ota
még nem forditottdk meg: Forditsa el
180°-kal a vagdkést, majd az élesitett ol-
dalaval a készulék felé ismét tegye be a
vagokészilékbe, majd a rogzitécsavaro-
kat kézzel Ujra huzza meg.

B Ha a vagokést az els6 dsszeszerelés ota
egyszer mar megforditottak: Az Uj vago-
kést az élesitett oldalaval a készulék felé
tegye be a vagokészilékbe, majd az uj
rogzitécsavarokat kézzel Ujra hizza meg.
Tudnivalé: Csak eredeti AL-KO poétalkat-
részeket hasznaljon.

Makacs, kefével nem eltavolithatd szennyez&dé-
sek esetében a késtanyért ki kell cserélni, mivel a
kiegyensulyozatlansag er6s zajképzédést, foko-
zott kopast és miikddési zavarokat okozhat.

10 SZALLITAS

A készulék szallitasat az alabbiak szerint végez-
ze:

1. A ﬂ gombbal vagy a stop gombbal allitsa le
a késziléket.
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Tarolas

2. A[O)] gombbal kapcsolja ki a késziiléket.

3. A késziléket két kézzel a haznal fogva emel-
je fel:

® A vagokést nem szabad megérinteni.
® A vagokés sohase forduljon a teste felé.

11 TAROLAS

11.1 Robot pazsitnyiré tarolasa

A készuléket télire, ill. ha elére lathatéan 30 nap-
nal hosszabb idére lizemen kivul helyezik, akkor
tarolni kell.

1. Az akkumulatort teljesen toltse fel (lasd Feje-
zet 5.1 "Akku feltoltése (08)", oldal 350).

2. A késziléket alaposan tisztitsa meg (lasd Fe-
jezet 9.1 "Tisztitas", oldal 355).

3. A készllék megbrzése:
B az §sszes kerekén allva
B szdaraz, zarhato és fagytol védett helyen
®  gyerekektdl elzartan

11.2 Dokkoléallomas tarolasa

A dokkoloéallomast is lehet, de nem kell tarolni.
Tarolassal azonban elkerillhet6 az id6 el6tti elo-
regedése, pl. a szin kifakulasa vagy a toltéérint-
kez&k korrozioja.

Ha a dokkoléallomas a szabadban marad:

1. A tapegységet valassza le a halozatrol, majd
hdzza ki a dokkoldallomasbal.

2. A dokkoldallomas kabelét csavarija fel.

3. Tarolja a tapegységet.

4. A toltéérintkezdket kontaktzsirral kenje be.

Amikor a dokkoléallomas tarolasa torténik:
1. Végezze el az 6sszes el6bb emlitett munkat.

2. A dokkoléallomast valassza le a hataroléve-
zetékrol.

3. A dokkoloallomast szedje szét és a szennye-
z8déseket kézi sepriivel és puha, nedves
kendével tavolitsa el.

4. A dokkoléallomas megbrzése:
B szaraz, zarhato és fagytol védett helyen
®m  gyerekektdl elzartan

Ha csak a toltéoszlopot raktarozza:

1. Atapegységet valassza le a halozatrol, majd
hdzza ki a dokkoldallomasbal.

2. A dokkoléallomast valassza le a hatarolove-
zetékrol.

3. A szennyezédéseket kézi sepriivel és puha,
nedves kendével tavolitsa el.

4. Toltéoszlop leszerelése:

A toltéoszlop (08/4) mindkét csavarjat
csavarja ki.

B A toltéoszlopot megbillentéssel oldja le a
dokkoloallomasrol.

B A kabelek dugaszcsatlakozasat valassza
le a dokkoldallomasrdl és a toltéoszlop-
rél.

Az aljzat nyilasat (08/5) a mellékelt téli
fedéllel (08/6) zarja le.

5. A dokkoldallomas megérzése:
B szaraz, zarhat6 és fagytol védett helyen
m  gyerekektdl elzartan

11.3 A hatarolovezeték atteleltetése

A hatarolovezeték a talajpan maradhat, nem kell
onnan eltavolitani.

1. Ha a dokkol6allomas tarolasra kerilt: A ka-
belvégeket kontaktzsirral kenje be és szige-
tel6szalaggal csavarja korbe. Ezzel a kabel-
végeket megdvja a korroziotdl.

12 ARTALMATLANITAS

Tudnivalok az elektromos és elektronikus
késziilékekre vonatkozo6 torvényrdl (ElektroG)
B A hasznalt elektromos és elektronikus
készllékek nem tartoznak a haztartasi

— hulladékhoz, hanem valogatott begyj-
tése, ill. artalmatlanitasuk sziikséges!

®  Arégi elemeket vagy akkumulatorokat, ame-
lyek nincsenek a régi készulékbe rogzitve, le-
adas el6tt el kell tavolitani! Ezek artalmatlani-
tasat az akkumulatorokra vonatkozo térvény
szabalyozza.

®m Az elektromos és elektronikus készulékek tu-
lajdonosai, ill. hasznaloi kételesek a készilé-
keket hasznalatuk befejeztével visszaszolgal-
tatni.

A végfelhasznal6 kizarélagos felel6ssége,
hogy torélje az artalmatlanitando régi készu-
léken [évd személyes jellegli adatait!

Az athuzott hulladéktarolo edény szimbdlum azt

jelenti, hogy az elektromos és elektronikus ké-

szilékeket nem szabad a haztartasi hulladékkal
artalmatlanitani.

495053_a

357



Ugyfélszolgalat/Szerviz

Az elektromos és elektronikus készilékek a ko-

vetkezd helyeken dijtalanul leadhatok:

®  Nyilvanos térvényes artalmatlanito, ill. gyQjté-
pontok (pl. kommunalis hulladékudvarok)

m  Elektromos készllékeket forgalmazo Uzletek
(helyhez kotétt és online), valamint kereske-
dék kételesek ezeket atvenni, ill. ezt. Onként
felajanlani.

Ezek az allitasok csak azokra a készulékekre ér-

vényesek, amelyeket az Eurépai Uni6 orszagai-

ban telepitettek és vasaroltak, és amelyek a

2012/19/EU sz. eurdpai iranyelv hatélya ala tar-

toznak. Az Eurépai Union kivili orszagokban
ezektdl eltéré rendelkezések lehetnek érvényben

a hasznalt elektromos és elektronikus készllékek

artalmatlanitasara vonatkozoéan.

Tudnivalék az akkumulatorokra vonatkozé
torvénnyel kapcsolatban (BattG)

v

B Az elektromos készllékekbdl szarmazo ele-
mek vagy akkumulatorok biztonsagos kivéte-
|éhez és a tipusra, ill. a kémia rendszerre vo-
natkozo informaciok a kezelési és szerelési
Utmutatéban talalhaté tovabbi adatok kdzott
talalhatok.

B Az elemek és akkumulatorok tulajdonosai, ill.
hasznaldi kdtelesek a készllékeket haszna-
latuk befejeztével visszaszolgaltatni. A visz-
szaadas a haztartasban el6fordulé mennyisé-
gek atvételére vonatkozik.

A hasznalt elemek karos anyagokat vagy ne-

hézfémeket tartalmazhatnak, amelyek karosithat-

jak a kdrnyezetet és az egészséget. A hasznalt

elemek értékesitése és a bennlik megtalalhato

eréforrasok hasznositasa hozzajarul mind a kor-

nyezet, mind az egészség védelméhez.

Az athuzott hulladéktarold edény szimbolum azt

jelenti, hogy az elemeket és akkumulatorokat

nem szabad a haztartasi hulladékkal artalmatla-

nitani.

Ha ezenkivil a hulladéktarold edény alatt Hg, Cd

vagy Pb jelzés lathatd, akkor a kdvetkez6 helyzet

all fenn:

®  Hg: Az elem tébb mint 0,0005 % higanyt tar-
talmaz

®  Cd: Az elem tébb mint 0,002 % kadmiumot
tartalmaz

A hasznalt elemek és akkumulatorok
nem tartoznak a haztartasi hulladék-
hoz, hanem valogatott begydijtése, ill.
artalmatlanitasa sziikséges!

B Pb: Az elem tobb mint 0,004 % 6lmot tartal-
maz

Az elemek és akkumulatorok a kévetkezd helye-

ken dijtalanul leadhatok:

®  Nyilvanos térvényes artalmatlanito, ill. gyGjté-
pontok (pl. kommunalis hulladékudvarok)
Elemeket és akkukat arusité helyeken

A készulékekhez hasznalt régi elemek gyUj-
tését végz6 kdzds visszaveételi rendszerek
barmelyik atvételi pontjan
® A gyarté visszavételi helyén (ha a kdzds visz-
szavételi rendszer nem all rendelkezésre)
Ezek az allitasok csak azokra az elemekre és ak-
kumulatorokra érvényesek, amelyeket az Eurépai
Unio orszagaiban telepitettek és vasaroltak, és
amelyek a 2006/66/EK sz. eurdpai iranyelv hata-
lya ala tartoznak. Az Eurépai Union kivili orsza-
gokban ezektél eltéré rendelkezések lehetnek ér-
vényben az elemek és akkumulatorok artalmatla-
nitasara vonatkozoan.

13 UGYFELSZOLGALAT/SZERVIZ

A garanciaval, javitassal vagy potalkatrészekkel
kapcsolatos kérdések esetén kérjlk, forduljon a
legkdzelebbi AL-KO szervizhez. Ezeket megtalal-
ja az interneten a kdvetkez6 oldalon:
www.al-ko.com/service-contacts
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14 HIBAELHARITAS

14.1 A késziilék- és kezelési hibak kijavitasa

VIGYAZAT!
Sérulésveszély

Az éles szélli és mozgo készllékalkatrészek sériléseket okozhatnak.
®m  Karbantartasi, apolasi és tisztitasi munkak kozben mindig viseljen véddékesztydit!

Zavar

A készulék nem indul el.

A készilék mozog és be-
asodik. A kerekek tovabb
forognak.

A készlilék rossz id6pont-
ban nyirja a fiivet.

A motor nyiras kézben all-
va marad.

A vagasi eredmény nem
egyenletes.

Ok

Az akkumulator lemerdilt.

Az tk6z6érintkezék nem ol-
danak ki.

A fG tdl magas.

A készulék gyepfelllet egyik
egyenetlenségén all.

A készulék beallitott ideje
nem jo.

A vagas idétartama rosszul
van megadva.

A készlilék elveszti az id6be-
allitasokat.

A motor tulterhelt.

Az akkumulator lemerdilt.

A vagokések kopottak.
A vagasi id6 tal révid.
Tul nagy a levagando feliilet.

Tul alacsony a vagasi ma-
gassag.

A vagokések kopottak.

Elharitas
A készlléket toltse fel a dokkoldallo-
masban.

Forduljon AL-KO szervizhez.

B Novelje a vagasi magassagot, majd
a fokozatosan engedje le a kivant
magassagig.

A flvet egy flnyiréval nyirja rovidre.

Szlntesse meg az egyenetlenséget.
Allitsa be az érat.
Allitsa be a vagasi id6ket.

Az akku hibas. Forduljon AL-KO szer-
vizhez.

Kapcsolja ki a készlléket, allitsa sima
fellletre vagy alacsony fiire és probalja
Ujra beinditani.

Toltse fel az akkumulatort.

Forditsa meg vagy szlkség esetén cse-
rélje ki a vagokéseket.

Programozzon be hosszabb vagasi id6t.
CsoOkkentse le a levagando feliletet.

Novelje a vagasi magassagot, majd a
fokozatosan engedje le a kivant magas-
sagig.

Forditsa meg vagy szlikség esetén cse-
rélje ki a vagokéseket.
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Zavar

Az akkumulator Gzemideje
jelentésen csokken.

A készulék rezeg vagy tul
er6s a zajképzddés.

Az akkumulator nem t6lt6-
dik fel, ill. alacsony az ak-
kufesziltség

Ok

Tul alacsony a vagasi ma-
gassag.

A fi tul magas vagy tul ned-
ves.

Kiegyensulyozatlansag a va-
gokésben vagy a vagokeés
meghajtasaban

®m A dokkoldallomas tol-

téérintkezb6i szennyezet-
tek.

® A készulék érintkezéfel-
letei szennyezettek.

A dokkoldallomas nem kap
aramot.

B Akészllék nem ériel a
toltéérintkez6t.

B A készlilék érintkezo6felli-
letei beégtek.

Az akkumulator élettartama

végeére ért.

A toltéelektronika hibas.

Elharitas

Novelje a vagasi magassagot, majd a

fokozatosan engedje le a kivant magas-

sagig.

B Hagyja megszaradni a flvet.

m  Allitsa magasabbra a vagéasi ma-
gassagot.
Tisztitsa meg a flinyiréfedelet.
Forduljon AL-KO szervizhez.

Tisztitsa meg a toltéérintkezbket és az
érintkezéfeluleteket.

Csatlakoztass a dokkoldallomast az
aramforrashoz.

B Helyezze a készuléket a dokkoldal-
lomasba, majd ellenérizze, hogy a
toltécsatlakozok illeszkednek-e.

®  Forduljon AL-KO szervizhez.

Forduljon AL-KO szervizhez.

Forduljon AL-KO szervizhez.

TUDNIVALO
Olyan hibak esetében, amelyek nem szerepelnek ebben a tablazatban, vagy amelyeket sajat
maga nem tudja kijavitani, forduljon vev8szolgalatunkhoz.

14.2 Hibakoédok és hibaelharitas

Hibakéd
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

Ok

A délésérzékel6 mikodésbe
|épett:
B a megengedettnél na-
gyobb a délésszog
A készulék elakadt

A lejté/emelkedd tul me-
redek

Az emelésérzékeld miko-

désbe Iépett:

B A készilék burkolata fel-
emelés vagy egy akadaly
miatt felfelé elmozdult.

Elharitas
Allitsa a késziiléket vizszintes feliiletre
és nyugtazza a hibat.

Tavolitsa el az akadalyt.
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Hibakéd

CNOO5: Bumper de-
flected

CNOO7: No loop sig-
nal

CNOO8: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO11:

CN012: cal: no Toop
CNO15: cal: outside

CN017: cal: signal
weak

Ok

A készulék rafutott egy aka-
dalyra, és nem tudja magat
kiszabaditani (pl. Utkdzés a
dokkoléallomas kozelében).

Nincs hurokjel
A hatarolovezeték hibas.
A hurokjel tul gyenge.

Gyenge a hurokjel

A hatarolévezeték tul
mélyen van elhelyezve

m A készlilék a behatarolt
gyepfellileten kivil talal-
hato.

B A hatarolovezeték lera-
kasakor keresztezés tor-
tént.

Escaped robot A készilék a behatarolt

gyepfellleten kivil talalhato.

Hiba a kalibralas soran:

® A készllék nem talalja a
hatarolévezetéket.

Hiba a kalibralas soran:

®  Gyenge a hurokjel

= Nincs hurokjel

B A hatarolovezeték hibas.

Elharitas

Allitsa a késziiléket a szabad, beha-
tarolt gyepfellletre.

Valtoztassa meg a hatarolovezeték
helyét.

Ellenérizze a LED-eket a dokkoldal-
lomason.

Ellenérizze a dokkoloallomas
aramellatasat. Huzza ki, majd dugja
vissza a tapegységet.

Ellenérizze a hatarolovezeték séri-
léseit. Javitsa meg a hibas vezeté-
ket.

Ellendrizze a LED-eket a dokkoldal-
lomason.

Ellenérizze a dokkoloallomas
aramellatasat. Huzza ki, majd dugja
vissza a tapegységet.

A hatarolévezetéket emelje fel az
eléirt magassagba, esetleg rogzitse
kdzvetlenll a pazsit fellletén.

Allitsa a készllléket a szabad, beha-
tarolt gyepfellletre.

Helyesbitse a hatarolovezeték hely-
zetét a kanyarok és az akadalyok
koril. Szlintesse meg a kabelke-
resztezést.

Helyesbitse a hatarolovezeték helyzetét
a kanyarok és az akadalyok korl.

Ellenérizze a LED-eket a dokkoldal-
lomason.

Ellenérizze a dokkoldallomas
aramellatasat. Huzza ki, majd dugja
vissza a tapegységet.

Allitsa a késziiléket az el6iras sze-
rinti kalibralasi poziciéba, pontosan
derékszogben allitsa be. A készl-
Iéknek at kell tudnia haladni a hata-
rolévezetéken.

Allitsa a késziiléket az elSiras sze-
rinti kalibralasi poziciéba, pontosan
derékszdgben éllitsa be.
Ellenérizze a dokkoldallomas
aramellatasat. Huzza ki, majd dugja
vissza a tapegységet.

Ellenérizze a hatarolovezeték séri-
Iéseit.
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Hibakéd

CN018: cal:
on

collisi-

CN038: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

Ok

Hiba a kalibralas soran:

® A készulék akadalynak
Utkozott.

Az akkumulator lemerdilt:

A hatarolévezeték hurokré-
sze tul hosszu, tul sok a szi-
get.

Feltoltéskor nincs érintkezés
a toltéérintkezdkon

Akadalyok a dokkoléallomas
kozelében

A készUlék elakadt.

A készlilék nem talalja a dok-

koléallomast.

Az akkumulator elhasznalé-
dott.

A toltéelektronika hibas.

Automatikus hibaelharitas
nem lehetséges

® Az akkumulator tulmele-
gedett (t6bb mint 60 °C).
Kisités nem lehetséges.

m  \/észledllitas a felligyeleti

elektronika révén

A pazsitnyiré motorja tulme-
legedett (tébb mint 80 °C).

A készllék rafutott egy aka-
dalyra, és nem tudja magat
kiszabaditani.

Elharitas

Tavolitsa el az akadalyt.

Valtoztassa meg a hatarolévezeték he-
lyét.

Tisztitsa meg a toltéérintkezdket.
Helyezze a készuléket a dokkoldal-
lomasba, majd ellenérizze, hogy a
toltécsatlakozok illeszkednek-e.

® A tdltécsatlakozokat ellendriztesse
és cseréltesse ki a gyarté szervizal-
lomasan.

Tavolitsa el az akadalyokat.

Allitsa a késziiléket a szabad, behatarolt
gyepfellletre.

®  Ellen6rizze a hatarolovezeték séri-
léseit.

® A hatarolovezetéket a gyart6 szervi-
zallomasan nézesse at.

Az akkumulatort a gyarté szervizalloma-
san cseréltesse ki.

Az toltéelektronikat a gyartd szervizallo-
masan ellendriztesse.

®  Nyugtazza kézzel a hibalizenetet.
Megismétlédés esetén: A készilé-
ket a gyarto szervizallomasan elle-
nériztesse.

Kapcsolja ki a készliléket és hagyja
lehdini az akkumulatort.

® A készlléket ne helyezze a dokko-
|6allomasra.

m  Kapcsolja ki a készuléket és hagyja
lehdilni.

B Megismétl6dés esetén: A késziilé-
ket a gyarto szervizallomasan elle-
ndriztesse.

Tavolitsa el az akadalyt.
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Hibakéd

CN128: Recov Impos-
sible

Ok

A készulék rafutott egy aka-
dalyra, és nem tudja magat

Elharitas

Tavolitsa el az akadalyt.

kiszabaditani.

Allitsa a késziiléket a szabad, beha-
tarolt gyepfelliletre.

B Valtoztassa meg a hatarolovezetéek

A készilék a behatarolt u
gyepfelileten kivul talalhato.

helyét.
CN129: Blocked wL A bal oldali kerékmotor el- Sziintesse meg a blokkolast.
akadt.
CN130: Blocked wrR A jobb oldali kerékmotor el-  Szlintesse meg a blokkolast.
akadt.

TUDNIVALO
Olyan hibak esetében, amelyek nem szerepelnek ebben a tablazatban, vagy amelyeket sajat
maga nem tudja kijavitani vev6szolgalatunkhoz.

15 GARANCIA

A berendezés esetleges anyag- és gyartasi hibainak elharitasa javitassal vagy alkatrészcserével torté-
nik a térvényben eldirt jétallasi idén belll. A jétallasi hataridét azon orszag jogrendszere hatarozza
meg, ahol a berendezést vasaroltak.

A garancia kizarolag akkor érvényes, ha: A garancia nem érvényes

B betartjak ezt az Gizemeltetési utasitast B Onhatalmd javitasi probalkozas
®  szakszer(ien hasznaljak a berendezést B Onhatalmd miszaki modositasok
®  csak eredeti potalkatrészeket hasznalnak B nem rendeltetésszer( hasznalat esetén

A garancia nem vonatkozik:
B a hasznalatbdl eredd festékhibakra,

B a kopo alkatrészekre, amelyek a pétalkatrész-kataldgusban be vannak keretezve | xxxxxx (x)

A garancia az els6 végfelhasznalo vasarlasatol 1ép életbe. Az idépont meghatarozasakor a fizetési bi-
zonylaton szerepl6é datum a mérvadé. A garanciajeggyel és az eredeti fizetési bizonylattal forduljon a
szakkereskedéshez vagy a legkdzelebbi hivatalos lgyfélszolgalathoz. A vevé eladéval szembeni kel-
|ékszavatossagi jogainak torvényes érvényesitési lehetéségeit a jelen nyilatkozat nem befolyasolja.
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1 OM DENNE BRUGSANVISNING

®  Den tyske udgave er den originale driftsvej-
ledning. Alle andre sprog er oversaettelser af
den originale driftsvejledning.

B |ees denne brugsanvisning omhyggeligt, far
du tager apparatet i brug. Dette er en forud-
seetning for, at du kan arbejde sikkert og
handtere apparatet uden forstyrrelser.

®  Opbevar denne brugsanvisning, sa du altid
kan sla op i den, nar du har brug for informa-
tioner om maskinen.

®  Overdrag kun maskinen til andre personer
sammen med denne brugsanvisning.

B | &s og overhold sikkerhedsanvisningerne og
advarslerne i denne brugsanvisning.

1.1 Symboler pa forsiden

Betydning

Laes denne brugsanvisning omhyg-
geligt, for du tager apparatet i brug.
Dette er en forudsaetning for, at du
kan arbejde sikkert og handtere ap-
paratet uden forstyrrelser.

Brugsanvisning

Handter li-ion batterier forsigtigt!
Overhold isaer anvisningerne i naer-
veerende brugsanvisning vedrgren-
de transport, opbevaring og bort-
skaffelse!

1.2 Symboler og signalord

FARE!

Indikerer en umiddelbar farlig situation,
som, hvis den ikke undgas, er livsfarlig
eller medfarer alvorlige kveestelser.

ADVARSEL!
Indikerer en potentiel farlig situation,

som, hvis den ikke undgas, kan veere
livsfarlig eller medfare alvorlige kvaestel-
ser.

FORSIGTIG!
Indikerer en potentiel farlig situation,

som, hvis den ikke undgas, kan medfgre
mindre eller moderate kvaestelser.

OBS!

Indikerer en situation, som, hvis den ikke
undgas, kan medfgre tingsskade.

BEMARK
Specielle anvisninger, der gor dig i stand

til at forsta og handtere maskinen bedre.

2 PRODUKTBESKRIVELSE

Denne dokumentation beskriver en fuldautoma-
tisk, batteridreven robotplaeneklipper, som bevee-
ger sig frit pa en graesplaene. Klippehgjden kan
indstilles.

2.1 Leveringsomfang
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ﬂ Produktbeskrivelse

Leveringsomfanget omfatter de her oplistede
komponenter. Kontroller, at alle punkter er ved-
lagt:

Nr. Komponent

1 Betjeningsfelt med display (indvendigt)

Nr. Komponent 2  STOP-tast (stopper apparatgt med det
samme samt klippeknivene inden for
Robotpleeneklipper 2 sekunder)
Kort vejledning Ladekontakter
Brugsanvisning Hgjdeindstilling (indvendig)

1
2
3
4  Pleenesgm (90 stk.*, 180 stk.**)
5  Netdel

6

Basisstation med skruesgm (5 stk.),

Forreste hjul (kan styres)
Batteriskakt
Klippeskjold

© o N o 0o b W

skruenggle og vinterkappe .
Knivtallerken
7  Afgreensningskabel (100 m*, 150 m**) o
Drivhjul
* Robolinho 500 1 E . |
** Robolinho 1150 SE 0 astspaendingsbolt
11 Kniv

2.2 Robotplaneklipper
2.3 Symboler pa apparatet

Symbol Betydning

Hold uvedkommende veaek fra fare-
omradet!
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Produktbeskrivelse

Symbol Betydning

Veer seerligt forsigtig under handte-

A ringen!
A

Hold heender og fedder vaek fra
\ klippeveerket!

Hold sikkerhedsafstand!

Laes brugsanvisningen fer brug!

%% Indtast PIN for at starte apparatet!

[E=]
i l ; Kgr ikke med pa apparatet!

2.4

:

o5 e

Betjeningsfelt

0

Nr.

Komponent

Display: Viser apparatets aktuelle drift-
stilstand, navnet pa den valgte menu,
menupunkterne samt funktioner, der kan
veelges (se kapitel 2.5 "Display", si-

de 367).

@ @ (piltaster): Vaelg menupunkter,
forhgj og reducer talveerdier, veelg mel-

lem indstillinger.

(Start/pause-tast): Start og afbryd
klipningen manuelt eller genstart klipnin-
gen med det samme, nar der er blevet

trykket pa .

‘B BV (Funktionstaster): Abn funkti-
onen, som netop vises over tasten i dis-
playet.

(Onl/off-tast): Teend og sluk for appa-
ratet.

@ (Menutast): Abn hovedmenuen

2.5 Display

4

®

HoveJmenu
*Indstillinger
Information
Tilbage Bekraft

®© ®

Nr. Indikering
kl 1 Navnet pa den valgte menu (her: Ho-
@ @ @ vedmenu)
2 Menupunkter i menuen: Der vises altid
kun to menupunkter (her: Indstil-
Mg [omponont Tinger og Information). Yderligere
1 (HOME-tast): Afbryd klipningen. Ap- menupunkter kan blive vist med @ og
paratet karer tilbage til basisstationen. @
Neeste dag starter det igen automatisk :
pa det indstillede tidspunkt. 3 Funktioner for det udvalgte menupunkt
(her: Indstillinger). Funktionerne
kan blive abnet med ‘B og By.
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Produktbeskrivelse

Nr. Indikering

2.6 Menustruktur

4 Asterisk til markering af det viste menu-
punkt (hier: Indstillinger)

Hovedmenu Program-
mer

Indstil-
Tinger

Informa-
tion

2.7 Basisstation

Ugeprogram se kapitel 7.3 "Indstilling af klippeprogram", side 379
Startposition se kapitel 7.3.2 "Indstilling af startpunkter”, side 379
Programinfo se kapitel 8 "Vis informationer”, side 380

Tid se kapitel 5.2 "Udfarelse af grundlaeggende indstillinger”, si-
de 377

Dato se kapitel 5.2 "Udfarelse af grundlaeggende indstillinger”, si-
de 377

Sprog se kapitel 5.2 "Udfgrelse af grundleeggende indstillinger”, si-
de 377

PIN-kode se kapitel 5.2 "Udferelse af grundlaeggende indstillinger”,
side 377

Tastelyde se kapitel 7.2 "Aktiver/deaktiver knaptoner”, side 378
inTOUCH se kapitel 7.4 "inTOUCH", side 380

Kantk1ipning se kapitel 7.5 "Kantklipning ved manuel start", si-
de 380

Sek. omraade Aktiv/Deaktiveret se kapitel 7.6 "Indstilling af
klipning i sideflader”, side 380

Displaykontrast se kapitel 7.7 "Indstil display-kontrast", side 380

Sikkerhedsindstillin se kapitel 7.8 "Indstillingsbeskyttelse", si-
de 380

Ny kalibrering se kapitel 7.9 "Omkalibrering", side 380

Fabriksindstilling se kapitel 7.10 "Nulstil til fabriksindstillinger",
side 380

Kniv service se kapitel 8 "Vis informationer”, side 380
Hardware se kapitel 8 "Vis informationer”, side 380
Software se kapitel 8 "Vis informationer”, side 380
Programinfo se kapitel 8 "Vis informationer”, side 380

Fejl se kapitel 8 "Vis informationer”, side 380
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Nr.

Komponent
Bundplade

Dioder til statusvisning
Ladekontakt
Ladeaggregat
Kabelskakt
Hjulfordybning

Boring til skruesgm (8)

0 N o a b~ 0N =

Skruesgm

2.8 Indbygget batteri

Batteriet er fast indbygget i apparatet og ma ikke
udskiftes af brugeren.

BEMARK
Oplad batteriet helt, inden apparatet bru-

ges forste gang. Batteriet kan oplades
efter behag i alle ladetilstande. Batteriet
tager ikke skade, hvis opladningen af-
brydes.

Batteriet kan kun oplades, nar apparatet
er tilsluttet.

®  Det integrerede genopladelige batteri er del-
vist ladet op ved leveringen. | normaldrift op-
lades batteriet med jeevne mellemrum. Appa-
ratet karer tilbage til basisstationen.

B Den integrerede overvagningselektronik af-
bryder automatisk opladningen, nar der nas
en ladestatus pa 100 %.

®m  Opladningen fungerer kun, hvis basisstatio-
nens ladekontakter har ordentlig kontakt med
apparatets kontaktflader.

®m  Ved temperaturer pa over 45 °C forhindrer
den indbyggede beskyttelseskreds, at batteri-
et lades op. Derved forebygges det, at batte-
riet tager skade.

®  Hvis batteriets driftstid mindskes vaesentligt
pa trods af, at det er blevet ladet helt op, skal
en AL-KO-specialforhandler/-tekniker/-servi-
cepartner udskifte batteriet med et nyt origi-
nalbatteri.

®  Hyis batteriet er blevet for gammelt eller ikke
er blevet brugt i for lang tid, sa det er afladet
under den minimumsvaerdi, som producenten
har fastlagt, kan det ikke laengere lades op.
Lad en AL-KO-specialforhandler/-tekniker/
servicepartner kontrollere og udskifte batteri-
et og overvagningselektronikken.

®  Batteriets status vises pa displayet. Kontroller
batteristatus efter ca. 3 maneders opbeva-
ring. Teend hertil for apparatet, og aflaes bat-
teriets status. Er batteriet kun ladet ca. 30 %
eller mindre op, skal apparatet placeres i ba-
sisstationen og tilsluttes, sa batteriet lades
op. Tages ladeaggregatet af til opbevaring af
basisstationen (se kapitel 11.2 "Opbevaring
af basisstation", side 383), skal det monteres
forst igen i omvendt raekkefglge, og derefter
tilsluttes basisstationen til strammen igen.

®  Erder sivet elektrolyt ud af apparatet: Fa ap-
paratet repareret af et AL-KO serviceveerk-
sted!

®  Er batteriet blevet afmonteret fra apparatet:
Er gjne eller haender kommet i bergring med
udsivet elektrolyt, skal de skylles grundigt
med vand med det samme. Ops@g laege om-
gaende!

2.9 Funktionsbeskrivelse

Bevagelse pa grasplaenen

Apparatet beveeger sig frit i et omrade, der af-
greenses med afgraensningskabler. Apparatet ori-
enterer sig med sensorer, som erkender af-
greensningskablets magnetiske felt.

Steder apparatet pa en forhindring, bliver det sta-
ende og kerer videre i en anden retning. Erken-
der apparatet en situation, hvor det ikke kan dri-
ves, vises dette med en melding pa displayet.

Klipning og opladning

Klipningen afbrydes med jeevne mellemrum af
opladningsfaser. Har batteriets opladning naet en
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Sikkerhed

bestemt veerdi under klipningen (visning: 0 %),
vender apparatet tilbage til basisstationen langs
afgreensningskablet.

Der er forindstillede klippeprogrammer til klipnin-
gen, der ogsa omfatter ogsa areal- og kantklippe-
funktioner. Disse klippeprogrammer kan aendres.

Hver gang klippemotoren startes, aendres om-
drejningsretningen, hvorved knivenes brugstid
fordobles.

2.10 Aktivering i innogy SmartHome

Robotpleeneklipperen kan aktiveres i en innogy
SmartHome omgivelse og forbindes med andre
apparater. Dette letter styring, indstilling og over-
vagning af robotplaeneklipperen via en app fra en
mobil enhed.

Robotpleeneklipperen skal forbindes med en in-
nogy SmartHome-gateway via Lemonbeat, og
AL-KO inTOUCH appen eller innogy SmartHome
appen (kun til Robolinho 500I) skal installeres pa
en mobil enhed.

BEMARK
Den anvendte mobile enhed har brug for

en radiostyret forbindelse for at kunne
bruge innogy SmartHome.

Afbrydes den mobile enheds radioforbin-
delse, kan der ikke sendes signaler til
robotpleeneklipperen.

2.10.1 AL-KO inTOUCH app

AL-KO inTOUCH appen fas til Android- og iOS-
baserede enheder:

Du skal anmelde dig efter installationen.

BEMARK
Du behgver ikke at blive registreret, men

dette giver dig dog et par ekstra funktio-
ner.

Ferste gang appen starter, abnes automatisk en
kort installationsvejledning. Derefter kan du for-

binde robotpleeneklipperen i innogy SmartHome
systemet via menuen "Enheder”.

BEMARK
Der skal anleegges en innogy-konto til

forbindelsen.

BEMAERK
Robotpleeneklipperen skal kunne modta-

ge data for at kunne blive forbundet (se
kapitel 7.4 "inTOUCH", side 380).

Ud over en fjerntilgang til forbundne robotplaene-
klippere eller andre netbaserede enheder tilbyder
AL-KO inTOUCH appen andre features sasom
f.eks. produktregistrering, tips til havearbejdet,
planteradgiver eller push-beskeder i tilfaelde af
fejl.

2.10.2 innogy SmartHome App (kun til
Robolinho 500 1)

innogy SmartHome appen fas til Android- og iOS-
baserede enheder samt som browserstyret we-
bapplikation.

Yderligere informationer om innogy SmartHome
appen findes under https://home.innogy-smartho-
me.de samt i appens dokumentation.

3 SIKKERHED

3.1 Tilsigtet brug

Denne maskine er udelukkende
beregnet til privat brug. Enhver
anden brug samt ikke godkendte
om- eller pabygninger er mod
den tilsigtede brug og bevirker,
at garantien bortfalder, at over-
ensstemmelsen (CE-maerket) ik-
ke opfyldes, og at fabrikantens
ansvar med henblik pa skader,
der paferes brugeren eller uden-
forstaende, bortfalder.

Apparatets ma kun bruges til:
® maks. flade:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
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Sikkerhed

®m maks. stigning/hzeldning:
45 % (24°)
® maks. skraning i siden: 45 %
(24°)
m temperatur:
opladning: 0 — 45 °C
klipning: 0 — 55 °C
3.2 Forkert anvendelse

Robotten er ikke velegnet til brug
i offentlige anleeg, parker, sports-
arealer samt inden for skov- og
landbrug.

3.3 Sikkerheds- og
beskyttelsesanordninger

ADVARSEL!
Fare for personskader

Sikkerheds- og beskyttel-
sesanordninger, der er de-
fekte eller deaktiverede,
kan medfgre alvorlige
kveestelser.

m Fa defekte sikkerheds-
og beskyttelsesanord-
ninger repareret.

m Sikkerheds- og beskyt-
telsesanordningerne ma
aldrig seettes ud af kraft.

3.3.1 Indtastning af PIN- og

PUK-kode

Apparatet kan kun startes med
en indtastning af en PIN-kode
(Personal Identification Number).

Derved hindres uvedkommende
brug. Fabriksindstillingen for en
PIN er 0000. Du kan aendre din
PIN, se se kapitel 5.2 "Udfarelse
af grundlaeggende indstillinger®,
side 377.

Indtastes PIN-koden forkert 3
gange, skal der indtastes en
PUK-kode (Personal Unlocking
Key). Indtastes denne ogsa for-
kert, ma neeste indtastning farst
ske efter 24 timer.

Indtastning af PIN- og PUK-kode

bruges som tyverisikring:

m Opbevar PIN- og PUK-koden
utilgaengeligt for uvedkom-
mende.

3.3.2 Sensorer

Apparatet er udstyret med flere
sikkerhedssensorer. Det starter
ikke automatisk op igen, hvis det
er blevet koblet fra af en sikker-
hedssensor. En fejimelding ses
pa displayet og skal kvitteres. Af-
hjeelp arsagen til sensorens ud-
lgsning.

Loftesensor

Laftes apparatet i huset under
brugen, stopper kgrslen og kni-
vene.

Stadsensorer til identifikation
af forhindringer

Apparatet er udstyret med sen-
sorer, der sgrger for, at karsels-
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retningen aendres, hvis der kom-
mer en forhindring i vejen. Hvis
robotten stgder pa en forhin-
dring, trykkes husets gverste del
en smule ind, og st@gdsensoren
udlgses.

Sidehaldningssensor
korselsretning/side

Registreres en stigning eller en
hzeldning eller en skraning i si-
den pa 24° (45 %) i kerselsret-
ningen, vender apparatet om el-
ler aendrer sin kgrselsretning.

BEMARK

Apparatet kan drives uden
problemer i umiddelbar
nzerhed af andre robotplee-
neklippere.

Signalet, der kommer fra
afgreensningskablet, over-
holder standarden fra EG-
MF (the European Garden
Machinery Federation)
mhp. elektromagnetiske
emissioner.

3.4 Sikkerhedsanvisninger

3.4.1 Bruger

®m Unge under 16 ar, personer
med begraenset fysiske,
sensoriske eller andelige ev-

ner eller som er uden erfaring
og viden samt personer, som
ikke har laest driftsvejlednin-
gen, ma ikke bruge apparatet.
Overhold eventuelle nationale
sikkerhedsbestemmelser ved-
rgrende brugerens minimums-
alder.

m Maskinen ma ikke betjenes,
hvis du er pavirket af alkohol,
narkotika eller medicin.

3.4.2 Personligt
beskyttelsesudstyr

m For at undga kvaestelser skal
der baeres foreskrevne per-
sonlige veernemidler og be-
skyttelsesudstyr.

m Det personlige beskyttelses-
udstyr bestar af:

Lange bukser og fast
skotgj.

Ved service og vedligehol-
delse: Beskyttelseshand-
sker.

3.4.3 Sikkerhed for personer
og dyr
®m Der skal placeres advarsels-

skilte ved offentligt tilgaengeli-
ge omrader omkring klippe-
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omradet med det fglgende
indhold:

OBS!

Automatisk plaeneklipper
arbejder!

Kom ikke for teet pa appa-
ratet!

Hold bgrn under opsyn!

m Kontroller under driften, at
barn og andre personer ikke
opholder sig i neerheden af
apparatet eller pa apparatet
og ikke leger med apparatet.

m Det er forbudt at sidde pa ap-
paratet samt at gribe ind i kni-
vene!

m Hold krop og tgj pa veek fra
klippeaggregatet.

3.4.4 Maskinsikkerhed

m Kontrollér for arbejdet, at der
ikke er ting i apparatets ar-
bejdsomrade (f.eks. grene,
glas-, metal- samt tgjstykker,
sten, havemgbler, havered-
skaber eller legetgj). Disse
kan gdelaegge apparatets kni-
ve eller selv blive gdelagt af
apparatet.

® Brug kun maskinen under fgl-
gende betingelser:

Apparatet er ikke beskidt.

Apparatet har ikke skader
eller slid.

Alle betjeningselementer
fungerer.

Basisstation og netdel samt
de elektriske tilledninger er
ubeskadigede og fungerer.

m Udskift altid defekte dele med
originale reservedele fra fabri-
kanten.

m F3 apparatet repareret, hvis
det blevet beskadiget.

®m Brugeren af apparatet er an-
svarlig for eventuelle ulykker
pa andre personer og deres
ejendom.

3.4.5 Elektrisk sikkerhed

® Driv aldrig apparatet, hvis en
plaeenevander er i gang i klip-
pearealet.

m Sprgjt ikke vand pa apparatet.
m Abn ikke apparatet.

4 MONTERING

4.1 Udpakning af robotten

1. Abn forsigtigt emballagen.

2. Tag forsigtigt alle komponenter ud af embal-
lagen og kontroller for transportskader.
Bemeerk: Ved transportskader skal du straks
informere din AL-KO-forhandler eller service-
partner.

3. Kontrollér leveringsomfanget, se kapitel 2.1
"Leveringsomfang", side 365.

Skal apparatet sendes videre, skal den originale

emballage og falgepapirerne opbevares. Disse

skal ogsa bruges ved en returnering.

4.2 Planlzeg klippearealer (01)

Basisstationens placering (01/1)

®  Sa kort vej som muligt til det sterste klippea-
real

®  Plan undergrund
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®m  Beskyttet mod direkte sollys og kraftigt vejrlig
= mulighed for stremtilslutning
®  Robotpleeneklipperen skal kunne kare frit

Udlaeggelse af afgreensningskabel (01)

Afgraensningskablet skal udleegges med uret i en
uafbrudt slgjfe.

Korridorer mellem klippearealerne (01/h)

En korridor er et snaevert sted pa graespleenen og
kan forbinde to klippearealer.

Hovedflade og sideflade(r) (01)

®  Hovedflade (01/HF): Dette er det sted pa
greesplaenen, hvor basisstationen star og
som kan klippes helt og automatisk af appa-
ratet.

®  Sideflade (01/NF): Apparatet kan beeres til si-
dearealet i handen ved en greespleene, der
evt. ikke kan nas fra pleeneklipperens ho-
vedareal. Sideflader kan bearbejdes manuelt.

Hoved- samt sideflade er dog omgivet af det
samme uafbrudte afgraensningskabel.

Apparatet kerer pa det fastlagte tidspunkt langs
med afgreensningskablet til det fastlagte start-
punkt og begynder klipningen herfra.

4.3 Klargering af klippearealer

1. Kontrollér, om graesplaenen er stgrre end ap-
paratets kapacitet. Er graesplaenen for stor,
opstar der en ujaevnt klippet pleene. Reducer
evt. den flade, der skal klippes.

2. Fgr montering af basisstation og afgraens-
ningskabel samt fgr apparatets ibrugtagning:
Klip greesplaenen ned til en lav klippehgjde
med en pleeneklipper.
3. Fjern forhindringer pa greesplaenen eller af-
greens disse med afgreensningskablet (se ka-
pitel 4.5.3 "Udeluk forhindringer”, side 375):
®  Flade forhindringer, som apparatet kan
kare over og som kan gdelaegge knivene
(f.eks. flade sten, overgange fra graes-
pleene til terrasse eller veje, plader eller
kantsten etc.)

®  Huller og ujeevnheder i greespleenen
(f.eks. muldvarpeskud, lignende huller,
grankogler, nedfaldsfrugt etc.)

m  Stejle stigninger eller haeldninger pa me-
re end 45 % (24°)

B Vand (f.eks. damme, baekke, swimming-
pools etc.) og disse afgraensning til graes-
plaenen

®  Buske og haekke, som vokser bredt
4.4 Opbygning af basisstationen (03/a)

1. Placer basisstationen (01/1) retvinklet mod
afgraensningskablets planlagte placering som
folger:
® | plan med jorden (kontrollér med et

vaterpas)

Lige og plan til- og frakersel

Ikke for hveelvet (ladeaggregatet ma ikke
blive bgjet eller kunne haelde, nar skrue-
sgmmet skrues i)

2. Fastger basisstationen (03/2) med fire skrue-
sgm (03/1) i jorden.

4.5 Installation af afgreensningskabel

BEMARK
Er det medfglgende afgraensningskabel

for kort, kan du bestille en forleengerled-
ning hos AL-KO forhandleren eller servi-
cepartneren.

4.51 Tilslutning af afgransningskablet pa

basisstation (03/b)

1. Traek afgraensningskablet (03/4) ud af embal-
lagen.

2. Tag kabelskaktens (03/3) afdaekning af pa til-
slutningen (03/A).

3. Afisolér enden af afgraensningskablet (03/6),
og stik enden ind i klemmen (03/7).

4. Luk klemmen.

5. For afgraensningskablet med ekstra kabel ud
af kabelskakten gennem traekaflastningen
(03/5).

BEMARK
Der kan udfgres mindre rettelser pa ka-

belfgringen pa et senere tidspunkt med
det ekstra kabelstykke.

6. Seet kabelskaktens afdeekning pa.
4.5.2 Udlaegning af afgraensningskabel (01)

Afgreensningskablet kan bade udlaegges oven pa
plaenen og 10 cm under greesbunden. Lad for-
handleren udleegge kablet, hvis det skal anbrin-
ges under graesbunden.

Begge varianter kan ogsa kombineres med hin-
anden.
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OBS!

Fare for beskadigelse af afgraens-
ningskablet

Beskadiges eller klippes afgraens-
ningskablet oder, overfgres styresigna-
lerne ikke leengere til apparatet. | dette
tilfeelde skal afgreensningskablet repare-
res eller udskiftes. Afgraensningskablet
kan kabes hos AL-KO.

B Udleeg altid afgreensningskablet di-
rekte pa jorden. Fastger det evt.
med pleenesgm.

®  Beskyt afgraensningskablet under
udlaeggelsen samt mod skader un-
der driften.

B Grav og vertikalskeer ikke pleenen i
nzerheden af afgraensningskablet.

1. Fastger afgraensningskablet jeevnligt med
plaenesgm, eller grav det ned (i maks. 10 cm
dybde).

2. Udlaeg afgreensningskablet omkring forhin-
dringer: se kapitel 4.5.3 "Udeluk forhindrin-
ger”, side 375.

3. Opret korridorer mellem forskellige klippeare-
aler: se kapitel 4.5.4 "Afgraensning af kor-
ridorer (01/h)", side 375.

4. Afgreens for store stigninger eller haeldninger:
se kapitel 4.5.5 "Afgreensning af skraninger/
stigninger (11)", side 375.

5. Serg for ekstra kabler: se kapitel 4.5.6 "Sorg
for ekstra kabler (07)", side 376.

6. Tilslut afgreensningskablet til basisstationens
tilslutning (03/B) efter udlaeggelsen: se kapi-
tel 4.5.1 "Tilslutning af afgreensningskablet
pa basisstation (03/b)", side 374.

4.5.3 Udeluk forhindringer

Afgraensningskablet skal udleegges alt efter ar-
bejdsomradets omgivelse i forskellige afstande til
forhindringer. Brug linealen pa emballagen, som
kan tages af, for at fastlaegge den korrekte af-
stand.

BEMARK
Undtagelser er kun ngdvendige, hvis de

ikke kan erkendes af apparatets stgd-
sensorer. Undga for mange eller ungd-
vendige undtagelser.

Forhgjninger, der er mindre end 6 cm, af
omkeres, da apparatet kan forarsage
skader.

Afstand til mure, hegne, bed:
mindst 20 cm (01)

Apparatet karer langs afgraensningskablet med
en forskydning udefter pa 20 cm. Derfor skal af-
greensningskablet have en afstand pa mindst
20 cm mure, hegne, bed osv.

Afstand til terrassekanter og stenbelagte
veje (05)

Er terrasse- eller vejkanten hgjere end graesplee-
nen, skal der overholdes en afstand pa mindst
20 cm. Er terrasse- eller vejkanten pa hgjde med
graesplaenen, kan kablet udleegges langs med
kanten.

Forhindringers afstand til afgreensningskablet
(01)

Er afgraensningskablerne lagt helt sammen veek
fra eller hen mod forhindringen, dvs. afstanden er
0 cm, kerer apparatet hen over afgreens-
ningskablet. Afgraensningskablerne ma ikke kryd-
se hinanden (02/c), men skal udlaeses parallelt
(01/e).

Udlzeggelse af afgreensningskabel ved

hjerner (06)

®  Hjgrner indefter (06/a): Udleeg afgraens-
ningskablet diagonalt, sa apparatet ikke karer
fast i hjgrnet.

®  Hjgrner udefter med forhindringer (06/b): Ud-
leeg afgraensningskablet i en spids, sa appa-
ratet ikke kgrer ind i hjgrnet.

®  Hjgrner udefter uden forhindringer: Udleeg af-
greensningskabel i en 90°-vinkel.

4.5.4 Afgraensning af korridorer (01/h)

Der skal overholdes fglgende afstande i en kor-
ridor:

B Samlet bredde: mindst 60 cm
®m  Afgraensningskablets afstand til kanten:
20 cm

®  Afstand mellem afgreensningskablerne:
mindst 30 cm

4.5.5 Afgransning af skraninger/stigninger
(11)

Heeldninger pa mere end 45 % skal afgreenses
med et afgreensningskabel (45 % = 45 cm haeld-
ning for hver 1 m vandret).

Afgraensningskablet ma ikke laegges ud over en
skraning med mere end 20 % haeldning. For at
undga problemer under en vending skal der over-
holdes en afstand pa 50 cm ved op til 20 % heeld-
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ning. Er haeldningen ved arbejdsomradets yder-
kant et sted mere end 20 %, skal afgreens-
ningskablet udlaegges i en afstand pa 20 cm pa
et plant omréde for skraningen.

4.5.6 Sorg for ekstra kabler (07)

For ogsa at kunne flytte basisstationen efter at
klippeomradet er klargjort eller for at udvide klip-
pearealet, skal der med regelmeessige afstande
sgrges for ekstra kabler i afgraensningskablet.
Hvor meget ekstra kabel, der skal til, bestemmer
du selv.

BEMAERK
Der ma ikke udleegges abne slgjfer med

ekstra kabler.

1. For afgreensningskablet rundt om det aktuelle
pleenesgm (07/1) og tilbage til foregaende
pleenesgm (07/3).

2. For derefter afgraensningskablet tilbage til det
aktuelle pleenesgm. Der opstar en slgjfe.
Kablerne skal ligge teet op ad hinanden.

3. Slgjfen fastggres pa jorden evt. i midten med
et ekstra plaenesgm (07/2).

4.5.7 Typiske fejl under kabeludlaeggelsen
(02)

®  De ekstra afgreensningskabler udleegges ikke
i en jeevn, lang slgjfe (02/a).

®  Afgreensningskablet udleegges ikke korrekt
omkring hjgrner (02/b).

®  Afgraensningskablet krydses eller udlaegges
ikke med uret (02/c).

®  Afgreensningskablet udleegges for upreecist,
sa greespleenens kanter ikke kan slas (02/d).

®  Afgraensningskabler udlaegges ikke direkte
ved siden af hinanden, nar de fgres frem og
tilbage fra en forhindring pa graespleenen (02/
e).

®  Startpunkterne placeres for langt veek fra ba-
sisstationen (02/f).

®m  Afgraensningskablet laegges ud over grees-
plaenens kant (02/g).

B Minimumsafstanden til korridorer pa 30 cm
underskrides, nar afgreensningskablet udleeg-
ges (02/h).

®  Afgreensningskablet udleegges for teet pa for-
hindringer, der ikke kan kgres over, dvs. med
en afstand pa mindre end 20 cm (02/i).

4.6 Tilslutning af basisstation til strom (04)

1. Placer netdelen (04/4) pa et tort sted, der be-
skyttes mod direkte sollys, i naerheden af ba-
sisstationen (04/1).

2. Forbind netdelens (04/5) lavspaendingskabel
og basisstationens (04/6) kabel med hinan-
den.

3. Stik netdelens (04/2) stik ind i en stikdase
(04/3).

BEMARK
Netdelen bgr tilsluttes strammen via en

HFl-afbryder med en nominel fejlstram
pa < 30 mA.

4.7 Kontrol af basisstationens forbindelser
(04)
1. Kontrollér, om begge dioder lyser foran pa la-
deaggregatet (09/1). Hvis ikke:
® Traek stikket ud.

®  Kontrollér strgmforsyningens og af-
greensningskablets stikforbindelser for
korrekt seede eller skader.

Diodernes tilstandsmeldinger

Lysdio- Driftstilstande

der

Grgn ®  |yser, nar afgreensningskablet
er udlagt korrekt, og slgjfen er i
orden.

®  Blinker, nar afgraensningskab-

lets slgjfe ikke er i orden.

Gul ®  |yser, nar stremforsyningen er i

orden.

5 IBRUGTAGNING

Dette kapitel beskriver handlinger og indstillinger,
som skal udfgres, nar apparatet tages i brug for-
ste gang. For alle videre indstillinger se kapitel 7
"Indstillinger”, side 378.

5.1 Opladning af batteri (08)

| normaldrift oplades batteriet i apparatet automa-
tisk med jeevne mellemrum.
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BEMZAERK
Oplad batteriet helt, inden apparatet bru-

ges forste gang. Batteriet kan oplades
efter behag i alle ladetilstande. Batteriet
tager ikke skade, hvis opladningen af-
brydes.

Batteriet kan kun oplades, nar apparatet
er tilsluttet.

1. Stil apparatet (08/1) i basisstationen (08/3)
saledes, at apparatets kontaktflader berarer
basisstationens ladekontakter.

2. Teend apparatet med .

3. Pa apparatets display ses Batteriet op-
Tades. Hvis ikke: se kapitel 14 "Hjselp ved
fejl", side 385.

5.2 Udferelse af grundlaeggende
indstillinger

1. Abn skaermen.

2. Teend apparatet med . Firmware, kode-
nummer og type vises.

3. Veelg sproget i menuen for sprogvalget med
@ eller @ og overtag med B'.

4. I menuen Login > Angiv PIN-kode indta-
stes den forindstillede PIN 0000. Med @ el-
ler @ veelges efter hinanden cifret 0, som

overtages med E]'. Nar PIN-koden er ble-
vet indtastet, kobles adgangen fri.
5. I menuen £ndre PIN-kode:
®  Du kan angive en egen ny firecifret PIN-
kode under Angiv ny PIN-kode.Med
IZ] eller E] veelges efter hinanden et cif-

fer, som overtages med B'.

®  |ndtast den nye PIN-kode igen under
Gentag ny PIN-kode. Er begge ind-
tastninger ens, ses PIN-kode &n-
dret.

6. Indstil den aktuelle dato i menuen Angiv
dato (format: DD.MM. 20AA). Med @ eller
E] veelges efter hinanden et ciffer, som over-

tages med E]'.

7. Indstil det aktuelle klokkeslaet i menuen An-
giv tid > 24h-Format (format: HH:MM).

Med @ eller E] veelges efter hinanden et
ciffer, som overtages med B'.

De grundleeggende indstillinger er afsluttet. Sta-
tussen Tkke kalibreret Tryk pa Start-
tasten vises.

5.3 Indstilling af klippehgjde

Klippehgjden kan indstilles manuelt i trin mellem
25 og 55 mm.

BEMAERK
Der anbefales en klippehgjde pa 55 mm

til en kalibreringskgrsel (se se kapitel 5.4
"Udfgrelse af en automatisk kalibre-
ringskaorsel", side 377) samt til indleering
af startpunkterne (se se kapitel 7.3.2
"Indstilling af startpunkter”, side 379).

1. Abn afdeekningen (10/1).

2. Indstilling af klippehgjde (den aktuelle klippe-
hgjde vises i mm i ruden (10/3)):
®m  Forhgjelse af klippehgjde (dvs. graessets
hgjde): Drej drejeknappen (10/2) med
uret (10/+).
®m  Reduktion af klippehgjde (dvs. graessets
hgjde): Drej drejeknappen (10/2) mod
uret (10/-).
3. Luk afdeekningen.

5.4 Udferelse af en automatisk
kalibreringskorsel

BEMARK
Udfer en kalibreringskersel (se se kapi-

tel 5.4 "Udfgrelse af en automatisk kali-
breringskarsel”, side 377) eller indlzer
startpunkterne (se se kapitel 7.3.2 "Ind-
stilling af startpunkter”, side 379) for
idrifttagningen.

Stil apparatet i udgangspositionen (09)
1. Stil apparatet i udgangspositionen inden for
klippearealet:

B mindst 1 m til venstre og 1 m fgr basis-
stationen

®  med forsiden rettet mod afgraens-
ningskablet

Start kalibreringskerslen

1. Kontrollér, at der ikke er forhindringer i appa-
ratets umiddelbare bevaegelsesomrade. Ap-
paratet skal kunne kare over afgraens-
ningskablet med begge forhjul. Fjern evt. for-
hindringer.
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2. Start apparatet med . Pa displayet ses:
m | Advarsel ! Motor starter
m  Kalibrering, Fase [1]

Under kalibreringskorslen

Apparatet karer fgrst to gange hen over afgreens-

ningskablet for at registrere signalstyrken i af-

graensningskablet og derefter hen til basisstatio-

nen og bliver staende her.

®  Meldingen Kalibrering fuldfert ses
pa displayet.

m  Batteriet oplades.

BEMARK
Apparatet skal blive staende i basisstati-

onen. Rammer apparatet ikke kontakter-
ne, nar det kgrer ind i basisstationen,
karer det videre langs med afgreens-
ningskablet. Kgrer apparatet gennem
basisstationen, er kalibreringen ikke kor-
rekt udfert. Basisstationen skal rettes
bedre til, og kalibreringen skal gentages.

Efter kalibreringskeorslen
Den forindstillede aktuelle klippetid vises.

For alle videre indstillinger se kapitel 7 "Indstillin-
ger”, side 378.

6 BETJENING
6.1 Start apparatet manuelt

1. Teend apparatet med .
Til kantklipningen uden for planlagt tid: se ka-
pitel 7.5 "Kantklipning ved manuel start", si-
de 380.

2. Start apparatet manuelt med .
6.2 Afbryd klipningen

B Tryk pa pa apparatet.
Apparatet kgrer automatisk tilbage til basis-
stationen. Apparatet sletter derefter klippe-
planen for den aktuelle tag og starter naeste
dag til den indstillede tid.

® Tryk pa pa apparatet.
Klipningen afbrydes en halv time.

® Tryk pa pa apparatet.
Apparatet slas fra.

BEMZAERK
Apparatet kan stoppes med STOP-ta-

sten (08/2) i farlige situationer.

6.3 Klipning af sideflade (01/NF)

1. Leoft apparatet, og placer det manuelt i side-
fladen.

Teend apparatet med .

Abn hovedmenuen med @

@ eIIerE] *Indstillinger E]'
@ eIIer@ *Klippe omraade B’

Veelg klippetiden med @ eller @

Start apparatet manuelt med .

AIt efter indstilling: Apparatet klipper pa den ind-
stillede tid og slas derefter fra, eller klipper, indtil
batteriet er tomt.

N o o M v DN

Placer derefter apparatet manuelt i basisstatio-
nen, nar sidefladen er klippet feerdigt.

7 INDSTILLINGER

7.1 Hent indstilling — generelt

1. Abn hovedmenuen med E]
Bemeaerk: En asterisk * for et menupunkt an-
giver, at det netop er aktivt.

2. @ eIIer@ *Indstillinger E]'
3. Veelg det gnskede menupunkt med @ eller

E], og overtag med E]'.

4. Udfer indstillinger.
Bemaerk: Menupunkterne er beskrevet i de
efterfolgende afsnit.

5. Vend tilbage til hovedmenuen med E]

BEMAERK
Yderligere menupunkter: se kapitel 5.2

"Udferelse af grundlaeggende indstillin-
ger”, side 377.

7.2 Aktiver/deaktiver knaptoner

@ eIIer@ *Tastelyde E]'

2. Aktiver/deaktiver knaptoner:

@ eIIer@ Aktivere B’:

Aktiver knaptoner.
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u @ eIIer@ Deaktivere BV:

Deaktiver knaptoner.
7.3 Indstilling af klippeprogram

7.3.1 Indstilling af klippeprogram — generelt

1. Abn hovedmenuen med E]

2. @ eIIerE] * Programmer E]'

3. Veelg menupunktet med @ eller E] og

overtag med B’.

4. Udfer indstillinger.
Bemaerk: Menupunkterne er beskrevet i de
efterfalgende afsnit.

7.3.2 Indstilling af startpunkter

Indlaering af startpunkter

1. Stil apparatet i basisstationen.
Teend apparatet med .
Abn hovedmenuen med E]

@ eller[i] * Programmer E]'

IZ] eller@ * Startposition [3'

@ eIIer@ *Ler startposition B’
@ eIIer@ *Start definition af
startpositioner E]':

L] @eller@ Start B’.Apparatetk@-

rer langs med afgreensningskablet.

u IZ] eIIerE] Bekraft B’, hvis appa-

ratet har naet det gnskede startpunkt.
Startpunktet gemmes.

8. @ eIIer[i] Angiv startpositi 1 BV,
hvis intet startpunkt blev fastlagt under indlae-

ringen. Blev der ikke fastlagt et startpunkt,
fastlaegges startpunkterne automatisk.

9. @eller@ Startposit x: XXm E]',

nar sidste startpunkt er blevet naet.

N o o~ DN

Manuel fastlaeggelse af startpunkter (01)

Det farste startpunkt (01/X0) er forindstillet og er
1 m til hgjre for basisstationen. Efter dette punkt
kan der programmeres op til 3 yderligere start-
punkter (X1 til X3). Under fastleeggelse af start-
punkter skal fglgende overholdes:

®m  Seet ikke startpunkterne for langt veek fra ba-
sisstationen eller for taet pa hinanden (02/f).

B Brug kun s& mange startpunkter som ngd-
vendigt.

1. @ elIerE] * Startposition E]'

2. @ eller@ *punkt X1 ved [020m]
(=F
Veelg her et ciffer efter hinanden med @ el-
ler @ og bekraeft hver gang med B’.

3. @ elIerE] *punkt X2 ved [075m]
=
Veelg her et ciffer efter hinanden med @ el-
ler @ og bekraeft hver gang med B’.
4. Fastlaeg efter behov yderligere startpunkter.
5. Vend tilbage til hovedmenuen med E]
7.3.3

BEMARK
Der skal vaere mindst 30 min. mellem

klippetidernes programmering og selv
klipningen. Hvis ikke, starter apparatet
forst til naeste programmerede tidspunkt.

Indstilling af klippetider

| menupunktet Ugeprogram indstilles dage og ti-
der, hvor apparatet skal klippe. Tilpas evt. disse
indstillinger til din haves stgrrelse. Ses uklippede
omrader efter ca. en uge, skal klippetiderne for-
@ges.

1. @ eIIerE] *Ugeprogram E]'

u @ elIerE] *Alle dage [X]:Appa-
ratet klipper hver dag pa de indstillede
klokkesleet. Ses Alle dage [ ], klip-
per apparatet kun pa de indstillede uge-
dage.

u @ elIerE] *Mandag [X]...* Sendag
[X]: Apparatet klipper den indstillede
ugedag pa de indstillede klokkeslaet. Ses
f.eks. Mandag [ 1, klipper apparatet ik-
ke denne dag.

u @ elIerE] ZAndre E]': Aktiver [X]
eller deaktiver [ ] den pageeldende
dag, indstil tid, klippetype og startpunkter.

2. Udfer indstillingerne for alle dag eller den pa-
geeldende dag:

m F.eks. *[M] 07:00-10:00 [?]: Nor-
mal klipning [M] fra kl. 07:00 —

10:00 med automatisk skiftende start-
punkt 0 -9 [?].
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m  F.eks. *[R] 16:00-18:00 [1]: Ap-
paratet starter kl. 16:00 med kantklipning
[R] og karer langs hele afgraens-
ningskablet. Derefter begyndes arealets
klipning ved startpunkt 1 [1] . KI.

18:00 eller nar batteriet er afladet, kagrer
apparatet tilbage til basisstationen.

u @ eIIer@ £ndre E]': /AEndring af ud-

valgt indstilling.

u @ eIIer@ Fortsat E]': Bekreefter

den aendrede indstilling og gar videre til
naeste indstilling.

3. @ eller@ Gem B’: Gemmer alle sendre-
de indstillinger for menupunktet.

7.4 inTOUCH

En oprettet forbindelse til en gateway skal afbry-
des. Derefter er apparatet klar til en ny oprettelse
af en forbindelse i 30 minutter.

BEMARK
Skal forbindelsen oprettes pa et senere

tidspunkt, skal forbindelsen afbrydes
igen, ogsa selv om apparatet ikke var
forbundet med en gateway.

1. @eller@ *inTOUCH E]r

2. Afbryd forbindelse B’
Apparatet melder: Ferdig.

3. Bekreeft med B’, og vend tilbage til menu-
en.

7.5 Kantklipning ved manuel start

Her kan du til en manuel start indstille, at appara-
tet skal begynde med en kantklipning.

Udfer kantklipning til de programmerede tider: se
kapitel 7.3.3 "Indstilling af klippetider", side 379.

1. @ eIIer@ *Kantk1ipning E]'
2. @eller@ *manuel start E]'

7.6 Indstilling af klipning i sideflader

1. @ eller @ *Klippe omraade E]'

2. Indstilling af klippetider:

u @eller@ Inaktiv E]':

Klipning i sideflader er deaktiveret.

u @ eIIer@ Aktiv E]':

Apparatet klipper, indtil batteriet er tomt.

u @ eIIer[i] Klippetid i min E]':
Apparatet klipper sidefladen i den indstil-
lede tid. Folgende klippetider kan indstil-
les:
30/60/90/120/til batteriet er tomt.

7.7 Indstil display-kontrast

Kan displayet ikke laeses, f.eks. pga. sollys, kan
displayets kontrast aendres.

1. @eller@ *Displaykontrast B’

2. Forhgj/reducer displaykontrast med @ eller
[i], og overtag med E]'.

7.8 Indstillingsbeskyttelse

Er indstillingsbeskyttelsen deaktiveret, skal PIN-
koden kun indtastes for at kvittere sikkerhedsre-
levante fejl.

1. [A]eller [W) * sikkerhedsindsti1lin
=r
2. Aktiver/deaktiver indstillingsbeskyttelse:

u @ eIIerE] Aktivere [3':

Aktiver indstillingsbeskyttelsen.

u [Z] eIIer@ Deaktivere E]':

Deaktiver indstillingsbeskyttelsen.

7.9 Omkalibrering

Blev placeringen eller afgraensningskablets laeng-
de andret, eller kan apparatet ikke lzengere finde
afgraensningskablet, skal der udfgres en omkali-
brering.

1. @eller@ Ny kalibrering E]'

2. Nulstil kalibrering? E]'

3. Udfgrelse af kalibreringskersel: se kapitel 5.4
"Udforelse af en automatisk kalibreringskar-
sel", side 377.

7.10 Nulstil til fabriksindstillinger

Apparatets fabriksindstillinger kan gendannes,
f.eks. hvis apparatet skal seelges.

1. @ eIIer@ * Fabriksindstilling B'
Apparatet melder: Fabriksindstillin-

ger gendannet

8 VIS INFORMATIONER

Menuen Information viser apparatets data. |
denne menu kan der ikke foretages indstillinger.
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Service og vedligeholdelse

1. Abn hovedmenuen med E]

2. @eller@ * Information E]'
3. Veelg menupunktet med @ eller E] og be-
kreeft med B'.

Bemeerk: Menupunkterne er beskrevet i de
efterfalgende afsnit.

4. Vend tilbage til hovedmenuen med @
Kniv service

Viser, om hvor mange driftstimer der skal udfgres
en knivservice. Teelleren kan nulstilles manuelt.
Knivservicen skal udfares af en AL-KO forhand-
ler, tekniker eller servicepartner.

Nulstil teeller til knivservice:

1. @ eller@ Bekraft B'

Hardware

Viser informationer om apparatet, f.eks. type,
produktionsar, driftstimer, serienummer, antal ud-
farte klipninger, samlet klippetid, antal oplad-
ningscykler, samlet opladningstid, leengden pa af-
greensningskablets slgjfe.

Software
Viser firmwareversionen.

BEMARK
Serg altid for, at softwaren til Robolinho

robotpleeneklipperen er up-to-date. Kon-
troller regelmaessigt firmwareversionen
og opdater denne efter behov. Robolin-
ho Updater softwaren findes pa internet-
tet under:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-auto-

updater

Programinfo

Viser aktuelle indstillinger, som f.eks. den samle-
de ugentlige klippetid.

Fejl
Viser de sidst opstaede forstyrrelsesmeldinger
med dato, klokkeslaet og fejlkode.

9 SERVICE OG VEDLIGEHOLDELSE

FORSIGTIG!
Fare for personskader
Skarpe samt beveegelige maskindele

kan medfgre kvaestelser.

B Beer altid handsker under vedlige-
holdelse, pleje samt renggring af
maskinen!

9.1 Renggring

OBS!
Fare pa grund af vand

Vand i robotpleeneklipperen og i basis-
stationen medferer skader pa de elektri-
ske komponenter.

®m  Spragjt ikke robotplaeneklipperen og
basisstationen over med vand.

Rengering af robotplaeneklipper

FORSIGTIG!
Fare for kvaestelse pa klippekniv

Klippeknivene er meget skarpe og kan
forarsage snitsar.

B Beer beskyttelseshandsker!
®  Sgrg for, at legemsdele ikke kom-
mer ind i klippekniven.
Udfer én gang om ugen:

1. Sluk for apparatet med .

2. Ter apparatets overflade af med en hand-
kost, en barste, en fugtig klud eller en fin
svamp.

3. Barst undervogn, klippeskjold og klippekniv
af med en bgrste.

4. Kontroller klippeknivene for skader. Udskift
efter behov: se kapitel 9.3 "Udskiftning af
klippeknivene", side 382.

Renger basisstationen

1. Fjern regelmeessigt greesrester, lgv og andet
pa basisstationen.

2. Tor basisstationens overflade af med en fug-
tig klud eller en fin svamp.
9.2 Regelmassig kontrol

Generel kontrol

1. Kontrollér hele installationen for skader én
gang om ugen:
B Maskine
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Transport

®m  Basisstation
®  Afgraensningskabel
= Netdel
2. Fa udskiftet defekte dele med originale reser-

vedele af AL-KO eller af AL-KO servicevaerk-
stedet.

Kontrol af hjulenes frileb

Udfgr én gang om ugen:

1. Rens omraderne omkring hjulene grundigt for
greesrester og snavs. Brug en handkost eller
en klud.

2. Kontrollér, om hjulene kgrer frit og om de kan
styres.

Bemaerk: Gar hjulene tungt eller kan de ikke
styres, skal de udskiftes af AL-KO service-
veerkstedet.

Kontrollér robotplaeneklipperens
kontaktflader

1. Fjern snavs med en klud, og smer let ind
med kontaktfedt.

Kontrollér basisstationens ladekontakter
1. Treek stikket ud.

2. Tryk kontakterne hen mod basisstationen, og
slip dem igen. Ladekontakterne skal fiedre til-
bage til udgangsstillingen igen.

Bemaerk: Fjedrer ladekontakterne ikke tilba-
ge, skal de udskiftes af AL-KO serviceveerk-
stedet.

9.3 Udskiftning af klippeknivene

FORSIGTIG!
Fare for kvaestelse pa klippekniv

Klippeknivene er meget skarpe og kan
forarsage snitsar.

B Beer beskyttelseshandsker!

®  Sgrg for, at legemsdele ikke kom-
mer ind i klippekniven.

OBS!

Apparatskader pa grund af ukyndig

reparation

Knivtallerknen kan blive beskadiget un-

der justering af bgjede, monterede klip-

peknive.

m  Juster ikke bgjede klippeknive.

®  Udskift bgjede klippeknive med ori-
ginale reservedele fra AL-KO.

Slidte eller bgjede klippeknive skal udskiftes.

Sluk for apparatet med .

Laeg apparatet med klippeknivene opad.
Skru fastggrelsesboltene ud.

Tag klippeknivene ud af knivfeestet.
Renger knivfaestet med en blgd barste.

BEMARK
Klippeknivene er slebet i hele laengden

og kan derfor vendes 180°, sa deres
brugstid fordobles.

o b=

6. Udskiftning af klippeknive:

®  Blev klippeknivene ikke vendt siden den
forste montering: Vend klippekniven
180°, og seet den i med den slebne side
mod apparatet i knivfaestet. Spaend der-
efter fastggrelsesboltene til igen i han-
den.
®  Erklippeknivene blevet vendt én gang si-
den den farste montering: Seet nye klip-
peknive i med den slebne side mod ap-
paratet i knivfeestet. Spaend derefter de
nye fastggrelsesboltene til i handen.
Bemaerk: Der ma kun bruges originale
reservedele fra AL-KO.
Ved kraftig tilsmudsning, der ikke kan fiernes
med en bgrste, skal knivtallerkenen udskiftes, da
ubalance kan fere til gget slitage og funktionsfor-
styrrelser.

10 TRANSPORT
Goar som fglger for at transportere apparatet:
1. Stop apparatet med eller med stoptasten.

2. Sluk for apparatet med .
3. Loft apparatet i huset med begge hzaender:
®m  Klippeknivene ma ikke bergres.

®  Klippeknivene skal altid vende veek fra
kroppen.

11 OPBEVARING

11.1 Opbevaring af robotplaeneklipper

Apparatet skal opbevares indendgrs om vinteren
eller hvis det ikke skal bruges over en leengere tid
(over 30 dage).

1. Lad batteriet er helt op (se kapitel 5.1 "Oplad-
ning af batteri (08)", side 376).
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Bortskaffelse

2. Renger apparatet grundigt (se kapitel 9.1
"Rengering”, side 381).

3. Opbevar apparatet:
®  staende pa alle hjul
et tort, frostsikkert sted, der kan aflases
®  uden for berns raekkevidde

11.2 Opbevaring af basisstation

Basisstationen kan, men skal ikke opbevares. En

for tidlig eeldning, f.eks. blegning af farver,

korrosion pa ladekontakter undgas med en opbe-

varing.

Forbliver basisstationen udendors:

1. Tag netdelen fra strammen og ud af basis-
stationen.

2. Rul basisstationens kabel sammen.

3. Opbevar netdelen.

4. Fedt ladekontakter ind med kontaktfedt.

Opbevares basisstationen:
1. Udfer alle oven over anfarte punkter.
2. Adskil basisstationen fra afgraensningskablet.

3. Afmonter basisstationen, og fijern snavs med
en handkost og en let fugtig klud.

4. Opbevaring af basisstation:
et tort, frostsikkert sted, der kan aflases
®  uden for bgrns raekkevidde

Hvis kun ladeaggregatet skal opbevares:

1. Tag netdelen fra strammen og ud af basis-
stationen.

2. Adskil basisstationen fra afgraensningskablet.

3. Fjern snavs med en handkost og en let fugtig
klud.

4. Afmontering af ladeaggregat:

®  Skru begge bolte pa ladeaggrega-
tet (08/4) af.

B | gsn ladeaggregatet ved at vippe det af
basisstationen.

® | gsn kablets stikforbindelse pa basissta-
tion og ladeaggregat.

®  Luk soklens abning (08/5) med den ved-
lagte vinterkappe (08/6).

5. Opbevaring af basisstation:
B et tort, frostsikkert sted, der kan aflases
B uden for bgrns reekkevidde

11.3 Opbevaring af afgreensningskablet om
vinteren

Afgraensningskablet kan forblive i jorden og skal

ikke fiernes.

1. Bliver basisstationen opbevaret: Smgar kabe-
lender med kontaktfedt, og vikl et klaebeband
omkring dem. Dermed beskyttes kabelender-
ne mod korrosion.

12 BORTSKAFFELSE

Henvisninger til loven om elektrisk og

elektronisk udstyr (EEE)

E ®  Elektrisk og elektronisk udstyr ma ikke
smides ud med det almindelige hus-

— holdningsaffald, men skal bortskaffes
seerskilt!

®  Udtjente batterier samt udtjente genopladeli-
ge batterier, som ikke er fast monteret i det
brugte redskab, skal tages ud, fer redskabet
smides ud! Bortskaffelsen af batterier er re-
guleret af loven.

®  Ejeren eller brugeren af elektrisk og elektro-
nisk udstyr er forpligtet til at tilbagesende red-
skabet efter brug iht. loven.

®m  Slutbrugeren er selv ansvarlig for at slette al-
le personlige data pa det gamle redskab!

Symbolet pa en overstreget affaldsspand bety-

der, at elektrisk og elektronisk udstyr ikke ma

smides ud med det almindelige husholdningsaf-

fald.

Elektrisk og elektronisk udstyr kan afleveres uden

vederlag de folgende steder:

m  Offentlige affaldsdeponier (f.eks. kommunale
lossepladser)

®  Forretninger, der seelger elektrisk udstyr (sta-
tionaere og online), hvis forhandleren er for-
pligtet til at tage redskabet retur eller hvis for-
handleren tilbyder dette selv.

Disse informationer geelder kun for udstyr, der er

installeret og solgt i EU-lande, hvor EU-direktivet

2012/19/EU er geeldende. | lande uden for den

Europaeiske Union kan der vaere andre bestem-

melser for bortskaffelse af elektrisk og elektronisk

udstyr.

Henvisninger til batteriloven
A

®  Fglg anvisningerne i betjenings- eller monte-
ringsvejledningen om sikker udtagning af bat-

Udtjente batterier og genopladelige
batterier ma ikke smides ud med det
almindelige husholdningsaffald, men
skal bortskaffes saerskilt!
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Kundeservice/service

terier eller genopladelige batterier fra det
elektriske udstyr samt for informationer om
deres type eller kemiske system.

®m  Ejeren eller brugeren af batterier og genopla-
delige batterier er forpligtet til at tilbagesende
redskabet efter brug iht. loven. Returneringen
er begraenset til en normal husholdnings-
meengde.

Udtjente batterier kan indeholde skadelige stoffer
eller tungmetaller, som skader miljget samt men-
neskers sundhed. Genbruges udtjente batterier
samt de indeholdte ressourcer, er dette med til at
beskytte vigtige ressourcer.

Symbolet pa en overstreget affaldsspand bety-
der, at batterier og genopladelige batterier ikke
ma smides ud med det almindelige husholdnings-
affald.

Star tegnene Hg, Cd eller Pb under affaldsspan-
den, betyder dette fglgende:

®  Hg: Batteriet indeholder mere end 0,0005 %

kviksglv

®  Cd: Batteriet indeholder mere end 0,002 %
cadmium

B Pb: Batteriet indeholder mere end 0,004 %
bly

Batterier og genopladelige batterier kan afleveres
uden vederlag de falgende steder:

m  Offentlige affaldsdeponier (f.eks. kommunale
lossepladser)

®  Forretninger, der szelger batterier og genop-
ladelige batterier

B |ndsamlingssteder, der tager brugte batterier
tilbage

B Producentens indsamlingssteder (hvis denne
ikke er medlem af den kollektive tilbagetagel-
sesordning)

Disse informationer geelder kun batterier og gen-
opladelige batterier, der er solgt i EU-lande, og
hvor EU-direktivet 2006/66/EU er gaeldende. |
lande uden for den Europaeiske Union kan der
veere andre bestemmelser for bortskaffelse af
batterier og genopladelige batterier.

13 KUNDESERVICE/SERVICE

Henvend dig til neermeste AL-KO servicevaerk-
sted ved spargsmal til garanti, reparation eller re-
servedele. Disse oplysninger findes pa internettet
pa adressen:

www.al-ko.com/service-contacts
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Hjeelp ved fejl

14 HJALP VED FEJL

14.1 Afhjalpning af apparat- og handteringsfejl

FORSIGTIG!

A Fare for personskader
Skarpe samt beveegelige maskindele kan medfare kveestelser.
B Beer altid handsker under vedligeholdelse, pleje samt renggring af maskinen!

Fejl
Apparatet starter ikke.

Apparatet kgrer fast og
graver sig ned. Hjulene ro-
terer stadigveek.

Apparatet klipper pa forker-
te tidspunkter.

Motoren karer ikke under
klipningen.

Klipperesultat er ujaevnt.

Batteriets driftstid falder ty-
deligt.

Apparatet vibrerer eller lyd-
styrken er for hgj.

Arsag
Batteriet er tomt.
Stedsensorer udlgses ikke.

Greesset er for hgijt.

Apparatet stopper pa grees-
pleenen ved ujeevnheder.

Apparatet har et forkert ind-
stillet tidspunkt.

Klippetiden er forkert indstil-
let.

Apparatet glemmer tid-
sindstillingerne.

Motoren er overbelastet.

Batteriet er tomt.

Knivene er stumpe.

Klippetid er for kort.
Klippeomradet er for stort.

Klippehgjde er indstillet til et
for lavt trin.

Knivene er stumpe.

Klippehgijde er indstillet til et
for lavt trin.

Graesset er for hgijt eller for
fugtigt.

Der er ubalance i klippekni-
vene eller i klippedrevet

Afhjaelpning
Oplad apparatet i basisstationen.
Kontakt AL-KO-servicested.

®  Forhgj klippehgjden, og seenk deref-
ter trinvist til den gnskede hgjde.

®m  Klip greespleenen kortere med en
plaeneklipper.

Fjern ujeevnheden.
Indstil klokkeslaettet.
Indstil klippetiden.

Batteriet er defekt. Kontakt AL-KO-ser-
vicested.

Sluk for apparatet, stil pleeneklipperen
pa et plant underlag eller i lavt grees, og
start igen.

Oplad batteriet.

Vend klippeknive, eller udskift dem efter
behov.

Programmeér laengere klippetider.
Formindsk klippeomradet.

Forhgj klippehgjden, og saenk derefter
trinvist til den gnskede hgjde.

Vend klippeknive, eller udskift dem efter
behov.

Forhgj klippehgjden, og saenk derefter
trinvist til den gnskede hgjde.

Lad greesset tarre.
Stil klippehgijden til et hgjere trin.

Renger klippeskjoldet.
Kontakt AL-KO-servicested.
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Hjeelp ved fejl

Fejl

Batteriet kan ikke oplades
eller batterispaending for
lav

Arsag

B Basisstationens ladekon-
takter er snavsede.

®  Kontaktfladerne pa appa-
ratet er snavsede.

Basisstation er ikke patrykt
strgm.

®m  Apparatet rammer ikke
ladekontakterne.

m  Kontaktfladerne pa appa-
ratet er braendte.

Batteriets levetid er udlgbet.

Ladeelektronik er defekt.

Afhjeelpning

Renggr ladekontakter og kontaktflader.

Tilslut basisstation til strammen.

Stil apparatet i basisstationen, og
kontroller, om ladekontakterne har
den gnskede kontakt.

Kontakt AL-KO-servicested.

Kontakt AL-KO-servicested.
Kontakt AL-KO-servicested.

BEMARK
Ved forstyrrelser, der ikke er anfert i denne tabel, eller som du ikke selv kan afhjeelpe, bedes
du henvende dig til vores kundeservice.

14.2 Fejlkoder og -afhjalpning

Fejlkode
CNOO1l: Tilt-sensor

CN002: Lift-sensor

CNOO5: Bumper defle-
cted

CNOO7: No Toop sig-
nal

Arsag
Heaeldningssensor blev ud-
lgst:

®  Maks. haeldning over-
skredet

Apparatet blev lgftet
Skreenten for stejl

Laftesensor blev udligst:

®  Beklaedning blev
forskubbet ved lgft eller
af en forhindring.

Apparatet kgrte mod en for-
hindring og kan ikke komme
fri (f.eks. kollision i nserheden
af basisstationen).

Intet slgjfesignal
Afgraensningskablet er
defekt.

m  Sigjfesignalet er for
svagt.

Afhjeelpning

Stil apparatet pa en jeevn flade, og kvit-
ter fejlen.

Fjern forhindringen.

Stil apparatet pa en fri, afgraenset
flade.

Korriger afgraensningskablets place-
ring.

Kontrollér dioderne pa basisstatio-
nen.

Kontrollér stremforsyningen pa ba-
sisstationen. Tag netdelen fra
stremmen, og tilslut den igen.

Kontrollér afgraensningskablet for
skader. Reparer et defekt kabel.
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Hjeelp ved fejl

Fejlkode Arsag Afhjalpning
CNOO8: Loop-signal m  Sigjfesignal for svagt ®m  Kontrollér dioderne pa basisstatio-
weak Afgraensningskabel gra- nen.
vet for dybt ned ®m  Kontrollér stremforsyningen pa ba-
sisstationen. Tag netdelen fra
stremmen, og tilslut den igen.
®m | gft afgraensningskablet til den fore-
skrevne hgjde, fastggr det evt. di-
rekte pa graespleenen.
CN010: Bad position ® Apparateter uden for ®  Stil apparatet pa en fri, afgreenset
den afgraensede graes- flade.
pleene. m  Korriger afgreensningskablets place-
®  Afgraensningskablet blev ring omkring sving og forhindringer.
udlagt over kryds. Fjern de krydslagte kabler.
CNO11: Escaped robot Apparateter uden for den af- Korriger afgraensningskablets placering
greensede greesplaene. omkring sving og forhindringer.
CN012: cal: no Toop Fejl under kalibreringen: ®m  Kontrollér dioderne pa basisstatio-
CNO15: cal: outside ®m Apparatet kan ikke finde nen.
afgraensningskablet. ®m  Kontrollér stremforsyningen pa ba-
sisstationen. Tag netdelen fra
stremmen, og tilslut den igen.
®  Stil apparatet i den foreskrevne kali-
breringsposition, justeret ngjagtigt
retvinklet. Apparatet skal kunne kga-
re over afgreensningskablet.
CN017: cal: signal Fejl under kalibreringen: m  Stil apparatet i den foreskrevne kali-
weak m  Sigjfesignal for svagt breringsposition, justeret ngjagtigt
B |ntet slgjfesignal retvmkle’t. . .
= Afgraensningskablet er u Kontrqller stremforsyningen péa ba-
defekt. sisstationen. Ta_g netdele_n fra
stremmen, og tilslut den igen.
®m  Kontrollér afgreensningskablet for
skader.
CN018: cal: collisi- Fejl under kalibreringen: Fjern forhindringen.
on ®m  Apparatet er kgrt mod en
forhindring.
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Hjeelp ved fejl

Fejlkode

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected
CN120: L-Bumper de-
flected

Arsag
Batteriet er tomt:

Afgreensningskablets slgjfe
er for lang, for mange ger.

Ingen kontakt med ladekon-
takterne under opladningen

Forhindringer i naerheden af
basisstationen

Apparatet er kert fast.

Apparatet kan ikke finde ba-
sisstationen.

Batteriet er slidt op.
Ladeelektronik er defekt.

Automatisk afhjaelpning af
fejl ikke mulig

m  Batteriet er for varmt
(over 60 °C). Afladning
ikke mulig.

®  Overvagningselektronik-
ken udfgrer ngdfrakob-
ling

Klippemotoren er for varm

(over 80 °C).

Apparatet kgrte mod en for-
hindring og kan ikke komme
fri.

Afhjeelpning

Korriger afgraensningskablets placering.

Renger ladekontakterne.

®  Stil apparatet i basisstationen, og
kontroller, om ladekontakterne har
den gnskede kontakt.

®  F3 fabrikantens serviceveerksted til
at kontrollere og evt. udskifte lade-
kontakterne.

Fjern forhindringerne.

Stil apparatet pa en fri, afgraenset flade.

®  Kontrollér afgraensningskablet for
skader.

®  F3 afgraensningskablet repareret af
fabrikantens serviceveerksted.

Fa batteriet udskiftet af fabrikantens ser-
viceveerksted.

Fa ladeelektronik kontrolleret af fabri-
kantens serviceveerksted.

m  Kvitter forstyrrelsesmeldingen ma-
nuelt.

B Gentager dette sig: Fa apparatet
kontrolleret af fabrikantens service-
veerksted.

®  Sluk for apparatet, og lad batteriet
kole af.
B Saet ikke apparatet i basisstationen.

®  Sluk for apparatet, og lad det kale
af.

B Gentager dette sig: Fa apparatet
kontrolleret af fabrikantens service-
veerksted.

Fjern forhindringen.
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Garanti

Fejlkode Arsag Afhjalpning
CN128: Recov Impos- Apparatet karte mod en for-  Fjern forhindringen.
sible hindring og kan ikke komme
fri.
Apparatet er uden for den af- ®  Stil apparatet pa en fri, afgraenset
greensede graesplaene. flade.
m  Korriger afgreensningskablets place-
ring.
CN129: Blocked wL Motoren til venstre hjul er Fjern blokeringen.
blokeret.
CN130: Blocked wrR Motoren til hgjre hjul er blo-  Fjern blokeringen.
keret.

BEMARK
Henvend dig til vores kundeservice ved forstyrrelser, der ikke er anfert i denne tabel, eller som
du ikke selv kan afhjeelpe.

15 GARANTI

Inden for den lovbestemte reklamationsperiode reparerer eller udskifter vi efter eget skan eventuelle
materiale- eller fabrikationsfejl pa apparatet. Reklamationsperioden bestemmes af loven i det land,
hvor maskinen er kgbt.

Vores garanti geelder kun, hvis: Garantien bortfalder ved:

®  brugsanvisningen falges ®  egenhaendige forsgg pa reparation
®  apparatet behandles korrekt B egenhaendige tekniske sendringer
®  der bruges originale reservedele ®  ukorrekt brug

Folgende er ikke omfattet af garantien:
® | akskader, der skyldes normal slitage

®  Sliddele, der er markeret med ramme | xxxxxx (x) | pa reservedelslisten

Garantiperioden begynder med kgbet foretaget af den farste slutforbruger. Datoen pa kebskvitteringen
er geldende. Kontakt forhandleren, hvor apparatet er kgbt, eller den naermeste autoriserede kundeser-
vice. Medbring denne erklaering og den originale kabskvittering. Denne erkleering bergrer ikke kabers
lovbestemte rettigheder over for saelger pa grund af mangler.

495053_a 389



Oversattning av originalbruksanvisning

OVERSATTNING AV ORIGINALBRUKSANVISNING

Innehallsférteckning

1 Om denna bruksanvisning ...........c.cccce..... 391
1.1 Symbol pa titelsida...........cccceeerrnnen. 391
1.2 Teckenforklaring och signalord .......... 391

2 Produktbeskrivning
2.1 Leveransomfattning.........c.ccccoveernennn. 391
2.2 Robotgrasklippare.........cccccoeniennnenn. 392
2.3 Symboler pa maskinen.............c......... 392
2.4 Mandverpanel ........ccccoceevviieeiiineennnen. 393
2.5 Display ..ccocooiiiii 393
26 MeNY ..o 394
2.7 Basstation ..o 394
2.8 Inbyggtbatteri ..........ccooeiiiiiiiien.

2.9 Funktionsbeskrivning ....

2.10 Integrering i innogy SmartHome ........ 396
2.10.1 AL-KO inTOUCH-app .....ccccervve.e. 396
2.10.2 innogy SmartHome-app (endast

fér Robolinho 500 1)..........ccccvenee. 396

3 Sakerhet ..o 396
3.1 Avsedd anvandning..........ccccceeeernneenne 396
3.2 Mojlig felanvandning .........cccccceeveenne. 397
3.3 Sakerhets- och skyddsanordningar.... 397

3.3.1  Ange PIN- och PUK-kod.............. 397
3.3.2  Sensorer......ccccoeeeceiicnicennnn. 397

3.4 Sakerhetsanvisningar..............c.c...... 398
3.41 Anvandare..........cccoiiiiennnn. 398
3.4.2 Personlig skyddsutrustning.......... 398
3.4.3 Sakerhet for manniskor och djur.. 398
3.4.4 Maskinsakerhet ............cccooiein. 399
3.4.5 Elsakerhet.........cccoooviiiiiiinnn 399

4 MONEriNg ...cccvvvieiiieeeiee e 399
4.1 Packa upp redskapet ..........cccceeeeeen. 399
4.2 Planera klippomraden (01)................. 399
4.3 Forbereda klippomraden.................... 400
4.4 Montera basstationen (03/a).............. 400
4.5 Installera begransningskabeln ........... 400

4.5.1 Ansluta begransningskabeln till

basstationen (03/b).........c.cccueenee. 400

4.5.2 Utplacering av begransningska-
o1 I (0 I S 400
4.5.3 Avgransa hinder............ccooevuenne 401
454 Anlagga korridorer (01/h)............. 401
4.5.5 Uteslut lutning/stigningar (11) ...... 401
4.5.6 Utplacering av reservkabel (07)...402
4.5.7 Vanliga fel vid utplaceringen av

kabel (02) ......cooereeeeeeieeeeee 402

4.6 Ansluta basstationen till stromforsorj-
NINGEN (04) .ooveiiiiiieiieee e 402

4.7 Kontrollera anslutningarna pa bassta-
tionen (04) .....cocoveiiiiiiii e 402
5.1 Ladda batteriet (08) .........ccceeeiierrennes 402
5.2 Utfora grundinstallningar .................... 403
5.3 Stalla in klipphdjd........cccceveeinineeens 403
5.4 Genomfor automatisk kalibrering........ 403
6 ANVANANING ...oooiiiiiieiieeec e 404
6.1 Starta redskapet manuellt... ...404
6.2 Avbryt klippningen ..........ccccceviiennenns 404
6.3 Klippning av grannyta (01/NF)............ 404
7 Instalningar.........cocoveiiiiiiiii e 404
7.1 Gora installningar — allmant................ 404
7.2 Aktivera/deaktivera knappljud............. 404

7.3 Stalla in klippningsprogram

7.3.1 Stélla in klippningsprogram — all-

MENE ..o

7.3.2 Stélla in startpunkter ...................
7.3.3 Stalla in klipptid ......c.cccooeviiirrns
74 INTOUCH ..o
7.5 Kantklippning vid manuell start...........
7.6 Stallain avgransningar...........ccceceeene
7.7 Stalla in displaykontrast......................
7.8 Installiningsskydd ...........ccooviiiiiiiiinnns
7.9 Omkalibrering .......ccccooeveeiiiiieiiiieens

7.10 Aterstélla till fabriksinstallningar

8 Visainformation..........cccocvieiiiiiiiiinneeen 407

390

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Om denna bruksanvisning

9 Underhall och skoétsel ..........ccccevvirieennn. 407
9.1 Rengoring.....cccoveveirieeiieec e 407
9.2 Regelbundna kontroller-.... .
9.3 Bytautknivarna ..........ccccoeeiniieinnnn. 408

10 TranSpPOrt ..ccveeveeeiee e 408
11 FOIVaring.....cccooeveeieeiiieeesee e 409
11.1 Forvaring av robotgrasklippare .......... 409
11.2 Forvaring av basstation...................... 409

11.3 Vinterforvaring av begransningskabel 409

12 Atervinning.......cccceveveveveeeeceeeeeeeee 409
13 Kundtjanst/service ..........cccccevviveeeiereennns 410
14 Avhjalpafel .....cccccceeeeeeeeeieeeeeeeeee 411
14.1 Korrigera redskapsfel och hante-
riNGSTel ..o

14.2 Felkoder och felavhjalpning
15 Garanti......cccceveeeiiicneeee e 415

Overséttning av original EU-/EG-férsik-
ran om 6verensstammelse ..................... 000

1 OM DENNA BRUKSANVISNING

®  Den tyska versionen utgdr bruksanvisningen i
original. Alla andra sprakversioner ar over-
sattningar av bruksanvisningen i original.

®  Det ar viktigt att Iasa igenom denna bruksan-
visning noggrant fore drifttagningen. Detta ar
en forutsattning for en saker hantering utan
problem.

®  Forvara alltid bruksanvisningen sa att du all-
tid kan sla upp i den nar du behdéver informa-
tion om maskinen.

® | amna bara vidare maskinen till andra perso-
ner tillsammans med denna bruksanvisning.

B | 3s och beakta sakerhets- och varningsan-
visningar i denna bruksanvisning.

1.1 Symbol pa titelsida

Symbol

Betydelse

Det ar viktigt att Iasa igenom denna
bruksanvisning noggrant fore drift-
tagningen. Detta ar en forutsattning
for en saker hantering utan pro-
blem.

Symbol

i

ﬁ ’ Hantera litiumjonbatterier forsiktigt!

Betydelse

Bruksanvisning

Beakta i synnerhet anvisningarna
Ll om transport, lagring och avfalls-
hantering i denna instruktionsbok!

1.2 Teckenforklaring och signalord

FARA!

Anger en omedelbart farlig situation,
som om den inte undviks, kan leda till
dodsfall eller svara personskador.

VARNING!

Anger en potentiellt farlig situation, som
om den inte undviks, kan leda till d6ds-
fall eller svara personskador.

OBSERVERA!
Anger en potentiellt farlig situation, som

om den inte undviks, kan leda till mindre
eller medelsvara personskador.

OBS!

Anger en situation, som om den inte
undviks, kan leda till materiella skador.

ANMARKNING
Speciella anvisningar for battre forstael-

se och handhavande.

2 PRODUKTBESKRIVNING

Detta dokument beskriver en helautomatisk, bat-
teridriven robotgrasklippare, som kan roéra sig fritt
over en grasmatta. Den har installbar klipphdéjd.

2.1 Leveransomfattning
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ﬂ Produktbeskrivning

| leveransen ingar alla har listade komponenter.
Kontrollera sa att alla komponenter finns med:

Nr. Komponent

1 Manoverpanel med display (pa insidan)

Nr. Komponent

; STOPP-knapp (Stoppar redskapet och
1 Robotgrésklippare knivarna inom 2 sekunder)

2 Kortfattad bruksanvisning 3 Laddningskontakter
3 Bruksanvisning 4 Hojdinstallning (pa insidan)
4 Graspeggar (90 st.*, 180 st.*™) 5  Framre hjul (styrbara)
5  Adapter 6  Batterifack
6  Basstation inkl. skruvspikar (5 st.), 7  Klippdack
skruvnyckel och vinterkapa . .
8  Knivtallrik
7  Begransningskabel (100 m*, 150 m**) o
9  Drivhjul
* Robolinho 500 .
** Robolinho 1150 SE 10| Fastsknv
11 Skarkniv

2.2 Robotgrasklippare
2.3 Symboler pa maskinen

Symbol Betydelse

Se till att inga andra personer finns i
farozonen.
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Produktbeskrivning

Symbol Betydelse

Var sarskilt forsiktig nar du hanterar

A redskapet!
A

Hall hander och fotter pa avstand
/. \ | franknivarna!

Hall tillrackligt langt sakerhetsav-

I«»'I' stand!

Las igenom bruksanvisningen innan

@] du bérjar anvanda redskapet!

Ange PIN-kod for att starta maski-
%% nen!

[==]
i l ; Ak inte pa maskinen!

2.4 Manoéverpanel

@é@ ® 5

Nr. Komponent

(Home-knapp): For att avbryta klipp-
ningen och kora tillbaka redskapet till
basstationen. Redskapet startar igen
nasta dag vid installd klipptid.

Nr.

Komponent

Display: Visar redskapets aktuella sta-
tus, namnet pa aktuell meny och dess
menyalternativ samt funktioner som ska
valjas (se Kapitel 2.5 "Display", si-

da 393).

@ @ (piltangenter): For att navigera i
menyer och valja menyalternativ, for-

andra siffervarden, valja mellan install-
ningar.

(start/paus-knapp): For att manuellt
starta/avbryta klippning resp. genast
ateruppta klippning efter aktivering

av .

‘B B' (funktionsknappar): For att ta
fram funktioner som visas pa displayen
ovanfor.

(On/Off-knapp): For att starta/stanga
av redskapet.

@ (menyknapp): Oppna huvudmeny

2.5 Display

4

®

*Instadllningar

Huvuc!meny

Information
Til1baka Bekréfta

@ ® @

Nr.

Visning
Namnet pa aktuell meny (har: Huvud-
meny)

Menyalternativ i menyn: Har visas alltid
bara tva menyalternativ i taget (har: In-
stdllningar und Information).

Med @ och E] kan ytterligare menyal-
ternativ visas.

Funktioner under aktuellt menyalternativ

(har: Instdllningar). Med ‘E] och
4 . .

B kan funktionerna 6ppnas.

495053_a
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Produktbeskrivning

Nr. Visning

2.6 Meny

4 Stjarna (*) markerar det visade menyal-
ternativet (har: Instdllningar)

Huvudmeny Program

Install-
ningar

Informa-
tion

2.7 Basstation

Veckoprogram se Kapitel 7.3 "Stélla in klippningsprogram", sida 404
Ingangspunkter se Kapitel 7.3.2 "Stélla in startpunkter”, sida 405
Programinformation se Kapitel 8 "Visa information”, sida 407
Klockslag se Kapitel 5.2 "Utféra grundinstéllningar", sida 403
Datum se Kapitel 5.2 "Utféra grundinstéliningar”, sida 403

Sprak se Kapitel 5.2 "Utf6ra grundinstéllningar”, sida 403

PIN-kod se Kapitel 5.2 "Utféra grundinstéliningar”, sida 403
Knappljud se Kapitel 7.2 "Aktivera/deaktivera knappljud”, sida 404
iNnTOUCH se Kapitel 7.4 "inTOUCH", sida 406

Kantk1ippning se Kapitel 7.5 "Kantklippning vid manuell start", si-
da 406

Grannyta Aktiv/Inaktiv se Kapitel 7.6 "Stélla in avgrédnsningar”,
sida 406

Displaykontrast se Kapitel 7.7 "Stélla in displaykontrast”, sida 406
Instdllningsskydd se Kapitel 7.8 "Instéllningsskydd", sida 406
omkalibrering se Kapitel 7.9 "Omkalibrering", sida 406

Fabriksinstdllningar se Kapitel 7.10 "Aterstélla till fabriksinstéll-
ningar”, sida 406

Knivservice se Kapitel 8 "Visa information”, sida 407
Maskinvara se Kapitel 8 "Visa information", sida 407
Programvara se Kapitel 8 "Visa information", sida 407
Programinformation se Kapitel 8 "Visa information”, sida 407

Sstorningar se Kapitel 8 "Visa information”, sida 407
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Produktbeskrivning

Nr.

Komponent
Golvplatta
LED-lampor for status
Laddkontakt
Laddstation
Kabelkanal

Hjulbalja

Borrhal for skruvspikar (8)

0 N o a b~ 0N =

Skruvspikar

2.8 Inbyggt batteri

Batteriet ar inbyggt i maskinen och far inte bytas
ut av anvandaren.

ANMARKNING
Ladda upp batteriet helt och hallet fore

den foérsta anvandningen. Batteriet kan
laddas i vilket laddningsstatus som helst.
Avbrott i laddningen skadar inte batte-
riet.

Batteriet kan bara laddas nar redskapet
ar pasatt.

®  Det inbyggda batteriet &r bara delvis laddat
vid leverans. Under normaldrift laddas batte-
riet regelbundet. Maskinen atervander pa
egen hand till basstationen for detta syfte.

= Overvakningselektroniken avslutar laddnin-
gen automatiskt nar batteriet ar laddat till
100 %.

® | addningen fungerar endast om problemfri
kontakt foreligger mellan laddningskontakter-
na pa basstationen och kontaktytorna pa ma-
skinen.

®  Vid temperatur 6ver 45 °C foérhindrar den in-
byggda skyddskopplingen att batteriet lad-
das. Pa sa satt undviker man att batteriet for-
stors.

®  Om batteriets drifttid forkortas vasentligt trots
att det ar fulladdat ska batteriet bytas ut mot
ett nytt originalbatteri av AL-KO:s aterforsal-
jare, tekniker eller servicecenter.

®  Om batteriet p.g.a. alder eller fér langvarig
forvaring skulle ladda ur till under den av till-
verkaren foreskrivna gréansen kan det inte
laddas upp igen. Lat AL-KO:s aterforsaljare,
tekniker eller servicecenter kontrollera batteri
och évervakningselektronik och eventuellt by-
ta ut det.

m  Batteristatusen visas pa displayen. Kontroll-
era batteristatus efter 3 manaders forvaring.
Gor detta genom att satta pa maskinen och
lasa av statusen. Om batteriet bara &r laddat
till 30 % eller mindre ska man placera maski-
nen pa basstationen och satta pa det, sa att
batteriet laddas. Om laddstationen har tagits
av fran basstationen for lagring (se Kapitel
11.2 "Fo6rvaring av basstation”, sida 409) ska
denna forst monteras i omvand ordningsféljd
och basstationen ater anslutas till elnatet.

B Om elektrolyt Iackt ut ur redskapet ska man:
lamna redskapet till AL-KO:s servicecenter
for kontroll!

m  [fall batteriet tagits ut fran maskinen: kommer
ogon eller hander i kontakt med elektrolyt ska
man omgaende spola med rikligt med vatten.
Uppsok darefter omedelbart lakare!

2.9 Funktionsbeskrivning

Rorelser pa grasytor

Maskinen ror sig fritt inom ett klippomrade som
man avgransat med begransningskabeln. Red-
skapet orienterar sig med hjalp av sensorer som
kanner av magnetfaltet runt begransningskabeln.

Skulle redskapet stota emot ett hinder stannar
det och kér sedan i en annan riktning. Hamnar
redskapet i en situation dar drift inte &r maojlig vi-
sas detta med ett meddelande pa displayen.

Klippning och laddning

Redskapet vaxlar regelbundet mellan faser med
klippning och faser med batteriladdning. Nar bat-
teriladdningen under klippning minskat till ett visst

495053_a
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Sakerhet

varde (status: 0 %) kor maskinen langs begrans-
ningskabeln tillbaka till basstationen.

For klippningen finns det forinstallda klippnings-
program som ocksa omfattar funktioner for hela
ytor samt kantklippning. Andringar kan goras i
dessa klippningsprogram.

Varje gang klippmotorn startas vaxlas dess rota-
tionsriktning, vilket férdubblar knivarnas livslangd.

2.10 Integrering i innogy SmartHome

Robotgrasklipparen kan integreras i en innogy
SmartHome-milj6 och lankas ihop med andra
redskap. Detta mdjliggdr en bekvam styrning, in-
stallning och dvervakning av robotgrasklipparen
via appen pa en mobil enhet.

Har maste robotgrasklipparen anslutas till en in-
nogy SmartHome-gateway via Lemonbeat och
AL-KO inTOUCH-appen eller innogy SmartHo-
me-appen (endast for Robolinho 5001) installeras
pa en mobil enhet.

ANMARKNING
Den anvanda mobila enheten behdver

en radiolank for anvandning av inno-
gy SmartHome.

Om radiolanken skulle brytas till den mo-
bila enheten kan inga signaler 6verforas
till robotgrasklipparen.

2.10.1 AL-KO inTOUCH-app

AL-KO inTOUCH-appen finns fér Android- och
iOS-baserade enheter:

Efter installation av appen maste man forst logga
in.

ANMARKNING
En registrering ar inte absolut nédvan-

dig, men erbjuder nagra ytterligare funk-
tioner.

Nar appen startas for forsta gangen 6ppnas auto-
matiskt snabbinstallationsanvisningen. Darefter
kan man integrera robotgrasklipparen i innogy
SmartHome-miljén under menyn "Redskap".

ANMARKNING
For integreringen kravs ett innogy-konto.

ANMARKNING
Robotgrasklipparen maste vara mottag-

ningsklar for att kunna integreras (se Ka-
pitel 7.4 "inTOUCH", sida 406).

Forutom fjarratkomst till robotgrasklipparen eller
till andra anslutningsbara redskap erbjuder AL-
KO inTOUCH-appen ytterligare funktioner, som
t.ex. produktregistrering, tradgardstips, vaxtradgi-
vare eller Push-meddelanden vid fel.

2.10.2 innogy SmartHome-app (endast for
Robolinho 500 1)

innogy SmartHome-appen finns fér Android- och
iOS-baserade enheter samt som webblasarbase-
rad webbanvandning.

Ytterligare information om innogy SmartHome-
appen hittar du pa https://home.innogy-smartho-
me.de samt i appens dokumentation.

3 SAKERHET

3.1 Avsedd anvéandning

Denna maskin ar endast avsedd
for anvandning pa privat omra-
de. Varje annan anvandning
samt otillatna om- och tillbyggna
der betraktas som stridande mot
andamalet och har till foljd att
garantin upphavs, dverensstam-
melsen (CE-markning) gar forlo-
rad och varje ansvar for skador
pa anvandaren eller tredje part
avvisas av tillverkaren.

Granserna for maskinen:

® max. klippyta:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
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Sakerhet

® max. uppfors-/nedférslutning:
45 % (24°)
® max. sidolutning: 45 % (24°)
® Temperatur:
Laddning: 0 — 45 °C
Grasklippning: 0 — 55 °C
3.2 Modjlig felanvandning

Redskapet ar inte lampligt for
anvandning pa offentliga anlagg-
ningar, i parker, sportanlagg-
ningar eller i jord- och skogs-
bruk.

3.3 Sakerhets- och
skyddsanordningar

VARNING!
Skaderisk

Defekta och forbikopplade
sakerhets- och skyddsan-
ordningar kan leda till sva-
ra kroppsskador.

m Se till att reparera even-
tuella skadade saker-
hets- och skyddsanord-
ningar.

m Satt aldrig sakerhets-
och skyddsanordningar
ur funktion!.

3.3.1 Ange PIN- och PUK-kod

Redskapet kan endast sattas pa
genom att man anger en sarskild
PIN-kod. Pa sa satt ska obehori-
ga forhindras fran att starta en-

heten. PIN-kodens fabriksinstall-
ning ar 0000. PIN-koden kan
andras, se se Kapitel 5.2 "Utféra
grundinstéliningar”, sida 403.
Om felaktig PIN-kod angetts 3
ganger kravs att man anvander
PUK-koden (Personal Unlocking
Key). Om aven denna ar felaktig
maste man vanta 24 timmar inn-
an man kan ange koder pa nytt.
PIN-kod och PUK-kod fungerar
aven som stoldskydd.
m Se till att obehoriga inte har
tillgang till redskapets PIN-kod
eller PUK-kod.

3.3.2 Sensorer

Redskapet ar utrustat med flera
olika sakerhetssensorer. Red-
skapet kan inte starta automa-
tiskt efter att ha stangts av med
en sakerhetssensor. Felmedde-
landet visas pa displayen och
maste kvitteras. Orsaken till att
sensorerna utlostes maste ocksa
atgardas.

Lyftsensor

Om nagon under Klippningen lyf-
ter maskinen i chassit stangs
framdrivningen av och knivarna
stannar.

Stotsensorer och
hinderdetektering

Redskapet ar utrustat med sen-
sorer som andrar korriktningen
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Sakerhet

vid kontakt med hinder. Nar en-

heten stoter emot ett hinder for-

skjuts chassits 6verdel nagot vil-
ket I6ser ut stotsensorn.

Lutningssensor i fardriktning/
sidled

Vid en upp- eller nedforslutning
eller sidolutning pa mer an 24°
(45 %) andrar redskapet fardrikt-
ning.

ANMARKNING

Redskapet kan utan pro-
blem anvandas i omedel-
bar narhet av andra robot-
grasklippare.

Den signal som anvands i
begransningskabeln mot-
svarar den standard som
branschorganisationen
EGMF definierat for elek-
tromagnetiska emissioner.

3.4 Sakerhetsanvisningar

3.4.1 Anvandare

m Ungdomar under 16 ar, perso-
ner med begransad fysisk,
sensorisk eller mental forma-
ga eller bristfallig erfarenhet
eller kunskap, och personer
som inte kanner till denna
bruksanvisning far inte anvan-

da maskinen. Beakta gallande
sakerhetsforeskrifter om lag-
sta alder for anvandare.

® Anvand inte maskinen om du
ar paverkad av alkohol, dro-
ger eller medicin.

3.4.2 Personlig
skyddsutrustning

® Anvand féreskrivna klader och
skyddsutrustning for att undvi-
ka personskador.

® Den personliga skyddsutrust-
ningen bestar av:

langbyxor och stabila skor

Vid underhall och skotsel:
skyddshandskar

3.4.3 Sakerhet for manniskor
och djur

m For lattillgangliga klippytor ska
klippomradet omges med var-
ningsskyltar med foljande var-
ningar:

OBS!

Automatisk grasklippare
i drift!

Ga inte nara grasklippa-
ren!

Hall barn under uppsikt!

m Se under grasklippningen till
att det inte finns barn eller an-

dra personer i narheten av
redskapet och att de inte up-
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Montering

pehaller sig vid redskapet el-
ler leker med det.

m Det ar forbjudet att sitta pa
maskinen och att rora vid kni-
varnal

m Hall kroppsdelar och klader
pa avstand fran knivarna.

3.4.4 Maskinsakerhet

m Se fore arbetet till att det inte
finns féremal inom maskinens
arbetsomrade (exempelvis
kvistar, glas-, metall- och tyg-
stycken, stenar, tradgards-
mobler, tradgardsredskap el-
ler leksaker). Sadana foremal
kan orsaka skador pa maski-
nens knivar och skadas av
knivarna.

® Anvand enbart maskinen un-
der féljande forutsattningar:

Redskapet ar inte smutsigt.

Redskapet har inga skador
eller forslitningar.

Alla mandverelement fung-
erar korrekt.

Basstation och natdelen
samt deras elektriska ka-
blar ar oskadade och fung-
erar.

m Ersatt utslitna eller defekta
komponenter med originalre-
servdelar fran tillverkaren.

m |Lat reparera maskinen om
den skadats.

Maskinanvandaren ar ansva-
rig for olyckor som drabbar
andra personer och deras
egendom.

3.4.5 Elsakerhet

3.

Lat aldrig redskapet klippa
gras nar en vattenspridare ar
igang pa grasmattan.

Spola aldrig av redskapet.
Oppna inte redskapet.

MONTERING

Packa upp redskapet

Oppna férpackningen med varsamhet.

Ta forsiktigt ur alla komponenter ur férpack-
ningen och kontrollera sa att de inte har
transportskador.

Anmérkning: AL-KO:s aterférséljare eller
servicecenter maste omgaende informeras
om transportskador.

Kontrollera leveransomfanget, se Kapitel 2.1
"Leveransomfattning”, sida 391.

Spara originalférpackningen och foljesedel for de
fall grasklipparen maste skickas vidare. Dessa
maste aven sparas for att grasklipparen ska kun-
na returneras.

4.2 Planera klippomraden (01)

Placera basstationen (01/1)

Sa nara det storsta klippomradet som mgjligt
Jamnt underlag

Skyddad mot stark vaderpaverkan och direkt
solljus

Anslutning for stromforsorjning
Fri tillganglighet for robotgrasklipparen

Dragning av begransningskabeln (01)

Begransningskabeln maste dras medurs i en
obruten slinga.

Korridorer mellan klippomraden (01/h)

En korridor &r en smal passage pa grasmattan
som forbinder tva klippytor med varandra.
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Huvudyta och grannytor (01)

B Huvudyta (01/HF): Detta ar den grasmatta
som basstationen befinner sig vid och som
maskinen kan klippa helt och hallet automa-
tiskt.

m  Grannytor (01/NF): Ar en grasmatta som inte
kan nas av maskinen fran huvudytan, bar vid
behov maskinen for hand till biytan. Gran-
nytor kan klippas med manuell drift.

Huvudytor och grannytor avgransas likval med
samma, oavbrutna begransningskabel.

Redskapet kor vid installd klipptid 1angs begrans-
ningskabeln till en angiven startpunkt dar den
borjar klippa gras.

4.3 Forbereda klippomraden

1. Kontrollera om grasmattan har en stérre yta
an den yta som maskinen kan klippa. Om
klippytan ar for stor kan grasklippningen kom-
ma att bli ojamn. Minska klippytan vid behov.

2. Forberedelser fore montering av basstation,
dragning av begransningskabel och idrifttag-
ning av maskinen: Klipp graset riktigt kort
med en grasklippare.

3. Atgéarda eventuella hinder pa grasmattan el-
ler avgransa med begransningskabel (se Ka-
pitel 4.5.3 "Avgrénsa hinder", sida 401):

m  Qverfarbara, flata hinder som kan skada
knivarna (t.ex. flata stenar, kanter mellan
grasmattor och terrasser eller gangar,
plattor, kantsten etc.)

®  Hal och férhojningar i grasmattan (t.ex.
mullvadshdgar, gravhal, kottar, fallfrukt)

®  Branta uppfors- och nedférslutningar pa
over 45 % (24°)

®  Vattensamlingar som diken, backar, sim-
bassanger etc och deras avgransning till
grasmattan

B Smabuskar och hackar som kan vaxa pa
bredden

4.4 Montera basstationen (03/a)

1. Placera basstationen (01/1) i rat vinkel i for-
hallanden till den planerade dragningen av
begransningskabeln:
® | markniva (kontrollera med vattenpass)
®  Rak och jamn in- och utkdrning
B |nte valvd (vid efterféljande iskruvning av

skruvspikarna far laddstationen inte bojas
eller lutas)

2. Fixera basstationen (03/2) med fyra skruvspi-
kar (03/1) i golvet.

4.5 Installera begriansningskabeln

ANMARKNING
Om den medlevererade begransnings-

kabeln ar for kort kan férlangningskabel
erhallas av AL-KO:s aterforsaljare eller
servicecenter.

4.5.1 Ansluta begransningskabeln till

basstationen (03/b)

1. Dra ut begransningskabeln (03/4) ur férpack-
ningen.

2. Ta av kabelkanalens skydd (03/3) pa anslut-
ningen (03/A).

3. Auvisolera slutet av begransningska-
beln (03/6) och satt i klAmman (03/7).

4. Stang klamman.

5. Dra begransningskabeln genom dragavlast-
ningen (03/5) ut ur kabelkanalen med kabel-
reserven.

ANMARKNING
Med kabelreserven kan dven sma korri-

geringen pa kabeldragningen goras se-
nare.

6. Satt pa skyddet pa kabelkanalen.
4.5.2 Utplacering av begriansningskabel (01)

Begransningskabeln kan laggas ut antingen pa
grasmattan eller ner till 10 cm under grastorven.
Kabeldragning under grastorven ska genomféras
av fackkunnig person.

Dessa tva varianter kan kombineras med varan-
dra.
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OBS!

Fara for skador pa begransningska-
beln

Om begransningskabeln blir skadad el-
ler genomskuren gar det inte langre att
Overfora styrsignaler till redskapet. | sa-
dana fall maste begransningskabeln la-
gas eller bytas ut. Ny begransningskabel
finns att fa fran AL-KO.

B | 3gg alltid begransningskabeln di-
rekt pa marken. Sakra den vid be-
hov med marlor.

®  Se till att skydda begransningska-
beln vi dragningen och under drift av
redskapet.

B Undvik att grava och vertikalskara i
narheten av begransningskabeln.

1. Dra begransningskabeln och férankra med
marlor med jdmna mellanrum eller dra kabeln
under markytan pa max. 10 cm djup.

2. Dra begransningskabeln runt olika hinder: se
Kapitel 4.5.3 "Avgrénsa hinder”, sida 401.

3. Anlagga korridorer mellan olika klippytor: se
Kapitel 4.5.4 "Anldgga korridorer (01/h)", si-
da 401.

4. Vid branta uppférs-/nedférslutningar maste
avgransningar goras : se Kapitel 4.5.5 "Ute-
slut lutning/stigningar (11)", sida 401.

5. Drareservkabel: se Kapitel 4.5.6 "Utplace-
ring av reservkabel (07)", sida 402.

6. Avsluta dragningen av begransningskabel
med en anslutning (03/B) till basstationen: se
Kapitel 4.5.1 "Ansluta begrénsningskabeln till
basstationen (03/b)", sida 400.

4.5.3 Avgransa hinder

Beroende pa arbetsomradets omgivningar maste
begransningskabeln laggas med olika avstand till
férekommande hinder. Anvand graderad linjal for
att mata upp korrekta avstand.

ANMARKNING
Avgransningar behovs endast om hin-

dren inte kan kannas av automatiskt av
stotsensorerna i maskinen. Undvik att
lagga ut for manga resp onddiga av-
gransningar.

Avsatser som ar mindre an 6 cm maste
avgransas eftersom redskapet annars
kan orsaka skador.

Avstand till vaggar, staket, rabatter - min.

20 cm (01)

Redskapet kor langs begransningskabeln med en
overskjutning pa 20 cm. Darfér maste avstandet
mellan begransningskabel och vaggar, staket, ra-
batter osv. vara minst 20 cm.

Avstand till terrasskanter och belagda gangar
(05)

Om kanten till terrassen eller gangen ar hégre an
grasmattan ska avstandet mellan kabel och kant
vara minst 20 cm. Om kanten till terrassen eller
gangen ar pa samma hojd som grasmattan kan
kabeln dras precis i kanten.

Avstand mellan hinder och
begransningskabel (01)

Om begransningskabeln ligger for nara till och
fran hindret, dvs med ett avstand pa 0 cm kom-
mer redskapet att kdra dver begransningskabeln.
Korsa da inte begransningskablarna (02/c), utan
dra dem parallellt (01/e).

Dragning av begriansningskabeln vid hérn

(06)

®  |natgaende horn (06/a): Dra begransningska-
beln diagonalt for att forhindra att redskapet
fangas i hornet.

®m  Utskjutande hérn med hinder (06/b): Dra be-
gransningskabeln i en spets for att forhindra
att redskapet kolliderar med hornet.

m  Utskjutande horn utan hinder: Dra begrans-
ningskabeln i en rat vinkel - 90°.

4.5.4 Anléagga korridorer (01/h)

Foljande avstand maste beaktas for korridorer:
®  Totalbredd - min. 60 cm

®m  Avstand mellan begréansningskabel och kant:
20 cm

®  Avstand mellan begransningskabel - min. 30
cm

4.5.5 Uteslut lutning/stigningar (11)

Backar med lutning pa éver 45 % maste avgran-
sas med begransningskabel (45 % = 45 cm lut-
ning pa 1 m vagratt stracka).

Begransningskabeln far inte dras 6ver en slutt-
ning med mer an 20 % lutning. For att undvika
problem vid vandningen maste ett avstand pa 50
cm hallas fram till en lutning pa 20 %. Om lut-
ningen vid arbetsomradets ytterkant uppgar till
mer an 20 % maste begransningskabeln dras pa
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ett avstand pa 20 cm pa det plana omradet innan
dragningen pa lutningen pabdrjas.

4.5.6 Utplacering av reservkabel (07)

For att du ska kunna flytta basstationen efter att
du har anlagt klippomradet eller utdka klippomra-
det bor reservkabel for begransningskabeln inlag-
gas med jamna mellanrum.

Man kan lagga in s& mycket reservkabel som
man tycker det behdvs.

ANMARKNING
Skapa inga 6ppna slingor med reservka-
bel.

1. For begransningskabeln runt den sista mar-
lan (07/1) tillbaka till foregaende marla (07/3).

2. Dra sedan tillbaka begransningskabeln till ak-
tuell marla. Pa det sattet skapar man en re-
servslinga. Kabeln maste dras sa nara sig
sjalvt som mgjligt.

3. Fast denna slinga i mitten med en marla
(07/2).

4.5.7 Vanliga fel vid utplaceringen av kabel
(02)

®  Begransningskabelreserverna ar inte dragna
i en jamn langsmal 6gla (02/a).

B Dragningen av begransningskabeln i hérn ar
felaktigt utford (02/b).

®m  Begransningskabeln har lagts i kors eller inte
medurs (02/c).

B Begransningskabeln ar inte dragen exakt
med foljden att kantomraden pa grasmattan
inte kan klippas (02/d).

B Begransningskabeln ar inte dragen direkt in-
till varandra vid fram- och aterdragning fran
kanten till ett hinder inom grasmattan (02/e).

®  Startpunkterna ar férlagda for langt bort fran
basstationen (02/f).

®  Begransningskabeln ar dragen utanfor gras-
mattans kant (02/g).

® Vid dragningen av begransningskabeln un-
derskrids det minsta avstandet for korridorer
pa 30 cm (02/h).

®m  Begransningskabeln ligger for nara hinder
som inte kan koras dver, d.v.s. ndrmare &n
20 cm (02/)).

4.6 Ansluta basstationen till
stromforsorjningen (04)

1. Placera natdelen (04/4) pa en torr plats som
ar skyddad mot direkt solljus och tillrackligt
nara basstationen (04/1).

2. Anslut natdelens lagspanningskabel (04/5)
och basstationens kabel (04/6) med varan-
dra.

3. Sattinatdelens natkontakt (04/2) i ett uttag
(04/3).

ANMARKNING
Vi rekommenderar anslutning till elnatet

via en jordfelsbrytare med en nominell
felstréom pa < 30 mA.

4.7 Kontrollera anslutningarna pa
basstationen (04)

1. Kontrollera om bada lysdioderna lyser pa
laddstationens (09/1) framsida. Om inte :

®  Dra ut stickkontakten.

®  Kontrollera att alla kontakter till stromfor-
sorjning och begransningskabel sitter
korrekt och ar oskadade.

LED-lampornas statusindikationer

LED- Status
lampa
Gron ® | yser stadigt nar begransnings-
kabeln ar korrekt dragen och
slingan ligger ratt.
®  Blinkar om det ar fel pa be-
gransningskabeln.
Gul ®  Lyser stadigt om stromforsorj-
ningen ar intakt.
5 START

| detta kapitel beskrivs de atgarder och install-
ningar som ar nddvandiga for att ta maskinen i
drift for forsta gangen. For alla andra installningar
se Kapitel 7 "Instéllningar”, sida 404.

5.1 Ladda batteriet (08)

| normaldrift laddas batteriet till maskinen regel-
bundet.
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ANMARKNING
Ladda upp batteriet helt och hallet fore

den foérsta anvandningen. Batteriet kan
laddas i vilket laddningsstatus som helst.
Avbrott i laddningen skadar inte batte-
riet.

Batteriet kan bara laddas nar redskapet
ar pasatt.

1. Placera redskapet (08/1) pa basstationen
(08/3) sa att kontaktytorna pa redskapet be-
ror laddningskontakterna pa basstationen.

2. Satt pa redskapet med .

3. Displayen pa redskapet visar Batteri-
Taddning pagar. Om inte: se Kapitel 14
"Avhjélpa fel", sida 411.

5.2 Utfora grundinstallningar

1. Oppna tacklocket.

2. Satt pa maskinen med . Firmware, kod-
nummer och typ anges.

3. Valj sprak med @ eller E] och i menyn for

sprékval och 6verta med B'.

4. Ange den forinstallda PIN-koden 0000 i me-
nynLogga in > Ange PIN-kod. Valj siff-
ran O fyra ganger med @ eller E] och dver-
ta med B'. Forst nar PIN-koden matats in
far man tillgang till styrsystemet.

5. I menyn Andra PIN-kod:

B Ange en ny kod pa fyra siffror under
Ange ny PIN-kod. Valjen siffra fyra
ganger med @ eller E] och 6verta med
=

®  Ange den nya PIN-koden igen under
Upprepa ny PIN-kod. Forutsatt att de

bada inmatningen ar identiska visas
PIN-koden har nu dndrats.

6. Ga till menyn Ange datum for att stélla in
aktuellt datum (format: DD.MM. 20AA). Valj
en siffra fyra ganger med @ eller E] och

Overta med E]'.

7. Gatill menyn Ange klockslag > 24h-
format for att stalla in aktuellt klockslag
(format: HH:MM). Valj en siffra fyra ganger

med @ eller E] och dverta med B'.

Darmed ar grundinstallningarna gjorda. Darefter
visas Okalibrerad Tryck pa START-knap-
pen i statusfonstret.

5.3 Stlla in klipphojd

Klipphojden kan stallas in manuellt stegldst mel-
lan 25-55 mm.

ANMARKNING
For kalibreringen (se se Kapitel 5.4 "Ge-

nomfér automatisk kalibrering”, si-

da 403) samt for inlarningen av start-
punkterna (se se Kapitel 7.3.2 "Stélla in
startpunkter”, sida 405) rekommenderas
en klipphdjd pa 55 mm.

1. Oppna skyddet (10/1).
2. Stall in klipphojden (aktuell klipphdjd visas i
millimeter i observationsfonstret (10/3)):
= (Oka klipphdjden (d.v.s. grashoéjden):
Skruva vridreglaget (10/2) medurs (10/+).
®  Minska klipphdjden (d.v.s. grashdjden):
Skruva vridreglaget (10/2) moturs (10/-).
3. Stang skyddet.

5.4 Genomfor automatisk kalibrering

ANMARKNING
Utfor kalibreringskorningen (se se Kapi-

tel 5.4 "Genomfér automatisk kalibre-
ring", sida 403) eller inlarningen av start-
punkterna (se se Kapitel 7.3.2 "Stélla in
startpunkter”, sida 405).

Placera redskapet pa utgangslaget (09)
1. Stall maskinen i utgangslage inom klippomra-
det, dvs:
B min. 1 m till vanster och min 1 m framfér
basstationen
B med framsidan vand mot begransnings-
kabeln
Starta kalibreringen

1. Kontrollera att det inte finns nagra hinder in-
om maskinens rorelseomrade. Maskinen
maste kunna koéra 6ver begransningskabeln
med framhjulen. Atgarda eventuella hinder.

2. Starta maskinen med . Pa displayen vi-
sas:

® | varning ! Drivenheten star-
tar

m  Kalibrering, Fas [1]
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Anvandning

Under kalibreringen

Redskapet kér med signalstyrkan i begransnings-

kabeln forst tva ganger rakt over kabeln sa langt

som den har kontakt med basstationen och blir

sedan staende.

m  P3displayen visas meddelandet Kalibre-
ring genomford.

B Batteriet laddas upp.

ANMARKNING
Redskapet maste efter aterkomsten for-

bli stdende i basstationen under laddnin-
gen. Om maskinen inte far kontakt med
laddningskontakterna pa basstationen
fortsatter den att kora langs begrans-
ningskabeln. Om maskinen kor igenom
basstationen har kalibreringen misslyck-
ats. | sadant fall maste basstationens
placering forbattras och kalibreringen
gdras om.

Efter kalibreringen
Aktuell forinstalld klipptid visas.

For alla andra installningar se Kapitel 7 "Instéll-
ningar”, sida 404.

6 ANVANDNING
6.1 Starta redskapet manuellt

1. Satt pa redskapet med .
For oplanerad kantklippning: se Kapitel 7.5
"Kantklippning vid manuell start", sida 406.

2. Starta redskapet manuellt med .
6.2 Avbryt klippningen

® Tryck pa pa redskapet.
Redskapet atervander pa egen hand till bas-
stationen. Redskapet raderar klippningspro-
grammet for aktuell dag och atervander nasta
dag vid installd tid.

® Tryck pa pa redskapet.
Grasklippningen avbryts i en halvtimme.

® Tryck pa pa redskapet.
Redskapet sténgs av.

ANMARKNING
| farliga situationer kan redskapet alltid

stoppas med STOPP-knappen (08/2).

6.3 Klippning av grannyta (01/NF)

1. Lyft upp redskapet och bar det till grannytan.
Sétt pa redskapet med .
Oppna huvudmenyn med E]

@ eIIer@ *InstdlIningar E]'

@ eIIer@ *Klippning av grannyta
E]v

6. Valj Klipptid med [A] eller [W).

7. Starta redskapet manuellt med .

Alltefter installning: Redskapet klipper gras under
den installda tidsperioden och stanger sedan av
sig eller fortsatter att klippa tills batteriet ar urlad-
dat.

Efter att biytan har klippts ska maskinen stallas
for hand i basstationen.

o M DN

7 INSTALLNINGAR

7.1 Gora instéllningar — allmént

1. Oppna huvudmenyn med E]
Anmadrkning: Stjdrna (*) anger det aktuella
menyalternativet.

2. @ eIIer@ *Instdllningar E]'

3. Valj énskat menyalternativ med @ eller E]

och dverta med E]'.

4. Genomfor installningarna.
Anmaérkning: De olika menyalternativen be-
skrivs ndrmare i nésta avsnitt.

5. Ga tillbaka till huvudmenyn med @

ANMARKNING
Ytterligare menyalternativ: se Kapitel 5.2

"Utféra grundinstéllningar”, sida 403.

7.2 Aktivera/deaktivera knappljud

1. @ eIIerE] *Knappljud E]'

2. Aktivera/deaktivera knappljud:

u [Z] eIIer@ Aktivera E]':

Aktiverar knappljud.

u @ eIIerE] Deaktivera E]':

Deaktiverar knappljud.
7.3 Stalla in klippningsprogram

7.3.1 Stélla in klippningsprogram — allmant

404

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Installningar

1. Oppna huvudmenyn med @

2. ‘Z] eIIer@ *Program E]r
3. Valj menyalternativ med @ elIer@ och

Overta med E]'.

4. Gor installningar.
Anmadrkning: De olika menyalternativen be-
skrivs ndrmare i avsnitten nedan.

7.3.2 Stalla in startpunkter

Programmera startpunkter
1. Placera redskapet i basstationen.

2. Satt pa redskapet med .

3. Oppna huvudmenyn med @

4. @ eIIerE] * Program E]'

5. @eller@ * Ingangspunkter B’

6 @ eIIer@ * Programmera startpunk-

ter (=)0

7. @eller@*Starta inldrning av
startpunkter E]':

u @ eller@ Start B’. Redskapet kor
langs med begransningskabeln.

u @ ellerE] Har E]' nar redskapet natt

onskad startpunkt. Startpunkten sparas.

8. @ eller@ Ssatt startpunkt 1 B’ nar
ingen startpunkt skapats under inlarningen.

Om ingen startpunkt skapas har kommer
startpunkterna att skapas automatiskt.

9. @ eIIer@ Startpunkt x: XXm B' nar
den senaste startpunkten natts.

Skapa startpunkter manuellt (01)

Den forsta startpunkten (01/X0) ar forinstalld och

ar beldgen 1 m till hdger om basstationen. Bort-

om denna punkt kan man stélla in upp till 3 ytterli-

gare startpunkter (X1 till X3). Att beakta vid ska-

pandet av startpunkter:

B Placera inte startpunkter for langt bort fran
basstationen eller for nara varandra (02/f).

®m  Skapa sa fa startpunkter som mojligt.

1. @ eller@ * Ingangspunkter B’

2. @eller@ *punkt X1 vid [020m]
E]r

Valj siffror med [Z] eller E] och 6verta med
\4

3. [Aeller[W)*punkt X2 vid [075m]
BV

Valj siffror med @ eller @ och dverta med
|4

4. Skapa ytterligare startpunkter efter behov.

5. Ga tillbaka till huvudmenyn med E]
7.3.3 Stilla in klipptid

ANMARKNING
Programmering av klipptid maste utféras

senast 30 min fore klippningen ska star-
ta. Om detta inte sker kommer maskinen
forst att starta vid nasta programmerade
klipptid.

Under menyalternativet Veckoprogram staller
du in veckodag och klockslag nar redskapet ska
klippa. Anpassa dessa installningar efter tradgar-
dens storlek. Om det efter en vecka fortfarande
finns oklippta delar av omradet ska man utoka
klipptiderna.

1. @ eIIer@ *Veckoprogram B’

u @ eller@ *Alla dagar [X]:Red-
skapet klipper gras varje dag vid de in-
stallda tiderna. Nar Al1a dagar [ 1]
visas sa klipper redskapet endast graset
pa de installda veckodagarna.

u @ eller@ *Mandag [X]...* Sondag
[X]: Redskapet klipper gras varje veck-
odag vid de instéllda tiderna. Om t.ex.
Mandag [ ] visas sa klipper redskapet
inte graset pa aktuell dag.

u @ eller@ Andra E]': Aktivera [X]
eller deaktivera [ ] aktuell dag och gor
installningar for tid, klippningstyp och
startpunkter.

2. Foreta instélningar for alla dagar eller aktuell
dag:

m tex. *[M] 07:00-10:00 [?]: Normal
grasklippning [M] kl. 07:00 — 10:00 med
automatiskt vaxlande startpunkt 0 — 9

[?].
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® tex. *[R] 16:00-18:00 [1]: Red-
skapet startar kl. 16:00 med kantklipp-
ning [R] och kor langs hela begrans-
ningskabelns langd. Darefter paborjas
grasklippning vid startpunkt 1 [1] . KI.
18:00 eller sa snart batteriet ar urladdat
kor redskapet tillbaka till basstationen.

L] @ eIIer@ Andra E]': Andra aktuell

installning.

u @ eIIer@ Framat E]': Bekraftar

andring av aktuell installning och gar vi-
dare till nasta installning.

3. @ eller @ Spara E]': Sparar alla ge-
nomférda installningar under ett menyalterna-
tiv.

7.4 inTOUCH

En existerande anslutning till en gateway kan
kopplas fran. Darigenom blir redskapet 6ppet for
en ny anslutning i 30 minuter.

ANMARKNING
For att uppratta en anslutning senare

maste anslutningen forst kopplas fran,
aven om redskapet tidigare inte varit an-
slutet till nagon gateway.

1. @ eller @ *inTOUCH E]'

2. Koppla fran anslutning E]'
Redskapet meddelar: Klar.

3. Bekrafta med E]' och atervand till menyn.

7.5 Kantklippning vid manuell start

For manuell start kan man har stélla in att maski-
nen boérjar med kantklippning.

Genomféra kantklippning vid programmerade
klipptider: se Kapitel 7.3.3 "Stélla in klipptid", si-
da 405.

1. @ eIIer@ * Kantkl1ippning [3'
2. @eller@ *Med manuell start E]'

7.6 Stélla in avgransningar

1. @eller@ *Klippning av grannyta

BV

2. Stalla in Klipptider:

u @ eIIer@ Inaktiv B’:
Funktionen for klippning av grannytor ar
avstangd.

u @ eIIerE] Aktiv BV:
Redskapet klipper gras tills dess att bat-
terier ar urladdat.

u @ eIIer[i] Klipptid i min E]':
Redskapet klipper gras pa sidoytan un-
der den instéllda tiden. Fdljande klippti-
der kan stéllas in:
30/60/90/120/tills batteriet ar urladdat.

7.7 Stélla in displaykontrast

Om texten pa displayen ar svar att lasa, t.ex. pga
av starkt solsken kan man atgarda detta genom
att 6ka kontrasten pa displayen.

1. @eller@ *Displaykontrast B’

2. Oka/minska kontrasten pa displayen med @
eller E] och dverta med B'.

7.8 Instéallningsskydd

Om installningsskyddet ar deaktiverat maste PIN-
kod endast anvandas vid kvittering av sakerhets-
relaterade fel.

1. @ eIIerE] *InstdlIningsskydd B’
2. Aktivera/deaktivera installningsskydd:

u @ eIIer@ Aktivera B’:

Aktiverar installningsskydd.

u @ eIIer@ Deaktivera B’:

Deaktiverar installningsskydd.

7.9 Omkalibrering

Nar lage eller Iangd pa begransningskabeln and-
ras eller maskinen inte langre kan hitta begrans-
ningskabeln maste man genomféra en omkalibre-
ring.

1. @ eIIer@ omkalibrering B'

2. Aterstdlla kalibrering? [3'

3. Genomfora kalibrering: se Kapitel 5.4 "Ge-
nomfér automatisk kalibrering", sida 403.

7.10 Aterstilla till fabriksinstéllningar

Redskapets fabriksinstallningar kan aterstallas,
t.ex. fére en forsaljning.
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Visa information

1. @ eIIer[i] * Fabriksinstdllningar
4

Redskapet meddelar: Fabriksinstdll-
ningarna ar nu aterstdllda

8 VISA INFORMATION

Under menyn Information visas data om red-
skapet. | denna meny kan inga installningar gé-
ras.

1. Oppna huvudmenyn med @

2. @ eIIerE] *Information E]'

3. VAlj menyalternativet med @ eller @ och

. \4
Overta med E] .

Anmérkning: De olika menyalternativen be-
skrivs ndrmare i avsnitten nedan.

4. Ga tillbaka till huvudmenyn med E]
Knivservice

Anger hur manga driftstimmar det ar till att knivar-
na behover service. Denna raknare kan aterstal-
las manuellt. Lat AL-KO:s aterforsaljare, tekniker
eller servicecenter utféra servicen.

Aterstéllning av réknare fér knivservice:

1. @ eIIerE] Bekrdafta B'

Maskinvara

Har finns information om maskinen som typ, till-
verkningsar, driftstimmar, serienummer, antal
grasklippningar, sammanlagd klipptid, antal ladd-
ningscykler, sammanlagd laddningstid, begrans-
ningskabelns slinglangd.

Programvara

Har anges versionsnummer pa maskinens
firmware.

ANMARKNING
Se alltid till att Robolinho-robotgrasklip-

parens programvara uppdaterad. Kont-
rollera firmware-versionen regelbundet
och uppdatera denna vid behov. Robo-
linho Updater Software finns pa Internet
pa:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-auto-
updater

Programinformation

Har visas aktuella installningar, som t.ex. sam-
manlagd klipptid per vecka.

Stérningar
Har visas de senaste felmeddelandena med da-
tum, klockslag och felkod.

9 UNDERHALL OCH SKOTSEL

OBSERVERA!
Skaderisk
Vassa maskindelar och delar i rérelse

kan orsaka personskador.

®m  Bar alltid skyddshandskar under un-
derhall, skétsel och rengdring av
maskinen!

9.1 Rengoring

OBS!
Fara pga vatten

Om det kommer in vatten robotgrasklip-
paren eller basstationen kan detta leda
till skador pa elektriska komponenter.

®  Spola darfor aldrig av robotgrasklip-
paren eller basstationen med vatten.

Rengora robotgrasklipparen

OBSERVERA!
Fara for skador fran knivarna!

Knivarna ar mycket vassa och kan orsa-
ka svara skarskador.

®m  Bar skyddshandskar!
B Undvik att berora knivarna med na-
gon del av kroppen.
Atgérder en gang i veckan:

1. Sténg av redskapet med .

2. Torka av chassiytan med handborste, latt
fuktad trasa eller mjuk svamp.

3. Borsta av underredet, klippdacket och knivar-
na med borste.

4. Kontrollera att knivarna inte ar skadade. Byt
dem vid behov: se Kapitel 9.3 "Byta ut knivar-
na", sida 408.

Rengor basstationen

1. Avlagsna regelbundet gras och I6v och dylikt
fran basstationen.

2. Torka av ytorna pa basstationen med fuktad
trasa eller mjuk svamp.

9.2 Regelbundna kontroller

495053_a

407



Transport

Allménna kontroller

1. Kontrollera en gang i veckan hela installation
for skador.
B Redskap
®m  Basstation
®  Begransningskabel
®  Adapter

2. Ersatt defekta komponenter med originalre-
servdelar fran AL-KO eller lat ett AL-KO:s
servicecenter utféra bytena.

Kontrollera att hjulen kan Iopa fritt

Atgérder en gang i veckan:

1. Rengo6r omradena runt hjulen grundligt och

avlagsna rester av gras och smuts. Anvand
borste och trasa.

2. Kontrollera att hjulen kan I6pa fritt och att de
ar styrbara.
Anmérkning: Om hjulen rullar trégt eller inte
&r styrbara ska man lamna redskapet till AL-
KO:s servicecenter for hjulbyte.

Kontrollera kontaktytorna pa
robotgrasklipparen

1. Torka av smuts med en trasa och smérj med
tunt lager kontaktfett.

Kontrollera laddningskontakterna pa

basstationen

1. Dra ut stickkontakten.

2. Tryck och slapp laddningskontakterna i rikt-
ning mot basstationen. Laddningskontakterna
maste fjadra tillbaka till sin ursprungsposition.
Anmérkning: Om laddningskontakterna inte
fiddrar tillbaka till sin ursprungsposition ska
man ldmna redskapet till AL-KO:s service-
center for byte.

9.3 Byta ut knivarna

OBSERVERA!
Fara for skador fran knivarna!

Knivarna ar mycket vassa och kan orsa-
ka svara skarskador.

B Bar skyddshandskar!

B Undvik att beréra knivarna med na-
gon del av kroppen.

OBS!

Risk for skador vid felaktig reparation

Utratning av tillbojda, inbyggda knivar

kan orsaka skador pa knivtallriken.

B Forsok aldrig att rata ut tillbojda kni-
var.

B Ersatt deformerade knivar med origi-
nalreservdelar fran AL-KO.

Nedslitna och bojda knivar maste bytas ut.

Stang av redskapet med .

L&gg robotgrasklipparen med knivarna uppat.
Skruva ut fastskruvarna.

Ta ur knivarna ur knivfastet.

Rengor knivfastet med en mjuk borste.

ANMARKNING
Knivarna ar slipade over hela langden

och kan darfér aven monteras vridna
180°. Darigenom foérdubblas deras 16p-
tid.

6. Byta ut knivar:

®  Om knivarna inte har vridits sedan den
férsta monteringen: Vrid knivarna 180°
och satt i dem igen i knivfastet med den
slipade sidan mot redskapet och skruva i
fastskruvarna igen for hand.

B Om knivarna redan har vridits en gang
sedan den forsta monteringen: Satt i de
nya knivarna igen med den slipade sidan
mot redskapet och skruva i fastskruvarna
igen for hand.

Anmdrkning: Endast originalreservdelar
frén AL-KO far anvéndas.
Finns det svar smuts som inte gar att fa bort med
en borste maste knivtallriken bytas ut, eftersom
obalans kan leda till slitage och funktionsstor-
ningar.

o bd=

10 TRANSPORT

Ga tillvaga enligt féljande vid transport av redska-
pet:

1. Stoppa redskapet med eller stoppknap-
pen.

2. Sténg av redskapet med .

3. Lyfta redskapet i huset med bada handerna:
®  Rorinte vid knivarna.
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Forvaring

® Hall alltid knivarna pa sakert avstand fran
kroppen.

11 FORVARING

11.1 Forvaring av robotgrésklippare

Forvara maskinen 6ver vintern eller om den inte
ska anvandas pa minst 30 dagar.

1. Ladda upp batteriet helt och hallet (se Kapitel
5.1 "Ladda batteriet (08)", sida 402).

2. Rengor maskinen noga (se Kapitel 9.1 "Ren-
goring"”, sida 407).

3. Forvara maskinen sa har:
®  stdende pa alla hjulen

B pa en torr och avskild plats med skydd
mot frost

®  ytom rackhall for barn

11.2 Forvaring av basstation

Basstationen kan laggas i férvaring men det ar

inte nédvandigt. Genom forvaring undviks dock
fortida aldrande, som t.ex. blekning av farg eller
korrosion pa laddningskontakter.

Om basstationen forblir utomhus:

1. Koppla fran natdelen fran elnatet och lossa
basstationen.

2. Rulla ihop basstationens kabel.

3. L&gg natdelen i forvaring.

4. Smorj in laddningskontakterna med kontakt-
fett.

Om basstationen placeras i forvaring:
1. Genomfor alla ovan beskrivna arbeten.

2. Koppla isar basstationen och begransnings-
kabeln.

3. Demontera basstationen och rengér med
borste och latt fuktad trasa.

4. Forvara basstationen sa har:

B pa en torr och avskild plats med skydd
mot frost

®  ytom rackhall for barn

Om endast laddningspelaren placeras i
forvaring:

1. Koppla fran natdelen fran elnatet och lossa

3. Rengoér nedsmutsningar med borste och Iatt
fuktad trasa.

4. Demontera laddningspelaren:
®  Skruva ur bada skruvarna ur laddstatio-
nen (08/4).
B | ossa laddstationen genom att tippa den
fran basstationen.
B | ossa kabelns stickanslutning fran bas-
stationen och laddstationen.
®  Stang sockelns (08/5) 6ppning med med-
levererad vinterkapa (08/6).
5. Forvara basstationen sa har:
B pa en torr och avskild plats med skydd
mot frost
®m  utom rackhall for barn

11.3 Vinterférvaring av begransningskabel

Begransningskabeln kan ligga kvar i marken och

behdver inte tas upp.

1. Om basstationen laggs i férvaring: Smorj ka-
belandarna med kontaktfett och linda in med
tejp. Darigenom skyddar man kabeldndarna
mot korrosion.

12 ATERVINNING

Information om tyska el- och elektroniklagen

(ElektroG)

E ®m  Elektrisk och elektronisk utrustning ska
inte ldggas i soporna utan hanteras

— med sarskild atervinning!

®  Forbrukade batterier som inte ar fast inbygg-
da méste avlagsnas fére atervinningen! Ater-
vinningen regleras i den sarskilda batterifor-
ordningen.

m  Agare liksom brukare av elektrisk och elek-
tronisk utrustning ar skyldiga att lamna uttjant
utrustning till atervinning.

®  Slutanvandaren ar sjalv ansvarig for att av-
lagsna eventuella personuppgifter pa den ut-
rustning som ska atervinnas!

Symbolen med 6verkorsas soptunna betyder att

elektrisk och elektronisk utrustning inte kan

slangas i hushallssoporna.

Uttjant elektrisk och elektronisk utrustning kan

lamnas till féljande insamlingsstallen:

m  Offentliga inrattningar for insamling och ater-
vinning (miljostationer)

®  Forsaljningsstallen for elutrustning (fysisk bu-
tik och online) i den man handlaren ar forplik-

basstationen.

2. Koppla isar basstationen och begransnings-
kabeln.
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Kundtjanst/service

tigad till atertagande av varan eller erbjuder

atertagande.
Dessa utsagor galler endast fér maskiner som in-
stallerats och salts inom den Europeiska Unionen
dar det europeiska direktivet 2012/19/EC galler. |
lander utanfoér den Europeiska Unionen kan avvi-
kande bestammelser galla for avfallshanteringen
av elektriska och elektroniska apparater.

Information om tyska batteriforordningen

(BattG)

A

®  Se drifts- och monteringsanvisningar for bat-
terityp och kemiska system och beakta anvis-
ningarna for en saker hantering av batterier.

= Agare liksom brukare av elektrisk och elek-
tronisk utrustning ar skyldiga att lamna uttjant
utrustning till atervinning. Atertagandet in-
skranker sig till normala hushallskvantiteter.

Uttjanta batterier kan innehalla skadliga @mnen

eller tungmetaller som har negativ inverkan pa

miljén och som kan orsaka halsoproblem. An-

vandning av uttjanta batterier och deras innehall

inverkar menligt pa miljé och halsa.

Symbolen med 6verkorsad soptunna betyder att

elektrisk och elektronisk utrustning inte kan

slangas i hushallssoporna.

Markeringarna Hg, Cd och PG pé insamlingskarl

har féljande betydelser.:

®m  Hg: Batteriet innehaller mer @an 0,0005 %
kvicksilver

®  Cd: Batteriet innehaller mer an 0,002 % kad-
mium

®  Pb: Batteriet innehaller mer an 0,004 % bly

Uttjant elektrisk och elektronisk utrustning kan

lamnas till foljande insamlingsstallen:

m  Offentliga inrattningar for insamling och ater-
vinning (miljostationer)
inkdpsstallen for batterier
inlamningsstalle inom det gemensamma ater-
lamningssystemet for forbrukade batterier

m  ett av tillverkarens aterlamningsstallen (om
tillverkaren inte ar medlem i det gemensam-
ma aterlamningssystemet)

Ovanstaende galler bara for apparater, som in-

stallerats och salts inom den Europeiska Unionen

dar det europeiska direktivet 2006/66/EC galler. |
lander utanfor den Europeiska Unionen kan avvi-

Elektrisk och elektronisk utrustning ska
inte laggas i soporna utan hanteras
med sarskild atervinning!

kande bestammelser galla for avfallshanteringen
av elektriska och elektroniska apparater.

13 KUNDTJANST/SERVICE

For fragor om garanti, reparationer och reservde-
lar vander man sig till narmaste AL-KO:s service-
center. Kontaktinformation finns pa internet, pa
adressen

www.al-ko.com/service-contacts
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Avhijalpa fel

14 AVHJALPA FEL

14.1 Korrigera redskapsfel och hanteringsfel

OBSERVERA!
Skaderisk

Vassa maskindelar och delar i rérelse kan orsaka personskador.
B Bar alltid skyddshandskar under underhall, skétsel och rengéring av maskinen!

Storning
Redskapet startar inte.

Redskapet kor fast, graver
ned sig. Hjulen fortsatter
att snurra.

Redskapet klipper vid fel
tidpunkt.

Motorn stannar under
klippningen.

Klippresultatet ar ojamnt.

Batteritiden minskar va-
sentligt.

Orsak
Batteriet ar urladdat.
Stétsensorerna Ioser inte ut.

Graset ar for langt.

Redskapet fastnar vid ojamn-
heter i grasmattan.

Felaktiga tidsinstallningar i
redskapet.

Klippningens varaktighet ar
felaktigt installd.

Redskapet kan inte spara
tidsinstallningarna.

Motorn ar dverbelastad.

Batteriet ar urladdat.

Knivarna ar sloa.

Klipptiden ar for kort.
Klippomradet ar for stort.

Klipphojden ar for lagt in-
stalld.

Knivarna ar sloa.
Klipphojden ar for lagt in-
stalld.

Graset ar for hogt eller for
vatt.

Atgird
Ladda redskapet i basstationen.
Kontakta AL-KO:s servicecenter.

m  Stall in en hogre klipphojd och sank
den sedan steg for steg till onskad
niva.

®  Klipp ned grasmattan med en gras-
klippare.

Atgérda ojamnheterna.
Stall in klockslag.
Gor om installningen av klipptid.

Batteriet ar defekt. Kontakta AL-KO:s
servicecenter.

Sténg av redskapet, kor den till jamnare
mark eller omrade med kortare gras och
starta om.

Ladda batteriet.

Vand pa knivarna eller byt ut dem vid
behov.

Programmera langre klipptider.
Minska klippomradet.

Stall in en hogre klipphdjd och sénk den
sedan steg for steg till onskad niva.

Vand pa knivarna eller byt ut dem vid
behov.

Stall in en hogre klipphdjd och sénk den
sedan steg for steg till dnskad niva.

| at graset torka.
®  Stall in pa en hogre klipphdjd.
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Avhjalpa fel

Storning

Redskapet vibrerar for
mycket eller avger hogt
buller.

Batteriet kan inte laddas/
lag batterispanning

Orsak

Obalans i knivarna eller kniv-
motorn

® | addningskontakterna pa
basstationen &r smutsi-
ga.

m  Kontaktytorna pa redska-
pet ar smutsiga.

Basstationen far ingen strom.

B Redskapet hittar inte
laddningskontakterna.

®m  Kontaktytorna pa redska-
pet ar branda.

Batteriets livslangd har gatt
ut.

Laddningselektroniken ar de-
fekt.

Atgird

®  Rengor klippdacket.
®  Kontakta AL-KO:s servicecenter.

Rengor laddningskontakter och kontak-
tytor.

Anslut basstationen till natstrdommen.

®  Stall robotgrasklipparen i basstatio-
nen och kontrollera om laddnings-
kontakterna ligger emot varandra.

m  Kontakta AL-KO:s servicecenter.

Kontakta AL-KO:s servicecenter.

Kontakta AL-KO:s servicecenter.

ANMARKNING
Vand dig till var kundtjanst vid fel som inte finns med i den har tabellen eller vid fel som du inte

sjalv kan atgarda.

14.2 Felkoder och felavhjalpning

Felkod
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOOS5: Bumper de-
flected

CNOO7: No Toop sig-
nal

Orsak

Lutningssensorn har 16st ut:

B den maximala lutningen
ar overskriden

B Redskapet har burits
®  Sluttningen for brant

Lyftsensorn har 16st ut:

. Holjet har bojts uppat
p.g.a. lyft eller hinder.

Robotgrasklipparen har kort

pa ett hinder och kan inte

komma loss (kollision nara
basstationen).

®  Slingsignal saknas

B Begransningskabeln ar
defekt.

®  Slingsignalen ar for svag.

Atgird

Stall robotgrasklipparen pa en jamn yta
och kvittera felet.

Ta bort hinder.

B Placera redskapet pa ett stycke 6p-
pen och avgransad grasmatta.

®m  Korrigera dragningen av begrans-
ningskabeln.

®  Kontrollera LED-lamporna pa bas-
stationen.

®  Kontrollera stromforsorjningen till
basstationen. Dra ur och satt i nat-
delen.

®  Kontrollera om det finns skador pa
begransningskabeln. Reparera de-
fekt kabel.
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Avhijalpa fel

Felkod

CNO008:

weak

CNO10:

CNO11:

CNO12:
CNO15:

CNO17:

weak

CNO18:

on

Orsak
Loop signal ®  Slingsignalen ar for svag
Begransningskabeln ar
nedgravd for djupt

Bad position = Redskapet befinner sig
utanfér den avgransade

grasmattan.

B Begransningskabeln har

dragits i kors.

Escaped robot Redskapet befinner sig utan-
for den avgransade grasmat-

tan.

cal: no loop

cal: signal

defekt.

cal: cCollisi- Felunder kalibreringen:
B Redskapet har kort pa ett

hinder.

Fel under kalibreringen:

Cal: outside = Redskapetkan inte hitta
begransningskabeln.

Fel under kalibreringen:

®  Slingsignalen ar for svag
®  Slingsignal saknas

B Begransningskabeln ar

Atgérd

Kontrollera LED-lamporna pa bas-
stationen.

Kontrollera stromférsorjningen fill
basstationen. Dra ur och satt i nat-
delen.

Dra om begransningskabeln pa fo-
reskrivet djup eller fast den direkt pa
gréasmattan.

Placera redskapet pa ett stycke 6p-
pen och avgransad grasmatta.
Korrigera dragningen av begrans-
ningskabeln i kurvor och vid hinder.
Atgérda kabeldragningen i kors.

Korrigera dragningen av begransnings-
kabeln i kurvor och vid hinder.

Kontrollera LED-lamporna pa bas-
stationen.

Kontrollera stromforsérjningen till
basstationen. Dra ur och sétt i nat-
delen.

Placera redskapet pa féreskriven
kalibreringsposition, rikta i rat vinkel.
Redskapet maste kunna kora éver
begransningskabeln.

Placera redskapet pa foreskriven
kalibreringsposition, rikta i rat vinkel.
Kontrollera stromférsorjningen fill
basstationen. Dra ur och satt i nat-
delen.

Kontrollera om det finns skador pa
begransningskabeln.

Ta bort hinder.
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Avhjalpa fel

Felkod

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

Orsak
Batteriet ar urladdat:

Slingan med begransnings-
kabel &r for lang och det
finns for manga Oar.

Ingen kontakt via laddnings-
kontakterna vid uppladdning

Hinder i narheten av bassta-
tionen

Robotgrasklipparen har kort
fast.

Redskapet hittar inte bassta-
tionen.

Batteriet ar forbrukat.

Laddningselektroniken ar de-
fekt.

Automatisk felavhjalpning in-
te méjlig

®  Batteriet ar 6verhettat
(6ver 60 °C). Ingen ur-
laddning ar mdjlig.

®  Nodavstangning sker ge-
nom 8vervakningselek-
troniken

Klippmotorn ar éverhettad
(6ver 80 °C).

Redskapet har kort pa ett
hinder och kan inte komma
loss.

Atgird

Korrigera dragningen av begransnings-
kabeln.

Rengér laddningskontakterna.
Stall robotgrasklipparen i basstatio-
nen och kontrollera om laddnings-
kontakterna ligger emot varandra.

| 3t ett av tillverkarens servicecenter
kontrollera laddningskontakterna
och byta ut dem vid behov.

Ta bort hinder.

Placera redskapet pa ett stycke 6ppen
och avgransad grasmatta.

®  Kontrollera om det finns skador pa
begransningskabeln.

® | dmna begransningskabeln till ett
av tillverkarens servicecenter for
kontroll.

Lat ett av tillverkarens servicecenter for
byta ut batteriet.

Lat ett av tillverkarens servicecenter
kontrollera laddningskontakterna.
Kvittera felmeddelandet manuellt.

Om felet aterkommer: Lat ett av till-
verkarens servicecenter kontrollera
redskapet.

B Stang av redskapet och lat batteriet
svalna.
®  Stall inte redskapet i basstationen.

®  Stang av redskapet och lat det sval-
na.

B Om felet aterkommer: Lat ett av till-
verkarens servicecenter kontrollera
redskapet.

Ta bort hinder.
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Garanti

Felkod Orsak Atgérd
CN128: Recov Impos- Redskapet har kort pa ett Ta bort hinder.
sible hinder och kan inte komma
loss.
Redskapet befinner sig utan- ®  Placera redskapet pa ett stycke 6p-
for den avgransade grasmat- pen och avgransad grasmatta.
tan. m  Korrigera dragningen av begrans-
ningskabeln.

CN129: Blocked wL Vanster hjulmotor blockerad. = Ta bort blockeringen.
CN130: Blocked WR Hoger hjulmotor blockerad.  Ta bort blockeringen.

ANMARKNING
Vand dig till var kundtjanst vid fel som inte finns med i den har tabellen eller vid fel som du inte
sjalv kan atgarda.

15 GARANTI

Eventuella material- eller tillverkningsfel pa redskapet atgardas av oss under den lagstadgade garantiti-
den genom reparation eller ersattningsprodukt, efter vart gottfinnande. Garantitiden bestams av gallan-
de lag i det land dar redskapet koptes.

Var garantiforsakran galler enbart om: Garantin upphor att galla vid:

®  Beakta denna bruksanvisning ®m  egenmaktiga reparationsforsok

B redskapet har hanterats korrekt ®  egenmaktiga tekniska forandringar
®  originalreservdelar har anvants B gjavsedd anvandning

Garantin galler inte for:
®  |ackskador som beror pa normalt slitage

®  Forslitningsdelar, som pa reservdelsbladet ar inramade | xxxxxx (x)

Garantitiden inleds i och med den forsta slutkundens kdp av produkten. Datum pa inkdpskvittot galler.
Vand er med detta garantidokument och kvittot till en aterforsaljare eller ndrmaste auktoriserade kund-
tjanst. Képarens lagstadgade ansprak gentemot forséljaren berors inte av denna forklaring.
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Kéaannos alkuperaisesta kayttdohjeesta
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1 TIETOA KAYTTOOHJEESTA

®  Saksankielinen versio on alkuperainen kayt-
toohje. Kaikki muut kieliversiot ovat alkupe-
raisen kayttdohjeen kaannoksia.

B |ue tdma kayttdéohje ehdottomasti huolelli-
sesti lapi ennen kayttdonottoa. Kayttdohjeen
lukeminen on laitteen turvallisen ja hairiotto-
man kayton edellytys.

B Sailyta kayttdohje aina siten, etta voit tarvit-
taessa tarkistaa siita tarvitsemasi laitetta kos-
kevat tiedot.

Luovuta kayttdohje aina laitteen mukana.

Lue kayttdohjeeseen sisaltyvat turvallisuus-
ohjeet ja varoitukset ja noudata niita.

1.1 Kansilehden symbolit

Symboli

Merkitys

Lue tdma kayttéohje ehdottomasti
huolellisesti l1&pi ennen kayttdonot-
toa. Kayttdohjeen lukeminen on lait-
teen turvallisen ja hairiéttdman kay-
tén edellytys.

Kayttdohje

Kasittele litiumioniakkuja varovasti!

’ Noudata etenkin kuljetusta, varas-

L| tointia ja havittamista koskevia oh-
jeita tassa kayttoohjeessal

1.2 Merkkien selitykset ja huomiosanat

VAARA!

Tarkoittaa valittdman vaaran aiheuttavaa
tilannetta, joka aiheuttaa kuoleman tai
vakavan loukkaantumisen, jos sita ei
valteta.

VAROITUS!
Tarkoittaa mahdollisesti vaarallista tilan-

netta, joka voi aiheuttaa kuoleman tai
vakavan loukkaantumisen, jos sita ei
valteta.

VARO!
Tarkoittaa mahdollisesti vaarallista tilan-

netta, joka voi aiheuttaa lievan tai keski-
vaikean loukkaantumisen, jos sita ei val-
teta.

HUOMAUTUS!

Tarkoittaa tilannetta, joka voi aiheuttaa
aineellisia vahinkoja, jos sita ei valteta.

HUOMAUTUS
Lisatietoja laitteesta ja sen kaytosta.

2 TUOTEKUVAUS

Tassa kayttdohjeessa kuvataan taysin automaat-
tista, akkukayttoista robottiruohonleikkuria, joka
liikkuu vapaasti ruohikolla. Leikkuukorkeus on
saadettavissa.

2.1 Toimitussisalto

495053_a
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“ Tuotekuvaus

Toimitus sisaltéda tassa mainitut osat. Tarkista,
ovatko kaikki osat mukana:

Nro Osa

1 Ohjauspaneeli ja nayttd (sisépuolella)

] 2 STOP-painike (pysaytta4 laitteen valitto-
1 Robottiruohonleikkuri masti ja leikkuuterat 2 sekunnin kulues-
2 Pikaohje sa)
3 Kayttohje 3  Latauskoskettimet
4 Maakiila (90 kpl*, 180 kpl**) 4 Korkeussaato (sisapuolella)
5  Verkkolaite 5  Etupydrat (ohjautuvia)
6 Latausasema seka kierrekiilat (5 kpl), 6 | Akkukotelo
avain ja talvisuoja 7  Leikkuukoneiston kansi
7  Rajoituskaapeli (100 m*, 150 m**) 8  Teralautanen
* Robolinho 500 9  Vetopyora
™ Robolinho 1150 SE 10  Kiinnitysruuvi
2.2 Robottiruohonleikkuri 11 Leikkuuters

2.3 Laitteessa kaytettdavat merkinnat

Symboli Merkitys

Muiden henkildiden oleskelu vaara-
alueella on kielletty!
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Tuotekuvaus

Symboli

Merkitys

Kasittele erityisen varovasti!

Pida kadet ja jalat loitolla terako-
\ neistostal

Noudata turvaetaisyytta!

@] toal

Lue kayttdohje ennen kayttdonot-

Laitteen kaynnistamista varten on
syotettava PIN-koodi!

&

Laitteessa ei saa ajaa mukana!

2.4 Ohjauspaneeli

5

Nro
1

@)
8

o5 e

Qé\l

0

® ®

Osa

®

(Home-painike): Leikkuun keskeytta-
minen, laite ajaa takaisin latausase-
maan. Se kaynnistyy jalleen seuraavana
paivana automaattisesti sdadettyna leik-
kuuaikana.

Nro Osa

2

Nayttd: Laitteen vallitsevan kayttétilan
seka valitun valikon nimen, valikkokoh-
dat ja valittavissa olevien toimintojen
nayttod (katso Luku 2.5 "N&ytt6", si-

vu 419).

@ @ (nuolipainikkeet): Valikkokohtien
valinta, numeroarvojen suurentaminen
ja pienentaminen, eri asetuksien valinta.

(Start/Pause-painike): Leikkuun ma-
nuaalinen kaynnistaminen ja keskeytta-
minen tai leikkuun jatkaminen heti pai-

nikkeen painamisen jalkeen.
(=)= (toimintopainikkeet): Naytds-

sa painikkeen ylapuolella nakyvan toi-
minnon valinta.

(On/Off-painike): Laitteen kytkemi-
nen paalle ja pois paalta.

(Z] (valikkopainike): Paavalikon haku
nayttéon.

2.5 Nayttd

4

®

* Asetukset

Takaisin

Péiéivaﬁ ikko

Info
Vahvista

@ ®

®

Nro Naytto

1

Valitun valikon nimi (tassa: pddvalik-
ko)

Valikon sisaltdmat valikkokohdat. Kerral-
laan naytetdan vain kaksi valikkokohtaa
(tassa: Asetukset ja Info). Muut va-
likkokohdat saadaan nakyviin painikkeil-

Ia@ja E]

Valitun valikkokohdan toiminnot (tassa:
Asetukset). Toiminnot saadaan naky-

viin painikkeilla [—) ja (=) .

495053_a
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Tuotekuvaus

Nro Naytto

2.6 Valikkorakenne

4 Naytettavaa valikkokohtaa merkitseva
tahti (tdssa: Asetukset)

padvalik- oOhjelmat
ko

Asetukset

Info

2.7 Latausasema

Viikko-ohjelma katso Luku 7.3 "Leikkuuohjelman asettaminen”, si-
vu 430

Aloituskohdat katso Luku 7.3.2 "Aloituskohtien asettaminen”, si-
vu 431

ohjelmatiedot katso Luku 8 "Tietojen néyttdminen", sivu 432
Kellonaika katso Luku 5.2 "Perusasetukset”, sivu 429
Pdivdmaara katso Luku 5.2 "Perusasetukset", sivu 429

Kieli katso Luku 5.2 "Perusasetukset"”, sivu 429

PIN-koodi katso Luku 5.2 "Perusasetukset", sivu 429

Painikeddnet katso Luku 7.2 "Painike&énien aktivointi/deaktivointi”,
sivu 430

iNTOUCH katso Luku 7.4 "inTOUCH", sivu 432

Reunaleikkuu katso Luku 7.5 "Reunaleikkuu manuaalisesti kdynnis-
tettdessd"”, sivu 432

Sivualue aktiivinen/ei aktiivinen katso Luku 7.6 "Si-
vualueleikkuun séatédminen”, sivu 432

Ndyton kontrasti katso Luku 7.7 "Néytén kontrastin s&été", si-
vu 432

Asetuksien suojaus katso Luku 7.8 "Asetuksien suojaus”, si-
vu 432

Uudelleenkalibrointi katso Luku 7.9 "Uudelleenkalibrointi”, si-
vu 432

Tehdasasetukset katso Luku 7.10 "Tehdasasetusten palauttami-
nen", sivu 432

Terahuolto katso Luku 8 "Tietojen nayttdminen", sivu 432
Laitteisto katso Luku 8 "Tietojen néyttaminen", sivu 432
ohjelmisto katso Luku 8 "Tietojen nédyttadminen", sivu 432
Ohjelmatiedot katso Luku 8 "Tietojen ndyttdminen", sivu 432

Hairiot katso Luku 8 "Tietojen ndyttdminen", sivu 432

420

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Tuotekuvaus

Nro Osa

1 Alustalevy
Tilanayton ledit
Latauskosketin
Latauspylvas
Kaapelikanava
Pyérasyvennys

Kierrekiilan (8) aukko

o N o a b~ 0N

Kierrekiilat

2.8 Integroitu akku

Akku on asennettu kiintedsti laitteeseen eika
kayttaja saa vaihtaa sita itse.

HUOMAUTUS
Lataa akku téayteen ennen ensimmaista

kayttokertaa. Akku voidaan ladata mil-
loin tahansa. Lataamisen keskeyttami-
nen ei vioita akkua.

Akun lataaminen on mahdollista vain,
kun laite on kytketty paalle.

B |ntegroitu akku on toimitustilassa osittain la-
dattu. Normaalissa kaytdssa akku latautuu
saannollisesti. Laite ajaa sita varten lataus-
asemaan.

B |ntegroitu valvontaelektroniikka lopettaa la-
tauksen automaattisesti, kun 100 %:n lataus-
tila on saavutettu.

® [ ataus onnistuu vain, kun latausaseman la-
tauskoskettimilla on kunnollinen kontakti lait-
teen kosketuspintoihin.

®  Yli 45 °C:een lampdtilassa sisaanrakennettu
suojakytkentd estaa akun lataamisen. Nain
valtetdan akun rikkoutuminen.

®  Jos akun kayttéaika lyhenee merkittavasti
tayslatauksesta huolimatta, AL-KO-jalleen-
myyjan, korjaajan tai huoltoliikkeen on vaih-
dettava tilalle alkuperaisen valmistajan uusi
akku.

®  Jos akku on tyhjentynyt valmistajan maaritta-
man kynnyksen alapuolelle vanhenemisen tai
liian pitkan varastointiajan johdosta, akkua ei
enaa voi ladata. Akku ja valvontaelektroniikka
on annettava AL-KO-jalleenmyyjan, korjaajan
tai huoltoliikkkeen tarkastettavaksi ja tarvit-
taessa vaihdettava.

®  Akun tila ndkyy naytdssa. Tarkista akun tila
n. 3 kuukauden sailytysajan jalkeen. Tata
varten kaynnista laite ja lue akun tila naytos-
ta. Jos akun varaus on enaa 30 % tai vdhem-
man, laita laite latausasemaan ja kytke se
paalle, jotta akku latautuu. Jos latauspylvas
on irrotettu latausaseman varastointia varten
(katso Luku 11.2 "Latausaseman séilytys”, si-
vu 435), asenna se ensin takaisin paikalleen
painvastaisessa jarjestyksessa ja liita lataus-
asema verkkovirtaan.

®  Jos elektrolyyttid on vuotanut laitteesta: Kor-
jauta laite AL-KO-huoltoliikkeen toimesta!

®  Jos akku on irrotettu laitteesta: Jos vuotanut
elektrolyytti on joutunut kosketuksiin silmien
tai kasien kanssa, huuhtele ne heti vedella.
Hakeudu valittdmasti [dakarin hoitoon!

2.9 Toimintokuvaus

Liikkuminen ruohikolla

Laite liikkuu vapaasti rajoituskaapelin rajaamalla
alueella. Laite kayttda suunnistamiseen tunnisti-
mia, jotka havaitsevat rajoituskaapelin magneetti-
kentan.

Jos laite kohtaa esteen, se pysahtyy ja jatkaa sit-
ten ajoa toiseen suuntaan. Jos laite joutuu tilan-
teeseen, jossa se ei voi toimia, siité iimoitetaan
naytossa.

Leikkuu ja lataus

Leikkuu- ja latausvaiheet vuorottelevat jatkuvasti.
Jos akun varaustaso on ruohonleikkuun aikana
vahentynyt tiettyyn arvoon (naytté: 0 %), laite pa-
laa takaisin latausasemaan rajoituskaapelia pit-
kin.
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Turvallisuus
Ruohonleikkuuseen on I_(éi_ytettévis__sé valmiita HUOMAUTUS
leikkuuohjelmia, joihin sisaltyy myds alue- ja reu- e e o
naleikkuutoiminto. Naité leikkuuohjelmia voi Liittdminen edellyttaa innogyn kayttajati-

muuttaa.

Aina kun leikkuumoottori kdynnistetdan, sen pyo-
rintdsuunta muuttuu, mika kaksinkertaistaa leik-
kuuteran kayttoian.

2.10 Liitdntd innogy SmartHome -
jarjestelmaan

Robottiruohonleikkurin voi liittdd innogy SmartHo-

me -jarjestelmaan ja verkottaa muiden laitteiden

kanssa. Talléin robottiruohonleikkuria voi ohjata,

saataa ja valvoa vaivattomasti mobiilisovelluksel-

la.

Robottiruohonleikkuri on liitettdva Lemonbeatin
kautta innogy SmartHome -yhdyskaytavaan, ja
mobiililaitteelle on asennettava AL-KO inTOUCH
-sovellus tai innogy SmartHome -sovellus (vain
Robolinho 500I).

HUOMAUTUS
Kaytettavassa mobiililaitteessa on oltava

verkkoyhteys innogy SmartHomen kayt-
toa varten.

Jos mobiililaitteen verkkoyhteys katkeaa,
robottiruohonleikkurille ei voida valittaa
signaaleja.

2.10.1 AL-KO inTOUCH -sovellus

AL-KO inTOUCH -sovllus on saatavana Android-
ja iOS-laitteille.

Sovelluksen asentamisen jalkeen siihen on kir-
jauduttava sisaan.

HUOMAUTUS
Rekisterdityminen ei ole aivan valttama-

tonta, mutta sen avulla saa kayttoon li-
satoimintoja.

Sovelluksen ensimmaisen kaynnistamisen yhtey-
dessa naytetaan automaattisesti pikaohje. Sen
jalkeen robottiruohonleikkurin voi liittda innogy
SmartHome -jarjestelmaan laitevalikosta.

lia.

HUOMAUTUS
Robottiruohonleikkurin on oltava vas-

taanottotilassa, jotta liittdminen on mah-
dollista (katso Luku 7.4 "inTOUCH", si-
vu 432).

Liitettyjen robottiruohonleikkurien ja muiden lait-
teiden kauko-ohjauksen lisaksi AL-KO inTOUCH
-sovellus tuo kaytettavaksi sellaisia toimintoja
kuin tuoterekisterdinti, puutarhanhoitovinkit, kas-
viopas ja vikatilanteiden push-ilmoitukset.

2.10.2 innogy SmartHome -sovellus (vain
Robolinho 500 1)

innogy SmartHome -sovellus on saatavana
Android- ja iOS-laitteille seka verkkoselainsovel-
luksena.

Lisatietoja innogy SmartHome -sovelluksesta on
saatavana osoitteesta https://home.innogy-smart-
home.de seka sovelluksen dokumentaatiosta.

3 TURVALLISUUS

3.1 Kayttotarkoituksen
mukainen kaytto

Laite on tarkoitettu ainoastaan
yksityiskayttoon. Kaikenlainen
muu kaytto ja laitteeseen tehta-
vat muutokset ja lisdykset katso-
taan kayttotarkoituksesta poik-
keavaksi kaytoksi, jonka seu-
rauksena on takuun raukeami-
nen, vaatimustenmukaisuuden
menettaminen (CE-merkintd) se-
ka valmistajan kaikenlaisen vas-
tuun raukeaminen kayttajalle tai
ulkopuolisille aiheutuvista vahin-
goista.

Laitteen kayttorajoitukset:
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Turvallisuus

® Enimmaispinta-ala:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
m Enimmaiskaltevuus: 45 %
(24°)
® Enimmaiskaltevuus sivusuun-
nassa: 45 % (24°)
®m Lampdtila:
Lataus: 045 °C
Leikkaus: 0-55 °C
3.2 Mahdollinen vaaranlainen
kaytto

Tama laite ei sovellu kaytetta-
vaksi julkisilla paikoilla, puistois-
sa, urheilukentilla tai maa- ja
metsataloudessa.

3.3 Turvalaitteet ja suojukset

VAROITUS!
Loukkaantumisvaara
Vialliset turvalaitteet ja
suojukset seka niiden pois-
taminen kaytosta voivat ai-
heuttaa vakavia vammoja.
m Korjauta vialliset turva-
laitteet ja suojukset.
m Al koskaan poista tur-
valaitteita tai suojuksia
toiminnasta.

3.3.1 PIN- ja PUK-koodien
syotto

Laite voidaan kaynnistaa vain,
kun syotetaan oikea PIN-koodi

(Personal Identification Number).
Nain estetaan laitteen kaynnista-
minen luvattomasti. PIN-koodin
tehdasasetus on 0000. PIN-
koodi voidaan muuttaa, katso
katso Luku 5.2 "Perusasetuk-
set"” sivu 429.

Jos PIN-koodi annetaan 3 kertaa
vaarin, on syotettava PUK-koodi
(Personal Unlocking Key). Jos
sekin annetaan vaarin, on ennen
seuraavaa yritysta odotettava 24
tuntia.

PIN- ja PUK-koodit toimivat sa-

malla varkaudenestona:

m Sailyta PIN ja PUK sellaises-
sa paikassa, joihin ulkopuoli-
silla ei ole paasya.

3.3.2 Tunnistimet

Laitteessa on useita turvatunnis-
timia. Se ei kaynnisty automaat-
tisesti uudelleen, jos turvatunnis-
tin on kytkenyt sen pois paalta.
Naytossa nakyy virheilmoitus, jo-
ka on kuitattava. Tunnistimen
laukeamisen syy on korjattava.

Nostotunnistin

Jos laitteen runkoa nostetaan
kayton aikana, sen liike ja terat
pysahtyvat.
Tormaystunnistimet esteiden
tunnistamista varten

Laite on varustettu tunnistimilla,
jotka esteisiin koskettaessa saa-
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vat aikaan ajosuunnan muutok-
sen. Esteeseen tormayksen vai-
kutuksesta kotelon ylaosa siirtyy
hieman paikoiltaan ja tormays-
tunnistin laukeaa.

Kallistustunnistin
ajosuunnassal/sivusuunnassa

Jos maanpinnan kaltevuus
ajosuunnassa ylos- tai alaspain
tai sivusuunnassa saavuttaa
24 astetta (45 %), laite kdantyy
tai vaihtaa ajosuuntaa.

HUOMAUTUS

Laitetta voidaan kayttaa
luotettavasti muiden robot-
tiruohonleikkurien lahei-
syydessa.
Rajoituskaapelin lahettama
signaali vastaa EGMF:n
(eurooppalaisten puutarha-
tuotteiden valmistajien jar-
jestdn) maarittelemaa sah-
komagneettisten paastojen
standardia.

3.4 Turvallisuusohjeet

3.41 Kayttijat

m Laitetta eivat saa kayttaa alle
16-vuotiaat nuoret tai sellaiset
henkil6t, joiden fyysiset, sen-
soriset tai henkiset kyvyt tai

kokemuksen tai tiedon puute
estavat heita kayttamasta lai-
tetta turvallisesti tai henkilot,
jotka eivat ole lukeneet kaytto-
ohjetta. Noudata mahdollisia
kayttajan vahimmaisikaa kos-
kevia kansallisia turvallisuus-
maarayksia.

® Laitetta ei saa kayttaa alkoho-
lin, huumeiden tai laakkeiden
vaikutuksen alaisena.

3.4.2 Henkilonsuojaimet

® Vammojen valttamiseksi on
kaytettava maaraysten mu-
kaista vaatetusta ja suojava-
rustusta.
m Kaytettavia henkildnsuojaimia
ovat:
pitkat housut ja tukevat
kengat.
huolto- ja hoitotdissa: suo-
jakasineet.

3.4.3 lhmisten ja eldinten
turvallisuus
m Alueilla, joihin on yleinen paa-
sy, on leikkuualueelle kiinni-
tettdva seuraavan sisaltdinen
varoitus:

HUOMAUTUS!

Automaattinen ruohon-
leikkuri kaytossa!

Ala mene laitteen lahelle!
Valvo lapsia!

424

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Asennus

m Varmista laitteen toiminnan ai-
kana, etteivat lapset tai muut
henkilot oleskele laitteen |a-
hella tai vieressa eivatka leiki
laitteella.

m Laitteen paalla ei saa istua ei-
ka teriin saa koskeal!

m Al tuo leikkuria ldhelle varta-
loa tai vaatteita.

3.4.4 Laiteturvallisuus

®m Ennen kuin aloitat tydskente-
lyn, varmista, ettei laitteen
tydskentelyalueella ole esinei-
ta (esim. oksia, lasin- tai me-
tallinkappaleita, vaatteita, ki-
via, puutarhakalusteita, puu-
tarhatyokaluja tai leluja). Ne
voivat vahingoittaa laitteen te-
ria tai laite voi vahingoittaa nii-
ta.
m Kayta laitetta vain seuraavin
edellytyksin:
Laite ei ole likainen.
Laitteessa ei ole vaurioita
tai kulumia.
Kaikki hallintalaitteet toimi-
vat.
Latausasema ja verkkolaite
seka niiden sahkojohdot
ovat vahingoittumattomia ja
toimivat.
m Vaihda vioittuneiden osien ti-
lalle aina valmistajan alkupe-
raiset varaosat.

m Jos laite on vaurioitunut, kor-
jauta se.

m Laitteen kayttaja on vastuussa
muille henkildille ja heidan
omaisuudelleen aiheutuvista
vahingoista.

3.4.5 Sahkoturvallisuus

m Al3 koskaan kayta laitetta, jos
leikattavalla alueella on sa-
manaikaisesti kaytossa kaste-
lulaite.

m Al3 puhdista laitetta vesisuih-
kulla.

m Al3 avaa laitetta.
4 ASENNUS

4.1 Laitteen purkaminen pakkauksesta

1. Avaa pakkaus varovasti.

2. Ofa kaikki osat varovasti pakkauksesta ja tar-
kista, ettei niissa ole kuljetusvaurioita.
Huomautus: lImoita kuljetusvaurioista heti
AL-KO-jélleenmyyjélle tai huoltoliikkeelle.

3. Tarkista toimitussisaltd, katso Luku 2.1 "Toi-
mitussisélté”, sivu 417.

Sailyta alkuperainen pakkaus ja oheisasiakirjat

sité tapausta varten, etta laite taytyy lahettaa

edelleen. Ne vaaditaan myos laitteen takaisin |a-

hettamista varten.

4.2 Leikkuualueiden suunnittelu (01)

Latausaseman sijainti (01/1)

B Mahdollisimman lyhyt etéisyys suurimpaan
leikkuualueeseen

Tasainen pohja
Suojassa suoralta auringonvalolta ja voimak-
kaalta sateelta

B Ljitdntdmahdollisuus sdhkdverkkoon
®  Robottiruohonleikkurin esteetdon paasy

Rajoituskaapelin asennus (01)

Rajoituskaapeli asennetaan myoétapaivaan yhte-
naisena silmukkana.
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Leikkuualueiden viéliset kaytavat (01/h)

Kaytavalla tarkoitetaan kapeaa ruohikkokaistalet-
ta, joka voi yhdistaa kaksi leikkuualuetta.

Paaalue ja sivualue(et) (01)

. Paaalue (01/HF): Ruohikkoalue, jolla lataus-
asema sijaitsee ja jonka laite voi leikata koko-
naisuudessaan automaattisesti.

®  Sivualue (01/NF): Ruohikkoalue, jolle laite ei
voi siirtya paaalueelta, vaan se on siirrettava
sille késin. Sivualueet voidaan leikata ma-
nuaalisesti.

P&a- ja sivualueita ympardi kuitenkin sama, kat-

keamaton rajoituskaapeli.

Laite ajaa valittuun aloituskohtaan asetettuna
leikkuuaikana rajoituskaapelia pitkin ja aloittaa
ruohon leikkaamisen siita.

4.3 Leikkuualueen valmistelu

1. Tarkista, ettei ruohikon pinta-ala ole suurem-
pi kuin laitteen mahdollinen toiminta-alue. Jos
ruohikon pinta-ala on liian suuri, seurauksena
on epatasaisesti leikattu ruoho. Tarvittaessa
pienenna leikattavaa pinta-alaa.

2. Ennen latausaseman ja rajoituskaapelin
asennusta seka laitteen kayttdonottoa: Leik-
kaa ruohikko matalaksi ruohonleikkurilla.

3. Poista ruohikolta esteet tai rajaa ne ulos lei-
kattavalta alueelta rajoituskaapelilla (katso
Luku 4.5.3 "Esteiden rajaaminen alueen ulko-
puolelle”, sivu 427):

B Matalat esteet, joiden yli laite voi ajaa ja
jotka voivat vahingoittaa teria (esim. lit-
teat kivet, ruohikon ja terassin tai teiden,
laattojen, reunakivien tms. rajakohdat)

®  Ruohikon kolot ja kohoamat (esim. myy-
rankolot ja -kaytavat, kavyt, pudonneet
hedelmat jne.)

m Jyrkat ylamaet tai kohdat, joiden kalte-
vuus on yli 45 % (24°)

B \esistot ja altaat (esim. purot, lammet, ui-
ma-altaat jne) ja niiden ja ruohikon raja-
kohdat

B Pensaat ja pensasaidat, jotka voivat le-
ventya

4.4 Latausaseman kokoaminen (03/a)

1. Sijoita latausasema (01/1) suorassa kulmas-
sa rajoituskaapelin suunniteltuun sijaintiin
nahden seuraavasti:

B maanpinnan suuntainen (tarkista vesi-
vaa’alla)

suora ja tasainen sisaan- ja ulosasjo
suora ja vaantymaton (kierrekiilojen pai-
kalleen kiertamisen yhteydessa lataus-
pylvas ei saa vaantya tai kallistus).
2. Kiinnita latausasema (03/2) maahan neljalla
kierrekiilalla (03/1).

4.5 Rajoituskaapelin kytkeminen

HUOMAUTUS
Jos laitteen toimitukseen sisaltyva rajoi-

tuskaapeli on liian lyhyt, voit tilata jatko-
johdon AL-KO-jalleenmyyjalta tai huolto-
liikkeelta.

4.5.1 Rajoituskaapelin kytkeminen

latausasemaan (03/b)

1. Veda rajoituskaapeli (03/4) ulos pakkaukses-
ta.

2. Poista litdnnan (03/A) kaapelikanavan (03/3)
suojus.

3. Poista rajoituskaapelin (03/6) paan eriste ja
pista paa liittimeen (03/7).

4. Sulje liitin.

5. Veda rajoituskaapeli vedonpoistimen (03/5)
kautta kaapelikanavasta. Ala veda kaapelia
tiukalle, vaan jata siihen 16ysaa.

HUOMAUTUS
Ylimaaraisen avulla kaapelivetoa voi vie-
|& mybhemin korjata.

6. Laita kaapelikanavan suojus paikalleen.

4.5.2 Rajoituskaapelin asennus (01)

Rajoituskaapeli voidaan asentaa joko ruohikon
pinnalle tai enintdan 10 cm pinnan alle. Ruohikon
pinnan alle asennuksesta voi huolehtia jalleen-
myyja.

Molempia vaihtoehtoja voidaan yhdistella.

426

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



Asennus

HUOMAUTUS!
Rajoituskaapelin vaurioitumisvaara

Jos rajoituskaapeli vahingoittuu tai kat-
keaa, ohjaussignaalien siirto laitteelle ei
enaa onnistu. Talldin rajoituskaapeli on
korjattava tai vaihdettava. Rajoituskaa-
peleita voidaan tilata AL-KO-yhtiélta.

B Asenna rajoituskaapeli aina suoraan
maahan. Tarvittaessa kiinnita se li-
saksi maakiiloilla.

B Suojaa rajoituskaapeli vaurioilta
asennuksen ja kayton yhteydessa.

®  Al3 kaiva maata tai ilmaa nurmikkoa
rajoituskaapelin lahella.

1. Kiinnita rajoituskaapeli saanndllisin valein
maakiiloilla tai veda se maan alle (enint.
10 cm:n syvyyteen).

2. Rajoituskaapelin asennus esteiden ymparille:
katso Luku 4.5.3 "Esteiden rajaaminen
alueen ulkopuolelle”, sivu 427.

3. Lapikulkuvaylien tekeminen leikkuualueiden
valille: katso Luku 4.5.4 "Kéytévien rajaami-
nen (01/)", sivu 427.

4. Liian suurien yla- tai alamakien rajoittaminen
alueen ulkopuolelle: katso Luku 4.5.5 "Kalte-
vien pintojen rajaaminen ulos (11)", sivu 427.

5. Kaapelivaran asettaminen: katso Luku 4.5.6
"Varakaapelin varaaminen (07)", sivu 428.

6. Kun rajoituskaapeli on asennettu kokonaan,
kytke se latausasemassa olevaan liitantaan
(03/B): katso Luku 4.5.1 "Rajoituskaapelin
kytkeminen latausasemaan (03/b)", sivu 426.

4.5.3 Esteiden rajaaminen alueen
ulkopuolelle

Rajoituskaapeli on asennettava eri etaisyyksille
esteistd sen mukaan, millainen tyoskentelyalueen
ymparistd on. Kayta oikean etaisyyden maaritta-
miseen pakkauksesta irrotettavaa viivainta.

HUOMAUTUS
Rajaukset ovat tarpeen vain, jos laitteen

térmaystunnistimet eivat pysty tunnista-
maan niita. Valta kayttamasta liikaa tai
tarpeettomia rajauksia.

Kohoamat, jotka ovat pienempia kuin

6 cm, on rajattava pois, koska muuten
laite voi aiheuttaa vahinkoja.

Etaisyys aitoihin, muureihin,
kukkapenkkeihin: vah. 20 cm (01)

Laite kulkee noin 20 cm rajoituskaapelin ulkopuo-
lella. Téman vuoksi se on asennettava vahintaan
20 cm:n paahan aidoista, muureista, kukkapen-
keista jne.

Etaisyys terassien reunakiviin ja
laatoitettuihin teihin (05)

Jos terassin tai tien reuna on nurmikon pintaa
korkeammalla, on jatettdva vahintaan 20 cm:n
vali. Jos terassin tai tien reuna on nurmikon pin-
nan korkeudella, kaapeli voidaan asentaa aivan
reunaa pitkin.

Rajoituskaapelin ja esteiden vélinen etdisyys
(01)

Jos esteen luo tai silté pois johtavat rajoituskaa-
pelit vedetaan aivan vierekkain (etaisyys 0 cm),
laite ajaa niiden yli. Rajoituskaapeleita ei saa ve-
taa ristiin (02/c), vaan ne on vedettava rinnakkain
(01/e).

Rajoituskaapelin vetaminen kulmiin (06)

®m  Sisdkulma (06/a): Veda rajoituskaapeli vinot-
tain, jotta laite ei jaa jumiin kulmaan.

®  Ulkokulma esteen ympari (06/b): Veda rajoi-
tuskaapeli teravassa kulmassa, jotta laite ei
tormaa kulmaan.

®m  Ulkokulma ilman estetta: Veda rajoituskaapeli
90°:n kulmaan.

4.5.4 Kaytavien rajaaminen (01/i)

Kéaytavissa on noudatettava seuraavia etéisyyk-
sia:
Kokonaisleveys vah. 60 cm
Rajoituskaapelin etéisyys reunasta 20 cm

Rajoituskaapelien etaisyys toisistaan vah.
30 cm

4.5.5 Kaltevien pintojen rajaaminen ulos
(11)

Pinnat, joiden kaltevuus ylittda 45 %, on rajattava
leikattavan alueen ulkopuolelle rajoituskaapelilla
(45 % = 45 cm pudotusta 1 metrin matkalla).

Rajoituskaapelia ei saa vetaa rinteen yli, jonka
kaltevuus on yli 20 %. Jotta kaantymisen yhtey-
dessa ei tule ongelmia, taytyy kaltevuudeltaan

20 %:n pintoihin olla vahintaan 50 cm:n etaisyys.
Jos kaltevuus on yli 20 % tyoskentelyalueen ulko-
reunan jossakin kohdassa, rajoituskaapeli on ve-
dettava tasaisen maan yli 20 cm:n etaisyydelta
ennen kaltevan pinnan alkua.
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4.5.6 Varakaapelin varaaminen (07)

Jotta latausasemaa voi siirtda tai leikattavaa
aluettaa laajentaa leikattavan alueen maarittami-
sen jalkeen, jata rajoituskaapeliin saanndllisin va-
lein varalle ylimaaraista kaapelia.

Varakaapelin maaran voi arvioida oman harkin-
nan mukaan.

HUOMAUTUS
Al3 toteuta tata tekemalld varakaapelista

erillisia lenkkeja, vaan

1. Veda rajoituskaapeli maakiilan (07/1) ympari
ja sitten takaisin edelliseen maakiilaan (07/3).

2. Veda kaapeli sitten taas takaisin viimeiseen
maakiilaan. Nain kaapeliin syntyy silmukka.
Kaapelien on oltava aivan vierekkain.

3. Tarvittaessa voit kiinnittda silmukan keskelta
ylimaaraisella maakiilalla (07/2).

4.5.7 Tyypillisia virheitd kaapelin
vetamisessa (02)

®  Rajoituskaapelin varakaapelia ei toteuteta ta-
saisina pitkina silmukoina (02/a).

B Rajoituskaapelia ei vedeta oikein kulmissa
(02/b).

®  Rajoituskaapeli vedetaan ristiin tai sita ei ve-
deta mydtapaivaisesti (02/c).

B Rajoituskaapeli vedetaan liian epatarkasti,
jotta nurmikon reunat voisi leikata (02/d).

®  Kun rajoituskaapeli on vedetty ruohikon kes-
kella olevan esteen ympari, sen osuuksia lei-
kattavalla alueella ei vedeta aivan vierekkain
(02/e).

®m  Aloituskohdat asetetaan liian kauas lataus-
asemasta (02/f).

B Rajoituskaapeli vedetaan ruohikon ulkopuo-
lelle (02/g).

B Rajoituskaapelia vedettdessa ei noudateta
kaytavien 30 cm:n vahimmaisetaisyytta (02/
h).

B Rajoituskaapeli vedetaan liian lahelle esteita
(alle 20 cm:n paahan), joiden yli ei voi ajaa
(027i).

4.6 Latausaseman liittiminen
verkkovirtaan (04)

1. Sijoita verkkolaite (04/4) kuivaan, suoralta
auringonvalolta suojattuun paikkaan riittavan
lahelle latausasemaa (04/1).

2. Yhdista verkkolaitteen (04/5) pienjannitejohto
ja latausaseman kaapeli (04/6).

3. Pista verkkolaitteen pistotulppa (04/2) pisto-
rasiaan (04/3).

HUOMAUTUS
Suosittelemme verkkolaitteen liittamista

sahkoverkkoon vikavirtasuojan kautta,
jonka nimellisvikavirta on < 30 mA.

4.7 Latausaseman yhteyksien tarkistaminen
(04)
1. Tarkista, palavatko molemmat ledit latauspyl-
vaan (09/1) etupuolella. Jos ei:
B Veda pistoke pistorasiasta.

B Tarkista kaikkien sahkéverkon ja rajoitus-
kaapelin pistoliitantdjen kiinnitys ja mah-
dolliset vauriot.

Led-merkkivalojen tilat

Ledit Kayttotilat
Vihrea B Palaa, kun rajoituskaapeli on
vedetty oikein ja silmukka on
kunnossa.
®  Vilkkuu, kun rajoituskaapelin sil-
mukka ei ole kunnossa.
Keltainen ® Palaa, kun virransy6ttd on kun-

nossa.

5 KAYTTOONOTTO

Tassa kappaleessa kuvataan toimenpiteet ja ase-
tukset, jotka on tehtava ennen laitteen kayton
aloittamista. Kaikki muut asetukset katso Luku 7
"Asetukset”, sivu 430.

5.1 Akun lataaminen (08)

Normaalissa kaytdssa laitteen akku latautuu
saanndllisesti.

HUOMAUTUS
Lataa akku tayteen ennen ensimmaista

kayttokertaa. Akku voidaan ladata mil-
loin tahansa. Lataamisen keskeyttami-
nen ei vioita akkua.

Akun lataaminen on mahdollista vain,
kun laite on kytketty paalle.

1. Aseta laite (08/1) latausasemaan (08/3) niin,
etta laitteen kosketuspinnat koskevat lataus-
aseman latauskoskettimiin.
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2. Kytke laite paalle painamalla .

3. Laitteen naytossa nakyy Akkua ladataan.
Jos nain ei ole: katso Luku 14 "Ohjeet héirié-
tilanteissa", sivu 437.

5.2 Perusasetukset

1. Avaa suojakansi.

2. Kytke laite paalle painamalla . Nakyviin tu-
lee laitteen ohjelmistoversio, koodinumero ja
tyyppi.

3. Valitse kielen valintavalikosta painikkeella @
tai (W] haluamasi kieli ja hyvéksy valinta pai-

namalla E]'.

4. Syota valikkoon Sisdadnkirjautuminen >
Syotd PIN tehtaalla asetettu PIN 0000.
Valitse painikkeilla (A tai (W) yksi 0 kerral-

laan ja vahvista aina painamalla E". Kun
PIN-koodi on syotetty, laitetta voidaan kayt-
taa.
5. Valikossa Muuta PIN:
®m  Sy6ta kohtaan Sy6td uusi PIN halua-
masi uusi nelinumeroinen PIN-koodi. Va-

litse painikkeilla @ tai E] yksi numero
kerrallaan ja vahvista aina painamalla

=
®m  Syota uusi PIN uudelleen kohtaan
Toista uusi PIN. Jos sybtetyt nume-

rot ovat samat, nakyviin tulee PIN-koo-
di muutettu.

6. Aseta paivamaara valikossa Paivamaaran
asetus (muoto: PP.KK.20VV). Valitse pai-

nikkeilla @ tai @ yksi numero kerrallaan ja

. . . |4
vahvista aina painamalla E] .

7. Aseta kellonaika valikossa Kellonajan
asetus > 24h ndytto (muoto: HH:MM).

Valitse painikkeilla (4] tai (W) yksi numero

. . . . \4
kerrallaan ja vahvista aina painamalla B .

Perusasetukset on tehty. Nakyviin tulee tila Ei
kalibroitu Paina Start-painiketta.

5.3 Leikkuukorkeuden saatiaminen

Leikkuukorkeutta voi saataa kasin portaattomasti
25-55 mm:n alueella.

HUOMAUTUS
Suositeltava leikkuukorkeus on 55 mm

kalibrointiajoa (katso katso Luku 5.4
"Automaattinen kalibrointi", sivu 429) ja
aloituskohtien ohjelmointia (katso katso
Luku 7.3.2 "Aloituskohtien asettaminen”,
sivu 431) varten.

1. Avaa suojus (10/1).

2. Saada leikkuukorkeus (valittuna oleva leik-
kuukorkeus naytetaan ikkunassa [10/3] milli-
metreina):
| eikkuukorkeuden (= nurmikon pituuden)

kasvattaminen: Kierra kaanténup-
pia (10/2) myotapaivaan (10/+).
® | eikkuukorkeuden (= nurmikon pituuden)
pienentaminen: Kierra kdantonup-
pia (10/2) vastapaivaan (10/-).
3. Sulje suojus.

5.4 Automaattinen kalibrointi

HUOMAUTUS
Tee ennen kayttoonottoa kalibrointiajo

(katso katso Luku 5.4 "Automaattinen
kalibrointi", sivu 429) tai aloituskohtien
ohjelmointi (katso katso Luku 7.3.2 "Aloi-
tuskohtien asettaminen", sivu 431).

Laitteen vieminen aloitusasentoon (09)
1. Aseta laite aloitusasentoon leikattavalla
alueella:
B vah. 1 m latausasemasta vasemmalle ja
1 m eteenpain
®  etupuoli rajoituskaapelin suuntaan

Kalibroinnin kdynnistaminen

1. Tarkista, ettei laitteen odotettavissa olevalla
liikealueella ole esteita. Laitteen on pystytta-
va ajamaan molemmat etupyorat rajoituskaa-
pelin yli. Poista mahdolliset esteet.

2. Kaynnista laite painamalla . Naytdssa na-
kyy:
m | varoitus ! Moottori kdynnis-
tyy

m  Kalibrointi, vaihe [1]

Kalibroinnin aikana
Laite maarittaa rajoituskaapelin signaalin vahvuu-
den ajamalla ensin kaksi kertaa suoraan rajoitus-

kaapelin yli. Taman jalkeen se palaa latausase-
maan ja pysahtyy siihen.
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® Naytossa naytetdan ilmoitus Kalibroitu
padattynyt.
®  Akkua ladataan.

HUOMAUTUS
Laitteen taytyy pysahtya ajettaessa la-

tausasemaan. Jos laite ei latausase-
maan ajaessaan koske latauskosketti-
miin, se ajaa eteenpain rajoituskaapelia
pitkin. Jos laite ajaa latausaseman lapi,
kalibrointi epaonnistuu. Talldin lataus-
asema on kohdistettava paremmin, min-
ka jalkeen kalibrointi toistetaan.

Kalibroinnin jalkeen
Asetettu leikkuun kestoaika tulee nakyviin.

Kaikki muut asetukset katso Luku 7 "Asetukset”,
sivu 430.

6 KAYTTO
6.1 Laitteen manuaalinen kdynnistdminen

1. Kytke laite paalle painamalla .
Reunojen ylimaarainen leikkuu: katso Luku
7.5 "Reunaleikkuu manuaalisesti kdynnistet-
tdessd", sivu 432.

2. Kaynnista laite manuaalisesti painamalla .

6.2 Leikkaamisen keskeyttaminen

®  Paina laitteen painiketta .
Laite ajaa automaattisesti latausasemaan. Se
poistaa kyseisen paivan leikkuusuunnitelman
ja kdynnistyy jalleen seuraavana paivana
asetettuun aikaan.

®  Paina laitteen painiketta .
Ruohonleikkuu keskeytyy puolen tunnin ajak-
Si.

B Paina laitteen painiketta .
Laite kytkeytyy pois paalta.

HUOMAUTUS
Vaaratilanteissa laite voidaan pysayttaa
STOP-painikkeella (08/2).

6.3 Sivualueen leikkaaminen (01/NF)

1. Nosta laite ylos ja kanna se sivualueelle.
2. Kytke laite paalle painamalla .

3. Avaa péaavalikko painikkeella E]

. @tai E] * Asetukset E]'

4
5. [Z] tai [i] *Sivualueen Teikkuu E]r
6. Valitse leikkuuaika painikkeella [A] tai (W),
7

Kéynnista laite manuaalisesti painamalla .

Asetuksen mukaan: Laite leikkaa ruohoa asete-
tun ajan verran ja kytkeytyy sitten pois paalta tai
jatkaa leikkaamista, kunnes akku on tyhja.

Sivualueen leikkuun jalkeen laite viedaan jalleen
kasin latausasemaan.

7 ASETUKSET

7.1 Asetuksien hakeminen naytt6on —
yleista

1. Avaa paavalikko painikkeella @
Huomautus: Valikkokohdan edessé oleva
tdhtimerkki * tarkoittaa, ettd kyseinen valikko-
kohta on juuri valittuna.

2. @tai E] * Asetukset E]'

3. Valitse haluamasi valikkokohta painamalla
@ tai E] ja vahvista valinta painamalla B’

4. Tee asetukset.
Huomautus: Valikkokohdat kuvataan seu-
raavissa kappaleissa.

5. Palaa paavalikkoon painamalla [E]

HUOMAUTUS
Muut valikkokohdat: katso Luku 5.2 "Pe-

rusasetukset", sivu 429.

7.2 Painikedanien aktivointi/deaktivointi

1. @ tai @ * Painikeddnet B’

2. Painikeaanien aktivointi/deaktivointi:

L @tai@ Aktivoi B’:

Painikedanet otetaan kayttoon.

L @tai@ Deakt. B’:

Painikeaanet poistetaan kaytosta.
7.3 Leikkuuohjelman asettaminen

7.3.1 Leikkuuohjelman asettaminen —

yleista

1. Avaa paavalikko painikkeella (=)

2. @tai @ *ohjelmat E]'
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Asetukset

3. Valitse valikkokohta painamalla @ tai @ ja

. . . |4
vahvista valinta painamalla E] .

4. Tee asetukset.
Huomautus: Valikkokohdat kuvataan seu-
raavissa kappaleissa.

7.3.2 Aloituskohtien asettaminen

Aloituskohtien ohjelmointi
1. Aseta laite latausasemaan.

2. Kytke laite paalle painamalla .

3. Avaa paavalikko painikkeella E]

4. @tai@ *0hjelmat E]'

5. @tai@ * Aloituskohdat B’

6 @tai@ *Aloituskohtien ohjel-
mointi [E]'

7. @tai@ *Kdynnistd aloituskohtien
ohjelmointi B’:

u @ tai E] Start BV. Laite ajaa rajoi-

tuskaapelia seuraten.

L] @ tai E] Tdssa B’, kun laite on saa-

vuttanut haluamasi aloituskohdan. Aloi-
tuskohta tallennetaan.

8. @tai@Aseta aloituskohta 1[3',

jos aloituskohtaa ei ole valittu ohjelmointiajon
aikana. Jos tassa ei maariteta aloituskohtia,
ne valitaan automaattisesti.

9. @tai@ﬂoituskohta X: XXm B’,

kun viimeinen aloituskohta on saavutettu.

Aloituskohtien manuaalinen asettaminen (01)

Ensimmainen aloituskohta (01/X0) on asetettu

valmiiksi; se sijaitsee 1 m latausaseman oikealla

puolella. Taman kohdan taakse voidaan ohjel-

moida enintdan 3 muuta aloituskohtaa (X1 - X3).

Huomioitavaa aloituskohtien valinnassa:

= Al aseta aloituskohtia liian kauas latausase-
masta tai liian |ahelle toisiaan (02/f).

®  Kayta vain niin monta aloituskohtaa kuin on
tarpeen.

1. @tai E] * Aloituskohdat E]'
2. [AJtai[W) #Kkohta x1 [020m] (=)”

Valitse yksi numero kerrallaan painamalla @

tai @ja vahvista kukin valinta painamalla
=g
(A tai (W) * Kohta x2 [075m] (=)

Valitse yksi numero kerrallaan painamalla @
tai @ja vahvista kukin valinta painamalla
(=

4. Tarvittaessa voit asettaa muita aloituskohtia.

5. Palaa paavalikkoon painamalla E]
7.3.3 Leikkuuaikojen asettaminen

HUOMAUTUS
Leikkuuaikojen ohjelmoinnin ja leikkuun

aloittamisen valiin on jaatava vah. 30 mi-
nuuttia. Jos nain ei ole, laite kaynnistyy
vasta seuraavana ohjelmoituna leikkuu-
aikana.

Valikkokohdassa Viikko-ohjelma valitaan
laitteelle leikkuupaivat ja -ajat. Muuta asetuksia
tarvittaessa nurmikon koon mukaan. Jos noin vii-
kon kuluttua on viela jaljella leikkaamattomia
alueita, pidenna leikkuuaikaa.

1. [AJtai (W) *viikko-ohjelma [—)”

u @tai E] *Joka paiva [X]: Laite
leikkaa ruohon joka paiva asetettuina ai-
koina. Jos naytdssa nakyy Joka pdiva
[ 1, laite leikkaa ruohoa vain valittuina
viikonpaivina.

u @tai E] *Maanantai [X]...* Sun-
nuntai [X]: Laite leikkaa ruohon valit-
tuna viikonpaivana asetettuina aikoina.
Jos naytdssa nakyy esim. Maanantai
[ 1, laite ei leikkaa ruohoa kyseisena
paivana.

» [Atai (W) Muuta (=) Lisaa [X] tai
poista kaytostd [ ] paivia ja aseta aiko-
ja, leikkuutapoja ja aloituskohtia.

2. Tee asetukset koskemaan kaikkia paivia tai
tiettya paivaa:

® Esim. *[M] 07:00-10:00 [?]: Nor-
maali ruohonleikkuu [M] kello 7.00—
10.00, automaattisesti vaihtuva aloitus-
kohta 0-9[?].

®  Esim. *[R] 16:00-18:00 [1]: Laite
aloittaa kello 16.00 reunaleikkuun [R] ja
leikkaa koko rajoituskaapelin pituudelta.
Taman jalkeen se aloittaa alueen leik-
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Tietojen nayttaminen

kuun aloituspisteesta 1 [1] . Kello
18.00 tai akun tyhjentyessa laite palaa la-
tausasemaan.

u @ tai E] Muuta E]': Valittu asetus

muutetaan.

u @ tai E] Jatka E]': Muutettu asetus

vahvistetaan ja siirrytdan seuraavaan
asetukseen.

3. [A)tai (W) Tallenna (=] Valikkokohdan
kaikki muutetut asetukset tallennetaan.

7.4 inTOUCH

Olemassa olevan yhdyskaytavayhteyden voi kat-
kaista. Sen jalkeen laite on 30 minuutin ajan val-
mis uuden yhteyden luomiseen.

HUOMAUTUS
Jos yhteys luodaan myéhemmin, vanha

yhteys on katkaistava uudelleen, vaikka
laite ei olisikaan ollut yhteydessa yhdys-
kaytavaan.

1. [AJtai (W) *inToucH (=7

2. Yhteyden katkaiseminen E]'
Laitteen ilmoitus: valmis.

3. Vahvista painamalla B’ ja palaa valikkoon.

7.5 Reunaleikkuu manuaalisesti
kaynnistettaessa

Kun laite kaynnistetadn manuaalisesti, se voi-
daan asettaa aloittamaan leikkaaminen reunois-
ta.

Reunojen leikkaaminen ohjelmoituina aikoina:
katso Luku 7.3.3 "Leikkuuaikojen asettaminen”,
sivu 431.

1. @tai @ * Reunaleikkuu E]'

2. @tai@*manuaah’sesti kdynnis-
tettdessad E]'

7.6 Sivualueleikkuun sdataminen

1. @tai@ *Sivualueen leikkuu B’

2. Leikkuuaikojen asettaminen:

u @tai@ei aktiivinen E]':

Sivualueleikkuu on kytketty pois paalta.

u @ tai @ aktiivinen B’:
Laite jatkaa leikkaamista, kunnes akku
on tyhja.

u @tai E] Leikkuuaika min BV:
Laite leikkaa sivualuetta asetetun minuut-
timaaran verran. Seuraavat leikkuuajat
voidaan asettaa:

30/60/90/120 tai kunnes akku on tyhja.

7.7 Nayton kontrastin saato

Jos nayttéa on vaikea lukea esim. auringonpais-
teessa, sita voidaan parantaa saatamalla nayton
kontrastia.

1. @tai@ *Ndyton kontrasti B’

2. Suurenna/vahenna nayton kontrastia paina-
malla @ tai E]ja vahvista valinta painamlla
\4

7.8 Asetuksien suojaus

Jos asetuksien suojaus on poissa kaytosta, PIN-
koodi on syotettava vain, kun kuitataan turvalli-
suuden kannalta tarkeité virheita.

1. @tai@ * Asetuksien suojaus E]'

2. Asetuksien suojauksen aktivointi/deaktivointi:

u @tai@ Aktivoi BV:

Asetuksien suojaus otetaan kayttoon.

u @tai@ Deakt. B’:

Asetuksien suojaus poistetaan kaytosta.

7.9 Uudelleenkalibrointi

Jos rajoituskaapelin sijaintia tai pituutta on muu-
tettu tai laite ei enda 16yda rajoituskaapelia, on
suoritettava uudelleenkalibrointi.

1. @tai@ Uudelleenkalibrointi BV

2. Nollataanko kalibrointi E]'

3. Kalibroinnin suorittaminen: katso Luku 5.4
"Automaattinen kalibrointi", sivu 429.

7.10 Tehdasasetusten palauttaminen

Laitteen tehdasasetukset voi palauttaa esimerkik-
si ennen sen myymista.

1. @tai E] * Tehdasasetukset B’

Laitteen ilmoitus: Tehdasasetukset pa-
Tlautettu

8 TIETOJEN NAYTTAMINEN

Valikossa Info naytetaan laitteen tietoja. Tassa
valikossa ei voida tehda asetuksia.

1. Avaa paavalikko painikkeella (=)
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Huolto ja hoito

2. @tai E] * Info E]'
3. Valitse valikkokohta painamalla [Z] tai [i] ja

hyvéksy valinta painamalla E]'.
Huomautus: Valikkokohdat kuvataan seu-
raavissa kappaleissa.

4. Palaa paavalikkoon painamalla E]
Terédhuolto

Nayttaa, kuinka monen tunnin kuluttua teré on
huollettava. Laskuri voidaan nollata manuaalises-
ti. Jata terahuolto AL-KO-jalleenmyyijan, korjaajan
tai huoltoliikkeen tehtavaksi.

Terahuollon laskurin nollaaminen:

1. Iz] tai [i] Vahvista [E]r

Laitteisto

Nayttaa laitetta koskevia tietoja, esim. tyyppi, val-
mistusvuosi, kayttétunnit, sarjanumero, leikkuu-
kertojen maara, leikkuuaika yhteensa, latausjak-
sojen maara, latausaika yhteensa, rajoituskaape-
lin silmukan pituus.

ohjelmisto
Nayttaa laitteen ohjelmistoversion.

HUOMAUTUS
Pida Robolinho-robottileikkurin ohjelmis-

to aina ajan tasalla. Tarkasta laiteohjel-
miston versio saannollisesti ja paivita se
tarvittaessa. Robolinho Updater -ohjel-
misto 6ytyy internetista osoitteesta:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-au-

toupdater

oOhjelmatiedot

Nayttda voimassa olevat asetukset, esim. viikoit-
taisen leikkuuajan.

Hairiodt
Nayttaa viimeksi tulleet hairidilmoitukset ja niiden
paivamaaran, kellonajan ja virhekoodin.

9 HUOLTO JA HOITO

VARO!
Loukkaantumisvaara

Laitteen teravareunaiset ja liikkuvat osat

voivat aiheuttaa loukkaantumisia.

®  Kayta huolto-, hoito- ja puhdistustoi-
den aikana aina suojakasineita!

9.1 Puhdistus

HUOMAUTUS!
Veden aiheuttama vaara

Robottiruohonleikkuriin ja latausase-
maan paaseva vesi vahingoittaa sahko-
komponentteja.

®  Al3 puhdista robottiruohonleikkuria
ja latausasemaa vesisuihkulla.

Robottiruohonleikkurin puhdistus

VARO!
Leikkuuterien aiheuttama loukkaantu-

misvaara

Leikkuuterat ovat erittain teravia ja voi-

vat aiheuttaa viiltohaavoja.

®m  Kayta suojakasineita!

B Pida huoli siita, etteivat kehon osat
joudu leikkuuterien ulottuville.

Suorita seuraavat toimet kerran viikossa:

1. Kytke laite pois paalta painamalla .
2. Puhdista laitteen pinta kasiharjalla, kostealla
liinalla tai pehmealla puhdistussienella.

3. Harjaa pohja, leikkuukoneiston kansi ja leik-
kuuterat puhtaiksi harjalla.

4. Tarkista leikkuuterat vaurioiden varalta. Tar-
vittaessa vaihda: katso Luku 9.3 "Leikkuuteri-
en vaihto", sivu 434.

Latausaseman puhdistus

1. Poista ruohojadmat ja lehdet seka muut esi-
neet latausasemasta saanndllisin valein.

2. Pyyhi latausaseman pinta kostealla liinalla tai
pehmealla puhdistussienella.
9.2 Saannolliset tarkastukset

Yleinen tarkastus

1. Tarkista koko asennus kerran viikossa mah-
dollisten vaurioiden varalta:

B Laite

B [atausasema
®  Rajoituskaapeli
®  Verkkolaite

2. Vaihda vialliset osat AL-KO-yhtion alkuperai-
siin varaosiin tai vaihdata ne AL-KO-huolto-
liikkeessa.
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Kuljetus

Pyorien vapaan pyorimisen tarkastus
Suorita seuraavat toimet kerran viikossa:

1. Puhdista ruohojaamat ja lika huolellisesti
pyorien ymparilla olevalta alueelta. Kayta
apuna kasiharjaa ja puhdistusliinaa.

2. Tarkista, pyorivatkod pyorat vapaasti ja voivat-
ko ne kaantya.
Huomautus: Jos pyérét ovat raskasliikkeisié
tai ne eivét kdénny, pyydéd AL-KO-huoltolii-
kettd vaihtamaan ne.

Robottiruohonleikkurin kosketuspintojen
tarkistus

1. Puhdista lika liinalla ja rasvaa pinnat kevyesti
kontaktirasvalla.

Latausaseman latauskoskettimien tarkistus
1. Veda pistoke irti pistorasiasta.

2. Paina latauskoskettimia latausaseman suun-
taan ja paasta irti. Latauskoskettimien taytyy
joustaa takaisin lahtéasentoon.

Huomautus: Jos latauskoskettimet eivét pa-
laa takaisin, pyyda AL-KO-huoltoliikettad vaih-
tamaan ne.

9.3 Leikkuuterien vaihto

VARO!
Leikkuuterien aiheuttama loukkaantu-

misvaara

Leikkuuterat ovat erittain teravia ja voi-
vat aiheuttaa viiltohaavoja.

m  Kayta suojakasineita!
®  Pida huoli siita, etteivat kehon osat
joudu leikkuuterien ulottuville.

HUOMAUTUS!

Epéaasianmukaiset korjaukset vahin-
goittavat laitetta

Jos asennettuja, vaantyneita leikkuuteria
suoristetaan, teralautanen voi vahingoit-
tua.

m  Al4 suorista vaantyneita leikkuuteria.
®  Vaihda vaantyneet leikkuuterat AL-
KO-yhtion alkuperaisiin varaosiin.

Kuluneet tai vaantyneet leikkuuterat on vaihdetta-
va.

1. Kytke laite pois paalta painamalla .

2. Laske laite maahan leikkuuterat ylospain.

3. Avaa kiinnitysruuvit.

4. Poista leikkuutera paikaltaan.

5. Puhdista teran kiinnityskohta pehmealla har-
jalla.

HUOMAUTUS
Terat on hiottu koko pituudeltaan, joten

ne voi kaantaa ympari (180°) kayttéajan
kaksinkertaistamiseksi.
6. Leikkuuterien vaihtaminen:

®  Jos leikkuuteria ei ole kdannetty ympari
ensiasennuksen jalkeen: Kaanna leikkuu-
terid 180° ja laita ne kiinnityskohaan tera-
va puoli laitteeseen pain. Kirista kiinnitys-
ruuvit kdsikireyteen.

®  Jos leikkuuterat on kaannetty ympari en-
siasennuksen jalkeen: Laita uudet leik-
kuuterat kiinnityskohaan terava puoli lait-
teeseen pain. Kiristé uudet kiinnitysruuvit
kasikireyteen.
Huomautus: Vain alkuperéisten AL-KO-
varaosien kaytté on sallittua.

Jos laitteessa on paljon sellaista likaa, jota ei voi
poistaa harjalla, taytyy vaihtaa teralautanen, kos-
ka epatasapainon seurauksena voi esiintya li-

saantynytta melua, kulumista ja toimintahairi6ita.

10 KULJETUS
Toimi seuraavasti laitteen siirtamiseksi:

1. Pysayta laite painamalla tai pysaytyspai-
niketta.

2. Kytke laite pois paalta painamalla .

3. Nosta laitetta kotelosta molemmin kasin:
® | eikkuuteriin ei saa koskea.

® | eikkuuterien taytyy aina osoittaa kanta-
jasta poispain.

11 SAILYTYS

11.1 Robottiruohonleikkurin sailytys

Vie laite sailytyspaikkaan talven ajaksi tai jos sita
ei ole tarkoitus kayttaa yli 30 paivaan.

1. Lataa akku tayteen (katso Luku 5.1 "Akun la-
taaminen (08)", sivu 428).

2. Puhdista laite perusteellisesti (katso Luku 9.1
"Puhdistus”, sivu 433).

3. Laitteen sailytys:
®  kaikilla pyorilla seisoen

B kuivassa, lukittavassa ja pakkaselta suo-
jatussa paikassa
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Havittdminen

B poissa lasten ulottuvilta.

11.2 Latausaseman sailytys

Latausasema voidaan vieda sailytyspaikkaan,
mutta se ei ole valttamatonta. Sailytyspaikassa
kuitenkin valtetdan sen ennenaikainen vanhene-
minen, kuten varin haalistuminen ja latauskosket-
timien korroosio.

Jos latausasema jatetaan ulos:

1. Irrota verkkolaite sahkdverkosta ja latausase-
masta.

2. Kokoa latausaseman kaapeli lenkille.

3. Varastoi verkkolaite.

4. Rasvaa latauskoskettimet kontaktirasvalla.

Jos latausasema viedaan sailytyspaikkaan:
1. Suorita kaikki ylla mainitut tyot.
2. Irrota latausasema rajoituskaapelista.

3. Pura latausasema osiin ja puhdista se liasta
kasiharjalla ja hieman kostutetulla liinalla.

4. Sailyta latausasema

B kuivassa, lukittavassa ja pakkaselta suo-
jatussa paikassa

B poissa lasten ulottuvilta.
Kun vain latauspylvéas vieddan
sailytyspaikkaan:
1. Irrota verkkolaite sahkdverkosta ja latausase-
masta.
2. Irrota latausasema rajoituskaapelista.

3. Puhdista latausasema liasta kasiharjalla ja
hieman kostutetulla liinalla.

4. Latauspylvaan irrotus:
B Avaa latauspylvaan (08/4) molemmat

ruuvit.

m  Kallista latauspylvasta ja irrota se lataus-
asemasta.

B |rrota kaapeli latausasemasta ja lataus-
pylvaasta.

®  Peita jalustan aukko (08/5) toimitukseen
sisaltyvalla talvisuojuksella (08/6).

5. Sailyta latausasema

B Kuivassa, lukittavassa ja pakkaselta suo-
jatussa paikassa

B poissa lasten ulottuvilta.
11.3 Rajoituskaapelin talvisailytys

Rajoituskaapeli voidaan jattaa maahan, sita ei
tarvitse poistaa.

1. Jos latausasema viedaan sailytyspaikkaan:
Rasvaa kaapelin paat kontaktirasvalla ja kier-
ra niiden ymparille eristysnauhaa. Nain johto-
jen paat ovat suojassa korroosiolta.

12 HAVITTAMINEN

Sahko- ja elektroniikkalaitteita koskevaan

lakiin liittyvida huomautuksia

E/ m Kaytosta poistetut sahko- ja elektroniik-
kalaitteet eivat kuulu sekajatteeseen,

— vaan ne on toimitettava erilliseen kera-
ykseen!

m  Kaytosta poistetut paristot tai akut, joita ei ole
asennettu kiinteasti laitteeseen, on poistetta-
va ennen laitteen luovuttamista kerayspistee-
seen! Niiden havittamisesta on saadetty erik-
seen paristoja ja akkuja koskevassa lainsaa-
dannodssa.

®m  Sahko- ja elektroniikkalaitteiden omistajat/
kayttajat ovat lain nojalla velvollisia palautta-
maan laitteet, kun ne on poistettu kaytosta.

® | oppukayttdja on vastuussa siita, ettéd hanen
henkil6kohtaiset tietonsa poistetaan havitet-
tavasta laitteesta!

Yliviivattua jateastiaa esittava symboli tarkoittaa,
ettd sahko- ja elektroniikkalaitteita ei saa havittaa
kotitalousjatteen mukana.

Kaytosta poistetut sahko- ja elektroniikkalaitteet

voidaan luovuttaa maksutta seuraaviin vastaanot-

topisteisiin:

®m  Kunnalliset jate- tai kerayspisteet (esim. kun-
tien jateasemat)

®  Sahkolaitteiden myyntipisteet (tavanomaiset
liikkeet ja online-myyjat), jos kauppias on vel-
voitettu ottamaan laitteet vastaan tai tarjoavat
tdman palvelun vapaaehtoisesti.
Nama tiedot ovat voimassa vain laitteille, jotka
asennetaan ja myydaan Euroopan Unioniin kuu-
luvissa maissa ja joita koskee direktiivi 2012/19/
EU. Euroopan unionin ulkopuolisissa maissa voi
olla naista poikkeavia maarayksia sahko- ja elekt-
roniikkalaitteiden havittamisesta.

Paristoja ja akkuja koskeva lainsaadanto
A

m  Kaytto- tai asennusohjeesta I16ydat tietoja nii-
den tyypista ja kemiallisesta koostumuksesta

Kaytosta poistetut paristot ja akut eivat
kuulu kotitalousjatteisiin, vaan ne on
toimitettava erilliseen keraykseen!
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Asiakaspalvelu ja huolto

seka siita, miten paristot ja akut voidaan pois-
taa sahkolaitteesta turvallisesti.

B Paristojen ja akkujen omistajat/kayttajat ovat
lain nojalla velvollisia palauttamaan ne, kun
ne on poistettu kaytdsta. Palautusvelvollisuus
koskee kotitalouksille tyypillisia maaria.

Kaytosta poistetut paristot ja akut voivat sisaltaa

haitallisia aineita tai raskasmetalleja, jotka voivat

aiheuttaa vahinkoa ymparistolle ja terveydelle.

Niiden suojaamiseksi on tarkeada hyodyntaa kay-

tosta poistetut paristot ja akut ja kayttaa uudel-

leen niiden sisaltdmat resurssit.

Yliviivattua jateastiaa esittdva symboli tarkoittaa,

etta paristoja ja akkuja ei saa havittaa kotitalous-

jatteen mukana.

Jos jateastiasymbolin alapuolella on lisaksi tun-

nus Hg, Cd tai Pb, ne tarkoittavat seuraavaa:

®  Hg: Akku sisaltaa yli 0,0005 % elohopeaa

®  Cd: Akku sisaltaa yli 0,002 % kadmiumia

®m  Pb: Akku sisaltaa yli 0,004 % lyijya

Akut ja paristot voidaan luovuttaa maksutta seu-
raaviin vastaanottopisteisiin:

®m  Kunnalliset jate- tai kerayspisteet (esim. kun-
tien jateasemat)
Paristojen ja akkujen myyntipisteet
Kaytosta poistettujen paristojen ja akkujen
yhteiseen vastaanottojarjestelmaan kuuluvat
vastaanottopisteet
®  Valmistajan vastaanottopiste (jos se ei kuulu
yhteiseen vastaanottojarjestelmaan)
Nama tiedot koskevat ainoastaan Euroopan unio-
niin jasenvaltioissa myytavia akkuja ja paristoja,
jotka ovat direktiivin 2006/66/EY alaisia. Euroo-
pan Unionin ulkopuolisissa maissa voimassa ole-
vat maaraykset akkujen ja paristojen havittami-
sesta voivat poiketa naista.

13 ASIAKASPALVELU JA HUOLTO

Tuotevastuuta, korjauksia ja varaosia koskevissa
kysymyksissa ota yhteytta Iahimpaan AL-KO-
huoltopisteeseen. Niiden yhteystiedot I6ytyvat in-
ternet-osoitteesta
www.al-ko.com/service-contacts
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Ohjeet hairidtilanteissa

14 OHJEET HAIRIOTILANTEISSA

14.1 Laitevikojen ja kasittelyvirheiden korjaus

VARO!
Loukkaantumisvaara

Laitteen teravareunaiset ja liikkkuvat osat voivat aiheuttaa loukkaantumisia.
®m  Kayta huolto-, hoito- ja puhdistustoiden aikana aina suojakasineita!

Hairio

Laite ei kdynnisty.

Laite jaa kiinni ja kaivautuu
maahan. Pyorien pyorimi-
nen jatkuu.

Laite leikkaa vaaraan ai-
kaan.

Moottori pysahtyy ruohon-
leikkuun aikana.

Leikkuujalki on epatasai-
nen.

Akun kayttoaika lyhenee

Syy
Akku on tyhja.

Toérmaystunnistimet eivat
laukea.

Ruoho on liian pitkaa.

Laite osuu maan kohou-
maan.

Laitteessa on vaara kellonai-
ka.

Leikkuun kesto on asetettu
vaarin.
Laitteen aika-asetukset ka-
toavat.

Moottori on ylikuormittunut.

Akku on tyhja.

Leikkuuterat ovat tylsia.
Leikkuuaika on liian lyhyt.
Leikattava alue on liian suuri.

Leikkuukorkeus on asetettu
liian alas.

Leikkuuterat ovat tylsia.

Leikkuukorkeus on asetettu

Korjaaminen
Lataa laite latausasemassa.
Ota yhteytta AL-KO-huoltoon.

m  Korota leikkuukorkeutta ja laske sita
sitten asteittain, kunnes haluttu kor-
keus on saavutettu.

®  |eikkaa ruoho lyhyeksi tavallisella
ruohonleikkurilla.

Tasoita epatasainen kohta.

Aseta kellonaika.

Aseta leikkuuajat.

Akku on viallinen. Ota yhteytta AL-KO-
huoltoon.

Kytke laite pois paalta, aseta se tasai-
selle alustalle tai lyhyeen ruohikkoon ja
kaynnista se uudelleen.

Lataa akku.

Kaanna tai vaihda leikkuuterat.
Ohjelmoi pitemmat leikkuuajat.
Pienenna leikattavaa aluetta.

Korota leikkuukorkeutta ja laske sita sit-
ten asteittain, kunnes haluttu korkeus on
saavutettu.

Kaanna tai vaihda leikkuuterat.

Korota leikkuukorkeutta ja laske sita sit-

huomattavasti. liian alas. ten asteittain, kunnes haluttu korkeus on
saavutettu.
Ruoho on liian pitkaa tai kos- ®  Anna ruohon kuivua.
teaa. ®  S3aada leikkuukorkeus ylimmalle ta-
solle.
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Hairio
Laite tarisee tai on lilan aa-
nekas.

Akku ei lataudu tai akku-
jannite on alhainen

Syy

Leikkuuterat tai terien kaytto-
moottori on epatasapainossa

B |[atausaseman lataus-
koskettimet ovat likaiset.

®  Laitteen kosketuspinnat
ovat likaiset.

Latausasemassa ei ole vir-
taa.

® | aite ei osu latauskos-
kettimiin.

®  Laitteen kosketuspinnat
ovat palaneet.

Akun kestoika on paattynyt.

Latauselektroniikka on vialli-
nen.

Korjaaminen

B Puhdista leikkuukoneiston kansi.
®  Ota yhteyttd AL-KO-huoltoon.

Puhdista latauskoskettimet ja kosketus-
pinnat.

Kytke latausasema sahkdverkkoon.

B Aseta laite latausasemaan ja tarkis-
ta, osuvatko latauskoskettimet kos-
ketuspintoihin.

®  Ota yhteytta AL-KO-huoltoon.
Ota yhteyttéd AL-KO-huoltoon.
Ota yhteyttéd AL-KO-huoltoon.

HUOMAUTUS
Jos hairiota ei ole mainittu tassa taulukossa tai et saa korjattua sita itse, ota yhteytta asiakas-

palveluumme.

14.2 Vikakoodit ja vikojen korjaaminen

Vikakoodi
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper defle-
cted

CNO007: No loop sig-
nal

Syy

Kallistustunnistin lauennut:
® Maks. kallistus ylittynyt
® | aitetta on kannettu

B Rinne liian jyrkka

Nostotunnistin lauennut:

m  Kotelo on kaantynyt ylos-
pain nostamisen tai es-
teen takia.

Laite on ajanut esteeseen ei-
ka paase vapautumaan siita
(esim. tormays latausase-
man lahella).

Ei silmukkasignaalia
Rajoituskaapeli on vialli-
nen.

®  Silmukkasignaali liian
heikko.

Korjaustoimi

Aseta laite tasaiselle pinnalle ja kuittaa
virhe.

Poista este.

B Aseta laite vapaalle alueelle leik-
kuualueen sisalle.

m  Korjaa rajoituskaapelin sijaintia.

B Tarkista latausaseman led-merkki-
valot.

B Tarkista latausaseman virransyo6tto.
Irrota verkkolaite ja kytke se jalleen.

B Tarkista rajoituskaapelin mahdolliset
vauriot. Korjaa viallinen johto.
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Vikakoodi

CNO008: Loop signal
weak

CNO10: Bad position

CNO11l: Escaped robot

CN012: cal: no Toop
CN015: cal: outside

CNO17: cal: signal
weak

CNO18: cal: colli-
sion

Syy

®  Silmukkasignaali liian
heikko

B Rajoituskaapeli asennet-
tu liian syvalle

® | aite on rajoitetun ruo-

hikkoalueen ulkopuolella.

®  Rajoituskaapeli on asen-
nettu ristiin.

Laite on rajoitetun ruohik-

koalueen ulkopuolella.

Virhe kalibroinnin aikana:

®  Laite ei I6yda rajoitus-
kaapelia.

Virhe kalibroinnin aikana:

®  Silmukkasignaali lilan
heikko

Ei silmukkasignaalia

Rajoituskaapeli on vialli-
nen.

Virhe kalibroinnin aikana:

B |aite on térmannyt es-
teeseen.

Korjaustoimi

B Tarkista latausaseman led-merkki-
valot.

®  Tarkista latausaseman virransyo6tto.
Irrota verkkolaite ja kytke se jalleen.

®  Nosta rajoituskaapeli maarattyyn
korkeuteen, tarvittaessa kiinnita se
suoraan nurmikon pintaan.

B Aseta laite vapaalle alueelle leik-
kuualueen sisélle.

®m  Korjaa rajoituskaapelin sijaintia
kaarteiden ja esteiden kohdalla.
Korjaa ristiin asennettu kaapeli.

Korjaa rajoituskaapelin sijaintia kaartei-
den ja esteiden kohdalla.

®  Tarkista latausaseman led-merkki-
valot.

®  Tarkista latausaseman virransyo6tto.
Irrota verkkolaite ja kytke se jalleen.

B Aseta laite maarattyyn kalibrointi-
asentoon ja kohdista se tarkasti
suoraan kulmaan. Laitteen taytyy
pystya ajamaan rajoituskaapelin yli.

®  Aseta laite maarattyyn kalibrointi-
asentoon ja kohdista se tarkasti
suoraan kulmaan.

®  Tarkista latausaseman virransyo6tto.
Irrota verkkolaite ja kytke se jalleen.

B Tarkista rajoituskaapelin mahdolliset
vauriot.

Poista este.
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Vikakoodi

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected
CN120: L-Bumper de-
flected

Syy
Akku on tyhja:

Rajoituskaapelin silmukka on
liian pitka, siina on liikaa saa-
rekkeita.

Ei kosketusta latauskosketti-
miin akun lataamisen aikana

Esteita latausaseman lahella

Laite on jaanyt kiinni.

Laite ei I6yda latausasemaa.

Akku on kulunut.

Latauselektroniikka on vialli-
nen.

Virheiden automaattinen kor-
jaus ei mahdollista

®  Akku on ylikuumentunut
(yli 60 °C). Purkautumi-
nen ei mahdollista.

m  Hatakatkaisu valvontae-
lektroniikan toimesta

Leikkuumoottori on ylikuu-
mentunut (yli 80 °C).

Laite on ajanut esteeseen ei-
ké paase vapautumaan siita.

Korjaustoimi

Korjaa rajoituskaapelin sijaintia.

Puhdista latauskoskettimet.

Aseta laite latausasemaan ja tarkis-
ta, osuvatko latauskoskettimet kos-
ketuspintoihin.

Pyyda valmistajan valtuuttamaa
huoltoliiketta tarkistamaan ja vaihta-
maan latauskoskettimet.

Poista esteet.

Aseta laite vapaalle alueelle leik-
kuualueen sisalle.

Tarkista rajoituskaapelin mahdolliset
vauriot.

Pyyda valmistajan valtuuttamaa
huoltoliiketta tarkistamaan rajoitus-
kaapeli.

Pyyda valmistajan valtuuttamaa huolto-
liikettd vaihtamaan akku.

Pyyda valmistajan valtuuttamaa huolto-
liiketta tarkistamaan latauselektroniikka.

Kuittaa hairidilmoitus manuaalisesti.

Mikali tilanne toistuu: Tarkistuta laite
valmistajan valtuuttamassa huolto-
liikkeessa.

m Kytke laite pois paalta ja anna akun
jaahtya.

m  Alj aseta laitetta latausasemaan.

m  Kytke laite pois paalta ja anna sen
jaahtya.

®  Mikali tilanne toistuu: Tarkistuta laite
valmistajan valtuuttamassa huolto-
likkeessa.

Poista este.
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Takuu ja tuotevastuu

Vikakoodi Syy Korjaustoimi
CN128: Recov Impos- Laite on ajanut esteeseen ei- Poista este.
sible ka paase vapautumaan siita.
Laite on rajoitetun ruohik- B Aseta laite vapaalle alueelle leik-
koalueen ulkopuolella. kuualueen sisélle.
®m  Korjaa rajoituskaapelin sijaintia.
CN129: Blocked wL Vasen pydramoottori jumiu-  Korjaa jumiutumisen syy.
tunut.
CN130: Blocked wrR Oikea py6ramoottori jumiutu-  Korjaa jumiutumisen syy.
nut.

HUOMAUTUS
Jos hairiéta ei ole mainittu tassa taulukossa tai et saa korjattua sita itse, ota yhteytta asiakas-
palveluumme.

15 TAKUU JA TUOTEVASTUU

Jos laitteessa esiintyy lakisaateisena tuotevastuuaikana materiaali- tai valmistusvirheita, meilla on oi-
keus valintamme mukaan joko korjata ne tai vaihtaa virheellinen osa uuteen. Tuotevastuun voimassa-
oloaika maaraytyy laitteen ostomaan lainsaddannén mukaan.

Takuu on voimassa vain, kun: Takuu raukeaa, jos:
®  t3ta kayttdohjetta noudatetaan B |aitetta yritetdan korjata omavaltaisesti
= |aitetta kasitelldan asianmukaisesti B |aitteeseen tehddén omavaltaisia teknisia
®  kaytetdan alkuperaisvaraosia. muutoksia
®  Laitetta kaytetaan sen kayttétarkoituksen vas-
taisesti.

Takuu ja tuotevastuu eivat koske:
®  tavallisesta kaytodsta johtuvia maalipinnan vaurioita

®  kulutusosia, joita ei ole kehystetty | xxxxxx (x) | varaosaluettelossa,

Takuu- ja tuotevastuuaika alkavat siitd, kun ensimmainen loppukayttajan ostaa laitteen. Ratkaiseva on
ostokuitin paivamaara. Ota yhteys laitteen myyjaan tai lahimpaan valtuutettuun huoltopisteeseen ja esi-
ta takuutodistus ja alkuperainen ostokuitti. Edelld sanotulla ei ole vaikutusta ostajan oikeuteen esittaa
myyjalle tuotevastuulainsdadannon piiriin kuuluvia vaatimuksia.
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oTBeTCTBUS cTaHgaptam EK/EC............. 000

1 MHPOPMALUA O PYKOBOOCTBE
MO SKCNNYATAUUU

®  HeMmelkasi BepCUs COAEPXUT OpUrMHanbHoe
PYKOBOACTBO MO 3KcnyaTaumn. Bee octanb-
Hble 513bIKOBbIE BEPCUWN — 3TO NepeBOAb! O-
PUrMHanbLHOro PyKOBOACTBA MO 3KCMnyaTaum-
n.

®  Obs3aTenbHO NpoyMTanTe AaHHOe PyKOBOA-
CTBO MO 3KCMnyaTaumu nepes BBOAOM B 3KC-
nnyaTtauuio. 310 Heobxoammo Ansa 6esonac-
HoW 1 6e30Tka3HoM paboTbl.

®  Bcerga AepXuTe 3T0 PyKOBOACTBO MO 3KC-
nnyatauuv nog pykou, 4tobbl mpountaThb €ro,
ecnu Bam noTpebyeTcst MHdopmaums o6 y-
CTpONCTBE.

®  [lepegaBaniTe yCTPOWCTBO APYrUM nuuam
TOJSIbKO BMECTE C 3TVIM PYKOBOACTBOM MO 9KC-
nnyaTauum.

®  [lpoyTnTe M cobniopariTe ykasaHus no Tex-
HUKe 6e30MacHOCTU 1 NpeaynpexaeHunst,
npvBeAEHHbIE B JaHHOM PYKOBOACTBE MO
aKcnnyaTauum.

1.1 CuMBOnNbI Ha TUTYNLHOW CTpaHuLe

3HaueHune

CumBon

O6s3aTenbHO NpounTanTe AaHHoe
PYKOBOZACTBO MO 3KCNyaTauum ne-
ped BBOAOM B 3KchnyaTaumio. 1o
Heobxoaumo anst 6esonacHom u
6e30TKa3HOM paboTbl.

PyKOBO,D,CTBO no aKkcnnyartayum
i

OcTopOoXXHO 0bpallanTech C NMUTUR-
’ VNOHHbIMK akkymynsatopamu! B yacT-
Ll HOCTU, cobritofanTe ykaszaHus no
TPaHCMOPTUPOBKE, XPaHEHUIO U YTU-
nv3auum B J@aHHOM pyKOBOACTBE MO
akcnnyatauuu!

1.2 YcnoBHble 0603HA4YEHUA U CUTHANbHbIE
cnosa

OMNACHOCTb!
Yka3blBaeT Ha OnacHyto CUTyaLmto, KO-

Topas, ecrnu ee He n3bexartb, NPMBOAUT
K CMEPTU UMM Cepbe3HbIM TpaBMaM.

NPEOYNPEXOEHUE!
YkasblBaeT Ha NoTeHUManbHO OnacHyo
cuUTyauuio, KoTopasi, ecnv ee He nsbe-

XaTb, MOXeT NPUBECTU K CMEPTU UMK
Cepbe3HbIM TpaBMaM.
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OnucaHue npogykta

OCTOPOXHO! Ho-
YkasbiBaeT Ha NOTEHLNANLHO OMacHyo Ml

KOMMNOHEeHTa

cuTyaumio, koTopasi, ecnim ee He usbe- 1 Po6oTnanpoBaHHas rasoHoKOCHIIKa
XaTb, MOXET NMPVMBECTU TPaBMaMm Nerkom
1 cpeaHen TSHKEeCTU. 2 Kpatkoe pyKoBOACTBO
3 PykoBoacTBO no akcnnyatauum
BHUMAHUE! . -
YkasbiBaeT Ha cuTyaLmto, KoTopasi, ecnu 4 | Konbiusky (90 wr*, 180 wr™)
ee He n3bexatb, MOXXET NPUBECTY K U- 5  BroK nuTaHus
MYLLEECTBEHHOMY YLLEPOY.
6  BasoBasi cTaHUMs, BKNoYasi BUHTOBbLIE
NPUMEYAHVE reo3au (5 WT.), raeyHbIN KIOY U Xano3m
paguartopa
CneuvanbHble ykasaHusl ans obnerye-
HUS MOHUMAHWSI U 3KCMyaTaumm. 7 OrpaHun4uTenbHbl kabenb (100 m*,
150 m**)
2 OINUCAHME NMPOOYKTA * Robolinho 500

B aTon OOKyMeHTauunn onncaHa noJiHOCTbo aB-

** Robolinho 1150 SE

TOMaTUYecKas akkyMynsiTopHasi po6oTU3nNpoBaH- 2.2 Po6GoTusmMpoBaHHasA ra3oHOKOCUIIKa

Has rasoHOKOCWIIKa, KoTopasi cBo6oaHO nepemMe-
LaeTcs no ras3oHy. BeicoTa cpesa perynupyercs.

2.1 KomnneKkT nocTtaBKu

KomnnekT nocrasku BKIoYaeT B cebsa nepeync-
neHHble noauuuu. MposepbTe, Bce N1 No3vUmn B
HanmMuuu:

Ho-
mep

KOMMNOHEeHTa

Marenb ynpaBneHus ¢ gucnneem (BHy-
TPEHHAS)

KHonka STOP (HemeaneHHO ocTaHaB-
NBaeT YyCTPOMCTBO U HOX 3a 2 C)
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Ho- kKomMnoHeHTa
Mep

3apsigHble KOHTaKTbl
PerynupoBka BbICOTbI (BHYTPEHHSAS)

MepepnHwve koneca (ynpaBnsembie)

Kocunka

3

4

5

6  Ortcek ons akkymynsartopa
7

8  JlesBue HOoXa

9

[MpuBogHoe Koneco
10  KpenexHbin 6ont

11 Hox

2.3 CwumBOIbI Ha yCTPOMUCTBE

CumBon 3HaueHue

Ypanute noCTOPOHHUX ML, U3 O-
NacHoWm 30Hbl!

e\l

Cobntopaiite ocobyto 0CTOPOX-
HoCTb Npw paGoTe!

Bepervte pyku 1 HOTM OT pexyLLero
MexaHuama!

Cobnitoparite 6e3onacHoe paccTosi-
Hue!

Mepen BBOOOM B 9KCMyaTauuio

I-7

|| nNpoYTMTE PYKOBOACTBO MO 3KCNIya-
| | Tayuun!

e

==

Beegute PIN-kog ansi 3anycka y-
cTpowmctaal

He e3auTe Ha yctponcTse!

2.4 TaHenb ynpasneHus

Ho-
mep

1

®
3 |

MENU

® © ®

A\

KOMMOHeHTa

(KHonka Home): oTmeHa paboTbl B
pexvme ckaluMBaHus, yCTPOMCTBO BO3-
BpalyaeTcst k 6as3oBon ctaHuuu. Y-
CTPONCTBO aBTOMATU4ECKWN HAYHeT cre-
aylollee BpeMs ckallMBaHus Ha crnegy-
LN OeHb.

Oucnnen: oTobpaxaeTcs Tekyllee pa-
6oyee COCTOsIHME YCTPONCTBA, Ha3BaHW-
€ BbIGPaHHOrO MEHH0, MYHKTblI MEHIO U
YHKLMK, KOTOPblE HEOOGXOAUMO Bbl-
6paTb (cM. ennasa 2.5 "Aucnned”,

Cmp. 445).

[Z] Ii] (KnaBuwwm co ctpenkamu): Bbl-
60p MyHKTOB MEHIO, YBENUYEHNE 1 Y-
MeHbLUEHWE YNCTIEHHbIX 3HAYEHWI, Bbl-
6Gop HacTpoek.

(KHonka Start/Pause): 3anyck u o-
CTaHOB CKaLUMBaHWS BPYYHYIO Unn BO3-
06HOBNEHWe ckalLuMBaHWs cpasy xe no-

Cre HaxxaTusi KHOMKM .

A/ |4

B B (PyHKLMOHAMNBHBIE KHOMKW):
BbI30B (pyHKUMK, KOTOpasi OTOGpaxaeT-
CS Haj, KHOMKOW Ha aucnnee.

1
(KHonka On/Off): BkntoveHne u Bbl-
KIoYeHne yCTponcTea.

E] (KHonka Menli): BbI30B rnaBHOro me-
HIO.

2.5 [Oucnnen

495053_a
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4 C,D Ho- Ceetoauon
mep
1
Osnovnoje menju 2 TMyHkTbl MeHo: OgHOBpeMeHHO oTobpa-
* Ustanovki XaKTCA TOJIbKO ABa NMyHKTa MEHKO

.. (s3mecb: Ustanovki n Informacija).
Informacija

Sbros Podtverdit Mcnonb3yiiTe KHOMKK @ 7 E] Ans oTo-
/ \ GpakeHVst AOMONMHUTENbHBIX MyHKTOB

@ @ @ MEHO.

3 ®yHKUuuM ANS BbIOPAHHOTO MyHKTa MEHIO
(3peck: Ustanovki ). DyHKLMM MOXHO

Ho- Cgetoauop

=
mep BbI3BATb C NMOMOLLbIO KHOMOK n
=
1  HasBaHve BbiGpaHHOro MeHIo (34ech: :
Osnovnoje menju) 4 3Be3pgoyka Ans BbiaeneHus otobpaxae-

MOTO MyHKTa MeHIo (34ech:
Ustanovki)

2.6 CTpykKkTypa MeHIo

446 Robolinho 500 E/I | 1150 SE



OnucaHve npogykta

Osnovnoje Programmy Programma nedeli cm. enaga 7.3 "YecmaHoeka npozpaMMbi cKaulu-
menju eaHus", Cmp. 459

Punkt nachal rabot cwm. 2naea 7.3.2 "Yemarogka UCXOOHbIX Mo-
4yek", Cmp. 459

Program Info cwm. enaea 8 "Mpocmomp uHgopmayuu”, Cmp. 462
Ustanovki Vremya cm. enasa 5.2 "YcmaHoeka 0CHO8HbIX Hacmpoek", Cmp. 457

Vremja cm. eriaea 5.2 "YcmaHoeka OCHO8HbIX Hacmpoek", Cmp. 457

Jazyk cm. erasa 5.2 "YcmaHoska 0CHOBHbIX Hacmpoek”, Cmp. 457

PIN-Code cm. erasa 5.2 "YcmaHoeKka 0CHO8HbIX HACMpPOeK”,
Cmp. 457

zvuk klavishej cm. enasea 7.2 "BkriioyeHue/omknrodeHue cueHa-
1108 Haxkamusi KHorok", Cmp. 459

iNTOUCH cm. enaea 7.4 "inTOUCH", Cmp. 461

Koschenie po kraju cm. enasa 7.5 "CkawueaHue Kpaes npu py4-
Howm 3arycke", Cmp. 461

Dopolnitjel'naja ploschtschad' aktiv/ne aktiven cm.
2naea 7.6 "YcmaHoeka ckawueaHusi 0ornonHuUmesnsHou rowaou”,
Cmp. 461

Kontrast displeja cm. enasa 7.7 "Hacmpolika koHmpacmHocmu
Oucnnes”, Cmp. 461

Zawita ustanovok cwm. enasa 7.8 "3awuma Hacmpoek", Cmp. 461

Novaja kalibrovka cm. enasa 7.9 "MloemopHas kanubpoexa",
Cmp. 461

Zavodskie ustanovki cwm. enasa 7.10 "BoccmaHogneHue 3ag800-
ckux Hacmpoek", Cmp. 461

:_[nformaci Servis nozha cwm. enaga 8 "Mpocmomp uHgopmayuu”, Cmp. 462
Ja Hardware cm. enaga 8 "Mpocmomp uHghopmayuu", Cmp. 462
Software cm. enasa 8 "Mpocmomp uHgopmauuu”, Cmp. 462
Program Info cwm. erasa 8 "Mpocmomp uHghopmayuu”, Cmp. 462

Nepoladki cwm. enaea 8 "Mpocmomp uHgopmayuu"”, Cmp. 462

2.7 basoBas cTaHUuus
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Ho- KoMnoHeHTa
mep

1
2
3
4
5
6
7
8

2.8 BcTpOEHHbIN aKKyMynsaTop

BasoBas nnactuHa

MHavkaTopbl cocTosHWA aucnnes
KoHTaKT 3apsiaHOM cTaHumu
3apsigHas cTaHums

KabenbHas waxra

Yrnybnexuve ans koneca

OTBepcTVA AN BUHTOBLIX rBO3AeW (8)

BuHTOBbLIE rBO3AN

AKKyMyTnSITOp Ha[ieXHO YCTaHOBIEH B YCTPOii-
CTBE U HE MOXET BbITb 3aMEHEH NOMb30BaTENEM.

NPUMEYAHUE
MNepen nepBbIM UCMOMb30BaHNEM aKKy-

MyRsSiTOp HEO6XOAMMO MOSHOCTHIO 3apsi-
OUTb. AKKYMYTNSITOP MOXHO 3apsikaTb
npw nio6om ypoBHe 3apsaa. MNpepbiBa-
HWe 3apsifkv He NPUBOAMT K NOBpeXae-
HUIO aKKyMynsiTopa.

AKKYMYNSITOP MOXHO 3apskaTb TOSbKO
Mpw BKIIOYEHHOM YCTPOICTBE.

B BCTPOEHHbIN akKyMynsaTOp BXOAUT B KOM-
nnekT noctasku. Mpu HopmarnbHon pabote
aKKyMynaTop 3apshkaeTcs perynspHo. [pu a-
TOM YCTPOWCTBO nomeLyaeTcs Ha 6a3oByto
CTaHumto.

B BCTpoeHHasi 3aMepuTenbHas aNeKTpoHuKa
aBTOMaTM4eCcku npekpaLLaeT npouecc 3apsa-
Kkn, korga pocturaetcst 100% ypoBeHb 3apsi-
na.

= [Ipouecc 3apsaku paboTaeT TOMbKO B TOM
cnyyae, ecnu 3apsiiHble KOHTaKTbl 6a30Bow
CTaHUMM HaxXOAATCSA B MAeanbHOM KOHTaKTe C
KOHTaKTHbIMW NMOBEPXHOCTSIMW YCTPOMCTBA.

= [lpu TemnepaTtype Bbiwwe 45 °C BCTpoeHHast
cxema 3alWThl MpefoTBpallaeT 3apsaKy ak-
Kymynatopa. OTo npefoTBpaLlaeT paspylue-
HWe akKymynsTopa.

B Ecnuv Bpemsi paboTbl akkyMynsTopa 3Hauu-
TENbHO CHUXAaeTCs, HeCMOTPS Ha MOJIHYIO 3a-
pAaKY, akKyMynaTop JOSMKEH 3aMEHNUTb
cneumanucT, TEXHWK UM CepBUCHbIN nap-
THep AL-KO Ha HOBbI OpyrMHanbHbIN akky-
MynaTop.

B Ecnn akkyMynsiTop pa3psbkeH Huke nopora
Npou3BOAUTENS U3-3a CTapeHns Unun Anu-
TenbHOro XpaHeHwus, ero Henb3s nepesaps-
xaTb. [loBepbTe NPoOBEpPKy akkymynstopa u
N3MEpPUTENBbHON 3MNEKTPOHVKM CneLmanmvcTy,
TEeXHUKY unu cepsmcHomy naptHepy AL-KO u
npu Heo6XxoANMOCTY 3amMeHuTe ero.

B CocTtosiHue akkymynsTopa otobpaxaeTcs Ha
avicnnee. [poBepsnTe COCTOsIHME aKKyMyns-
Topa nocrne 3-Mecsa4YHOro xpaHeHus. Ans a-
TOro BKMKYMTE YCTPONCTBO U CUMTanTe CO-
CTOsIHME akkymynsiTopa. Ecnu akkymynstop
3apshkeH npumepHo Ha 30% unu MeHbLue,
NoMecTUTe yCTPOMUCTBO B 6a30BY0 CTAHLMIO
1 BKITKOYNUTE €ero, YTobbl 3apsanTb akkymynsi-
Top. Ecnu 3apsigHast cTaHums Ana xpaHeHust
yaaneHa n3 6a3oBow cTaHUMu (CM. 2r1asa
11.2 "XpaHeHue 6a3osoli cmaHyuu”,

Cmp. 464), cHa4yana yctaHoBuTe ee B obpaT-
HOM nopsiake 1 CHoBa noaknoynTe 6a3oByto
CTaHLMIO K ceTu.

B Ecnv anekTponuT Npocoyumncs B yCTPOMCTBO:
O6paTnTech 3a PEMOHTOM B CEPBUCHbIN
ueHTp AL-KO!

B Ecnuv akkymynsaTop Obin yaaneH u3 ycTpon-
CTBa, B CNeACTBMM Yero Obin NponuT anek-
TPOMUT 1 OH Nonan Ha OTKPbITbIE Y4acTKU Te-
na vnu B rnasa: HemegneHHO npomoviTe BO-
001 1 cpoYHo obpaTtutech k Bpady!

2.9 OnwucaHue hpyHKLMOHUPOBAHUA

MoBeaeHue Ha rasoHe

YCTponcTBO CBOOOOHO NepemeLLaeTcs no 30He
CKalLMBaHWs, ONpeaensieMon OrpaHNYnTENbHbIM
kabenem. OpreHTaLusi yCTPOUCTBA OCYLLECTBIS-
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€TCA C NOMOLLUbK JaTHMUKOB, KOTOPbIE O6Hapy>KVI-
BakT MarHMTHoe none orpaHN4nTenbHOro kabe-
na.

Ecnu ycTpoincTBO cTankuBaeTcs C NpensiTcTBu-
€M, OHO OCTaHaBn1BaeTCs M NPOAOIKaeT ABU-
raTbCsl B ApYrom HanpaeneHuun. Ecnu yctpon-
CTBO MNonafaeT B CUTyaLMto, Korga akcnyarauus
HEBO3MOXHa, Ha Aucnree nosiBnsaeTcsa cooblie-
Hue.

Pa6oTa B pexxuMe cKallMBaHUA U 3apAOKN

OTanbl ckallvBaHMsSi MOCTOSAHHO MEHSIIOTCS CO-
rnacHo atanam 3apsigku. Ecnu 3apsap 6atapen
[OCTUT ONpefeneHHoro 3HaveHys BO BpeEMS cka-
LwmnsaHus (ceetoauop: 0%), ycTpocTBo BO3Bpa-
LaeTcs K 6a30BOVi CTaHLUMU BAOMb OrpaHnyu-
TenbHoro kabens.

MpeaycMoTpeHbl NpeaBapuUTeribHO 3aAaHHbIe
nporpammbl ckaluMBaHus Ans paboTbl B pexuMe
CKalLMBaHUsi, KOTOPbIe TaKXkKe BKIYaT OyHKLM-
10 CKalLMBaHWS ra30HOB W KpaeBs. AT nporpam-
Mbl CKaLLMBaHUS MOXHO U3MEHSTb.

Mpu kaxxaom 3anycke ABUraTernst KOCUNbLHOTo Me-
XaHW3Ma U3MEHSIETCS ero HanpasneHue Bpalle-
HUS1, YTO YABaUBaET CPOK CryXObl HOXEVA.

2.10 WHTerpaumsa B nporpammy
innogy SmartHome

Po6oTunanpoBaHHasi ra3oHOKOCUITKa MOXET ObITb
WHTErpYpoBaHa B cpealy nporpaMmbl innogy
SmartHome u nogkntoveHa K Apyrum ycTpon-
ctBam. JTo obecneymBaeT yaobHoe ynpaBreHue,
HaCTPOWKY U KOHTPOSb POBOTU3NPOBAHHON ra3o-
HOKOCUJIKU C NMOMOLLbHO MPUSIOKEHUSI C MOBWIb-
HOro yCTponcTBa.

[ns aToro po60oTN3MPOBaHHYI FrA30HOKOCUITKY
HeobX0AMMO NOAKIIOUNUTD K LUMI03Y

innogy SmartHome yepes Lemonbeat n yctaHo-
BUTb HA MOBUITLHOM YCTPOWCTBE MPUIOXKEHNE
AL-KO inTOUCH wnu innogy SmartHome (Tonb-
ko ans mogenu Robolinho 5001).

NMPUMEYAHUE
[ns ucnonb3oBaHUs MOBUMBHOTO Y-
cTpovicTBa TpebyeTcs 6ecnpoBogHoe

coefIMHEHWE Ansi UCMONb30BaHUs
innogy SmartHome.

B cnyyae npepbiBaHus 6ecnpoBOAHOMO
coeIMHEHNst MOBWIBLHOTO YCTPOCTBa
Ha pPoB0TU3NPOBAHHYHO FA30HOKOCUITKY
He ByayT nocTynaTtb CuUrHarbl.

2.10.1 MNpwunoxeHune AL-KO inTOUCH

Mpunoxenne AL-KO inTOUCH poctynHo ans y-
cTpoicTB Ha 6a3e OC Android 1 iOS:

Mocne ycTaHOBKM NpUMOXeHNs HeobXoANMO
cHavana BOWTU B CUCTEMY.

NMPUMEYAHUE
PerucTtpaumsi He obs3aTternbHa, HO oHa

npenocrtaBnAaAeT HeKOTopble A0MNOJIHN-
TeJlbHbl€ beHKLIVIM.

Mpn nepBoM 3anycke NpUNOXeHNs aBTomaTuye-
CKW BbI3bIBAeTCS PYKOBOACTBO Mo ObICTpon ycTa-
HOBKe. 3aTeM Bbl MOXeTe MHTerpupoBaTtb pobo-
TU3NPOBAaHHYIO ra30HOKOCUIKY B cpealy innogy
SmartGome B MeHI0 «YCTponCTBay.

NMPUMEYAHUE
[nsa nHTerpauumn TpebyeTtcs yyeTHas 3a-

nuck innogy.

NPUMEYAHUE
[ns nHTerpaummn poboTM3npoBaHHas ra-

30HOKOCUIKa [OJSKHA BbITb roToBa K
npuemy (cMm. enasa 7.4 "inTOUCH",
Cmp. 461).

[MomyMo yganeHHoro AocTyna K MHTerpupoBaH-
HOW pO6OTU3NPOBAHHOW rA30HOKOCUIKE UNu ApY-
M ceTeBbIM yCTpoiicTBam, npunoxexHne AL-KO
inTOUCH npepnaraeT 4ononHUTenbHble (PyHK-
LMK, Hanpyumep, PerncTpaumio NpoayKTa, CoBeThl
no cajoBOACTBY, COBETbI MO YCTAHOBKE NN
Push-yBegomnexus B criyqae owmbkm.

2.10.2 MpwunoxeHue innogy SmartHome
(Tonbko ansa mopenu Robolinho 500 I)

Mpunoxenne innogy SmartHome gocTtynHo ans
ycTpoincTB Ha 6a3ze OC Android 1 iOS, a Takxe
Ans 6paysepHbix BEG-NPUMOXEHNN.
[lononHuTenbHyo MHAPOPMaLMIO O NPUNOXKEHUN
innogy SmartHome MOXHO HaWTV Ha cTpaHuLe
https://home.innogy-smarthome.de, a Takke B
[OKYMEHTaLMW K MPUTOXEHWIO.
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3 BE3OINACHOCTb

3.1 WUcnonb3oBaHue no
Ha3Ha4YeHuIo

OTO YCTPONCTBO NpeaHa3Ha4YeHo
AJ151 YaCTHOro MCNOSb30BaHWS.
JTroboe gpyroe ncnonb3oBaHne
NN HECAHKLMOHNPOBAHHbIE N3-
MEHEHNS N OOMNONHEHNS cunTa-
tOTCS UICNOSIb30BaHMEM HE Mo
Ha3Ha4YeHNo N NPUBOASAT K aHHY-
NMPOBAHUIO rapaHTun, a TaKkke
notepu cootBetcTeusa (3Hak CE)
M OTKa3 OT Kakon-nnbo oTeeT-
CTBEHHOCTU 3a yLiepb, HaHeCeH-
HbI NONb30BaTENO NN Tpe-
TbeW CTOPOHE U3roTOBUTENS.

OnepaunoHHble npegens! y-
CTpOKCTBa:
® MakcumanbHas nnowagp:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
® MakcumanbHbIW YKIToH/nepe-
naa: 45 % (24°)
® MakcmmanbHbIn 60KOBOW Ha-
KNOHHbIN yron: 45 % (24°)
® TemnepaTtypa:
3arpysku: 0 — 45 °C
CkawwuBaHua: 0 — 55 °C

3.2 Cny4yau HenpaBUIIbLHOIo
NnpUMeHeHuns

OTO YCTPOMCTBO HE NOAXOANT
ANS MCMNOMNb30BaHWs B Napkax,
CKBepax, CMOPTUBHbIX NnoLwaj-

Kax, a TakKe B CernbCKoOM 1 nec-
HOM XO3I1MCTBeE.

3.3 [lpepoxpaHuTernbHble U
3alMTHbIEe YCTPOUCTBA

NPEAYNPEXOEHWUE!

OnacHocTb TpaBMUpPOBa-
HUA

HewncnpaBHocTb nnn 6es-
AeNCcTBME NpeaoxpaHn-
TerNbHbIX N 3aLUNTHbIX Y-
CTPOWCTB MOryT CTaTb npu-
YMHOW TPaBM.

® HewucnpasHble npeno-
XpaHuTenbHbIE U 3a-
LWNTHBbIE YCTpOWCTBA
noanexar PEMOHTY.

® Hwukorga He BbiIBOAUTE
N3 CTpPOsi NpeaoxpaHn-
TenbHblE U 3alUNTHbIE Y-
CTpoucTBa.

3.3.1 BBop PIN-koaa n PUK-
Kopa

YCTPOMCTBO MOXHO 3anyCTUTb
Tonbko nytem Beoga PIN-koga
(nepcoHanbHOro naeHTuduka-
LUMOHHOro Homepa). 3To npenoT-
BpalLlaeT ero BKKYEHNE Hey-
NOMHOMOYEHHbIMU Nuamun. 3a-
Bofckasa HacTpounka PIN-koga —
0000. PIN-kog MOXHO n3me-
HUTb, CM. CM. ef1aea 5.2 "Ycma-
HOB8Ka OCHOBHbIX Hacmpoek",
Cmp. 457.
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Ecnu PIN-kog BBeeH HEBEPHO
3 pasa, Tpebyetca BBectn PUK-
Kog (nepcoHarnbHbIN KoY pas-
6nokuposku). Ecnn oH Takke
BBEAEH HENnpaBUIibHO, HEObXOo-
AuMo noaoxaatb 24 yaca oo
cnefyoLlero BBoaa.
PIN-kog n PUK-koa Takke uc-
Nnosib3ykTCA ANS 3alnThl OT
Kpa:
m [epxute PIN-kog n PUK-koz
BHE JOCAraemMoCTW NOCTOPOH-
HUX NnL.

3.3.2 OaTtuuku

YCTPONUCTBO OCHaLLEHO HECKOSTb-
KMMW gatymkamm cuctemMbl 6e3o-
nacHoctn. OHO He nepesanycka-
€eTCsa aBTOMaTM4YeCKU nocre oT-
KITIO4EeHNS C MOMOLLIbIO AaT4ynKa
cuctembl 6e3onacHocTu. Coob-
LeHne ob owmnbke oTobpaxaeT-
CH Ha aucnnee u OormKHO ObITb
noateepxaeHo. NMpuninHa cpaba-
TbIBAHNSA JaT4yMKa JOMMKHA ObiTb
yCTpaHeHa.

Odatumk nogbema

Ecnn yctponcteo 6yaet nogHs-
TO C Koprnyca BO Bpemsi paboThl,
NpuBO, X040BOIro MexaHu3mMma
OTKITHOYMTCH, a HOXM OCTAHOBAT-
cA.

HdaTymkn cTONKHOBEHUA Ans
OGHapyXXeHus NnpensaTcTBUMN

YCTPOWNCTBO OCHAaLLLEHO JaTyuKa-
MW, KOTOPbIE NPU KOHTaKTe C

npenaTcTBusaMu obecneynsaloT
U3MeHeHne HanpaBneHus ABu-
XeHus. Mpn CTONKHOBEHUM C
NPenaTCTBMEM BEPXHSASA YacTb
Koprnyca crierka cmeLlaeTcs, u
cpabaTbiBaeT JaT4MK CTONKHO-
BEHUS.

JaTuynk HaknoHa

Ecnu B HanpaBneHun aBmxeHns
AOCTUTHYT nepenag, HaKkmnoH nnm
HaKMOHHbIN yron 24° (45 %), y-
CTPOMCTBO M3MEHSIET Hanpasne-
HVMe OBWKEHMS.

NMPUMEYAHUE

YCTpPOMNCTBO MOXHO 6e30-
MacHO 3KcnnyaTupoBaTb B
HenocpeacTBEHHOW BNn3o-
CTW OT apyrux poboTnau-
POBaHHbIX ra30HOKOCUSIOK.
CwurHan, ncnonb3yembii B
orpaHunyuTenbHom kabene,
COOTBETCTBYET CTaHOAPTYy
SNEKTPOMAarHUTHbIX U3ny-
YyeHun, onpeaeneHHoMmy
EGMF (Accoumnaunen es-
pONEenCKnX npomsBoaunTe-
newn cagoBbIX UHCTPYMEH-
TOB).

S

YKkasaHusA No TeXHUukKe
6e3onacHoOCTU

3.4
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3.4.1 OnepaTtopbl

Monogbim nogsam B Bo3pacTe
ao 16 net, nuuam c orpaHu-
YEHHbIMU (PU3NYECKNMU, CEH-
COPHbIMU UM YMCTBEHHbIMU
CMOCODHOCTAMU UMK C Heo-
CTaTKOM OnbITa U 3HAHWUK, a
Takke nuuam, He 3HaKLLUM
WHCTPYKUUIM NO 3KCnnyaTaum-
n, 3anpeLyaeTcs Nonb3oBaTb-
cs yctponctsom. Cobniogan-
Te BCe MECTHble NpaBuna
©e30nacHOCTN OTHOCUTENBHO
MWHUMAarbHOro Bo3pacTta one-
paTopa.

He paboTtante ¢ ycTponcTBoM
noa BO34eNCTBUEM ankorons,
HapPKOTUYECKUX CPeacTB Unu
NeKapCTBEHHbIX NpenapaTos.

3.4.2 CpepactBa

uHaAMBMAyanbHOU
3aWumThbl

Bo nsbexaHune TpaBM, HocuTe
COOTBETCTBYHOLLYIO O0aexay u
3aLUUTHOE CHapsXKeHue.
CpeqactBa nHanemayanbHOn
3alnTbl BKIHOYAOT:
AnuHHbIE BPIOKM 1M HagexX-
Hyt0 00YBb.
npy TexobcnyXuBaHum u y-
xoge: 3awmnTHble nepyaT-
KW.

3.4.3 Be3sonacHocTb noaen n

XUBOTHbIX

® B cnyyae ucnonb3oBaHus y-

CTpOMCTBa B 00OLLEeA0CTYMHbIX
mMecTax, Heobxoanmmo cobrnto-
AaTb OCTOPOXHOCTb U Npeay-
npexagatb OKpyXXarLmx O pa-
boTe ycTpouncTea:

BHMMAHME!

ABTOMaTM4yeckas raso-
HOKocunka paboraert!
He npubnuxantech K y-
cTpouncTBy!

Cnepgute 3a petbmu!

® Bo Bpemsi paboTbl ydbeantecb

B TOM, YTO AEeTU W JIIOAN He
Haxo4AaTCcsa pPSgoM C YyCTpon-
CTBOM W5 Ha YCTPONCTBE U
He UrparT C YCTPOUCTBOM.
3anpelaeTcs cnaeTb Ha Y-
CTPOWCTBE U NpuKacaTbCa K
HOXY!

m [lepxuTe nobble yacTn Tena

1 ofexnay noaanblie OT pexy-
LLIero HoXa.

3.4.4 Be3onacHoCTb

yCcTpoucTBa

m [lepepn Hayanom paboTbl ybe-

ANTeChb, YTo B paboyen 30He
YCTPONCTBA HET npegmeToB
(Hanpumep, BeTBEN, KYCKOB
cTekna, Metanna, TKkaHu, Kam-
Hewn, cagoBon mebenu, cago-
BbIX MIHCTPYMEHTOB UK UTPY-
wek). OHK MoryT nosBpeauTb
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HOX YCTpPOKMCTBA U camo Y-
CTPOUCTBO.
® /icnonb3ynte yCTpOUCTBO
TOMbKO NpU CreayrLmx ycno-
BUAX:
€CInN OHO He 3arps3HeHo;

€CJ1In OHO He noBpeXaeHo
N HE N3HOLLEHO,;

€Cnn BCe 3NIEMEHTbI ynpas-
neHunsa paboTator.

ecnu 6asoBas cTaHUus 1
ONoK NUTaHusA, a Takke a-
nekTpu4yeckne kabens He
noBpexaeHbl 1 paboTocno-
COOHBbI.

®m Bcerpa sameHsanTe Bce Heuc-
npaBHble JeTann Ha opuru-
HarbHble 3anacHble YyacTu OT
nponssoauTens.

®m B cnyyae noBpexageHusa y-
CTpPONCTBA OTPEMOHTUPYNTE
ero.

® [lonb3oBartesib ycTponcTea
HeceT NIMYHYI0 OTBETCTBEH-
HOCTb 32 HecYacTHble cry4au
C ydacTueMm gpyrux nogemn u-
nn NX UMyLLLeCTBA.

3.4.5 Onektpuyeckas
6e30nacHoOCTb

® Hu B KOEM criyyae He JKCry-
aTUpymnTe yCTPOMUCTBO, eCrn
O[HOBPEMEHHO Ha ra3oHe pa-
boTaeT goxaesarnbHasa ycTa-
HOBKa.

B He pacnblnsgnTe Ha yCTpomn-
CTBO BOAY;

B He OTKpbIiBaMTe YCTPOWUCTBO.
4 MOHTAX

4.1 PacnakoBka ycTpoucTBa

OCTOPOXHO yAanuTe ynakoBky.

2. OCTOpOXHO yaanuTe BCe KOMMOHEHTbI U3 Y-
NaKkoBKW 1 MPOBEPbTE Hanuyve noepexae-
HWI NpU TPAHCMOPTUPOBKE.
lpumeyvaHue: B criyyae Hanu4usi nospexoe-
HUU Apu mpaHCcrnopmuposke, HemedrneHHO
coobwume 06 amom crieyuanucmy unu cep-
sucHomy napmuepy AL-KO.

3. TlpoBepbTe KOMMMNEKT NOCTaBKN, CM. 2/1a8a
2.1 "Komrnnekm nocmaeku", Cmp. 444.

Ecnu Bbl ByneTte oTnpaBnsATe yCTPOWCTBO Aalb-

LUe, COXpaHUTe OpUrMHanbHYH yNakoBKy 1 CO-

npoBoauTenbHble JOKYMeHTbl. OHY Takke Heob-

XOOMMbI ANsi BO3BpaTa OTrpy3Ku.

4.2 TnaH o6nactu ckawmBaHus (01)

MecTononoxeHue 6asoBou ctaHumm (01/1)

®  Camblii KpaTKuin MapLpyT K 6onbLuer obna-
CTV cKaluMBaHus
lMnockas noBepxHOCTb
3awumTa oT NPSIMOro CONHEYHOro cBeTa 1
CUMbHbIX NOrOAHbLIX YCMOBUN

B BO3MOXHOCTb NOAKIOYEHNS K BIOKY NUTaHu-
o

®m  CpoboaHbIvi 4OCTYN AN po60TU3MpOBaHHON
rasoHOKOCUITKN

Mpoknaaka orpaHuyuTensHoro ka6ens (01)
OrpaHuuunTenbHbIi kabenb HeobxoanMo nepeme-
LaTh MO YacoBOW CTPesike B HEMPEPbIBHOM KOH-
Type.

Mpoxoabl Mexay o6nacTAMU CKaMBaHUA
(01/h)

[Mpoxoa — 37O y3koe MeCTO Ha ra3oHe, KOTOpoe
MOXET CINyXWTb ANs COeAVHEHNs ABYX NOBEpPX-
HOCTEW CKalMBaHUS.

OcHoOBHasi U fionoNHUTeNnbLHas nnowaab (n)

(01)

®  OcHoBHas nnowagp (01/HF): 3710 rasoH, Ha
KOTOPOM pacnornoxeHa 6a3oBasi CTaHLUS, U
KOTOPbIN MOXET aBTOMaTUYECKN CKalLMBaTb-
Cs1 yCTPOMCTBOM MO BCEN MroLwiaau.
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®  JlononHuTenbHas nnowaape (01/NF): 3to ra-
30H, 1O KOTOPOro YCTPONCTBO HE MOXET A0-
CTaTb C OCHOBHOW NroLuaan. YCTPONCTBO He-
06Xx0AMMO BPYUHYIO NEPeHeCcTn Ha AOMNOMHN-
TenbHyto Nnowaae. [JononHuTenbHble nno-
Laam MoxHo obpabaTtbiBaTh B pexumMe py4-
HoW paboThbl.

OpHaKko OCHOBHbIE ¥ AOMOMHUTENbHbIE MIoLWwaau
OrpaHuYeHbl OgHUM N TeM Xe nocnenoBartersb-
HbIM OrpaHU4YUTENIbHbIM kabenem.

YCTPOWCTBO NepemeLlaeTcs B4OMb OrpaHnym-
TenbHOro kabens ¢ PMKCMpOBaHHBIM BPEMEHEM
ckalumBaHusa 40 PUKCUPOBAHHON UCXOAHON TOY-
KM M Ha4YMHaeT TaMm ckaluMBaHue.

4.3 TMoproTtoBka o6nacTu ckawmnBaHUA

1. YBeputecb B TOM, 4YTO nrowiaab ra3oHa
6orbLue Yem MOLLHOCTb Ha eAUHULLYY NOBEPX-
HOCTUW ycTpomncTBa. Ecnu rasoH cnvkom
OonbLuon, To TpaBa byaeT cpe3aTbesi Hepas-
HoMepHo. Npy He0BXOAMMOCTN YMEHbLUNTE
nnowasb ra3oHa, kotopasi NOANEXUT CKaLlu-
BaHUIO.

2. Tlepepn ycTtaHoBKOW 6a30BOW CTaHLUMU 1 Orpa-
HUYMTEnNbHOro kabens 1 BBOOOM YCTPOWCTBA
B akcnnyartaumo: Ckocute ra3oH ra3oHoKo-
CWIKOW Ha HU3KOW BbICOTE.

3. YpanuTe npensATCTBUSI HA ra3oHe UNu UCKMo-
4nTe X C NOMOLLbIO OrPaHNYUTENBHOrO Ka-
6ens (cm. enasa 4.5.3 "Msonsayus npensm-
cmeul", Cmp. 455):
= [Inockvie NpensTcTBUS, KOTOpbIE NpU ne-
peesfe MOryT NoOBpeAnTb HOX (Hanpu-
Mep, NIOCKWe KaMHW, Mepexoabl C ra3oHa
Ha Teppacy Unn JOPOXKM, NIUTHI,
Oopatopbl U T. 4.),

®  OTBepCTUS 1 BO3BbILLIEHUsI HA ra3oHe
(Hanpumep, HopbI KpoTa, paspbITble OT-
BEPCTMSI, COCHOBbIE LMLKW, Nadanvua v
T.4.)

. KpyTon nogbem unu nepenagel bonee
45 % (24°)

B Bopga (Hanpumep, npyabl, pyybm, 6accen-
Hbl U T. A.) M UX AemMapKkaLuus Ha ra3oHe

B KyCTbl 1 XVBbl€ N3ropoAN, KOTOpble MO-
ryT ctatb 6onee LWMpoOKMMK

4.4 MoHTax 6a3oBou ctaHuumu (03/a)

1. PasmecTtute 6a3oByto ctaHuuto (01/1) co-
rMacHoO 3annaHMpoOBaHHOMY MOSIOKEHMIO O-

rpaHnymTensHoro kabens crnegyowmm obpa-

30M:

B Ha ypoBHe 3eMnu (NpoBepbTe C NOMo-
LLIbIO YPOBHS)
[MpsAIMON 1 POBHBLIV CNYCK U NOABEM
He ycuneHHbIn (Npy NPUKPYYMBaHUN BUH-
TOBbIX rBO3Jel 3apsaHas CTaHums He
[OMmKHa n3rnbatbcs unm crmbaTbes)

2. 3akpenute 6a3oByto ctaHumio (03/2) YyeTbipb-
Ms BUHTOBbIMM rBo3gsamu (03/1) k 3emne.

4.5 YcrtaHOBKa orpaHu4uTenbLHOro kabens

NPUMEYAHUE
Ecnu orpaHnunTensHbin kabenb 13 Kom-

rneKkTa NoCTaBKW CANLLKOM KOPOTKUN,
Bbl MOXeTe NpUoBpecTy yANMHUTENb-
HbI kabenb y Aunepa unu CepBUCHOrO
naptHepa AL-KO.

4.5.1 TloakntoyeHue orpaHMYUTeNIbHOro

Kabens k 6asosou ctaHuum (03/b)

1. Ypanute orpaHun4uTenbHbli kabenb (03/4) n3
yNaKkoBKMU.

2. Ypanute wymMonornotuTenb kabenbHoM wax-
Tbl (03/3) ¢ pasbema (03/A).

3. Ypanute nsonsaumio ¢ KOHLa orpaHuymTenb-
Horo kabensi (03/6) n BCcTaBbTe B KNEMMY
(03/7).

4. 3akpoiTe Knemmy.

5. TlpoBeneTte orpaHUYMTENbHBIA Kabenb Yepes
kabenbHbIN BBOA (03/5) € 3anacom kabens n3
KabenbHON LWaxThl.

NPUMEYAHUE
3anac kabens Takke MOXHO UCMOSIb30-

BaTb ANS NocneayLLero BHECEHNS He-
B0onbLUNX NCTIPABIIEHNIN B MPOKNaAKe Ka-
6ens.

6. YcraHoBUTE LLYMOMNOrNoTUTENb KabenbHom
LuaxTbl.

4.5.2 Tpoknagka orpaHU4YUTEINIbHOrO
ka6ens (01)

OrpaHn4nTenbHbIi kKabenb MoXeT ObiTb YCTaHOB-
INeH Ha rasoHe, a Takke Ha pacctosiHumn 10 cm
noA AepHOBbIM MOKPOBOM. YCTaHOBKY Nnof Aep-
HOBbIM MOKPOBOM paspeLLaeTcs OCyLECTBMAATb
cneyunanucry.

MoxHo coyeTaTb 06a BapuaHTa.
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BHUMAHMUE!

OnacHocTb noBpexaeHusi orpaHnyn-
TenbHoro kabens

Ecnu orpaHnunTenbHbIn kabenb nospe-
XOEH 1unv pasopBaH, yCTPOUCTBO 60mb-
LUe He CMOXET Mofny4aTb CUrHanbl y-
npaenexus. B aTom cnyvae orpaHnym-
TenbHbIN kabenb HeobXoaAMMO OTPEMOH-
TUpOBaTb UMK 3aMeHNTb. OrpaHnym-
TenbHbIN kabenb eCcTb B HANUYMK Yy KOM-
naHumn AL-KO.

B Bcerga npoknagbiBante orpaHuym-
TEenNbHbI kKabenb NPSIMO Ha NoYBe.
Mpy HeobxoanmocTn obecneybTe
6e30MacHOCTb C MOMOLLbHO A0MOos-
HUTENbHbIX (OUKCAaTOPOB ANs Kpe-
NIeHNs OrpaHNYUTENIBHOTO Kabens.

B Bawmwante orpaHNYnTENbHbIN Ka-
6enb OT NOBPEXAEHWIA MPY YCTAHOB-
Ke 1 aKcnnyataumm.

B He konanTe U BbIMOMHAWTE BEPTUKY-
LMII0 PSAOM C OrpaHNYUTENbHBLIM Ka-
6enem.

1. 3akpenuTe orpaHUuUTENbHbLIN kKabenb Yepes
perynsipHble NPOMEXYTK/ C MOMOLLbIO (OUK-
€aTopOB ANS KPenneHns orpaHNYnTeNbHOro
kabens unu nog 3emnen (Mmakcumym 10 cm).

2. Tponoxute orpaHNYnUTENbHbIN Kabenb BO-
Kpyr NpensTcTBuiA: cM. enasa 4.5.3 "Mzons-
yusi npenssmemeudl”, Cmp. 455.

3. YcTaHoBMWTE NPOXOAbI MEXAY OTAENbHbIMU
NOBEPXHOCTSIMM CKaLLMBaHUSA: CM. 2/1a8a
4.5.4 "CyxeHue npoxodos (01/h)", Cmp. 455.

4. [Ansa ucknoveHns 6onbLUnX YKINOHOB Uin ne-
penagos: cM. enasa 4.5.5 "UcknoveHue y-
kroHoe (11)", Cmp. 456.

5. lMponoxwute 3anackl kabens: cM. efasa 4.5.6
"Mpoknadka 3anacoe kaberns (07)",
Cmp. 456.

6. [locne 3aBepLUeHNs yCTAHOBKM MOAKIOYMTE
orpaHu4uTenbHbI kabenb k knemme (03/B)
6a3oBoW cTaHUuK: cM. enfasa 4.5.1 "lModknio-
YeHue oepaHu4umesnbHo2o Kaberss Kk 6aso-
sou cmaHyuu (03/b)", Cmp. 454.

4.5.3 MWsonaumsa npenAaTcTBUA

B 3aBncvmMoCTH OT OKkpyxatoLLen cpeabl B pabo-
Yeln 30He orpaHV4MTenbHbIA Kabenb Heobxoanmo
npoknaabiBaTh Ha pa3HbIX PACCTOSIHUSX OT Mnpe-
naTcTBMI. YT06bI ONpeaenuTb NpaBuIbHOE pac-
CTOsIHVE, UCMONb3YNTeE NNHENKY, KoTopasi oTcoe-
OVIHSIETCS OT YNaKOBKWU.

NPUMEYAHUE
WckrntoyeHns HeobxoanMbl TOMBKO B TOM

criy4ae, ecriv OHW He MoryT BbiTb 0BHa-
PY>XEHbI AaTYNKaMUn CTOSIKHOBEHWIA Y-
ctpovictea. M3berante cnvikom 601b-
LLIOrO YMCra UCKMKYEHUIA U Heobsiza-
TENbHbIX UCKITIOYEHWNN.

BypTukn pasmepom meHee 6 CM JOMMKHbI
6bITb N30MMPOBaHbI, NHA4Ye YCTPONCTBO
MOXET MPUBECTU K MOBPEXAEHNAM.

PaccTosiHne o cTeH, orpaxaeHun, kKinymo:
MuH. 20 cm (01)

YCTpOWCTBO NepemeLLaeTcs Co CMeLLEeHNeM Ha-
pyxy Ha 20 cM BAOMb OrpaHnyMTeNnLHOro kabe-
nsi. Takum obpasom, NpoknagbiBanTe orpaHnym-
TenbHbIV kabenb Ha paccToAHuK He MeHee 20 cm
OT CTeH, OrpaxaeHuii, kposaTtu knymb u T. A.

PaccTosiHue 0o kpaeB Teppachbl U MOLEHbIX
popor (05)

Ecnu Teppaca unu pacctosiHue ot Kpasi 4o ra3o-
Ha BblLLE, TO HE06X0AMMO 0becnevnTb paccTosi-
Hue He meHee 20 cm. Ecnu Teppaca unm kpan
HaxoOsTCS Ha TOW e BbICOTe, YTO U ra3oH, TO
Kabenb MOXeT ObITb NMPOMOXEH POBHO Ha Kpato.

PaccTosiHue mexay orpaHuu4MTeNnbHbIM
kabenem un npenatcrBusamum (01)

Ecnu orpaHnunTenbHble kabenu npoknaabiBatoT-
CSl HeNoCpPeACTBEHHO BONM3M NPensTCTBUS UNn
Ha HeM, T. e. Ha paccTosiHum O CM, YCTPOMCTBO
nepee3axaeT Yepes orpaHNYMTENbHbIM Kabenb.
He nepecekanTte orpaHu4nTensHbiv kabens (02/
c), a nponoxute ero napannensHo (01/e).

Mpoknaaka orpaHnuuTenLHoOro kabens B

yrnax (06)

®  [Ina BHyTpeHHux yrnos (06/a): Mpoknagpl-
BaliTe orpaHnynTenbHbIN Kabenb no gvaro-
Hanu, 4Tobbl n3bexaTb ABUXEHUS YCTPOWi-
cTBa B yrny.

®  [Ina BHELHWX yrnoB ¢ npensTcTeusamu (06/
b): MpoknagpiBaniTe OrpaHNYNTENbHbIV Ka-
6enb 3a0CTPEHHbIM KOHLIOM, YTOObI n3be-
XaTb CTONKHOBEHWS YCTPOWCTBA C YroMm.

B [1na BHELWHWX yrnoB 6e3 npensTcTBuiA: Npo-
KnaablBanTe orpaHnyMTENbHbIN kabenb nog
yrrom 90 °.

4.5.4 CyxeHue npoxogos (01/h)

CobntopaniTe cnefyrowmne paccTosHUs B MPOXO-
pax:

B obwas WwmpuHa: MuH. 60 cm
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B PaccTosiHMe OT OrpaHN4YnTenbLHOro kabens
o kpas: 20 cm

B PaccTosiHue Mexay orpaHu4MTenbHbIMU Ka-
6ensmu: MmuH. 30 cm

4.5.5 MWcknroveHue yknoHos (11)

Mepenagbl, npesbiwarowme 45%, 4OMKHbI ObiTh
N30NMPOBaHbl OrpaHnYMTEnbHbIM kKabenem (45%
= nepenapg 45 cm Yepes kaxabii 1 M N0 ropuU3oH-
Tanm).

OrpaHnumnTenbHbI kabenb He AoMmKeH OblTb NPo-
NOXEH MO CKIOHY € YKrnoHom 6onee 20%. YTo6bl
n3bexatb NpobnemM npu NOBOPOTE, HYXKHO CO-
6ntopatb guctaHumio ot 50 cm go 20% yknoHa.
Ecnu yknoH Ha BHeluHeM kpae paboyeit 30HbI
npesbiwaeT 20% B OAHOW TOYKe, OrpaHNYnUTENb-
HbIi Kabenb [OMmKeH ObITb NPOMNOXEH Ha paccTo-
sAHWMKM 20 CM OT POBHOM MOBEPXHOCTU A0 Havana
YKIOHa.

4.5.6 Tpoknaaka 3anacoB ka6ens (07)

Y106bl MMETH BO3MOXHOCTb NepemMeLLaTte 6a3o-
BYO CTaHLMIO Unv pacLumpsTe 06nacTb ckaluvsa-
HWSI Aake Nocne HacTpoku obnacTu ckalumea-
HUS1, PerynsipHo ycTaHaBnmBanTe 3anackl kabens
B OrpaHu4nTENnbHOM Kabene.

Konuuectso 3anacos kabens MOXeT ycTaHaBmnu-
BaTbCsi N0 COBCTBEHHOMY YCMOTPEHMUIO.

NMPUMEYAHUE
M3berainTe OTKpbITBIX METENb B Cly4Yae
3anacoB kabens.

1. TMpoknagpiBaiiTe orpaHNYNTENbHbIN kabenb
BOKPYT TekyLero dukcatopa Ans KpennexHus
orpaHnuutenbHoro kabens (07/1), a 3atem
BEPHUTECH K NpeablayLemMy dvkcaTopy Ans
KpenneHns orpaHn4nTenbHoro kabens
(0773).

2. 3aTeMm NponoxwuTe orpaHnynTenbHbIN kabenb
obpaTHO B HanpaBneHnmn TekyLero ukcaTo-
pa Anst KpenneHus orpaHM4nTenbHoro kabe-
nsa. Cospaetcst KOHTYp. Kabenu AomkHbl
NMoTHO Npuneratk.

3. Tlpn Heo6xoANMOCTM NCnpaBbTE KOHTYp B Ce-
peavHe C NOMOLLbIO AOMOMHUTENBHOTO OUK-
caTopa ANs KpenneHusi orpaHNnyYMTeNIbHoro
kabens (07/2) Ha 3emne.

4.5.7 TwunuyHble oWNOKM NPU NPOKNaake
kabenewn (02)

B 3anacbl orpaHuunTeNLHOrO Kabens He ycTa-
HOBIEHbl B PAaBHOMEPHOM YANMMHEHHOM KOH-
Type (02/a).

B OrpaHnunTenbHbIN kabenb He yCTaHOBMEH
Hagnexawum obpasom Bokpyr yrrnos (02/b).

B OrpaHnynTenbHbIN kabenb nepecekaeTcs U-
1 He MPOMOXEeH B HanpaBreHnn No 4acoBon
ctpenke (02/c).

B OrpaHu4uUTernbHbIi kaberb ycTaHoBIEH
CINWLLKOM HEPOBHO Ansi CKalUMBaHWsi ras3oHa
[OmKHbIM obpasom (02/d).

= [pu nepexope OT Kpasi K NPensTCTBUIO Ha ra-
30HE OrpaHNYUTENbHbI kKaberb He Npokna-
[bIBAETCsl HENOCPEACTBEHHO PSIAOM C npe-
nsatctemem (02/e).

B |IcxofHble TOYKN YCTaHOBIIEHbI CNVLLKOM Aa-
neko ot 6asoson ctaHuum (02/f).

B OrpaHnunTenbHbIN kabenb NpPonoXeH 3a
KpaeM rasoHa (02/g).

= [pu npoknagke orpaHUYMTENBHOrO Kabens
NpeBbILLEHO MUHUMaNbHOE PacCcTosiHWE Ans
npoxopgos 30 cm (02/h).

B OrpaHuunTenbHbI kabenb HaXoanUTCs CruL-
KOM 6ru13Ko, T. €. Ha PacCTOsIHUN MeHee
20 cm, 0o NpensiTCTBUIA, KOTOPbIE MOXHO ne-
peexartb (02/i).

4.6 TlMopknto4veHne 6a30BOM CTaHLUM K
6roky nutaHus (04)

1. Pasmectute 6nok nutanuns (04/4) B cyxom
MecTe BAanu oT NPsIMOro COSTHEYHOrO cBeTa
B JOCTaTOuHOW B6rmn3ocTy oT 6a30BON CTaH-
uun (04/1).

2. TlopgkniounTe Kabenb HNU3KOrO HanpsXXeHUs
6noka nutanus (04/5) n kabenb 6asoBon
cTaHuum (04/6).

3. BcraBbTe ceTeBoM WTencens 6roka nMTaHus
(04/2) B poseTky (04/3).

NMPUMEYAHUE
PekomeHayem nogkntovats 6110k nuTa-

HUS! K 3MEKTPOCETH Yepesd YCTPONCTBO
3aLLMTHOTO OTKMIOYEHNS], cpabaTbiBato-
LLiee Npy HOMUHAIIbHOM TOKE yTeuku
<30 mMA.

4.7 TlpoBepka coeguMHeHUI Ha 6a3oBon
cTaHuum (04)
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BBog B akcnnyatauuio

1. TpoBepbTe, ropuT N UHAMKATOP Ha nepea-
Hew YacTu 3apsigHow ctaHumm (09/1). Ecnu
HeT:

B BblHbTe WITEKEP.

B [IpoBepbTe NPaBUMIbLHOCTb pa3MeLLeHUst
1 HanM4me NnoBpEXAEHUI BCEX LUTEKep-
HbIX coeanHeHn bnoka nuTaHns n orpa-
HUYUTENbHbIX kKabenen.

WHanKaTopbl COCTOAHUA

CseTo-
OWNOOHbI-
€ UHgu-
KaTopbl

Ycnosus JKcnnyataumu

3eneHbln ®  CBeTuTCH, KOrga orpaHuym-

TenbHbIV Kabenb NpaBUIbHO Y-

CTaHOBIEH, U KOHTYP He noBpe-

XKOEH.

B MwuraeT, ecnu KOHTYp OorpaHuyu-
TenbHOro kabens He B MOPSIAKE.

XKentein ®  CeeTtutcs, ecnv 6ok nuTaHns

He MOBPEXAEH.

5 BBO[ B 3KCMIYATALMIO

B aTol rnaBe onuncaHbl 4eNCTBUSE U MapaMeTpbl,
HeobxoaumMble Ans Toro, YTobbl 3anyCTUTb Y-
CTPOWCTBO ¥ BbINOSHATL BBOZA, B AKCTyaTaLmIo.
[1ns Bcex ocTanbHbIX HAaCTPOeK cM. enasa 7 "Ha-
cmpotuku", Cmp. 459.

5.1 3apspgka akkymynsitopa (08)

Mpn HopmanbHol paboTe akKyMynsaTop YCTpoWt-
CTBa aBTOMATUYECKMN 3apshKaeTcsi PerynsipHo.

NMPUMEYAHUE
[Nepen nepBbIM UCMOMb30BAHNEM aKKy-

MynATOp HE06X0AVMMO MOMHOCTbLIO 3apsi-
AUTb. AKKyMyNSTOpP MOXHO 3apsikaTb
npwv no6om ypoBHe 3apsiga. MNpepbiBa-
HUe 3apsaku He NpMBOoAUT K noBpexae-
HUIO aKKymynsiTopa.

AKKYMYNSITOP MOXHO 3apsiXaTb TOINbKO
Npu BKIOYEHHOM YCTPOIICTBE.

1. TMomectute yctporictso (08/1) B 6a3oByto
cTaHuuto (08/3) Tak, 4ToObl KOHTaKTHas no-
BEPXHOCTb YCTPOMCTBA KOHTaKTMpoBana ¢
3apsiAHbIM KOHTAKTOM 6a30BO CTaHUMK.

. 1
2. BknounTe yCTPOMCTBO C MOMOLLbIO .

3. Ha gucnnee ycrponctea nokasaHo: Akku
zarjazhaetsa. Ecnu HeT: cM. entasa 14 "Y-
cmpaHeHue HeucripasHocmel", Cmp. 467.

5.2 YcTaHOBKa OCHOBHbIX HAaCTpPOeK

1. OTKpOWNTE KPBbILLKY.

< 1
2. BknounTe yCcTpPONCTBO C MOMOLLIbIO . Oto-
BpakaeTcst BEpCUS MUKPONPOrpaMmbl, HO-
mep Koaa v Tun.

3. B meHIo Bbibopa si3blka C MOMOLLbIO @ nnm
@ BblbepuTe A3bIK U MOATBEPAMTE C MOMO-

wio (=7
4. B wmeHo Registracija > Vvedite PIN
BBeauTe PIN-koa no ymonyanuio: 0000. Bbi-
6epute undpy 0c nomoLlsto @ nnm @ n
NoATBEPANUTE C NMOMOLLBHO B'. Mocne BBO-
na PIN-koga goctyn pasbnokmpyeTtcs.
5. B meHo Izmenite PIN:
= Beegute nog Vvedite novyj PIN Ho-
BbI YyeTbipexaHaudHbii PIN-kog. Buibepu-
Te UMdpy C NOMOLLBH @ unm @ 1 noa-
TBEPAMTE C MOMOLLbIO B'.

= Eue pas Beegute nog Povtorite
novyj PIN HoBblii PIN-koa. Ecnn oba
BBOAA coBnagatoT, To nosisutcs PIN
uspeshno 1izmenen.

6. B wmeHto Vvedite datu 3apaiite Tekyulyto
naty (dpopmat: AfA.MM. 20rT ). Beibepute
uMdpy ¢ NOMOLLbIO @ nunm @ 1 noaTeep-
OMTe C NMOMOLLbIO

7. B wmeHo Ustanovite vremya > 24h-
Format sapgante TekyLlee Bpems (dop-
maT: Y4 :MM). BeibepuTe umdpy ¢ NOMOLLBIO

@ unm @ 1 noaTBepAnTe C MOMOLLBbIO E]'

OCHOBHbIE HACcTPOMKKM ycTaHoBMneHbl. OTobpaxa-
eTca coctoaHne Ne kalibrovan Nazhmite
knopku START.

5.3 PerynupoBKa BbICOTbI Cpe3a

BbicoTa cpesa nocTosHHO perynmpyetcs ot 25
00 55 MM BpYy4HYytO.
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Ynpaenexue

NMPUMEYAHUE

[ns kanubpoBku (cM. cM. eriasa 5.4
"BbinosiHeHUe asmomMamuyecKkol Kasnu-
6posku", Cmp. 458) n Ana ndy4exns mc-
XOAHbIX TOYeEK (CM. cM. enasa 7.3.2 "Y-

cmaHosKa UCX00HbIX moyek", Cmp. 459)
pekomeHayeTcs BbicoTa cpesa 55 MMm.

1. Otkponte wymonornotutens (10/1).

2. OrtperynupynTte BbICOTYy cpe3a (B CMOTPOBOM
OKHe B MUNnnmMeTpax oTobpaxaeTcs Teky-
Wwas BbicoTa cpe3sa (10/3)):

B YBenunyeHwue BbICOTbI cpesa (T. e. BbICO-
Thl CKalIMBaHWA): [oBepHUTE NOBOPOTHY-
1o pyuky (10/2) no yacosoi ctpenke (10/
+).

B YMeHbLUeHWe BbICOTbI Cpe3a (T. €. BbICO-
Thl CKalMBaHWA): [oBepHUTE NOBOPOTHY-
10 pyyKky (10/2) NpoTVB YacoBOW CTPENKU
1

3. 3akponTte WymonornoTuTens.

5.4 BbinonHeHue aBTOMaTU4eCKOMN
KanuépoBKu

NPUMEYAHUE
Mepen BBOAOM B SKCMnyaTaLuio npose-

auTe kanubpoBky (CM. cMm. elasa 5.4
"BbinosiHeHue asmomamu4eckol Kasu-
6posku”, Cmp. 458), unu nsy4mte nsHa-
YarnbHble TOYkU (CM. cM. efasa 7.3.2 "Y-
CMmaHoB8Ka UCXOOHbIX MoYyeK",

Cmp. 459).

YcTaHOBKa UCXOAHOrO NONOXEHMUs
ycTtpounctsa (09)
1. TNomecTtute ycTponcTBo B obnacTb ckalumsa-
HUS1 B UICXO[HOE MOSIOXKEHWe:
B MuH. 1 M cneBa u 1 M nepeg 6a3zoBon
cTaHuuen
B BLIPOBHEHHBIN C NepefHen YacTbio orpa-
HU4UTENbHOrO Kabens

3anyck kanubpoBku

1. TlpoBepbTe, HET MM NPENSATCTBUN B OXuaae-
MOM Jmana3oHe nepemeLLeHns yCTponucTBa.
YCTpoWCTBO AOMKHO GbITh CMOCOGHO NpUBO-
OWTb B ABWxXeHWe oba nepeaHMX koreca no
orpaHuuuTensHomy kabento. Mpu Heobxoam-
MOCTU yaanuTe npensTcTBus.

2. 3anyctute yCTPOWUCTBO C MOMOLLbIO . Ha
Aauvcrinee nokasaHo:

®  lvnimanie! Start privoda
m  Kalibrovka, Faza

Bo Bpemsi Kann6poBKu

YT06bl ONpeaennTb YPpOBEHb CUrHamna B OrpaHu-
ynTenbHoM kabene, yCTPOMCTBO CHavana npoxo-
OUT OBaXxxdbl NPSIMO MO OrpaHnYUTENbHOMY Kabe-
nto, a 3aTem no 6a3o0BOV CTaHUUKN 1 OCTaHaBMNu-
BaeTcs TaM.

®  Ha gucnnee nosisutca Kalibrovka
zakonchena.

m AKKYMyNATOP 3apsiKeH.

NMPUMEYAHUE
Mpu Bxoae B 6a30Byt0 CTaHLMIO YCTPO-

CTBO OOJIKHO OCTAHOBUTBLCH. Ecnu y-
CTPOWCTBO He nonagaeT B KOHTaKTbl Npu
BxoZe B 6a30Byt0 CTaHLM0, OHO GyaeT
npogormkaTtb ABUMXEeHUe No orpaHnymn-
TenbHOMY kabento. Ecnu ycTponcTeo
nepemeLyaeTcsi no 6a3oBoi CTaHLuK,
npouecc kanmbpoBKX 3aBepLUMIICS Hey-
[ayHo. B aTom cnyyae 6asoBasi ctaHums
[0JhKHa HEOBXOAMMO BbIPOBHATH [OSK-
HbIM 06pa3oM ¥ MOBTOPUTb NPOLIECC Ka-
NNBPOBKN.

Mocne kannbpoBKK

OTobpakaeTcst 3a4aHHas TekyLas MPOAOIKU-
TENbHOCTb CKaLLMBaHUSI.

[ns Bcex ocTanbHbIX HAaCTPoeK cM. enasa 7 "Ha-
cmpotku", Cmp. 459.

6 YIMPABJIEHUE

6.1 3anyck ycTpoucTBa BpYy4HYH

1. Bknouunte ycTponNCcTBO C NOMOLLbIO .
[Ins He3annaHMpOBaHHOIO CKalLUMBaHUS Kpa-
eB: CM. eniaea 7.5 "CkawueaHue Kpaes rnpu
py4yHom 3arnycke", Cmp. 461.

2. 3anyctute yCTPOWUCTBO BPYYHYHO C MOMOLLIbIO
>

6.2 OtmeHa paboThl B pexXnmMe cKaluMBaHusA

B Haxmute Ha yCTpOWCTBe.
YCTpONCTBO aBTOMaTUYECKM MOMELLAETCSA Ha
6a3oByto ctaHuMo. OHO yaansieT nnaH cka-
LUMBaHUS TEKYLLLEro AHA 1 nepesanyckaeTcs
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HacTtpoiiku

Ha CJ'le,El,yl'OLIJ,VIVI O€eHb B YCTaHOBJIEHHOE Bpe-
MA.

B Haxmute Ha ycTpoWcTae.
Onepauus ckalunBaHus NpepbiBaeTcs Ha no-
nyyaca.

1 -
= Haxmute Ha ycTpoWcTae.
YCTPOWCTBO BbIKMHOYUTLCS.

NPUMEYAHUE
B onacHbIx cuTyaumsx ycTponcTBo Mo-

XKET GblTb OCTAHOBIIEHO C MOMOLLbIO
kHorku STOP (08/2).

6.3 CkawwuBaHue OONOJNIHUTENbLHON
nnowagawu (01/NF)

1. TMogHWMKTE YCTPOMCTBO 1 MOMECTUTE €ro
BPYYHYIO Ha JOMOMHMTENbHYIO nnoLiagb.

o 1
BkrntounTte yCTpoMCTBO C MOMOLLbIO .

BbI30BUTE rMaBHOE MEHIO C MOMOLLbIO E]

IZ] unm @ * Ustanovki [3'

@ unm @ * Skaschiwanije
dopolnitjel'noj ploschtschadi E]'
6. BbibepuTe Bpems cKalUMBaHWUS C MOMOLLbIO

@ unm @

7. 3anycTute yCTPOMCTBO BPYYHYIO C NMOMOLLbIO

>

B 3aBMCMMOCTM OT HACTPOWKKN: YCTPONCTBO Bbl-
MONHSET CKallMBaHWe B 3aaHHOE BpeMs, a 3a-
TeM BbIKITIOYAETCA UM NPOAOIKAEeT CKaLLMBaHU-
€, MoKa akKyMynsaTop He pa3psanTcs.

o M v DN

[Nocne ckalumBaHus AONONHUTENbBHOW NnoLlaaun
CHOBa YCTaHOBMWTE YCTPONCTBO 0b6paTHO B 6a30-
BYIO CTa@HLMIO.

7 HACTPOWKU

7.1 BbI30B HacTpoWnku — obwme

1. Bbl30BUTE rMaBHOE MEHIO C MOMOLLIbIO E]
lMpumeyvaHue: 38e3004ka * neped MyHKMom
MEeHIO0 yKa3bieaem, 4mo & 0aHHbIU MOMEHM
OHU 8bI6PaHsbI.

2. @ unm @ * Ustanovki B’

3. BbibepuTe HyXXHbIN MYHKT MEHIO C MOMOLLbI0
\4
@ nnm @ 1 NOATBEPANTE C MOMOLLbIO E]

4. YcTaHOBMUTE HaCTPOWMKW.

MpumeyvaHue: [TyHKMbI MEHIO OnucaHb! 8
cnedyroujux pasdenax.

5. BepHuTech B rnaBHOE MEHIO C MOMOLLIbO E]

NPUMEYAHUE
[pyrve nyHKTbl MEeHI0: CM. enasa 5.2 "Y-

cmaHoeKa OCHOBHbIX Hacmpoek",
Cmp. 457.

7.2 Bknrou4eHue/oTKNOYEHUE CUrHaNoB
HaXaTuUsi KHOMOK

1. @mnm@ *zvuk klavishej B'

2. BKNHOYEHNE/OTKIIOYEHME CUTHAMNOB HaXaTus
KHOMOK:

L] @ unm E] Zapustit' B’:

BKINO4YeHne CUrHasioB Haxatus KHOMOK.

u @ unm E] Deakt. B’:

OTKIIOYEHNE CUTHAINOB HaXaTusl KHOMOK.
7.3 YctaHoBKa nporpaMmmbl CKallMBaHusA

7.3.1 YctaHOBKa nporpaMmmbl CKallMBaHUA

— obLwee

1. Bbl30BUTE rMaBHOE MEHIO C MOMOLLIbIO @
= \4

2. @ nnu @ * Programmy E]

3. BbibepuTe nyHKT MEHIO C MOMOLLbIO @ nnm

\4
E] 1 NOATBEPAUTE C MOMOLLbIO E] .
4. YcTaHOBUTE HACTPOWKM.
lMpumeyaHue: [lyHKMbI MEHIO OnucaHbl 8
crnedyroujux pazoenax.

7.3.2 YcTaHOBKa UCXOAHbIX TOYEK

I/I3y~|eHV|e UCXOAOHbIX TOYEeK

1. TMomecTnTe ycTponcTBO B 6a30BYI0 CTAHUMIO.
2. BkmounTe yCTPOMCTBO C MOMOLLIbIO .

3. Bbl30BUTE FMaBHOE MEHIO C MOMOLLbIO E]

4. @ unm E] * Programmy E]'

5. @ unu @ *punkt nachal rabot B’
6 @MJ‘IM@ *Opredelenie puti B'
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HacTtpoiiku

7. @Mnm@ *Start oznakomitelnoj
ezdy po punktam start E]':

u @ unu E] Start B'. YcTpoictso

nepemeLLaeTcs No orpaHUYUTENbHOMY
kabento.

|4 y
u @ unm E] zdes' B , €CNn yCTpont-
CTBO [IOCTUITIO KeNaeMoii ICXOAHON Tou-
ku. MicxofHasi Touka coxpaHsieTcsi.

8. @Mnm@Vvedite punkt starta 1

B', €CIn ucxogHas To4YKa He 3ajaHa BO
Bpema o6yqarou4el7| noesakn. Ecnu Havane-
HaA TOYKa He 3adaHa, UCXO4Hble TOYKU yCTa-
HaBNMBAKTCA aBTOMATUYECKN.

9. E]I/IJ‘IVIE] Punkt starta x: XXm E]',

korga obina AOCTUrHyTa nocrneaHAaa ncxoa-
HaaA ToYKa.

YcTaHOBKa MCXOAHbLIX ToO4YeK Bpy4Hyto (01)

MepBas HayanbHas Touka (01 / X0) 3agaHa u Ha-
xoauTcsa B 1 M cnpasa oT 6a3oBon cTtaHuuu. 3a
3TOM TOYKOWM MOXHO 3anporpammmupoBaTh 40 3
[ONOMHUTENbHBIX NCXOAHBIX Touvek (0T X1 Ao
X3). MNpwn ycTaHOBKE UCXOAHbIX TOYEK OBpaTuUTe
BHMMaHWe Ha criegyoLee:

B He ycTaHaBnvBamnTe NCXOAHbIE TOYKM CIVLL-
KOM Aaneko oT 6a30BOW CTaHLMW UNW CAMLL-
kom 6nu3sko apyr k apyry (02/f).

B /Icnonb3ynTe TOMNbKO CTOMbKO NCXOAHbIX TO-
YekK, CKONbKO HeobXxoaumo.

1. @ unm @ *Punkt nachal rabot E]'
2. @ unm E] *Punkt X1 pri [020m]
=r
BeibepuTe uudpy ¢ nomoLLbio @ nnm [i] "
noaTBepANTE C NMOMOLLbIO E]'
3. @ unm @ *Punkt X2 pri [075m]
=
Beibepute umndpy ¢ nomoLLbio @ nnu @ "

\4
noATBEPAUTE C NMOMOLLBIO B

4. [pun HeobxoouMmMoOCTK 3adanTe ganbHenwme
NCXOAOHbIE TOYKM.

5. BepHVITecb B IMaBHOE MEHIO C NOMOLLLIO E]

7.3.3 YcTaHOBKa BpeMEHU CKallMBaHUA

NMPUMEYAHUE
Mexay nporpaMmMpoBaHMeM BPEMEHM

CKalLMBaHWSA 1 Ha4anoM ckallnBaHus
[OOMKHO ObITb MMH. 30 MUH. B npoTuB-
HOM Cryyae yCTPOWCTBO He ByaeT 3any-
ckaTbCs 0 creaytoLLero 3anporpamMmmu-
POBaHHOIO BPEMEHM CKaLUMBaHUS.

[MyHKT MeHlo Programma nedeli ucnonbayert-
Cs1 ANs1 yCTAHOBKM HEW U BPEMEHW CKalLMBaHUSI
ycTponcTBoMm. [pn HE06X0ANMOCTUN yCTaHOBUTE
3TN HAaCTPOWMKM B COOTBETCTBUM C pa3Mepom ca-
naa. Ecnu Bbl no-npexHemy Buante Heobpabo-
TaHHbIE Y4aCTKU NPUMEPHO Yepes3 Heaernto, yBe-
nnybTe BpeMd CKalunBaHUA.

1. @ an@ * Programma nedeli E]'

] @ unu E] *Vse dni [X]: Ycrpoii-
CTBO BbINOMHAET CKaLUNBAHNE KaXK[bIi
[eHb B 3adaHHoe Bpemsi. Ecnu oto6pa-
xaeTca Vse dni [ ], To ycTpoiictBO
ByOeT BbINOMHATL CKalUMBAHWE TOMbKO B
YCTaHOBIEHHbIE AHU HEeLEMM.

u @ unu E] * ponedel 'nik
[X]...* Voskresenje [X]: YcTpoii-
CTBO BbIMNOJSTHAET CKallnBaHMe B 3aaH-
Hble OHW Hepenu. Hanpumep, ecnu oTo-
6paxaetcs Ponedel 'nik [ 1,y-
CTPOMNCTBO He ByaeT BbIMOMHATL CKalLu-
BaHWe Kaxabli OeHb.

u @ unm E] Izmenit' E]': Bkntouute

[X] wnu otknoumTe [ ] cootBeTcTBytO-
LMiA AeHb, yCTaHOBUTE BPEMSI, TUM CKa-
LUMBAHUS U UCXOAHbIE TOYKM.

2. YcTaHOBKa HacCTpOeK Anis BCeX AHEN nnm oa-

HOro AHS:

" Hanpumep, *[M] 07:00-10:00 [?]:
O6bl4yHoe ckawmsaHne [M] ¢ 07:00 go
10:00 c aBTOMaTU4ECKUM U3MEHEHNEM
ncxoaHom Touknm 0 —9 [?2].

= Hanpumep, *[R] 16:00-18:00 [1]:
YcTpowictBo 3anyckaetcs B 16:00 B pe-
XUMe ckalumBaHus kpaes [R] v nepe-
MellaeTcs BOOSb BCEro orpaHnynTeNb-
Horo kabensi. Mocne 3Toro Ha4YMHaeTcs
cKalluBaHmWe MoLaam ¢ MICXOAHON TOYKM
1 [1]. B 18:00 unu kak TOSbKO akkymy-
NATOP paspaanTCs, YCTPOMCTBO BEPHET-
csl kK 6a30BON CTaAHUUN.

L @ nnm @ Izmenit' E]': N3merute

BbIGPaHHYI0 HAaCTPOMKY.
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u @ unu @ Vpered E]': Moatsepaute

MN3MEHEHHYIO HaCTPOWKy 1 nepenguTe K
crneayloLlen.

. \4
3. @ unm E] Sohranite B : CoxpaHnute
BCE M3MEHEHHbIE HAaCTPOWKU MYHKTa MEHIO.

7.4 inTOUCH

CyuiecTBytoLLee COeIMHEHNE CO LUMI030M MOXEeT
ObITb OTKMIOYEHO. OTO NpUBEAET K TOMY, YTO Y-
CTPOWCTBO ByAET OTKPLITO AN HOBOrO NMOAKIHO-
YeHus B TeveHne 30 MUHYT.

NMPUMEYAHUE
YT06bl YCTaHOBUTL COEAVMHEHNE MO3XKE,

coefvHeHVe HeobxoaMmo cHavana oT-
KIKOYNTb, AaXe ecrn yCTpOﬁCTBO paHee
He ObINI0 NOAKIIOYEHO K LLH03Y.

1. @ nnu E] *inTOUCH E]'

2. otkljucenie soedinenija E]'
CoobLueHune ycTporictea: Gotovo.

\4
3. TMoaTeepauTte ¢ NOMOLLLIO E] 1 BEPHUTECH
B MEHIO.

7.5 CkawmBaHue KpaeB NpU py4yHOM
3anycke

[ns py4Horo 3anycka Bbl MOXeTe 34eCb YCTaHO-
BUTb Hayamno paGoTbl yCTPOWCTBA CO CKalUMBaHU-
1 Kpaes.

CkaluMBaHue KpaeB COrmacHo 3anporpamMmmMmnpo-
BaHHOMY BPEMEHW CKalLuMBaHUs: cM. ei1asa 7.3.3
"YcmaHoeka epemeHu ckawusaHus", Cmp. 460.

1. @mnw@ *Koschenie po kraju B’
2. @ unm @ *pri manual'nom starte
=i
7.6 YcrtaHOBKa cKallMBaHUsA
AOMOJSIHUTENBLHOW Nnowaaun
1. @wnm@ * Skaschiwanije
dopolnitjel'noj ploschtschadi E]'
2. YcTaHoBKa BpeMeHW cKalLuUBaHWs:
u @ unm E] inaktiv BV:

CKalLMBaHWe OOMONHUTENBbHON NoLaan
OTKIMo4YaeTCcs.

u @ unu E] aktiv E]':

YCTPOWCTBO BbINOMHSAET CKalLMBaHUe,

MNOKa akkKymMyJaTop He pa3paanuTca nos-
HOCTbIO.

L] @ nnm @ Vremja skasSivanija v
min. B’
YCTpOWCTBO cKalumMBaeT AOMNOSNHUTENbHY-
10 nnowanb B Te4eHne 3afaHHoro Bpe-
MeHU. MoXxHo YCTaHOBUTb Takoe BpeM4A
cKaluvBaHus:
30/60/90/120/00 paspsakv akkyMynsaTo-
pa.

7.7 HacTpoiika KOHTpacTHOCTU gucnsnes

Ecnu gncnnen, Hanpyumep, B crydae nHconsaumu,
N0X0 YATAETCS, TO MHAMKALMSA MOXET ObITb Y-
ny4lieHa nyTem N3MeHeHns KOHTPaCcTHOCTU ANC-
nnes.

. . |4
1. @ unm E] *Kontrast displeja E]
2. YBenuuybTe/yMeHbLUMTE KOHTPaCcTHOCTb AUC-
nnes ¢ NOMOLLbIO @ unm E] 1 noaTeepanTe
|4
C MOMOLLbO E] .
7.8 3awmTta HacTpoek

Ecnu 3awmTa HacTpoek oTkntoyeHa, PIN-kog He-
06X0AMMO BBOAUTb TOMBKO B Cry4ae OLInGKM,
CBsi3aHHOW ¢ 6e30MacHOCTbHO.

1. @ unm @ * zawita ustanovok B'

2. BknoyeHve/oTkNoYEHNE 3aLLnTbl HACTPOEK:

u @ nnm E] Zapustit' E]':

BKNO4YeHne 3alluTbl HacTpoekK.

= @ unm E] Deakt. E]':

OTKIHOYEHME 3aLLUUTBI HACTPOEK.
7.9 NoTopHasa kKanubpoBka

Ecnn mectononoxeHvie nunu gnuHa orpaHnymn-
TenbHoro kabens 6bina n3MeHeHa Unu ecnu y-
CTPOWCTBO 6osblUe He MOXET OBHapYXUTb orpa-
HUYUTENbHBIN Kabenb, TpebyeTcst NoBTOpHas Ka-
nnbpoBska.

1. @ unm @ Novaja kalibrovka B’

2. Vernut'sya v prezhnee sostojanie?
=g

3. BbinonHeHune kannbposku: cMm. enasa 5.4

"BbinosiHeHUe asmomamu4veckol Kanubpos-
ku", Cmp. 458.

7.10 BocctaHOBneHue 3aBOACKMX HAaCTPOEK
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MpocmoTp nHpopmaumm

3aBoACKMe HacTPOWKM YCTPOCTBa MOTYT ObITb
BOCCTaHOBIIEHbI, HAaNpUMep, Nepea NPoAaXKeN.

1. @ unm E] * zavodskie ustanovki
(=
CoobLeHue yctporctaa: Ustanovki
uspeshno vosstanovleny

8 MPOCMOTP MUH®OPMALINU

Mento Informacija ucnonbayertcs ans oto-
BpaxkeHns AaHHbIX 06 ycTpoicTee. B aToM MeHto
Henb3s yCTaHaBNMBaTb HACTPOMKM.

1. BbI30BUTE rMaBHOE MEHIO C NMOMOLLBIO E]

2. @ unm E] *Informacija B'

3. BbibepuTe NyHKT MEHIO C MOMOLLbIO @ unm

|4
E] 1 noaTBepauTe ¢ nomou.lbroE] .
lMpumeyvaHue: [lyHKMbI MEHIO OnucaHbl 8

cnedyrouwux absayax.

4. BepHWTECH B IMaBHOE MEHIO C MOMOLLBIO E]
Servis nozha

OTob6paxaeT Yackl paboTbl, koTOpble TpebytoTcs
ans o6cnyxmBaHnsa Hoxa. CHeTUnk MoXeT ObiTb
c6polueH BpyYHyto. Mopyunte obcnyxmBaHmne Ho-
Xa crneumanucTy, TEXHWUKY U CepBUCHOMY nap-
THepy AL-KO.

C6poc cyeTumka obCnyxmBaHUs Hoxa:

1. @ unu @ Podtverdit E]'

Hardware

OTob6paxaeT MHdOpMaLuo 06 yCTporcTBe, Taky-
}0 KaK: TN, rof BbiMycka, Yacbl paboTbl, cepuii-
HbIA HOMEp, KONMYECTBE KOCUIIOK B KOMIIEKTE,
obLee BpeMs cKaluMBaHUS, KONIMYECTBO LIMKIIOB
3apsgku, obliee Bpemsi 3apsigku, AnvHa orpaHu-
YnTEenbHOro Kkabens.

Software
OT0b6paxkaeT BEPCUIO MUKPOMPOrpammbI.

NMPUMEYAHUE
Bceraga o6HoBRsTE NporpammMHoe o6e-

cneyeHve Robolinho gnsi po6otusmpo-
BaHHbIX ra30HOKOCUIOK. PerynspHo npo-
BepsANTe BEPCUIO MPOLLUMBKY U NPU HEOO-
xogumocTu obHoBnsinTe. MporpamMmMmHoe
obecne4veHne Robolinho Updater moxxHo
HanTn B IHTepHeTe no agpecy:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-

autoupdater

Program Info

OToGpaxaeT TekyLMe HAaCTPOWKK, Takme Kak 06-
Lee Bpems ckaluvBaHusi 3a Heaernio.
Nepoladki

OtobpaxaeT nocnegHue coobuieHust 06 owmnod-
Kax ¢ KoZOM AaThl, BpEMEHU Y KOLOM OLUMGKH.

9 TEXOBCIYXXUBAHUE U YXO[4

OCTOPOXHO!
OnacHoCTb TPaBMUPOBaHUs
[BwxyLuMecs AeTanu 1 getanu ¢ o-

CTPbIMU KpasiMy MOTYT MPUBECTU K TpaB-
mMam.

B Bcerga HocuTe 3alUTHble nep4yaTtkm
BO BpeMsA TEXHNYECKOro 06CJ'Iy)KVIBa-
HU4, yxoda n oumcTku!

9.1 Ouwuctka

BHUMAHMUE!

OnacHoCTb BCreacTeMe nonagaHus
BOAbI

Monapaxve Boabl B p060TVI3VIpOBaHHyK)
ra30HOKOCUIIKY U Ha 633OByIO CTaHuuo
BbI3blBaeT NoBpeXaeHne 3rieKTpu4ecKmnx
KOMMOHEHTOB.

B He onpbickMBanTe poboTU3MpoBaH-
HY0 ra3oHOKOCUIIKY 1 6a30BYyHO
CTaHLVIO BOOOW.

OuncTtka po60TU3IMPOBAHHOM FA30HOKOCUITKU

OCTOPOXHO!
Puck nony4yeHus TpaBM, HAaHeCEHHbIX

HOXXOM

Hox o4eHb OCTPbIN 1 MOXET HAHECTH

TpaBMBbl.

B HocuTe 3awWmTHblEe nepyaTtku!

B Y6eauTecb B TOM, YTO YacTu Tena
He KOHTaKTVPYIOT C HOXXOM.

BbInonHaTe oauH pa3 B Heaeno:

1. BbIKNO4NTE YCTPONCTBO C MOMOLLBIO .

2. TpoTpuTe NOBEPXHOCTb KOpnyca KUCTbIO,
LLIeTKOW, BNaXXHOW TKaHbO UMW TOHKON ry6-
KOW.

3. Oumuctute AHO, KOCUIIKY N HOX LLETKOMN.
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TexobcnyxuBaHue u yxon

4. TlpoBepbTe HOX Ha NpeaMeT NOBPEXOEHUN.
3ameHuTe npy HeobXxoaAMMOCTU: CM. 2f1asa
9.3 "3amera Hoxa", Cmp. 463.

OuuncTtka 6a30ByH CTaHLMIO

1. PerynsapHo yganante TpaBy v NUCTbSA Un
apyrve npegmeTbl ¢ 6a30BOM CTaHUMN.

2. OuuctnTe NoBepxHOCTb 6GA30BOM CTaHUUK
BMaXHOW TKaHbIO U TOHKOW ryGKOW.

9.2 PerynspHble ucnbiTaHusA

O6wme ncnbiTaHUsA
1. TlpoBepsiTe BCIO yCTAHOBKY pa3 B HEAENto
Ha NpeaMeT NOBPeXAEHWIA:
B YCTpOWCTBO
B ba3oBasi cTaHUMs
B OrpaHuuuTenbHbIN kabenb
B Brok nuTaHus

2. 3ameHwuTe HeucnpaBHble AeTanu opurnHanb-
HbIMK 3anacHblMn YacTsmu AL-KO unu nopy-
ynTe UX 3ameHy cepBucHOMY LeHTpy AL-KO.

NMpoBepka cBO6GOAHOrO X0A4a POSINKOB

BbinonHaTb 0avH pas B Heaento:

1. TwaTenbHO OYUCTUTE YHaCTKMN BOKPYT POnn-
KOB OT TpaBbl U rpsian. Vicnonbaymnte KUCTb U
TKaHb.

2. Y6eouTtech B TOM, YTO ponuku cBoboaHO ne-
pemeLLalTcs 1 ynpaensTCcs.
lMpumeyvaHue: Ecnu ponuku ¢ mpydom nepe-
Meuw,aromes unu He yrnpaersnsomcs, 008epb-
me ux 3ameHy cepgucHomy ueHmpy AL-KO.

lNMpoBepka KOHTAKTHbIX MOBEPXHOCTEN Ha

pPo60TU3NPOBAHHOM KOCUITKE

1. O4yucTuTe rpsA3b TKaHbIO U Crierka cMaxbTe
KOHCUCTEHTHOWN CMa3KoMW.

lNMpoBepka 3apsiAHbLIX KOHTAaKTOB Ha 6a3oBow

cTaHuumn

1. BblHbTe WTEKEP.

2. HaxmuTte n oTnycTuTe 3apsgHble KOHTaKTbl B
HanpaBneHun 6a3oBow cTaHuMK. 3apsagHble
KOHTaKTbl JOIMKHbI BEPHYTHLCS B UCXOAHOE
NosoXeHue.
lMpumeyvaHue: Ecnu 3apsdHbie KOHMaKkmbl
He gosgpauwjaromcs, dogepbme UX 3aMeHy
cepsucHomy ueHmpy AL-KO.

9.3 3ameHa HOXa

OCTOPOXHO!
Puck nonyyeHus TpaBM, HaHEeCEHHbIX

HOXOM
Hox o4eHb OCTpbI N MOXET HaHeCTn
TpaBMbl.

B HocuTe 3awmTHbIE nepyaTku!

= Y6egutech B TOM, YTO YacTu Tena
HE KOHTaKTUPYIOT C HOXOM.

BHUMAHUE!

lMoBpexaeHue ycTponcTBa U3-3a He-

npaBuNbHOro peMoHTa

BbipaBHMBaHWe N30rHyTOr0 BCTPOEHHO-

ro HOXXa MOXeT NnoBpeaunTb Jie3Bne HOo-

xa.

B He BblpaBHMBaNTe U30rHyTOE Ne3-
BUE HOXa.

B 3amMeHuTe U30rHyToe fe3Bme Hoxa
OpUrMHarnbHbIMM 3aMacHbIMU YacTs-
mu AL-KO.

M3HoLWweHHble nnn N30rHyTble Ne3BnA HOXa
OOMXKHbI BbITb 3aMEHEHbI.

1. BbIknoynTE YCTPOMCTBO C MOMOLLIO .

[MonoxwuTe yCTPOMCTBO HOXamMu BBEPX.

OTKpPYTUTE KPENEXHble BUHTbI.

CHMMUTE nes3Bue HoXa C NMO3uULMK PeXyLLEero

VHCTPYMeEHTa.

5. Ouuctute NO3MLMI0 PEXYLLEro UHCTPYMEHTA
MSITKOW LLLETKOM.

NMPUMEYAHUE
Hoxx oTwnmdoBaH no Bcen onunHe un no-

3TOMY MOXET BbITb YCTAHOBMEH MOA Y-
rnom 180 °, 4yTo yaBanBaeT BpemMs pabo-
Thl.

oD

6. 3ameHa Hoxa:

®  Ecnn Hox He oTpaboTtan nocre nepsoW
cbopku: noBepHUTE HOX Mog yrnom 180 °
1 BCTaBbTe €ro 06paTHO B NO3MLMIO pe-
XYLLLEro MHCTpyMeHTa oTLNMOBaHHON
CTOPOHOW, 0BpaLLLEHHOW K YCTPOWCTBY, U
CHOBa 3aTSHUTE KPEMEXHbIE BUHTbI BPYY-
HYH0.

®  Ecnun Hox yxxe oTpaboTan nocne nepeoMn
cbopku: BctaBbTe HOBbIN HOX LINMAO-
BaHHOW CTOPOHON, 0BpaLLeHHON K y-
CTPOWCTBY, B NMO3ULMIO PEXYLLETO WH-
CTPYMEHTa HOXa U 3aKpyTUTE HOBblE
KpenexHble BUHTbI.
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TpaHcnopTupoBka

lMpumeyvaHue: Paspewaemcsi ucnosb30-
8amb MOJILKO OpUUHasbHbIe 3arnacHble
yacmu AL-KO.
B cnyyae cunbHOro 3arpsisHeHusl, KOTOPOe Herb-
39 yAanuTb C MOMOLLbIO LLETKM, 1e3BUE HOXa He-
06X04MMO 3aMEHNUTb, NOCKONbKY AncbanaHc Mo-
XKET NPUBECTU K YBEJNTMYEHMIO LLYyMa, MNOBbILLEHHO-
MY M3HOCY ¥ HEUCMPABHOCTM.

10 TPAHCIMOPTUPOBKA

[ns TpaHCNOPTUPOBKN YCTPONCTBA BbINOMHUTE
cnegyroLlime 4encTBud:

1. OcTtaHoBUTE YCTPONCTBO C NMOMOLLBIO nnm
KHOMKKM OCTaHoBa.

2. BbIknounTe yCTPOWMCTBO C MOMOLLLIO .

3. ToaHATb yCTPOMCTBO C 06enx CTOPOH Kopmny-
ca:

B |3GeraiiTe KOHTaKTa C HOXOM.

B Bcerpga nsberante KoOHTakTa HoXa C Ya-
cTsSIMU Tena.

11 XPAHEHUE

11.1 Pa3smelieHne po60TM3NpoOBaHHON
rasoHOKOCUITKM

OTnpaBnsaiiTe yCTPOWCTBO Ha XpaHeHWe B 3UM-
HW Nepuoa Unn ecnu oHo He 6yaeT paboTaTb
6onee 30 aHen.
1. TlonHocTbio 3apsanTe akkymynsTop (cm. ena-
8a 5.1 "BapsiOka akkymynsmopa (08)",
Cmp. 457).
2. TwaTenbHO O4MCTUTE YCTPOMCTBO (CM. 2/1a8a
9.1 "Oyucmka", Cmp. 462).

3. XpaHeHue ycTpoucTea:
E  CTOS Ha BCeX korecax

® B CyXOM, 3anmpaemMom ¥ 3almeHHOM OT
MOpO3a MecTe

® B HeAOCTynHOM Ans neten mecte

11.2 XpaHeHue 6a30BOM CTaHLUU

Ba3oByto CTaHLMIO MOXHO OTMNPaBMATL Ha XpaHe-
HKe, HO HeobsA3aTenbHO. OAHaKo XpaHeHve npe-
[oTBpaLlaeT NpexaeBpeMeHHoe cTapeHne, Ha-
npvmep, BblLBETaHNE Kpacku, KOPPO3nto 3apsia-
HbIX KOHTaKTOB.

Ecnu 6a3oBas cTaHLUMA OCcTaeTcs Ha
OTKPLITOM BO3AyXe:

1. OrtcoeauHnTe agantep NepemMeHHoro Toka ot
ceTu 1 6a30BoN CTaHLUK.

2. CeepHuTe kabenb 6a3oBow CTaHLMN.
OTnpaBbTe 6MOK NUTaAHWSA HA XpPaHeHWe.

4. CwmaxbTe 3apsiiHble KOHTaKTbl KOHCUCTEHT-
HOW CMa3KOMN.

w

Mpu xpaHeHUn 6a30BOM CTaHLUU:
1. BbInonHuTe BCe BbilLeyKka3aHHble paboThbl.

2. OtkntounTe 6630By|'0 CTaHUMIO OT OorpaHn4un-
TenbHoro kabens.

3. CHumuTe 6a30Byt0 CTaHUMIO U yaanuTe 3a-
rpsiI3HEHNE PYYHOW LLETKOW U Crierka Briax-
HOW TPSINKOW.

4. XpaHeHue 6a3o0BoI cTaHLUK:

B B CyXOM, 3anypaemMoM U 3aLiMLLeHHOM OT
Mopo3a MecTe

B HeOoOCTYMHOM ANS AeTel MecTe

Mpu XxpaHeHUU TONbKO 3apsAAHON KONMOHKN:

1. OTcoeauHnTe agantep NepPeEMEHHOro Toka ot
ceTn 1 6a30BON CTaHLUN.

2. OTkntoymTe 6a30By0 CTAHLMIO OT OrpaHuYm-

TenbHoro kabens.

3. Ypanute rpasb KUCTbIO U Cerka BNaXxxHOM

TPSAMNKOW.

4. CHuMWTE 3apsiaHYHO KOMNOHKY:

B OTBMHTUTe 0ba BMHTa 3apsiHOM CTaHUW-
n (08/4).

B OTnycTuTe 3apsifHYI0 CTaHLMIO, Hakro-
HUB ee OT 6a30BOW CTaHLMN.

B OTCOeAUHUTE LUTEKEPHbIE COEANHEHNS
kabens oT 6a30BOW CTAHLMKN 1 3apsaHON
cTaHumu.

®  3BakpoiTe oTBepcTue ocHoBaHus (08/5)
npunaraemMbIM Xanto3u paguarto-
pa (08/6).

5. XpaHeHue 6a30BOV CTaHLU:

E B CyXOM, 3anvMpaemMoM ¥ 3aLnLLEHHOM OT
MOpo3a MecTe

B B HeJOCTYMHOM Ans AeTen MecTe

11.3 XpaHeHue orpaHMuYMTENnbLHOrO Kabens B
3UMHUI Nepuoa

OrpaHnynTenbHbIN kabernb MOXeT ocTaBaTbCA B

3eMrie 1 ero He HyXHO yaansiTb.

1. Tpu xpaHeHun 6asoBoi cTaHumn: CMaxbTe
KOHLIbl Kabens KOHCUCTEHTHOW CMa3KoW U O-
©epHUTE NUMNKON NEHTON. JTO 3ALLMTUT KOH-
Ll kabenel oT KOppPO3nK.
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YTtunusaums

12 YTUNU3ALUA

YKa3aHusi N0 3aKOHY 06 31eKTPUYECKOM U
3NIeKTPOHHOM O0bopyAoBaHUMN
B DrneKkTpu4ecKkoe 1 IaNeKkTpoHHoe obopy-
[0BaHNEe He OTHOCKTCS K BbITOBOMY

— mycopy. Ero Heobxogumo cobupaTtb 1
yTUNU3NpoBaTb OTAENBHO!

B lIcnonb3oBaHHble 6aTapenkn nnm akkymyns-
TOpbI CriefyeT BblHUMAaTb U3 CTaporo yCTpon-
cTBa nepep caaden! VIx ytunusauus perynu-
pyeTcsi 3akOHOM O baTapesix.

B BnagenbLpbl unv nonb3oBaTenu anekTpuye-
CKOroO 1 911eKTPOHHOro obopyAoBaHust 0653y-
t0TCS1 BEPHYTb YCTPOWCTBO MOCHE UCMONb30-
BaHWS COrMacHO 3aKOHYy.

® KoHEYHbIN Nosb3oBaTerlb HEeCeT OTBETCTBEH-
HOCTb 33 yAaneH1e CBOVX NMNYHbIX AaHHbIX C
UCMONb30BaHHOro 060pyA0BaHNs, KOTOPOE
NOANEXMUT yTunuaauum!

CUMBON NepeyepKkHYTOro MyCOPHOrO KOHTENHepa
03Ha4aeT, YTO ANIEKTPUYECKOE 1 3NEKTPOHHOE O-
6GopyLoBaHMe Hellb3s yTUNM3NPoBaTL BMECTE C
GbITOBLIMI OTXOZAMM.

OrnekTpuyeckoe 1 aNeKTpoHHoe o6opyaoBaHme
MOXHO BECnaTHO CAaThb B CrEAyoLMX MecTax:

B [ocypapcTBeHHas cnyxba no ytunusauum u-
v NyHKT cbopa (Hanpumep, MyHULMnanbHble
cknagpl)

B MarasuHbl anekTpoobopynoBaHus (CTaumo-
HapHble N MHTEPHET-MarasuHbl), Npu ycro-
BMU, YTO NpoAaBLbl 06513aHbl NPUHUMATL O-
6opynoBaHve nnu npegnaraTe BO3BpaT Ha
[06pOBONBHON OCHOBE.

OTu 3asiBNeHuss 4ENCTBUTENbHBI TOMbKO ANS Y-
CTPOWCTB, YCTaHOBIEHHbIX U MPOAAHHbIX B CTpa-
Hax EBponelickoro Coto3a, B cooTBeTCTBMM C [On-
pektuneoit EC 2012/19/EC. B cTpaHax 3a npege-
namu Esponerickoro Coto3a MoryT gencrsosatb
Opyrve npaeuna, kacaroLlimecs yTunmsaunm anek-
TPUYECKMX U BMEKTPOHHbBIX YCTPOWCTB.

YkasaHus cornacHo 3akoHy o 6aTtapenkax
)'e

B Y106kl 6e30MacHO BbiHYTb BaTapenkm nnm
aKKyMyInsTOpbl 13 3MEKTPUYECKOro yCTPOW-
CTBa, @ TakKe Nony4nTb MHAPOPMAaLIMIO O UX
TUNE UM XMMUYECKOW cucTeme, CM. JOmMor-

Mcnonb3oBaHHble 6aTapenkn 1 akky-
MYNSTOPbl HE OTHOCSTCS K GbITOBOMY
mycopy. Ero Heobxoaumo cobupaTtb 1
yTUNU3NpoBaTb OTAENBHO!

HUTEIbHYO VMHopmaLmio B pyKkoBoAcTBe no
aKcnnyartauun nnun yctaHoBke.

B Bnagenbubl nnv nonb3oBaTteny 6atapeek u-
11 aKKyMyrnsiTOPOB 006s3yt0TCA BEPHYTb Y-
CTPOWCTBO MOCr1e UCMOMb30BaHNs COrfacHo
3akoHy. Bo3BpaT orpaHuunBaeTcsi 4ONycTu-
MbIM KONIMYECTBOM NPUOBPETEHHbBIX UMK YTU-
NN3MPOBAHHbLIX TOBAPOB AN AOMAaLLHEro Xo-
351CTBA.

Vcnonb3oBaHHble 6aTapeun MoryT cogepxaTtb
BpeaHble BELLECTBA UMW TSXemNble MeTansbl, KO-
TOpble MOryT HAHECTU Bpe[ OKpYyXatoLleln cpeae
1 ywepb 3gopoBbio. [NoBTopHas nepepaboTka
MCMOoNb30BaHHbIX BaTaperkm 1 cnonb3oBaHne
pecypcoB, coaepKallmxcsi B HUX, crnocobcTByeT
3aumnTe 3TUX ABYX BaXXHbIX aKTUBOB.

CvMBON NepevYepKkHyTOro MyCcoOpHOro KOHTeHepa
03HavaeT, YTo GaTapenku 1 akkyMynsTopbl Henb-
34 yTUNnnM3npoBsaTb BMeCTe C ObITOBLIMU oTXoaa-
MW.

Kpome TOro, nog cMMBOSIOM MYCOPHOTO KOHTEW-
Hepa HaHeceHbl cumBonbl Hg, Cd nnun Pb. 31o
BbIMMAAWT crneayoLmm obpasom:

®  Hg: 6atapes cogepxut 6onee 0,0005 % pTy-

™

®m  Cd: 6atapes cogepxut 6onee 0,002 % kap-
MUt

®  Pb: 6atapes cogepxuT 6onee 0,004 % cBuH-
ua

AkkymynsiTopbl U 6aTapeikn MoxHo GecrnnatHo
coaTh B CrieaytoLmx MecTax:

B [ocygapcTBeHHas cnyx6a no ytvnusaumm un-
N1 NyHKT cbopa (Hanpyumep, MyHULMNanbHble
cknagpl)

MaraavHbl 6aTapeek 1 akkymynsTopos

MyHKTbI Npuema obLueit cucTeMbl Bo3BpaTa
MCMoSb30BaHHbLIX GaTapeek yCTponcTs

B [lyHKTbl Tpuema nusrotoBuTens (ecrnm oH He
SABMAETCS YneHoM 06 beUHEHHON CUCTEMDI
BO3BpaTa)

3T 3asBneHnsa AeNCTBUTENbHbI TOMBKO A4S ak-
KyMynsTopoB 1 6aTapen, KoTopble NpoAaroTcs B
cTpaHax EBponeiickoro Coto3a 1 COOTBETCTBYIOT
Oupextuse 2006/66/EC. B ctpaHax 3a npegena-
Mu EBponerickoro Coto3a MoryT gencreosaTb
Apyrve npasuna, Kacatowvecs ytunusauum ba-
Tapeu n akkyMmynsiTopos.

13 CEPBUCHOE OBCJTY>KUBAHUE

Ecnu y Bac ecTb BOMpoChl OTHOCUTENBHO rapaH-
TUW, PEMOHTA UK 3anacHbIX YacTtel, obpaTu-
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m CepBucHoe obcnyxvBaHue

Tecb B brivbkanwnii cepBuCHbIN LeHTp AL-KO. A-
Opec MOXHO HaiTu B VIHTepHeTe no creaytole-
My agpecy:

www.al-ko.com/service-contacts
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YcTpaHeHve HencnpaBHOCTEN

14 YCTPAHEHUE HEUCNPABHOCTEM

14.1 WUcnpaBneHue owMGOK yCTpoMUCTBa U 06paboTku

OCTOPOXHO!

A OnacHOCTb TPaBMMpPOBaHUs
[BuxyLiMecs getany v Aetanu ¢ oCTPbIMU KpasiMy MOTYT MPUBECTU K TPaBMaM.
= Bcerga HocuTe 3aluTHbIE NepYaTk BO BPEMS TEXHUYECKOro 06CnyXMBaHUs, yxoda 1 o-

ymnctkm!

HeuncnpaBHoCTb

YCTPOWCTBO He 3anyckaeT-
csl.

YCTpONCTBO NepemeLlaeT-
Csl C TPYAOM Y 3aKIvHMBa-
eT. Koneca npogormkatot
BpaLaTbCsl.

YCTPOWCTBO BbINOSHAET
ckaluvMBaHWe B HEMpaBuIb-
Hoe Bpemsi.

[Buratens octaHaBnunea-
€TCA BO BpeM4A CKalinea-
HUA.

PesynbTaT ckalumBaHus
HepaBHOMEPHbIIA.

MpuunHa

AKKYMYNSTOp paspsikeH.

[Jatuvkn yoapa He cpabatbl-
BaloT.

TpaBa crnmLIKoM BbICOKast.

YCTPONCTBO 3aKNUHUBAET Ha
HEPOBHOCTSIX ra3oHa.

HenpaBunbHoe Bpems y-
CTpoWicTBa.

Bpewms ckalumBaHus yCTa-
HOBJ1€HO HenpaBWUJibHO.

HacTtporikn BpemeHun ycTpon-
CTBa HE COXPaHSIIOTCS.

[Buratesnb neperpyxeH.

AKKYMYNSITOP paspsiKeH.

Hox 3aTynuncs.

Bpewmsi ckalumBaHusi crnviww-
KOM KOpPOTKOE.

Bpemsi ckalumBaHus cnviL-
KoM Gonbluoe.

BbicoTa cpesa HaxoguTtcs Ha
HU3KOM YpOBHe.

Hox 3aTynuncs.

Cnoco6bl ycTpaHeHUs

3arpysunTe ycTponcTBo B 6a30Byt0 CTaH-
uuio.

O6paTtuTech B CepBUCHBIN LIeHTp AL-
KO.

B YBenuubTe BbICOTY CpPe3a, a 3atem
nocTeneHHo yMeHbLuanTe Ao Tpeby-
€MOM BbICOThI.

B CkaluvBawnTe ra3oH ra3oHOKOCUITKOM
B TEYEHME KOPOTKOIrO BPEMEHW.

YcTpaHuTe HePOBHOCTH.

YcTaHoBWTE BpeMS.

YcTaHoBUTE BPEMS CKaLLMBaHUS.

AkkymynsTop HeuncnpaseH. O6patutecb
B CepBUCHbIN LeHTp AL-KO.

OTkniounTe yCTpOVICTBO, nomMmecTuTe ero
Ha NMIOCKYHK NOBEPXHOCTb UIN Ha HU3KY-
0 TpaBy, N CHOBa 3anyctuTe.

3apsigute akkymynsaTop.

[MoBepHUTE HOX NNK Npu Heobxoaumo-
CTN 3aMeHuTe.

3anporpammupynte 6onee anutensHoe
BPEMS CKalLMBaHWS.

YMeHbLUMTE 06nacTb cKallnBaHus.

YBenu4ybTe BbICOTY Cpe3a, a 3aTeM Mno-
CTEneHHO yMeHbluaTe Jo Tpebyemoi
BbICOTbI.

MoBEpHUTE HOX UIN MPK HEOGXOAMMO-
CTV 3aMeHuTe.
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YcTpaHeHue HencrnpaBHOCTEN

HeucnpaBHOCTb

3ameTHOe CHWXeHne Bpe-
MeHU paboTbl OT akKyMyrisi-
Topa.

Bubpauus unm rpomkocTb
YCTPOICTBA CANLLKOM Bbl-
CcoKMe.

AKKYMYNSTOp He 3apsixa-
eTCH UM UMeeT HU3Koe
HanpskeHne

MpuumnHa

BbicoTa cpesa HaxoauTcst Ha
HU3KOM ypOBHE.

TpaBa crnvLIKOM BbICOKas U-
1N CITULLKOM BnaXkHas.

[uncbanaHc HoXxa unu mexa-
HU3Ma ABWKEHUA HOXa

B 3apsigHble KOHTaKTbl Ha
6a30BoVi CTaHUMK 3a-
rPSA3HEHBI.

B KOHTaKTHble MOBEPXHO-
CTW Ha yCTpoWCTBe 3a-
rPSA3HEHBI.

Ha 6a3oByto cTaHLuto He no-
naeTcs nuTaHue.

B YCTPOWCTBO HE COBME-
CTVUMO C 3apsiAHbIMU KOH-
TaKkTamm.

B KOHTaKTHble MOBEPXHO-
CTV Ha YCTPOWCTBE Cro-
penu.

Cpok cryx6bl akkymynstopa
UCTEK.

3apsigHasi aneKTpoHMKa He-
ucnpasHa.

Cnocobbl ycTpaHeHuUs1

YBenuybTe BbICOTY Cpesa, a 3aTem no-
CTENEHHO YMeHbLUaiTe Ao Tpebyemoi
BbICOTbI.

OTNOXWTb CKallMBaHWe, noka He
NOACOXHET TpaBa.

HactpoliTe BbICOTY cpesa Ha Gonee
BbICOKWI YPOBEHb.
OuncTnTe KOCUIIKY.

O6GpaTtuTech B CEPBUCHBIN LIEHTP
AL-KO.

Ounctute 3apsAgHble KOHTaKTbl U KOH-
TaKTHbl€e NOBEPXHOCTHU.

MoakntounTe 6a3oByO CTaHLMIO K GroKy
nUTaHus.

MomecTnTe yCTponcTBO B 6a30ByO
CTaHLMIO M NPOBEpbTE Hanuyve 3a-
PAOHBIX KOHTAKTOB.

ObpaTnTechb B CEPBUCHBIN LIEHTP
AL-KO.

ObpaTnTech B CepBUCHBIN LieHTp AL-
KO.

O6patutech B cepBUCHbIN LieHTp AL-
KO.

NMPUMEYAHUE
B cnyvae BO3HMKHOBEHMS HEMCMPABHOCTEN, KOTOPbIE HE YKa3aHbl B JaHHOW Tabnvue nnu ¢
KOTOPbIMW Bbl HE MOXETE CMpPaBUTbCA CaMOCTOSTENbHO, OOpaLLanTech B Hally CEPBUCHYHO

cnyxoy.

14.2 Kopbl ouMGOK 1 ycTpaHeHUe onbok

Kop owmn6ku
CNOO1: Tilt sensor

MpnunHa

CpaboTtan gatyvk HakrnoHa:

B npeBbllUeH Makcumarb-
HbIN YKMOH

YCTPOWCTBO U3HOLLEHO
CrMLLKOM KpYTOW YKIOH

Cnocobbl ycTpaHeHUsA

[MomecTnTe yCTPOMCTBO Ha MIIOCKYO No-

BEpPXHOCTb U noaTeepauTe 0LIJVI6Ky.

468

Robolinho 500 E/I | 1150 SE



YcTpaHeHve HencnpaBHOCTEN

Kop owmnbku

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper
deflected

CNOO7: No Toop
signal

CNO08: Loop signal
weak

CNO10: Bad position
CNO11l: Escaped robot
CN012: cal: no Toop
CNO015: cal: outside

MpuunHa

CpaboTan gatuvk nogbema:

= Kopnyc ycTpoicTBa OT-
KINOHSIETCS BBEPX MyTEM
noabema unm obecTpyk-
.

YCTPOMCTBO CTOSKHYNOCH C
NpensTCTBUEM U HE MOXET
ocBoboauTbes (Hanpumvep,
CTOrKHOBEHME B6nU3mn 6a3o-
BOW CTaHUuM).

B HeT curHana KoHTypa
B OrpaHunynTenbHbI Ka-
6enb HencnpaBeH.

B CurHan KOHTypa CnuLu-
KoM cnabblii.

B Cnuwkom cnabbli cur-
Han KoHTypa

B OrpaHunynTenbHbIN Ka-
6enb 3apbIT CAULLKOM
rny6oko

B YCTPOMWCTBO HaxoauTcs
BHE OrpaHUY4eHHOro raso-
Ha.

B OrpaHuymnTenbHbIN Ka-
6enb ycTaHOBIEH Ha ne-
peceyeHuu.

YCTPOWCTBO HAXOAMTCH BHE
OrpaHV4eHHOro rasoHa.

Owwmbka npu kanmbposke:

B YCTPOWCTBO HE MOXET
0BHapyXUTb OrpaHnym-
TenbHbIl Kabenb.

Cnoco6bl ycTpaHeHusi

YcTpaHute npenstcTaue.

[MomecTuTe ycTponcTeo Ha ceoboa-

HbI, OrPaHUYEHHbIV Fa30H.

VcnpaBbTe NonoXxeHne orpaHnyn-

TenbHoro kabens.

MpoBepbTe MHAMKATOPLI Ha 6a3o-

BOW cTaHuuw.

[MpoBepbTe 6ok NUTaHNUa 6a3oBow

ctaHumun. OTKINoYNTE U BKITIOYMTE

6nok nuTaHus.

[MpoBepbTe OrpaHNYNTENbHbLIN Ka-

6enb Ha Hanu4Me NOBPEXAEHWN.

OTpeMOHTUPYIWTE HENCTPaBHbIN Ka-

Genb.

[MpoBepbTe MHAMKaTOpbl Ha 6a3o-

BOW CTaHLMM.

MpoBepbTe Grok NuTaHua 6asoBoi

ctaHummn. OTKNYUTE 1 BKIOUMTE

OnoK NuTaHus.

MogHMMKTE OrpaHNuYnTENbHbLIN Ka-

6enb Ha 3aJaHHY0 BbICOTY, €cnu

BO3MOXHO, NpUKpenuTe ero Heno-

CpeCTBEHHO Ha ra3oHe.

[MomecTuTe ycTponcTeo Ha ceoboa-

HbI, OrPaHNYEHHbIV ra3oH.

McnpaBbTe NONoOXeHWe orpaHnyin-
TenbHOro kabens BOKPYr KpUBLIX U
npensiTCTBUWIA. YCTpaHuTe nepeceye-

Hue kabens.

VcnpaBbTe NonoxeHne orpaHnynTENb-
Horo kabens BOKpYr KpMBbIX U NpensiT-
CTBUNA.

[MpoBepbTe nHANKaTopbl Ha 6aso-

BOW CTaHUuW.

MpoBepbTe Grok NTaHUa 6a3oBoi

ctaHummn. OTKNYUTE 1 BKINOUMTE

6noK NUTaHus.

[MomecTuTe yCTPOMCTBO B Tpebye-
MOE€ MONOXEHUE KannbpoBKK, Bbl-
POBHSINTE €ro TOYHO MOA NPSAMbIM Y-

rrioM. YCTPOWCTBO AOSHKHO UMETH

BO3MOXHOCTb npoexaTtb No orpaHu-

YuTenbHoMy kabernto.

495053_a
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YcTpaHeHue HencrnpaBHOCTEN

Kop owmn6kun

CNO17: cal: signal
weak

CN018: cal:
collision
CNO38: Battery

CN099: Recov escape

MpuumnHa

Owwnbka npu kanmbpoBke:

B Cnuwkom cnabbi cur-
Harn KoHTypa

HeT curHana KoHTypa

OrpaHu4mMTENbHbIN Ka-
Gernb HevcripaBeH.

Owmwmbka npu kanmbposke:

B YCTPOWCTBO CTOSKHY-
10Cb C NPenATCTBUEM.

AKKYMYNSATOP paspsikeH:

KoHTyp norpaHuyHoro kabe-
NS CNULLIKOM OJTUHHBIN,
CIULLKOM MHOFO OCTPOBOB.

Mpw 3apsigke HET KOHTaKTa ¢
3apsaHbIMU KOHTaKTamu

MpenaTcTBusi B6m3n 6aso-
BOW CTaHLMKn

YCTpOWCTBO 3aCTpsro.

YcTpoicTBO He obHapyxuBa-
eT 6a30Byl0 CTaHUMIO.

Pecypc akkymynsitopa mc-
YyepnaH.

3apsigHasi anNeKTpoHuKa He-
ucnpasHa.

ABTOMaTUYECKOE YCTPAHEHU-
€ Hernonagok HeBO3MOXHO

Cnocobbl ycTpaHeHuUs1

®  [lomecTnTe yCTPOWCTBO B Tpebye-
MOE€ MOJIoXeHUE KannbpoBKkK, Bbl-
POBHSIATE €r0 TOYHO Mo NPSIMbIM Y-
oM.

B [IpoBepbTe 610K NUTaHNst 6azoBon
cTaHuum. OTKIYUTE 1 BKITOUUTE
6nok nuTaHus.

B [TpoBepbTe OrpaHNYnTENbHbIN Ka-
6enb Ha Hanuune NOBPEXOEHNNA.

YcTpaHuTe npensaTcTeume.

WcnpaBbTe NonoXeHne orpaHnynTENb-
Horo kabens.

B OuuctuTe 3apsiaHble KOHTaKTbI.

B [lomecTute yCTPOUCTBO B 6a30BYt0
CTaHUMIO 1 NpoBepbTE Hanuune 3a-
PSOHBIX KOHTAKTOB.

= [lopyynTe NpoBEpKy 1 3aMeHy 3a-
PSAHBIX KOHTAKTOB CEPBUCHOMY
LEHTPY U3roTOBUTENS.

YcTpaHuTe NnpensaTcTBus.

[MomecTnTe yCTPOMCTBO HA CBOGOAHbIN,
OrpaHVYEeHHbI rasoH.

B [IpoBepbTe OrpaHNYnTENbHbIN Ka-
6enb Ha HanM4ve NOBPEXOEHWN.

®  [lopyynTe nsamepeHue orpaHnyn-
TenbHOro kabens cepBUCHbIM LieH-
TPOM U3rOTOBUTENS.

3ameHuUTe akkymynsTop B CEPBUCHOM
LieHTpe 13roToBUTenNs.

MpoBepbTe 3apsAHYH0 ANEKTPOHUKY B
CEpPBUCHOM LIEHTPE U3rOTOBUTENS.

= [logTtBepaute coobueHve 06 ownb-
Ke BPY4HY!HO.

® B cnyyae nostopeHusi: Obpatutech
32 MPOBEPKOW B CEPBUCHbIN LEHTP
N3roToBUTENS.
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[apaHTua

Kop owmnbku

CN104: Battery over
heating

MpuunHa

AKKYMYnsiTOp neperpen-
cs (6onee 60 ° C). 3a-
psiika HEBO3MOXHa.

Cnoco6bl ycTpaHeHusi

BbikntounTe yCTPONCTBO U fanTe ak-
KYMYFSITOPY OCTbITb.

He nomeluante ycTporcTeo Ha ba-

B ABapuiiHoe OTKNioYeHve 30BYI0 CTaHLMIO.
NpU NOMOLLIN 3NEKTPOHU-
Kn
CN110: Blade motor [Buratens KOCUnku nepe- B BbIkniounTe YCTPOWUCTBO U JanTe e-

over heating rpencs (6onee 80 ° C).

MY OCTbITb.
® B cnyyae nostopeHusi: Obpatutech

3a NPOBEPKON B CEPBUCHbIN LIEHTP

U3roTOBUTENSI.
CN119: R-Bumper YCTpOWCTBO CTONMKHYNOCh ¢ YCTpaHWUTe NpensiTCTByE.
deflected NpensiTCTBUEM U HE MOXET
CN120: L-Bumper 0cBOGOANTLCS.
deflected

CN128: Recov YcTtpaHuTe npensitcTeue.

Impossible

YCTPOMCTBO CTOSKHYNOCH C
NpensiTCTBUEM U HE MOXET
0cB06OANTLCS.

[MomecTuTe ycTponcTeo Ha ceoboa-
HbI, OrPaHNYEHHbIV ra3oH.

= /lcnpaBbTe MOMOXEHWNE OrpaHNYu-
TenbHoro kabens.

YCTPONCTBO HAaxoauTCsi BHe B
OrpaHWYeHHOro rasoHa.

Ynanute 6roKMpoBKY.

CN129: Blocked wL JleBbIi MOTOp-KOMneco 3abro-

KMPOBaH.

Ypanute 6noKkMpoBKy.

CN130: Blocked wR MpaBbIn MOTOpP-KONeco 3a-

OroKMpoBaH.

NMPUMEYAHUE

B cnyyae BO3HUKHOBEHMWSI HEUCTIPABHOCTEN, KOTOPbIE HE yKa3aHbl B AaHHOW Tabnuvue unm ¢
KOTOPbIMU Bbl HE MOXETE CNPaBUTLCS CaMOCTOSITENbHO, 0OpaLLanTech B Hallly CEPBUCHYHO
cnyxoy.

15 TAPAHTUA

Mbl ycTpaHsieMm BO3MOXHble AedeKTbl MaTepranoB Unv NPOU3BOACTBA B TEYEHNE CPpOKa AaBHOCTH, Y-
CTaHOBIIEHHOTO 3aKOHOM B OTHOLLEHMW PekriamMaLnii Mo Ka4ecTBy, NyTEM PEMOHTA UNK 3aMeHbI U3ae-
nusi. Cpok JaBHOCTUM OnpeaensieTcs 3akoHoAaTeNbCTBOM CTpaHbl, B KOTOPOM BbIno npnobpeTeHo y-
CTPOMCTBO.

Hawwe rapaHTuiiHoe 06513aTenbCTBO AeNCTBUTENb- [apaHTus aHHynupyeTca npu:

HO TOJIbKO Npu: B camMOoCTOATErbHbIX MOMbITKAX PEMOHTa;
= CobntopaiiTe AaHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMINY- B camMOCTOATENbHBIX TEXHUYECKMX U3MEHEHMSIX;
araumn B )ICNOMb30BaHUM He N0 Ha3HaYeHMIo.

Hagnexatiem obpalleHnu;
MCMOb30BaHNUN OPUTMHANbHbIX 3amnacHbIX Ya-
CcTen.
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[apaHTua

[apaHTWsi He pacnpoCcTpaHseTcs Ha:
B [OBPEXAEHMS NaKoKpacOYHOTO MOKPbITHS, Bbl3BaHHbIE HOPMarbHLIM V3HOCOM;

B p3HalumBaloLmecs Yyactn, o6o3HaveHHble B BeJOMOCTM 3anacHbIX YacTen PaMKOWM | XXXXXX (X) .

[apaHTUIHBIA CPOK HAYMHAETCS NOCHe NOKYMKWU NepBbiM KOHEYHbIM nonb3oBaTenem. Onpegensowmm
(haKTOpOM CNYXWUT AaTa Ha LOKYMeHTe, NoATBepxaatoLLeM nokynky. ObpallanTech ¢ HaCcTOSILLMM Cep-
TUMKATOM U AOKYMEHTOM, NOATBEPXAAIOLLMM MOKYMKY, K CBOEMY AWNepy Ui B Grvxaniunii aBTopu-
30BaHHbIN CEPBUCHbIN LEHTP. HacTosawumii cepTudumkaTt He kacaeTcsl rapaHTUpyeMbiX 3aKkOHOM NpaB Ha
npeTeH3nn NokynaTens K npoaasLy.
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