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1 Sakerhetsanvisningar

1.1 Allmanna sakerhetsanvisningar

« Las noga igenom ach forstd anvandarhandboken innan du anvander produkten.

= Anvand endast den utrustning som rekommenderas av MOVA tillsammans med produkten. All annan
anvandning &r otilldten.

« Latinte barn vistas i narheten av eller leka med maskinen nar den ari drift.

« Anvand inte produkten pa platser dar manniskor inte &r medvetna om dess narvaro.

= Spring inte nar du anvander produkten manuellt med MOVAhome-appen. Ga alltid, var forsiktig med dina
steg i sluttningar och hall hela tiden balansen.

« Undvik att anvanda produkten nar det finns manniskar, sarskilt barn eller djur, i arbetsomradet.

« Om du anvénder produkten i allméanna utrymmen ska du placera varningsskyltar runt arbetsomradet med
foljande text: " Varning! Automatisk grasklippare! Hall dig borta frdn maskinen! Ha tillsyn éver barn!”

« Anvand rejala skor och l&ngbyxor nar du anvander produkten.

« FOr att forhindra skador pa produkten och olyckor med fordon och personer, far arbetsomraden eller
transportstrackor inte placeras over allmanna vagar.

» ROrinte vid rorliga farliga delar, t.ex. bladskivan, innan den stannat helt.

» SOk medicinsk hjalp vid personskador eller olycksfall.

« Stang av produkten innan du rensar bort blockeringar, utfér underhéll eller undersoker produkten. Om
produkten vibrerar onormalt kontrollerar du om den ar skadad innan du startar om den. Anvand inte
produkten om n&gon del ar defekt.

« Installera inte huvudkabeln pa stallen dar produkten kommer att klippa. FOlj anvisningarna for installationen
av kabeln.

= Anvand endast den laddningsstation som medfoljer i forpackningen for att ladda produkten. Felaktig
anvandning kan leda till elektriska stotar, Overhettning eller lackage av fratande vatska fran batteriet. vid
elektrolytlackage, spola med vatten/neutraliserande medel och uppsok en lakare om den fratande vatskan
kommer i kontakt med 6gonen.

« Anvand en jordfelsbrytare (RCD) med en maximal utlésningsstrém pd 30 mA nar du ansluter huvudkabeln till
eluttaget.

» Anvand endast originalbatterier som rekommenderas av MOVA. Produktens sakerhet kan inte garanteras med
batterier som inte ar originalbatterier. Anvand inte icke uppladdningsbara batterier.

« Hall forlangningssladdar borta fran rorliga farliga delar for att undvika skador pa sladdarna som kan leda till
kontakt med stromforande delar.

» Deillustrationer som anvands i detta dokument ar endast avsedda som en referens. Se de faktiska produkterna.

« Latinte barn, personer med nedsatt fysisk, sensorisk eller mental férmaga eller brist pa erfarenhet och
kunskap eller personer som inte kanner till dessa instruktioner anvanda maskinen. Lokala foreskrifter kan
begransa anvandarens lagsta alder.

« Anslut eller vidror endast skadade kablar nar de kopplats bort frén eluttaget. Om kabeln skadas under drift
drar du ut kontakten frén eluttaget. En sliten eller skadad kabel ¢kar risken for elstétar och mdaste bytas ut av
servicepersonal.

« Tryck inte hart eller snabbt p& produkten, eftersom detta kan skada produkten.

« FOr att uppfylla kraven pd RF-expanering maste du uppratthdlla ett sdkerhetsavstand pa lagst 35 cm mellan
enheten och manniskor.

« FOr att ladda batteriet far du endast anvanda den avtagbara laddningsstationen som medféljer apparaten.

1.2 Sdkerhetsanvisningar fér installation

« Undvik att installera laddningsstationen pa platser dar manniskor riskerar snubbla 6ver den.

« Installera inte laddningsstationen pa platser dar det finns risk for att vatten ansamlas.

« Installera inte laddningsstationen inklusive dess tillbehor inom 60 cm fran brannbara material. Funktionsfel
eller dverhettning av laddningsstationen och stromforsorjningen kan utgéra en brandrisk.
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1.3 Sdkerhetsanvisningar for anvandningen

= Hall dina hander och fotter borta fran de roterande bladen. Placera inte dina hander eller fotter nara eller
under produkten nar den ar paslagen.

« Lyft eller flytta inte produkten nar den ar paslagen.

« Parkera roboten vid laddningsstationen eller stang av den nar det finns manniskor, sarskilt barn eller djur, i
arbetsomradet.

« Setill att det inte finns ndgra foremal som stenar, grenar, verktyg eller leksaker pd grasmattan. | annat fall
riskerar bladen skadas nar de kommer i kontakt med ett féremal.

« Placera inte ndgra foremal ovanpd produkten eller laddningsstationen.

» Anvand inte produkten om stoppknappen inte fungerar.

= Undvik kollisioner mellan produkten och manniskor eller djur. Om en person eller ett djur kommer i produktens
vag ska du omedelbart stoppa den.

» Stang alltid av produkten nar deninte ar i drift.

= Anvand inte produkten samtidigt med en vattenspridare. Anvand schema-funktionen for att se till att
produkten och vattenspridaren inte ar igdng samtidigt.

= Undvik att placera en anslutningskanal dar vattenspridare placerats.

« Anvand inte produkten om det finns vattensamlingar i arbetsomradet, t.ex. vid kraftigt regn eller sankmark.

1.4 Sakerhetsanvisningar for underhall

= Stang av produkten nédr du utfér underhall.

« Efter tvatt ser du till att produkten placeras pa marken i sitt normala lage, inte upp och ner.

« Vand inte pa produkten for att rengora chassit. Om du vander pé& den i rengoringssyfte, vand den &t ratt hall
efterat. Denna forsiktighetsatgard ar nédvandig for att forhindra att vatten tranger in i motorn och paverkar
normal drift.

= Dra ut kontakten fran laddningsstationen eller anvand avsténgningsanordningen innan du rengor eller utfor
underhdall p& laddningsstationen.

= Anvand inte en hogtryckstvatt eller [6sningsmedel for att rengora produkten.

1.5 Batterisdkerhet

Litiumjonbatterier kan explodera eller orsaka brand om de demonteras, kortsluts, utsatts for vatten, eld eller
hoga temperaturer. Hantera dem varsamt, ta inte isar eller 0ppna batteriet och undvik all form av elektriska/
mekaniska ingrepp. Forvara dem skyddade fran direkt solljus.

« Anvand endast den batteriladdare och stromfarsorjning som tillhandahélls av tillverkaren. Anvandning av
olamplig laddare och stromforsorjning kan orsaka elektriska stotar och/eller dverhettning.

« FORSOK INTE REPARERA ELLER MODIFIERA BATTERIER! Reparationsforsok kan leda till allvarliga personskador
pa grund av explosion eller elektriska stotar. Om ett lackage uppstar ar den elektrolyt som frigors fratande och
giftig.

= Denna apparat innehaller batterier som endast far bytas ut av behorig personal.

1.6 Restrisker

For att undvika skador, bar skyddshandskar nar du byter ut bladen.
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1.7 Symboler och dekaler

VARNING -
Las bruksanvisningen innan du bérjar anvdnda maskinen.

VARNING -
Hall ett sdkert avstand till maskinen ndr du anvédnder den.

VARNING -
Aktivera sparranordningen innan du arbetar med eller lyfter
maskinen.

\!ARNING -
Ak inte pa maskinen.

= > vel> T B>

VARNING -

Det ar forbjudet att avfallshantera denna produkt som vanligt
hushallsavfall. Se till att produkten atervinns i enlighet med lokala
miljéskyddsforeskrifter.

|
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Produkten féljer tilldmpliga EG-direktiv.

Las instruktionerna fore laddning.

€
@ Klass Il
()

- Likstrom

[] Klass II

AVSEDD ANVANDNING

Denna trddgardsprodukt ar avsedd for grasklippning i privathushéll. Den &r utformad for att klippa ofta och
bibehalla en mer valmaende och snyggare grasmatta an ndgonsin tidigare. Beroende pa din gréasmattas
storlek kan grasklipparen programmeras for att klippa nar som helst och hur ofta som helst. Den gar inte att
anvanda for gravarbete, borstning eller snorgjning.

e

Harmed forsakrar Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. att radioutrustningsmodell MXXM2100/MXXM3100/
MXXM4100/MXXM5100/MXXM6100 grasklipparen dverensstammer med direktiv 2014/53/EU. Den fullstandiga
texten till EU-forsakran om dverensstammelse finns pa foljande internetadress: https://www.mova.tech/
pages/declaration-of-conformity.

Produkten overensstammer med brittiska PSTI-foreskrifter. Den fullstandiga texten till forsakran om

dverensstammelse finns tillganglig pa foljande internetadress: https://www.mova.tech/pages/statement-of-
compliance-for-uk-psti.

For en detaljerad e-handbok, besok https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.

|
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2 Produktintroduktion

2.1 Vad finns i lddan?

a LiDAR skyddskapa
© Laddningstorn
(med en 10 m foérlangningskabel)
eStrémfﬁrsﬁrjning
@ Kabelspik x 8, sexkantsnyckel

© skruvmejsel

m Luddfri trasa

e e s s s s /4
/

e Roboten

O Bottenplatta

@ Rengoringsborste

@ Reservblad och skruvar x 9
@ Bruksanvisning

@ snabbstartsguide

|
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2.2 Produktoversikt

Stoppknapp
Ovre lucka
Regnsensor
Vridknapp
Statuslampa?
LiDAR'
Display
Laddningskontakter
Handtag
Batterifack
UltraTrim ™ -bladskiva Lankmodul *
Framhjul
AirTag-kompartment
Drivhjul

Frontkamera?

1: LIDAR hjalper till att samla in information om omgivningen och underlattar robotens positionering,
undvikande av hinder och avkanning av vatten och smuts. Detekteringsavstandet (vid 100 kix) ar 40 m vid

10 % reflektivitet och 70 m vid 80 % reflektivitet. Synfaltet ar 360° .
2: Endast modellen LIDAX Ultra 1200/1600/2000 ar utrustad med statuslampa.

3: Frontkameran upptacker hinder, grasmattans granser och mansklig narvaro. Bildvinkeln ar 89°

(harisontellt), 58° (vertikalt), 97° (diagonalt). Upplosningen ar 2 MP.
4: Endast modellen LIDAX Ultra 1600/2000 ar utrustad med lankmodul.
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Statuslampa

Farg Betydelse

Fast rott sken Ettfel harintraffat.
Fast blatt sken Roboten ar i standby-lage.

Blinkar blatt Roboten utfor en uppgift eller ar pausad.

Blinkar gront Roboten laddar i laddningsstationen.
Fast gront sken Batteriet ar fulladdat.

Blinkar gult ’ Robo.ten patrull(oerar : :

 Realtidsvideo fran frontkameran visas via appen.

Obs: Du kan anpassa statuslampans aktiveringstid och scenarier pd Enhetssida > >Lampa.

2.3 Introduktion till ldnkmodulen

Lankmodul erbjuder 4G-mobilnatverksanslutning och GPS-tjanst.

= 4G-nétverksanslutningen later dig fiarrévervaka robotens status och starta klippningsuppagifter utan ndgon
Wi-Fi-anslutning.

= Den inbyggda GPS:en gor att du kan folja robotens plats i realtid i Google Maps via appen och f& aviseringar
om den ror sig utanfor det angivna kartomradet.

2.3.1 Aktivera lanktjansten

Lanktjansten aktiveras automatiskt nar du slar pa din robot. Du ser att.ll tands bdde pd robotens display
och i appen, vilket bekraftar att aktiveringen har lyckats. For att kontrollera lanktjanstens status och
utgéngsdatum, g4 till Enhetssida > > Anslutningar > Lankmodul.

Lanktjansten erbjuds kostnadsfritt under den period som anges i avsnittet Specifikationer, fran
aktiveringstidpunkten. For att forldnga tjansten efter utgédng, kontakta MOVA:s eftermarknadsteam.

Obs:

« Lankmodulen sparras om lanktjansten inte fornyas inom tre ménader efter att den [6pt ut. For att dteraktivera
tjansten, ta med modulen till ett MOVA-servicecenter - dteraktivering kan medfora avagifter.

= Lankmodulen ar utformad for att uteslutande anvandas med MOVA-grasklippare. Varje onormal status som
upptacks i Lanktjansten kan medfora att din tjanst stangs av. Om detta intraffar, kontakta MOVA:s kundtjanst
for att fa hjalp med att terstalla tjansten.

2.3.2 Ta bort ldnkmodulen

Forsiktighet:
= Anvand skyddshandskar for att undvika skador.
« Se ftill att skyddskdpan sitter pd LIDAR innan du vander pa roboten.

|
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@ stang avroboten.

@ Placera roboten pé ett mjukt underlag och vand den upp och ner.

© Lossa 4 skruvar for attta bort locket med hjalp av en skruvmejsel.

’I
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2.4 Introduktion till AirTag-kompartmentet

AirTag-kampartmentet stoder AirTags eller andra sparningsenheter som hjalper dig att lokalisera och spara
din robot.

Observera: AirTag ingdr inte. Forbered din egen.

For att installera eller ta bort AirTags:

@ stang avroboten. @ Tack LIDAR med dess skyddslock.

© Placera roboten pd en mjuk yta och vand den upp
och ner.

|
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3 Installation

3.1 vélj en lamplig plats
Placera laddningsstationen pa en plan yta nadra grédsmattans kant och i nérheten av ett eluttag. Se

till att platsen uppfyller foljande krav:

= Platsen har en stark Wi-Fi-signal.

Obs: Anvand din mobila enhet for att kontrollera Wi-Fi-signalstyrkan pa platsen. En stark Wi-Fi-signal
sakerstaller en stabil anslutning mellan roboten och appen.

« Setill att marken ar tillrackligt mjuk sa att du kan forankra kabelspikarna.
« Marken ariplan terréang. En eventuell lutning kan orsaka att roboten rullar bakat och tappar kontakten.

~N

f N

=/

« Hall minst 1 m fritt utrymme utan hinder &t vanster, hdger och framfor laddningsstationen.

» Graset runt platsen ar kortare an 6 cm.
« Om graset ar hogre klipper du det forst med en vanlig grasklippare. Hogt gras kan gora det svart for roboten

att dtervanda till laddningsstationen.

4 )
3
i
|\ ‘o coooooooosooosoasasass ey
3.2 Installera laddningsstationen
@ Forin laddningstornet i bottenplattan tills du hor ett klick.
4 )
3
b
%
€3
(S —/
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@ rast bottenplattan i marken med de medféljande kabelspikarna med hjalp av en sexkantsnyckel.

( N

(. '/

~

- —/

O Anslut stromforsorjningen till forldngningskabeln och anslut sedan till ett eluttag. Hall stromférsérjningen
minst 30 cm Over marken.
Obs: LED-indikatorn pa laddningsstation lyser konstant blatt nar det finns strom.

4 )
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© Ta bort LIDAR skyddsk&pan.

@ sattroboten i laddningsstationen for att ladda den. Se till att robotens och laddningsstationens

laddningskontakter ar korrekt anslutna.

Obs:

« Indikatorlampan blinkar gront nar roboten laddar framgangsrikt i laddningsstationen.

= Om du vill bygga till ett garage for extra skydd, anvand ett passande MOVA Garage som finns i lokala butiker
eller online. Om du anvander ett icke-MOVA-garage riskerar det uppsta problem under laddningen.

~
Green Light
_ —/
LED-indikator pa laddningsstationen
LED-|n(i|kator Farg pa Betydelse
ampan

1. Det finns ett problem med laddningsstationen (t.ex. ett problem med
laddningsstrommen eller spanningen).
Blinkande/fast réd

2. Roboten dockar i laddningsstationen men laddningen ar onormal (t.ex.
laddningskontakterna har kortslutits).

Fast blatt sken Laddningsstationen har strom. Roboten ar inte i laddningsstationen.
Blinkar gront Roboten laddar i laddningsstationen.
Fast gront sken Roboten star i laddningsstationen och ar fulladdad.

p———
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4 Forberedelser infor férsta anvdndningen

4.1 Bekanta dig med kontrollpanelen

Kontrollpanelen péd insidan av den évre luckan har féljande funktioner.

« Lagen: Vaxla mellan klippning for hela omrédet och kantklippning.

« Schema: Visa och sl& pa/av " Var- & Sommarschema” och " Hést- & Vinterschema” .

« Installningar: Atkomst till klippningskonfigurationer som klippningseffektivitet, klipphojd, hinder
undvikande héjd och regn/frostskydd. Du kan aven hantera robotens konfigurationer, inklusive PIN-kod,
volym, sprak etc.

Obs: Funktionerna kan uppdateras beroende pd programvaruversionen.

4 )

Sat 10:20 © % = il &=

Display . S
Lj e G

Mode Sche... Setting

Press [>| to start all

4 )
Strom pa/av Start
{0) (o1
Vridknapp
Tillbaka Hem
{9 (o}
. J
Display
lkon Status
() Batteriniva (Visar aktuell batteriniva.)
@fj- Laddning (Roboten har framgdangsrikt dockats i laddningsstationen.)
)g Bluetooth (roboten ar ansluten till appen via Bluetooth.)
—~ Wi-Fi (Roboten ar ansluten till appen via ett Wi-Fi-natverk.)
'|||| Lanktjansten (lanktjansten ar aktiverad.)
@ Schema (En uppgift ar schemalagd for idag och har inte startat an).
—
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Knappar

Knapp Funktion

For att sl pd/stanga av roboten, tryck och hallin knappen d) i 2 sekunder. Se till att

Pa/av ( . ) A :
a/avQ den ar utanfor laddningsstationen.

For att starta klippning for hela omradet eller dteruppta pausade uppgifter, tryck pa

Start Dl knappen > och stang robotens Gvre lucka for att bekrafta.

For att skicka tillbaka roboten till laddningsstationen for laddning, tryck pa knappen

Hem OO O och sténg robotens dvre lucka for att bekrafta.

Tillbaka © For att navigera en nivé upp i menyn, tryck pd knappen & .

Tryck pa vridknappen for att bekrafta ditt val i menyerna.

Vridknapp Tryck och héllin vridknappen i 3 sekunder fér att aktivera Bluetooth-parkopplingslage.

Vrid vridknappen medurs/moturs for att navigera genom menyn.

Tryck och héllin knapparna B> och & samtidigt i 3 sekunder for att &terstalla roboten till

Start + Tillbaka fabriksinstallningarna.

Tryck och héllin knapparna O och O samtidigti 3 sekunder for att &ppna sidan Om i

Hem + Tillbaka Installningar. Sidan Om forsvinner efter 5 sekunder.

Vridkna pp + For att &terstalla PIN-koden, tryck och héll in vridknappen och knappen & samtidigti 3
Tillbaka sekunder.

Tryck pa Stoppknappen for att stoppa roboten. PIN-koden maste anges pa
kontrollpanelen for att ateruppta driften.

Stopp

4.2 Inledande installningar
Utfor de grundlaggande installningarna innan roboten ar redo att borja arbeta.
4.2.1 Stélla in sprak och PIN-kod

@ Oppna robotens dvre lucka.

2\
A ‘)l.!!lpx
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@ Tryck och hallin knappen () p& kontrollpanelen i 2 sekunder fér att sl& p& roboten.
Obs: Roboten slas automatiskt pa nar den dockar i laddningsstationen.

Gs

© vilj det sprék du féredrar
vrid vridknappen medurs for att ga nedat och moturs for att ga uppdat for att valja sprak. Tryck pa
vridknappen for att bekrafta.

O stélla in PIN-kod

1.Vrid pa vridknappen for att valja en siffra mellan 0 och 9.

Vrid medurs for att 6ka och moturs for att minska.

2. Tryck pa vridknappen for att bekrafta och stalla in nasta siffra.

3. (Valfritt) Om du vill andra foregaende siffra vrider du vridknappen moturs tills siffran blir 0 och fortsatter
sedan attvrida en gang till.

Observera: Stall inte in PIN-koden p& " 0000" .

Set PIN

Don't set to '0000"

Set PIN

Don't set to '0000'

Set PIN

Don't set to '0000"

4. Ange PIN-koden igen for att slutfora installningen av PIN-koden.
Obs: Nar din PIN-kod stallts in kan du nar som helst uppdatera den genom att navigera till Installningar
> Andra PIN-kod i appen eller vélja Instéllningar > Andra PIN pa displayen.

|

J
(2)



4.2.2 Ansluta roboten till Internet

Innan du konfigurerar natverket:

= Kontrollera att roboten och din mobila enhet ar anslutna till samma Wi-Fi-natverk.
« Se till att din mobila enhet befinner sig inom 10 m fran roboten.

« Aktivera Bluetooth-funktionen p& din mobila enhet.

@ Skanna QR-koden for att ladda ner appen MOVAhome pd din mobila enhet.
Du kan ocksa ladda ner appen MOVAhome fran App Store eller Google Play.

Download on the
App Store

D, Get it on
OR P Google Play

G, MOVAhome }

@ Oppna appen MOVAhome, skapa ett konto och logga in.

© Anslutvia ndgon av féljande metoder:

» Skanna QR-kod: G& till # Enhet och tryck p& = Skanna QR-koden for att ansluta. Skanna QR-koden som
finns pa insidan av robotens 6vre lock for att ansluta.

e Lagg till manuellt: G& till # Enhet och tryck p& - L&gg till. valj sedan din robotmodell for att ansluta.
« Automatisk sokning: Roboten soker efter enheter i narheten. Tryck pa din robot i listan 6ver upptackta enheter
for att ansluta.

O rolj instruktionerna i appen for att slutféra anslutningen till Wi-Fi-natverket.

Observera:

» Anvand ett enkelbandsnatverk med 2,4 GHz-frekvens eller ett dubbelbandsnatverk med 2,4/5 GHz-frekvens.

« Kontrollera att ditt Wi-Fi-natverk inte har en brandvagg och inte ar krypterat. Annars kan det handa att
natverkskonfigurationen misslyckas.

’I
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© Tryck och hallin vridknappen pé kontrollpanelen i 3 sekunder. Roboten véxlar till Bluetooth-
parkopplingslage.

O Folj instruktionerna i appen for att slutféra parkopplingen.

4.2.3 Ovriga instéllningar
Avladnka roboten

Roboten kopplas automatiskt till MOVAhome-kontot nar parkopplingen har lyckats. Varje enhet kan endast
kopplas till ett konto. Den kan inte vara kopplad till ett annat konto samtidigt.

For att para ihop roboten med ett nytt konto maste du forst avbinda den. For att avbinda den:

1. Oppna MOVAhome-appen. G& till & Anordning.

2. Letareda pd namnet pa din robot. Om du har flera robotar kopplade till ditt MOVAhome-konto, svep at
vanster eller hoger for att komma at sidan for den robot du vill redigera.

3. Tryck p& A bredvid robotens namn.

4.Valj Radera.

Viktigt: Nar roboten ar frankopplad kommer all anvandardata fran roboten att raderas permanent fran servern.

Hur delar du din robot?

1. Tryck pa . bredvid robotens namn.

2.Valj Dela enheten.

Obs: Du kan hantera anvandaratkomst for specifika funktioner i Instéllningar > Dela enheten.

Hur loggar du ut fran ditt MOVAhome-konto eller tar bort det?
1. Ga till & Mig > Konto.
2.Valj Logga ut eller Radera konto.

Aterstall din robot

Nar du aterstaller roboten till fabriksinstallningarna, raderas alla data fran roboten. Du kan dterstalla din
robot p& nagot av foljande satt:

- Tryck och hallin Start- och Tillbaka-knapparna pa kontrollpanelen samtidigti 3 sekunder.

- G& till Installningar och valj Aterstéll roboten via displayen.
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5 Kartldgg din trédgard

Obs.: Kontrollera foljande fore kartlaggningen:
= Robotens batterinivd &r mer an 50 %.
« LiDAR skyddskdpan ar borttagen.

» Den ovre luckan ar stangd.
» Roboten dockar korrekt i laddningsstationen.

' N
73
(& =4
5.1 Skapa den virtuella grdansen
Beakta foljande innan du pabarjar kartldggningen:
« Gainom 5 m bakom roboten under kartldggningen.
4 N
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= Roboten kan navigera i sluttningar med en lutning pa upp till 45 % (24° ). For battre klippresultat
rekommenderas dock att arbetsomradets lutningar halls under 25 % (14°).

4 )

<25% (14°)

- J

« FOr omraden som ar smalare an 60 cm, stall in dem som stigar sa att roboten kan passera igenom. For mer
information, se 71.3: Stéll in vag.

« - Om grasmattan ar mer an 4 cm hogre an marken intill ska du hélla roboten minst 10 em frén kanten. Om din
grasmatta ari nivd med den intilliggande marken, kan roboten karsa granslinjen for optimala klippresultat
langs kanterna.

4 )

—

>10cm

>4cm

J

« Se till att svangvinklarna ar storre 4n 90° . Vinklar som ar mindre an 90° kan gora det svart for roboten att
uppna ett rent snitt.

4 )
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Starta kartldggning:
1. Tryck pa Starta kartldggning via appen, sa kontrollerar roboten sin status och kalibrerar.

< ) - . sv f \

| * . B |

Varning: Den lamnar automatiskt laddningsstationen for att utfora kalibreringen. Var forsiktig.

2. Fjarrstyr roboten till grasmattans kant och tryck pd Ange startpunkt for att ange gransens startpunkt.

4 )
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3. Kartlagg arbetsomradet. Foljande tvd metoder stods.

« Fjarrstyr roboten sa att den ror sig langs grasmattans granslinje och kartldgger arbetsomradet.

« Aktivera laget Automatisk gransdetektering for att kartlégga arbetsomradet. Roboten drivs av en avancerad
Al-algoritm och kan identifiera granser utan behov av manuell vagledning.

% ‘ < -
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Observera:

» Laget Automatisk gransdetektering kraver tydliga grasmattegranser och bor anvandas i dagsljus for att
sakerstalla tillracklig sikt. Undvik att anvanda denna funktion i daligt ljus eller regniga forhallanden.

« Vi rekommenderar att du foljer roboten nar du anvander laget Automatisk gransdetektering Om roboten inte
lyckas detektera granserna korrekt, kan du nar som helst avsluta laget Automatisk gransdetektering och vaxla
till fjarrstyrning.

= Se till att robotens frontkamera ar ren och inte blockeras.
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4. Narroboten dtervanderinom 1 m fran startpunkten, kan du trycka pa Stang gransen for att slutfora
gransinstallningen.

oo < - @80: 3 ® M

5. (Valfritt) Redigera kartan.
Alternativt kan du g till Enhetssida > & > Redigera for att justera kartan efter att kartlaggningen slutforts.

@ stillin férbjuden zon

Aven om roboten automatiskt kan undvika hinder ar det fortfarande nodvandigt att gora omraden dér det finns
risk for fallolyckor, t.ex. simbassanger och sandlador, till forbjudna zoner. Markera objekt som du vill skydda (t.ex.
en blomsterrabatt, studsmatta, ett gronsaksland eller en exponerad tradrot) som forbjudna zoner.

@ Ligga till eller utéka zoner

» Att skapa fler zoner

Om din grasmatta separeras av vagar eller om du har flera isolerade grasmattor, kan du fortsatta att skapa
arbetsomraden.

Obs: Om din trddgard har stenlagda gangar, beteckna dem som separata zoner. Rita sedan lankstrackor sa
attroboten kan navigera mellan zonerna.

< _—— 980: 3 ®
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« FOr att utoka befintliga zoner

Du kan utdka en befintlig zon genom att skapa det omrdde som du vill inkludera. Om de tva omradena
overlappar varandra slas de automatiskt ihop.
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© stallin vig

Forisolerade zoner, skapa en vag for att ansluta dem. Isolerade zoner utan ndgon vag emellan arinte
tillgangliga for roboten.

Obs: Som standard ror sig roboten bara langs vagen utan att klippa graset.

Observera: Om din grasmatta delas av passager som ar hdgre &n 4 cm placerar du ett [dmpligt foremal
med en lutning som ar lika hog som passagen (t.ex. en ramp).

el B 4m

« For att koppla samman tva isolerade arbetszoner
Forisolerade omraden, skapa vagar for att ansluta dem. Annars blir de inte tillgangliga for roboten.
Observera: Kontrollera att vagens start- och slutpunkt befinner sig inom arbetsomrédet.

4 N

« S3 héar ansluter du arbetsomradet och laddningsstationen

Om laddningsstationen inte &r i arbetsomradet skapar du en vag for att ansluta den till arbetsomradet.

Observera:

« Setill attena dnden arinne i arbetsomradet och att den andra anden ar precis framfor laddningsstationen.
Det ar lampligt att rikta in strackan mot laddningsstationen.

« Nar du skapar vagar for att ansluta arbetsomradet och laddningsstationen, far du inte fjarrdocka roboten till
laddstationen. Annars riskerar LIDAR att blockeras, vilket kan leda till att kartléaggningen misslyckas.
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O Separera och kombinera zoner
Dela upp en zon i mindre delar eller sléd samman zoner som delats upp till en storre zon.

6. Tryck p& Avsluta karta.
Observera:

» Flytta inte roboten manuellt nar du skapar gransen, annars riskerar kartlaggningen misslyckas.
« Ndr kartldggningen péborjas, fidrrdocka forst robotens i laddningsstationen nar kartléggningen slutforts.
Annars riskerar LIDAR att blockeras, vilket kan leda till att kartlaggningen misslyckas.

5.2 Lagg till en andra karta

Funktionen Dubbla kartor ar utformad for situationer dar roboten inte kan kéra autonomt mellan olika
grasmattor eller nar flera kartor behovs.

Du kan behova skapa en andra karta om:

« Grasmattorna pa framsidan och baksidan kan inte kopplas ihop.
 Det finns en kraftig hojdskillnad mellan grasmattorna.

» Du har flera fastigheter men bara en robot.

» Din grasmatta ar for stor for en enda karta.

) 4 =

® Map2 °
[ @ o7
et SOk
@ Bt st e tosh

R S SRt
@ s BT n e b r e r b r s
" T
st L
Gr!

=
=
&S
L (&)
Map1 L
(G J (.

Obs: Om dina grasmattor ar anslutna till varandra och inom robotens kapacitet kan du istallet anvanda en
multizon-konfiguration.

For att kartldgga den andra grasmattan:

Zone A

Zone D

Zone E
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1. Forbered laddningsstationen.

« Om du kopt en andra laddningsstation installerar du den pa den andra grasmattan.

= Ominte, flytta roboten och dess laddningsstation manuellt for att borja kartlagga den andra grasmattan.
2. Navigera till Enhetssida > & och tryck pd Lagg till karta i MOVAhome for att skapa den andra kartan.

3.Nardu ar klar med den andra kartan kan du vaxla mellan kartorna via &>Anvénd.
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Obs:

« Nar du vaxlat karta tilldmpas installningarna for scheman och klippning pa den aktuella kartan.

= Du kan képa en extra laddningsstation och installera den p& den andra kartan for 6kad komfort. Med en separat
laddningsstation installerad i den andra kartan, behéver du bara flytta roboten manuellt mellan tva kartor.

6 Anvandning

6.1 Borja klippa fér forsta gangen

Tips fore klippning:

= Anvand en annan grasklippare for att klippa graset till en hojd pa hégst 10 cm.

= Rensa grasmattan frén hinder tex. skrap, lovhogar, leksaker, kablar och stenar. Se till att inga barn eller husdjur
befinner sig pa grésmattan nar roboten klipper.

« Fylligen alla hali grasmattan.

= Stallin dina klippinstallningar i appen i forvag (t.ex. klippningseffektivitet, klipphojd och klippriktning).

Du kan vélja en av foljande tvéd metoder for att starta klippningen.
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a) Start via kontrollpanelen

1. Oppna robotens 6vre lucka.

Snwa0 @37

All Edge
Mowing— | Mawing

Press [ to start all

4. Tryck pa knappen PDloch stang robotens dvre lucka for att bekrafta. Roboten ldmnar laddningsstationen

och paborjar klippning for hela omradet.
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b) Starta via appen
1. Oppna appen.
2.valj ettklipplage och tryck pa Start for att paborja klippningen.

6.2 Klippa grdsmattan med Dubbla kartor

1. Flytta roboten manuellt till den karta som du vill klippa.

2.valjratt karta i appen innan du pabarjar klippningsarbetet.

Obs: Nar du har vaxlat karta tillampas installningarna for scheman och klippning pa den aktuella kartan.
Hur hanterar du problem med lagt batteri eller laddning?

For uppgifter med endast en laddningsstation riskerar roboten urladda sitt batteri och orsaka ett
laddningsfel eftersom den inte kan hitta laddstationen, om du inte manuellt flyttar laddningsstation till den
andra kartan tillsammans med roboten. Folj dessa steg for att [bsa detta problem:

1. Flytta roboten manuellt till kartan med laddningsstationen for laddning.

2. Tatillbaka roboten till den ursprungliga kartan efter laddningen. Den aterupptar klippningen automatiskt.

Observera: Andra inte kartan i appen under denna process. Detta sakerstaller att roboten kommer ihag sin
senaste position och kan fortsatta dar den slutade.

3. Upprepa dessa steg efter behov tills hela grasmattan ar klippt.
6.3 Pausa

For att pausa den aktuella klippuppgiften kan du trycka pa Stoppknappen pa roboten eller trycka pé Paus
iappen.

Obs: Roboten kan inte startas direkt via appen efter att Stoppknappen trycktsin. Ange din PIN-kod p&
kontrollpanelen for att fortsatta arbetet.

OR - SOl

6.4 Fortsatt

For att fortsatta uppgiften nar roboten ar pausad, tryck pd knappen | och stang sedan robotens évre

lock for att bekrafta. Roboten fortsatter den tidigare klippuppgiften. Alternativt kan du trycka pa Fortsatti
appen for att fortsatta klippningen.
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Robot will operate a
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6.5 Aterga till laddningsstationen.

For att skicka tillbaka roboten till dess laddningsstation:
1. Tryck p& 0O pd kontrollpanelen.
2. Bekrafta for att pausa eller avbryta den aktuella uppgiften.

3.Stang robotens ovre lucka for att bekrafta. Roboten dtervander automatiskt till laddningsstationen for

laddning.

Alternativt kan du valja Borja atervanda till stationen i appen for att skicka tilloaka roboten.

Pause task and return

End task and return

7 MOVAhome-appen

Héar hittar du mer information

N < =

MOVAhome-appen ar mer an bara en fjarrkontroll. Det finns manga saker du kan gora via appen: fjarrstyra
olika installningar, uppleva olika klippléagen och justera klippscheman.

7.1 Grasklippningsinstéllningar

Funktion

Plats i appen

Beskrivning

Klipplagen

Enhetssida >
Lagesalternativruta
i det 6vre vanstra
hornet

Roboten erbjuder olika klippléagen. Du kan vaxla mellan
olika ldgen via appen, inklusive Klippning for hela omradet,
Omradesklippning, Kantklippning, Platsklippning och
Manuellt lage.

Schema

Enhetssida >

Nar den forsta kartan ar klar skapar roboten automatiskt tva
veckascheman for grasklippning beroende pa grasmattans
storlek. Dessa ar " Var- & Sommarschema” och " Host- &
Vinterschema" . Med schemafunktionen kan du helt éverlata
detdagliga grasklippningsarbetet till roboten. Det enda du
behdéver gora ar att underhdalla roboten regelbundet.

Obs: Om du ar orolig for att roboten ska stora dig eller dina
grannar nar den arbetar sjalvstandigt under vissa timmar, kan
du ga till Instéllningar > Stor Ej och stalla in Stor Ej-tid i appen.

Klippformer

Enhetssida > g2 >
Redigera > Former

Anpassa din grasmatta genom att lagga till former.
Definierade former utesluts fran klippning i alla klipplagen. Du
kan andra deras position, storlek eller ta bort dem i Former.

UltraTrim ™ -
bladskiva

Enhetssida > :—E >
UltraTrim ™

UltraTrim ™ -bladskivan ar utformad for att rora sig at

sidan nar den nér grdsmattans kanter, vilket ger en jdmnare
klippning.

Observera: Du kan konfigurera ytterligare klippinstallningar
via :—:- .Anvand Allmant lage for att tilldmpa installningarna
pa alla klippzoner, eller vaxla till Anpassat lage for att
definiera individuella klippinstallningar for varje zon.
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7.2 Funktioner for vaderskydd

Om du ar orolig for att ogynnsamma vaderforhallanden kan paverka klippningen kan du aktivera foljande

vaderskyddsfunktioner pd Enhetssida > E iappen.

Funktion

Beskrivning

Regnskydd

Nar denna funktion ar aktiverad avbryter roboten automatiskt klippningen

och atervander till laddningsstationen nar det regnar. Du kan stélla in tiden for
regnskydd i appen.

Obs: Att klippa vatt gras kan skada grédsmattan. Det ar lampligt att forléanga
skyddstiden sd att graset hinner torka innan du klipper det igen.

Frostskydd

Klippning i temperaturer under 6°C kan orsaka permanenta skador pa gréasmattan.
Av sakerhetsskal laddas inte batteriet som en sakerhetsdtgard.

For att skydda din grasmatta och robot kan du aktivera funktionen Frostskydd.
Ndar den ar aktiverad avbryter roboten automatiskt klippningen och atervander

till laddningsstationen nar temperaturen sjunker under 6° C, och fortsatter
klippningen nar temperaturen stiger dver 11° C.

7.3 stoldskydd och sdkerhetsfunktioner

| detta avsnitt beskrivs robotens stoldskydd och sakerhetsfunktioner, inklusive larm for lyft eller forflyttning
utanfor kartan, plats i realtid, varningar om mansklig narvaro och ett barnlds for att férhindra oavsiktlig

anvandning.

FOr att aktivera stoldskydds- och sakerhetsfunktionerna, g till Enhetssida > iappen.

Funktion

Beskrivning

Lyftlarm

Nar denna funktion ar aktiverad utloses ett larm omedelbart nar roboten lyfts, och
roboten spdrras. Ange forst PIN-koden pa roboten for att fortsatta driften.

Larm om den
befinner sig
utanfor kartan

Nar denna funktion ar aktiverad sparras roboten och larmet utloses omedelbart
om roboten ar utanfor kartan.

Platsirealtid

Nar denna funktion ar aktiverad kan du visa robotens aktuella plats i Google Maps.

Mansklig narvaro

Nar denna funktion ar aktiverad skickar roboten aviseringar nar mansklig narvaro

detekterad detekterats.
Nd&r den ar aktiverad sparras roboten om inga atgarder vidtas under 5 minuter nar
Barnlas luckan ar 6ppen. Aktivera denna funktion om du ar orolig for att barn ska anvanda

roboten.

Obs: Funktionerna larm om den befinner sig utanfor kartan och plats i realtid ar endast tillgangliga nar
lanktjansten ar aktiverad.
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7.4 TrueGuard-funktioner

Med denna robot kan du hélla ett 6ga pa din trédgard med realtidsvideo och patrullering pa specifika
platser via appen.

Funktion Beskrivning

Tryck pd °|f®r attvisa ett livevideofldde fran robotens frontkamera, sé att du

Realtidsvideo
kan évervaka din tradgdrd nar som helst och var som helst.

Nar roboten ar i standby kan du skicka den for att patrullera specifika granser eller
Patrullera platseridintradgard via appen. Du kommer &t denna funktion genom att g4 till
@ > Patrullera.

7.5 Laddning

Du kan justera laddningsinstallningarna via Enhetssida >E> Laddning i appen.

7.5.1 Anpassad laddningsperiod

Med funktionen Anpassad laddningsperiod kan du anpassa robotens laddningsperiod till specifika
timmar. Nar den ar aktiverad laddar roboten sig sjalv till en séker batteriniva nar batterinivan ar ldg och
detinte finns nagra grasklippningsuppgifter, och slutfér endast en full laddning under den angivna
laddningsperioden.

7.5.2 Kontrollera batterinivan

« Batteriniva for automatisk laddning: Stallin vid vilken batteriniva roboten automatiskt ska dtervanda till
laddningsstationen.

« Batteriniva for att ateruppta uppgifter: Stallin batterinivaerna vid vilka roboten automatiskt ska
ateruppta oavslutade klippuppgifter.

Obs: MOVA:s utvecklingsteam utfor kontinuerligt OTA-uppdateringar (Over-the-Air) och underhéll av

firmware och appen. Sok efter uppdateringsmeddelanden eller aktivera funktionen Auto-update for att

halla firmware och appen uppdaterade och fa tillgang till fler funktioner.

8 Underhall

For att forbattra robotens prestanda och livslangd, rengér den regelbundet och byt ut slitna delar enligt
intervallen nedan:

Del Bytesintervall
Blad Var 6-8:e vecka eller tidigare
Rengaéringshorste Var 12:e méanad eller tidigare

Obs:

= Du kan kontrollera terstdende tid for bladen och rengéringsborsten genom att navigera till Enhetssida > >
Forbrukningsmaterial & Underhalli appen. Nar du har bytt ut forbrukningsartiklar enligt uppmaningen gar du till
forbrukningsartikelns detaljsida och trycker p& Uthytt for att dterstélla timern.

= Om du markerat omréden i din tradgard for rutinmdassig rengdring och service av roboten kan du ange
underhéllspunkter p& kartan genom att navigera till Enhetssida > f > Ga till underhallspunkt > Redigera punkt.
Nar underhéllspunkterna stallts in behdver du bara trycka pa& Go och styra roboten till de angivna platserna for enkel
service.
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8.1 Rengéring

Rengor regelbundet roboten for att forhindra att grasklipp och smuts ansamlas och tapper igen bladskivan
och drivhjulen, vilket kan paverka robotens klipp-, docknings- och rorelseprestanda. Vi rekommenderar att
du anvander en rengoringssats som finns i lokala butiker eller pd natet.

/\ Varning: Stang av roboten och koppla bort laddningsstationen fore rengaring.

Varning: Se till att LIDAR-skyddskdpan sitter pd LIDAR innan du véander roboten upp och ner for att undvika
skador pa LiDAR.

» Holjet, chassit och bladskivan:

1.Stang av roboten. 2. Tack over LIDAR med dess skyddsholje.

A\ Varning: Rar inte bladen nar du rengér chassit. Anvand handskar vid rengoring.
Varning: Anvand inte hogtryckstvatt for rengoring. Anvand inte ndgra rengoringsmedel for rengoring.

5. Anvand en luddfritrasa for att forsiktigt rengora LiDAR-sensorn.
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» Laddningskontakter och frontkamera:
Anvand en ren trasa for att torka av laddningskontakterna pa roboten och laddningsstationen, och rengor
aven frontkameran. Hall laddningskontakterna och frontkameran torra efter rengéring.

« Drivhjul:
Anvand en borste for att ta bort lera fran hjulen for att sakerstalla ett bra grepp.

8.2 Byta komponenter

« Byt ut bladen
For att hdlla bladen vassa méaste du regelbundet byta ut bladen. Vi rekommenderar att du byter ut bladen
var 6-8:e vecka eller tidigare. Anvand endast MOVA-originalblad.

A\ Varning: Stang av roboten. Satt p& skyddshandskar innan du byter ut bladen.
Obs: Byt ut alla tre blad samtidigt for att sakerstalla ett balanserat klippsystem.

1. Stang av roboten. 2. Tack over LIDAR med dess skyddsholje.
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3. Satt roboten pa ett mjukt underlag och vand 4. Lossa skruvarna med en stjarnskruvmejsel.
den upp och ner.

5.Ta bort de tre bladen och skruvarna. 6. Rikta in de nya bladen med hélen p& bladskivan
och fast dem med skruvarna.

= Byt ut rengoringsborsten
Nar rengéringsborsten for LIDAR-sensorn ar utsliten kan borsten fransa sig eller forsamras, vilket paverkar

rengoringsprestandan. Byt regelbundet ut rengoringsborsten for att bibehdlla ett bra rengoringsresultat. Vi
rekommenderar att du byter ut rengéringsborsten var 12:e manad eller tidigare.
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9 Batteri

Vid langtidsforvaring, ladda roboten var 6:e manad for att skydda batteriet. Batteriskador som orsakas av
djupurladdning tacks inte av den begransade garantin. Ladda inte batteriet vid en omgivningstemperatur
6ver 40° C eller under 10° C. Batteriets ldngsiktiga forvaringstemperatur ska ligga mellan -10 och 35° C.
For att minimera skadorna rekommenderar vi en forvaringstemperatur for batteriet mellan 0 och 25° C.
Obs: Livslangden pa robotens batteri beror pa hur ofta den anvands och hur ménga timmar den &r i drift.
Om batteriet &r skadat eller inte kan laddas, far du inte avfallshantera det uttjanta eller defekta batteriet hur
som helst. Folj lokala avfallshanteringsforeskrifter.

Laddningsldge med lag effekt:

Nar laddningslage med lag effekt ar aktiverat inaktiveras funktioner som inte ar relaterade till laddningen (displayen

och natverket stangs av).

« For att aktivera laddningslage med &g effekt, tryck och héllin knappen Dl och O samtidigt och tryck
samtidigt 5 gdnger snabbt p& knappen & . Du hor ett réstmeddelande: Laddningsldge med &g effekt &r
aktiverat.

« FOr att inaktivera laddningslage med lag effekt, starta om roboten eller tryck snabbt 5 gdnger pa knappen d)

10 Vinterforvaring

* Roboten

a. Fulladda batterietinnan du stanger av roboten.

b. Rengor roboten noga innan du forvarar den infor vintern.

. Satt pd LiDAR-skyddskapan.

d. Forvara roboten inomhus péd en torr plats, vid en temperatur éver 0° C.

» Laddningsstation

Koppla ur laddningsstationen och férvara den pa en torr och sval plats, skyddad fran direkt solljus.

Obs: Efter vinterforvaringen ska laddningsstationen dterinstalleras och roboten sattas i den for att laddas.
Om du aterinstallerar laddningsstationen pd en annan plats uppdaterar roboten automatiskt stationens
plats s& snart den laddar och l&mnar stationen. Om du stoter pa positioneringsfel pd grund av storre
andringar i din trédgard, rekommenderar vi att du kartldgger omrédet igen.

11 Transport

Vid langvaga transporter ska du se till att roboten &r avstangd. Vi rekommenderar att du anvander
originalférpackningen. Satt pa LiDAR-skyddskapan.

A\ Varning:

= Stang av roboten innan du transporterar den.

= Lyft roboten i det bakre handtaget och hall bladskivan borta frén kroppen.
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12 Felsdkning

Problem

Orsak

Losning

Roboten ar inte
ansluten till appen.

—

. Roboten &r inte inom Wi-
Fi-signaltackningen eller
Bluetooth-rackvidden.

2. Roboten ar avstangd eller

héller pa att starta om.

1. Kontrollera om roboten slutfort processen med
att starta.

. Kontrollera att routern fungerar som den ska.

. G& narmare roboten for att uppratta en
Bluetooth-anslutning.

w N

Roboten lyft.

Hjulet ar inte pa marken.

—

. Satttillbaka roboten pa plan mark.

Ange PIN-koden pa roboten och bekrafta.

_Roboten kan inte korsa foremal som ar hogre an
4 cm. Hall marken jamn aven déar den arbetar.

W

Roboten lutad.

Roboten lutar mer an 37°.

—

. Sétt tillbaka roboten pé plan mark.

Ange PIN-koden pé& roboten och bekrafta.

. Roboten kan inte klattra uppfor sluttningar som
arstorre an45% (24°).

RN

Roboten fastnat.

Roboten har fastnat och kan
inte komma loss.

—

. Ta bort omgivande hinder och forsok igen.

. Flytta roboten manuellt till en platt och Gppen
plats inom kartan ach forsok starta uppgiften
igen. Om du fortsatter att stéta pa detta
problem, forsok igen efter att roboten ar i
laddningsstationen.

. Kantrollera om det finns hali marken. Fylligen
hélen innan du klipper for att forhindra att
robaten fastnar.

. Kontrollera om det omgivande graset ar hogre
an 10 cm. Du kan justera hinder undvikande
hojd eller anvanda en vanlig grasklippare for att
klippa grasmattan i forvag for att forhindra att
robaten fastnar.

. Om roboten ofta fastnar pa denna plats kan du
stalla in den som en forbjuden zon.

N

w

N

w

Fel p& vanster/hoger
bakhjul.

Hjulet kan inte rotera eller s&
har hjulmotorn ett problem.

—

. Rengor bakhjulen och forsok igen.

.Om du fortfarande stoter p& detta fel, forsok att
starta om roboten.

. Kontakta kundtjanst om problemet kvarstar.

N

w

Bladskivan kan inte
rotera.

Bladskivan kan inte rotera
normalt eller s& har
klippmatorn ett problem.

—

.Rengor bladskivan och férsok igen.

Kontrollera om det omgivande graset ar hogre an

10 cm. Du kan anvanda en vanlig grasklippare

for att klippa grasmattan i forvag for att forhindra

att bladskivan blockeras av hogt gras.

. Kontrollera om det finns vatten under bladskivan.
Flytta i sa fall roboten till en torr plats och forsok
igen.

.Om du fortfarande stoter pa detta fel, forsok att

starta om roboten.

Kontakta kundtjanst om problemet kvarstar.

N

w

~

1

Bladskivan lyckas inte
rora sig upp eller ner.

Bladskivan lyckas inte rora
sig upp eller ner.

—

.Rengor bladskivan och forsok igen.

.Om du fortfarande stoter p& detta fel, forsok att
starta om roboten.

3. Kontakta kundtjanst om problemet kvarstar.

N

'l
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Problem

Orsak

Lésning

Bladskivan kan inte rora
sig &t sidan.

Bladskivan kan inte rora sig
atsidan.

1. Rengor klippsystemet och ta bort eventuella skrap
eller frammande foremal.
2.0m du fortsatter att stota pa detta fel kan du forst
inaktivera UltraTrim ™ -funktionen.
. Kontakta kundtjanst om problemet kvarstar.

w

Fel pa stotfangaren.

Den framre stotfdngarens
sensor utloses konstant.

—

. Kontrollera om roboten fastnat ndgonstans.

Knacka forsiktigt pa stotfédngaren och se till att

den studsar tillbaka.

.Om du fortfarande stoter pd detta fel, forsok att
starta om roboten.

4. Kontakta kundtjanst om problemet kvarstar.

N

[V9)

Laddningsfel.

Roboten dockar i
laddningsstationen, men
laddningsstrommen
eller -spanningen har ett
problem.

—

. Kontrollera om laddningsstationen ar korrekt
ansluten till sttommen.

2. Kontrollera om laddningskontakterna pa roboten
och laddningsstationen ar rena.

.Nar kontrollen ar klar kan du forsoka docka
roboten i laddningsstationen igen.

. Kontakta kundtjanst om problemet kvarstar.

w

N

Batteritemperaturen for
hog.

Batteriets temperatur ar = 60
°C.

1. Anvand roboten nar omgivningstemperaturen
ar under 40°C . Du kan vanta tills batteriets
temperatur sjunkit automatiskt.

2. Du kan stanga av roboten och starta om den

efter ett tag.

. Kontakta kundtjanst om problemet kvarstar.

w

Batteritemperaturen ar
hog.

Batteriets temperatur ar =
40°C .

—

. Laddningen kan misslyckas nar
batteritemperaturen ar over 40°C .

2. Anvand roboten nar omgivningstemperaturen ar

under 40°C .

Batteritemperaturen ar
l&g.

Batteriets temperatur ar <
6°C.

—

. Laddning kan misslyckas nar batteritemperaturen
arunder 6°C.

2. Anvand roboten nar omgivningstemperaturen ar

over6°C.

LiDAR ar blockerad.

LIDAR ar blockerad (t.ex.
LiDAR-skyddskapan arinte
borttagen).

—

. Ta bort LIDAR-skyddskapan och forsok igen.
.Om lidar ovanpa roboten &r mycket smutsig
rengor du den med en luddfri trasa. Forsok

sedan igen.

N

Funktionsfel p& LiDAR.

LIDAR ar mycket smutsig eller
sa finns det ett sensorfel.

—

. Kontrollera om lidar ar smutsig. Rengor vid behov
och forsok igen.

2.0m du fortfarande stoter pd detta fel, forsok att
starta om roboten.

. Kontakta kundtjanst om problemet kvarstar.

w

LiIDAR ar smutsig.

LIDAR ar smutsig.

Torka av LIDAR-sensorn pa robotens ovansida
med en ren trasa. Hall LIDAR torr efter
rengoringen.

|
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Problem

Orsak

Lésning

LiIDAR-temperaturen ar
hog.

LIDAR-temperaturen ar hog.
LIDAR stoppas inom kort.

1. Roboten forsoker automatiskt att dtervanda till
laddningsstationen for att svalna av.

. Setill att roboten fungerar vid en
omgivningstemperatur pa under 40°C .

. Placera roboten pd en skuggig, sval och
valventilerad plats. Larmet stoppas nar
temperaturen sjunker till ett normalt intervall.

. Roboten dterupptar automatiskt driften nar
larmet stoppar.

. Kontakta kundtjanst om problemet kvarstar.

NJ

w

S

wul

LiDAR-temperaturen ar
forhog.

LiIDAR-temperaturen ar for
hog. LIDAR har stoppat.

—

. LIDAR stangdes av pa grund av hoga
temperaturer.

. Setill att roboten fungerar vid en
omgivningstemperatur pa under 40 °C .

. Placera roboten pé& en skuggig, sval och
valventilerad plats. Larmet stoppas nar
temperaturen sjunker till ett normalt intervall.

4. Kontakta kundtjanst om problemet kvarstar.

N

[V9)

Roboten ar vilse.

Positioneringen har forlorats.

—

. Kontrollera om LIDAR 6verst pa roboten ar

smutsig. Smuts paverkar positioneringen.

Flytta roboten manuellt till en 6ppen plats inuti

kartan och forsok starta uppgiften igen.

.Om positioneringen inte terstalls, fiarrstyr
roboten tillbaka till laddningsstationen via appen
och starta sedan klippuppgiften.

N

w

Fel pa sensorn.

Fel pa sensorn.

—

. Starta om roboten och forsok igen.
. Kontakta kundtjanst om problemet kvarstar.

N

Roboten arien
forbjuden zon.

Roboten arien forbjuden
zon.

—

. Flytta roboten fran den forbjudna zonen och
forsok igen.

. Fjarrstyr roboten med appen bort fran den
forbjudna zonen och forsok igen.

N

Roboten ar utanfor

Roboten ar utanfor kartan.

—

. Flytta roboten manuellt sa att den hamnar
innanfor kartan och forsok igen.

trycktes in.

kartan. 2. Fjarrstyr roboten tillbaka till kartomradet via
appen och farsok igen.
Nadstopp aktiverat. Stoppknappen pd roboten Ange PIN-koden pa roboten och bekrafta.

Lagt batteri. Roboten
stangs snart av.

Batterinivan ar<10 %.

Docka roboten i laddningsstationen for att ladda
den.

Roboten syns inte pa
kartan. stoldrisk.

Roboten syns inte pa kartan.

1. Ange PIN-koden pé& roboten och bekrafta.
2. Du kan inaktivera Larm om den befinner sig
utanfor kartan i Installningar i appen.
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Problem

Orsak

Lésning

Misslyckades med
att dtervanda till
laddningsstationen.

Roboten hittar inte
laddningsstationen
nar den atervander till
laddningsstationen.

1. Kontrollera om det finns hinder som blockerar
roboten. Ta bort hindren och farsok igen.

2. Fjarrstyr roboten tillbaka till laddningsstationen
via appen.

Misslyckades
med att docka i
laddningsstationen.

Roboten hittar
laddningsstationen men
lyckas inte docka.

—

. Kontrollera om den reflekterande filmen pa
stationen ar smutsig eller blockerad.

2. Kontrollera om det finns ndgra hinder framfér

stationen.

3. Kontrollera om stationen flyttats.

Kontrollera om bottenplattan ar tackt med tjock

lera.

5. Kontrollera om stationen ligger pa en sluttning.

6. Kontrollera om stationen har strom.

7. Hjalp roboten att docka i laddningsstationen via

fjarrstyrning eller manuellt.

»

Positioneringen
misslyckades.

Pasitioneringen misslyckas
nar roboten forsoker starta
en grasklippningsuppgift.

—

. Kontrollera om lidar ar blockerad. Flytta roboten
manuellt till en platt och 6ppen plats inom
kartan och forsok starta uppgiften igen.

2.0m du fortsatter stota pa detta fel, forsok igen

efter att roboten dockats i laddningsstationen.

Otillrackligt utrymme
for att svanga framfor
stationen.

Otillrackligt utrymme for att
svanga framfor stationen.

—

. Om stationen placerats vid kanten av kartan
eller inuti den, se till att det finns minst 1 m fritt
utrymme mellan den framre delen av stationens
bottenplatta och kartans grans; annars kanske
roboten inte kan svanga.

2. Flytta stationen, eller andra kartan i

Kartredigering.

Vagen blockerad.

Vagen blockerad.

—

. Kontrollera om en forbjuden zon stallts in langs
vagen.
2. Kontrollera om det finns nagra hinder som
blockerar roboten.
3. 0Om roboten fortfarande inte kan passera, radera
vagen i Kartredigering och skapa en ny.

Frontkameran ar
smutsig.

Frontkameran ar smutsig.

Torka av frontkameran med en ren trasa.

Det finns ett problem
med frontkameran.

Det finns ett problem med
frontkameran.

1. Torka av frontkameran med en ren trasa.
2. Forsok starta om roboten.
3. Kontakta kundtjanst om problemet kvarstar.

Frontkameran
blockerad.

Frontkameran blockerad.

Torka av frontkameran med en ren trasa.

Gransdetekteringsfel
intraffade under
automatisk
kartlaggning.

Gransdetekteringsfel
intraffade under automatisk
kartldggning.

1. Setill att jusforhallandena ar ldmpliga, varken
for ljusa eller fér morka.

2. Bekrafta att vadret ar klart, utan dimma eller
regn.

3. Sefill att frontkameran ar ren och fri fran hinder.

4. Setill att markytan ar jamn, eftersom
ojamnheter kan paverka detekteringen.

5. Om gransdetekteringen fortsatter att misslyckas,
byt till fiarrstyrningslage for kartldggning.

|
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13 Specifikationer

Produktens namn LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra
800 1000 1200 1600 2000
Varumarke MOVA
Grundldggande
information | Modell MXXM2100 | MXXM3100 | MXXM4100 | MXXM5100 | MXXM6100
Métt 666 MM x 444 mm x 273 mm
Vikt (batteri ingdr) 13,7 kg 13,7 kg 13,8kg 13,8kg 13,8 kg
Rekommenderad 800 m? 1,000 m? 1,200 m? 1,600 m?2 2,000 m?
arbetskapacitet
Standard
800 m?/dag | 800 m?/dag | 1,000 m?/dag | 1,200 m?/dag | 1,200 m?/dag
Klippningseffektivitet [1]
. . Effektiv
Klippning
1,200 m?/dag | 1,200 m?/dag | 1,400 m?/dag | 1,600 m?/dag | 1,600 m?/dag
Klipphojd 3~10cm
Klippbredd 20cm
Laddningstid [2] 60 minuter | 60 minuter | 65 minuter | 65 minuter | 65 minuter
Ljudeffektniva (LWA) 57 dB(A)
Osakerhet for ljudeffekt
(kW) 3 dB(A)
Bullerutslapp
Ljudtrycksniva (LpA) 49 dB(A)
Osakerhet for [judtryck
3 dB(A
(KpA) ®)
) 0~50°C
Driftstemperatur Rekommenderad: 10~35° C
Temperatur for -10~35° C
l&ngtidsforvaring Rekommenderad: 0~25° C
Arbetsskick

IP-klassificering

Robot: IPX6
Laddningsstation: IPX4
Stromforsorjning: IP67

Maximal lutning for
grasklippningsomrade

45 % (24°)

Anslutnings-
mojligheter

Sluetootn- 2400,0-2483,5 MHz
frekvensomrade
802.11b:16+2dBm(vid 11Mbps)
) 802.11g:14+2dBm(vid 54Mbps)
Max. RE-effeit 802.11n:13+2dBm(vid HT20,HT40)
Bluetooth: 749 dBm
Wi-Fi Wi-Fi 2,4 GHz (2400-2483,5M)
Ingar (gratis | Ingar (gratis
Lankmodul Ingar ej Ingar ej Ingéar ej iettarfran itre ar fran
aktivering) aktivering)

Lanktjansten [3]

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS [4]

GPS/GLONASS/BDS/Galileo

'l
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Drivmotor Motortyp Borstlos motor

Klippmotor Hastighet 2500 /min
Batterimodell MBPM30 | MBPM30 | MBPM20 | MBPM20 | MBPM20
Batterityp Litiumjonbatteri

Batteri (robot) |1y o\ yapacitet | 4000 mah | 4000 mAh | 5000 mAh | 5000 mAh | 5000 mAh
o

Modell laddare

MPAM20 / MPAM20(C)

Ingangsspanning 100~240V AC
Stromférsorjning

Utgdngsspanning 20V DC

Utgangsstrom 3A

Modell for

laddningsstation MEM20

Ingdngsspanning 20V DC
Laddningsstation Utgdngsspanning 20V DC

Ingangsstrom 3A

Utgangsstrom 3A

Reservblad och 9

Tillbehor skruvar
Bladmodell MBKM10

[1] Baserat pa tester av MOVA Laboratory.
[2] Laddningstid avser den tid som krévs for att uppna 85 % kapacitet for att dteruppta klippningen nar
roboten automatiskt dtervander till laddningsstationen pa grund av lag batteriniva.

[3] Kraver installation av lankmodulen.
[4] Kraver installation av lankmodulen.

Obs: Specifikationerna kan komma att andras eftersom vi standigt forbattrar vara produkter. For den
senaste informationen, besok var webbplats pa https://www.mova.tech.
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1 Instrukcje bezpieczenstwa pracy

1.1 Ogdlne instrukcje bezpieczenstwa

» Przed rozpoczeciem uzywania produktu nalezy uwaznie przeczytac i zrozumiec niniejszg instrukcje
uzytkownika.

= Z produktem nalezy uzywac wytacznie wyposazenia zalecanego przez firme MOVA. Wykorzystanie w
jakikolwiek inny sposob jest nieprawidtowe.

= Nie zezwalaj dzieciom na przebywanie w poblizu urzadzenia lub zabawe nim podczas jego pracy.

= Nie uzywaj produktu w miejscach, w ktorych ludzie nie zdajg sobie sprawy z jego obecnosci.

» W przypadku recznej obstugi produktu za pomocg aplikacji MOVAhome, nie nalezy biegac. Zawsze chodz,
ostroznie stawiajac kroki na nierownosciach i caty czas utrzymujac rownowage.

» Unikac uzywania produktu, gdy w obszarze roboczym znajdujg sie ludzie, zwtaszcza dzieci, albo zwierzeta.

» W przypadku uzytkowania produktu w miejscach publicznych, nalezy umiesci¢ wokot miejsca pracy znaki
ostrzegawcze z napisem: ,Uwaga! Automatyczna kosiarka! Nie zblizac sie do urzgdzenia! Nadzorowac
dzieci!”

= Podczas obstugi produktu nalezy nosic solidne obuwie i dtugie spodnie.

» Aby zapobiec uszkodzeniom produktu oraz wypadkom z udziatem pojazdow i 0s6b, nie nalezy wyznaczac
obszaréw roboczych ani tras przejazdowych na drogach publicznych.

= Nie wolno dotykac ruchomych, niebezpiecznych czesci, takich jak tarcza tngca, przed ich catkowitym
zatrzymaniem.

= W razie obrazen lub wypadku nalezy zwrdcic sie 0 pomoc medyczng.

» Przed przystgpieniem do usuwania zatorow, konserwacji lub sprawdzania produktu nalezy go wytaczyc.

Jesli produkt drga w nietypowy sposob, przed ponownym uruchomieniem nalezy sprawdzic, czy nie jest
uszkodzony. Nie uzywaj produktu, jesli jakakolwiek jego czesc jest uszkodzona.

= Nie nalezy instalowac gtownego kabla w miejscach, w ktorych produkt moze go przecigc. Postepuj zgodnie z
dostarczonymi instrukcjami instalacji kabla.

» Do tadowania produktu nalezy uzywac wytgcznie stacji tadowania dotgczonej do zestawu. Nieprawidtowe
uzytkowanie moze spowodowac porazenie prgdem, przegrzanie lub wyciek zracej cieczy z akumulatora. W
przypadku wycieku elektrolitu przeptukac wodg/srodkiem neutralizujgcym, a w razie kontaktu zrgcej cieczy z
0czami zwrocic sie o pomoc medyczna.

» Przy podtgczaniu gtéwnego kabla do gniazda zasilania nalezy uzy¢ wytgcznika roznicowopradowego (RCD) o
maksymalnym pradzie wyzwalajgcym 30 mA.

= Nalezy stosowac wytacznie oryginalne akumulatory zalecane przez firme MOVA. W przypadku stosowania
nieoryginalnych akumulatorow nie mozna zagwarantowac bezpieczenstwa produktu. Nie nalezy uzywac
akumulatorow nienadajgcych sie do ponownego tadowania.

» Przedtuzacze nalezy trzymac z dala od ruchomych, niebezpiecznych czesci, aby unikngc ich uszkodzenia,
ktore moze doprowadzi¢ do kontaktu z elementami pod napieciem.

» llustracje uzyte w niniejszym dokumencie majg jedynie charakter poglgdowy. Prosimy 0 zapoznanie sie z
rzeczywistymi produktami.

= Nigdy nie zezwalaj na korzystanie z urzgdzenia dzieciom, osobom o ograniczonych zdolnosciach fizycznych,
sensorycznych lub umystowych albo nieposiadajgcym doswiadczenia i wiedzy ani csobom niezaznajomionym
z niniejszymi instrukcjami; lokalne przepisy mogg ograniczac¢ dozwolony wiek operatora.

» Nie podtgczaj ani nie dotykaj uszkodzonego kabla, dopdki nie zostanie on odtgczony od gniazda zasilania.
Jesli kabel ulegnie uszkodzeniu podczas pracy, nalezy odtgczyc¢ wtyczke od gniazda zasilania. Zuzyty lub
uszkodzony kabel zwieksza ryzyko porazenia pradem i powinien zosta¢ wymieniony przez personel serwisowy.

» Nie nalezy mocno lub gwattownie naciskac produktu, poniewaz moze to spowodowac jego uszkodzenie.

» Aby zachowac zgodnosc z wymogami dotyczgcymi ekspozycji na fale radiowe, nalezy zachowac odlegtosc 35
cm miedzy urzadzeniem a cztowiekiem.

» Do tadowania baterii nalezy uzywac wytacznie odtgczanego zasilacza dostarczonego z urzgdzeniem.
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1.2 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce instalacji

= Nalezy unikac instalowania stacji tadowania w miejscach, w ktorych ludzie mogg sie o nig potkngc.

= Nie nalezy instalowac stacji tadowania w miejscach, w ktorych istnieje ryzyko wystgpienia stojgcej wody.

» Nie wolno instalowac stacji tadowania, w tym zadnych akcesoriow, w odlegtosci mniejszej niz 60 cm od
materiatow tatwopalnych. Nieprawidtowe dziatanie lub przegrzanie stacji tadowania i Zrodta zasilania moze
stanowic zagrozenie pozarowe.

1.3 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce eksploatacji

» Nie zblizaj dtoni ani stop do obracajgcych sie ostrzy. Nie nalezy zblizac dtoni ani stop do produktem ani
wsuwac ich pod niego, gdy jest on wigczony.

= Nie wolno podnosic¢ ani przenosi¢ wtgczonego produktu.

= Gdy w obszarze roboczym znajdujg sie ludzie, zwtaszcza dzieci lub zwierzeta, zaparkuj robota w stadji
tadowania lub wytgcz go.

= Upewnij sie, ze na trawniku nie ma zadnych przedmiotow, takich jak kamienie, gatezie, narzedzia lub zabawki.
W przeciwnym razie ostrza mogg ulec uszkodzeniu w kontakcie z przedmiotem.

» Nie ktasc¢ zadnych przedmiotow na produkcie ani na stacjitadowania.

= Nie uzywac produktu, jesli przycisk STOP nie dziata.

» Unikac kolizji produktu z ludzmi i zwierzetami. Jesli na drodze produktu znajdzie sie cztowiek lub zwierze,
nalezy natychmiast przerwac jego dziatanie.

= Produkt nalezy zawsze wytgczac, gdy nie jest uzywany.

= Nie uzywac produktu jednoczesnie ze zraszaczem wynurzalnym. Uzyj funkcji Plan, aby zapewnic, ze produkt i
zraszacz wynurzalny nie bedg dziataty w tym samym czasie.

» Nalezy unikac¢ umieszczania kanatu potaczeniowego w miejscu instalacji tryskaczy wynurzalnych.

= Nie uzywac produktu w przypadku obecnosci stojgcej wody w obszarze roboczym, np. podczas ulewnego
deszczu lub gromadzenia sie wodly.

1.4 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce konserwacji

= Podczas konserwacji nalezy wytaczyc urzgdzenie.

= Po umyciu nalezy upewnic sie, ze produkt zostat umieszczony na ziemi w normalnym ustawieniu, a nie do
g6ry nogami.

» Nie nalezy odwracac produktu w celu wyczyszczenia podwozia. Jesli odwrocisz go w celu wyczyszczenia,
pamietaj, aby po zakonczeniu przywrocic go do wtasciwego potozenia. Ten srodek ostroznosci jest konieczny,
aby zapobiec przedostawaniu sie wody do silnika, ktore mogtoby wptywac na jego normalne dziatanie.

 Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji stacji tadowania nalezy odtgczyc¢ wtyczke od stacji
tadujgcej lub uzyc urzadzenia blokujgcego.

= Do czyszczenia produktu nie nalezy uzywac myjki wysokocisnieniowej ani rozpuszczalnikow.

1.5 Bezpieczenstwo akumulatora

Akumulatory litowo-jonowe mogg eksplodowac lub spowodowac pozar w przypadku ich rozebrania, zwarcia,

wystawienia na dziatanie wody, ognia lub wysokich temperatur. Nalezy obchodzic¢ sie z nimi ostroznie, nie

rozbierac ani nie otwierac¢ akumulatora i unika¢ wszelkiego rodzaju niewtasciwych oddziatywan elektrycznych/
mechanicznych. Przechowywac z dala od bezposredniego swiatta stonecznego.

= Nalezy uzywac wytgcznie tadowarki i zrodta zasilania dostarczonych przez producenta. Uzycie
nieodpowiedniej tadowarki i zrodta zasilania moze spowodowac porazenie prgdem i/lub przegrzanie.

« NIE NALEZY PROBOWAC NAPRAWIAC ANI MODYFIKOWAC AKUMULATORAI Proby naprawy mogg spowodowac
powazne obrazenia ciata w wyniku wybuchu lub porazenia prgdem. Jesli dojdzie do wycieku, uwolnione
elektrolity sg zrgce i toksyczne.

= To urzgdzenie zawiera akumulatory, ktore mogg wymieniac wytgcznie wykwalifikowane osoby.

1.6 Inne zagrozenia
Aby unikngc¢ obrazen, podczas wymiany ostrzy nalezy nosic¢ rekawice ochronne.
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1.7 Symbole i naklejki

OSTRZEZENIE -
Przed przystgpieniem do obstugi urzadzenia nalezy przeczytac
instrukcje obstugi.

OSTRZEZENIE -
Podczas pracy nalezy zachowac bezpieczng odlegtos¢ od
urzadzenia.

OSTRZEZENIE -
Przed rozpoczeciem pracy przy urzgdzeniu lub jego
podnoszeniem nalezy wtaczy¢ blokade.

OSTRZEZENIE -
Nie wolno jezdzi¢ na urzadzeniu.

= > vel> T B>

OSTRZEZENIE -
Nie wolno wyrzucac tego produktu jako zwyktego odpadu
z gospodarstwa domowego. Upewnij sie, ze produkt zostat

poddany recyklingowi zgodnie z lokalnymi wymogami prawnymi.
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Ten produkt jest zgodny z obowigzujgcymi dyrektywami WE.

€
@ Klasa llI
()

Przed tadowaniem przeczytaj instrukcje.

- Prad staty

[] Klasa Il

PRZEZNACZENIE PRODUKTU

Produkt ogrodowy przeznaczony do koszenia trawnikow przydomowych. Zostat on zaprojektowany z mysla

0 czestym koszeniu, dzieki czemu trawnik jest zdrowszy i wyglada lepiej niz kiedykolwiek wczesniej. W
zaleznosci od wielkosci trawnika, kosiarke mozna zaprogramowac do pracy w dowolnym czasie lub z dowolng
czestotliwoscig. Nie mozna jej uzywac do kopania, zamiatania ani odsniezania.

e

Niniejszym firma Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. oswiadcza, ze model urzgdzenia radiowego MXXM2100/
MXXM3100/MXXM4100/MXXM5100/MXXM6100 kosiarki jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst
deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym: https://www.mova.tech/
pages/declaration-of-conformity.

Produkt jest zgodny z brytyjskimi przepisami PSTI; petny tekst deklaracji zgodnosci jest dostepny pod
nastepujgcym adresem internetowym: https://www.mova.tech/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

Szczegotowg instrukcje w postaci elektronicznej mozna znalezc na stronie https: //www.mova.tech/pages/user-
manuals-and-fags.
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2 Prezentacja produktu

2.1 Zawartosc¢ opakowania

e e s s s s /4
/

a Pokrywa lidaru
@) Wwieza tadowania
(z kablem o dtugosci 10 m)
© Zrodto zasilania
@ Paliki 8 szt, imbus

© srubokret

m Niestrzepigca sie szmatka

e Robot

o Ptyta podstawowa

@ Szczotka czyszczaca

@ zapasowe ostrza i sruby 9 szt.
@ Instrukcja uzytkownika

@ Skrocona instrukcja uzytkownika
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2.2 Omowienie produktu

Przycisk stop

Gorna pokrywa

Czujnik deszczu

Pokretto

Lampka stanu?

LiDAR’

Wyswietlacz

Styki tadowania

Uchwyt

Przegroda na baterie

4 Modut do taczenia sie
z Internetem *

Komora AirTag

Koto napedowe

Przednia kamera3

1: LIDAR pomaga uzyskac informacje o srodowisku i utatwia ustalanie potozenia robota, unikanie przeszkod
oraz wykrywanie wody i brudu. Zasieg wykrywania (przy 100 klx) wynosi 40 m przy wspotczynniku odbicia
10% i 70 m przy wspotczynniku odbicia 80%. Pole widzenia wynosi 360° .

2: Tylko model LIDAX Ultra 1200/1600/2000 jest wyposazony w kontrolke stanu.

3: Przednia kamera wykrywa przeszkody, granice trawnika i obecnos¢ ludzi. Kagt widzenia wynosi 89° (w
poziomie), 58° (w pionie), 97° (po przekatnej). Rozdzielczos¢ wynosi 2 MP.

4: Tylko model LIDAX Ultra 1600/2000 jest wyposazony w modut do tgczenia sie z Internetem.
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Lampka stanu

Kolor Znaczenie
Czerwony ciggty Wystapit btad.
Niebieski ciggty Robot jest w stanie gotowosci.
Niebieski migajgcy Robot wykonuje zadanie lub jest wstrzymany.
Zielony migajacy Robottaduje sie na stacjitadowania.
Zielony ciagty Akumulator jest catkowicie natadowany.
= Robot jest w stanie patrolowania.
Z06tty migajgcy = Transmisja wideo z przedniej kamery w czasie rzeczywistym
wyswietlana jest w aplikacji.

Uwaga: Okres wigczenia i scenariusze kontrolki stanu mozna dostosowac na stronie Urzgdzenie > = > Swiatto.

2.3 Wprowadzenie do Modutu do tgczenia sie z Internetem

Modut do tgczenia sie z Internetem oferuje tgcznosc z siecig komaorkowa 4G i ustuge GPS.

» t3cznosC z siecig 4G umozliwia zdalne monitorowanie stanu robota i inicjowanie zadan koszenia bez
potgczenia Wi-Fi.

= Whudowany GPS pozwala sledzic¢ lokalizacje robota w czasie rzeczywistym w Mapach Google za
posrednictwem aplikacji i otrzymywac powiadomienia, jesli porusza sie on poza wyznaczonym obszarem

mapy.
2.3.1 Wigczanie ustugi taczenia sie z Internetem

Ustuga tgczenia sie z Internetem wtgcza sie automatycznie po wigczeniu zasilania robota. Na wyswietlaczu
robota i w aplikacji pojawi sie ikona aill potwierdzajgca pomyslne wigczenie ustugi. Aby sprawdzic status i
date wygasniecia ustugi tgczenia sie z Internetem, przejdz na strone Urzgdzenie> > Potgczenia > Modut

do taczenia sie z Internetem.

Ustuga tgczenia sie z Internetem jest oferowana bezptatnie przez okres okreslony w sekcji Specyfikacje,
poczgwszy od momentu aktywacji. Aby przedtuzyc ustuge po wygasnieciu, skontaktuj sie z zespotem obstugi
posprzedazowej MOVA.

Uwaga:

» Modut dotgczenia sie z Internetem zostanie zablokowany, jesli ustugg tgczenia sie z Internetem nie zostanie
odnowiona w ciggu trzech miesiecy od jej wygasniecia. Aby ponownie aktywowac ustuge, nalezy dostarczyc
modut do centrum serwisowego MOVA - ponowna aktywacja moze wigzac sie z optatami.

» Modut do tgczenia sie z Internetem zostat zaprojektowany wytgcznie do uzytku z kosiarkami MOVA. Kazdy
nieprawidtowy stan wykryty w ustudze tgczenia sie z Internetem moze spowodowac zawieszenie ustugi.

W takim przypadku nalezy skontaktowac sie z zespotem obstugi posprzedaznej MOVA, aby pomogt on w
przywroceniu ustugi.

2.3.2 Wymontowanie modutu do tgczenia sie z Internetem

Ostrzezenie:
= Aby unikngc obrazen, nalezy nosic rekawice ochronne.
» Przed odwroceniem robota upewnij sie, ze na lidarze znajduje sie pokrywa ochronna.
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@ Wytgcz robota.

@ Umiesc robota na miekkiej powierzchnii odwrdc go do gory nogami.

©) Za pomocg srubokreta odkrec 4 $ruby, aby zdjg¢ pokrywe.
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2.4 Wprowadzenie do komory AirTag

Komaora AirTag obstuguje AirTagi lub inne urzgdzenia sledzace, ktore pomagaja w lokalizacji i sledzeniu
robota.

Uwaga: AirTag nie jest dotgczony. Przygotuj wtasny.

Aby zainstalowa¢ lub usung¢ AirTagi:

@ wytacz robota. @ Zakryj LIDAR jego ostong ochronna.

© Potozrobota na miekkiej powierzchnii obroc go
do gory nogami.
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3 Instalacja

3.1 Wybor odpowiedniej lokalizacji

Umies¢ stacje tadowania na rownej powierzchni w poblizu brzegu trawnika i w poblizu gniazdka

elektrycznego. Upewnij sie, ze lokalizacja spetnia nastepujgce wymagania:

» Obszar ma silny sygnat Wi-Fi.

Uwaga: Uzyj urzadzenia mobilnego, aby sprawdzic site sygnatu Wi-Fi w danej lokalizacji. Silny sygnat Wi-Fi

zapewnia stabilne potgczenie miedzy robotem a aplikacja.

= Grunt jest dosc miekki, aby zapewnic¢ mozliwosc bezpiecznego wkrecenia srubek.

= Obszar koszenia znajduje sie na rownym terenie. Nachylenie moze spowodowac, ze robot stoczy sie do tytu i
utraci potgczenie.

4 M

N

—

= Nalezy zachowac co najmniej T m wolnej przestrzeni bez przeszkéd po lewej i prawej stronie oraz przed
stacjg tadowania.

 Trawa wokot lokalizacji jest krotsza niz 6 cm.

« Jesli trawa jest wyzsza, nalezy najpierw skosic jg tradycyjng kosiarka. Wysoka trawa moze utrudnic robotowi
powrot do stacji tadowania.

4 N
7
Al
|\ ‘oo cocoosooosoosoaoooonos S/
3.2 Instalacja stacji tadowania
@ Wioz wieze tadowania w ptyte podstawowa, az ustyszysz klikniecie.
4 N
et
b
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@ Przymocuj ptyte podstawowg do podtoza za pomocg dostarczonych palikow i imbusa.

( N

(. '/

~

- —/

O Podtacz zrodto zasilania do kabla, a nastepnie do gniazdka elektrycznego. Zrédto zasilania powinno
znajdowac sie co najmniej 30 cm nad ziemig.

Uwaga: Gdy dostepne bedzie zasilanie, dioda LED na stacji tadowania bedzie swiecit Swiattem statym
niebieskim.

4 )
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© zdejmij pokrywe lidaru.

@ Umiesc robota w stacji tadowania, aby natadowac akumulator. Upewnij sie, ze styki tadowania na
robocie i stacji tadowania sg prawidtowo ze sobg potgczone.

Uwaga:

» Lampka kontrolna miga na zielono, gdy robot z powodzeniem taduje sie w stacji tadowania.

« Jesli chcesz zastosowac garaz dla dodatkowej ochrony, skorzystaj z odpowiedniego garazu MOVA dostepnego

w lokalnych sklepach lub w Internecie. Korzystanie z garazu innego niz MOVA moze powodowac problemy
podczas tadowania.

~
Green Light
(S =4
Dioda LED na stacji tadowania
Kolor swiatta diody LED Znaczenie

1. Wystapit problem ze stacjg tadowania (np. problem z natezeniem lub
napieciem tadowania).
Migajgcy/staty czerwony

2. Robot dokuje w stacjitadowania, ale tadowanie przebiega
nieprawidtowo (na przyktad na stykach tadowania wystapito zwarcie).

Niebieski ciagly Stacja tadowania otrzymuje zasilanie. Robot nie znajduje sie na stadji

tadowania.
Zielony migajacy Robot taduje sie na stacji tadowania.
Zielony ciggty Robot znajduje sie na stacji tadowania i jest w petni natadowany.
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4 Przygotowanie do pierwszego uzycia

4.1 Zapoznanie sie z panelem sterowania

Panel sterowania wewnatrz gornej pokrywy udostepnia nastepujgce funkcje.

» Tryby: Przetgczanie miedzy koszeniem catego obszaru i koszeniem krawedzi.

= Plan: Wyswietlanie i wtgczanie/wytgczanie ,Planu wiosenno-letniego” i ,Planu jesienno-zimowego” .

« Ustawienia: dostep do elementéw konfiguracji koszenia, takich jak skutecznosc koszenia, wysokosc
koszenia, wysokos¢ omijania przeszkod i ochrona przed deszczem/mrozem. Mozna rowniez zarzgdzac
elementami konfiguracji robota, w tym kodem PIN, gtosnoscig, jezykiem itp.

Uwaga: Funkcje mogg byc aktualizowane w zaleznosci od wersji oprogramowania.

Wyswietlacz

-

Sat 1

0:20

Lj
Mode

[CR A ]

(e

Sche...

©

Setting

Press [>| to start all

\

4 )
Wtgczanie/wytaczanie zasilania Rozpocznij
{0) (o1
Pokretto
Wraé¢é Wraé¢ do stacji
{9 (o} ’
. J
Wyswietlacz
lkona Stan
@. Poziom natadowania akumulatora (Pokazuje aktualny poziom natadowania
akumulatora).
@fg- tadowanie (robot pomyslnie dokuje sie w stacji tadowania).
* Bluetooth (robot jest potgczony z aplikacjg przez Bluetooth).
o Wi-Fi (robot jest potgczony z aplikacjg za posrednictwem sieci Wi-Fi).
.|||| Ustuga taczenia sie z Internetem (ustuga tgczenia sie z Internetem jest aktywna).
@ Plan (na dzis zaplanowane jest zadanie i nie zostato jeszcze rozpoczete).
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Przyciski

Przycisk

Funkcja

Zasilanie ()

Aby witgczyc/wytaczyc robota, nacisnij i przytrzymaj przycisk (') przez 2 sekundy.
Robot musi znajdowac sie poza stacjg tadowania.

Rozpocznij Dl

Aby rozpoczac koszenie catego obszaru lub wznowi¢ wstrzymane zadania, nacisnij
przycisk i zamknij gorng pokrywe robota, aby potwierdzic.

Wraéc do Aby odestac robota z powrotem do stacji tadowania w celu natadowania, nacisnij
stacji O przycisk O i zamknij gdrng pokrywe robota, aby potwierdzic.
Wréé O Aby przejé¢ o jeden poziom wyzej w menu, nacisnij przycisk O .
Aby potwierdzi¢ wybor w menu, nacisnij pokretto.
Pokretto Aby wigczyc tryb parowania Bluetooth, nacisnij i przytrzymaj pokretto przez 3 sekundy.

Aby poruszac sie po menu, obracaj pokretto w prawo/w lewo.

Rozpocznij +
Wstecz

Aby przywracic ustawienia fabryczne robota, nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy
przycisk >l oraz przycisk O .

Wrac¢ do stacji

Naciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk O3 i przycisk O , aby przejs¢ do strony

+ Wréc ,0” w Ustawieniach. Strona 0"  zniknie po 5 sekundach.
POI‘:\;E;? * Aby zresetowac kod PIN, nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy pokretto oraz przycisk & .
Stop Nacisnij przycisk Stop , aby zatrzymac robota. Aby wznowic dziatanie, na panelu

sterowania nalezy wprowadzic kod PIN.

4.2 Ustawienia poczgtkowe

Zanim robot bedzie gotowy do pracy, nalezy wprowadzi¢ podstawowe ustawienia.

4.2.1 Ustawianie jezyka i kodu PIN

@ Otworz gorng pokrywe robota.
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@ Nacisénij i przytrzymaj przez 2 sekundy przycisk () na panelu sterowania, aby wtgczy¢ robota.
Uwaga: Robot wtgcza sie automatycznie po zadokowaniu w stacji tadowania.

Gs

© Wybierz preferowany jezyk
Wybierz jezyk, obracajgc pokretto zgodnie z ruchem wskazowek zegara, aby przejs¢ w dot albo w kierunku
przeciwnym, aby przejs¢ w gore. Nacisnij pokretto, aby potwierdzic.

@ ustawianie kodu PIN

1. Obracajac pokrettem, wybierz cyfre od 0 do 9.

Obroc¢ zgodnie z ruchem wskazowek zegara, aby zwiekszyc cyfre albo w kierunku przeciwnym, aby jg
zmniejszyc.

2. Nacisnij pokretto, aby potwierdzi¢ i przejsc¢ do ustawiania nastepnej cyfry.

3. (Opcjonalnie) Aby zmodyfikowac poprzednig cyfre, obroc pokretto w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara, az cyfra zmieni sie na 0, a nastepnie obroc je jeszcze raz.

Wazne: Nie ustawiaj kodu PIN na,0000" .

Y
Set PIN

Don't set to '0000"

Set PIN Set PIN

Don't set to '0000' Don't set to '0000"

4. Wprowadz ponownie kod PIN, aby zakonczyc¢ ustawianie kodu PIN.
Uwaga: Po ustawieniu kodu PIN mozna go zaktualizowac w dowolnym momencie, przechodzgc do opgji
Ustawienia > Zmien kod PIN w aplikacji lub wybierajgc Ustawienia > Zmien kod PIN na wyswietlaczu.
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4.2.2 Podtgczenie robota do Internetu

Przed konfiguracjq sieci:

= Upewnij sie, ze robot i urzgdzenie mobilne znajdujg sie w tej samej sieci Wi-Fi.

= Upewnij sie, ze urzgdzenie mobilne znajduje sie w odlegtosci do 10 m od robota.
= Witacz funkcje Bluetooth w urzgdzeniu mobilnym.

@ Zeskanuj kod QR, aby pobra¢ aplikacje MOVAhome na urzgdzenie mobilne.
Mozesz rowniez pobrac aplikacje MOVAhome z App Store lub Google Play.

2 Download on the
' App Store

Dy, Getiton
OR P Google Play

G, MOVAhome }

@ Otworz aplikacje MOVAhome, utworz konto i zalogu; sie.

€ Potacz sie za pomocg jednej z nastepujgcych metod:

« Skanowanie kodu QR: Przejdz do # Urzadzenie i stuknij — Zeskanuj kod QR, aby sie potgczyc. Zeskanuj
kod QR znajdujacy sie wewnatrz gornej pokrywy robota, aby nawiazac potgczenie.

« Dodaj recznie: Przejdz do fy Urzadzenie i dotknij 4 Dodaj. Nastepnie wybierz model robota, z ktdrym
chcesz sie potgczyc.

= Automatyczne wykrywanie: robot wyszukuje urzgdzenia znajdujgce sie w poblizu. Stuknij robota na liscie
wykrytych urzgdzen, aby sie z nim potgczyc.

O Aby dokonczyc potgczenie z siecig Wi-Fi, postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji.

Wazne:

= Wykorzystaj sie¢ jednopasmowg o czestotliwosci 2,4 GHz lub dwupasmowg o czestotliwosciach 2,4/5 GHz.

= Upewnij sie, ze Twoja sie¢ Wi-Fi nie ma wtgczonej zapory sieciowej i nie jest szyfrowana. W przeciwnym razie
konfiguracja sieci moze sie zakonczy¢ niepowodzeniem.
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© Naciénij i przytrzymaj pokretto na panelu sterowania przez 3 sekundy. Robot przejdzie w tryb parowania
Bluetooth.

@ rostepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w aplikacji, aby dokonczy¢ parowanie.

4.2.3 Inne ustawienia
Odtgczanie robota

Po zakonczeniu parowania robota zostanie automatycznie powigzany z kontem MOVAhome. Kazde
urzgdzenie moze byc¢ powigzane tylko z jednym kontem w danym czasie. Nie moze zostac¢ powigzane z
innym kontem w tym samym czasie.

Aby sparowac robota z nowym kontem, musisz go najpierw roztgczyc. Aby go roztgczyc:

1. Otworz aplikacje MOVAhome. Przejdz do i Urzgdzenie.

2.Znajdz nazwe swojego robota. Jesli masz wiele robotow powigzanych z kontem MOVAhome, przesun
palcem w lewo lub w prawo, aby uzyskac¢ dostep do strony robota, ktérego chcesz edytowac.

3. Stuknij .4 obok nazwy robota.

4. Wybierz Usun.

Wazne: Po anulowaniu powigzania robota z kontem wszystkie dane uzytkownika zapisane w pamieci
robota zostang trwale usuniete z serwera.

Jak udostepnic robota?

1. Stuknij 4 obok nazwy robota.

2. Wybierz Udostepnianie urzadzenia.

Wazne: Po anulowaniu powigzania robota z kontem wszystkie dane uzytkownika zapisane w pamieci
robota zostang trwale usuniete z serwera.

Jak wylogowac sie z konta MOVAhome lub usuna¢ konto?

1. Przejdz do & Ja > Konto.
2. Wybierz Wyloguj sie lub Usun konto.

Resetowanie robota

Po zresetowaniu robota do ustawien fabrycznych wszystkie dane zapisane w robocie zostang usuniete.
Mozesz zresetowac robota na jeden z ponizszych sposcbow:

= Nacisnij jednoczesnie i przytrzymaj przez 3 sekundy przyciski Rozpocznij i Wré€é na panelu sterowania.

» Przejdz do Ustawien i wybierz Resetuj robota na wyswietlaczu.
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5 Mapowanie ogrodu

Wazne: Przed mapowaniem nalezy sprawdzic, czy:
» Poziom natadowania baterii robota przekracza 50%.
» Ostona lidaru jest zdjeta.

» Pokrywa gorna jest zamknieta.
» Robot prawidtowo dokuje sie w stacji tadowania.

~

5.1 Tworzenie wirtualnej granicy

Przed rozpoczeciem procesu mapowania nalezy pamietac o nastepujgcych kwestiach:
= Podczas procesu mapowania nalezy poruszac sie w odlegtosci 5 m za robotem.
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» Robot moze poruszac sie po zboczach o nachyleniu do 45% (24° ). Aby jednak uzyskac lepsze wyniki
koszenia, zaleca sie utrzymywanie nachylenia obszarow roboczych ponizej 25% (14°).

4 )

<25% (14°)

- J

» W przypadku obszarow wezszych niz 60 cm nalezy ustawic je jako sciezki, aby umozliwic¢ robotowi przejazd.

Aby uzyskac szczegodtowe informacje, patrz 71.3: Ustawianie $ciezki.
£
o 96
<60cm =

» Jesli trawnik znajduje sie ponad 4 cm wyzej niz sgsiednie podtoze, nalezy utrzymywac robota w odlegtosci co
najmniej 10 cm od krawedzi. Jesli trawnik jest zrownany z sgsiadujgcym podtozem, robot moze przekroczyc
jego obwod w celu uzyskania optymalnych rezultatow koszenia wzdtuz krawedzi.

4 )

—

>10cm

>4cm

J
» Zadbaj o to, aby katy skretu byty wieksze niz 90° . Kgty mniejsze niz 90° mogg utrudnic robotowi uzyskanie
czystego koszenia.
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Rozpocznij mapowanie:
1. Dotknij opcji Rozpocznij mapowanie w aplikacji, a robot sprawdzi swoj status i przeprowadzi kalibracje.

:ﬁ‘-- . f \

- |-

Uwaga: Urzgdzenie automatycznie opusci stacje tadowania w celu przeprowadzenia kalibracji. Zachowaj
ostroznosc.

2. Poprowadz robota zdalnie do krawedzi trawnika i dotknij opcji Ustaw punkt poczgtkowy, aby ustali¢
punkt poczatkowy dla granicy.

4 )
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3. Zmapuj obszar roboczy. Obstugiwane sg nastepujgce dwie metody.

» Zdalne sterowanie robotem w celu prowadzenia go po obwodzie trawnika i wyznaczenia obszaru roboczego.

» Wigczenie tryb automatycznego wykrywania granicy w celu zmapowania obszaru roboczego. Dzieki
zaawansowanemu algorytmowi sztucznej inteligencji robot moze wyznaczac granice bez koniecznosci
recznego prowadzenia.

Wazne:

 Tryb automatycznego wykrywania granic wymaga wyraznych granic trawnika i powinien byc¢ uzywany
w swietle dziennym, aby zapewni¢ odpowiednig widocznosc. Nalezy unikac korzystania z tej funkcji w
warunkach stabego oswietlenia lub w deszczu.

» Zalecamy podgzanie za robotem podczas korzystania z trybu automatycznego wykrywania granic. Jesli
robot nie wykryje prawidtowo granic, mozna wyjsc z trybu automatycznego wykrywania granic i w dowolnym
momencie przetgczyc sie na zdalne sterowanie.

= Sprawdz, czy kamera przednia robota jest czysta i czy nie jest zastonieta.
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4. Gdy robot powraci do miejsca w odlegtosci 1 m od punktu poczatkowego, mozna dotkngc przycisku
Domknij granice, aby zakonczyc ustawianie granicy.

’ < L 980x 3 ®

5. (Opcjonalnie) Edycja mapy.

Alternatywnie mozna przejsc do Strony urzgdzenia > > Edytuj, aby skorygowac mape po zakonczeniu
mapowania.

@ Ustaw strefe wytaczong

Chociaz robot moze automatycznie omijac przeszkody, nadal konieczne jest ustawienie obszarow ryzyka
upadku, takich jak baseny i piaskownice, jako stref wytgczonych. Obiekty, ktore chcesz chronic (takie jak
kwietnik, trampolina, grzgdka warzywna lub odstoniety korzen drzewa) ustaw jako strefy wytaczone.

@ Dodawanie lub rozszerzanie stref

* Aby utworzyc wiecej stref

Jeslitrawnik jest rozdzielony drogami lub masz kilka odizolowanych trawnikéw, mozesz tworzy¢ dodatkowe
obszary robocze.

Uwaga: Jesli w ogrodzie sg kamienne sciezki, wyznacz je jako oddzielne strefy. Nastepnie narysuj sciezki
tgczgce, aby robot mogt poruszac sie miedzy strefami.

. < O @80 3 ® o
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= Rozszerzanie istniejgcych stref

Istniejgcg strefe mozna rozszerzyc, tworzac obszar, ktory ma zostac w niej uwzgledniony. Jesli oba obszary
naktadajg sie na siebie, zostang automatycznie potgczone.
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© Ustaw Sciezke

W przypadku oddzielonych stref nalezy utworzyc taczaca je sciezke. Oddzielne strefy bez Sciezki bedg dla
robota niedostepne.

Uwaga: Domyslnie robot porusza sie tylko po sciezce, nie koszac przy tym trawy.

Wazne: Jesli trawnik jest rozdzielony przejsciami wyzszyminiz 4 cm, umiesc obiekt o nachyleniu rownym
wysokosci przejscia (np. pochylnie).

/ £
/
/
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el B 4m

» tgczenie dwdéch oddzielonych od siebie stref roboczych

W przypadku oddzielonych obszarow nalezy utworzyc tgczgce je sciezki. W przeciwnym razie bedg one dla
robota niedostepne.

Wazne: Upewnij sie, ze poczatek i koniec sciezki znajdujg sie w obszarze roboczym.

4 h

= taczenie obszaru roboczego ze stacjg tadowania

Jesli stacjatadowania nie znajduje sie w obszarze roboczym, nalezy utworzyc sciezke tgczaca jg z obszarem

roboczym.

Wazne:

= Upewnij sie, ze jeden koniec znajduje sie wewnatrz obszaru roboczego, a drugi przed stacjg tadowania.
Zaleca sie wyréwnanie sciezki ze stacjg tadowania.

= Podczas tworzenia sciezek tgczacych obszar roboczy ze stacjg tadowania nie nalezy zdalnie dokowac robota
w stacji tadujgcej. W przeciwnym razie LIDAR moze zostac zastoniety, co moze spowodowac niepowodzenie
mapowania.

~
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O Rozdzielanie i scalanie stref
Podziel strefe na mniejsze strefy lub potacz podzielone strefy w wiekszg strefe.

- 980: 3 =
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6. Nacisnij ,Ukoncz mape” .

Wazne:

= Nie przesuwaj recznie robota podczas tworzenia granicy, poniewaz moze to spowodowac niepowodzenie
mapowania.

» Po rozpoczeciu mapowania nie dokuj zdalnie robota w stacji tadowania, dopoki proces mapowania nie zostanie
ukonczony. W przeciwnym razie LIDAR moze zostac zastoniety, co moze spowodowac niepowodzenie mapowania.

5.2 Dodawanie drugiej mapy

Funkcja podwojnej mapy zostata zaprojektowana z myslg o sytuacjach, w ktorych robot nie moze samodzielnie
przemieszczac sie miedzy oddzielnymi trawnikami lub gdy konieczne jest korzystanie z wiecej niz jednej mapy.
Utworzenie drugiej mapy moze byc konieczne, jesli:

= Nie mozna potgczyc trawnikow z przodu i z tyku domu.

« |stnieje znaczna roznica wysokosci miedzy obszarami trawnika.

» Masz kilka nieruchomosci, ale tylko jednego robota.

» Obszar trawnika jest zbyt duzy na pojedynczg mape.

TR
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s r s
Tt bt b 05 %
s S

X/

%0 5%%
Gl
S

Uwaga: Jesli trawniki sg potgczone i mieszczg sie w zakresie mozliwosci robota, nalezy zamiasttego uzyc
konfiguracji wielostrefowej.

Aby zmapowac drugi trawnik:

Zone A Zone B Zone'C

Zone D

Zone E

|
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1. Przygotuj stacje tadowania.

« Jesli zakupiono drugg stacje tadowania, nalezy zainstalowac jg na drugim trawniku.

« Jeslinie, przenies robota i jego stacje tadowania recznie, aby rozpoczg¢ mapowanie drugiego trawnika.
2. Aby utworzyc¢ druga mape, przejdz do Strona urzadzenia > & i dotknij Dodaj mape w MOVAhome.

3. Po ukonczeniu drugiej mapy mozna przetgczac sie miedzy mapami za pomocg & > Uzyj.
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Uwaga:

» Po przetgczeniu mapy zostang zastosowane plany i ustawienia koszenia biezacej mapy.

= Dla wiekszej wygody mozna zakupic¢ dodatkowg stacje tadowania do zainstalowania na drugiej mapie. Dzieki
oddzielnej stacji tadowania zainstalowanej na drugiej mapie, wystarczy recznie przenosic robota miedzy dwiema
mapami.

6 Obstuga

6.1 Rozpoczecie koszenia po raz pierwszy

Wskazowki przed koszeniem:

= Uzyj tradycyjnej kosiarki, aby skosic¢ trawe na wysokosc nie wiekszg niz 10 cm.

» Usun ztrawnika przeszkody, w tym gruz, sterty lisci, zabawki, druty i kamienie. Upewnij sie, ze podczas koszenia
przez robota na trawniku nie przebywajg dzieci ani zwierzeta.

« Wypetnij dziury w trawniku.

« Zwyprzedzeniem ustaw w aplikacji preferencje koszenia (takie jak skutecznosc koszenia, wysokosc koszenia i
kierunek koszenia).

Mozesz wybrac jedng z nastepujgcych dwoch metod rozpoczecia koszenia.
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a) Uruchomienie za pomocg panelu sterowania
1 Otworz gorng pokrywe robota.

G (G

Mode

Press (> to start all

3. Obroc pokretto, aby wybrac tryb koszenia.

@37 am

All Edge
Mowing— | Mawing

Press [ to start all

O @
-

4. Nacisnij przycisk >l i zamknij gorng pokrywe robota, aby potwierdzi¢. Robot opusci stacje tadowania i
rozpocznie koszenie catego obszaru.

»
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b) Uruchomienie za pomocg aplikacji
1. Otworz aplikacje.
2. Wybierz tryb koszenia i dotknij Rozpocznij, aby rozpoczgc koszenie.

6.2 Koszenie trawnika przy uzyciu podwdéjnych map

1. Recznie przenies robota na mape obszaru, ktory chcesz skosic.
2. Przed rozpoczeciem koszenia wybierz w aplikacji odpowiednig mape.
Uwaga: Po przetgczeniu mapy zostang zastosowane plany i ustawienia koszenia biezgcej mapy.

Jak radzic¢ sobie z niskim poziomem natadowania baterii lub problemami z tadowaniem?

W przypadku zadan z tylko jedng stacjg tadowania, jesli stacja tadowania nie zostanie recznie przeniesiona
wraz z robotem na drugg mape, robot moze zuzyc¢ akumulator i wyswietli¢ komunikat o btedzie tadowania,
poniewaz nie moze zlokalizowac stacji tadowania. Aby rozwigzac ten problem, wykonaj nastepujgce kroki:
1. Recznie przenies robota na mape ze stacjg tadowania w celu natadowania go.

2. Po natadowaniu przenies robota na pierwotng mape. Urzgdzenie automatycznie wznowi koszenie.
Wazne: Podczas tego procesu nie nalezy zmienia¢ mapy w aplikacji. Dzieki temu robot zapamietuje swojg
ostatnig pozycje i moze kontynuowac prace w miejscu, w ktorym jg zakonczyt.

3. W razie potrzeby powtarzaj te czynnosci, az caty trawnik zostanie skoszony.

6.3 Wstrzymanie

Aby wstrzymac biezgce zadanie koszenia, mozna nacisngc przycisk Stop na robocie lub dotkngc opcji
Wstrzymaj w aplikacji.

Uwaga: Po nacisnieciu przycisku Stop robota nie mozna uruchomic bezposrednio z aplikacji. Aby wznowic
dziatanie, wprowadz kod PIN na panelu sterowania.

OR S ol

6.4 Wznow

Aby wznowic zadanie, gdy robot zostanie wstrzymany, nacisnij przycisk B , a nastepnie zamknij gorng
pokrywe robota, aby potwierdzi¢. Robot wznowi poprzednie zadanie koszenia. Mozesz tez dotkngc opcji
Kontynuuj w aplikacji, aby wznowic zadanie koszenia.

. t e @25, 880
5s (Back)
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o
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6.5 Powrdt do stacji tadowania

Aby odestac robota do stacji tadowania:
1. Nacisnij O na panelu sterowania.

2. Potwierdz, aby wstrzymac lub wznowic biezgce zadanie.

3. Zamknij gorng pokrywe robota, aby potwierdzi¢. Robot automatycznie powrdci do stacji tadowania w

celu natadowania.

Mozna rowniez wybrac opcje Rozpocznij powrot do stacji w aplikacji, aby wystac robota z powrotem.

All Mowing

Press (| to start all

Pause task and return
End task and return

S

OR -

7 Aplikacja MOVAhome

Gdzie mozna dowiedziec sie wiecej

Aplikacja MOVAhome to wiecej niz pilot zdalnego sterowania. Aplikacja umozliwia wiele czynnosci: zdalne

wprowadzanie roznych ustawien, korzystanie z roznych trybow koszenia i dostosowywanie planow koszenia.

7.1 Ustawienia koszenia

Cecha

Lokalizacja w
aplikacji

Opis

Tryby koszenia

Strona urzadzenia >
Pole wyboru trybu w
lewym gornym rogu

Robot oferuje rézne tryby koszenia. Za pomocg aplikacji mozna
przetgczac sie miedzy trybami, w tym koszeniem catego
obszaru, koszeniem strefowym, koszeniem krawedzi, koszeniem
punktowym itrybem recznym.

Strona urzadzenia >

Po ukonczeniu pierwszej mapy robot automatycznie tworzy dwa
tygodniowe plany koszenia w zaleznosci od wielkosci trawnika:
,Plan wiosenno-letni” i ,Plan jesienno-zimowy" . Dzieki
funkcji planu mozna catkowicie powierzyc codzienne koszenie

Plan robotowi. Wystarczy tylko regularnie konserwowac robota.
Uwaga: Jesli obawiasz sie, ze robot moze przeszkadzac Tobie
lub Twoim sgsiadom, gdy pracuje autonomicznie w okreslonych
godzinach, mozesz przejs¢ do Ustawien > Nie przeszkadzac i
ustawic czas Nie przeszkadzac w aplikacji.
Spersonalizuj swoj trawnik, dodajgc ksztatty. Zdefiniowane
Ksztatty Strona urzadzenia > | ksztatty zostang wytaczone z koszenia we wszystkich trybach
koszenia & > Edytuj > Ksztatty | koszenia. Mozesz modyfikowac ich potozenie, rozmiar lub usuwac

je w Ksztattach.

Tarczatngca
UltraTrim ™

Strona urzadzenia >
ey .
7=+ > UltraTrim ™

Tarcza tngca UltraTrim ™ zostata zaprojektowana tak, aby
przesuwac sie w bok, gdy dociera do krawedzi trawnika,
zapewniajac czystsze ciecie.

Uwaga: Dodatkowe preferencje koszenia mozna skonfigurowac

za pomocg '\kony:—:- .Uzyj Trybu ogodlnego, aby zastosowac

ustawienia we wszystkich strefach koszenia, lub przejdz do trybu
wtasnego, aby zdefiniowac indywidualne preferencje koszenia
dla kazdej strefy.
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7.2 Funkcje ochrony przed warunkami atmosferycznymi

Jesli obawiasz sie, ze niekorzystne warunki pogodowe mogg wptyngc na koszenie, mozesz wtgczyc
nastepujace funkcje ochrony przed niekorzystnymi warunkami pogodowymi na stronie urzgdzenia > f w

aplikacji.

Cecha Opis

Gdy funkcja ta jest wtaczona, robot automatycznie wstrzymuje koszenie i powraca
do stacjitadowania, gdy pada deszcz. W aplikacji mozna ustawic czas ochrony
Ochrona przed przed deszczem.

deszczem Uwaga: Koszenie mokrej trawy moze spowodowac uszkodzenie trawnika. Zaleca
sie wydtuzenie czasu ochrony, aby trawa mogta wyschngc przed ponownym
koszeniem.

Koszenie w temperaturach ponizej 6° C moze spowodowac trwate uszkodzenie
trawnika. Ze wzgledow bezpieczenstwa akumulator nie bedzie tadowany.
Ochrona przed Aby chronic trawnik i robota, mozna wtgczyc funkcje ochrony przed mrozem.

mrozem Po wtgczeniu tej funkcji robot automatycznie wstrzymuje koszenie i powraca do
stacjitadowania, gdy temperatura spadnie ponizej 6° C, i wznawia koszenie, gdy
temperatura wzrosnie powyzej 11° C.

7.3 Funkcje antykradziezowe i bezpieczenstwa

W tej sekcji omowiono funkcje antykradziezowe i bezpieczenstwa robota, w tym alarmy dotyczgce utraty
kontaktu z podtozem lub poruszania sie poza mapa, sledzenie lokalizacji w czasie rzeczywistym, alerty o
obecnosci ludzi oraz blokade rodzicielska, zapobiegajgcg niezamierzonemu uruchomieniu.

Aby wtaczyc funkcje antykradziezowe i bezpieczenstwa, przejdz do opcji Strona urzagdzenia > w aplikacji.

Cecha Opis
Alarm w Gdy ta funkcja jest wtgczona, alarm wtaczy sie natychmiast po podniesieniu
przypadku : o : . o
utraty kontaktu z robota, a robot zostanie zablokowany. Aby wznowic dziatanie, nalezy najpierw
podtozem wprowadzic¢ kod PIN na robocie.
Alarm w
przypadku Gdy funkcja jest wtgczona, robot zostanie zablokowany i alarm zostanie
wyjechania poza | natychmiast uruchomiony, jesli znajdzie sie poza mapa.
obreb mapy
stki\;igiiceja Gdy ta funkcja jest wtgczona, obecng lokalizacje robota mozesz sprawdzic w

rzeczywistym Mapach Google.

Wykrycie

obecnodai ludzi Po wtgczeniu tej funkcji robot powiadomi cie po wykryciu obecnosci cztowieka.

Po witaczeniu tej funkcji robot zostanie zablokowany, jesli przez 5 minut nie
zostanie wykonane zadne dziatanie przy otwartej pokrywie. Wtgcz te funkcje, jesli
obawiasz sie mozliwosci obstugiwania robota przez dzieci.

Blokada
rodzicielska

Uwaga: Funkcje alarmu w przypadku wyjechania poza obreb mapy i lokalizacji w czasie rzeczywistym sg
dostepne tylko po aktywowaniu ustugitgczenia sie z Internetem.
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7.4 Funkcje TrueGuard

Ten robot umozliwia pilnowanie ogrodu dzieki transmisji wideo w czasie rzeczywistym i patrolowaniu
okreslonych miejsc za posrednictwem aplikacji.

Cecha Opis

Obraz wideo
W Czasie
rzeczywistym

Stuknij °| aby wyswietli¢ obraz wideo na zywo z przedniej kamery robota,
umozliwiajgcy monitorowanie ogrodu w dowolnym miejscu i czasie.

Gdy robot jest w trybie gotowosci, mozna wystac go do patrolowania okreslonych
Patrolowanie granic lub miejsc w ogrodzie za posrednictwem aplikacji. Aby uzyskac dostep do tej
funkcji, przejdz do (> Patrol.

7.5 tadowanie

Ustawienia tadowania mozna dostosowac na stronie Urzagdzenie > > tadowanie w aplikacji.

7.5.1 Niestandardowy okres tadowania

Funkcja niestandardowego okresu tadowania umozliwia ustawienie okresu tadowania robota na
okreslone godziny. Po wtgczeniu tej funkcji robot taduje sie do bezpiecznego poziomu, gdy poziom
natadowania akumulatora jest niski i nie sg wykonywane zadne zadania zwigzane z koszeniem.

7.5.2 Kontrola poziomu natadowania baterii

» Poziom natadowania baterii do automatycznego tadowania: Ustaw poziom natadowania, przy
ktorym robot automatycznie powrdci do stacji tadowania.

» Poziom natadowania baterii do wznowienia zadan: Ustaw poziom baterii, przy ktérym robot
automatycznie wznawia niedokonczone zadania koszenia.

Uwaga: Zespot programistow MOVA bedzie stale przeprowadzat aktualizacje OTA (Over-the-Air,

bezprzewodowo) i konserwacje oprogramowania firmowego i aplikacji. Sprawdz powiadomienia o

aktualizacjach lub wtacz funkcje automatycznej aktualizacji, aby aktualizowac¢ oprogramaowanie firmowe

i aplikacje oraz karzystac z wiekszej liczby funkgji.

8 Konserwacja

Aby zapewnic lepszg wydajnosc i zywotnosc robota, nalezy go regularnie czyscic i wymieniac zuzyte czesci
zgodnie z nizej podang czestotliwoscig:

Czesc Czestotliwosé wymiany
Ostrza Co 6-8 tygodni lub czesciej
Szczotka czyszczaca Co 12 miesiecy lub czesciej

Uwaga:

o Ve szosta{y Czas pracy ostrzy i szczotki czyszczgcej mozna sprawdzic¢, przechodzgc do opcji Strona
urzadzenia > > Materiaty eksploatacyjne i konserwacja w aplikacji. Po wymianie materiatow
eksploatacyjnych zgodnie z monitem przejdz do strony szczegotow materiatu eksploatacyjnego i dotknij opgji
Wymienitem, aby zresetowac licznik czasu.

» - Jesli masz w ogrodzie obszary wyznaczone do rutynowego czyszczenia i serwisowania robota, mozesz
ustawi¢ na mapie punkty konserwacji, przechodzgc do opcji Strona urzadzenia > > Przejdz do punktu
konserwacji > Edytuj punkt. Po ustawieniu punktow konserwacji mozna po prostu nacisngc przycisk Go i
skierowac robota do wyznaczonych lokalizacji w celu tatwego serwisowania.
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8.1 Czyszczenie

Regularnie czysc robota, aby zapobiec gromadzeniu sie scinkow trawy i brudu oraz zapychaniu tarczy tnacej
i kot napedowych, co moze wptywac na wydajnosc koszenia, dokowania i przemieszczania. Zalecamy
korzystanie z zestawu czyszczgcego, dostepnego w lokalnych sklepach lub w Internecie.

/\ Ostrzezenie: Przed czyszczeniem nalezy wytaczyc robota i odtgczyc¢ stacje tadowania.

Uwaga: Przed odwroceniem robota do gory nogami nalezy upewnic sie, ze na lidarze znajduje sie pokrywa
lidaru, aby uniknac jego uszkodzenia.

* Obudowa, podwozie i tarcza tngca:

1. Wytgcz robota. 2. Zakryj LIDAR pokrywg ochronna.

3. 0dwroc robota do goéry nogami. 4. 0Oczysc obudowe, tarcze tngcg i podwozie za pomocg
weza.

/\ Ostrzezenie: Podczas czyszczenia obudowy nie nalezy dotykac ostrzy. Podczas czyszczenia nalezy
nosic¢ rekawiczki.

Uwaga: Do czyszczenia nie nalezy uzywac myjki wysokocisnieniowej. Do czyszczenia nie nalezy uzywac
detergentow.

5. Ostroznie wyczysc czujnik LIDAR niestrzepigcg sie szmatka.

|
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» Styki tadowania i przednia kamera:
Za pomoca czystej szmatki wytrzyj stykitadowania na robocie i stacjitadujgcej, a takze wyczysc przednia
kamere. Po czyszczeniu nalezy utrzymywac stykitadowania i przednig kamere w stanie suchym.

» Kota napedowe:
Usuwaj btoto z kot za pomocg szczotki, aby zapewnic dobrg przyczepnosc.

8.2 Wymiana podzespotow

* Wymiana ostrzy

Aby zachowac ostrosc ostrzy, nalezy je regularnie wymieniac. Zaleca sie wymiane ostrzy co 6-8 tygodni lub
czesciej. Nalezy uzywac wytgcznie oryginalnych ostrzy MOVA.

/\ Ostrzezenie: Wytacz robota. Przed wymiang ostrzy nalezy zatozy¢ rekawice ochronne.

Uwaga: Wymien wszystkie trzy ostrza jednoczesnie, aby zapewnic zrownowazony system tnacy.

1. Wytgcz robota. 2. Zakryj LIDAR pokrywg ochronna.
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3. Umiesc robota na miekkiej powierzchni i 4. Poluzuj srubki za pomocg srubokreta
odwroc go do gory nogami. krzyzakowego.

5. Usun trzy ostrza i srubki. 6. Wyrownaj nowe ostrza z otworami na tarczy
tngcej, a nastepnie zabezpiecz je srubkami.

« Wymiana szczotki czyszczgcej

Gdy szczotka czyszczgca czujnika LIDAR zuzyje sie, jej wtosie moze sie postrzepic lub zuzy¢, wptywajac na
wydajnosc czyszczenia. Nalezy regularnie wymieniac szczotke czyszczgcg, aby zachowac dobre wyniki
czyszczenia. Zaleca sie wymiane szczotki czyszczacej co 12 miesiecy lub czesciej.
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9 Akumulator

W przypadku dtugotrwatego przechowywania nalezy tadowac akumulator co 6 miesiecy, aby go chronic.
Uszkodzenia baterii spowodowane nadmiernym roztadowaniem nie sg objete ograniczong gwarancja.
Nie tadowac akumulatora w temperaturze otoczenia powyzej 40° C lub ponizej 10° C. Temperatura
dtugotrwatego przechowywania akumulatora powinna wynosic¢ od -10 do 35° C. Aby zminimalizowac
uszkodzenia, zalecana temperatura przechowywania akumulatora wynosi od 0 do 25° C.

Uwaga: Zywotnos¢ akumulatora robota zalezy od czestotliwosci uzytkowania i liczby godzin pracy.

Jesli akumulator jest uszkodzony lub nie mozna go natadowac, nie nalezy samowolnie pozbywac sie
przestarzatego lub wadliwego akumulatora. Nalezy przestrzegac lokalnych przepisow dotyczgcych
recyklingu.

Tryb tadowania z niskg mocg:

Po wtgczeniu trybu tadowania przy niskim poziomie baterii funkcje niezwigzane z tadowaniem zostang

wytgczone (wyswietlacz i sie¢ zostang wytgczone).

« Aby wigczy¢ tryb tadowania przy niskim poziomie baterii, nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przycisk D i
przycisk 0¥ , a nastepnie nacisnij szybko 5 razy przycisk & . Ustyszysz komunikat gtosowy: Tryb tadowania
przy niskim poziomie baterii jest wtgczony.

= Aby wytgczyc tryb tadowania przy niskim poziomie baterii, uruchom ponownie robota lub nacisnij szybko 5

razy przycisk d) .

10 Przechowywanie przez zime

* The Robot

1. Przed wytgczeniem robota nataduj akumulator do petna.

2. Przed odstawieniem robota na zime nalezy go doktadnie wyczyscic.

3. Zatoz pokrywe ochronng lidaru.

4. Robota nalezy przechowywac wewngtrz w suchym miejscu, w temperaturze powyzej 0 ° C.

« Stacja tadowania

Odtacz stacje tadowania i przechowuj jg w suchym i chtodnym miejscu, z dala od bezposredniego Swiatta
stonecznego.

Uwaga: Po okresie zimowym nalezy ponownie zainstalowac stacje tadowania i umiesci¢ w niej robota w
celu natadowania. Jesli ponownie zainstalujesz stacje tadowania w innym miejscu, robot automatycznie
zaktualizuje lokalizacje stacji, gdy tylko sie nataduje i opusci stacje. Jesli napotkasz btedy pozycjonowania z
powodu znaczacych zmian w ogrodzie, zaleca sie ponowne zmapowanie obszaru.

11 Transport

W przypadku transportowania na duze odlegtosci nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony. Zaleca sie
uzywanie oryginalnego opakowania. Zatoz pokrywe ochronng lidaru.

/\ Ostrzezenie:

» Przed transportowaniem robota nalezy go wytaczyc.

= Podnies robota za tylny uchwyt, trzymajac tarcze tngcg z dala od ciata.
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12 Rozwigzywanie problemoéw

Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Robot nie jest potaczony
z aplikacja.

1. Robot nie znajduje sie w
zasiegu sygnatu Wi-Fi lub
Bluetooth.

2. Robot jest wytgczony lub
uruchamia sie ponownie.

1. Sprawdz, czy robot zakonczyt proces wigczania.

2. Sprawdz, czy router dziata prawidtowo.

3. Zbliz sie do robota, aby nawigzac potaczenie
Bluetooth.

Robot stracit kontakt z
podtozem.

Koto nie spoczywa na ziemi.

1. Potdz robota z powrotem na réwnym podtozu.

2. Wprowadz kod PIN i potwierdz.

3. Robot nie jest w stanie przejezdzac przez przedmioty
wyzsze niz 4 cm. Upewnij sie, ze robot pracuje na
rownym podtozu.

Robot jest przechylony.

Robot przechyla sie o ponad
37°.

1. Potdz robota z powrotem na réownym podtozu.

2. Wprowadz kod PIN i potwierdz.

3. Robot nie jest w stanie wjechac na zbocza o kgcie
nachylenia wiekszym niz 45% (24°).

Robot jest
unieruchomiony.

Robot jest przez cos
unieruchomiony i nie udaje
mu sie wydostac.

1. Usun przeszkody znajdujgce sie w poblizu i sprobuj
ponownie.

2. Recznie przenies robota na ptaskie i otwarte miejsce
w obrebie mapy i sprobuj rozpoczac zadanie
ponownie. Jezeli problem bedzie sie powtarzat,
sprobuj ponownie, gdy robot znajdzie sie w stadji
tadowania.

3. Sprawdz, czy w podtozu sg dziury. Wypetnij je przed
koszeniem, aby zapobiec unieruchomieniu robota.

4. Sprawdz, czy trawa w poblizu jest wyzsza niz 10 cm.
Mozesz zmieni¢ wysokas¢ omijania przeszkod badz
uzyc recznej kosiarki, aby przeprowadzic wstepne
koszenie i zapobiec unieruchomieniu robota.

5.Jezeli w danej lokalizacji robot czesto zostaje
unieruchomiony, mozesz ustawic w niej strefe
wytgczong.

Btad lewego/prawego
kota tylnego.

Koto nie moze sie obracac lub
wystapit problem z silnikiem
kota.

1. Wyczysc tylne kota i sprobuj ponownie.

2. Jesliten btgd nadal wystepuje, sprobuj ponownie
uruchomic robota.

3. Jezeli problem bedzie sie utrzymywat, skontaktuj sie z
dziatem obstugi posprzedaznej.

Tarcza tngca nie moze sie
obracac.

Tarcza tngca nie moze sie
normalnie obracac lub
wystapit problem z silnikiem
tngcym.

1. Wyczysc tarcze tnacg i sprobuj ponownie.

2. Sprawdz, czy trawa w poblizu jest wyzsza niz 10 cm.
Mozesz zmieni¢ wysokas¢ omijania przeszkod badz
uzyc recznej kosiarki, aby przeprowadzi¢ wstepne
koszenie i zapobiec zablokowaniu tarczy tnacej
przez wysoka trawe.

3. Sprawd?, czy pod tarczg thacg znajduje sie woda.
Jezeli tak, przenies robota w suche miejsce i sprobuj
ponownie.

4. Jesli ten btgd nadal wystepuje, sprobuj ponownie
uruchomic robota.

5. Jezeli problem bedzie sie utrzymywat, skontaktuj sie z
dziatem obstugi posprzedaznej.

Tarcza tngca nie porusza
sie do gory ani do dotu.

Tarcza tngca nie porusza sie
do gory ani do dotu.

1. Wyczysc tarcze tnacg i sprobuj ponownie.

2. Jesliten btgd nadal wystepuje, sprobuj ponownie
uruchomic robota.

3.Jezeli problem bedzie sie utrzymywat, skontaktuj sie z
dziatem obstugi posprzedaznej.
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Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Tarcza tngca nie moze
poruszac sie na boki.

Tarcza tngca nie moze
poruszac sie na boki.

1. Wyczys¢ system tnacy i usun wszelkie
zanieczyszczenia lub obce przedmioty.

2. Jesli btgd nadal wystepuje, najpierw wytgcz
funkcje UltraTrim ™.,

3. Jezeli problem bedzie sie utrzymywat, skontaktuj
sie z dziatem obstugi posprzedazne).

Btad zderzaka.

Czujnik przedniego zderzaka
jest stale wtaczony.

1. Sprawdz, czy robot nie jest gdzies
unieruchomiony.

2. Delikatnie nacisnij zderzak i upewnij sie, ze sie
odbija.

3.Jesli ten btad nadal wystepuje, sprobuj ponownie
uruchomic robota.

4. Jezeli problem bedzie sie utrzymywat, skontaktuj
sie z dziatem obstugi posprzedazne).

Btad tadowania.

Robot dokuje w stacji
tadujacej, ale wystepuje
problem z natezeniem lub

napieciem pradu tadowania.

1. Sprawd?z, czy stacja tadowania jest poprawnie
podtgczona do zasilania.

2. Sprawdz, czy stykitadowania robota i stacji
tadowania sg czyste.3. Po zakonczeniu
sprawdzania, sprobuj ponownie zadokowac
robota w stacji tadowania.

4. Jezeli problem bedzie sie utrzymywat, skontaktuj
sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

1. Uzywaj robota w miejscach, w ktorych
temperatura otoczenia jest nizsza niz 40 °C .
Mozesz poczekac, az temperatura akumulatora

Zbyt wysoka ; o
temperatura Temperatura akumulatora spadnie samoistnie.
akurpnulatora wynosi =60 °C. 2. Mozesz wytgczyc robota i uruchomic go
’ ponownie za chwile.
3. Jezeli problem bedzie sie utrzymywat, skontaktuj
sie z dziatem obstugi posprzedazne).
Temperatura 1. Jezeli temperatura baterii przekracza 40 °C,,

akumulatora jest
wysoka.

Temperatura akumulatora
wynosi =40 °C .

tadowanie moze zakonczyc sie niepowodzeniem.
2. Uzywaj robota w miejscach, w ktérych
temperatura otoczenia wynosi mniej niz 40 °C .

Temperatura

akumulatora jest niska.

Temperatura akumulatora
wynosi<6°C.

1. Jezeli temperatura baterii jest nizsza niz6 °C,
tadowanie moze zakonczyc sie niepowodzeniem.

2. Uzywaj robota w miejscach, w ktorych
temperatura otoczenia przekracza 6 °C .

LIDAR jest zastoniety.

LIDAR jest zastoniety (na
przyktad pokrywa lidaru nie
jest zdjeta).

1. Zdejmij pokrywe lidaru i sprébuj ponownie.

2. Jezelilidar na gorze robota jest bardzo brudny,
WyCzys¢ go przy uzyciu niestrzepigcej sie szmatki
i sprobuj ponownie.

Nieprawidtowe
dziatanie lidaru.

LIDAR jest bardzo
zabrudzony lub wystapit
btad czujnika.

1. Sprawdz, czy LIDAR jest brudny. Wyczysc go, jezeli
to konieczne i sprébuj ponownie.

2. Jesliten btad nadal wystepuje, sprobuj ponownie
uruchomic robota.

3. Jezeli problem bedzie sie utrzymywat, skontaktuj
sie z dziatem obstugi posprzedazne).

LiDAR jest zabrudzony.

LiDAR jest zabrudzony.

Przetrzyj czujnik lidaru na gorze robota czystg
Sciereczkg. Utrzymuj LIDAR w suchosci po
Czyszczeniu.
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Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Temperatura lidaru jest
wysoka.

Temperatura lidaru jest
wysoka. LIDAR wkrotce
przestanie dziatac.

1. Robot automatycznie sprobuje wrdcic¢ do stadji
tadowania, aby sie schtodzic.

2. Upewnij sie, ze robot dziata w temperaturze
otoczenia ponizej 40 °C .

3. Umiesc robota w zacienionym, chtodnym i dobrze
wentylowanym miejscu. Alarm wytgczy sie, gdy
temperatura spadnie do normalnego zakresu.

4. Robot automatycznie wznowi dziatanie, gdy
alarm ustanie.

5. Jezeli problem bedzie sie utrzymywat, skontaktuj
sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

Temperatura lidaru jest
za wysoka.

Temperatura lidaru jest
za wysoka. LIDAR zostat
zatrzymany.

1. Lidar zostat wytaczony z powodu wysokiej
temperatury.

2. Upewnij sie, ze robot dziata w temperaturze
otoczenia ponizej40°C .

3. Umiesc robota w zacienionym, chtodnym i dobrze
wentylowanym miejscu. Alarm wytgczy sie, gdy
temperatura spadnie do normalnego zakresu.

4. Jezeli problem bedzie sie utrzymywat, skontaktuj
sie z dziatem obstugi posprzedazne).

Robot stracit orientacje.

Nastapita utrata rozpoznania
pozydji.

1. Sprawdz, czy LIDAR na gorze robota nie jest
zabrudzony. Brud negatywnie wptynie na
ustalanie lokalizacji.

2. Recznie przenies robota na otwarte miejsce
w obrebie mapy i sprobuj rozpoczgc¢ zadanie
ponownie.

3.Jezeli nie uda sie przywrocic ustalania lokalizadji,
zdalnie skieruj robota do stacjitadowania za
posrednictwem aplikadji i rozpocznij koszenie.

Btad czujnika.

Btad czujnika.

1. Uruchom robata ponownie i sprobuj ponownie.
2. Jezeli problem bedzie sie utrzymywat, skontaktuj
sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

Robot znajduje sie w
strefie wytgczonej.

Robot znajduje sie w strefie
wytgczone;.

1. Recznie przenies robota ze strefy wytgczonej i
sprobuj ponownie.

2. Zdalnie kontroluj robota przez aplikacje, aby
przemiesci¢ go poza strefe wytgczong i sprobuj
ponownie.

Robot jest poza mapa.

Robot jest poza mapa.

1. Recznie przenies robota na obszar mapy i sprobuj
ponownie.

2. Zdalnie, za pomocg aplikacji przywroc robota na
obszar mapy i sprobuj ponownie.

Wigczono zatrzymanie
awaryjne.

Nacisnieto przycisk Stop na
robocie.

Wprowadz kod PIN i potwierd?z.

Niski poziom
natadowania
akumulatora. Robot
niedtugo sie wytaczy.

Poziom natadowania
akumulatora wynosi < 10%.

Zadokuj robota w stacji tadowania, aby
natadowac akumulator.

Robaot znajduje sie z
dala od mapy. Zachodzi
ryzyko kradziezy.

Robot znajduje sie z dala od
mapy.

1. Wprowadz kod PIN i potwierdz.
2. Mozesz wytaczy¢ Alarm w przypadku wyjechania
poza obreb mapy w aplikadji (Ustawienia).
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Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Nie udato sie wroci¢ do
stacjitadowania.

Robot nie moze znalez¢ stacji
tadowania po powrocie z
koszenia.

1. Sprawdz, czy robota nie blokujg jakies przeszkody.
Po ich usunieciu sprobuj ponownie.

2. Zdalnie skieruj robota z powrotem do stacji
tadowania za posrednictwem aplikacji.

Dokowanie w stacji
tadowania zakonczone
niepowodzeniem.

Robot znajduje stacje
tadowania, ale nie udaje mu
sie zadokowac.

1. Sprawdz, czy elementy odblaskowe na stacji nie sg
brudne bgdz zablokowane.

2. Sprawd?, czy przed stacja nie znajdujg sie jakies
przeszkody.

3. Sprawd?, czy stacja nie zostata przemieszczona.

4. Sprawdz, czy ptyta podstawowa nie jest pokryta
grubym btotem.

5. Sprawdz, czy stacja znajduje sie na nachyleniu.

6. Sprawdz, czy stacja ma zasilanie.

7.Pomoz robotowi zadokowac na stacji tadowania za
pomocq pilota lub recznie.

Ustalanie lokalizacji
zakonczone
niepowodzeniem.

Ustalanie lokalizacji konczy sie
niepowodzeniem, gdy robot
probuje rozpoczgc¢ zadanie
koszenia.

1. Sprawdz, czy lidar nie jest zastoniety. Recznie
przenies robaota na ptaskie i otwarte miejsce
w obrebie mapy i sprobuj rozpoczgc zadanie
ponownie.

2. Jezeli btad bedzie sie powtarzat, sprobuj ponownie,
gdy robot zostanie zadokowany w stacji tadowania.

Niewystarczajgca
przestrzen do skretu
przed stacja.

Niewystarczajgca przestrzen
do skretu przed stacjg.

1. Jesli stacja jest umieszczona na krawedzi mapy lub
wewnatrz niej, upewnij sie, ze istnieje co najmniej 1
m wolnej przestrzeni miedzy przednig czescig piyty
podstawowej stacji a granica mapy; w przeciwnym
razie robot moze nie byc¢ w stanie skrecic.

2. Przenies stacje lub zmien mape w Edycja mapy.

Sciezka jest
zablokowana.

Sciezka jest zablokowana.

1. Sprawdz, czy na sciezce ustawiona jest strefa
wytaczona.

2. Sprawdz, czy robota nie blokujg jakies przeszkody.

3.Jesli robot nadal nie moze przejechac, usun sciezke
w Edycji mapy i ustaw nowa.

Przednia kamera jest
zabrudzona.

Przednia kamera jest
zabrudzona.

Przetrzyj przednig kamere czystg szmatka.

Wystapit problem z
przednig kamera.

Wystapit problem z przednig
kamera.

1. Przetrzyj przednig kamere czystg szmatka.

2. Sprobuj ponownie uruchomic robota.

3.Jezeli problem bedzie sie utrzymywat, skontaktuj sie
z dziatem obstugi posprzedazne.

Przednia kamera jest
zastonieta.

Przednia kamera jest
zastonieta.

Przetrzyj przednig kamere czystg szmatka.

Podczas automatycznego
mapowania wystgpit
btad wykrywania granic.

Podczas automatycznego
mapowania wystgpit btad
wykrywania granic.

1. Upewnij sie, ze warunki oswietleniowe sg
odpowiednie, nie za jasne ani za ciemne.

2. Potwierdz, ze pogoda jest jasna, bez maty lub
deszczu.

3. Upewnij sie, ze przednia kamera jest czysta i
niezastonieta.

4. Upewnij sie, ze powierzchnia gruntu jest rowna,
poniewaz nierdwnosci mogg wptynac na
wykrywanie.

5. Jesli wykrywanie granicy nadal nie dziata, przetgcz
na tryb zdalnego sterowania, aby przeprowadzi¢
mapowanie.
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13 Specyfikacje

Nazwa produktu LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra
P 800 1000 1200 1600 2000
Marka MOVA
Podstawowe | MXXM2100 | MXXM3100 | MXXM4100 | MXXM5100 | MXXM6100
informacje
Wymiary 666 x 444 x 273 mm
Ciezar
(z akumulatorem) 13.7kg 13,7 kg 13,8kg 13,8kg 13,8kg
Zalecana maksymalna 800 m? 1,000 m? 1,200 m? 1,600 m? 2,000 m?
powierzchnia koszenia
Standardowy
) ) 800 m?/day | 800 m?/day | 1,000 m?/day | 1,200 m?/day | 1,200 m?/day
Skutecznosc koszenia [1]
. Wydajny
Koszenie
1,200 m?/day | 1,200 m?/day | 1,400 m?/day | 1,600 m?/day | 1,600 m?/day
Wysokosc koszenia 3~10cm
Szerokosc¢ koszenia 20cm
Czas tadowania [2] 60 min | 60 min | 65 min | 65 min 65 min
Poziom mocy
akustycznej (LWA) 57 dB(A)
Niepewnos¢ mocy
- akustycznej (KWA) 3 dB(A)
Emisja hatasu o ——
oziom cisnienia
akustycznego (LpA) 49 dB(A)
Niepewnosc cisnienia
akustycznego (KpA) 3dB(A)
Temperatura robocza 0507 C
P Zalecane: 10~35°C
przechommania 10-35°C
P YW Zalecane: 0~25°C
dtugoterminowego
Stan roboczy
Robot: IPX6
Klasyfikacja IP Stacja tadowania: IPX4
Zrodto zasilania: IP67
Maksymalne nachylenie 45% (24°)
obszaru koszenia
Zakres czestotliwosc 2400,0-2483,5 MHz
Bluetooth
802.11b: 16+2 dBm (przy 11 Mbps)
Maks. moc sygnatu 802.11g: 14+2 dBm (przy 54 Mbps)
radiowego 802.11n: 13+2 dBm (@HT20,HT40)
Bluetooth: 749 dBm
Wi-Fi Wi-Fi 2,4 GHz (2400-2483,5 M)
tgcznosc
Wwliczone Wliczone
Modut do tgczenia sie z Nie wliczone Nie wliczone Nie wliczone (bezptatnie (bezptatnie
Internetem przezrokod | przeztrzy lata
aktywacji) od aktywacji)
Ustuga tgczenia sie z LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
Internetem [3] LTE-TDD: B38/40/41
GNSSH GPS/GLONASS/BDS/Galileo
S —
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Silnik L .
napedowy Typ silnika Silnik bezszczotkowy
Silnik koszgcy | Predkosc 2500 /min
Model akumulatora MBPM30 | MBPM30 | MBPM20 | MBPM20 | MBPM20
Typ akumulatora Lithium-ion battery
Akumulator
(robot) Typowa pojemnosc 4000 mAh | 4000 mAh | 5000 mAh | 5000 mAh | 5000 mAh
Naplgcwe 18V DC
znamionowe
Model tadowarki MPAM20 / MPAM20(C)
. Wejsciowe napiecie 100~240 V AC
Zrodto
zasilania Napiecie wyjsciowe 20V DC
Wst;lovye 3
natezenie pradu
Modelstqql MCM20
tadowania
Wejsciowe napiecie 20V DC
Stacja o o
tadowania Napiecie wyjsciowe 20V DC
Wasqowe 3A
natezenie pradu
Output current 3A
Zapasowe ostrza i 9
Akcesoria | °TUPY
Model ostrza MBKM10

[1] Na podstawie testow przeprowadzonych przez MOVA Laboratory.

[2] Czas tadowania odnosi sie do czasu potrzebnego do osiggniecia 85% wydajnosci w celu wznowienia
ciecia, gdy robot automatycznie powraca do stacji tadowania z powodu niskiego poziomu natadowania
akumulatora.

[3]Wymaga zainstalowania modutu do tgczenia sie z Internetem.

[4] Wymaga zainstalowania modutu do tgczenia sie z Internetem.

Uwaga: Ze wzgledu na to, ze nieustannie pracujemy nad udoskonaleniem naszego produktu, jego
specyfikacja moze ulec zmianie. Najnowsze informacje mozna znalez¢ na naszej stronie internetowej pod
adresem https://www.maova.tech.
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1 Sikkerhetsinstruksjoner

1.1 Generelle sikkerhetsinstruksjoner

« Les ngye gjennom og forstd brukermanualen fgr du bruker produktet.

» Bruk kun utstyr som anbefales av MOVA sammen med produktet. All annen bruk er feil.

« Ikke la barn oppholde seg i neerheten av maskinen eller leke med den nar den er i drift.

« Ikke bruk produktet i omrader der noen ikke er klare over at produktet er til stede.

« [kke lgp nar du bruker produktet manuelt med MOVAhome-appen. Du mé alltid gé og passe pa hvor du gér i
bakker og veere sikker pa at du holder balansen.

= Unnga & bruke produktet nar det befinner seg mennesker, spesielt barn eller dyr, i arbeidsomradet.

« Hvis produktet brukes i offentlige omrader, ma det settes opp varselskilt rundt arbeidsomrédet med falgende
tekst: «Advarsel! Automatisk gressklipper! Hold deg unna maskinen! Hold barn under oppsyn!»

« Bruk solid fottgy og lange bukser nar du bruker produktet.

= For & unngé skader pa produktet og ulykker som involverer kjgretgy og personer, ma ikke arbeidsomréder
eller transportveier legges pa tvers av offentlige veier.

» Ikke berar bevegelige, farlige deler, som f.eks. knivdisken, fgr den har kommet til full stopp.

» Oppswk legehjelp i tilfelle skade eller ulykke.

« Sl& produktet AV far du fierner blokkeringer, utfgrer vedlikehold eller undersgker produktet. Hvis produktet
vibrerer unormalt, méa du se etter skader for du starter det pa nytt. Ikke bruk produktet hvis noen av delene er
defekte.

« [kke installer hovedkabelen i omrader der produktet vil klippe den. Falg instruksjonene som fglger med for
installasjon av kabler.

« Bruk kun ladestasjonen som fglger med i pakken til & lade produktet. Feil bruk kan fgre til elektrisk stat,
overoppheting eller lekkasje av etsende veeske fra batteriet. Ved elektrolyttlekkasje, skyll med vann/
ngytraliserende middel, og oppszk lege dersom den etsende vaesken kommer i kontakt med gynene.

= Nar du kobler hovedkabelen til strgmuttaket, bruk en jordfeilbryter (RCD) med en maksimal utlgsningsstrgm
pa 30 MA.

= Bruk kun originalbatterier som anbefales av MOVA. Produktets sikkerhet kan ikke garanteres med uoriginale
batterier. Ikke bruk ikke-oppladbare batterier.

« Hold skjgteledninger borte fra bevegelige, farlige deler for & unngé skader pd ledningene som kan fare il
kontakt med spenningsfgrende deler.

» |llustrasjonene som brukes i dette dokumentet, er kun ment som referanse. Se de faktiske produktene.

» La aldri barn, personer med reduserte fysiske, sensoriske eller mentale evner eller manglende erfaring og
kunnskap, eller personer som ikke er kient med disse instruksjonene, bruke maskinen. Lokale forskrifter kan
begrense alderen til operatgren.

« Ikke koble til eller ta p& en skadet kabel fgr den er koblet fra stremuttaket. Hvis kabelen blir skadet under bruk,
ma stgpselet trekkes ut av strgmuttaket. En slitt eller skadet kabel gker risikoen for elektrisk stgt og bar skiftes
ut av servicepersonell.

» Ikke skyv produktet raskt eller med stor kraft, da dette kan skade produktet.

« For & opprettholde samsvar med kravet om RF-eksponering, bar det opprettholdes en avstand p& 35 cm
mellom enheten og personen.

« For & lade batteriet mé& du kun bruke den avtakbare strgmforsyningsenheten som folger med dette apparatet.

1.2 Sikkerhetsinstruksjoner for installasjon

« - Unnga & installere ladestasjonen i omrader der folk kan snuble over den.

« - [kke installer ladestasjonen i omrader der det er fare for stdende vann.

= - [kke installer ladestasjonen, inkludert eventuelt tilbehar, innenfor 60 cm fra brennbart materiale. Feilfunksjon
eller overoppheting av ladestasjonen og strgmforsyningen kan utgjare en brannfare.
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1.3 Sikkerhetsinstruksjoner for drift

= Hold hender og fgtter unna de roterende bladene. Ikke plasser hender eller fgtter i neerheten av eller under
produktet nar det er slatt pa.

« [kke lgft eller flytt produktet nar det er slatt pa.

« Parker roboten ved ladestasjonen eller sl& den AV nar det befinner seg mennesker, spesielt barn eller dyr, i
arbeidsomradet.

= Sgrg for at det ikke ligger gjenstander som steiner, greiner, verktay eller leker pa plenen. Ellers kan bladene bli
skadet nar de kommer i kontakt med en gjenstand.

« |kke legg gjenstander oppd produktet eller ladestasjonen.

« |kke bruk produktet hvis STOPP-knappen ikke fungerer.

« Unnga kollisjoner mellom produktet og mennesker eller dyr. Hvis en person eller et dyr kommer i neerheten av
produktet, ma du stoppe det umiddelbart.

« Sl& alltid produktet AV nar det ikke er i bruk.

« |kke bruk produktet samtidig med en vannspreder. Bruk Tidsplan-funksjonen for & sikre at produktet og
vannsprederen ikke er i drift samtidig.

« Unnga a plassere en tilkoblingskanal der det er installert vannspredere.

« |kke bruk produktet nar det finnes stdende vann i arbeidsomradet, f.eks. ved kraftig regn eller
vannansamlinger.

1.4 Sikkerhetsinstruksjoner for vedlikehold

« Sl& produktet AV nér du skal utfgre vedlikehold.

« Etter at produktet er rengjort, ma du sgrge for at produktet plasseres pa bakken i normal retning, ikke opp
ned.

« [kke sett produktet opp ned for & rengjgre understellet. Hvis du setter produktet opp ned for & rengjgre, ma
du sgrge for & sette det tilbake i riktig retning etterpa. Denne forholdsregelen er ngdvendig for & forhindre at
vann kommer inn i motoren og potensielt pavirker normal drift.

« Trekk ut stgpselet fra ladestasjonen eller bruk deaktiveringsenheten fgr du rengjar eller utfarer vedlikehold pa
ladestasjonen.

« Ikke bruk haytrykksspyler eller lasemidler for & rengjgre produktet.

1.5 Batterisikkerhet

Litium-ion-batterier kan eksplodere eller fordrsake brann hvis de demonteres, kortsluttes, utsettes for vann, ild
eller hgye temperaturer. Handter dem forsiktig, ikke demonter eller dpne batteriet, og unngd enhver form for
elektrisk/mekanisk mishandling. Oppbevar dem borte fra direkte sollys.

= Bruk kun batteriladeren og strgmforsyningen som leveres av produsenten. Bruk av en uegnet lader og
strgmforsyning kan forarsake elektrisk stat og/eller overoppheting.

« IKKE FORS@K A REPARERE ELLER MODIFISERE BATTERIER! Reparasjonsforsgk kan fgre til alvorlig personskade
pd grunn av eksplosjon eller elektrisk stat. Hvis det oppstar en lekkasje, er elektrolyttene som frigjgres, etsende
og giftige.

« Dette apparatet inneholder batterier som bare kan skiftes ut av fagkyndige personer.

1.6 Gjenveerende risikoer

Bruk vernehansker nar du skifter ut bladene, for 8 unnga skader.
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1.7 Symboler og dekaler

ADVARSEL -
Les bruksanvisningen fgr du tar maskinen i bruk.

ADVARSEL -
Hold trygg avstand til maskinen nar den brukes.

ADVARSEL -
Bruk deaktiveringsenheten fgr du arbeider pa eller lafter
maskinen.

ADVARSEL -
Ikke kjor pa maskinen.

= > vel> T B>

ADVARSEL -

Det er ikke tillatt & avhende dette produktet som vanlig
husholdningsavfall. Sgrg for at produktet resirkuleres i samsvar
med lokale lovbestemmelser.
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Dette produktet er i overensstemmelse med de gjeldende EC-
direktivene.

Les instruksjonene fgr du lader.

e
@ Klasse lll
()

- Likestrgm

[] Klasse Il

TILTENKT BRUK

Hageproduktet er beregnet for gressklipping i hjemmet. Det er konstruert for hyppig klipping, slik at du far
en sunnere og flottere plen enn noen gang far. Avhengig av starrelsen pa plenen din kan gressklipperen
programmeres til & brukes nar som helst eller hvor ofte som helst. Det er ikke laget for graving, feiing eller
sngrydding.

€

Kutting Technology (Suzhou) Co, Ltd. erkleerer herved at gressklippermodellen MXXM2100/MXXM3100/
MXXM4100/MXXM5100/MXXM6100 er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. Den fullstendige teksten til EU-
samsvarserklaeringen er tilgjengelig pa felgende internettadresse: https://www.mova.tech/pages/declaration-
of-conformity.

Produktet er i samsvar med britiske PSTI-forskrifter. Den fullstendige teksten til samsvarserkleeringen er
tilgjengelig pa folgende internettadresse: https: //www.mova.tech/pages/statement-of-compliance-for-uk-
psti.

Du finner en detaljert elektronisk hdndbok pd https://www.mava.tech/pages/user-manuals-and-fags.

|

©
©

|

)




2 Informasjon om produktet

2.1 Hva som er i esken

e e s s s s /4
/

a LiDAR-beskyttelsesdeksel
aLadetérn (med 10 m skjateledning)
e Stremforsyning

@ skruer x 8, unbrakongkkel

© skrutrekker

@ Lofri klut

e Roboten

@ Bunnplate

@ Rengjgringsbgrste

@ Reserveblader og skruer x 9
@ Brukermanual

@ Hurtigstartveiledning
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2.2 Produktoversikt

Stopp-knapp

Toppdeksel
Regnsensor
Dreieknapp
Statuslys?
LiDAR’
Skjerm
Ladekontakter
Handtak

Batterikammer

UltraTrim ™ knivdisk Koblingsmodul #

Forhjul

AirTag-kompartment

Drivhjul

Frontkamera?

1: LIDAR bidrar til & innhente informasjon om omgivelsene og gjer det enklere for roboten & posisjonere
seq, unnga hindringer og registrere vann og smuss. Deteksjonsomradet (ved 100 kIx) er 40 m ved 10 %
refleksjon og 70 m ved 80 % refleksjon. Synsfeltet er 360° .

2: Deter kun LIDAX Ultra 1200/1600/2000-modellen som er utstyrt med statuslyset.

3: Frontkameraet oppdager hindringer, plengrenser og menneskelig tilstedeveerelse. Synsvinkelen er 89°
(horisontal), 58° (vertikal), 97° (diagonal). Oppl@sningen er 2 MP.

4: Deter kun LIDAX Ultra 1600/2000-modellen som er utstyrt med koblingsmodulen.
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Statuslys

Farge Betydning
Konstant rgdt Det har oppstéatt en feil.
Konstant blatt Roboten eri standby.
Blinker blatt Roboten utfgrer en oppgave eller er satt pa pause.
Blinker grant Roboten lader i ladestasjonen.
Konstant grgnt Batteriet er fulladet.
Blinker gult :\Fj'\?jbefjtieZapnanttrittjjufer;efrr'ontkameraet vises via appen.

Merk: Du kan tilpasse aktiveringsperioden og scenariene for statuslyset pa Enhetsside > >Lys.

2.3 Introduksjon til koblingsmodulen

Koblingsmodul tilbyr 4G-mobilnettverkstilkobling og GPS-tjeneste.

= Med 4G-nettverkstilkoblingen kan du fjernovervake robotens status og sette i gang klippeoppgaver uten Wi-
Fi-tilkobling.

= Med den innebygde GPS-en kan du spore robotens sanntidsposisjon i Google Maps via appen og motta
varsler hvis den beveger seg utenfor det angitte kartomradet.

2.3.1 Aktivere koblingsservicen

Koblingsservicen aktiveres automatisk nar du slar p& roboten. Du vil se all lyse opp bade pé robotens skjerm
og i appen, som bekreftelse pa vellykket aktivering. For a sjekke statusen til koblingsservice og utlgpsdato,

gé tilEnhetsside > + > Tilkoblinger > Koblingsmodul.

Koblingsservice tilbys gratis i perioden som er spesifiserti seksjonen Spesifikasjoner, fra
aktiveringstidspunktet. For & forlenge tjenesten etter utlgp, vennligst kontakt MOVAs kundeserviceteam.

Merk:

« Koblingsmodulen lases hvis koblingsservicen ikke fornyes innen tre maneder etter at den har utlgpt. For &
reaktivere tjenesten ma du ta modulen med til et MOVA-servicesenter - reaktivering kan medfgre avgifter.

= Koblingsmodulen er utviklet utelukkende for bruk med MOVA-gressklippere. Enhver unormal status som
oppdages i kablingsservicen, kan fgre til at tjenesten din blir suspendert. Hvis dette skjer, kan du kontakte
MOVAs kundeservice for a fa hjelp til & gjenopprette tjenesten.

2.3.2 Fjerne koblingsmodulen

Forsiktig:
« Bruk vernehansker for & unnga skader.
= Sgrg for at beskyttelsesdekselet er pd LIDAR-enheten fgr du snur roboten.
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@ slé av roboten.

@ Sett roboten pd et mykt underlag og snu den opp ned.

© Losne 4 skruer med en skrutrekker for & fjerne dekselet.

(N

’I

G
1




2.4 Introduksjon til AirTag-kompartementet

AirTag-kompartementet stgtter AirTags eller andre sporingsenheter som hjelper deg med a lokalisere og
spore roboten din.

Merk: AirTag er ikke inkludert. Vennligst forbered din egen.

For a installere eller fjerne AirTags:

@ Sld avroboten. @ Dekk LIDAR med beskyttelsesdekselet.

opp ned.
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3 Installasjon

3.1 Velge et egnet sted
Sett ladestasjonen pa et plant underlag neer kanten av plenen og i naerheten av et stremuttak. Serg

for at stedet oppfyller folgende krav:
« Omradet har et sterkt Wi-Fi-signal.
Merk: Bruk mobilenheten din til & sjekke Wi-Fi-signalstyrken pa stedet. Et sterkt Wi-Fi-signal sikrer en stabil

forbindelse mellom roboten og appen.

« Bakken er myk nok til & tillate skrumontering.
« Omradet ligger i flatt terreng. En helling kan fgre til at roboten ruller bakover og mister kontakten.

f N

=/

= Hold minst 1 m ledig plass uten hindringer til venstre, hayre og foran ladestasjonen.

= Gresset rundt stedet er kortere enn 6 cm.
= Hvis gresset er hgyere, ma du klippe det med en vanlig gressklipper farst. Hayt gress kan gjere det vanskelig

for roboten & komme tilbake til ladestasjonen.

4 )
3
i
|\ ‘o coooooooosooosoasasass ey
3.2 Installere ladestasjonen
@ Settladetdrnetinn i bunnplaten til du harer et klikk.
4 )
3
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@ Fest bunnplaten til underlaget med de medfglgende skruene og unbrakongkkelen.

( N

(. '/

~

- —/

O Koble stramforsyningen til skjgteledningen, og koble deretter til et strgmuttak. Hold strgmforsyningen
minst 30 cm over bakken.
Merk: LED-indikatoren pa ladestasjonen lyser konstant blatt nar det er strgm.

4 )
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O Fjern LiDAR-beskyttelsesdekselet.

@ settroboten i ladestasjonen for & lade. Kontroller at ladekontaktene pd roboten og ladestasjonen er
riktig tilkoblet.

Merk:

« Indikatorlyset blinker grgnt nar roboten lader i ladestasjonen.

« Hvis du @nsker & legge til en garasje for ekstra beskyttelse, kan du bruke matchende MOVA Garage som er
tilgjengelig i lokale butikker eller pa nettet. Bruk av en ikke-MQOVA-garasje kan forarsake problemer under

lading.
~
Green Light
_ —/
LED-indikator pa ladestasjonen
Farge pa LED-indikatorlyset Betydning
1. Det er et problem med ladestasjonen (f.eks. et problem med
ladestrgmmen eller -spenningen).
Blinker/konstant rgdt
2. Roboten dokker i ladestasjonen, men ladingen er unormal (for
eksempel kortslutning i ladekontaktene).
Konstant blatt Ladestasjonen har strgm. Roboten er ikke i ladestasjonen.
Blinker grant Roboten lader i ladestasjonen.
Konstant grgnt Roboten stdr i ladestasjonen og er fulladet.
p———
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4 Forberedelse til farste gangs bruk
4.1 Bli kjent med kontrollpanelet

Kontrollpanelet pd innsiden av toppdekselet har fglgende funksjoner.

« Moduser: Bytt mellom klipping av hele omrddet og kantklipping.

= Tidsplan: Vis og sld pd/av «Var- og sommer-tidsplan» og «Hgst- og vinter-tidsplan».

= Innstillinger: F3 tilgang til klippekonfigurasjoner som klippeeffektivitet, klippehgyde, hayde for unngdelse
av hindringer og regn-/frostbeskyttelse. Du kan ogsa administrere robotkonfigurasjonene, inkludert PIN-

kode, volum, sprak osv.
Merk: Funksjonene kan veere oppdatert avhengig av programvareversjonen.

Skjerm

-

Sat 10:20 © % = il &=

i c ¢

Mode Sche... Setting

Press [>| to start all

(
Strgm pa/av Start
{0) (o1
Dreieknapp
Tilbake Hjem
{9 (o} ’
.
Skjerm
lkon Status
() Batteriniva (Viser gjeldende batteriniva.)
@fg- Lader (Roboten har dokket i ladestasjonen.)
)g Bluetooth (Roboten er koblet til appen via Bluetooth.)
—~ Wi-Fi (Roboten er koblet til appen via et Wi-Fi-nettverk.)
'|||| Koblingsservice (Koblingsservicen er aktivert.)
@ Tidsplan (En oppgave er planlagt for i dag, men har ikke startet ennd.)
——

\J

J
©



Knapper

Knapp Funksjon
o o ° . I B .
Strgm (l) For & sla roboten pg/av, trykk og hold inne (!) -knappen i 2 sekunder. Sgrg for at den
er utenfor ladestasjonen.
Start DI For & starte klipping av hele omradet eller gjenoppta oppgaver som er satt pa pause,
ar trykk pa Bl -knappen, og lukk robotens toppdeksel for & bekrefte.
Hiem O For & sende roboten tilbake til ladestasjonen for & lade, trykk p& O -knappen, og
J lukk robotens toppdeksel for & bekrefte.
Tilbake © For & navigere ett niva opp i menyen, trykk p& O -knappen.
Trykk pa dreieknappen for & bekrefte valget i menyene.
Dreieknapp For & aktivere Bluetooth-paringsmodus, trykk og hold inne dreieknappen i 3 sekunder.
For & navigere gjennom menyen, vri dreieknappen med klokken / mot klokken.
Start + Tilbake For & tilbakestille roboten til fabrikkinnstillingene, trykk samtidig p& Dl -knappen og O

0g hold dem inne samtidig i 3 sekunder.

Hjem + Tilbake

Trykk og hold inne 0 -knappen og O -knappen samtidig i 3 sekunder for & g& til Om-
siden i Innstillinger. Om-siden forsvinner etter 5 sekunder.

Dreieknapp +
Tilbake

For & tilbakestille PIN-koden, trykk og hold inne dreieknappen 0g & -knappen samtidig
i 3 sekunder.

Stopp

Trykk pa Stopp-knappen for a stoppe roboten. PIN-koden ma tastes inn pa
kontrollpanelet for & gjenoppta driften.

4.2 Innledende innstillinger

Fullfer de grunnleggende innstillingene far roboten er klar til 8 begynne a arbeide.

4.2.1 Angi sprak og PIN-kode

© Apne robotens toppdeksel.
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@ Trykk og hold inne () -knappen p& kontrollpanelet i 2 sekunder for & sl p& roboten.
Merk: Roboten vil automatisk slas pa nar den dokker i ladestasjonen.

Gs

®
|

© Velg foretrukket sprak
Vri dreieknappen med klokken for & ga nedover og mot klokken for & g& oppover for a velge sprak. Trykk pa
dreieknappen for & bekrefte.

O Angi PIN-kode

1.Vri pa dreieknappen for & velge et tall fra 0 til 9.

vri med klokken for & gke tallet og mot klokken for & redusere det.

2. Trykk pa dreieknappen for & bekrefte og stille inn neste tall.

3. (Valgfritt) For & endre det forrige tallet, vrir du dreieknappen mot klokken til tallet blir 0, og fortsetter & vri
én gang til.

Viktig: Ikke sett PIN-koden til «<0000».

Set PIN

Don't set to '0000"

Set PIN

Don't set to '0000'

Set PIN

Don't set to '0000"

4. Tastinn PIN-koden pd nytt for & fullfgre innstillingen av PIN-koden.
Merk: N&r PIN-koden er stilt inn, kan du ndr som helst oppdatere den ved & gé til Innstillinger > Endre
PIN-kode i appen eller ved & velge Innstillinger > Endre PIN p& skjermen.
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4.2.2 Koble roboten til Internett

For nettverksoppsett:

« Kontroller at roboten og mobilenheten din er pd samme Wi-Fi-nettverk.
« Sgrg for at mobilenheten er innenfor 10 m fra roboten.

« Aktiver Bluetooth-funksjonen p& mabilenheten.

@ Skann QR-koden, og last ned MOVAhome-appen til din mobile enhet.
Du kan 0gsé laste ned MOVAhome-appen fra App Store eller Google Play.

Download on the
App Store
A\, Get it on
OR P* Google Play

[ G, MOVAhome }

@ Apne MOVAhome-appen, opprett en konto og logg inn.

© Koble tilvia en av fglgende metoder:

« Skann QR-koden: G& til A Enhet og trykk pd = Skanne QR-kode for & koble til. Skann QR-koden p&
innsiden av robotens toppdeksel for & koble til.

« Legg til manuelt: G& til A Enhet og trykk p& - Legg til. Velg deretter roboten du vil koble til.
« Automatisk oppdagelse: Roboten sgker etter enheter i neerheten. Trykk pd roboten din fra listen over
oppdagede enheter for & koble til.

O Folg instruksjonene i appen for & fullfgre Wi-Fi-tilkoblingen.

Viktig:

« Bruk et enkeltb&ndsnettverk med frekvens 2,4 GHz eller tob&ndsnettverk med frekvens 2,4/5 GHz.

= Kontroller at Wi-Fi-nettverket ditt ikke har en brannmur og ikke er kryptert. | motsatt fall kan det hende at
nettverksoppsettet mislykkes.
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© Trykk og hold inne dreieknappen pé& kontrollpanelet i 3 sekunder. Roboten gér inn i Bluetooth-
paringsmodus.

O Folg instruksjonene i appen for & fullfare paringen.

4.2.3 Andre innstillinger

Oppheve binding av roboten

Roboten er automatisk koblet til MOVAhome-kontoen nar sammenkoblingen er vellykket. Hver enhet kan
bare knyttes til én konto. Den kan ikke kobles tilen annen konto samtidig.

For & pare roboten med en ny konto, ma du farst frakoble den. For & frakoble den:

1. Apne MOVAhome-appen. G& til A Enhet.

2. Finn robotens navn. Hvis du har flere roboter knyttet til MOVAhome-kontoen din, sveip til venstre eller
hoyre for & fa tilgang til siden til roboten du vil redigere.

3. Trykk pé& . ved siden av robotens navn.

4. Velg Slett.

Viktig: Nar roboten er frakoblet, slettes alle brukerdata fra roboten permanent fra serveren.

Hvordan dele roboten din?

1. Trykk p& 4 ved siden av robotens navn.

2.Velg Enhetsdeling.

Merk: Du kan administrere brukertilgang for spesifikke funksjoner i Innstillinger > Enhetsdeling.

Hvordan logger jeg ut av eller sletter min MOVAhome-konto?
1. G til & Meg > Konto.
2.Velg Logg ut eller Slett Konto.

Tilbakestille roboten din

Nar du tilbakestiller roboten til fabrikkinnstillingene, slettes alle data pa roboten. Du kan tilbakestille
roboten pa en av fglgende méter:

= Trykk og hold inne Start- og Tilbake-knappene samtidig i 3 sekunder pd kontrollpanelet.

« Gatil Innstillinger, og velg Tilbakestill roboten via skjermen.

|

J
&



5 Kartlegge hagen din

Viktig: Kontroller fglgende fgr du kartlegger:
= Robotens batteriniva er mer enn 50 %.
» Beskyttelsesdekselet til LIDAR-enheten er fjernet.

= Toppdekselet er lukket.
» Roboten har dokket riktig i ladestasjonen.

4 1
73
(& =4
5.1 Opprette virtuell grense
For du starter kartleggingsprosessen, ma du huske pa folgende:
= Gainnenfor 5 m bak roboten under kartleggingsprosessen.
4 N
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= Roboten kan navigere i skraninger med en helling pd opptil 45 % (24° ). For & oppna bedre klipperesultater
anbefales det imidlertid & holde hellingene pa arbeidsomradene under 25 % (14°).

4 )

<25% (14°)

- J

« For omrader som er smalere enn 60 cm, m& du angi dem som stier slik at roboten kan passere gjennom dem.
For mer informasjon, se 71.3: Angi sti.

= Hvis plenen din er mer enn 4 cm hgyere enn den tilstgtende bakken, ma& du holde roboten minst 10 cm fra
kanten. Hvis plenen din er i nivd med den tilstgtende bakken, kan roboten krysse omkretsen for 8 oppna
optimale klipperesultater langs kantene.

4 )

—

>10cm

>4cm

J

« Sgrg for at dreievinklene er stgrre enn 90° . Vinkler mindre enn 90° kan gjare det vanskelig for roboten &
oppna et rent kutt.

4 )
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Start kartlegging:
1. Trykk pa Start kartlegging via appen, s& sjekker roboten statusen sin og kalibrerer.

hoo é )

- |-

Forsiktig: Den vil automatisk forlate ladestasjonen for & utfgre kalibreringen. Vennligst veer forsiktig.

2. Fjernstyr roboten til kanten av plenen, og trykk pa Sett startpunkt for & angi startpunktet for grensen.

4 )

om

A

3. Kartlegg arbeidsomrédet. Fglgende to metoder stgttes.

« Fjernstyr roboten slik at den beveger seg langs omkretsen av plenen for a kartlegge arbeidsomradet.
« Aktiver modusen Automatisk grensedeteksjon for & kartlegge arbeidsomradet. Roboten drives av en avansert
Al-algoritme og kan identifisere grenser uten behov for manuell veiledning.

° (@ Q
® [ ]
’ * =
o L&l LR [ o] 2lz

Viktig:

= Modusen Automatisk grensedeteksjon krever tydelige plengrenser og bgr brukes i dagslys for & sikre god
synlighet. Unnga a bruke denne funksjonen i darlige lysforhold eller regnveer.

= Vi anbefaler at du falger roboten nar du bruker Automatisk grensedeteksjon-modusen. Hvis roboten ikke
klarer & detektere grensene ngyaktig, kan du ndr som helst gd ut av Automatisk grensedeteksjon-modus og
bytte til fiernkontroll.

« Kontroller at robotens frontkamera er rent og uhindret.
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4. Narroboten er tilbake innenfor 1 m fra startpunktet, kan du trykke pa Steng grense for & fullfgre

grenseinnstillingen.

< L 880x 3 @
e

5. (Valgfritt) Rediger kartet.
Alternativt kan du ga til Enhetsside > > Rediger for & justere kartet etter at kartleggingen er fullfgrt.

© Angi forbudssone
Selv om roboten automatisk kan unnga hindringer, er det likevel ngdvendig & gjgre omrader med fallrisiko,

som for eksempel svsmmebassenger og sandkasser, til forbudssoner. Hvis du gnsker & beskytte objekter
(for eksempel et blomsterbed, en trampoline, en grgnnsaksaker eller en synlig trerot), kan du angi dem som

forbudssaoner.

@ Legg til eller utvid soner

« For a opprette flere soner
Hvis plenen er adskilt av veier eller du har flere isolerte plener, kan du fortsette & opprette arbeidsomrader.

Merk: Hvis hagen din har steinlagte stier, kan du angi dem som separate soner. Deretter tegner du

koblingsbaner, slik at roboten kan navigere mellom sonene.

—_——C @80. 3 =

- 980x 3 ® 4
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« For & utvide eksisterende soner
Du kan utvide en eksisterende sone ved a opprette det omradet du vil inkludere. Hvis de to omrddene

overlapper hverandre, blir de slatt sammen automatisk.

880 3 = a0
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© Angi sti

Forisolerte soner ma du opprette en stifor & koble dem sammen. Isolerte soner uten en sti vil ikke veere
tilgjengelige for roboten.

Merk: Som standard beveger roboten seg bare langs stien uten & klippe gresset.

Viktig: Hvis plenen er delt av passasjer som er hgyere enn 4 cm, ma du plassere et objekt med en helling
som er like hgy som passasjen (f.eks. en rampe).

el B 4m

« For & koble sammen to isolerte arbeidssoner

Forisolerte omrader ma du opprette stier for & koble dem sammen. Ellers vil de veere utilgjengelige for
roboten.

Viktig: Forsikre deg om at starten og slutten pa stien er innenfor arbeidsomradet.

4 N

 For 4 koble sammen arbeidsomradet og ladestasjonen

Hvis ladestasjonen ikke befinner seg i arbeidsomradet, bar det opprettes en sti som kobler den med

arbeidsomradet.

Viktig:

= Sgrg for at den ene enden er innenfor arbeidsomrddet, og at den andre enden er rett foran ladestasjonen.
Det anbefales & justere banen etter ladestasjonen.

= N&r du oppretter stier for & koble sammen arbeidsomradet og ladestasjonen, ma du ikke fijerndokke roboten i
ladestasjonen. Ellers kan LiDAR-enheten blokkeres, noe som kan fare til at kartleggingen mislykkes.

Vs
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O Separere og kombinere soner
Delen sone innimindre soner, eller std sammen inndelte soner til en stgrre sone.

< - 880« 3 = < - 80« 3 ®
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6. Trykk pa Fullfar kart.

Viktig:

« |kke flytt roboten manuelt mens du oppretter en grense, ellers kan kartleggingen mislykkes.

« Nar kartleggingen begynner, ma du ikke fierndokke roboten i ladestasjonen fgr kartleggingsprosessen er
fullfart. Ellers kan LIDAR-enheten blokkeres, noe som kan fgre til at kartleggingen mislykkes.

5.2 Legge til et nytt kart

Dobbelkart-funksjonen er utviklet for situasjoner der roboten ikke kan kjgre autonomt mellom separate
plener, eller nar det er ngdvendig med flere kart.

Det kan hende du ma opprette et nytt kart hvis:

» Plenen foran og bak kan ikke kobles sammen.

« Det er en betydelig hgydeforskjell mellom plenomrédene.

= Du har flere eiendommer, men bare én robot.

« Plenomradet ditt er for stort for ett enkelt kart.
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Merk: Hvis plenen din ertilkoblet og innenfor robotens kapasitet, kan du i stedet bruke et Multisone-oppsett.

For & kartlegge den andre plenen:

Zone A Zone B Zone'C

Zone D

Zone E
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1. Klargjgr ladestasjonen.
= Hvis du har kjgpt en ekstra ladestasjon, installerer du den p& den andre plenen.

« Hvis ikke, flytter du roboten og ladestasjonen manuelt for & starte kartleggingen av den andre plenen.
2. Naviger til Enhetsside > og trykk pa Legg til karti MOVAhome for & opprette det andre kartet.

3. Nar du har fullfgrt det andre kartet, kan du bytte mellom kart via &> Bruk.

Merk:

= Etter at du har byttet kart, vil tidsskiemaene og klippeinnstillingene for det gjeldende kartet bli brukt.

= Du kan kjgpe en ekstra ladestasjon som kan installeres pa det andre kartet for & gjgre det enda mer praktisk. Med en
separat ladestasjon installert pa det andre kartet, trenger du bare & flytte roboten manuelt mellom to kart.

6 Bruk

6.1 Starte klippingen for fgrste gang

Tips for du klipper:

= Bruk envanlig gressklipper til & klippe gresset il en hgyde p& maks. 10 cm.

= Fjern hindringer som sgppel, lavhauger, leker, ledninger og steiner fra plenen. Sarg for atingen barn eller kjeeledyr
befinner seg pa plenen nér roboten klipper.

= Fylligjen hulliplenen.

« Stillinn klippepreferansene dine inne i appen pa forhand (som klippeeffektivitet, klippehgyde og klipperetning).

Du kan velge én av fglgende to metoder for a starte klippingen.
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a) Start via kontrollpanelet

1. Apne robotens toppdeksel.

At
Mowing

Press [>| to start all

@37

Edge
Mawing

Press [ to start all

4. Trykk pa Dl -knappen, og lukk robotens toppdeksel for & bekrefte. Roboten forlater ladestasjonen og
begynner klipping av hele omradet.
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b) Start via appen
1. Apne appen.
2. Velg en klippemodus, og trykk pa Start for & starte klippingen.

6.2 Klippe plenen med doble kart

1. Flytt roboten manuelt til kartet der du gnsker 4 klippe.

2. Velg riktig karti appen fgr du begynner klippingen.

Merk: Etter at du har byttet kart, vil tidsskjemaene og klippeinnstillingene for det gjeldende kartet bli brukt.
Hvordan handterer jeg problemer med lavt batteri eller lading?

For oppgaver med bare én ladestasjon, hvis du ikke flytter ladestasjonen manuelt sammen med roboten

til det andre kartet, kan det hende at roboten bruker opp batteriet og gir beskjed om ladefeil fordi den ikke
finner ladestasjonen. Falg disse trinnene for & lgse dette problemet:

1. Flytt roboten manuelt til kartet med ladestasjonen for & lade den opp.

2. Etter lading setter du roboten tilbake til det opprinnelige kartet. Den gjenopptar klippingen automatisk.

Viktig: Ikke endre kartet i appen i lapet av denne prosessen. Dette sikrer at roboten husker sin siste posisjon
og kan fortsette der den slapp.

3. Gjenta disse trinnene etter behov til hele plenen er ferdig klippet.
6.3 Pause

Hvis du vil sette den ndveerende klippeoppgaven pa pause, kan du trykke pa Stopp-knappen pé roboten
eller trykke pa Pause i appen.

Merk: Roboten kan ikke startes direkte via appen etter at du har trykket pd Stopp-knappen. For & gjenoppta
driften, tastinn PIN-koden pa kontrollpanelet.

OR S ol

6.4 Fortsett

For & gjenoppta oppgaven nar roboten er satt pd pause, trykk pa Bl -knappen, og lukk deretter robotens

toppdeksel for & bekrefte. Roboten gjenopptar den forrige klippeoppgaven. Alternativt kan du trykke pa
Fortsetti appen for & fortsette klippeoppgaven.
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6.5 Returner til ladestasjonen

Slik sender du roboten tilbake til ladestasjonen:
1. Trykk p& 0O pa kontrollpanelet.
2. Bekreft for & sette pd pause eller avbryte den ndveerende oppgaven.

3. Lukk robotens toppdeksel for & bekrefte. Roboten gar automatisk tilbake til ladestasjonen for & lade opp.
Alternativt kan du velge Begynn retur til ladestasjon i appen for & sende roboten tilbake.

Pause task and return

End task and return

7 MOVAhome-appen

Hvor du kan utforske mer

MOVAhome-appen er mer enn en fjernkontroll. Det finnes mange ting du kan gjgre via appen: fullfgre ulike
innstillinger eksternt, oppleve ulike klippemoduser og justere klippetidsplaner.

7.1 Klippeinnstillinger
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Funksjon

Plassering i
appen

Beskrivelse

Klippemoduser

Enhetsside >
Modusvalgboks i gvre
venstre hjgrne

Roboten tilbyr diverse klippemoduser. Du kan bytte mellom
moduser i appen, inkludert Klipping av hele omrédet,
Soneklipping, Kantklipping, Punktklipping og Manuell modus.

Tidsplan

Enhetsside >

Etter at det fgrste kartet er fullfgrt, oppretter roboten automatisk
to ukentlige klippetidsplaner i henhold til plenstarrelsen,

som er «Var- og sommer-tidsplan» og «Hgst- og vinter-
tidsplan». Med tidsplanfunksjonen kan du overlate det daglige
klippearbeidet helt og holdent til roboten. Du trenger bare &
vedlikeholde roboten regelmessig.

Merk: Hvis du er bekymret for at roboten kan forstyrre deg eller
naboene dine n&r den arbeider autonomti visse tidsrom, kan

du gé til Innstillinger > Ikke forstyrr og stille inn tiden for Ikke
forstyrriappen.

Klippeformer

Enhetsside > g4 >

(2>

Rediger > Former

Tilpass plenen din ved & legge til former. Definerte former vil
bli ekskludert fra klipping i alle klippemoduser. Du kan endre
posisjon, starrelse eller fjerne dem i Former.

UltraTrim ™
knivdisk

Enhetsside > :—z >
UltraTrim ™

UltraTrim ™ knivdisken er utformet slik at den beveger seg til siden
nar den nar kantene péd plenen, noe som sikrer en renere klipping.

Merk: Du kan konfigurere flere klippepreferanser via ::—_r

Bruk Generell modus for & bruke innstillingene pa tvers av
alle klippesoner, eller bytt til Tilpasset modus for & definere
individuelle klippepreferanser for hver sone.
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7.2 Funksjoner for vaerbeskyttelse

Hvis du er bekymret for at ugunstige vaerforhold kan pavirke klippearbeidet, kan du aktivere fglgende

veerbeskyttelsesfunksjoner pd Enhetsside > iappen.

Funksjon

Beskrivelse

Regnbeskyttelse

Nar denne funksjonen er aktivert, setter roboten automatisk klippingen
pa pause og gar tilbake til ladestasjonen nar det regner. Du kan stille inn
regnbeskyttelsestiden i appen.

Merk: Klipping av vatt gress kan skade plenen. Det anbefales & forlenge
beskyttelsestiden slik at gresset far tarke fgr det klippes igjen.

Frostbeskyttelse

Klipping i temperaturer under 6 ° C kan forérsake permanent skade pa plenen. Av
sikkerhetshensyn lades ikke batteriet.

For & beskytte plenen og roboten din kan du aktivere Frostbeskyttelse-
funksjonen. Nar denne funksjonen er aktivert, setter roboten automatisk
klippingen pé& pause og returnerer til ladestasjonen nar temperaturen faller under
6 ° C, og fortsetter klippingen nar temperaturen stiger til over 11 ° C.

7.3 Tyverisikring og sikkerhetsfunksjoner

Denne delen omhandler robotens tyverisikring og sikkerhetsfunksjoner, inkludert alarmer for lgfting
eller forflytning utenfor kartet, sporing av sanntidsposisjon, varsler om menneskelig tilstedeveerelse og
barnesikring for & forhindre utilsiktet bruk.

For & aktivere tyverisikrings- og sikkerhetsfunksjonene gar du til Enhetsside > i appen.

Funksjon Beskrivelse
Né&r denne funksjonen er aktivert, utlgses en alarm umiddelbart nar roboten lgftes,
Laftealarm og roboten vil da lases. For & gjenoppta driften ma du fgrst taste inn PIN-koden pa

roboten.

Utenfor kartet-
alarm

Nar denne funksjonen er aktivert, vil roboten ladses og alarmen vil utlgses
umiddelbart hvis den er borte fra kartet.

Sanntidsposisjon

Nar denne funksjonen er aktivert, kan du se ndveerende posisjon til roboten i
Google Maps.

Varselom
oppdagelse av
menneskelig
naerveer

N&r denne funksjonen er aktivert, varsler roboten deg ved oppdagelse av
menneskelig tilstedeveerelse.

Barnesikring

Nar denne funksjonen er aktivert, l[dses roboten hvis det ikke utfgres noen
betjeninger p& 5 minutter nar dekselet er dpent. Aktiver denne funksjonen hvis du
er bekymret for at barn kan bruke roboten.

Merk: Funksjonene for utenfor kartet-alarmen og sanntidsposisjon er bare tilgjengelige nar Koblingsservicen

er aktivert.
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7.4 TrueGuard-funksjoner

Med denne roboten kan du holde et gye med hagen din med direktevideo og patruljering av bestemte
steder via appen.

Funksjon Beskrivelse

Trykk pa °| for & se en direkte videostrgmning fra robotens frontkamera, slik at du

Direktevideo
kan overvake hagen din nar som helst og hvor som helst.

Mens roboten er i standby, kan du sende den ut for & patruljere bestemte grenser
Patruljering eller stederihagen via appen. Du far tilgang til denne funksjonen ved & ga til °|
> Patruljering.

7.5 Lading

Du kan justere ladeinnstillingene via Enhetsside > > Ladingiappen.
7.5.1 Egendefinert ladeperiode

Med funksjonen Egendefinert ladeperiode kan du tilpasse robotens ladeperiode til bestemte timer. Nar
denne funksjonen er aktivert, lader roboten seg selv til et trygt batteriniva nar batterinivaet er lavt og det
ikke er noen klippeoppgaver, og fullfgrer en full opplading kun i lgpet av den angitte ladeperioden.

7.5.2 Kontroll av batteriniva

« Batteriniva for automatisk lading: Still inn batterinivaet der roboten automatisk skal ga tilbake til
ladestasjonen.

« Batteriniva for & gjenoppta oppgaver: Still inn batterinivaet der roboten automatisk gjenopptar
ufullfgrte klippeoppgaver.

Merk: MOVAs utviklingsteam vil kontinuerlig utfgre OTA-oppdateringer (Over-the-Air) og vedlikehold av

fastvaren og appen. Se etter oppdateringsvarsler eller aktiver funksjonen for automatisk oppdatering for

4 holde fastvaren og appen oppdatert og fa tilgang til flere funksjoner.

8 Vedlikehold

For & forbedre robotens ytelse og levetid, ma du rengjare den regelmessig og skifte ut slitte deler i henhold
til frekvensen nedenfor:

Del Utskiftningsfrekvens
Blader Hver 6.-8. uke eller tidligere
Rengjaringsbgrste Hver 12. maned eller tidligere

Merk:

« Du kan sjekke gjenveerende tid for bladene og rengjgringsbarsten ved a g til Enhetsside > > Forbruksvarer &
Vedlikehold i appen. Nar du har byttet ut forbruksvarer som du blir bedt om, gar du til detaljsiden for forbruksvarene
og trykker pa Jeg har tilbakestilt den for & tilbakestille tidtakeren.

= Hvis du har bestemte omrader i hagen din for rutinemessig rengjaring og service av roboten, kan du angi
vedlikeholdspunkter p& kartet ved & g3 til Enhetsside > * > G4 til vedlikeholdspunkt > Rediger punkt. N&r

vedlikeholdspunktene er angitt, kan du ganske enkelt trykke pa Ga for & dirigere roboten til de angitte stedene for
enkel service.
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8.1 Rengjaring

Rengjgr roboten regelmessig for & forhindre at gressrester og smuss samler seg opp og tetterigjen
knivdisken og drivhjulene, noe som kan pdvirke robotens ytelse nar det gjelder klipping, dokking og
forflytning. Vi anbefaler at du bruker et rengjgringssett, som er tilgjengelig i lokale butikker eller pd nettet.

/\ Advarsel: S8 av roboten og koble fra ladestasjonen fgr rengjgring.
Forsiktig: Sgrg for at LIDAR-beskyttelsesdekselet er pd LiDAR-enheten fgr du snur roboten opp ned for &
unngd skade pa LIDAR-enheten.

= Huset, understellet og knivdisken:

1.5la av roboten. 2. Dekk til LIDAR-enheten med beskyttelsesdekselet.

Gs

3.Snu roboten opp ned. 4. Rengjar huset, knivdisken og understellet med en
hageslange.

A\ Advarsel: Ikke ta pa bladene nar du rengjgr understellet. Bruk hansker ved rengjering.
Forsiktig: Ikke bruk haytrykksspyler til rengjgring. Ikke bruk vaskemidler til rengjgring.

5. Bruk en lofri klut til & rengjare LiDAR-sensoren forsiktig.
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» Ladekontakter og frontkamera:
Bruk en ren klut til & tarke av ladekontaktene pd roboten og ladestasjonen, og rengjgr ogsa frontkameraet.
Hold ladekontaktene og frontkameraet tarre etter rengjaring.

« Drivhjul:
Bruk en barste til & fjerne gjgrme fra hjulene for & sikre godt grep.

8.2 Utskifting av komponenter

« Skifte ut bladene

For & holde bladene skarpe, ma du skifte ut bladene regelmessig. Det anbefales & skifte ut bladene hver 6.-8.
uke eller tidligere. Bruk kun MOVAs originale blader.

A\ Advarsel: S8 av roboten. Bruk vernehansker far du skifter ut bladene.
Merk: Skift ut alle tre blader samtidig for & sikre et balansert klippesystem.

1.5la av roboten. 2. Dekke til LIDAR-enheten med beskyttelsesdekselet.
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3. Sett roboten pa et mykt underlag og snu den 4. Lgsne skruene med en stjerneskruetrekker.
opp ned.

5. Fjern de tre bladene og skruene. 6.Juster de nye bladene med hullene pa knivdisken,
og fest dem med skruene.

= Skifte ut rengjeringsbgrsten
Nar rengjgringsbgrsten til LiDAR-sensoren slites ut, kan busten bli slitt eller forringes, noe som pavirker

rengjgringsevnen. Skift ut rengjgringsbarsten regelmessig for & opprettholde et godt rengjgringsresultat.
Det anbefales & skifte ut rengjeringsbarsten hver 12. maned eller tidligere.

'I
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9 Batteri

Ved langvarig oppbevaring ma roboten lades hver sjette maned for & beskytte batteriet. Batteriskade
fordrsaket av overutlading dekkes ikke av den begrensede garantien. Ikke lad batteriet ved en
omgivelsestemperatur pa over 40 ° C eller under 10 ° C. Batteriets langtidslagringstemperatur bar ligge

pd mellom -10 og 35 ° C. For & minimere skader anbefales det at batteriet lagres ved en temperatur pa
mellom0og 25°C.

Merk: Levetiden til robotens batteri avhenger av bruksfrekvens og antall driftstimer. Hvis batteriet er skadet
eller ikke kan lades, ma du ikke kaste det utdaterte eller defekte batteriet uten videre. Overhold alle lokale
resirkuleringsbestemmelser.

Lavstrems-lademodus:

Nar lavstrgms-lademodusen er aktivert, deaktiveres funksjoner som ikke er relatert til lading (skjermen og

nettverket slas av).

« For & aktivere lavstrgms-lademodus, trykk og hold inne Dl -knappen og O -knappen samtidig, og trykk raskt
pd & -knappen 5 ganger samtidig. Du vil hare en talemelding: Lavstrams-lademodus er péa.

= For & deaktivere lavstrams-lademodus, start roboten pa nytt eller trykk raskt pa (') -knappen 5 ganger.

10 Vinterlagring

* Roboten

1. Lad batteriet helt opp fgr du slér av roboten.

2. Rengjgr roboten grundig fgr du setter den til oppbevaring om vinteren.

3. Sett pd LIDAR-beskyttelsesdekselet.

4. Oppbevar roboten innendgrs pa et tart sted, ved en temperatur over 0° C.

» Ladestasjon

Trekk ut stgpselet fra ladestasjonen og oppbevar den pa et tgrt og kjelig sted, vekk fra direkte sollys.
Merk: Etter vinterlagring ma du installere ladestasjonen pa nytt og plassere roboten i den for & lade. Hvis
duinstallerer ladestasjonen pé et annet sted, vil roboten automatisk oppdatere stasjonens posisjon sa snart
den lader og forlater stasjonen. Hvis du stgter pa posisjoneringsfeil pd grunn av store endringer i hagen,
anbefales det at du kartlegger omradet pa nytt.

11 Transport

Sgrg for at roboten er slatt av ved transport over lengre avstander. Det anbefales & bruke
originalemballasjen. Sett pd LiDAR-beskyttelsesdekselet.

A\ Advarsel:

= Sl& av roboten fgr du transporterer den.

« Loft roboten i det bakre handtaket, og hold knivdisken borte fra kroppen.
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12 Feilsgking

Problem

Arsak

Lgsning

Roboten er ikke koblet
tilappen.

1. Roboten er ikke innenfor
Wi-Fi-signaldekning eller
Bluetooth-rekkevidde.

2. Roboten er slétt av eller
starter pa nytt.

1. Kontroller om roboten har fullfgrt prosessen med

3 sld seq pa.

Kontroller at ruteren fungerer som den skal.

. Ga neermere roboten for & opprette en Bluetooth-
forbindelse.

w o

Robot er lgftet.

Hjulet er ikke pa bakken.

—

. Sett roboten tilbake pa et flatt underlag.

Tast inn PIN-koden pd roboten og bekreft.

. Roboten kan ikke krysse objekter hgyere enn
4 cm. Vennligst hold bakken jevn der roboten
jobber.

W

Robot er vippet.

Roboten vipper mer enn 37°.

Sett roboten tilbake pa et flatt underlag.
Tast inn PIN-koden pd roboten og bekreft.
. Roboten kan ikke klatre i bakker over 45 % (24°).

wN =

Robot sitter fast.

Roboten sitter fast og klarer
ikke & komme seg ut.

—

. Fjern de omkringliggende hindringene, og prav

deretter pa nytt.

2. Flytt roboten manuelt til et flatt og dpent sted
innenfor kartet og prav & starte oppgaven pa
nytt. Hvis du fortsetter & state pd dette problemet,
prev igjen etter at roboten er pd ladestasjonen.

3. Sjekk om det er hulli bakken. Fyll ut hullene far

klipping for & forhindre at roboten blir fanget.

Sjekk om gresset rundt er hgyere enn 10 cm. Du

kan justere hgyden for unngdelse av hindringer

eller bruke en vanlig gressklipper til & klippe
plenen pa forhand for & forhindre at roboten blir
fanget.

5. Hvis roboten ofte er fanget pa dette stedet, kan

du angi det som en forbudssone.

>

Venstre/hgyre
bakhjulsfeil.

Hjulet kan ikke rotere, eller

hjulmotoren har et problem.

—

. Rengjar bakhjulene, og forsgk deretter pa nytt.

. Forsgk & starte roboten pa nytt hvis denne feilen
gjentar seq.

. Kontakt kundeservice hvis problemet vedvarer.

N

w

Skjeerebladet kan ikke
rotere.

Knivdisken kan ikke
rotere normalt, eller
det er et problem med
klippemotoren.

—

. Rengjar knivdisken, og prav deretter pa nytt.
Sjekk om gresset rundt er hgyere enn 10 cm.

Du kan bruke en vanlig gressklipper til & klippe
plenen pa forhand for & forhindre at knivdisken
blokkeres av hgyt gress.

3. Kontroller om det er vann under knivdisken.
Dersom dette er tilfelle, flytt roboten til et tart sted
0g prov deretter pa nytt.

Forsgk & starte roboten pa nytt hvis denne feilen
gjentar seq.

5. Kontakt kundeservice hvis problemet vedvarer.

N

>

Knivdisken klarer ikke
a bevege seg opp eller
ned.

Knivdisken klarer ikke &
bevege seg opp eller ned.

—

. Rengjgr knivdisken, og prav deretter pd nytt.
Forsgk & starte roboten pa nytt hvis denne feilen
gjentar seq.

3. Kontakt kundeservice hvis problemet vedvarer.

N
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Problem

Arsak

Lasning

Knivdisken kan ikke
bevege seq til siden.

Knivdisken kan ikke bevege
seg til siden.

1. Rengjar klippesystemet og fiern eventuelle rusk
eller fremmedlegemer.

. Hvis feilen vedvarer, kan du fgrst deaktivere
UltraTrim ™ -funksjonen.

. Kontakt kundeservice hvis problemet vedvarer.

NJ

w

Stgtfangeren er
unormal.

Sensoren i stgtfangeren
foran utlgses kontinuerlig.

—

. Sjekk om roboten er fanget noe sted.

. Bank forsiktig pa stgtfangeren og kontroller at
den spretter tilbake.

. Forsgk & starte roboten pa nytt hvis denne feilen
gjentar seg.

4. Kontakt kundeservice hvis problemet vedvarer.

N

[V9)

Ladingen er unormal.

Roboten dokker i
ladestasjonen, men
ladestrgmmen eller
-spenningen har et problem.

—

. Kontroller om ladestasjonen er riktig kablet til
strgm.

_Kontroller at ladekontaktene pa roboten og
ladestasjonen er rene.

. Etter at kontrollen er fullfart, prav & dokke roboten
i ladestasjonen pa nytt.

. Kontakt kundeservice hvis problemet vedvarer.

N

w

N

Batteritemperaturen er
for hay.

Batteritemperaturen er = 60
°C.

—

. Bruk roboten der omgivelsestemperaturen er
under 40 °C . Du kan vente til batteritemperaturen
synker automatisk.

.Du kan slé av roboten og starte den pd nytt etter
en stund.

. Kontakt kundeservice hvis problemet vedvarer.

N

w

Batteritemperaturen er
hay.

Batteritemperaturen er >40°C.

—

. Lading kan mislykkes nar batteritemperaturen er
over40°C.

. Bruk roboten der omgivelsestemperaturen er
under 40°C.

N

Batteritemperaturen er
lav.

Batteritemperaturen er<6°C.

—

. Lading kan mislykkes ndr batteritemperaturen er
under6°C.

. Bruk roboten der omgivelsestemperaturen er
over6°C.

NJ

LiDAR er blokkert.

LIDAR er blokkert (for
eksempel hvis LIDAR-
beskyttelsesdekselet ikke er
fiernet).

—

. Fjern lidar-beskyttelsesdekselet, og prov deretter
P4 Nytt.

Dersom lidaren pd toppen av roboten er veldig
skitten, rengjgr den med en lofri klut og prav
deretter pa nytt.

N

LiDAR har funksjonsfeil.

LIDAR er veldig skitten, eller
det er en sensorfeil.

—

. Sjekk om lidaren er skitten. Rengjgr den om
ngdvendig, og sa forsgk igjen.

. Forsgk a starte roboten pa nytt hvis denne feilen
gjentar seg.

. Kontakt kundeservice hvis problemet vedvarer.

NJ

w

LiDAR er skitten.

LiDAR er skitten.

Tork av LIDAR-sensoren pd toppen av roboten
med en ren klut. Hold LIDAR tarr etter rengjgring.
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Problem

Arsak

Lasning

LiIDAR-temperaturen er
hay.

LIDAR-temperaturen er hay.
LIDAR vil snart stoppe.

1. Roboten vil automatisk prave & returnere til
ladestasjonen for & kjgle seg ned.

2. Sgrg for at roboten opererer ved en
omgivelsestemperatur p& under 40 °C .

3. Plasser roboten i et skyggelagt, kjalig og
godt ventilert omrade. Alarmen stopper nar
temperaturen synker til et normalt niva.

4. Roboten vil automatisk fortsette & operere nar

alarmen stopper.
. Kontakt kundeservice hvis problemet vedvarer.

wul

LiDAR-temperaturen er
for hay.

LIDAR-temperaturen er for
hay. LIDAR har stoppet.

=

LIDAR ble sldtt av pd grunn av hgye temperaturer.
. Sgrg for at roboten opererer ved en
omgivelsestemperatur pa under 40 °C .
3. Plasser roboten i et skyggelagt, kjglig og
godt ventilert omrade. Alarmen stopper nar
temperaturen synker til et normalt niva.
4. Kontakt kundeservice hvis problemet vedvarer.

Roboten er tapt.

Posisjonen er tapt.

—

. Sjekk om LiIDAR-enheten pa toppen av roboten er
skitten. Smuss vil pavirke posisjonen.

2. Flytt roboten manuelt til et apent sted pa kartet
og forsgk a starte oppgaven pa nytt.

. Hvis posisjoneringen ikke gjenopprettes,
fiernkontroller roboten tilbake til ladestasjonen
via appen, og start deretter klippeoppgaven.

w

—

. Start roboten pa nytt og prav igjen.

sensorel sensorfel. 2. Kontakt kundeservice hvis problemet vedvarer.
1. Flytt roboten manuelt ut av forbudssonen, og

Roboten er i prov deretter pa nytt.

forbudssonen Roboten er i forbudssonen. 2. Fjernkontroller roboten gjennom appen for &

flytte den ut av forbudssonen, og prav deretter
pA Nytt.

Roboten er utenfor
kartet.

Roboten er utenfor kartet.

—

. Flytt roboten manuelt inn i kartet, og prav deretter
pa nytt.

2. Fjernkontroller roboten tilbake inn i kartet via

appen, og prev deretter pa nytt.

Ngdstopp er aktivert.

Stopp-knappen pa roboten
er trykket inn.

Tast inn PIN-koden pa roboten og bekreft.

Lavt batteri. Roboten vil
snart sla seg av.

Batterinivaet er < 10 %.

Dokk roboten i ladestasjonen for & lade.

Roboten er borte fra
kartet. Fare for a bli
stjalet.

Roboten er borte fra kartet.

1. Tastinn PIN-koden pa roboten og bekreft.
2. Du kan deaktivere utenfor kartet-alarm i
innstillingene i appen.

'l
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Problem

Arsak

Lasning

Kunne ikke gé tilbake til
ladestasjonen.

Roboten finner ikke
ladestasjonen nar den
returnerer til ladestasjonen.

1. Sjekk om det er hindringer som blokkerer
roboten. Fjern hindringene og prav pa nytt.

2. Fjernstyr roboten tilbake til ladestasjonen via
appen.

Kunne ikke dokke i
ladestasjonen.

Roboten finner
ladestasjonen, men klarer
ikke & dokke.

1. Kontroller om de reflekterende filmene pa
ladestasjonen er skitne eller blokkerte.

2. Kontroller om det er noen hindringer foran
ladestasjonen.

3. Sjekk om ladestasjonen er flyttet.

4. Sjekk om bunnplaten er dekket med tykk gjgrme.

5. Kontroller om stasjonen er pa en skraning.

6. Sjekk om stasjonen har strgm.

7. Hjelp roboten med & dokke i ladestasjonen ved
bruk av fiernkontrollen eller manuelt.

Posisjonering mislyktes.

Pasisjoneringen mislykkes
nar roboten prgver & starte
en klippeoppgave.

1. Lidaren kan veere hindret. Flytt roboten manuelt
til et flatt og dpent sted innenfor kartet og prav a
starte oppgaven pa nytt.

2. Hvis du fortsetter a stgte p& denne feilen, prav
igjen etter at roboten er dokket i ladestasjonen.

Utilstrekkelig plass til &
svinge foran stasjonen.

Utilstrekkelig plass til &
svinge foran stasjonen.

1. Hvis stasjonen er plassert pa kanten av kartet
eller innenfor det, s@rg for at det finnes minst
1 m med fri plass mellom den fremre delen av
stasjonens bunnplate og kartgrensen; ellers kan
det hende at roboten ikke klarer & svinge.

2. Flytt stasjonen, eller endre kartet i Kartredigering.

Bane blokkert.

Bane blokkert.

1. Sjekk om det er satt forbudssoner pa banen.

2. Sjekk om det er hindringer som blokkerer
roboten.

3. Hvis roboten fremdeles ikke kan passere, slett
banen i Kartredigering og setten ny.

Frontkameraet er
tilsmusset.

Frontkameraet er tilsmusset.

Tork av frontkameraet med en ren klut.

Det er et problem med
frontkameraet.

Det er et problem med
frontkameraet.

1. Tark av frontkameraet med en ren klut.
2. Prov 4 starte roboten pd nytt.
3. Kontakt kundeservice hvis problemet vedvarer.

Frontkamera blokkert.

Frontkamera blokkert.

Tork av frontkameraet med en ren klut.

Feil i grenseregistrering
oppstar under

automatisk kartlegging.

Feili grenseregistrering
oppstar under automatisk
kartlegging.

1. Sgrg for at lysforholdene er passende, verken for
lyse eller for marke.

2. Bekreft at veeret er klart, uten take eller regn.

3. Kontroller at frontkameraet er rent og ikke
blokkert.

4. Sgrg for at bakken er jevn, da ujevnheter kan
pavirke registreringen.

5. Hvis grenseregistreringen fortsatt mislykkes, bytt
til fiernkontrollmodus for kartlegging.
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13 Spesifikasjoner

)

@
1

Produktnavn LiDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra LiDAX Ultra
800 1000 1200 1600 2000
Merke MOVA
Grunnleggende
informasjon Modell MXXM2100 MXXM3100 MXXM4100 MXXM5100 MXXM6100
Mal 666 MM x 444 mm x 273 mm
Vekt (batteri inkludert) 13,7 kg 13,7 kg 13,8kg 13,8kg 13,8kg
Anbefalt 800 m? 1,000 m?2 1,200 m?2 1,600 m? 2,000 m?
arbeidskapasitet
Standard
800 m?/day | 800 m?/day | 1,000 m?/day | 1,200 m?/day | 1,200 m?/day
Klippeeffektivitet [1]
_— Effektiv
Klipping
1,200 m?/day | 1,200 m?/day | 1,400 m?/day | 1,600 m?/day | 1,600 m?/day
Klippehayde 3~10cm
Klippebredde 20cm
Ladetid [2] 60 min | 60 min | 65 min | 65 min | 65 min
Lydeffektniva (LWA) 57 dB(A)
Usikkerhet i lydeffekt
(KWA) 3 dB(A)
Stoyutslipp
Lydtrykkniva (LpA) 49 dB(A)
Usikkerhet i lydtrykk
3 dB(A
(KpA) @
) 0~50° C
Driftstemperatur Anbefalt: 10~35° C
Langvarig -10~35°C
lagringstemperatur Anbefalt: 0~25° C
Arbeidstilstand
Robot: IPX6
IP-klassifisering Ladestasjon: IPX4
Strgmforsyning: IP67
Maksimal helling for o
klippeomradet 45% (247)
Bluetooth- 2400,0-2483,5 MHz
frekvensomrade
802.11b:16+2dBm(@11Mbps)
3 802.11g:14+2dBm(@54Mbps)
Maks. Ri-effekt 802.11n:132dBM(@HT20,HT40)
Bluetooth: 749 dBm
Tilkobling Wi-Fi Wi-Fi 2,4 GHz (2400-2483,5M)
Inkludert Inkludert
Koblingsmodul Ikke inkludert | Ikke inkludert | Ikke inkludert | (gratisiettar | (gratisitre ar
fra aktivering) | fra aktivering)
) ) LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
Koblingsservice (3] LTE-TDD: B38/40/41
GNSS [4] GPS/GLONASS/BDS/Galileo
S —




Drivmotor Motortype Barstelgs motor
Klippemotor | Hastighet 2500 /min
Batterimodell MBPM30 | MBPM30 | MBPM20 | MBPM20 | MBPM20
Batteritype Lithium-ion battery
Batteri (robot)
Typisk kapasitet 4000 mAh | 4000 mAh | 5000 mAh | 5000 mAh | 5000 mAh

Nominell spenning

18V DC

Ladermodell MPAM20 / MPAM20(C)
Inngangsspenning 100~240 V AC
Stremforsyning
Utgangsspenning 20V DC
Utgangsstram 3A
Ladestasjonsmodell MCM20
Inngangsspenning 20V DC
Ladestasjon | Utgangsspenning 20V DC
Inngangsstram 3A
Utgangsstram 3A
Reserveblader og 9
Tilbehgr | Skruer
Bladmodell MBKM10

[1] Basert pa tester utfgrt av MOVA Laboratory.
[2] Ladetid henviser til tiden det tar a na 85 % kapasitet for & gjenoppta klippingen nar roboten automatisk
returnerer til ladestasjonen pa grunn av lavt batteriniva.
[3] Krever installasjon av koblingsmodulen.

[4] Krever installasjon av koblingsmodulen.

Merk: Spesifikasjonene kan endres, ettersom vi kontinuerlig forbedrer produktet vart. Du finner den nyeste
informasjonen pa nettstedet vart: https://www.mava.tech.
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1. Sikkerhedsinstruktioner

1.1 Generelle sikkerhedsinstruktioner

« Lees og forstd brugermanualen ngje, for du tager produktet i brug.

» Brug kun det udstyr, der anbefales af MOVA sammen med produktet. Enhver anden brug er forkert.

« Lad ikke bgrn opholde sig i naerheden af eller lege med maskinen, nar den er i drift.

« Brug ikke produktet i omrader, hvor folk ikke er klar over dets tilstedeveerelse.

= N&r du betjener produktet manuelt med MOVAhome-appen, ma du ikke kare. G& altid, pas pa pa skréninger,
0g hold hele tiden balancen.

« Undgd at bruge produktet, ndr der er mennesker, isaer bgrn, eller dyr i arbejdsomradet.

= Hvis du bruger produktet pa offentlige omrader, skal du placere advarselsskilte omkring arbejdsomradet med
folgende tekst: "Advarsell Automatisk graessldmaskine! Hold dig veek fra maskinen! Hold gje med barnene!"

« Brug solidt fodtgj og lange bukser, nar du betjener produktet.

« For at undga skader pé produktet og ulykker, der involverer karetgjer og personer, mé arbejdsomrader eller
transportveje ikke placeres hen over offentlige stier.

» Rar ikke ved beveaegelige, farlige dele, f.eks. skivebladet, fgr den er stoppet helt.

» S@g leegehjeelp i tilfeelde af skader eller ulykker.

« Sluk for produktet, f@r du fjerner blokeringer, udfgrer vedligeholdelse eller undersgger produktet. Hvis
produktet vibrerer unormalt, skal det unders@ges for skader, fgr det genstartes. Brug ikke produktet, hvis
nogen af delene er defekte.

« Installer ikke hovedkablet i omrader, hvor produktet vil skeere. Folg de medfglgende instruktioner for
kabelinstallation.

» Brug kun den medfalgende ladestation til at oplade produktet. Forkert brug kan resultere i elektrisk stad,
overophedning eller udsivning af eetsende vaeske fra batteriet. | tilfeelde af elektrolytleekage skal du skylle
med vand/neutraliseringsmiddel og s@ge laegehjeelp, hvis den eetsende vaeske kommer i kontakt med dine
gjne.

« Brug en fejlstrgmsafbryder (RCD) med en maksimal udlgsningsstram pa 30 mA, nar du slutter hovedkablet til
stikkontakten.

= Brug kun originale batterier, der er anbefalet af MOVA. Produktets sikkerhed kan ikke garanteres med
uoriginale batterier. Brug ikke ikke-genopladelige batterier.

« Hold forleengerledninger veek fra bevaegelige farlige dele for at undga skader pé ledningerne, som kan fare til
kontakt med strgmfgrende dele.

« |llustrationerne i dette dokument er kun til reference. Se venligst de faktiske produkter.

» Lad aldrig barn, personer med nedsatte fysiske, sensoriske eller mentale evner eller manglende erfaring og
viden eller personer, der ikke er fortrolige med disse instruktioner, bruge maskinen. Lokale bestemmelser kan
begreense operatgrens alder.

« Du m4 ikke tilslutte eller rgre et beskadiget kabel, far det er taget ud af stikkontakten. Hvis kablet bliver
beskadiget under brug, skal du tage stikket ud af stikkontakten. Et slidt eller beskadiget kabel @ger risikoen for
elektrisk stgd og skal udskiftes af servicepersonale.

» Skub ikke kraftigt eller hurtigt til produktet, da det kan beskadige det.

« For at overholde kravene til RF-eksponering skal der veere en afstand pa 35 cm mellem enheden og personer.

» Brug kun den aftagelige forsyningsenhed, der fglger med dette apparat, til at genoplade batteriet.

1.2 Sikkerhedsinstruktioner for installation

« Undgd at installere ladestationen i omrader, hvor folk kan snuble over den.

« Installer ikke ladestationen i omrader, hvor der er risiko for stéende vand.

« Installer ikke ladestationen, inklusive tilbehgr, inden for 60 cm af braeandbare materialer. Funktionsfejl eller
overophedning af ladestationen og strgmforsyningen kan udggre en brandfare.
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1.3 Sikkerhedsinstruktioner for brug

= Hold haender og fadder veek fra de roterende knive. Placer ikke haender eller fadder i neerheden af eller under
produktet, nar det er teendt.

« Loft eller flyt ikke produktet, ndr det er teendt.

= Parker robotten ved ladestationen, eller sluk den, nar der er mennesker, iseer barn, eller dyr i arbejdsomradet.

= Sgrg for, at der ikke ligger genstande som sten, grene, vaerktgj eller legetaj pa pleenen. Ellers kan knivene blive
beskadiget, ndr de kommer i kontakt med sddanne genstande.

« Laeg ikke genstande oven pa produktet eller ladestationen.

 Brug ikke produktet, hvis STOP-knappen ikke fungerer.

» Undga kollisioner mellem produktet og mennesker eller dyr. Hvis en person eller et dyr kommer i vejen for
produktet, skal du straks stoppe det.

« Sluk altid for produktet, nar det ikke er i brug.

» Brug ikke produktet samtidig med en pop-up sprinkler. Brug tidsplansfunktionen til at sikre, at produktet og
pop-up-sprinkleren ikke fungerer pa samme tid.

» Undga at placere en tilslutningskanal, hvor der er installeret pop-up sprinklere.

« Brug ikke produktet, hvis der er stdende vand i arbejdsomradet, f.eks. ved kraftig regn eller vandansamlinger.

1.4 Sikkerhedsinstruktioner for vedligehold

« Sluk for produktet, nar du udfgrer vedligeholdelse.

« Efter vask skal du sgrge for, at produktet placeres pd jorden i sin normale retning, ikke pa hovedet.

« Vend ikke produktet om for at renggre chassiset. Hvis du vender den om for at renggre den, skal du sgrge for,
at den vender rigtigt igen bagefter. Denne forholdsregel er ngdvendig for at forhindre vand i at treenge ind i
motoren og potentielt pavirke den normale drift.

« Tag stikket ud af ladestationen, eller brug deaktiveringsenheden, fgr du rengar eller udfarer vedligeholdelse
pa ladestationen.

= Brug ikke hgjtryksrenser eller oplgsningsmidler til at renggre produktet.

1.5 Batterisikkerhed

Litium-ion-batterier kan eksplodere eller fordrsage brand, hvis de skilles ad, kortsluttes, udsaettes for vand, ild
eller hgje temperaturer. Handter dem forsigtigt, skil ikke batteriet ad eller &bn det, og undgd enhver form for
elektrisk/mekanisk misbrug. Opbevar dem veek fra direkte sollys.

= Brug kun den batterioplader og stramforsyning, der leveres af producenten. Brug af en ukorrekt oplader og
strsmforsyning kan forarsage elektrisk stad og/eller overophedning.

» FORS@G IKKE AT REPARERE ELLER MODIFICERE BATTERIER! Reparationsforsag kan resultere i alvorlig
personskade pa grund af eksplosion eller elektrisk stgd. Hvis der opstar en leekage, er de frigjorte elektrolytter
eetsende og giftige.

« Dette apparat indeholder batterier, som kun ma udskiftes af fagleerte personer.

1.6 Resterende risici

Brug beskyttelseshandsker, nar du udskifter knivene, for at undga skader.
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1.7 Symboler og meerkater

ADVARSEL -
Laes brugervejledningen, fgr du betjener maskinen.

ADVARSEL -
Hold sikker afstand til maskinen, nar den betjenes.

ADVARSEL -
Betjen deaktiveringsenheden, fgr du arbejder pa eller lgfter
maskinen.

ADVARSEL -
Kar ikke pa maskinen.

= > vel> T B>

ADVARSEL -

Det er ikke tilladt at bortskaffe dette produkt som almindeligt
husholdningsaffald. Sgrg for, at produktet genbruges i
overensstemmelse med lokale lovkrav.
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Dette produkt er i overensstemmelse med de gaeldende EF-
direktiver.

e
@ Klasse lll
()

Lees instruktionerne, for du oplader.

e Jeevnstrem

[] Klasse Il

TILTANKT BRUG

Haveproduktet er beregnet til graesklipning i hjemmet. Den er designet til at sld grees ofte og bevare en sundere
og flottere pleene end nogensinde far. Afhaengigt af pleenens starrelse kan greessldmaskinen programmeres
til at kare pa et hvilket som helst tidspunkt eller med en hvilken som helst frekvens. Den kan ikke bruges til at
grave, feje eller rydde sne.

e

Hermed erkleerer Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd., at radioudstyret model MXXM2100/MXXM3100/
MXXM4100/MXXM5100/MXXM6100-graesslamaskinen er i overensstemmelse med direktiv 2014/53/EU. Den

fulde tekst i EU-overensstemmelseserkleeringen kan findes pa falgende internetadresse: https://www.mava.
tech/pages/declaration-of-conformity.

Produktet er i overensstemmelse med de britiske PSTI-regler; den fulde tekst til overensstemmelseserkleeringen
ertilgeengelig pa felgende internetadresse: https://www.mova.tech/pages/statement-of-compliance-for-uk-
psti.

Den detaljerede e-manual findes p& https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.

|
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2. Produktintroduktion

2.1 Hvad er der i kassen?

a LiDAR-beskyttelsesdaeksel
© Ladetarn

(med 10 m forleengerkabel)
e Stremforsyning
@ P=le x 8, unbrakonggle

© skruetraekker

m Fnugfri klud

e e s s s s /4
/

e Robotten

O Grundplade

@ Renggringsbgrste

@ Reserveknive og skruer x 9
@ Brugermanual

@ Hurtig startvejledning
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2.2 Produktoversigt

Stop-knap
Topdaeksel
Regnsensor
Drejeknap
Statuslys?
LiDAR'
Skeerm
Opladningskontakter
Handtag
Batterirum

UltraTrim ™ -skiveblad Linkmodulet?

Forhjul

AirTag-kompartment

Drivhjul

Frontkamera?

1: LIDAR hjeelper med at indhente miljgoplysninger og gar det lettere for robotten at positionere sig,
undga forhindringer og registrere vand og snavs. Registreringsomradet (ved 100 klx) er 40 m ved 10 %
reflektivitet og 70 m ved 80 % reflektivitet. Synsfeltet er 360° .

2: Kun LIDAX Ultra 1200/1600/2000-modellen er udstyret med en statuslampe.

3: Frontkameraet registrerer forhindringer, greespleeneafgreensninger og menneskelig tilstedeveerelse.
Synsvinklen er 89° (vandret), 58° (lodret), 97° (diagonalt). Oplgsningen er 2 MP.

4: Kun LIDAX Ultra 1600/2000-modellen er udstyret med et linkmodul.
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Statuslys

Farve Betydning
Uafbrudt red Der er opstaet en fejl.
Lyser uafbrudt blat Robotten er pd standby.
Blinker blat Robotten udfgrer en opgave eller er sat pd pause.
Blinker grant Robotten lader op i ladestationen.
Lyser uafbrudt grgnt Batteriet er fuldt opladet.
- Robotten er pa patrulje.
Blinker gult
+ Realtidsvideo fra frontkameraet vises via appen.

Bemeerk: Du kan tilpasse aktiveringsperioden og scenarierne for statuslyset p& Enhedssiden > >Lys.

2.3 Introduktion til Linkmodul

Link-modul tilbyder 4G-mobilnetveerksforbindelse og GPS-service.

« 4G-netveerksforbindelsen giver dig mulighed for at fiernovervage din robots status og starte klippeopgaver
uden en Wi-Fi-forbindelse.

= Den indbyggede GPS ggr det muligt at spore robottens placering i realtid i Google Maps via appen og
modtage meddelelser, hvis den beveeger sig uden for det angivne kortomrade.

2.3.1 Aktivér link-tjenesten

Linktjenesten aktiveres automatisk, nar du taender for din robot. Du vil se uill oplyst pd b&de robottens
skeerm og i appen, hvilket bekraefter en vellykket aktivering. For at kontrollere Linktjeneste-status og
udlgbsdato skal du g& til Enhedens side > ¢ > Forbindelser > Linkmodul.

Linktjeneste tiloydes gratis i den periode, der er angivet i afsnittet Specifikationer, fra aktiveringstidspunktet.
For atforleenge tjenesten efter udlgh, kontakt venligst MOVA's kundeserviceteam.

Bemaerk:

= Linkmodulet [8ses, hvis Linktjenesten ikke fornys inden for tre maneder efter udlgh. For at genaktivere
tjenesten skal du bringe modulet til et MOVA-servicecenter - genaktivering kan medfare gebyrer.

« Linkmodulet er designet til udelukkende at blive brugt sammen med MOVA-plaeneklippere. Enhver unormal
status, der registreres i linktjenesten, kan resultere i, at din tjeneste suspenderes. Hvis dette sker, bedes du
kontakte MOVAs eftersalgsserviceteam for at fa hjeelp til at gendanne tjenesten.

2.3.2 Fjern linkmodulet

Forsigtig:
« Brug beskyttelseshandsker for at undga skader.
« Sgrg for, at beskyttelsesdeekslet sidder pd LiDAR'en, far du vender robotten.
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@ Sluk for robotten.

@ Placer robotten pd et blgdt underlag, og vend den p& hovedet.

© Losn 4 skruer for at fjerne daekslet ved hjeelp af en skruetraekker.
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2.4 Introduktion til AirTag-kompartmentet

AirTag-kompartmentet understatter AirTags eller andre sporingsenheder, der hjeelper dig med at lokalisere
og spore din robot.

Bemaerk: AirTag er ikke inkluderet. Forbered din egen.

Sadan installeres eller fjernes AirTags:

@ Slukfor robotten. @ Dk LiDAR'en med dens beskyttelsesheette.

© Placer robotten pd en blad overflade og vend den om. @ Tryk pa speendeanordningen for atfierne
AirTag-holderen.
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3. Installering

3.1 Veelg en passende placering
Placer ladestationen pa en plan overflade nar kanten af graespleenen og teet pa en stikkontakt. Sgrg
for, at stedet opfylder falgende krav:

« Omr&det har et steerkt Wi-Fi-signal.
Bemeerk: Brug din mobile enhed til at hjelpe med at tjekke Wi-Fi-signalstyrken pa stedet. Et staerkt wi-fi-

signal sikrer en stabil forbindelse mellem robotten og appen.

= Jarden er blgd nok, til at peelene kan monteres.
« Omrédet er plant. En heeldning kan f& robotten til at rulle bagleens og miste kontakten.

~

~

=/

= Hold mindst 1 m fri plads uden forhindringer til venstre, hgjre og foran ladestationen.

» Greesset omkring placeringen er kortere end 6 cm.
= Hvis greesset er hgjere, skal du slé det med en anden graesslamaskine f@rst. Hagjt graes kan gere det sveert for

robotten at komme tilbage til ladestationen.

4 )
N6
i
|\ ‘o coooooooosooosoasasass ey
3.2 Installer ladestationen
@ Indseet ladetérnet i grundpladen, indtil du harer et klik.
4 )
et
b
%
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@ Fastgoer ladetérnet til grundpladen med de medfglgende paelene og unbrakongglen.

( N

(. '/

~

- —/

O slut strgmforsyningen til forleengerkablet, og slut den derefter til en stikkontakt. Hold stremforsyningen
mindst 30 cm over jorden.
Bemeerk: LED-indikatoren pa ladestationen lyser konstant blat, nar der er strgm.

4 )
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O Fjern LiDAR-beskyttelsesdeekslet.

@ St robotten i ladestationen for at oplade. Sgrg for, at opladningskontakterne p& robotten og
ladestationen er korrekt forbundet.

Bemeerk:

« Indikatorlyset vil blinke grant, nar robotten oplader korrekt i ladestationen.
= Hvis du gnsker at tilfgje en garage for ekstra beskyttelse, skal du bruge den matchende MOVA Garage, som
kan kabes i lokale butikker eller online. Brug af en ikke-MOVA-garage kan give problemer under opladningen.

~
Green Light
(& —/
LED-indikator pa ladestationen
Farve pa LED-indikatorlys Betydning

Blinkende/fast rad

1. Der er et problem med ladestationen (f.eks. et problem med
ladestrgmmen eller speendingen).

2. Robotten dokker i ladestationen, men opladningen er unormal (f.eks.
kortslutter opladningskontakterne).

Lyser uafbrudt blat

Ladestationen har strgm. Robotten sidder ikke i ladestationen.

Blinker grant

Robotten lader op i ladestationen.

Lyser uafbrudt grgnt

Robotten star i ladestationen og er fuldt opladet.
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4. Forberedelse til forste brug
4. Bliv fortrolig med kontrolpanelet

Kontrolpaneletinde i topdeekslet har fglgende funktioner.

« Tilstande: Skift mellem greesslaning af hele omradet og greessléning af kanter.
» Skema: Se og sld "Tidsplan fordr/sommer" og "Tidsplan efterar/vinter" til og fra.

« Indstillinger: Fa adgang til klippekonfigurationer som f.eks. greesslaningens effektivitet, greesslaningens

haejde, hgjde for forhindringsundvigelse og frost-/regnbeskyttelse. Du kan ogsa styre robottens

konfigurationer, herunder PIN-kode, lydstyrke, sprog osv.

Bemeerk: Funktionerne kan blive opdateret afheengigt af softwareversionen.

[
Sat 10:20 G % = il @=
Skeerm . .
Lj e G
Mode Sche... Setting
Press | to start all
(
Teend/sluk Start
{0) (o1
Drejeknap
Tilbage ! 9 l l O! Hjem
\_
Skaerm
lkon Status
() Batteriniveau (Viser det aktuelle batteriniveau.)
T Oplader (robotten dokker med succes i ladestationen).
)g Bluetooth (robotten er forbundet til appen via Bluetooth).
—~ Wi-Fi (robotten er forbundet til appen via et Wi-Fi-netvaerk).
'|||| Linktjeneste (Linktjeneste er aktiveret.)
@ Tidsplan (en opgave er planlagt tili dag og er ikke startet endnu).
—
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Knapper

Knap Funktion
Kraft (l) For at teende/slukke robotten skal du trykke pad knappen (') og holde den nede i 2
sekunder. Sgrg for, at den er uden for ladestationen.
Start D For at starte greesslaning af hele omrédet eller genoptage opgaver, der er sat pa pause,
ar skal du trykke p& knappen B og lukke robottens topdaeksel for at bekraefte.
Hi O Hvis du vil sende robotten tilbage til ladestationen for at oplade, skal du trykke pa
jem knappen 1 og lukke robottens topdeeksel for at bekreefte.
Tilbage O For at navigere et niveau op i menuen skal du trykke p& knappen & .
Tryk pa drejeknappen for at bekreefte valget i menuerne.
Drejeknap For at aktivere Bluetooth-parringstilstand skal du holde drejeknappen nede i 3 sekunder.
Drej drejeknappen med/mod uret for at navigere gennem menuen.
Start + Tilbage For at fabriksnulstille robotten skal du holde knappen B og knappen & nedei 3
sekunder.
. . Tryk og hold knappen OO og knappen & nede i 3 sekunder for at &bne siden Om i
Hjem + Tilbage Indstillinger. Om-siden forsvinder i lgbet af 5 sekunder.
Drejeknap + For at nulstille PIN-koden skal du trykke og holde drejeknappen og knappen & nede
Tilbage sammen i 3 sekunder.
Sto Tryk pa Stop-knappen for at stoppe robotten. PIN-koden skal indtastes pa kontrolpanelet
p for at genoptage driften.

4.2 Indledende indstillinger

Udfgr de grundleeggende indstillinger, fgr robotten er klar til at begynde at arbejde.

4.2.1 Indstil sprog og PIN-kode

@ Abn robottens topdeeksel.
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@ Tryk pé knappen () p& kontrolpanelet og hold den nede i 2 sekunder for at taende for robotten.
Bemaerk: Robotten teender automatisk, nér den seettes i ladestationen.

Gs

®
|

© Valg det sprog, du foretraekker
Drej drejeknappen med uret for at g& ned og mod uret for at ga op for at veelge dit sprog. Tryk pa
drejeknappen for at bekreefte.

O Indstil PIN-kode

1. Drej drejeknappen for at veelge et tal fra 0 til 9.
Drej med uret for at gge antallet og mod uret for at mindske det.

2. Tryk pa drejeknappen for at bekraefte og indstille det naeste ciffer.

3. (Valgfrit) For at eendre det forrige ciffer skal du dreje drejeknappen mod uret, indtil tallet bliver 0, og
fortseette med at dreje den en gang til.

Vigtigt: Indstil ikke PIN-koden til "0000".

Set PIN

Don't set to '0000"

Set PIN

Don't set to '0000'

Set PIN

Don't set to '0000"

4. Indtast PIN-koden igen for at afslutte indstillingen af PIN-koden.
Bemaerk: Nar din PIN-kode er indstillet, kan du til enhver tid opdatere den ved at ga til Indstillinger >
Skift PIN-kode i appen eller veelge Indstillinger > Skift pinkode p& skeermen.
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4.2.2 Slut robotten til internettet

For netvaerksopsatning:

« Sgrg for, at robotten og din mobile enhed er p& det samme Wi-Fi-netvaerk.
= Sgrg for, at din maobile enhed er inden for 10 m af robotten.

« Aktivér Bluetooth-funktionen p& din mobile enhed.

@ Scan QR-koden for at downloade MOVAhome-appen til din mobilenhed.
Du kan ogsé downloade MOVAhome-appen fra App Store eller Google Play.

2 Download on the
' App Store

A\, Get it on
OR P* Google Play

G, MOVAhome }

@ Abn MOVAhome-appen, opret en konto, og log ind.

© Opret forbindelse via en af felgende metoder:

« Scan QR-koden: G& til 4 Enhed og tryk pd = Scan QR-koden for at oprette forbindelse. Scan QR-
koden, der er placeret pd indersiden af robottens topdaeksel, for at oprette forbindelse.

« Tilfgj manuelt: G& til # Enhed, og tryk pd & Add. Veelg derefter din robotmodel for at oprette forbindelse.
« Automatisk sggning: Robotten sgger efter enheder i neerheden. Tryk p& din robot fra listen over fundne
enheder for at oprette forbindelse.

O Folg instruktionerne i appen for at fuldfagre Wi-Fi-netveerksforbindelsen.

Vigtigt:

- Brug et enkeltbandsnetveerk med en frekvens pa 2,4 GHz eller et dobbeltbdndsnetveerk med en frekvens pa
2,4/5 GHz.

- Sgrg for, at dit Wi-Fi-netveerk ikke har en firewall og ikke er krypteret. Ellers kan netveerksopsatningen
mislykkes.
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O Tryk pd drejeknappen pé kontrolpanelet og hold den nede i 3 sekunder. Robotten gér i Bluetooth-
parringstilstand.

@ Folg instruktionerne i appen for at fuldfare parringen.

4.2.3 Andre indstillinger
Fjern tilknytning af robotten

Robotten er automatisk knyttet til MOVAhome-kontoen, nar parringen er fuldfert. Hver enhed kan kun veere
knyttet til én konto. Den kan ikke veere knyttet tilen anden konto p& samme tid.

For at parre robotten med en ny konto, skal du fgrst afbinde den. For at afbinde den:

1. Abn MOVAhome-appen. G& til A Enhed.

2. Find din robots navn. Hvis du har flere robotter knyttet til din MOVAhome-konto, skal du stryge til venstre
eller hgjre for at f& adgang til siden for den robot, du vil redigere.

3. Tryk p& 4 ved siden af robotens navn.

4. Veelg Slet.

Vigtigt: Nar robotten ikke leengere er tilknyttet, slettes alle robottens brugerdata permanent fra serveren.

Hvordan deler du din robot?

1.Tryk pé 4 ved siden af robotens navn.

2.Veelg Deling af enhed.

Bemeerk: Du kan styre brugeradgang til specifikke funktioner under Indstillinger > Deling af enhed.

Hvordan logger man ud af sin MOVAhome-konto eller sletter den?

1. G& til & Mig > Konto.
2.Veelg Log ud eller Slet konto.

Nulstil din robot

Nar du har nulstillet robotten til fabriksindstillingerne, slettes alle data pa robotten. Du kan nulstille din
robot pd en af folgende mader:

« Tryk 0g hold Start- og Tilbage-knapperne inde samtidig i 3 sekunder pa kontrolpanelet.

« Ga til Indstillinger, og veelg Nulstil robotten via skeermen.
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5. Kortlaeg din have

Vigtigt: Far du kortleegger, skal du kontrollere fglgende:
= Robottens batteriniveau er over 50 %.
« Beskyttelsesdaekslet pd LIiDAR'en er fiernet.

» Topdaeksel er lukket.
= Robotten dokker korrekt i ladestationen.

4 1
73
(& =4
5.1 Opret den virtuelle skillelinje
Far du starter kortleegningsprocessen, skal du have fglgende i tankerne:
= Gainden for 5 m bag robotten under kortleegningsprocessen.
4 N
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= Robotten kan navigere pa skraninger med en heeldning pa op til 45 % (24° ). For at opnd bedre
klipperesultater anbefales det dog at holde heeldningerne pa arbejdsomraderne under 25 % (14°).

-

-

<25% (14°)

~

« For omrader, der er smallere end 60 cm, skal du indstille dem som stier, s& robotten kan passere igennem. For

detaljer, se 71.3: Indstil sti.

» Hvis din greespleene er mere end 4 em hgjere end den tilstgdende jord, skal du holde robotten mindst 10 cm
vk fra kanten. Hvis din greespleene er i niveau med den tilstedende jord, kan robotten krydse omkredsen for
at opna optimale klipperesultater langs kanterne.

s

>4cm

>10cm

—

~

J

= Sgrg for, at drejevinklerne er stgrre end 90° . Vinkler mindre end 90° kan g@re det vanskeligt for robotten at

opna et rent snit.

-

~
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Start kortleegning:
1. Tryk p& Start kortlaegning via appen, sé tjekker robotten sin status og kalibrerer.

hoo é )

- |-

(. J

Forsigtig: Den forlader automatisk ladestationen for at foretage kalibreringen. Veer forsigtig.

2. Fjernstyr robotten til kanten af pleenen, og tryk pa Angiv startpunkt for at fastleegge startpunktet for
skillelinjen.

4 )

om

A

3. Kortleeg arbejdsomradet. Falgende to metoder understgttes.

« Fjernstyr robotten, s& den bevaeger sig langs pleenens omkreds for at kortleegge arbejdsomradet.
« Aktivér tilstanden Automatisk registrering af skillelinje for at kortleegge arbejdsomradet. Robotten drives af en
avanceret Al-algoritme og kan identificere skillelinjer uden behov for manuel vejledning.

° (@ Q
® [ ]
’ * =
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Vigtigt:

= Tilstanden Automatisk registrering af skillelinje kraever tydelige graespleenegraenser og bar bruges i
dagslys for at sikre ordentlig synlighed. Undga at bruge denne funktion i darligt lys eller regnvejr.

« Vi anbefaler, at du fglger robotten, nar du bruger tilstanden Automatisk registrering af skillelinje. Hvis robotten
ikke registrerer skillelinjerne ngjagtigt, kan du til enhver tid afslutte tilstanden Automatisk registrering af
skillelinje og skifte til fiernbetjening.

= Sgrg for, at robottens frontkamera er rent og ikke blokeret.
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4. Nar robotten vender tilbage inden for 1 m fra startpunktet, kan du trykke pa Luk skillelinje for at afslutte
indstillingen af skillelinjen.

< L 880x 3 @
e

5. (Valgfrit) Rediger kortet.

Alternativt kan du g til Enhedsside >> Rediger for at justere kortet, nar kortlaegningen er feerdig.

@ Indstil undvigelseszone

Selv om robotten automatisk kan undgé forhindringer, er det stadig n@dvendigt at indstille omréder med
risiko for fald, som f.eks. swimmingpools og sandkasser, som undvigelseszoner. Genstande, du gerne vil
beskytte (f.eks. et blomsterbed, en trampolin, en kakkenhave eller en udsat treerad), skal du indstille som
undvigelseszoner.

@ Tilfgj eller udvid zoner

« Sadan oprettes flere zoner

Hvis din greespleene er adskilt af veje, eller du har flere isolerede greesplaener, kan du fortseette med at skabe
arbejdsomréader.

Bemeerk: Hvis din have har stenstier, skal du udpege dem som separate zoner. Tegn derefter
forbindelsesstier, sa robotten kan navigere mellem zonerne.
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« Sadan udvides eksisterende zoner

Du kan udvide en eksisterende zone ved at oprette det omrade, du vil have med. Hvis de to omrader
overlapper hinanden, bliver de automatisk sldet sammen.
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© Indstil sti

Forisolerede zoner skal du oprette en sti, der forbinder dem. Isolerede zoner uden en sti vil veere
utilgeengelige for robotten.

Bemeaerk: Som standard bevaeger robotten sig kun langs stien uden at klippe greesset.

Vigtigt: Hvis din greespleene er delt af passager, der er hgjere end 4 cm, skal du placere et objekt med en
heeldning, der er lige s& hgj som passagen (f.eks. en rampe).
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« Sadan forbindes to isolerede arbejdsomrader
Forisolerede omrader skal du oprette stier, der forbinder dem. Ellers vil de veere utilgeengelige for robotten.
Vigtigt: Sgrg for, at begyndelsen og afslutningen af stien er i arbejdsomradet.

4 N

« Sadan forbindes arbejdsomradet og ladestationen

Hvis din ladestation ikke er i arbejdsomradet, skal der laves en sti, der forbinder den med arbejdsomradet.

Vigtigt:

« Sgrg for, at den ene ende er inde i arbejdsomradet, og at den anden ende er lige foran ladestationen. Det
tilrddes at rette stien ind efter ladestationen.

« N&r du opretter stier for at forbinde arbejdsomradet og ladestationen, ma du ikke fierndokke robotten i
ladestationen. Ellers kan LiDAR'en blive blokeret, hvilket kan fa kortleegningen til at mislykkes.
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O Separer og kombiner zoner
Opdel en zone i mindre, eller sl& zoner, der var opdelt, sammen til en starre.

< - 980: 3 = < - 980x 3 =

6. Tryk pa Feerdigger kort.

Vigtigt:

= Du ma ikke flytte robotten manuelt, nar du opretter skillelinjen, da det kan medfare, at kortleegningen mislykkes.

« Nar kortleegningen pabegyndes, ma du ikke fierndokke robotten i ladestationen, far kortleegningsprocessen
er gennemfart. Ellers kan LiIDAR'en blive blokeret, hvilket kan f& kortleegningen til at mislykkes.

5.2 Tilfgj et sekundeaert kort

Dobbeltkort-funktionen er designet til situationer, hvor robotten ikke kan kare selvsteendigt mellem
forskellige graespleener, eller nar der er behov for flere kort.

Det kan veere ngdvendigt at oprette et sekundeert kort, hvis:

« din for- og baghave ikke kan forbindes.

« der er en betydelig hgjdeforskel mellem pleeneomraderne.

« du har flere ejendomme, men kun én robot.

« din greespleene er for stor til et enkelt kort.
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Bemeaerk: Hvis dine greesplaener er forbundet og inden for robottens kapacitet, skal du bruge en Multi-Zone-
opseetning i stedet.

For at kortleegge den anden greespleene:
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1. Gor ladestationen klar.

= Hvis du har kgbt en ekstra ladestation, skal du installere den pa& den anden greespleene.

= Hvis ikke, skal du flytte robotten og dens ladestation manuelt for at begynde at kortleegge den anden
greespleene.
2. G4 til Enhedsside > & 09 tryk pa Tilfaj kort i MOVAhome for at oprette det andet kort.

3. Néar du er feerdig med det andet kort, kan du skifte mellem kortene via > Brug.

Bemeerk:

= Nar du har skiftet kort, anvendes tidsplanerne og greesslaningsindstillingerne for det aktuelle kort.

» Du kan kgbe en ekstra ladestation til at installere pa det andet kort for starre bekvemmelighed. Med en separat
ladestation installeret i det andet kort behgver du kun at flytte robotten manuelt mellem to kort.

6. Drift

6.1 Begynd at sla greaes for fgrste gang

Tips fgr du slar graes:

= Brug en anden graesslamaskine til at sld graesset til en hgjde pd hgjst 10 cm.

« Fjern forhindringer som affald, bunker af blade, legetgj, ledninger og sten fra pleenen. Sarg for, at der ikke er barn eller
keeledyr p& pleenen, nér robotten sl& grees.

= Fyld hullerne i pleenen ud.

« Indstil dine greesslaningspraeferencer i appen far graesslaning (f.eks. graesslaningseffektivitet, graesslaningshgjde og

graesslaningsretning).

Du kan veelge en af fglgende to metoder til at starte sldningen.
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a) Start via kontrolpanelet

1. Abn robottens topdaeksel.

Sn w20 @37

All Edge
Mowing— | Mawing

Press [ to start all

4. Tryk pa knappen Dl , og luk robottens topdaeksel for at bekraefte. Robotten forlader ladestationen og

Press [>| to start all

pdbegynder greesslaning af hele omradet.
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b) Start via appen
1. Abn appen.

2. Veelg en slatilstand, og tryk pa Start for at begynde at sla.

6.2 Sla graesset med Dobbeltkort

1. Flyt manuelt robotten til det kort, du vil sl&.

2. Veelg detrigtige kort i appen, for du begynder at sla.

Bemeerk: N&r du har skiftet kort, anvendes tidsplanerne og greesslaningsindstillingerne for det aktuelle kort.
Hvordan handterer man problemer med lavt batteri eller opladning?

For opgaver med kun én ladestation geelder det, at hvis du ikke manuelt flytter ladestationen sammen med

robotten til det andet kort, kan robotten opbruge sit batteri og give besked om en opladningsfejl, fordi den
ikke kan finde ladestationen. Fglg disse trin for at l@se dette problem:

1. Flyt manuelt robotten til kortet sammen med ladestationen for at lade den op.
2. Efter opladning seettes robotten tilbage pd det oprindelige kort. Den vil automatisk genoptage sléningen.

Vigtigt: Du ma ikke eendre kortet i appen under denne proces. Det sikrer, at robotten husker sin sidste
position og kan fortseette, hvor den slap.

3. Gentag disse trin efter behov, indtil hele plaenen er sldet.

6.3 Pause

For at seette den aktuelle sldopgave pé pause kan du trykke pé Stop-knappen pa robotten eller trykke pa
Pause i appen.

Bemaerk: Robotten kan ikke startes direkte via appen, nar der er trykket p& Stop-knappen. For at genoptage
driften skal du indtaste din PIN-kode pa kontrolpanelet.

OR S ol

6.4 Genoptag

For at genoptage opgaven, nar robotten er sat pd pause, skal du trykke pa knappen Dl og derefter lukke
robottens topdeeksel for at bekreefte. Robotten genoptager den tidligere sldopgave. Alternativt kan du
trykke pa Fortseet i appen for at genoptage sldopgaven.

All Mowing
Paused

ause

®
Press (| to start all
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6.5 Vend tilbage til ladestationen

For at sende robotten tilbage til sin ladestation:

1. Tryk p& O pé kontrolpanelet.

2. Bekreeft for at seette den aktuelle opgave pad pause eller annullere den.

3. Luk robottens topdaeksel for at bekraefte. Robotten vender automatisk tilbage til ladestationen for at lade op.
Alternativt kan du veelge Start vend tilbage til station i appen for at sende robotten tilbage.

0 i m-
< =
3 ® E] 256 @80~
- B az®
Pause task and return o
End task and return
O ©
P -
o
OR o
=l | @
95 r2s6m’
0
I - O™

7. MOVAhome-app

Hvor du kan udforske mere

MOVAhome-appen er mere end en fjernbetjening. Der er mange ting, du kan ggre via appen: foretage
forskellige indstillinger pa afstand, opleve forskellige slatilstande og justere slaplaner.

7.1 Indstillinger for graesslaning

Feature Placering i APP Beskrivelse

Robotten tilbyder forskellige slatilstande. Du kan skifte
mellem tilstande via appen, herunder Greesslaning af
hele omradet, Zone-greesslaning, Greesslaning af kanter,
Greesslaning af sted og Manuel tilstand.

Enhedsside > Valg
Slatilstande af tilstand i gverste
venstre hjgrne

Né&r det fgrste kort er udfyldt, opretter robotten automatisk
to ugentlige slaplaner i henhold til pleenens starrelse, som
er "Tidsplan fordr/sommer" og "Tidsplan efterar/vinter".
Med tidsplansfunktionen kan du helt overlade det daglige

: Enhedsside > sldarbejde til robotten. Du behgver kun at vedligeholde
Tidsplan —h -
robotten regelmaessigt.

Bemeerk: Hvis du er bekymret for, at robotten kan forstyrre dig
eller dine naboer, nar den arbejder autonomt i visse timer, kan
du ga til Indstillinger> Forstyr ikke og indstille tiden for Forstyr
ikke i appen.

Enhedsside >
Tilpas din graespleene ved at tilfgje former. Definerede former

Slaformer & >Rediger > vil blive udelukket fra sl&ning i alle slatilstande. Du kan eendre
Former deres placering, stgrrelse eller fjerne dem i Former.

UltraTrim ™ -skivebladet er designet til at bevaege sig til siden,
nar den nar pleenekanterne, hvilket sikrer et renere snit.
UltraTrim ™ - Enhedsside > Bemeaerk: Du kan konfigurere yderligere sldindstillinger

skiveblad :—E> UltraTrim ™ via :—E Brug Generel tilstand til at anvende indstillingerne
pa tvaers af alle sldzoner, eller skift til Tilpasset tilstand for at
definere individuelle sldindstillinger for hver zone.
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7.2 Funktioner til beskyttelse mod vejrlig

Hvis du er bekymret for, at darlige vejrforhold kan pavirke sldningen, kan du aktivere fglgende

vejrbeskyttelsesfunktioner pd Enhedsside >E i APP'en.

Feature

Beskrivelse

Regnbeskyttelse

Né&r denne funktion er aktiveret, stopper robotten automatisk med at sld og vender
tilbage til ladestationen, nar det regner. Du kan indstille regnbeskyttelsestiden i
appen.

Bemeerk: Det kan skade din greespleene at sla graesset, mens det er vadt. Det er
tilrddeligt at forleenge beskyttelsestiden, sd graesset kan na at tarre, inden det slds
igen.

Frostbeskyttelse

Slaning ved temperaturer under 6 ° C kan give permanente skader pa plaenen. Som
en sikkerhedsforanstaltning vil batteriet ikke blive opladet.

For at beskytte din graespleene og robot kan du aktivere Frostbeskyttelses-
funktionen. Nar den er aktiveret, seetter robotten automatisk slaningen pa pause
og vender tilbage til ladestationen, nar temperaturen falder tilunder 6 ° C, og
genoptager slaningen, nar temperaturen stiger tilover 11 ° C.

7.3 Tyverisikring og sikkerhedsfunktioner

Dette afsnit daekker robottens tyverisikring og sikkerhedsfunktioner, herunder alarmer for lgft eller
beveegelse uden for kortet, sporing af placering i realtid, advarsler om menneskelig tilstedeveerelse og en
bornelds for at forhindre utilsigtet betjening.

For at aktivere tyverisikrings- og sikkerhedsfunktionerne skal du g til Enhedsside > i APP'en.

Feature Beskrivelse
Nar denne funktion er aktiveret, udlgses der straks en alarm, nar robotten lgftes,
Loftealarm og robotten l&ses. For at genoptage driften skal du farst indtaste PIN-koden p&

robotten.

Uden for kort-
alarm

Med denne funktion aktiveret, vil robotten blive last, og alarmen vil lyde
gjeblikkeligt, hvis den er uden for kortet.

Placering i realtid

Med denne funktion aktiveret kan du se robottens nuveerende placering pa Google
Maps.

_Menmesketig Nd&r denne funktion er aktiveret, meddeler robotten dig ved registrering af
tilstedeveerelse o
detekteret menneskelig tilstedeveerelse.
Né&r den er aktiveret, ldses robotten, hvis der ikke udfgres nogen handlingeris
Barnelds minutter, nar deekslet er dbent. Aktivér denne funktion, hvis du er bekymret for, at

bgrn kan betjene robotten.

Bemeerk: Funktionerne for uden for kort-alarm og placering i realtid er kun tilgeengelige, nar linktjenesten er

aktiveret.
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7.4 TrueGuard-funktioner

Denne robot giver dig mulighed for at holde gje med din have med video i realtid og patruljering af
bestemte steder via appen.

Feature Beskrivelse

Tryk pé& @@ for at se et live videofeed fra robottens frontkamera, s& du kan

Video i realtid . : .
overvage din have nar som helst og hvor som helst.

Mens robotten er pd standby, kan du sende den til at patruljere bestemte
Patruljering skillelinjer eller steder i din have via appen. For at f& adgang til denne funktion skal
du g til @@k > Patruljering.

7.5 Opladning

Du kan justere opladningsindstillingerne via Enhedsside > > Opladning i appen.

7.5.1 Brugerdefineret opladningsperiode

Med funktionen Brugerdefineret opladningsperiode kan du tilpasse robottens opladningsperiode til
bestemte timer. Nar den er aktiveret, oplader robotten sig selv til et sikkert batteriniveau, nar batteriniveauet
er lavt, og der ikke er nogen sldopgaver, og den gennemfgrer kun en fuld opladning i den angivne
opladningsperiode.

7.5.2 Kontrol af batteriniveau

= Batteriniveau til automatisk genopladning: Indstil det batteriniveau, hvor robotten automatisk vender
tilbage til ladestationen.

= Batteriniveau til genoptagelse af opgaver: Indstil det batteriniveau, hvor robotten automatisk
genoptager uafsluttede sldopgaver.

Bemaerk: MOVAs udviklingsteam vil lgbende foretage OTA-opdateringer (Over-the-Air) og vedligeholdelse

af firmware og app. Se efter opdateringsmeddelelser, eller aktiver funktionen Automatisk opdatering for at

holde firmwaren og appen opdateret og fa gleede af flere funktioner.

8. Vedligeholdelse

For at forbedre robottens ydeevne og levetid skal du renggre den regelmeaessigt og udskifte slidte dele i
henhold til nedenstdende intervaller:

Del Udskiftningsfrekvens
Knive Efter 6-8 uge eller oftere
Renggringsharste Hver 12. maned eller oftere

Bemeerk:

« Du kan tjekke den resterende tid for knive og rensebgrste ved at GA til Enhedsside >+ > Sliddele og
vedligeholdelse i appen. Nar du har udskiftet de sliddele, som du bliver bedt om, skal du gé til detaljesiden
for sliddelen og trykke pa Jeg har udskiftet den for at nulstille timeren.

= Hvis du har udpeget omréder i din have til rutinemeaessig rengegring ag service af robotten, kan du indstille
vedligeholdelsespunkter pd kortet ved at g& til Enhedsside > = > G til Vedligeholdelsespunkt > Rediger Punkt. N&r
vedligeholdelsespunkterne er indstillet, kan du blot trykke pa G& og dirigere robotten til de udpegede steder, s& den
nemt kan serviceres.
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8.1 Renggaring

Renggr jeevnligt din robot for at forhindre, at afklippet grees og snavs samler sig og blokerer skivebladet
og drivhjulene, hvilket kan pavirke dens evne til at sla graes, dokke og bevaege sig. Vi anbefaler at bruge et
renggringsscet, som kan kgbes i lokale butikker eller online.

/\ Advarsel: For rengaring skal du slukke for robotten og tage stikket ud af ladestationen.
Forsigtig: Sarg for, at LIDAR-beskyttelsesdeekslet sidder pa LiDAR'en, fgr du vender robotten pé& hovedet for
at undga skader p& LiDAR'en.

» Huset, chassiset og skivebladet:

1. Sluk for robotten. 2. Dk LiDAR'en med dens beskyttelsesdeeksel.

slange.

A\ Advarsel: Rar ikke ved knivene, ndr du renger kabinettet. Brug handsker ved rengering.
Forsigtig: Brug ikke en hgjtryksrenser til renggring. Brug ikke renggringsmidler til rengaring.

5. Brug en fnugfri klud til forsigtigt at renggre LIDAR-sensoren.
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= Opladningskontakter og frontkamera:
Brug en ren klud til at terre opladningskontakterne pa robotten og ladestationen af, og renggr ogsa
frontkameraet. Hold opladningskontakterne og frontkameraet t@rre efter rengaring.

« Drivhjul:
Brug en bagrste til at fjerne mudder fra hjulene for at sikre et godt greb.

8.2 Udskiftning af komponenter

» Udskift knivene

Udskift knivene regelmeessigt for at holde dem skarpe. Det anbefales at udskifte knivene hver 6.-8. uge eller
oftere. Brug kun originale MOVA-knive.

A\ Advarsel: Sluk for robotten. Tag beskyttelseshandsker p&, for du udskifter knivene.
Bemaerk: Udskift alle tre knive pd samme tid for at sikre et afbalanceret skeeresystem.

1. Sluk for robotten. 2. Deek LiDAR'en med dens beskyttelsesdaeksel.
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3. Stil robotten pa et blgdt underlag, og vend 4. Lgsn boltene med en stjerneskruetreekker.
den pa hovedet.

5. Fjern de tre knive og skruerne. 6.]uster de nye knive med hullerne pa skivebladet,
og fastggr dem med skruerne.

= Udskift renggringsbarsten

Nar renggringsbgrsten til LIDAR-sensaoren bliver slidt, kan barstehdrene blive flossede eller forringede,
hvilket pavirker dens renggringsevne. Udskift rengaringsbarsten regelmeaessigt for at bevare et godt
renggringsresultat. Det anbefales at udskifte renggringsbarsten hver 12. maned eller oftere.
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9. Batteri

Ved langtidsopbevaring skal robotten oplades hver 6. maned for at beskytte batteriet. Batteriskade
fordrsaget af overafladning er ikke deekket af den begreensede garanti. Oplad ikke batteriet ved en
omagivelsestemperatur pa over 40 ° C eller under 10 ° C. Batteriets langtidsopbevaringstemperatur bar
veere mellem -10 og 35 ° C. For at minimere skader anbefales det at opbevare batteriet ved en temperatur
pa mellem 0 og 25° C.

Bemeerk: Levetiden for robottens batteri afhenger af brugsfrekvensen og antallet af driftstimer. Hvis
batteriet er beskadiget eller ikke kan oplades, ma du ikke kassere det foreeldede eller defekte batteri uden
videre. Overhold de lokale regler for genbrug.

Opladningstilstand med lavt stremforbrug:

Na&r opladningstilstand med lavt stremforbrug er aktiveret, deaktiveres funktioner, der ikke er relateret til
opladning (skeermen og netveerket slukkes).

« For at aktivere opladningstilstand med lavt stremforbrug skal du trykke pa og holde knappen Dl og knappen
O nede samtidig og trykke p& knappen & 5 gange hurtigt p& samme tid. Du hgrer en stemmemeddelelse:
Opladningstilstand med lavt stremforbrug er sl&et til.

« For at deaktivere opladningstilstand med lavt stramforbrug skal du genstarte robotten eller trykke hurtigt pa

knappen () 5 gange.

10. Vinteropbevaring

* Robotten

1. Oplad batteriet helt, fgr du slukker for robotten.

2. Renggr robotten grundigt, far den seettes til vinteropbevaring.

3. Seet LIDAR-beskyttelsesdeekslet pa.

4. Opbevar robotten indenfor pa et tgrt sted ved en temperatur over 0° C.

» Ladestationen

Tag stikket ud af ladestationen, og opbevar den pa et tgrt og keligt sted, veek fra direkte sollys.

Bemaeerk: Efter vinteropbevaring skal du geninstallere ladestationen og placere robotten i den for at oplade.
Hvis du geninstallerer ladestationen et andet sted, opdaterer robotten automatisk stationens placering, sa
snart den oplader og forlader stationen. Hvis du stgder pa placeringsfejl pa grund af store eendringer i din
have, anbefales det, at du laver en ny kortleegning af omradet.

11. Transport

Sgrg for, at robotten er slukket ved transport over lange afstande. Det anbefales at bruge den originale
emballage. Seet LIDAR-beskyttelsesdeekslet pd.

/\ ADVARSEL:

« Sluk for robotten, f@r du transporterer den.

« Loft robotten i det bageste handtag, og hold skivebladet veek fra kroppen.
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12. Fejlsggning

Problem

Arsag

Lgsning

Robotten er ikke
forbundet til appen.

1. Robotten er ikke inden for
Wi-Fi-signaldeekning eller
Bluetooth-reekkevidde.

2. Robotten er slukket eller er
ved at genstarte.

1. Tjek, om robotten er feerdig med at starte op.

2. Tjek, om routeren fungerer korrekt.

3. Ga teettere pa robotten for at etablere en
Bluetooth-forbindelse.

Robot lgftet.

Hjulet er ikke pa jorden.

—

. Seet robotten tilbage pa flad grund.

Indtast pinkoden pa robotten, og bekreeft.
Robot kan ikke krydse objekter hgjere end 4
cm. Sgrg for, at grunden er jaevn, der hvor den
arbejder.

W

Robotten er veeltet.

Robotten heelder mere end
37°.

—

. Seet robotten tilbbage pa flad grund.

Indtast pinkoden pa robotten, og bekraeft.
Robotten kan ikke kravle op ad bakker stejlere
end 45 % (24°).

W

Robotten sidder fast.

Robotten er fanget og kan
ikke komme ud.

—

. Fjern de omkringliggende forhindringer, og prav
igen.

2. Flyt robotten til et fladt og dbent omréde inden
for kortet manuelt, og start opgaven igen. Hvis du
bliver ved med at stade pa dette problem, skal
du prave igen, efter robotten er i ladestationen.

. Tiek, om derer huller i jorden. Fyld hullerne i
jorden, far du slér graesset, for at undgd, at
robotten sidder fast.

4. Tjek, om det omgivende grees er hgjere
end 10 cm. Du kan justere hgjden for
forhindringsundvigelse eller bruge en manuel
graesslamaskine forud for at undgd, at robotten
sidder fast.

. Hvis robotten ofte sidder fasti denne placering,
kan du indstille den som en undvigelseszone.

w

wu

Fejl pa venstre/hajre
baghjul.

Hjulet kan ikke rotere, eller
der er et problem med
hjulmotoren.

—

.Rengar baghjulene, og prav igen.

. Hvis du fortsat oplever denne fejl, kan du prave at
genstarte robotten.

3. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte

eftersalgsservice.

N

Skivebladet kan ikke
rotere.

Skivebladet kan ikke
rotere normalt, eller
der er problemer med
skeeremotoren.

—

. Renggr skivebladet, og prav igen.

. Tjek, om det omgivende grees er hgjere end 10
cm. Du kan en manuel greessldmaskine til at sla
greesset med forud for at forhindre skivebladet i
at blive blokeret af hgjt graes.

3. Tjek, om der er vand under skivebladet. Hvis det
ertilfeeldet, sa flyt robotten til et tart sted og prov
derefterigen.

4. Hvis du fortsat oplever denne fejl, kan du prgve at
genstarte robotten.

5. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte

eftersalgsservice.

N

Skivebladet kan ikke
bevaege sig op eller
ned.

Skivebladet kan ikke beveege
sig op eller ned.

—

. Rengar skivebladet, og prav igen.

Hvis du fortsat oplever denne fejl, kan du prave at
genstarte robotten.

3. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte
eftersalgsservice.

N
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Problem

Arsag

Lasning

Skivebladet kan ikke
beveaege sig til siden.

Skivebladet kan ikke beveege
sig til siden.

1. Rengar klippesystemet og fiern eventuelt affald

eller fremmedlegemer.

2. Hvis du fortseetter med at stgde pa denne fejl,
kan du starte med at deaktivere UltraTrim ™ -
funktionen.

. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte
eftersalgsservice.

w

Kofangerfejl.

Den forreste kofangersensor
udlgses konstant.

—

. Tjek, om robotten er fanget et sted.

Tryk forsigtigt pa kofangeren, og sgrg for, at den

skubber sig tilbage.

. Hvis du fortsat oplever denne fejl, kan du pragve at
genstarte robotten.

. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte
eftersalgsservice.

N

[V9)

N

Opladningsfejl.

Robotten dokker i
ladestationen, men
der er problemer med
ladestrsmmen eller
-speendingen.

—

. Tiek, om ladestationen er forbundet korrekt til
strgm.

.Tjek, om opladningskontakterne p& robotten og
ladestationen er rene.

. Efter tjekket er afsluttet, skal du prave at dokke
robotten i ladestationen igen.

. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte
eftersalgsservice.

N

w

N

Batteriets temperatur er
for haj.

Batteriets temperatur er = 60 °C.

—

. Brug robotten, hvor den omgivende temperatur
erunder 40 °C . Du kan vente, indtil batteriets
temperatur falder automatisk.

. Du kan slukke robotten og genstarte den efter et
stykke tid.

. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte
eftersalgsservice.

NJ

w

Batteriets temperatur er
hgj.

Batteriets temperatur er > 40°C.

—

. Opladning kan mislykkes, nar batteritemperaturen
overstiger 40 °C .

. Brug robotten, hvor den omkringliggende
temperatur er under 40 °C .

N

Batteriets temperatur er
lav.

Batteriets temperaturer<6°C.

—

. Opladning kan mislykkes, nar batteritemperaturen
erunder 6°C.

. Brug robotten, ndr den omkringliggende
temperatur er over 6 °C.

NJ

LiDAR'en er blokeret.

LiDAR'en er blokeret (f.eks. er
LIDAR-beskyttelsesdaekslet
ikke fjernet).

—

. Fjern LIDAR-beskyttelsesdeekslet, og prav igen.

. Hvis LIDAR'en pa toppen af robotten er meget
snavset, s& renggr den med en fnugfri klud, og
prgv derefter igen.

N

Fejlfunktion i LIDAR'en.

LiIDAR'en er meget snavset,
eller der er en sensorfejl.

—

. Tjek, om LiDAR'en er snavset. Renggr den om
ngdvendigt, og prav igen.

. Hvis du fortsat oplever denne fejl, kan du prave at
genstarte robotten.

. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte
eftersalgsservice.

NJ

w

LiDAR'en er beskidt.

LiDAR'en er beskidt.

Tor LIDAR-sensoren pa toppen af robotten
af med en ren klud. Hold LiDAR'en tart efter
renggaring.

|
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Problem Arsag Lasning

1. Robotten vil automatisk forsgge at vende tilbage
til ladestationen for at kgle ned.

2. Sgrg for, at robotten opererer ved en
omgivelsestemperatur p& under 40 °C .

3. Placer robotten i et skyggefuldt, kaligt og
godt ventileret omrade. Alarmen stopper, nér
temperaturen falder til et normalt niveau.

4. Robotten vil automatisk genoptage driften, nér
alarmen stopper.

5. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte
eftersalgsservice.

LiDAR'ens temperatur er | LIDAR'ens temperatur er hgj.
haj. LiDAR'en stopper snart.

—

. LiDAR'en blev slukket p& grund af hgje
temperaturer.

2. Sgrg for, at robotten opererer ved en

omgivelsestemperatur pa under 40 °C .

3. Placer robotten i et skyggefuldt, kaligt og
godt ventileret omrade. Alarmen stopper, nér
temperaturen falder til et normalt niveau.

. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte
eftersalgsservice.

LiDAR'ens temperatur er | LiDAR'ens temperatur er for
for haj. hgj. LIDAR'en er stoppet.

N

—

_Tjek, om LIDAR'en pa toppen af robotten er
beskidt. Skidt vil pavirke positionering.

. Flyt manuelt robotten til et Sbent sted inden for

Robot er veek. Positioneringen er gaet tabt. kortet, og prgv at starte opgaven igen.

3. Hvis positioneringen ikke er gendannet, skal du

fiernstyre robotten tilbage til ladestationen via

appen og sa starte graesslaningsopgaven.

N

—

. Genstart robotten, og prav igen.

Sensorfejl. Sensorfejl. 2. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte
eftersalgsservice.
1. Flyt robotten manuelt ud af undvigelseszonen, og
Robotten eri Robotten eri prav igen.
undvigelseszonen. undvigelseszonen. 2. Fjernstyr robotten via appen for at flytte den ud af

undvigelseszonen, og prav derefter igen.

—

_Flyt manuelt robotten ind p& kortet, og prav igen.

robotten eruden for Robotten er uden for kortet. 2. Fjernstyr robotten ind p& kortet via appen, og

kortet. )
prav igen.
Ngdstop aktiveret. Der trykkes pd robottens Indtast pinkoden pd robotten, og bekreeft.
stop-knap.
Lavtbatterl. Robotten Batteriniveau er <10 %. Dok robotten i ladestationen for at oplade.

lukker snart ned.

1. Indtast pinkoden pé robotten, og bekreeft.
Robotten er veek fra kortet. 2. Du kan deaktivere Uden for kort-alarmen under
Indstillinger i appen.

Robotten er veek fra
kortet. Risiko for tyveri.
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Problem

Arsag

Lasning

Kunne ikke vende

tilbage til ladestationen.

Robotten kan ikke finde
ladestationen, nar

den vender tilbage til
ladestationen.

1. Tjek, om der er forhindringer, der blokerer
robotten. Fjern forhindringerne, og prav igen.

2. Fjernstyr robotten tilbage til ladestationen via
appen.

Kunne ikke dokke i
ladestationen.

Robotten finder
ladestationen, men kan ikke
dokke.

1. Tjek, om de genskinnende folier pa
ladestationen er beskidte eller blokerede.

2. Tjek, om der er forhindringer foran ladestationen.

3. Tjek, om ladestationen er blevet fiernet.

4. Tjek om grundpladen er deekket med tykt
mudder.

5. Tjek, om ladestationen er pa en skraning.

6. Tjek om ladestationen har strgm.

7. Hjeelp robotten med at dokke i ladestationen ved
at bruge fiernbetjeningen eller manuelt.

Positionering
mislykkedes.

Pasitioneringen mislykkes,
nar robotten forsgger at
starte en sldopgave.

1. LIDAR'en kan veere blokeret. Flyt robotten til et
fladt og dbent omrade inden for kortet manuelt,
0g start opgaven igen.

2. Hvis du bliver ved med at stade pa denne fejl,
skal du prave igen, efter robotten er dokket i
ladestationen.

Utilstreekkelig plads
til at dreje foran
ladestationen.

Utilstraekkelig plads til at
dreje foran ladestationen.

1. Hvis ladestationen er placeret pa kanten af
kortet eller inden i det, s@rg for at der er mindst
1 m fri plads mellem stationens grundplades
forreste omrade og kortets skillelinje; ellers kan
robotten muligvis ikke dreje.

2. Flyt ladestationen, eller eendr kortet i
Kortredigering.

1. Tjek, om der er indstillet en undvigelseszone pa
stien.
2.Tjek, om der er forhindringer, der blokerer for

Sti blokeret. Sti blokeret.
robotten.
3. Hvis robotten stadig ikke kan passere, slet stien i
Kortredigering og indstilen ny.
;oar;tskeatmeraet e Frontkameraet er snavset. Ter frontkameraet af med en ren klud.

Der er et problem med
det forreste kamera.

Der er et problem med det
forreste kamera.

1. Tar frontkameraet af med en ren klud.

2. Prgv at genstarte robotten.

3. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte
eftersalgsservice.

Forreste kamera
blokeret.

Forreste kamera blokeret.

Tar frontkameraet af med en ren klud.

Der opstar en fejl i
skillelinjedetekteringen
under automatisk
kortleegning.

Der opstar en fejl i
skillelinjedetekteringen
under automatisk
kortlaegning.

1. Sarg for, at lysforholdene er passende, ikke for
lyse og ikke for marke.

2. Bekreeft, at vejret er klart, uden tge eller regn.

3. Sgrg for, at frontkameraet er rent og ikke
blokeret.

4. Sgrg for, atjordoverfladen er jaevn, da
ujeevnheder kan pavirke registreringen.

5. Hvis skillelinjedetektering fortseetter med at fejle,
skift til fiernbetjeningstilstand for kortleegning.

|
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13. Specifikationer

Produktets navn LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra
800 1000 1200 1600 2000
Meerke MOVA
Grundleggende
information Model MXXM2100 | MXXM3100 | MXXM4100 | MXXM5100 | MXXM6100
Mal 666 mm x 444 mm x 273 mm
Veegt (inklusive batteri) 13,7 kg 13,7 kg 13,8kg 13,8kg 13,8kg
Anbefalet 800 m> 1,000 m? 1,200 m?2 1,600 m> 2,000 m?
arbejdskapacitet
Standard
Greesslaningens 800 m?/day | 800 m?/day | 1,000 m?/day | 1,200 m?/day | 1,200 m?/day
effektivitet [1] ]
- Effektiv
Slaning
1,200 m?/day | 1,200 m?/day | 1,400 m?/day | 1,600 m?/day | 1,600 m?/day
Greesslaningens hgjde 3~10cm
Sl&bredde 20cm
Opladningstid [2] 60 min | 60 min | 65 min | 65 min | 65 min
Lydeffektniveau (LWA) 57 dB(A)
Usikkerhed om lydeffekt
(KWA) 3 dB(A)
Stgjemissioner
Lydtryksniveau (LpA) 49 dB(A)
Usikkerhed om lydtryk
3 dB(A
(KpA) ®)
) 0~50° C
Driftstemperatur Recommended: 10~35° C
Temperatur ved -10~35° C
langvarig opbevaring Recommended: 0~25° C
Arbejdsforhold
Robot: IPX6
IP-klassificering Charging station: IPX4
Power supply: IP67
M?ksmgalhaeldmng for 459% (24°)
sldomradet
Bluetooth- 2400.0-2483.5 MHz
frekvensomrade
802.11b:16+2dBm(@11Mbps)
) 3 802.11g:14+2dBm(@54Mbps)
Maksimal RF-effekt 802.11n:13£2dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 749dBm
Wi-Fi Wi-Fi 2.4 GHz (2400-2483.5M)
Forbindelse
Inkluderet Inkluderet
o lkke Ikke lkke (gratisi (gratisi
Hnkemodul inkluderet inkluderet inkluderet et arfra tre ar fra
aktivering) aktivering)

Linkgieneste [3]

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS [4]

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QzSS
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Fremdriftsmotor | Motortype Brushless Motor
Skaeremotor Hastighed 2500 /min
Batterimodel MBPM30 | MBPM30 | MBPM20 | MBPM20 | MBPM20
Batteritype Lithium-ion battery
Batteri (robot)
Typisk kapacitet 4000 mAh | 4000 mAh | 5000 mAh | 5000 mAh | 5000 mAh

Nominel speending

18V DC

Opladermodel

MPAM20 / MPAM20(C)

Indgangsspeending 100~240 V AC
Stremforsyning

Udgangsspeending 20V DC

Udgangsstrgm 3A

Ladestationmodel MCM20

Indgangsspeending 20V DC
Ladestation Udgangsspaending 20V DC

Indgangsstrgm 3A

Udgangsstrgm 3A

Reserveknive og 9

Tilbehar skruer
Knivmodel MBKM10

[1] Baseret pa test udfart af MOVA Laboratory.
[2] Opladningstiden henviser til dentid, det tager at nd 85 % kapacitet til at genoptage slaningen, nar
robotten automatisk vender tilbage til ladestationen pa grund af lavt batteriniveau.

[3] Kreever installation af Linkmodulet.
[4] Kreever installation af Linkmodulet.

Bemeaerk: Specifikationerne kan &ndres, da vi labende forbedrer vores produkt. Du kan finde de seneste
oplysninger pa vores hjemmeside https://www.mova.tech.
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1 Turvallisuusohjeet

1.1 Yleiset turvallisuusohjeet

» Lue kayttoohje huolellisesti ja ymmarra se ennen tuotteen kayttoa.

» Kayta tuotteen kanssa vain MOVAR suosittelemia varusteita. Kaikki muut kayttotavat ovat virheellisia.

« Ald anna lasten olla koneen lahellé tai leikkia silld, kun se on toiminnassa.

« Ala kayta tuotetta alueilla, joilla ihmiset eivat ole tietoisia sen ldsndolosta.

« Ald juokse, kun kaytat tuotetta manuaalisesti MOVAhome-sovelluksella. Kavele aina, varo askeleitasi rinteessa
ja pida tasapaino aina ylla.

» Valta tuotteen kayttamista, jos tydalueella on ihmisid, erityisesti lapsia tai elaimia.

» Jos tuotetta kaytetaan yleisilla alueilla, aseta tydalueen ympadrille varoituskyltit, joissa on seuraava teksti:
"Varoitus! Automaattinen ruchonleikkuri! Pysy kaukana koneesta! Valvo lapsia!"

» Kayta tukevia jalkineita ja pitkia housuja, kun kaytat tuotetta.

= Tuotteen vaurioitumisen seka ajoneuvo- ja henkilbonnettomuuksien valttamiseksi ala maarita tyoalueita tai
kuljetusreitteja ylittamaan yleisia kulkureitteja.

« Al koske liikkuvia vaarallisia osia, kuten leikkuupaata, ennen kuin se on pysaéhtynyt kokonaan.

» Hakeudu laakariin loukkaantumisen tai onnettomuuden sattuessa.

» Kytke tuote pois paalta ennen tukosten poistamista, huoltotoimenpiteita tai tuotteen tarkastamista. Jos tuote
tarisee epdnormaalisti, tarkista se vaurioiden varalta ennen uudelleenkdynnistysta. Ala kayta tuotetta, jos
jokin osa on viallinen.

« Ald asenna padkaapelia alueille, joissa tuote leikkaa. Noudata kaapelin asennuksesta annettuja ohjeita.

» Kayta tuotteen lataamiseen vain toimitukseen kuuluvaa lataustelakkaa. Vaaranlainen kaytto voi aiheuttaa
sahkaiskun, ylikuumenemista tai sydvyttavan nesteen vuotamista akusta. Jos elektrolyyttia vuotaa, huuhtele
vedelld/neutraloivalla aineella ja hakeudu laakariin, jos syovyttavaa nestetta joutuu silmiin.

 Kun liitat padkaapelin pistorasiaan, kayta vikavirtasuojakytkinta (RCD), jonka suurin laukaisuvirta on 30 mA.

» Kayta vain MOVAR suosittelemia alkuperdisia paristoja. Tuotteen turvallisuutta ei voida taata muilla kuin
alkuperaisilla paristoilla. Al& kayta ei-ladattavia paristoja.

» Pida jatkojohdot etaalla liikkuvista vaarallisista osista, jotta johdot eivat vaurioidu ja joudu kosketuksiin
jannitteisten osien kanssa.

» Tassa asiakirjassa kaytetyt kuvat ovat vain viitteellisia. Katso todelliset tuotteet.

« Ald koskaan anna lasten, henkildiden, joilla on heikentyneet fyysiset, sensoriset tai henkiset kyvyt tai joilla ei
ole riittavasti kokemusta ja tietoa, tai henkildiden, jotka eivat tunne naita ohjeita, kayttaa konetta. Kayttajan
ikaa on saatettu rajoittaa paikallisilla maarayksilla.

« Al4 liita tai kosketa vaurioitunutta kaapelia, ennen kuin se on irrotettu pistorasiasta. Jos kaapeli vaurioituu
kayton aikana, irrota pistoke pistorasiasta. Kulunut tai vaurioitunut kaapeli lisda sahkoiskun vaaraa, ja
huoltohenkiloston tulee vaihtaa se.

« Al tydnnd tuotetta voimakkaasti tai nopeasti, silla tuote voi vaurioitua.

» Jotta radiotaajuusaltistusta koskeva vaatimus tayttyisi, laitteen ja ihmisen valilla tulee olla 35 cm:n etaisyydella
toisistaan.

= Kayta akun lataamiseen vain laitteen mukana toimitettua irrotettavaa syottoyksikkoa.

1.2 Asennusta koskevat turvallisuusohjeet

« Valta lataustelakan asentamista alueille, joissa ihmiset voivat kompastua siihen.

« Al4 asenna lataustelakkaa alueille, joissa on seisovan veden vaara.

« Ald asenna lataustelakkaa lisavarusteineen alle 60 cm:n padhdan syttyvastad materiaalista. Lataustelakan ja
virtalahteen toimintahairiot tai ylikuumeneminen voivat aiheuttaa palovaaran.
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1.3 Kayttéa koskevat turvallisuusohjeet

« Pida kadet ja jalat etaalla pyorivista terista. Al aseta kasia tai jalkoja tuotteen lahelle tai sen alle, kun se on
kytketty paalle.

« Al& nosta tai siirrd tuotetta, kun se on kytketty paalle.

 Pysakoi robotti lataustelakkaan tai kytke se pois paalta, kun tyoalueella on inmisia, erityisesti lapsia tai
elaimia.

 Varmista, ettei nurmikolla ole esineita, kuten kivia, oksia, tyokaluja tai leluja. Muutoin terat voivat vaurioitua,
jos ne osuvat johonkin esineeseen.

« Al§ aseta esineita tuotteen tai lataustelakan paalle.

« Al kayta tuotetta, jos STOP-painike ei toimi.

« Valta tormayksia tuotteen ja ihmisten tai elainten valilla. Jos ihminen tai elain tulee tuotteen reitille, pysayta
tuote valittdmasti.

« Kytke tuote aina pois paalta, kun sita ei kayteta.

« Tuotetta ei saa kdyttaa samaan aikaan upposadettimen kanssa. Varmista Aikataulu-toimintoa kayttamalla,
ettd tuote ja upposadetin eivat toimi samaan aikaan.

« Al§ sijoita litdntakanavaa paikkoihin, joihin on asennettu upposadettimia.

« Al§ kayta tuotetta, jos tydalueella on seisovaa vettd, kuten rankkasateen tai veden kertymisen aikana.

1.4 Huoltoa koskevat turvallisuusohjeet

» Kytke laite pois paalta, kun teet huoltotoimenpiteita.
» Varmista pesun jalkeen, etta tuote asetetaan maahan normaalissa asennossa, ei ylosalaisin.
« Ald kddnna tuotetta ylosalaisin alustan puhdistamista varten. Jos kdannat sen ylosalaisin puhdistusta
varten, muista palauttaa se oikeaan asentoon puhdistuksen jalkeen. Tama varotoimenpide on tarpeen, jotta
maoottoriin ei paase vetta, mika saattaisi vaikuttaa normaaliin toimintaan.
» Irrota pistoke lataustelakasta tai kayta kaytonestolaitetta ennen lataustelakan puhdistamista tai huoltamista.
« Ala kayta painepesuria tai liuottimia tuotteen puhdistamiseen.

1.5 Akun turvallisuus

Litiumioniakut voivat rajahtaa tai aiheuttaa tulipalon, jos ne puretaan, oikosuljetaan tai altistetaan vedelle,

tulelle tai korkeille lampétiloille. Kasittele niita varoen, ala pura tai avaa akkua ja valta kaikenlaista sahkdista tai

mekaanista vaarinkayttda. Sailyta niita suojassa suoralta auringonvalolta.

= Kayta vain valmistajan toimittamaa akkulaturia ja virtaldhdetta. Sopimattoman laturin ja virtalahteen
kayttamisesta voi seurata sahkéisku ja/tai ylikuumeneminen.

« ALA YRITA KORJATA TAI MUUTTAA AKKUJAI Korjausyritykset voivat aiheuttaa vakavia henkilévahinkoja
rajahdyksen tai sahkoiskun vuoksi. Jos syntyy vuoto, vapautuvat elektrolyytit ovat syovyttavia ja myrkyllisia.

= Tama laite sisaltaa akkuja, jotka vain ammattitaitoiset henkilot saavat vaihtaa.

1.6 Jadnndsriskit

Kayta vammojen valttamiseksi suojakasineita, kun vaihdat teria.
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1.7 Symbolit ja tarrat

VAROITUS -
Lue kdyttéohjeet ennen koneen kayttda.

VAROITUS -
Pysy turvallisella etdisyydelld koneesta kaytdn aikana.

VAROITUS -
Kayta kdytonestolaitetta ennen koneella tydskentelya tai sen
nostamista.

VAROITUS -
Al3 aja koneen p&alla.

I B> vel> T BB

VAROITUS -

Tata tuotetta ei saa havittda tavallisen kotitalousjdtteen mukana.

Varmista, etta tuote kierrdtetddn paikallisten lakisdateisten
vaatimusten mukaisesti.
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Tama tuote on sovellettavien EY-direktiivien mukainen.

Lue ohjeet ennen lataamista.

€
@ Luokka IlI
()

- Tasavirta
[] Luokka Il
KAYTTOTARKOITUS

Puutarhatuote on tarkoitettu kotitalouksien nurmikon leikkaamiseen. Se on suunniteltu leikkaamaan usein, jotta
nurmikko pysyy terveempana ja paremman nakoisena kuin koskaan ennen. Nurmikon koon mukaan leikkuri
voidaan ohjelmoida toimimaan mihin aikaan tai miten usein tahansa. Silla ei voi kaivaa, lakaista eika poistaa
lunta.

e

Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. vakuuttaa taten, etta radiolaitemallin MXXM2100/MXXM3100/
MXXM4100/MXXM5100/MXXM6100 ruchonleikkuri on direktiivin 2014/53/EU mukainen. EU:n
vaatimustenmukaisuusvakuutuksen koko teksti on saatavilla seuraavasta Internet-osoitteesta: https://www.
mova.tech/pages/declaration-of-canformity.

Tuote on Yhdistyneen kuningaskunnan PSTI-madardysten mukainen; vaatimustenmukaisuusvakuutuksen koko
teksti on saatavilla seuraavasta Internet-osoitteesta: https://www.mova.tech/pages/statement-of-compliance-
for-uk-psti.

Yksityiskohtainen sahkoinen kayttéopas on osoitteessa https://www.mava.tech/pages/user-manuals-and-
fags.
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2 Tuotteen esittely

2.1 Laatikon sisalto

a LiDAR-suojakansi

9 Lataustorni (10 m:n jatkojohdolla)
@ virtalihde

@ Maakiilat x 8, kuusiokoloavain

© Ruuvimeisseli

m Nukkaamaton puhdistusliina

7
/| | W | |

e Robotti

o Pohjalevy

@ Puhdistusharja

@ varaterat ja ruuvit x 9
Q@ Kayttoohje

@ Pikaopas
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2.2 Tuotteen yleiskuvaus

Stop-painike
Ylakansi
Sadetunnistin
Nuppi
Tilavalo?
LiDAR'
Naytto
Latauskontaktit
Kahva
Akkulokero

Linkkimoduuli *

Etupyoéra

AirTag-lokero

Vetopyora

Etukamera?®

1: LIDAR auttaa hankkimaan tietoja ymparistosta ja helpottaa robotin paikannusta, esteiden vaistamista
seka veden ja lian tunnistamista. Tunnistusalue (100 klx:n valossa) on 40 m 10 %:n heijastuvuudella ja 70
m 80 %:n heijastuvuudella. Nakokentta on 360° .

2: Tilavalo on vain mallissa LIDAX Ultra 1200/1600/2000.

3: Etukamera tunnistaa esteet, nurmikon rajat ja ihmisen lasnaolon. Kuvakulma on 89° (vaakasuunnassa),
58° (pystysuunnassa) ja 97° (viistosti). Resoluutio on 2 MP.

4: Linkkimoduuli vain mallissa LiDAX Ultra 1600/2000.
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Tilavalo

Vari Merkitys
Kiintea punainen On tapahtunut virhe.
Kiintea sininen Robotti on valmiustilassa.
Vilkkuva sininen Robotti suorittaa tehtavaa tai on tauolla.
Vilkkuva vihrea Robottia ladataan lataustelakassa.
Kiintea vihrea Akku on ladattu tayteen.
Vilkkuva keliainen : E?ui?at:;;)rr;;]fgzil?;?kjiién video naytetaan sovelluksen kautta.

Huomaa: Voit mukauttaa tilavalon aktivointiaikaa ja skenaarioita kohdassa Laitesivu > + > Valo.

2.3 Linkkimoduulin esittely

Linkkimoduuli tarjoaa 4G-mobiiliverkkoyhteyden ja GPS-palvelun.

= 4G-verkkoyhteyden avulla voit seurata robotin tilaa etana ja aloittaa leikkuutehtavia ilman Wi-Fi-yhteytta.

= Sisdanrakennetun GPS:n avulla voit seurata robotin reaaliaikaista sijaintia Google Maps -palvelussa
sovelluksen kautta ja saada ilmoituksia, jos se liikkuu maaritetyn kartta-alueen ulkopuolella.

2.3.1 Linkkipalvelun aktivoiminen

Linkkipalvelu aktivoituu automaattisesti, kun robottiin kytketaan virta. «ill nakyy seka robotin naytossa
ettd sovelluksessa merkkina aktivoinnin onnistumisesta. Linkkipalvelun tilan ja voimassaolon
paattymispaivamaaran tarkistaminen: Laitesivu > > Yhteydet > Linkkimoduuli.

Linkkipalvelu tarjotaan maksutta Tekniset tiedot -osiossa maaritellyn ajan, alkaen aktivoinnista. Palvelun
jatkamiseksi vanhentumisen jalkeen ota yhteytta MOVA:n jalkimyyntitiimiin.

Huomaa:

« Linkkimoduuli lukitaan, jos linkkipalvelua ei uusita kolmen kuukauden kuluessa sen paattymisesta. Voit
aktivoida palvelun uudelleen viemalla moduulin MOVA-huoltokeskukseen - uudelleenaktivoinnista saatetaan
peria maksu.

« Linkkimoduuli on suunniteltu kaytettavaksi yksinomaan MOVA-ruohonleikkureiden kanssa. Linkkipalvelussa
tunnistettu epanormaali tila voi johtaa palvelun keskeyttamiseen. Jos nain kay, ota yhteytta MOVAN
huoltopalveluun palvelun palauttamiseksi.

2.3.2 Linkkimoduulin irrottaminen

Huomio:
= Kayta suojakasineitda vammojen valttamiseksi.
» Varmista ennen robotin kdantamista ympari, etta LIDARIn paalla on suojakansi.
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@ Sammuta robotti.

@ Aseta robotti pehmeadlle alustalle ja kdanna se ylosalaisin.

© Irrota kansi loysaamalla 4 ruuvia ruuvimeisselilla.
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2.4 Johdanto AirTag-lokeroon

AirTag-lokero tukee AirTagia tai muita seurantalaiteita, jotka auttavat sinua paikantamaan ja seuraamaan
robottiasi.

Huomautus: AirTag ei sisédlly pakkaukseen. Valmistele oma.

AirTagin asentaminen tai poistaminen:

@ Kytke robotti pois paslta. @ Peitd LIDAR sen suojakannella.

© Aseta robotti pehmedlle pinnalle ja kdanna se
ylosalaisin.
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3 Asennus

3.1 Sopivan paikan valitseminen
Sijoita lataustelakka tasaiselle alustalle ldhelle nurmikon reunaa ja pistorasian ldhelle. Varmista,

ettd sijainti tdyttaa seuraavat vaatimukset:

= Alueella on vahva Wi-Fi-signaali.
Huomaa: Tarkista Wi-Fi-signaalin voimakkuus sijainnissa mobiililaitteen avulla. Vahva Wi-Fi-signaali takaa

vakaan yhteyden robotin ja sovelluksen valilla.

= Varmista, etta maa on tarpeeksi pehmea maakiilojen asentamista varten.

» Maasto on tasainen. Kaltevuus voi aiheuttaa robotin rullaamisen taaksepdin ja kontaktin menettamisen.
2\

~

~

(. =/

« Jata lataustelakan kummallekin puolelle ja eteen vahintaan 1 m vapaata, esteetonta tilaa.

= Ruohon pituus sijainnin ymparilla on alle 6 cm.
« Jos ruoho on tata pidempaa, leikkaa se ensin tyonnettavalla leikkurilla. Pitka ruoho voi vaikeuttaa robotin

palaamista lataustelakkaan.

4 N
[NES
i
|\ ‘oo cosocsoosoossossoosoos N/
3.2 Asenna lataustelakka
@ Kiinnita lataustorni pohjalevyyn niin, etta kuulet naksahduksen.
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@ Kiinnita pohjalevy maahan toimitetuilla maakiiloilla ja kuusiokoloavaimella.

( N

- —/

O Liita virtalahde jatkojohtoon ja litd sitten pistorasiaan. Pida virtaldhde vahintédan 30 cm maanpinnan
ylapuolella.
Huomaa: Lataustelakan LED-merkkivalo palaa sinisend, kun virta on kytketty.

4 )
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© Irrota LiDAR-suojakansi.

@ Aseta robotti lataustelakkaan lataukseen. Varmista, ettd robotin ja lataustelakan latauskontaktit on

litetty oikein.

Huomaa:

= Merkkivalo vilkkuu vihreanad, kun robottia ladataan lataustelakassa.

» Jos haluat lisata autotallin lisasuojaa varten, kayta vastaavaa MOVA-tallia, joka on saatavilla paikallisista
myymaloista tai verkosta. Muun kuin MOVA-autotallin kayttaminen voi aiheuttaa ongelmia lataamisen aikana.

~
Green Light
N -~/
Lataustelakan LED-merkkivalo
LED-merkkivalon vari Merkitys

1. Lataustelakassa on ongelma (esimerkiksi ongelma latausvirran tai
-jannitteen kanssa).
Vilkkuva/kiintea punainen

2. Robotti telakoituu lataustelakkaan, mutta lataus on epanormaali
(esimerkiksi latauskontakteissa on oikosulku).

|

Kiintea sininen Lataustelakan virta on kytketty. Robotti ei ole lataustelakassa.
Vilkkuva vihrea Robottia ladataan lataustelakassa.
Kiintea vihrea Robotti on lataustelakassa ja ladattu tayteen.
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4 Valmistelu ensimmaista kdyttokertaa varten

4.1 Ohjauspaneeliin tutustuminen

Ylakannen sisalla olevassa ohjauspaneelissa on seuraavat ominaisuudet.

« Tilat: Vaihda koko alueen leikkauksen ja reunanleikkauksen valilla.

= Aikataulu: Tarkastele ja ota kayttoon / poista kaytosta "Kevaan ja kesan aikataulu” ja "Syksyn ja talven
aikataulu".

» Asetukset: Kayta leikkausmaarityksia, kuten leikkausteho, leikkauskorkeus, esteidenkiertokorkeus ja
sade-/jaatymissuojaus. Voit myos hallita robotin asetuksia, kuten PIN-koodia, adnenvoimakkuutta, kielta
yms.

Huomaa: Ominaisuuksia saatetaan paivittaa ohjelmistoversion mukaan.

4 )

Sat 10:20 © % = il &=

NavHo " G ¢

Mode Sche... Setting

Press [>| to start all

4 )
Virta paélle/pois Kaynnista
{0) (o1
Nuppi
Takaisin Koti
{9 (o}
. J
Nayttd
Kuvake Tila
() Akun varaustaso (Nayttad akun nykyisen varaustason.)
@fj- Lataus (Robotti on telakoitu lataustelakkaan.)
)g Bluetooth (Robotti on yhdistetty sovellukseen Bluetoothin kautta.)
—~ Wi-Fi (Robotti on yhdistetty sovellukseen Wi-Fi-verkon kautta.)
'|||| Linkkipalvelu (Linkkipalvelu on aktivoitu.)
@ Aikataulu (Tehtava on aikataulutettu talle paivalle, mutta sita ei ole viela aloitettu.)
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Painikkeet

Painike Toiminto
. | Voit kytkea robaotin paalle/pois paalta pitamalla (') -painiketta painettuna 2

Virta (O o . N

sekunnin ajan. Varmista, etta se on lataustelakan ulkopuolella.
. A Kun haluat aloittaa koko alueen leikkauksen tai jatkaa keskeytettyja tehtavia, paina
Kdynnista Dl e aes Koen tal Jal Vet paina >l
-painiketta ja vahvista sulkemalla robotin ylakansi.
. Kun haluat l&hettad robotin takaisin lataustelakkaan lataukseen, paina O

Koti O . . . S

-painiketta ja vahvista sulkemalla robotin ylakansi.
Takaisin © Voit siirtyd valikossa yhden tason ylspain painamalla & -painiketta.

Voit siirtya valikossa yhden tason yléspain painamalla & -painiketta.

Nuppi Vahvista nuppia painamalla valikoissa tehty valinta.

Ota Bluetooth-pariliitostila kayttoon pitamalla nuppia painettuna 3 sekunnin ajan.

Kdynnista +
Takaisin

Voit palauttaa robotin tehdasasetukset painamalla | -painiketta ja O -painiketta yhta
aikaa 3 sekunnin ajan.

Koti + Takaisin

Kun painat Q) -painiketta ja [Back icon]-painiketta yhtd aikaa 3 sekunnin ajan, paaset
Asetukset-kohdan Tietoa -sivulle. Tietoa-sivu katoaa 5 sekunnin kuluttua.

Nuppi + o o . . o
. o0s haluat nollata PIN-koodin, paina nuppia ja & -painiketta yhta aikaa 3 sekunnin ajan.
Takaisin : . PPl . y '
= Pysayta robotti painamalla Stop-painiketta. Toiminnan jatkamista varten
Pysaytys ohjauspaneeliin taytyy syottaa PIN-koodi.
4.2 Alkuasetukset

Perusasetukset taytyy tehda, ennen kuin robotti on valmis aloittamaan tyon.

4.2.1 Kielen ja PIN-koodin asettaminen

@ Avaa robotin ylakansi.
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@ Kytke robotti paalle painamalla ohjauspaneelin (}) -painiketta 2 sekunnin ajan.
Huomaa: Robotti kytkeytyy automaattisesti paalle, kun se telakoituu lataustelakkaan.

Gs

© valitse haluamasi kieli
Valitse kieli kiertamalla nuppia myotapdivaan alaspain siirtymista ja vastapaivaan ylospain siirtymista
varten. Vahvista painamalla nuppia.

S

Dansk

Deutsch

Espariol

Francais

O Aseta PIN-koodi
1. Valitse numero 0-9 kiertamalla nuppia.
Suurenna numeroa kiertamalla myotapaivaan ja pienenna sita kiertamalla vastapaivaan.
2. Vahvista ja aseta seuraava numero painamalla nuppia.
3. (Valinnainen)Jos haluat muuttaa edellista numeroa, kierra nuppia vastapaivaan, kunnes numeroxksi
vaihtuu 0, ja kierra viela kerran.
Tarkeda: Ala valitse PIN-koodia "0000".

Set PIN

Don't set to '0000"

Set PIN Set PIN

Don't set to '0000' Don't set to '0000"

4. Viimeistele PIN-koodin asettaminen syottamalla PIN-koodi uudelleen.
Huomaa: Kun PIN-koodi on asetettu, voit paivittaa sen milloin tahansa siirtymalla sovelluksessa kohtaan
Asetukset > Vaihda PIN-koodi tai valitsemalla naytosta Asetukset > Muuta PIN.
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4.2.2 Robotin yhdistdminen Internetiin

Ennen verkon maérittadmista:

= Varmista, etta robotti ja mobiililaite ovat samassa Wi-Fi-verkossa.

= Varmista, etta mobiililaite on enintaan 10 metrin paassa robotista.
« Ota Bluetooth-toiminto kayttoon mobiililaitteessa.

@ Lataa MOVAhome-sovellus mobiililaitteeseesi skannaamalla QR-kood!.
Voit myos ladata MOVAhome-sovelluksen App Storesta tai Google Playsta.

Download on the
App Store

Dy, Getiton
OR »’ Google Play

G, MOVAhome }

@ Avaa MOVAhome-sovellus, luo tili ja kirjaudu sisdan.

© Muodosta yhteys jollakin seuraavista tavoista:

« Skannaa QR-koodi: Siirry kohtaan 4 Laite ja napauta HYhdistéi lukemalla QR-koodi. Muodosta yhteys
skannaamalla robotin ylakannen sisapuolella oleva QR-koodi.

« Lisda manuaalisesti: Siirry kohtaan #& Laite ja napauta -} Lisda. Valitse sitten robotin malli yhteyden
muodostamista varten.

= Automaattinen loytaminen: Robotti etsii lahella olevia laitteita. Muodosta yhteys napauttamalla robottia
loydettyjen laitteiden luettelosta.

O suorita Wi-Fi-verkkoyhteyden muodostaminen loppuun noudattamalla sovelluksessa annettuja ohjeita.
Tarkeda:

» Kaytad 2,4 GHz:n taajuudella toimivaa yksitaajuusverkkoa tai 2,4/5 GHz:n taajuuksilla toimivaa kaksitaajuusverkkoa.
= Varmista, ettei Wi-Fi-verkossa ole palomuuria eika sita ole salattu. Muuten verkkoasennus voi epaonnistua.

© Pida ohjauspaneelin nuppia painettuna 3 sekunnin ajan. Robotti siirtyy Bluetooth-pariliitostilaan.
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© Pida ohjauspaneelin nuppia painettuna 3 sekunnin ajan. Robotti siirtyy Bluetooth-pariliitostilaan.

N

@ Muodosta laitepari noudattamalla sovelluksessa annettuja ohjeita.

4.2.3 Muut asetukset
Robotin liitoksen poistaminen

Robotti on automaattisesti sidottu MOVAhome-tiliin, kun pariliitos on onnistunut. Kukin laite voidaan sitoa
vain yhteen tiliin. Sita ei voi sitoa samaan aikaan toiseen tiliin.

Jos haluat liittaa robotin uuteen tiliin, sinun on ensin irrotettava se. Irrota se nain:

1. Avaa MOVAhome-sovellus. Siirry kohtaan # Laite.

2. Etsirobottisi nimeda. Jos MOVAhome-tiliisi on liitetty useita robotteja, pyyhkaise vasemmalle tai oikealle
siirtyaksesi haluamasi robotin sivulle.

3. Napauta robotin nimen vieressa.

4. Valitse Poista.

Tarkeda: Kun robotti on irrotettu, kaikki robotin kayttajatiedot poistetaan pysyvasti palvelimelta.

Kuinka jakaa robottisi?

1. Napauta robotin nimen vieressa.

2. Valitse Laitteen jakaminen.

Huomautus: Voit hallita kayttajien paasya tiettyihin toimintoihin kohdassa asetukset > Laitteen jakaminen.

Miten kirjautua ulos MOVAhome-tililtasi tai poistaa se?

1. Siirry kohtaan & Min& > Tili.
2. Valitse Kirjaudu ulos tai Poista tili.

Nollaa robotti

Kun robotti palautetaan tehdasasetuksiin, kaikki robotissa olevat tiedot poistetaan. Voit nollata robotin
jommallakummalla seuraavista tavoista:

» Paina ohjauspaneelin Kdynnista- ja Takaisin-painikkeita samaan aikaan 3 sekunnin ajan.

« Siirry kohtaan Asetukset ja valitse naytosta Nollaa robotti.
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5 Puutarhan kartoittaminen

Tarkeda: Tarkista seuraavat asiat ennen kartoitusta:
= Robotin akun varaustaso on yli 50 %.
« LiDAR-laitteen suojakansi on irrotettu.

« Ylakansi on suljettu.
= Robotti on telakoitu oikein lataustelakkaan.

~

5.1 Virtuaalisen rajan luominen

Pida seuraavat asiat mielessa ennen kartoitusprosessin aloittamista:
= Kavele enintaan 5 metrin etaisyydella robotin takana kartoitusprosessin aikana.
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= Robotti voi likkua rinteissa, joiden kaltevuus on enintaan 45 % (24° ). Paremman leikkuutuloksen
saavuttamiseksi suositeltava tyoalueiden kaltevuus on kuitenkin alle 25 % (14°).

4 )

<25% (14°)

- J

« Jos alue on kapeampi kuin 60 cm, aseta se poluksi, jotta robotti voi kulkea sen lapi. Lisatietoja on kohdassa
71.3: Aseta reitti.

» Jos nurmikko on yli 4 em korkeammalla kuin viereinen maa, pida robotti vahintdan 10 cm:n paassa reunasta.
Jos nurmikkosi on viereisen maan tasalla, robotti voi ylittaa nurmikon rajan reunojen optimaalista leikkaamista
varten.

4 I
>10cm
>4cm
J

 Varmista, etta kaantokulmat ovat suurempia kuin 90° . Alle 90° :n kulmat voivat vaikeuttaa robotin
leikkaamista puhtaasti.

4 )

|

J
®



Aloita kartoitus:
1. Napauta sovelluksessa Aloita kartoitus, jolloin robotti tarkistaa oman tilansa ja kalibroi itsensa.

o FETN

hoo é )

- |-

Varoitus: Se poistuu automaattisesti lataustelakasta kalibrointia varten. Ole varovainen.

2. Etaohjaa robotti nurmikon reunalle ja madrita rajan aloituspiste napauttamalla Madrita aloituspiste.

4 )

om
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3. Kartoita tyoalue. Seuraavia kahta menetelmaa tuetaan.

« Kartoita tyoalue etaohjaamalla robottia nurmikon reunaa pitkin.

« Kartoita tydalue ottamalla Automaattinen rajojen tunnistus -tila kayttéon. Kehittyneen tekoalyalgoritmin
avulla robotti tunnistaa rajat ilman manuaalista ohjausta.

- *il -
o . .. .

Tarkeda:

« Automaattinen rajojen tunnistus -tila vaatii, etta nurmikon rajat ovat selvat, ja sita tulee kayttaa
paivanvalossa hyvan nakyvyyden varmistamiseksi. Valta taman ominaisuuden kayttamista heikossa
valaistuksessa tai sateella.

= Robottia kannattaa seurata, kun kaytetaan Automaattinen rajojen tunnistus -tilaa. Jos robotti ei tunnista rajoja
tarkasti, voit poistua Automaattinen rajojen tunnistus -tilasta milloin tahansa ja siirtya etaohjaukseen.

« Varmista, etta robotin etukamera on puhdas ja esteeton.
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4. Kun robotti palaa enintaan 1 metrin paahan aloituspisteesta, voit lopettaa rajojen maarittamisen
napauttamalla Sulje raja.

P e T T e LT e < - @80: 3 ® M

5. (Valinnainen) Muokkaa karttaa.

Vaihtoehtoisesti voit siirtya kohtaan Laitesivu > ﬁ > Muokkaa ja saatéa karttaa kartoituksen valmistumisen
jalkeen.

@ Aseta kielletty alue

Vaikka robotti osaa automaattisesti vaistaa esteita, on silti tarpeen asettaa alueet, joilla on putoamisvaara,
kuten uima-altaat ja hiekkakuopat, kielletyiksi alueiksi. Maarita kohteet, joita haluat suojella, (kuten
kukkapenkki, trampoliini, kasvimaa tai paljastunut puun juuri), kielletyiksi alueiksi.

@ Lisai tai laajenna vydhykkeita

= Useiden alueiden luominen

Jos tiet jakavat nurmikkoa tai erillisia nurmikoita on useita, voit jatkaa tydalueiden luomista.

Huomaa: Jos puutarhassa on kivipolkuja, maarittele ne erillisiksi vyohykkeiksi. Piirra sitten yhdistavat polut,
jotta robotti voi liikkkua vyohykkeiden valilla.

< ———e 880 3 * d < O 80 3 ®
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= Olemassa olevien vydhykkeiden laajentaminen
Voit laajentaa olemassa olevaa vyohyketta luomalla alueen, jonka haluat lisata siihen. Jos nama kaksi
aluetta menevat paallekkain, ne yhdistetaan automaattisesti.
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© Aseta reitti

Erillisille alueille taytyy luoda reitti, joka yhdistaa ne toisiinsa. Robotti ei paase erillisille alueille, joihin ei ole
reittia.
Huomaa: Oletusarvoisesti robotti vain kulkee reittia pitkin leikkaamatta ruohoa.

Tarkeda: Jos nurmikko on jaettu yli 4 cm korkeilla kulkuvaylilla, aseta kulkuvaylalle yhta korkea esine (esim.
luiska).

el B 4m

» Kahden erillisen tyéalueen yhdistdminen

Erillisille alueille taytyy luoda reitteja, jotka yhdistavat ne toisiinsa. Muutoin robotti ei paase tallaisille alueille.
Tarkedda: Varmista, etta reitin alku ja loppu ovat tyoalueella.

4 N

» Ty6alueen ja lataustelakan yhdistaminen toisiinsa

Jos lataustelakka ei ole tyoalueella, taytyy luoda reitti, joka yhdistaa sen tyoalueeseen.

Tarkeda:

= Varmista, etta yksi paa on tydalueen sisalla ja toinen paa suoraan lataustelakan edessa. Polku kannattaa
kohdistaa lataustelakan kanssa.

= Kun luot reitteja tydalueen ja lataustelakan yhdistamiseksi, ala telakoi robottia lataustelakkaan etana.
Muutoin LIDAR saattaa tukkeutua, mista voi seurata kartoituksen epaonnistuminen.
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O Vyohykkeiden erottaminen ja yhdistdminen
Jaa vyohyke pienempiin osiin tai yhdista jaettuja vyohykkeita suuremmaksi vyohykkeeksi.

< - 980: 3 = < - 980x 3 =

6. Napauta Viimeistele kartta.

Tarkeda:

« Al& siirrd robottia manuaalisesti rajaa luotaessa, silld muuten kartoitus voi epdonnistua.

= Kun kartoitus alkaa, ala telakoi robottia lataustelakkaan etand, ennen kuin kartoitusprosessi on paattynyt.
Muutoin LIDAR saattaa tukkeutua, mista voi seurata kartoituksen epaonnistuminen.

5.2 Toisen kartan lisddminen

Kaksoiskarttaominaisuus on tarkoitettu tilanteisiin, joissa robotti ei voi liikkua itsenaisesti erillisten
nurmikoiden valilla tai joissa tarvitaan useita karttoja.

Toinen kartta taytyy ehka luoda, jos:

» Etu- ja takapihoja eivoi yhdistaa.

= Nurmikkoalueiden valilla on huomattava korkeusero.

« Useita kiinteistoja, mutta vain yksi robotti.

» Nurmikon pinta-ala on liilan suuri yhdelle kartalle.
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Huomaa: Jos nurmikot ovat yhteydessa toisiinsa ja robotin kapasiteetin rajoissa, kayta sen sijaan
manivyohykeasetusta.
Toisen nurmikon kartoittaminen:

Zone A

Zone D

Zone E
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1. Valmistele lataustelakka.

= Jos olet ostanut toisen lataustelakan, asenna se toiselle nurmikolle.

= Jos et, siirra robotti ja sen lataustelakka manuaalisesti toisen nurmikon kartoittamisen aloittamista varten.
2. Luotoinen kartta siirtymalla MOVAhome-sovelluksessa kohtaan Laitesivu >ja napauttamalla Liséa kartta.
3. Kun toinen kartta on valmis, voit vaihtaa karttojen valilla valitsemalla > Kayta.

o = - %01 1= -

Huomaa:

» Kartan vaihtamisen jalkeen nykyisen kartan aikataulut ja leikkausasetukset otetaan kayttoon.

» \/oit ostaa toisen lataustelakan ja asentaa sen toiseen karttaan lataamisen helpottamiseksi. Kun toiseen karttaan
asennetaan erillinen lataustelakka, vain robottia taytyy siirtdd manuaalisesti kahden kartan valilla.

6 Kaytto

6.1 Leikkuun aloittaminen ensimmadisen kerran

Vinkkeja ennen leikkuuta:

« Leikkaa ruoho tyonnettavalla leikkurilla enintaan 10 cm pitkaksi.

= Poista nurmikolta esteet, kuten roskat, lehtikasat, lelut, johdot ja kivet. Varmista, ettei nurmikolla ole lapsia tai
lemmikkeja, kun robotti leikkaa.

= Tayta nurmikon reiat.

= Tee leikkausasetukset sovelluksessa etukateen (kuten leikkausteho, leikkauskorkeus ja leikkaussuunta).

Voit kdynnistaa leikkuun valitsemalla jommankumman kahdesta seuraavasta tavasta.
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a) Kaynnistys ohjauspaneelin kautta
1. Avaa robotin ylakansi.

2. Valitse naytosta Tilat ja paina nuppia.

3. Valitse leikkaustila kiertamalla nuppia.

At
Mowing

Press [ to start all

OR

@37

Edge
Mawing

Press [ to start all

4. Paina Dl -painiketta ja vahvista sulkemalla robotin ylakansi. Robotti poistuu lataustelakasta ja aloittaa
koko alueen leikkauksen.
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b) Kdynnistys sovelluksen kautta
1. Avaa sovellus.

2. Valitse leikkaustila ja kaynnista leikkaus napauttamalla Kaynnista.

6.2 Leikkaaminen kahden kartan kanssa

1. Siirrd robotti manuaalisesti kartalle, jonka haluat leikata.

2. Valitse oikea kartta sovelluksesta ennen leikkuutehtavien aloittamista.

Huomaa: Kartan vaihtamisen jalkeen nykyisen kartan aikataulut ja leikkausasetukset otetaan kayttoon.
Miten akun alhaista varausta tai latausongelmia kdasitelldan?

Jos tehtavissa, joissa kaytetaan vain yhta lataustelakkaa, telakkaa ei siirretd manuaalisesti robotin
kanssa toiselle kartalle, robotti saattaa tyhjentaa akun ja ilmoittaa latausvirheestd, koska se ei loyda
lataustelakkaa. Ratkaise tama ongelma noudattamalla seuraavia ohjeita:

1. Siirrd robotti latausta varten manuaalisesti kartalle, jossa lataustelakka on.

2. Palauta robotti latauksen jalkeen alkuperdiselle kartalle. Se jatkaa leikkaamista automaattisesti.
Tarkeda: Ald muuta karttaa sovelluksessa taman prosessin aikana. Nain varmistetaan, etta robotti muistaa
viimeisen sijaintinsa ja voi jatkaa siita, mihin se jai.

3. Toista naita vaiheita tarpeen mukaan, kunnes koko nurmikko on leikattu.

6.3 Tauko

Voit keskeyttaa nykyisen leikkaustehtavan painamalla robotin Stop-painiketta tai napauttamalla
sovelluksessa Tauko.

Huomaa: Robottia ei voi kaynnistaa suoraan sovelluksesta sen jalkeen, kun Stop-painiketta on painettu.
Voit jatkaa toimintaa syottamalla PIN-koodin ohjauspaneelissa.

OR - SOl

6.4 Jatka

Jos haluat jatkaa tehtavaa, kun robotti on keskeytetty, paina >l -painiketta ja vahvista sitten sulkemalla

robotin ylakansi. Robotti jatkaa edellista leikkaustehtavaa. Vaihtoehtoisesti voit jatkaa leikkaustehtavaa
napauttamalla sovelluksessa Jatka.
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6.5 Palaa lataustelakkaan

Robotin lahettaminen takaisin lataustelakkaan:
1. Paina ohjauspaneelissa O .
2. Vahvista nykyisen tehtavan keskeyttaminen tai peruuttaminen.

3. Vahvista sulkemalla robotin ylakansi. Robotti palaa automaattisesti lataustelakkaan lataukseen.
Voit l[dhettdda robotin takaisin myos valitsemalla sovelluksessa Aloita paluu telakalle.

7 MOVAhome-sovellus

Pause task and return

End task and return

Missa voit tutkia lisda
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MOVAhome-sovellus on enemman kuin etaohjaus. Sovelluksen avulla voidaan tehda useita asioita:
maarittaa erilaisia asetuksia etana, kokeilla erilaisia leikkaustiloja ja saataa leikkausaikatauluja.

7.1 Leikkausasetukset

Ominaisuus

Sijainti
sovelluksessa

Kuvaus

Leikkaustilat

Laitesivu > Tilan
valintaruutu
vasemmassa
ylakulmassa

Robotissa on erilaisia leikkaustiloja. Voit vaihtaa tilojen valilla
sovelluksen kautta, mukaan lukien koko alueen leikkaus,
alueleikkaus, reunanleikkaus, kohdeleikkaus ja manuaalinen tila.

Aikataulu

T r—h
Laitesivu >

Kun ensimmainen kartta on valmis, robotti luo automaattisesti
nurmikon koon mukaan kaksi viikoittaista leikkausohjelmaa,
jotka ovat "Kevadn ja kesdn aikataulu" ja "Syksyn ja talven
aikataulu". Aikataulutoiminnon avulla voit jattaa paivittaisen
leikkaustyon kokonaan robotin tehtavaksi. Sinun tarvitsee vain
huoltaa robotti sdannollisesti.

Huomaa: Jos olet huolissasi siita, etta robotti saattaa hairita
sinua tai naapureita, kun se toimii itsendisesti tiettyina aikoina,
voit siirtyd sovelluksessa kohtaan Asetukset > Ald hdiritse ja
asettaa Al& héiritse -ajan.

Leikkausmuodot

Laitesivu > g%, >

(2>

Muokkaa > Muodot

Muokkaa nurmikkoa lisaamalla siihen muotoja. Madaritetyt muodot
jatetaan leikkauksen ulkopuolelle kaikissa leikkaustiloissa.

Voit muuttaa niiden sijaintia ja kokoa tai poistaa niita Muodot-
kohdassa.

UltraTrim ™ -
leikkuupaa

- =
Laitesivu > =+ >
UltraTrim ™

UltraTrim ™ -|eikkuupdd on suunniteltu siirtymaan sivulle, kun se
saavuttaa nurmikon reunat, mikd takaa siistimman leikkauksen.
Huomaa: Voit madrittaa lisaa leikkausasetuksia kohdassa

:—z . Valitse Yleinen tila, kun haluat kayttaa asetuksia kaikkiin

leikkausalueisiin, tai Mukautettu tila, kun haluat maarittaa
yksilolliset leikkausasetukset kullekin alueelle.
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7.2 Sddsuojausominaisuudet

Jos olet huolissasi siita, etta epasuotuisat saaolosuhteet voivat vaikuttaa leikkaustydhon, voit ottaa
seuraavat saasuojaustoiminnot kayttoon sovelluksen kohdassa Laitesivu > .

Ominaisuus Kuvaus

Kun tama toiminto on kaytossa, robotti keskeyttaa automaattisesti leikkauksen ja
palaa lataustelakkaan, kun sataa. Voit asettaa sadesuojausajan sovelluksessa.
Huomaa: Maran ruohon leikkaaminen voi vaurioittaa nurmikkoa. Suojauksen
kestoa kannattaa pidentag, jotta ruoho ehtii kuivua ennen uutta leikkausta.

Sadesuojaus

Leikkaaminen alle 6 ° C:n lampotilassa voi aiheuttaa pysyvia vaurioita nurmikolle.
Turvallisuussyista akkua ei ladata.

Voit suojata nurmikkoa ja robottia ottamalla Jddtymissuojaus-toiminnon
kayttoon. Kun toiminto on kaytossa, robotti keskeyttaa automaattisesti
leikkaamisen ja palaa lataustelakkaan, kun lampotila laskee alle 6 ° C:n, ja jatkaa
leikkaamista, kun lampotila nousee yli 11 ° C:n.

Jaatymissuojaus

7.3 Varkaudenesto- ja turvaominaisuudet

Tassa osiossa kasitellaan robotin varkaudenesto- ja turvaominaisuudet, kuten nosto- ja
kartaltapoistumishalytykset, reaaliaikainen sijainnin seuranta, inmisten lasnaolohalytykset ja lapsilukko,
joka estaa tahattoman kayton.

Voit ottaa varkaudenesto- ja turvaominaisuudet kayttoon siirtymalla sovelluksessa kohtaan Laitesivu > .

Ominaisuus Kuvaus

Kun tama toiminto on kaytdssa, halytys laukeaa valittomasti, kun robottia
Nostohalytys nostetaan, ja robotti lukitaan. Voit jatkaa toimintaa syottamalla ensin robotin
PIN-koodin.

Kun tama toiminto on kaytossa, robotti lukitaan ja halytys laukeaa

Kartaltapoistumishalytys e S
. yy valittbmasti, jos robotti poistuu kartalta.

Kun tama toiminto on kaytdssa, voit tarkastella robotin nykyista sijaintia

Reaaliaikainen sijainti
Googlen kartalla.

Ihmisten Kun tama toiminto on kaytossa, robotti antaa ilmoituksen havaitessaan
lasnaolohalytys inmisen lasnaolon.

Kun tama toiminto on kaytdssa, robotti lukitaan, jos mitdan toimintoja ei
Lapsilukko suoriteta 5 minuuttiin, kun kansi on auki. Ota tamd toiminto kayttoon, jos olet
huolissasi siita, ettd lapset saattavat kayttaa robottia.

Huomaa: Kartaltapoistumishalytys- ja reaaliaikainen sijainti -ominaisuudet ovat kaytettavissa vain, kun
linkkipalvelu on aktivoitu.
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7.4 TrueGuard-ominaisuudet

Talla robotilla voit pitdd puutarhaa silmalla reaaliaikaisen videon avulla ja partioida tiettyja paikkoja
sovelluksen kautta.

Ominaisuus Kuvaus
Reaaliaikainen Napauta °| kun haluat nahda suoraa videokuvaa robotin etukamerasta ja
video valvoa puutarhaa missa ja milloin tahansa.

Kun robotti on valmiustilassa, voit ldhettda sen sovelluksen kautta partioimaan
partiointi tiettyja rajoja tai paikkoja puutarhassa. Voit kayttaa tatad toimintoa siirtymalla
kohtaan @@> Partiointi.

7.5 Lataus

Voit s&4taa latausasetuksia sovelluksen kohdassa Laitesivu > + > Lataus.

7.5.1 Yksilollinen latausaika

Yksilollinen latausaika -ominaisuuden avulla voit mukauttaa robotin latausajan tiettyihin kellonaikoihin.
Kun toiminto on kaytossa, robotti lataa akun turvalliselle tasolle, kun akun varaustaso on alhainen, kun
leikkaustehtavia ei ale, ja suorittaa tayden latauksen vain maaritellyn latausajan aikana.

7.5.2 Akun varaustason valvonta

» Akun taso automaattista latausta varten: Aseta akun taso, jolla robotti palaa automaattisesti
lataustelakkaan.

» Akun taso tehtdvien jatkamista varten: Aseta akun taso, jolla robotti jatkaa automaattisesti
keskeneraisia leikkaustehtavia.

Huomaa: MOVAN kehitystiimi tekee jatkuvasti OTA (Over-the-Air) -paivityksia ja yllapitoa laiteohjelmistolle

ja sovellukselle. Tarkista paivitysilmoitukset tai ota Automaattinen pdivitys -toiminto kayttoon, jotta

laiteohjelmisto ja sovellus pysyvat ajan tasalla ja paaset nauttimaan uusista ominaisuuksista.

8 Huolto

Paranna robotin suorituskykya ja pidenna sen kayttoikad puhdistamalla se saannollisesti ja vaihtamalla
kuluneet osat alla olevin valein:

Osa Vaihtovaéli
Terat 6-8 viikon valein tai useammin
Puhdistusharja 12 kuukauden valein tai useammin

Huomaa:

= \oit tarkistaa terien ja puhdistusharjan jaljella olevan kayttoajan siirtymalla sovelluksessa kohtaan Laitesivu > f >
Kulutustarvikkeet ja huolto. Kun olet vaihtanut kulutustarvikkeet kehotuksen mukaisesti, siirry kulutustarvikkeen
tietosivulle ja nollaa ajastin napauttamalla Olen vaihtanut sen.

= - J0s puutarhassa on maaritetty alueita robotin rutiinipuhdistusta ja -huoltoa varten, voit asettaa huoltopisteet kartalle
siirtymalla kohtaan Laitesivu > f > Siirry Huoltopisteeseen > Muokkaa Piste. Kun huoltopisteet on asetettu, voit
vain napauttaa Siirry ja ohjata robotin osoitettuihin paikkoihin helppoa huoltoa varten.
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8.1 Puhdistaminen

Puhdista robotti saannollisesti, jotta ruohonleikkuujatteita ja likaa eivat padse kertymaan ja tukkimaan
leikkuupaata ja vetopyoria, mika voi vaikuttaa robotin leikkaus-, telakointi- ja liikkkumistehoon. On
suositeltavaa kayttaa puhdistussarjaa, joka on saatavilla paikallisista kaupoista tai verkosta.

/\ Varoitus: Sammuta robottija irrota lataustelakka pistorasiasta ennen puhdistamista.

Varoitus: Varmista ennen robotin kaantamista ylosalaisin, etta LIDAR-suojakansi on LiDARIn paalla, jotta
LiDAR ei vahingoitu.

» Kotelo, alusta ja leikkuupdaé:

1. Sammuta robotti. 2. Peita LIDAR sen suojakannella.

A\ Varoitus: Ala koske teriin, kun puhdistat alustaa. Kayta kasineita puhdistamisen aikana.
Varoitus: Al kayta puhdistamiseen painepesuria. Ald kayta puhdistamiseen pesuaineita.

5. Puhdista LIiDAR-anturi varovasti nukkaamattomalla puhdistusliinalla.
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 Latauskontaktit ja etukamera:

Pyyhi robotin ja lataustelakan latauskontaktit puhtaalla liinalla ja puhdista myos etukamera. Pida
latauskontaktit ja etukamera kuivina puhdistamisen jalkeen.

= Vetopyorat:
Poista kura pyorista harjalla hyvan pidon varmistamiseksi.

0
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8.2 Komponenttien vaihtaminen

= Vaihda terat

Jotta terat pysyisivat teraving, vaihda ne saannollisesti. Terat kannattaa vaihtaa 6-8 viikon valein tai
useammin. Kayta vain alkuperaisia MOVA-teria.

A\ Varoitus: Sammuta robotti. Kayta suojakasineita, kun vaihdat teria.

Huomautus: Vaihda kaikki kolme teraa samaan aikaan, jotta leikkausjarjestelma pysyy tasapainossa.

1. Sammuta robotti. 2. Peita LIDAR sen suojakannella.
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3. Aseta robotti pehmealle alustalle ja kaanna 4. Loysaa ruuveja ristipaaruuvimeisselilla.
se ylosalaisin.

5. Poista kolme teraa ja ruuvit. 6. Kohdista uudet terat leikkuupaan reikiin ja
kiinnita ne ruuveilla.

= Vaihda puhdistusharja

Kun LiDAR-anturin puhdistusharja on kulunut loppuun, sen harjakset voivat haalistua tai heikentya, mika
vaikuttaa puhdistustehoon. Vaihda puhdistusharja saannollisesti, jotta puhdistustulos pysyy hyvana.
Puhdistusharja kannattaa vaihtaa 12 kuukauden véalein tai useammin.
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9 Akku

Pitkaaikaisessa sailytyksessa lataa robotti 6 kuukauden valein akun suojaamiseksi. Rajoitettu takuu ei
kata akun ylipurkautumisen aiheuttamia vaurioita. Ala lataa akkua yli 45 ° C:n tai alle 6 ° C:n l@ampotilassa.
Akun pitkaaikaisen sdilytyslampotilan tulee olla -10 - +35 ° C. Vaurioiden minimoimiseksi akun suositeltava
sailytyslampotila on 0-25° C.

Huomaa: Robotin akun kayttoika vaihtelee kayttotiheyden ja kayttotuntien mukaan. Jos akku on
vaurioitunut tai sita ei voi ladata, ala havita vanhentunutta tai viallista akkua sattumanvaraisesti. Noudata
paikallisia kierratysmaarayksia.

Vahdvirtainen lataustila:

Kun vahavirtainen lataustila on aktivoitu, toiminnot, jotka eivat liity lataukseen, poistetaan kaytosta (naytto ja

verkko kytketaan pois paalta).

» Ota vahavirtainen lataustila kayttoon painamalla Dl -painiketta ja O -painiketta pitkdan samaan aikaan
ja painamalla samalla & -painiketta 5 kertaa nopeasti. Kuulet danikehotteen: Vahavirtainen lataustila on
kaytossa.

= \Voit poistaa vahavirtaisen lataustilan kaytosta kaynnistamalla robotin uudelleen tai painamalla d) -painiketta
5 kertaa nopeasti.

10 Talvisdilytys

» Robotti

1. Lataa akku tayteen ennen robotin sammuttamista.

2. Puhdista robotti huolellisesti ennen sen talvisailytysta.

3. Laita LiDAR-suojakansi paikalleen.

4. Sailyta robottia sisalla kuivassa paikassa, jonka lampotila onyli 0 ° C.

« Lataustelakka

Irrota lataustelakka pistorasiasta ja sailyta sita kuivassa ja viileassa paikassa suojassa suoralta
auringonvalolta.

Huomaa: Talvisailytyksen jalkeen asenna lataustelakka takaisin paikalleen ja aseta robotti siihen latausta
varten. Jos asennat lataustelakan uudelleen eri paikkaan, robotti paivittaa telakan sijainnin automaattisesti
heti, kun se on ladattu ja se poistuu telakasta. Jos puutarhassa tapahtuu suuria, paikannusvirheita
aiheuttavia muutoksia, alue kannattaa kartoittaa uudelleen.

11 Kuljettaminen

Varmista pitkan matkan kuljetuksia varten, etta robotti on kytketty pois paalta. On suositeltavaa kayttaa
alkuperaispakkausta. Laita LiDAR-suojakansi paikalleen.

AVaroitus:

= Sammuta robotti ennen sen kuljettamista.

= Nosta robottia takakahvasta ja pida leikkuupaa etaalla kehosta.
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12 Vianetsinta

Ongelma

Syy

Ratkaisu

Robotti ei ole
yhteydessa
sovellukseen.

1. Robotti ei ole Wi-Fi-signaalin
kuuluvuusalueella tai
Bluetooth-alueella.

2. Robotti on sammutettu tai
kaynnistyy uudelleen.

1. Tarkista, onko robotti suorittanut
kaynnistysprosessin loppuun.

2. Tarkista, etta reititin toimii oikein.

3. Siirry lahemmas robottia Bluetooth-yhteyden
muodostamiseksi.

Robottia on nostettu.

Pyora ei ole maassa.

—

. Laita robotti takaisin tasaiselle alustalle.

. Syéta robotin PIN-koodi ja vahvista.

. Robotti ei voiylittaa yli 4 cm korkeita kohteita.
Pida maanpinta tasaisena sielld, missa se
tyoskentelee.

w N

Robotti on kallistunut.

Robotti kallistuu yli 37° .

—

. Laita robotti takaisin tasaiselle alustalle.2. Syota
robotin PIN-koodi ja vahvista.
3. Robotti ei voi nousta yli 45 %:n (24° ) rinnetta.

Robotti on juuttunut.

Robotti juuttui eika paase
pois.

—

. Poista ymparilla olevat esteet ja yrita sitten

uudelleen.

2. Siirrd robotti manuaalisesti tasaiselle ja avoimelle
paikalle kartan siséllg, ja yrita aloittaa tehtava
uudelleen. Jos ongelma jatkuu, yrita uudelleen,
kun robotti on lataustelakassa.

3. Tarkista, onko maassa reikia. Tayta reiat ennen
leikkausta, jotta robotti ei juuttuisi.

4. Tarkista, onko ruoho ymparilla yli 10 cm
pitkaa. Voit saataa esteidenkiertokorkeutta
tai leikata nurmikon etukateen tyonnettavalla
ruohonleikkurilla, jotta robotti e juuttuisi.

5. Jos robotti juuttuu usein tahan paikkaan, voit

asettaa sen kielletyksi alueeksi.

Vasemman/oikean
takapyoran virhe.

Pyora ei paase pyorimaan,
tai pyoran moottorissa on
ongelma.

1. Puhdista takapyorat ja yrita sitten uudelleen.

2.Jos virhe esiintyy uudelleen, kokeile kaynnistaa
robotti uudelleen.

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Leikkuupaa ei pyori.

Leikkuupaa ei paase
pyorimaan normaalisti tai
leikkuumoottorissa on vikaa.

1. Puhdista leikkuupaa ja yrita sitten uudelleen.

2. Tarkista, onko ruoho ymparilla yli 10 cm pitkaa.
Voit leikata nurmikon etukateen tydnnettavalla
ruohonleikkurilla, jotta pitka ruoho ei tukkisi
leikkuupaata.

3. Tarkista, onko leikkuupaan alla vetta. Jos vetta
on, siirra robotti kuivaan paikkaan ja yrita sitten
uudelleen.

4. Jos virhe esiintyy uudelleen, kokeile kaynnistaa
robotti uudelleen.

5.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Leikkuupaa ei liiku ylos
tai alas.

Leikkuupaa ei liiku ylos tai
alas.

1. Puhdista leikkuupaa ja yrita sitten uudelleen.

2.Jos virhe esiintyy uudelleen, kokeile kaynnistaa
robotti uudelleen.

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.
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Ongelma

Syy

Ratkaisu

Leikkuupaa ei voi liikkua
sivulle.

Leikkuupaa ei voi liikkua
sivulle.

1. Puhdista leikkuujarjestelma ja poista mahdolliset
roskat tai vieraat esineet.

2.Jos virhe toistuu, voit aluksi poistaa UltraTrim ™ -
toiminnon kaytosta.

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Vika puskurissa.

Etupuskurin anturi laukeaa
jatkuvasti.

1. Tarkista, onko robotti juuttunut johonkin.

2. Napauta puskuria varovasti ja varmista, etta se
kimpoaa takaisin.

3.Jos virhe esiintyy uudelleen, kokeile kdynnistaa
robotti uudelleen.

4.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Latausvirhe.

Robotti telakoituu
lataustelakkaan, mutta
latausvirrassa tai
-jannitteessa on ongelma.

1. Tarkista, etta lataustelakkaan on kytketty oikein
virta.

2. Tarkista, etta robotin ja lataustelakan
latauskontaktit ovat puhtaat.

3. Kun tarkistus on suoritettu, yrita telakoida robotti
lataustelakkaan uudelleen.

4.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Akun lampotila liian
korkea.

Akun lampotila on =60 ° C.

1. Kayta robottia, kun ympariston lampotila on
alle 40° C. Voit odottaa, kunnes akun lampatila
laskee automaattisesti.

2. Voit sammuttaa robotin ja kaynnistaa sen
uudelleen jonkin ajan kuluttua.

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Akun lampatila on
korkea.

Akun ldmpotila on>40° C.

1. Lataus saattaa epaonnistua, jos akun ldmpaotila
onyli40°C.

2. Kayta robottia, kun ympariston lampatila on alle
40° C.

Akun ldmpotila on
matala.

Akun l@ampaotilaon<6°C.

1. Lataus saattaa epaonnistua, jos akun lampatila
onale6°C.
2. Kayta robottia, kun ympadriston lampotila on yli 6 ° C.

LiIDAR on peittynyt.

LiDAR on peittynyt
(esimerkiksi LIDAR-
suojakantta ei ole poistettu).

1. Poista lidar-suojakansi ja yrita sitten uudelleen.

2.Jos robotin yldosassa oleva lidar on hyvin likainen,
puhdista se nukkaamattomalla puhdistusliinalla
ja yrita sitten uudelleen.

LiDARIN toimintahairio.

LIDAR on hyvin likainen, tai
anturissa on virhe.

1. Tarkista, onko lidar likainen. Puhdista se
tarvittaessa ja yrita sitten uudelleen.

2.Jos virhe esiintyy uudelleen, kokeile kaynnistaa
robotti uudelleen.

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

LiDAR on likainen.

LiDAR on likainen.

Pyyhi robotin paalla oleva LiDAR-anturi puhtaalla
liinalla. Pida LIDAR kuivana puhdistamisen
jalkeen.

|

J




Ongelma

Syy

Ratkaisu

LIDARINn [@ampotila on
korkea.

LIDARIn l@ampatila on korkea.

LIDAR pysahtyy pian.

1. Robotti yrittaa automaattisesti palata
lataustelakkaan jaahtymaan.

2.Varmista, etta robottia kaytetaan alle 40° C:n
l[ampotilassa.

3. Aseta robotti varjoisaan ja viileaan paikkaan,
jossa on hyva ilmanvaihto. Halytys lakkaa, kun
l[ampotila laskee normaalille tasolle.

4. Robotti jatkaa automaattisesti toimintaa, kun
halytys lakkaa.

5.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

LIDARIN lampatila on
liian korkea.

LIDARIn lampatila on liian

korkea. LIDAR on pysahtynyt.

1. LIDAR on sammutettu karkean l@mpatilan vuoksi.

2.Varmista, etta robottia kaytetaan alle 40° C:n
[@mpotilassa.

3. Aseta robotti varjoisaan ja viileaan paikkaan,
jossa on hyva ilmanvaihto. Halytys lakkaa, kun
lampotila laskee normaalille tasolle.

4.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Robotti on eksynyt.

Paikannus on menetetty.

1. Tarkista, onko robotin paalla oleva LIDAR likainen.
Lika vaikuttaa paikannukseen.

2. Siirra robotti manuaalisesti avoimeen paikkaan
kartan sisalla ja yrita aloittaa tehtava uudelleen.

3.Jos paikannusta ei saada palautettua, etdohjaa
robotti sovelluksella takaisin lataustelakkaan ja
aloita sitten leikkaustehtava.

Anturin virhe.

Anturin virhe.

1. Kaynnista robotti uudelleen ja yrita uudelleen.
2.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Robotti on kielletylla
alueella.

Robotti on kielletylla
alueella.

1. Siirra robotti manuaalisesti pois kielletylta alueelta
ja yrita sitten uudelleen.

2. Etaohjaa robotti sovelluksella pois kielletylta
alueelta ja yrita sitten uudelleen.

Robotti on kartan

Robotti on kartan

1. Siirra robotti manuaalisesti kartan sisalle ja yrita
sitten uudelleen.

ulkopuolella. ulkopuolella. 2. Etaohjaa robotti sovelluksella takaisin kartan

sisalle ja yrita sitten uudelleen.
Hatap_ysaytys on Robotln Stop-painiketta Sy6ta robotin PIN-koodi ja vahvista.
aktivoitu. painetaan.

Akku vahissa. Robotti
sammuu pian.

Akun varaustaso on < 10 %.

Telakoi robotti lataustelakkaan ladattavaksi.

Robotti on poissa
kartalta. Varkauden
vaara.

Robotti on poissa kartalta.

1. Sy6ta robotin PIN-koodi ja vahvista.
2. Voit poistaa kartaltapoistumishalytyksen kaytosta
sovelluksen asetuksista.
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Ongelma Syy Ratkaisu
Palaaminen Kun robotti palaa 1. Tarkista, onko robatin tiella esteita. Poista esteet
lataustelakkaan lataustelakkaan, se ei loyda 5 JEa..Wﬁa uudiuee_n. luksella takaisi
epaonnistu telakkaa. . Etdohjaa robotti sovelluksella takaisin

lataustelakkaan.

Telakoituminen
lataustelakkaan
epaonnistui.

Robotti loytaa lataustelakan,
mutta telakoituminen ei
onnistu.

1. Tarkista, ovatko telakan heijastinkalvot likaiset tai
peittyneet.

2. Tarkista, onko telakan edessa esteita.

3. Tarkista, onko telakkaa siirretty.

4. Tarkista, onko pohjalevy paksun kuran peitossa.

5. Tarkista, onko telakka kaltevalla pinnalla.

6. Tarkista, onko telakassa virtaa.

7. Auta robottia telakoitumaan lataustelakkaan
manuaalisesti tai kayttamalla etaohjausta.

Paikantaminen
epaonnistui.

Paikantaminen epaonnistuu,
kun robotti yrittaa aloittaa
leikkaustehtavan.

1. Lidar saattaa olla peittynyt. Siirra robotti
manuaalisesti tasaiselle ja avoimelle paikalle
kartan sisallg, ja yrita aloittaa tehtava uudelleen.

2.Jos virhe jatkuu, yritd uudelleen, kun robotti on
telakoitu lataustelakkaan.

Liilan vahan tilaa

kaantymiseen aseman

edessa.

Liian vahan tilaa
kaantymiseen aseman
edessa.

1.Jos asema on asetettu kartan reunalle tai
sen sisalle, varmista, etta telakan pohjalevyn
etuosan ja kartan rajan valilla on vahintaan 1
m vapaata tilaa; muutoin robotti ei valttamatta
paase kaantymaan.

2. Siirra telakkaa tai muuta karttaa Kartan
muokkaus -toiminnolla.

Este reitilla.

Este reitilla.

1. Tarkista, onko reitilla kielletty alue.

2. Tarkista, onko robotin tiella esteita.

3.Jos robotti ei edelleenkaan paase kulkemaan,
poista polku Kartan muokkaus -kohdassa ja luo
uusi.

Etukamera on likainen.

Etukamera on likainen.

Pyyhi etukamera puhtaalla liinalla.

Etukamerassa on
ongelma.

Etukamerassa on ongelma.

1. Pyyhi etukamera puhtaalla liinalla.

2. Kokeile kdynnistaa robotti uudelleen.

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta
huoltopalveluun.

Etukamera estetty.

Etukamera estetty.

Pyyhi etukamera puhtaalla liinalla.

Automaattisen
kartoituksen aikana
tapahtuu rajan
tunnistusvirhe.

Automaattisen kartoituksen
aikana tapahtuu rajan
tunnistusvirhe.

1. Varmista, etta valaistusolosuhteet ovat sopivat;
ei liian kirkkaat tai lian hamarat.

2. Vahvista, etta saa on selked, valtd sumua ja
sadetta.

3. Varmista, ettd etukamera on puhdas ja esteeton.

4.Varmista, etta maanpinta on tasainen, silla
kohoumat voivat vaikuttaa tunnistamiseen.

5.Jos rajan tunnistus epdaonnistuu edelleen, siirry
kartoittamaan etaohjaustilassa.
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13 Tekniset tiedot

o LiDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra LIDAX Ultra
fuoteen i 800 1000 1200 1600 2000
Merkki MOVA
Perustiedot Malli MXXM2100 MXXM3100 MXXM4100 MXXM5100 MXXM6100
Mitat 666 x 444 x 273 mm
Paino (akun kanssa) 13,7 kg 13,7kg 13,8kg 13,8 kg 13,8kg
suositeliava 800 m? 1,000 m? 1,200 m? 1,600 m? 2,000 m?
kayttokapasiteetti ! ! ! !
Normaali
) 800 m?/day | 800 m?/day | 1,000 m?/day | 1,200 m?/day 1,200 m?/day
Leikkausteho [1]
Tehokas
Leikkaus
1,200 m?/day | 1,200 m?/day | 1,400 m?/day | 1,600 m?/day 1,600 m?/day
Leikkauskarkeus 3~10cm
Leikkausleveys 20cm
Latausaika [2] 60 min | 60 min | 65 min | 65 min 65 min
Adnitehotaso (LWA) 57 dB(A)
Adnitehon
L epavarmuudet (KWA) 3 dB(A)
Melupadstot
Adnenpainetaso (LpA) 49 dB(A)
Adnenpaineen
epdvarmuudet (KpA) 3dB(A)
o . 0~50° C
Kaytolampatila Suositus: 10~35° C
Pitkaaikainen -10~35° C
N sailytyslampétila Suositus: 0~25° C
Tydskentelyo-
losuhteet
Robotti: IPX6
IP-luokitus Lataustelakka: IPX4
Virtalahde: IP67
Lel_kkaus_a{ueen 45 9% (24°)
enimmaiskaltevuus
Bluetooth-taajuusalue 2400,0-2483,5 MHz
80211b: 16 +2 dBm (@11 Mb/s)
-~ 80211g: 14+ 2 dBm (@54 Mb/s)
Maks. RE-teho 80211n: 13 + 2 dBm (@HT20, HT40)
Bluetooth: 749 dBm
Wi-Fi Wi-Fi 2,4 GHz (2400-2483,5 M)
Liitettdvyys P
Sisaltyy Sisaltyy
L . . A R (ilmaiseksi (itmaiseksi
Linkkimoduuli Ei sisally Ei sisally Eisisally vuoden ajan Vuggler:]earjan
aktivoinnista) ) )
aktivainnista)
o LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
Linkkipalvelu [3] LTE-TDD: B38/40/41
GNSS [4] GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
S —
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Kdyttémoottori | Moottorin tyyppi Harjaton moottori
Leikkuumoottori | Nopeus 2500 /min

Akun malli MBPM30 MBPM30 MBPM20 MBPM20 MBPM20
Akun tyyppi Litium-ioniakku

Akku (robotti) i
Tyypillinen. 4000mAh | 4000mAh | 5000mAh | 5000 mAh 5000 mAh
kapasiteetti
Nimellisjannite 18V DC
Laturin malli MPAM20 / MPAM20(C)
Tulojannite 100~240 V AC

Virtaldhde

Lahtojannite 20V DC
Lahtovirta 3A
Latapste{akan MCM20
malli
Tulojannite 20V DC

Lataustelakka || 5150 nite 20V DC
Tulovirta 3A
Lahtovirta 3A
Varaterat ja 9

Tarvikkeet ruuvit

Teran malli MBKM10

[1] Perustuu MOVA-laboratorion testaukseen.
[2] Latausajalla tarkoitetaan aikaa, joka tarvitaan 85 prosentin kapasiteetin saavuttamiseen leikkaamisen

jatkamiseksi, kun robotti palaa automaattisesti lataustelakkaan akun tyhjenemisen vuoksi.

[3] Edellyttaa linkkimoduulin asentamista.
[4] Edellyttaa linkkimoduulin asentamista.
Huomaa: Tekniset tiedot voivat muuttua, koska kehitamme tuotteitamme jatkuvasti. Loydat uusimmat
tiedot verkkosivustoltamme osoitteesta https://www.mova.tech.
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