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1 Safety Instructions

1.1 General Safety Instructions

« Carefully read and understand the user manual before using the product.

= Only use the equipment recommended by MOVA with the product. Any other usage is incorrect.

= Do not allow children to be in the vicinity or play with the machine when it is operating.

= Do not use the product in areas where people are unaware of its presence.

» When manually operating the product with the MOVAhome app, do not run. Always walk, watch your steps on
slopes, and maintain balance at all times.

» Avoid using the product when there are people, especially children or animals, in the work area.

« If operating the product in public areas, place warning signs around the work area with the following text:
"Warning! Automatic lawn mower! Keep away from the machine! Supervise children!"

= Wear sturdy footwear and long trousers when operating the product.

« To prevent damage to the product and accidents involving vehicles and individuals, do not set work areas or
transport paths across public pathways.

= Do not touch moving hazardous parts, such as the blade disc, before it has come to a complete stop.

= Seek medical aid in case of injury or accidents.

« Set the product to OFF before clearing blockages, performing maintenance, or examining the product. If the
product vibrates abnormally, inspect it for damage before restarting. Do not use the product if any parts are
defective.

= Do not install the main cable in areas where the product will cut. Follow the instructions provided for cable
installation.

= Only use the charging station included in the package to charge the product. Incorrect use may result in
electric shock, overheating, or corrosive liquid leakage from the battery. In case of electrolyte leakage, flush with
water/neutralizing agent and seek medical aid if the corrosive liquid comes into contact with your eyes.

= When connecting the main cable to the power outlet, use a residual-current device (RCD) with a maximum
tripping current of 30 mA.

= Only use original batteries recommended by MOVA. The safety of the product cannot be guaranteed with non-
original batteries. Do not use non-rechargeable batteries.

= Keep extension cords away from moving hazardous parts to avoid damage to the cords which can lead to
contact with live parts.

= The illustrations used in this document are for reference only. Please refer to the actual products.

= Never allow children, persons with reduced physical, sensory or mental capabilities or lack of experience and
knowledge or people unfamiliar with these instructions to use the machine, local regulations may restrict the
age of the operator.

= Do not connect or touch a damaged cable until it is disconnected from the power outlet. If the cable becomes
damaged during operation, disconnect the plug from the power outlet. A worn or damaged cable increases
the risk of electrical shock and should be replaced by service personnel.

= Do not push the product forcefully or quickly, as this may damage the product.

= To maintain compliance with the RF exposure requirement, a separation distance of 35 cm between the device
and the human should be maintained.

= For the purposes of recharging the battery, only use the detachable supply unit provided with this appliance.

1.2 Safety Instructions for Installation

= Avoid installing the charging station in areas where people may trip over it.

= Do not install the charging station in areas where there is a risk of standing water.

= Do not install the charging station, including any accessories, within 60 cm of any combustible material.
Malfunctioning or overheating of the charging station and power supply can pose a fire hazard.
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1.3 Safety Instructions for Operation

= Keep your hands and feet away from the rotating blades. Do not place your hands or feet near or below the
product when itis turned on.

« Do not lift or move the product when itis turned on.

= Use the park mode or set the product to OFF when there are people, especially children or animals, in the
work area.

= Ensure that there are no objects such as stones, branches, tools, or toys on the lawn. Otherwise, the blades
may be damaged when they come into contact with an object.

= Do not put objects on top of the product or charging station.

= Do not use the product if the STOP button is not functioning.

= Avoid collisions between the product and people or animals. If @ person or animal comes in the path of the
product, stop it immediately.

= Always set the product to OFF when it is not in operation.

= Do not use the product simultaneously with a pop-up sprinkler. Utilize the Schedule function to ensure that the
product and pop-up sprinkler do not operate at the same time.

= Avoid placing a connection channel where pop-up sprinklers are installed.

= Do not operate the product in the presence of standing water in the work area, such as during heavy rain or
water poaoling.

1.4 Safety Instructions for Maintenance

« Set the product to OFF when performing maintenance.

« After washing, ensure that the product is placed on the ground in its normal orientation, not upside down.

= Do not reverse the product to clean the chassis. If you do reverse it for cleaning purposes, make sure to restore
it to its proper orientation afterward. This precaution is necessary to prevent water from entering the motor and
potentially affecting normal operation.

« Disconnect the plug from the charging station or remove the disabling device before cleaning or performing
maintenance on the charging station.

= Do not use a high-pressure washer or solvents to clean the product.

1.5 Battery Safety

Lithium-ion batteries can explode or cause a fire if disassembled, short-circuited, exposed to water, fire, or high
temperatures. Handle them with care, do not dismantle or open the battery, and avoid any form of electrical/
mechanical abuse. Store them away from direct sunlight.

1. Only use the battery charger and power supply provided by the Manufacturer. The use of an inappropriate
charger and power supply can cause electric shocks and / or overheating.

2. DO NOT ATTEMPT TO REPAIR OR MODIFY BATTERIES! Repair attempts may result in severe personal injury, due
to explosion or electrical shock. If a leak develops, released electrolytes are corrosive and toxic.

3. This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

1.6 Residual Risks

To avoid injuries, wear protective gloves when replacing the blades.



1.7 Symbols and Decals

WARNING -
Read user instructions before operating the machine.

WARNING -
Keep a safe distance from the machine when operating.

WARNING -
Remove the disabling device before working on or lifting the
machine.

WARNING -
Do not ride on the machine.

AR S el =

WARNING -

It is not permitted to dispose of this product as normal household
waste. Ensure that the product is recycled in accordance with local
legal requirements.
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This product conforms to the applicable EC Directives.

Read operator's manual

q3
@ Class Il equipment
L]

- Direct current

[] Class Il equipment

INTENDED USE

The garden product is intended for domestic lawn mowing. It is designed to mow often, maintaining a
healthier and better looking lawn than ever before. Depending on the size of your lawn, your mower may be

programmed to operate at any time or frequency. It is impossible for digging, sweeping or snow cleaning.

e

Hereby, Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. declares that the radio equipment model MOVA MVVV1200 is
in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at the
following internet address: https://www.mova.tech/pages/declaration-of-conformity.

The product is in compliance with UK PSTI regulations, the full text of declaration of conformity is available at
the following internet address: https://www.mova.tech/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

For detailed e-manual, please go to https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.



2 Product Introduction
2.1 What's in the Box

@ The robot @ charging tower

(with a 10 m extension cable)
o Power supply 6 Stakes x 8, Hex key
o User manual e Lint-free cloth

© Baseplate

@ Spare blades and screws x 9

© Quick start guide

3
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2.2 Product Overview
Stop button

@ Security key

Indicator light on the camera

Mowing height adjustment knob

Charging contacts

Universal wheel
Handle

Blade disc Battery compartment

Drive wheel

2.3 UltraEyes ™ 1.0 Al Dual-Vision System

UltraEyes ™ 1.0 is the core of the ViIAX Series—a pioneering innovation that redefines smart lawn care with
an Al-powered dual-vision system. This cutting-edge technology empowers the ViAX Series to navigate
your landscape with unmatched clarity and precision.

Equipped with dual Ultra-HDR Al cameras and Al algorithms, it accurately differentiates between grass and
non-grass areas while identifying various objects in the yard. Through advanced visual processing and
intelligent decision-making, it ensures millimetre-level perception and positioning, truly understanding your
yard in all directions.

UltraEyes ™ 1.0
%%7L Al Dual-Vision System




2.4 Sensor

Name

Description

Stereo Vision
Camera

Provides positioning and detects obstacles, lawn boundaries, and human presence.
Angle of view: 110° (horizontal), 75° (vertical), 120° (diagonal)

Resolution: 2 MP

3 Installation

3.1 Select a Suitable Location

« Place the charging station on a level surface near the edge of the lawn and a power outlet. Place itin an
area with a strong Wi-Fi signal.
Note: Use your mobile device to help check the Wi-Fi signal strength of the location. A strong Wi-Fi signal
ensures a stable connection between the robot and the app.

Important

- Make sure the ground is soft enough to allow stake installation.

- Place the charging station on level terrain. Any slope may cause the robot to roll backward and lose

contact.
/ )
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» Keep at least 1 m of free space with no obstacles to the left, right and in front of the charging station. Make
sure thatthe grass around the location is shorter than 6 cm. If the grass is taller, please mow it with a push

mower first. Tall grass may make it difficult for the robot to return to the charging station.
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3.2 Install the Charging Station

@ Insertthe charging tower into the baseplate until you hear a click.

-

L/

@ Secure the baseplate to the ground with the supplied stakes and hex key.
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€ Connect the power supply to the extension cable and then connect to a power outlet. Please keep the

power supply at least 30 cm above the ground.
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enthereis power.
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@ Putthe robot in the charging station to charge. Make sure the charging contacts on the robot and the
charging station are connected correctly.

-~

~

=

Notes

= The indicator light on the charging station will blink green when the robot is charging successfully in the

charging station.

~

=

« If you're looking to add a garage for extra protection, please use the matching MOVA Garage available at
local retailers or through online stores. Using a non-MOVA garage may cause issues during recharging.

LED Indicator on the Charging Station

LED Indicator Light Colour

Meaning

Blinking/solid red

1. There is an issue with the charging station (such as a problem with the
charging current or voltage).

2. The robot docks in the charging station but the charging is
abnormal (for example charging contacts have a short circuit).

Solid blue

The charging station has power. The robot is not in the charging
station.

Blinking green

The robot is charging in the charging station.

Solid green

The robot is docked at the charging station and is either:

1. Fully charged, or

2. Not charging because the current time is outside the designated
charging period.

g
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4 Preparation for First Use

4.1 Get Familiar with the Control Panel

Robot Status Indicator

App Connection Indicator

Child Lock Indicator

Power on/off

Controls
Button Function
To turn the robot on, install the security key and turn itto the ON position. Press and hold the (')
button for 2 seconds to turn the robot on.
Power ()
To turn off the robot, ensure the robot is outside the charging station, press and hold the
(') button for 2 seconds, and rotate the security key to the OFF position.
Start Dl To start all-area mowing or resume paused tasks, press the | button, then press the OK
button in 5 seconds.
Home O To send the robot back to the charging station to charge, press the {3 button, then press
the OK button in 5 seconds.
To deactivate the safety lock and enable app control, press the OK button twice.
OK
To enable Bluetooth pairing mode, press and hold the OK button for 3 seconds.
Start + OK To factory reset the robot, press and hold [>| and the OK button together for 3 seconds.
Sto Press the Stop button to stop the robot and activate the safety lock. App control will be
p disabled. Press the OK button twice to deactivate the safety lock.
To turn off Child Lock, press both the (| and O buttons at the same time. The robot will
Start + Home announce: "Child Lock is turned off"




Security Key

« Rotate the security key to the ON position before turning on the robot.
« Rotate the security key to the OFF position; the robot will shut down automatically.

= You can take out the security key when it's in the OFF position. The robot cannot be turned on without the key.

Note: If you lose the security key, please reach out to the after-sales team for a replacement.

Indicator Lights on the Control Panel

Indicator

Colour

Meaning

Blinking green

The robot is charging in the charging station.

Solid green The battery is fully charged.
, Solid red 1. An error has occurred.
Robot Status @ ) 2. The emergency stop button is pressed.
o 1. The robot is performing a task or is paused.
Blinking blue 2. The robot is initialising after power-on.
Solid blue The robot is on standby.
— Solid blue The robot is connected to the app.
App Connection IEI °
Blinking blue The robot is connecting to the app.
The control panel is locked via the app. (You
Child Lock ﬁ [ Solid blue can enable the "Child Lock" function in the

app.)

4.2 Initial Settings

Before turning the robot on for the first time, there are some basic settings to do before the robot is ready to

start working.
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@ Open the top cover, then rotate the security key to the ON position.

(o) (o) (o)

Notes

« After power-on, the robot will begin initialisation, indicated by a blinking blue status light & ®
on the control panel. When the startup sound plays and the status light @ ® turns solid blue, the
initialisation process is complete.

» The robot will automatically turn on when it docks in the charging station.

Important: To turn on the robot, ensure the security key is installed and set to the ON position. If not, the robot
cannot be powered on.

© Connect the Robot to the Internet
Please scan the QR code to download the MOVAhome app on your mobile device. After the installation,
please create an account and log in.

You can also download MOVAhome app from App Store or Google Play.

" Download on the AN, Get it on

App Store P* Google Play



Before network setup:

= Make sure that both the robot and your mobile device are within range of the same Wi-Fi network.

= Make sure that your maobile device is within 10 m of the robot.

= Enable Bluetooth function on your mobile device.

1. Open the MOVAhome app.

2. You can connect via one of the following methods:

a.Scanthe QR Code: Go to 4 Device and tap = Scan QR code to connect. Scan the QR code located
inside the robot's top cover to connect.

b. Add Manually: Go to i Device and tap 4+ Add. Then select your robot model to connect.

3. Please follow the in-app instructions to complete the Wi-Fi network connection.

Important

» Please use a single-band network of 2.4 GHz frequency or dual-band network of 2.4/5 GHz frequency.

= Make sure your Wi-Fi network doesn't have a firewall and isn't encrypted. Otherwise, the network setup may
fail.

4. Press and hold the OK button on the control panel for 3 seconds. The robot will enter Bluetooth pairing
mode.

Note: Ensure the robot has completed initialisation before pressing the OK button. Initialisation is complete
when the startup sound plays and the status light & ® turns solid blue. Pairing cannot proceed until
initialisation is complete.

5. Please follow the in-app instructions to complete the pairing.

Notes

« The App Connection indicator § e on the control panel will show a solid blue light when the robot is
successfully connected to the app.

= You can also purchase the Link Module to remaotely control the robot without Wi-Fi connection.
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How to unbind the robot?

The robotis automatically bound to the MOVAhome account once pairing is successful. Each device can only
be bound to one account. It cannot be bound to another account at the same time.

To pair the robot with a new account, you need to unbind it first. To unbind it:

1. Open the MOVAhome app. Go to # Device.

2. Locate your robot's name. If you have multiple robots bound to your MOVAhome account, swipe left or
right to access the page of the robot you want to edit.

3. Tap M nexttothe robot's name.

4.Select Delete.

Important: Once the robot is unbound, all user data from the robot will be permanently erased from the server.

How to share your robot?

1. Tap M nexttothe robot's name.
2. Select Device Sharing.
Note: You can manage user access for specific functions in Settings > Device Sharing.

How to log out of your MOVAhome account or delete it?

1.Go to & Me > Account.
2. Select Log Out or Delete Account.

How to reset your robot?

Press and hold (] and OK simultaneously for 3 seconds to factory reset the robot.
Important: All stored data on the robot will be permanently erased.

5 Map Your Garden

Before mapping, please ensure the following:

» The battery level of the robot is more than 50%.

= The weather is clear and dry, with sufficient light.

» The robot's front camera is clean and unobstructed.
= The robot correctly docks in the charging station.
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Important

- Do not manually move the robot when creating the boundary, as this may cause the mapping to fail.

- When the mapping begins, do not remotely dock the robot in the charging station until the mapping process is
complete. Otherwise, the front camera may be blocked, which can cause the mapping to fail.



» Walk within 5 m behind the robot during the mapping process.

J

= The robot can navigate slopes with an incline up to 40% (22° ). However, for better mowing results, it is
recommended to keep the slopes of work areas below 25% (14°).

4 )

<25% (14°)

. J

 For areas narrower than 60 cm, please setthem as paths to allow the robot to pass through (see section 5.4:

Set Path).
o~
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> 60cm7r s ‘;;7'7

« |f the lawn's perimeter is more than 4 cm higher than the surrounding ground or has a steep slope, keep
the robot at least 10 cm away from the edge during mapping. If the perimeter is level with the surrounding
ground, the robot can cross it for optimal edge mowing.

4 N




= Make sure the turning angles are greater than 90° . Angles smaller than 90° can make it difficult for the
robot to achieve a clean cut.

4 )

= To map the lawn boundaries correctly, always have the robot follow the outer edge of the lawn. Do not
create zones in the middle of an open lawn area, as this can lead to positioning errors.

( )

5.1 Create the Virtual Boundary

@ Tap Start Mapping via the app, and the robot will check its status and calibrate. It will automatically
leave the charging station to do the calibration. Please be careful.

o 1= -
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@ Guide the robot to the perimeter of your lawn using remote control. If the perimeter is elevated or has
a steep slope, make sure to leave 80 cm of clearance to allow space for calibration rotation. Then tap Set
Starting Point to establish the starting point for the boundary. The robot will rotate in place to calibrate its
position.

o=



© Guide the robot remotely to move along the perimeter of your lawn to map out the work area.

Auto Boundary Detection

Powered by an advanced Al algorithm, the robot uses its front camera to distinguish grass from non-grass
areas under proper conditions, automatically mapping the lawn perimeter without manual guidance.

After guiding the robot remotely to the lawn edge and setting the starting point, you can use Auto
Boundary Detection mode. You can choose whether the robot should cross the perimeter for cleaner edge
cutting results or stay close to it to avoid getting stuck.

We recommend following the robot during this process. If the robot fails to accurately detect the boundaries,
you can exit Auto Boundary Detection mode and switch to remote control at any time.

< 3
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Important: Auto Boundary Detection works best on clearly defined lawn edges. Unclear boundaries may
not be recognised successfully.

@ When the robot returns to within 1 m of the starting point, you can tap Close Boundary and the boundary
will automatically be completed. If the perimeter is elevated or has a steep slope, make sure to leave 80 cm
of clearance to allow space for calibration rotation.

Note: If the boundary fails to close or you encounter an error, remotely guide the robot a short distance forward
along the edge, then retry closing the boundary.
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5.2 Set No-Go Zone

Though the robot can automatically avoid obstacles, itis still necessary to set areas with a risk of falling, such
as swimming pools and sandpits, as no-go zones. For objects you want to protect (such as a flowerbed, a
trampoline, a vegetable patch or an exposed tree root), please set them as no-go zones. You can tap Set no-
go zone in the app to continue creating no-go zones. Alternatively, you can go to £ > Map Editing to create
or delete the no-go zones after the map is finished.

Note: Areas frequently visited by animals can be designated as "Animal-Active Area" to prevent the robot from
entering and ensure the safety of the animals.

5.3 Create More Zones and Expand Existing Zones

= To Create More Zones
If your lawn is separated by roads or you have several isolated lawns, you can tap Set zone in the app

to continue creating work areas. You can also add, delete or modify the zones in g& > Map Editing
when the map is finished.

Note: If your garden has stone paths, designate them as separate zones. Then draw linking paths so
the robot can navigate between zones.

Important: To map the lawn boundaries carrectly, always have the robot follow the outer edge of the
lawn. Do not create zones in the middle of an open lawn area, as this can lead to positioning errors.

< @80 3 = < @ @80 % = il
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» To Expand Existing Zones
To expand an existing zone, tap Set zone in the app to create the area you want to include. If the two areas

overlap, they will be automatically merged. Alternatively, you can go to > Map Editing > Set zone after
mapping is complete to expand an existing zone.

< @80x 3 =




5.4 Set Path

Forisolated zones, please create a path to connect them. Isolated zones without a path will be inaccessible
to the robot.

Note: By default, the robot only moves along the path without mowing the grass.

Important: If your lawn is divided by passages higher than 4 cm, place an object with a slope equalin
height to the passage (such as a ramp).

g N TS

» To Connect Two Isolated Work Zones

Forisolated areas, please create paths to connect them, otherwise they will be inaccessible to the robot. Tap
Set path to create a path.

Important: Ensure the path starts and ends on grass-covered surfaces within the work area. Do not set
either endpoint on non-grass surfaces.

» To Connect the Work Area and the Charging Station

If your charging station is not in the work area, a path should be created to connect it to the work area. Tap
Set path to create a path that allows the robot to return to the charging station.

Important

- Ensure one end of the path is on a grass-covered surface within the work area, and the other is directly in front
of the charging station. It's advisable to align the path with the charging station.

- When creating paths to connect the work area and the charging station, do not remotely dock the robot in the
charging station. Otherwise, the front camera may be blocked, which can cause the mapping to fail.
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5.5 Finish Map

Tap Finish Map when work areas, paths and no-go zones are completed.

5.6 Add a Second Map

Dual Map Feature

The Dual Map feature is designed for situations where the robot cannot autonomously travel between
separate lawns or when multiple maps are necessary.

You may need to create a second map if:

= Your front and back lawns can't be connected.

= There's a significant elevation difference between lawn areas.

= You have multiple properties but only one robot.

= Your lawn area is too large for a single map.
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Before mapping the second lawn, please keep the following in mind:

= Always start mapping from the charging station for both maps.

= Second Charging Station (Optional):

- If you have purchased a second charging station, install it on the second lawn.

- If not, move the robot and its charging station manually to start mapping the second lawn.

Map the Second Lawn

After completing the first map, tap Add Map to continue creating the second one. Alternatively, you can
navigate to &> Map Editing and tap Add Map after mapping is complete. Once you have finished the
second map, you can switch between maps through §> Map Editing.
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6 Operation
6.1 Start Mowing for the First Time

Tips before mowing:

= Use a push mower to mow the grass to a height of no more than 10 cm.

= Clear the obstacles including debris, leaf piles, toys, wires and stones from the lawn. Make sure no children
or pets are on the lawn when the robot is mowing.

 Level any depressions in the lawn.

= Set your mowing preferences in the app in advance (such as mowing efficiency).




1. Open the top cover to access the control panel.
2. Turn the knob on the robot to adjust the mowing height (20 mm-60 mm).

3. Press |, then press the OK button in 5 seconds. The robot will leave the charging station and start all-
area mowing. You can also tap Start in the app to start mowing.

1= -
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4. Close the top cover.
Note: Before starting the mowing process, ensure that the weather is clear and dry, and that there is adequate
lighting.

6.2 Mowing with Dual Maps

» With One Charging Station:

1. Always place the charging station exactly where it was during mapping. Manually move the robot to the
map you wantto mow.

2. Selectthe correct map in the app before beginning mowing tasks to ensure proper operation.

Note: After switching the map, the schedules and mowing settings of the current map will be applied.

How to Handle Low Battery or Charging Issues?

If you don't manually relocate the charging station along with the robot to the second map, the robot might
deplete its battery and prompt a charging failure since it can't locate the charging station. To resolve this
issue, please follow these steps:

1. Manually move the robot to the map with the charging station for recharging.

2. After charging, return the robot to the original map. It will resume mowing automatically.

Important: Do not change the map in the app during this. This ensures the robot remembers its last position
and can continue where it left off.

3. Repeat these steps as needed until the entire lawn is mowed.

» With Two Charging Stations:

Relocation of the charging station is not necessary.

1. Manually move the robot to the map you want to mow.

2. Selectthe correct map in the app before beginning mowing tasks to ensure proper operation.



6.3 Pause
To pause the current mowing task, you can press the Stop button on the robot or tap Pause in the app.

Note: The robot cannot be started directly through the app after the Stop button is pressed. To resume app
control, press the OK button twice on the control panel to deactivate the safety lock first.

OR -m B & = 6
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6.4 Resume
To resume a paused task, press |, then press the OK button in 5 seconds. You can also tap Continue in the

app to resume the mowing task.

95, 15,

6.5 Return to the Charging Station

To stop the mowing task and send the robot back to the charging station, press the 0 button, then press
the OK button in 5 seconds on the control panel. You can also tap Recharge in the app to send the robot

back to the charging station.

95, 5.




7 MOVAhome App

Where You Can Explore More

MOVAhome app is more than a remote control. There are many things you can do through the app: completing
various settings remotely, experiencing different mowing mades, editing the map freely and adjusting mowing
schedules.

7.1 Mowing Modes

The robot offers various mowing modes. You can switch between modes through the app including All-Area
Mowing, Zone Mowing, Edge Mowing, Spot Mowing and Manual Mode.

| |m]
— s En

:

7.2 Mowing Shapes

Customise your lawn by adding shapes through g4 > Map Editing > Shapes in the app. Defined shapes
will be excluded from mowing in all mowing modes. You can modify their position, size, or remove themin
Shapes.

oA

7.3 Schedule

After the first map is completed, the robot automatically creates two weekly mowing schedules, which are

"Spr/Sum Schedule" and "Aut/Win Schedule". You can tap in the app to do detailed schedule settings.
With the schedule function, you can completely leave the daily mowing work to the robot. You only need to
maintain the robot regularly.

Note: If you worry that the robot may disturb you or your neighbours when it works autonomously during
certain hours, you can go to Settings > Do Not Disturb and set Do Not Disturb time in the app.

,-'< ED
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Schedules with Dual Maps

Since each map has its own schedule, carefully plan and set up the scheduled tasks for each map to prevent
overlaps or conflicts. This ensures that the robot operates efficiently and is available as needed for each map.

7.4 Child Lock

If you worry that children may operate the robot, navigate to Settings and enable the Child Lock function in

the app. Alternatively, you can tap (& on the mowing page. With this function enabled, the control panel will
be locked. To deactivate it, press > and 4 simultaneously on the control panel.

.
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7.5 Rain Protection

If you worry that adverse weather conditions may affect the mowing work, you can enable Rain Protection
function in Settings in the app. When this function is enabled, the robot automatically pauses mowing and
returns to the charging station if rain is forecast. You can set the rain delay time in the app.

Note: Mowing wet grass can damage your lawn. We recommend setting a rain delay time to keep the robot
in the charging station for a period after the rain stops, allowing the grass to dry completely before mowing
again.

7.6 Frost Protection

If the temperature drops below 6° C, mowing can permanently damage the lawn. The battery will not
charge as a safety measure. To prevent this, you can enable the Frost Protection feature in the Settings
through the app. This will automatically pause mowing and send the robot back to the charging station
when the temperature falls below 6° C. The robot will resume mowing once the temperature rises above
11° C.

=Y
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The robot supports multiple anti-theft features to ensure secure operation and protect against unauthorized

7.7 Security Features

use. Additionally, the stereo vision camera can detect human presence, making the robot an effective

garden guardian.
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7.7.1 Lift Alarm

With this function enabled, an alarm will go off immediately when the robot is lifted, and the robot will be
locked. To resume app control, press the OK button twice on the control panel to deactivate the safety lock

first.
o

)

7.7.2 Off-Map Alarm

With this function enabled, the robot will be locked and an alarm will go off immediately if it is away from
the map. (This function requires installation of Link Module.)
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7.7.3 Real-Time Location

With Link Module, you can view the current location of the robot in Google Maps.

7.7.4 Human Presence Detection Alert
When enabled, the robot will notify you upon detecting human presence.

ro-
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7.7.5 Garden Guardian

Tap ° to view a live video feed from the robot's front camera, allowing you to monitor your garden
anytime, anywhere.

7.7.6 Patrol

While the robot is on standby, you can send it to patrol specific boundaries or spots in your garden via the
app. To access this feature, go to o > Patrol.

)
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9

Indicator Light on the Front Camera

LED Indicator Light Colour Meaning

1. Live video from the front camera is being streamed to the app.

Blinking green 2. The robot is in patrol mode.

7.8 Custom Charging Period

To customise the robot's charging period to specific hours, you can enable the Custom Charging Period
function through Settings > Charging in the app. When enabled, the robot keeps a safe battery level when
idle and fully charges only during the designated charging period.

Note: MOVA development team will continuously conduct OTA (Over-the-Air) updates and maintenance
on the firmware and app. Please check for update notifications or enable the Auto-update function to keep
the firmware and app up-to-date and enjoy more features.



8 Maintenance

For better performance and lifespan of the robot, please clean it regularly and replace worn parts according
to the frequency below:

Part Replacement Frequency

Blades Every 6-8 weeks or sooner

Notes
= You can check the remaining time for blades by navigating to Settings > Consumables & Maintenance in
the app. After replacing any consumables as prompted, go to the details page for the consumable and tap

I've Replaced It to reset the timer.
« If you have designated areas in your garden for routine robot cleaning and servicing, you can set

Maintenance Points on the map by navigating to Settings > Head to Maintenance Point > Edit Point. Once
the maintenance points are set, you can simply tap Go and direct the robot to the designated locations for
easy servicing.

8.1 Cleaning

Regularly clean your robot to prevent grass clippings and dirt from accumulating and clogging the blade
disc and drive wheels, which can affect its mowing, docking, and movement performance. We recommend
using a cleaning kit, which can be purchased at local retailers or through online stores.

/\ Warning: Before cleaning, please turn off the robot and rotate the security key to the OFF position.
Unplug the charging station.

Caution: When turning the robot over, be careful not to scratch the camera lens.

« The Housing, Chassis and Blade Disc:
1. Turn the robot off and rotate the security key to the OFF position.

2. Putthe robot on a soft surface and turn it upside down.




3. Clean the housing, blade disc and chassis with a hose.

/\ Warning: Do not touch the blades when cleaning the chassis. Please wear pratective gloves when cleaning.
Caution: Please do not use a high-pressure washer for cleaning. Do not use detergents for cleaning.

» Charging Contacts and Front Camera:

Use a clean cloth to wipe the charging contacts on the robot and charging station, and also clean the front
camera. Keep the charging contacts and the front camera dry after cleaning.

Important: For optimal positioning and navigation, clean the front camera once every two weeks.

= Drive Wheels:
Use a brush to remove mud from the wheels to ensure good grip.




8.2 Replacing the Components

» Replacing the Blades

To keep the blades sharp, please replace the blades regularly. It is recommended to replace the blades
every 6-8 weeks or sooner. Please only use the MOVA genuine blades.

/\ Warning: Please turn off the robot and rotate the security key to the OFF position. Wear protective
gloves before replacing the blades.

Note: Please replace all three blades at the same time to ensure a balanced cutting system.

Caution: When turning the robot over, be careful not to scratch the camera lens.

1. Turn off the robot and rotate the security key 2. Put the robot on a soft surface and turn it
to the OFF position. upside down.

3. Loosen the screws using a Phillips screwdriver.

5. Align the new blades with the holes on the 6. Make sure the blades can rotate freely.
blade disc, then secure them with the screws.




9 Battery

For long-term storage, charge the robot every 6 months to protect the battery. Battery damage caused by
over-discharge is not covered by the limited warranty. Do not charge the battery at an ambient temperature
above 45° C or below 6° C. The long-term storage temperature for the battery should be between -10 and
35° C. To minimise the damage, the recommended storage temperature for the battery is between 0 and
25° C.

Note: The lifespan of the robot's battery depends on frequency of usage and hours of operation. If the
battery is damaged or cannot be charged, do not dispose of the obsolete or faulty battery arbitrarily. Please
obey local recycling regulations.

Low-Power Charging Mode:

When the low-power charging mode is activated, functions unrelated to charging will be disabled (the
network will be turned off).

= To enable low-power charging mode, press and hold the (3] button and the 0 button simultaneously, and
press the OK button 5 times quickly at the same time. You will hear a voice prompt: Low-power charging mode
ison.

= To disable low-power charging mode, restart the robot.

10 Winter Storage

* The Robot

1. Charge the battery fully. Turn the robot off and rotate the security key to the OFF position.
2. Clean the robot thoroughly before putting it into storage in winter.

3. Store the robot inside in a dry place, at a temperature above 0° C.

» Charging Station

Unplug the charging station and store itin a dry and cool place, away from direct sunlight.

Note: After winter storage, please reinstall the charging station and place the robot initto charge. If you
reinstall the charging station in a different location, the robot will automatically update the station's location
as soon as it charges and leaves the station. If you encounter positioning errors because of major changes
inyour garden, it's recommended to remap the area.

11 Transport

For long distance transport, ensure that the robot is turned off. It is recommended to use the original
packaging.

AWarning

= Please turn the robot off and rotate the security key to the OFF position before transporting it.

« Lift the robot by the rear handle, keeping the blade disc away from your body.



12 Troubleshooting

Issue

Cause

Solution

The robot is not connected
to the app.

1. The robot is not within Wi-

Fi signal coverage or Bluetooth
range.

2. The robot is turned off or is
restarting.

1. Check if the robot has completed the process of
turning on.

2. Check if the router is working properly.

3. Move closer to the robot to establish a Bluetooth
connection.

1. Put the robot back on flat ground.
2. Press the OK button twice to unlock the robot.

Robot lifted. The wheel is not on the ground. 3. The robot can't cross objects higher than 4 cm. Please
keep the ground even where it is working.
1. Put the robot back on flat ground.

Robot tilted. The robot tilts more than 37°. 2. Press the OK button twice to unlock the robot.
3. The robot cannot climb slopes greater than 40% (22°).
1. Remove the surrounding obstacles and then retry.
2. Manually move the robot to a flat and open place inside
the map and try starting the task again. If you continue to
encounter this problem, please retry after the robot is in the
charging station.

The robot is trapped and fails to 3. Check ifth_ere are holes in the ground. Fill in the holes
Robot trapped. before mowing to prevent the robot from being trapped.

get out.

4. Checkif the surrounding grass is taller than 10 cm. You
can adjust the obstacle avoidance height or use a push
mower to mow the lawn in advance to prevent the robot
from being trapped.

5. If the robot is often trapped in this location, you can set it
as ano-go zone.

Left/right drive wheel error.

The wheel cannot rotate or the
wheel motor has a problem.

1. Clean the drive wheels and then retry.

2. If you continue to encounter this error, try restarting
the robot.

3. If the problem persists, please contact the after-sales
service.

Blade disc can't rotate.

The blade disc cannot rotate
normally or the cutting motor
has a problem.

1. Clean the blade disc and then retry.

2. Check if the surrounding grass is taller than 10 cm.
You can use a push mower to mow the lawn in advance
to prevent the blade disc from being blocked by tall
grass.

3. Check if there is water under the blade disc. If there is
any, move the robot to a dry place and then retry.

4. 1f you continue to encounter this error, try restarting
the robot.

5. If the problem persists, please contact the after-sales
service.

Charging error.

The robot docks in the charging
station, but the charging current
or voltage has a problem.

1. Check if the charging station is correctly connected to
power.

2. Check if the charging contacts on the robot and
charging station are clean.

3. After checking is finished, try docking the robot in the
charging station again.

4.If the problem persists, please contact the after-sales
service.




o=

Issue

Cause

Solution

Battery temperature too
high.

Battery temperature is = 60°C .

1. Use the robot where ambient temperature is below
40°C . You can wait until the battery temperature
decreases automatically.

2.You can turn off the robot and restart it after a while.
3. If the problem persists, please contact the after-sales
service.

Battery temperature is high.

Battery temperature is = 45°C .

1. Charging may fail when battery temperature is above 45°C.
2. Use the robot where ambient temperature is below 40°C .

Battery temperature is low.

Battery temperature is < 6°C .

1. Charging may fail when battery temperature is below 6°C.
2. Use the robot where ambient temperature is above 6°C .

Robot is lost.

Positioning is lost.

1. Check if the front camera of the robot is dirty. Dirt will

affect the positioning.

2. Manually move the robot to an open place inside the
map and try starting the task again.

3. If the positioning is not recovered, remote control the
robot back to the charging station via the app, and then
start the mowing task.

Sensor error.

Sensor error.

1. Restart the robot and retry.
2. If the problem persists, please contact the after-sales
service.

The robot is in the no-go
zone.

The robot is in the no-go zone.

1. Manually move the robot out of the no-go zone and
then retry.

2. Remotely control the robot through the app to move
it out of the no-go zone, and then retry.

The robot is outside the
map.

The robot is outside the map.

1. Manually move the robot inside the map, and then
retry.

2. Remote control the robot back inside the map via the
app, and then retry.

Emergency stop is
activated.

The Stop button on the robot is
pressed.

Press the OK button twice to unlock the robot.

Low battery. The robot will
shut down soon.

Battery levelis < 10%.

Dock the robot in the charging station to charge.

The robot is away from the
map. Risk of being stolen.

The robot is away from the map.

1. Manually move the robot back to the work area.
2.You can disable the Off-Map Alarm in Settings in the
app.

Failed to return to the
charging station.

The robot cannot find the
charging station when returning
to the charging station.

1. Check if there are obstacles blocking the robot.
Remove the obstacles and retry.

2. Ensure there is adequate lighting and that the
weather is clear (i.e., no rain or fog). Adverse weather
may affect the robot’s ability to return.

3. Confirm that the map currently in use in the app
matches the robot's operating location. If it does not,
switch to the appropriate map in the "Map Editing"
section.

4. Ensure that a charging station is installed within the
map currently in use.

5. Remote control the robot back to the charging station
via the app.

Failed to dock in the
charging station.

The robot finds the charging
station but fails to dock.

1. Ensure there is adequate lighting and that the
weather is clear (i.e., no rain or fog). Adverse weather
may affect the robot’s ability to dock.

2. Checkif the reflective film on the charging station is
dirty or blocked.

3. Check if there are obstacles in front of the charging
station.




Issue

Cause

Solution

Failed to dock in the
charging station.

The robot finds the charging
station but fails to dock.

4. Check if the charging station is moved.

5. Check if the baseplate is covered with thick mud.

6. Check if the charging station is on a slope.

7. Check if the charging station has power.

8. Help the robot dock in the charging station using the
remote control or manually.

Positioning failed.

Positioning fails when the robot
tries to start @ mowing task.

1. Ensure there is adequate lighting and that the
weather is clear (i.e., no rain or fog). Adverse weather
may affect the robot's positioning.

2. Manually move the robot to a flat and open place
inside the map and try starting the task again.

3. If you continue to encounter this error, please retry
after the robot is docked in the charging station.

4. If the positioning failure continues, move the
charging station to an open location and perform a
remapping.

Insufficient space for
turning in front of the
station.

Insufficient space for turning in
front of the station.

1. If the station is placed at the edge of the map or
within it, ensure there is at least 1 m of free space
between the front area of the station's baseplate and
the boundary of the map; otherwise, the robot may not
be able to make turns.

2. Relocate the station, or change the map in Map
Editing.

Path obstructed.

Path obstructed.

1. Check if a no-go zone is set in the path.

2. Check if there are obstacles blocking the robot.

3. If the robot still cannot pass, delete the path in Map
Editing and set a new one.

There is an issue with the
front camera.

There is an issue with the front
camera.

1. Wipe the front camera with a clean cloth.

2. Try restarting the robot.

3. If the problem persists, please contact the after-sales
service.

Front camera blocked.

Front camera blocked.

1. Ensure the front camera is unobstructed before
retrying.

2. If the camera is dirty, clean it with a soft cloth before
retrying.

Weak positioning signal.

Weak positioning signal.

1. Ensure that the weather is clear. Heavy rain or low
light may interfere with the robot’s positioning. The
robot will resume operation once the positioning signal
is restored.

2. If the issue persists, use remote control mode and
guide the robot back to the charging station manually
before starting tasks.

Boundary detection error
occurs during Auto-
Mapping.

Boundary detection error occurs
during Auto-Mapping.

1. Ensure that the lighting conditions are suitable,
neither too bright nor too dim.

2. Confirm that the weather is clear, avoiding fog or
rain.

3. Ensure that the front camera is clean and
unobstructed.

4. Ensure that the ground surface is even, as bumps
may affect detection.

5. If boundary detection continues to fail, switch to
remote control mode for mapping.

g
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13 Specifications

Product name MOVA ViAX Series
SKU VIAX 300
L . Model MVVV1200
Basic information
Dimensions 595 x 380 x 272 mm

Robot weight (battery included)

9.4 kg

Recommended working capacity

300 m?

Mowing efficiency !

Standard: 300 m?/day
Efficient: 500 m?/day

Operating temperature

. Mowing height 20-60 mm
Mowing wing neg
Mowing width 20cm
2 :
Charging time 45 min
Mowing time per charge 3 50 min
Sound power level LWA 57 dB(A)
Sound power uncertainties KWA 3 dB(A)
Noise emissions
Sound pressure level LpA 49 dB(A)
Sound pressure uncertainties KpA 3 dB(A)
0-50°C

Recommended: 10-35° C

Long-term storage temperature

-10-35°C
Recommended: 0-25° C

Working condition

IP-classification

Robot: IPX6
Charging station: IPX4
Power supply: IP67

Maximum slope for mowing area

40% (22°)

Bluetooth frequency range

2400.0-2483.5 MHz

Connectivity

Max. RF Power

802.11b:16+2dBm(@11Mbps)
802.11g:14+2dBm(@54Mbps)
802.11n:13+2dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 7.49dBm




Connectivity

Wi-Fi

Wi-Fi 2.4 GHz
(2400-2483.5M)

Link service (optional) 4

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS (optional) >

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS

Cutting motor

Speed

2500/min

Battery (robot)

Battery model 6

MBPM10

Battery type Lithium-ion battery
Rated capacity 2.5Ah
Rated voltage 18V DC

Charger model

MPAM10/MPAM20/MPAM20(c)

Input voltage 100~240V AC
Power supply

Output voltage 20V DC

Output current 15A/3A

Charging station model MCV20

Input voltage 20V DC

Charging station Output voltage 20V DC

Input current 1.5A/3A

Output current 15A/3A

Spare blades and screws 9
Accessories

Blade model MBKM10 (MOVA)
Drive wheels Wheel type Off-road

1. Based on testing by MOVA Laboratory.

2. Charging time applies when the robot automatically returns to the charging station at low battery.

3. Based on testing by MOVA Laboratory.

4. Requires the installation of Link module.
5. Requires the installation of Link module.
6. The VIAX 300 is compatible with both the MBPM10 (2.5 Ah) and MBPM20 (5 Ah) batteries.
Note: The specifications are subject to change as we continually improve our product. For the latest information,

please visit our website at https://www.mova.tech.
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1 Sakerhetsanvisningar
1.1 Allmanna sdkerhetsanvisningar

e Las bruksanvisningen innan du anvander produkten.

» Anvand bara utrustning som rekommenderas av MOVA tillsammans med produkten. Ingen annan anvandning
artilldten.

« Latinte barn vistas i ndrheten av eller leka med maskinen nar den anvands.

« Anvand inte produkten pd platser dar personer inte ar medvetna om dess narvaro.

« Spring inte om produkten anvands manuellt med MOVAhome-appen. Ga alltid, se upp i sluttningar och hall
alltid balansen.

« Anvand inte produkten om det finns manniskor, sarskilt barn eller djur, pd arbetsomradet.

« Om produkten anvands pd offentliga platser ska varningsskyltar sattas upp runt omradet med foljande text:
" Varning - Automatisk grasklippare. Hall avstand till maskinen! Ha uppsikt dver barnt”

« Bar stadiga skor och ldngbyxor nar produkten anvands.

« FOr att forhindra skada pad produkten och olyckor med fordon och personer, ska arbetsomrdden eller
transportbanor inte stallas in vid offentliga gdngbanor.

« VVidror aldrig farliga rorliga delar, exempelvis knivdisken, forran de ar helt stilla.

» SOk lakarhjalp vid skador eller olyckor.

« Satt produkten i OFF-lage innan blockeringar rensas, underhdll utfors eller produkten undersoks. Om
produkten vibrerar pa ett onormalt satt kontrollerar du om det finns ndgra skador innan den startas om.
Anvand inte produkten om nagon del ar skadad.

« Installera inte huvudkabeln pd platser dar produkten kommer att klippa. Folj anvisningarna for
kabelinstallation.

» Anvand endast den medfoljande laddningsstationen nar produkten ska laddas. Felaktig anvandning kan
medfora elstotar, overhettning eller fratande vatskeldckage fran batteriet. Vid elektrolytlackage ska du spola
med vatten/neutraliseringsmedel och soka lakarvard om den fratande vatskan kommer i kontakt med dina
ogon.

« Vid anslutning av huvudkabeln till eluttaget ska en jordfelsbrytare med en maximal utlésningsstrom pa 30 mA
anvandas.

» Anvand endast originalbatterier som rekommenderas av MOVA. Produktens sakerhet kan inte garanteras om
batterier som inte ar original anvands. Anvand inte batterier som inte ar uppladdningsbara.

« Hall forlangningssladdar borta fran rorliga farliga delar for att undvika skada pé sladdarna som kan leda till
kontakt med stromférande delar.

« Bilderna i detta dokument visas endast i referenssyfte. Se de faktiska produkterna.

« L&t aldrig barn, personer med lagre fysisk, sensorisk eller mental formdaga eller brist pa erfarenhet och
kunskap, eller personer som inte kanner till dessa anvisningar anvanda maskinen. Lokala foreskrifter kan
begransa anvandarnas alder.

« Du ska aldrig ansluta eller vidréra en skadad kabel forran den har tagits bort fran eluttaget. Om kabeln skadas
under drift ska kontakten tas ur eluttaget. En sliten eller skadad kabel 6kar risken for elstotar och ska bytas ut av
servicepersonal.

« Tryck inte kraftigt eller snabbt pd produkten, eftersom detta kan skada produkten.

« FOr att uppfylla kraven pd RF-exponering bor ett avstdnd pa 35 cm mellan enheten och manniskan bibehallas.
« FOr att ladda batteriet, anvand endast den lostagbara laddningsenheten som medfoljer denna apparat.

1.2 Sdkerhetsanvisningar for installation

« Installera inte laddningsstationen pa platser dar manniskor kan snubbla Gver den.

« Installera inte laddningsstationen pa platser dar det finns risk for stillastdende vatten.

« Installera inte laddningsstationen, eller dess tillbehor, inom 60 cm fran brannbart material. Funktionsfel eller
Overhettning i laddningsstationen och nataggregatet kan utgora en brandrisk.

SO



1.3 Sdkerhetsanvisningar for anvandningen

= Se till att hander eller fotter inte ar i ndrheten av de roterande knivarna. Placera inte hander eller fotter nara
eller under produkten nar den &rigang.

= Lyft eller flytta inte produkten ndr den ar igdng.

= Anvand parkldget eller satt produkten i OFF-lage nar det finns manniskor, sarskilt barn eller djur, pa
arbetsomradet.

= Kontrollera att det inte finns ndgra féremal som stenar, grenar, verktyg eller leksaker pd grasmattan. Knivarna
kan skadas om de kommer i kontakt med sddana foremal.

= Placera inte ndgot ovanpa produkten eller laddningsstationen.

= Anvand inte produkten om STOP-knappen inte fungerar.

= Undvik kollisioner mellan produkten och personer eller djur. Om en person eller ett djur finns pa produktens
bana ska maskinen stoppas omedelbart.

= Satt alltid produkten i OFF-lage nar den inte anvands.

= Anvand inte produkten samtidigt som en vattenspridare. Anvand schemafunktionen for att sakerstalla att
produkten och vattenspridaren inte anvands samtidigt.

= Placera inte ndgon anslutningskanal dar det finns vattenspridare.

= Anvand inte produkten dar det finns stillastdende vatten, exempelvis vid kraftigt regn eller vattensamlingar.

1.4 Sakerhetsanvisningar for underhall

= Satt produkten i OFF-lage nar underhall utfors.

« Efter avslutad tvatt kontrollerar du att produkten inte &r vand upp och ner p& marken.

= Vand inte produkten nar chassit ska rengoras. Om du vander den i rengoringssyfte maste du se till att den
vands tillbaka pa ratt satt efterdt. Detta ar nodvandigt for att forhindra att vatten kommer in i motorn och
paverkar driften.

= Dra ut kontakten ur laddstationen eller ta bort sparranordningen innan du rengor eller utfor underhall pd
laddstationen.

= Anvand inte hégtryckstvatt eller lésningsmedel nar produkten rengérs.

1.5 Batterisakerhet

Litiumjonbatterier kan explodera eller orsaka brand om de tas isar, kortsluts, utsatts for vatten, eld eller hoga
temperaturer. Hantera dem med forsiktighet, ta inte isar eller 6ppna batteriet och undvik alla former av
elektrisk/mekanisk paverkan. Férvara dem inte i direkt solljus.

1. Anvand bara batteriladdaren och nataggregatet fran tillverkaren. Anvandning av oldmpliga laddare och
nataggregat kan orsaka elstotar och/eller 6verhettning.

2. FORSOK INTE REPARERA ELLER ANDRA BATTERIER! Reparationsforsok kan orsaka allvarliga personskador pa
grund av explosion eller elstotar. Om en lacka uppstar ar elektrolyterna fréatande och giftiga.

3. Apparaten innehdller batterier som endast far bytas ut av fackman.

1.6 Ovriga risker
Skyddshandskar ska anvandas nar knivarna byts ut for att minska risken for skador.



1.7 Symboler och dekaler

VARNING -
Las anvandaranvisningarna innan maskinen anvands.

VARNING -
Var inte ndra maskinen nar den ar i drift.

VARNING -
Ta bort sdakerhetsanordningen innan du arbetar med eller lyfter
maskinen.

VARNING -
Sitt inte pa maskinen.

AR S el =

VARNING -

Det ar inte tillatet att kassera produkten som vanligt hushallsavfall.

Produkten ska atervinnas i enlighet med lokal lagstiftning.

:
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Produkten foljer tilldmpliga EG-direktiv.

Las bruksanvisningen

q3
@ Klass lll-utrustning
L]

- Likstrom

[] Klass ll-utrustning

AVSEDD ANVANDNING

Tradgardsprodukten ar avsedd for grasklippning i hemmet. Den ar utformad for att klippa ofta och bibehalla
en friskare och snyggare grasmatta 4n ndgonsin tidigare. Beroende pa storleken pa din grasmatta kan din

grasklippare programmeras att fungera nar som helst eller med vilken frekvens som helst. Den ar inte lamplig
for gravning, sopning eller snérojning.

e

Harmed forsakrar Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. att radioutrustningen modell MOVA MVVW1200 Gverensstammer
med direktiv 2014/53/EU. Den fullstandiga texten till EU:s forsakran om overensstammelse finns tillganglig pa foljande
Internetadress: https://www.mova.tech/pages/declaration-of-conformity.

For en detaljerad e-manual gé till https: //www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.




2 Produktintroduktion

2.1 Vad finns i forpackningen

@ Roboten
e Stromforsoérjning

@ Anvindarhandbok

@ Laddningstorn
(med en 10 m férlangningskabel)

e Fastskruvar x 8, sexkantsnyckel

e Luddfri trasa

© Bottenplatta

@ Extra blad och skruvar x 9

© snabbstartsguide



2.2 Produktoéversikt
Stoppknapp

@ Sakerhetsnyckel

Indikatorljus pa kamera

Stereovisionskamera

Knapp for justering av klipphéjd

Laddningskontakter

Universalhjul

Handtag

Bladskiva Batterifack

Drivhjul

2.3 UltraEyes ™ 1.0 Al Dual-Vision-system

UltraEyes ™ 1.0 ar karnan i ViAX-serien - en banbrytande innovation som omdefinierar smart grasmatteskotsel
med ett Al-drivet dubbel-visionssystem. Denna teknik i framkant gor det mojligt for ViAX-serien att navigera i
din tréddgard med enastdende klarhet och precision.

Utrustad med dubbla Ultra-HDR Al-kameror och Al-drivna algoritmer, skiljer den exakt mellan gras- och icke-
grasomraden samtidigt som den kanner igen olika foremalitradgdrden. Genom avancerad visuell bearbetning
och intelligent beslutsfattande, sakerstéller den uppfattning och positionering p& millimeterniva, och forstar
verkligen din tradgérd i alla riktningar.

UltraEyes ™ 1.0 Al
Dual-Vision-system




2.4 Sensor

Namn

Beskrivning

Stereovisionskamera

Ger positionering och upptacker hinder, grasmattegranser och mansklig narvaro.

Synvinkel: 110° (horisontellt), 75° (vertikalt), 120° (diagonalt)

Upplosning: 2 MP

3 Installation
3.1 vélj en lamplig plats

« Placera laddstationen pa en plan yta nara grasmattans kant och ett eluttag. Vi rekommenderar att
laddstationen placeras i ett omrade med god Wi-Fi-signalstyrka.

Obs: Anvand din mobila enhet for att kontrollera Wi-Fi-signalstyrkan pa platsen. En stark Wi-Fi-signal
forbattrar stabiliteten i anslutningen mellan roboten och appen.

Viktigt

- Se till att marken &r tillrackligt mjuk for att tillata skruvinstallation.
- Placera laddstationen pd en plan yta. Eventuell lutning kan leda till att roboten rullar bakat och tappar kontakten.

-~
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« Hall minst 1 m fritt utrymme utan hinder till vanster, hdger och framfor laddstationen. Se till att graset runt
platsen ar kartare an 6 cm. Om graset ar hogre kan du klippa det med en handgrasklippare forst. Hogt gras
kan gora det svart for roboten att dtervanda till laddstationen.

-




3.2 Installera laddstationen
@ rorin laddningstornet i basplattan tills du hor ett klick.

( )

& —

@ Fist bottenplattan i marken med de medféljande fastskruvarna och insexnyckeln.

4 1

- —

© Anslut stromforsorjningen till forldngningskabeln och anslut sedan till ett eluttag. Hall stromférsérjningen
minst 30 cm Over marken.

4 )
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Obs: LED-indikatorn pd laddstationen lyser konstant blatt nar det finns elkraft.
N
(S —/




@ sattroboten i laddstationen for laddning. Kontrollera att laddningskontakterna pd roboten och

laddstationen ar korrekt anslutna.

-~

~

=

Anteckningar

« Indikatorlampan kommer att blinka grént nar roboten laddar framgangsrikt i laddstationen.

~

=

= Om du vill lagga till ett garage for extra skydd, anvand det matchande MOVA-garaget som finns tillgangligt
i lokala butiker eller online. Att anvanda ett icke-MOVA-garage kan orsaka problem vid laddning.

LED-indikator pa laddstationen

LED-indikator Ljusfarg

Betydelse

Blinkande/fast rod

1. Problem med laddstationen (t.ex. problem med laddstrommen
eller -spanningen).

2. Roboten dockas i laddstationen men laddningen ar onormal (t.ex.
kortslutning mellan laddningskontakterna).

Fast blatt

Laddstationen ar stromforsorjd. Roboten befinner sig inte i
laddstationen.

Blinkar gront

Roboten laddas i laddstationen.

Fast gront

Roboten ar dockad vid laddningsstationen och ar antingen:
1. Fullt laddad, eller

2. Laddar inte eftersom den aktuella tiden ligger utanfor den
angivna laddningsperioden.




4 Forberedelser fore forsta anvandning

4.1 Bekanta dig med kontrollpanelen

Robotstatusindikator
Appanslutningsindikator

Barnlasindikator

Strém pa/av Start Hem 0K

Kontroller

Knapp Funktion

For att sl& pa roboten, installera sakerhetsnyckeln och vrid den till ON-positionen.
Hélt(!) intryckt i 2 sekunder for att sla pa roboten.

Strombrytare ()
FOr att stanga av roboten se fill att den &r utanfor laddstationen. Hall sedan

(') intryckt i 2 sekunder. Att vrida sakerhetsnyckeln till OFF-positionen kommer
ocksd att stdnga av roboten.

For att starta klippning av hela omradet eller ateruppta pausade uppgifter,

Start DI tryck pa >l och tryck sedan pa OK-knappen inom 5 sekunder.

Hem O For att skicka roboten tillbaka till laddstationen, tryck p& € och tryck sedan pa
OK-knappen inom 5 sekunder.

FOr att avaktivera sakerhetsldset och mojliggora appstyrning, tryck tvé ganger
pa OK-knappen.

OK
For att aktivera Bluetooth-parningslage, hall OK-knappen intryckt i 3
sekunder.

For att dterstalla roboten till fabriksinstallningarna, hall ] och OK-knappen
tillsammans i 3 sekunder.

Start + OK

Tryck pd Stopp-knappen for att stoppa roboten och aktivera sakerhetslaset.
Stopp Appstyrning kommer att inaktiveras. Tryck tva ganger pa OK-knappen for att
avaktivera sakerhetsldset.

For att stanga av barnlaset, tryck pa bade D] och O knapparna samtidigt.

Start + Hem Roboten kommer att meddela: " Barnldset ar avstangt” .




Sdkerhetsnyckel

« Vrid sgkerhetsnyckeln till ON-positionen innan du slar p& roboten.

= Vrid sakerhetsnyckeln till OFF-positionen; roboten stangs av automatiskt.

» Du kan ta ut sakerhetsnyckeln nar den ar i OFF-positionen. Roboten kan inte startas utan nyckeln.
Obs: Om du tappar bort sakerhetsnyckeln kontakta eftermarknadsteamet for en ersattning.

Indikatorlampor pa kontrollpanelen

Indikator Farg Betydelse
Blinkande gron Robotten laddar i laddstationen.
Fast gron Batteriet ar fulladdat.
Fast 1od 1. Ett fel har intraffat.

Robotstatus _@ o 2. Nodstoppsknappen &r intryckt.

1. Roboten utfor en uppgift eller ar pausad.

Blinkande bla 2. Roboten initieras efter start.

Fast bld Roboten ar i standby-lage.
— Fastbld Roboten ar ansluten till appen.
App-anslutnin ot
PP 90 Blinkande bla Roboten kopplas till appen.
° . Kontrollpanelen &r [&st via appen. (Du kan
Barnlds & ® Fastbla aktivera funktionen "Barnlas" i appen.)

4.2 Inledande installningar
Innan du slar pé roboten for forsta géngen, finns det n&dgra grundlédggande installningar att géra innan
roboten ar redo att borja arbeta.



@ Oppna topplocket och vrid sékerhetsnyckeln till ON-l&get.

Anteckningar

« Efter start kommer roboten att bérja initiera, vilket indikeras av en blinkande bl& statuslampa [ ®
pd kontrollpanelen. Ndar startljudet spelas upp och statuslampan @ ® lyser med fast blatt Ljus, ar
initieringsprocessen klar.

« Roboten slds automatiskt pd nar den ansluts till laddstationen.

Viktigt: For att sla pa roboten, se till att sakerhetsnyckeln ar installerad och installd pa ON-laget. Annars kan
roboten inte slds pa.

© Anslut roboten till internet
Skanna QR-koden for att ladda ner MOVAhome-appen pa din mobila enhet. Efter installationen kan du
skapa ett konto och logga in.

Du kan ocksa ladda ner MOVAhome-appen fran App Store eller Google Play.

& Download on the Dy, Get it on
' App Store >’ Google Play




Innan natverksinstallningen:
« Se till att bade roboten och din mobila enhet ar inom rackhdall for samma Wi-Fi-natverk.
« Se till att din mobila enhet befinner sig inom 10 m fran roboten.

« Aktivera Bluetooth-funktionen pa din mobila enhet.
1. Oppna MOVAhome-appen.

2. Du kan ansluta via en av foljande metoder:
a. Skanna QR-kod: G& till 4 Anordning och tryck p& .= Skanna QR-koden fér att ansluta. Skanna QR-
koden som finns inuti robotens topplock for att ansluta.

b. Lagg till manuellt: G4 till #4 Anordning och tryck p& + Lagag till. Valj sedan din robotmodell for att ansluta.
3. Folj instruktionerna i appen for att slutfora anslutningen till Wi-Fi-natverket.

Viktigt

» Se till att det aktuella Wi-Fi-natverket ar enkelbandsnatverket med 2,4 GHz-frekvens eller
dubbelbandsnatverket med 2,4/5 GHz-frekvens.

 Se till att ditt Wi-Fi-natverk inte har en brandvagg och inte ar krypterat. Annars kan natverksinstallningen
misslyckas.

4. Tryck och hall OK-knappen pé kontrollpanelen intryckt i 3 sekunder. Roboten kommer att g& in i Bluetooth-
parningslage.

Obs: Se till att roboten har slutfort initieringen innan du trycker pa OK-knappen. Initieringen ar klar nar
startljudet spelas och statuslampan [ ® lyser med fast blatt ljus. Parningen kan inte fortsatta forran
initieringen ar klar.

5. Folj instruktionerna i appen for att slutfora parkopplingen.

Anteckningar

« Appanslutningsindikatorn § e p& kontrollpanelen visar ett fast blatt ljus nar roboten &r ansluten till
appen.

« Du kan ocksa kopa Lankmodul for att fjarrstyra roboten utan wifi-anslutning.

d



Hur avbinder jag roboten?

Roboten kopplas automatiskt till MOVAhome-kontot nar parkopplingen har lyckats. Varje enhet kan endast
kopplas till ett konto. Den kan inte vara kopplad till ett annat konto samtidigt.

For att para ihop roboten med ett nytt konto maste du forst avbinda den. For att avbinda den:

1. Oppna MOVAhome-appen. G4 till i Anordning.

2. Letareda pd namnet pa din robot. Om du har flera robotar kopplade till ditt MOVAhome-konto, svep at
vanster eller hoger for att komma &t sidan fér den robot du vill redigera.

3. Tryck p& M bredvid robotens namn.

4.Vvalj Radera.

Viktigt: Nar roboten ar frankopplad kammer all anvandardata frén roboten att raderas permanent fran servern.

Hur delar du din robot?

1. Tryck pé& . bredvid robotens namn.

2.Valj Dela enheten.

Obs: Du kan hantera anvandaratkomst for specifika funktioner i Instéllningar > Dela enheten.

Hur loggar du ut fran ditt MOVAhome-konto eller tar bort det?
1. G& till & Mig > Konto.
2.Valj Logga ut eller Radera konto.

Hur aterstéller du din robot?

Hall knapparna ] och OK pé roboten intryckta i tre sekunder for att dterstalla den till fabriksinstallningarna.
Viktigt: All lagrad data pd roboten kommer att raderas permanent.

5 Kartldgg din trddgard

Kontrollera foljande innan du borjar kartlagga:
« Batterinivan for roboten ar mer an 50 %.

« Vadret ar klart och torrt, med tillrackligt ljus.

= Robotens framre kamera ar ren och har fri sikt.
= Roboten dockar korrekt i laddstationen.

s . N N

O ®®

' 3
i . .
e
2
Y
3 @
- - \ )
Viktigt

- Flytta inte roboten manuellt nar du skapar gransen, annars kan mappningen misslyckas.

- Nar kartlaggningen borjar ska du inte fjarrstyra roboten till att docka vid laddstationen forran kartlaggningsprocessen
ar klar. Annars kan frontkameran blockeras och kartlaggningen misslyckas.

ia‘,_



« G&inom 5 m bakom roboten under kartldggningen.

= Robot kan navigera i sluttningar med en lutning p& upp till 40 % (22° ). For battre klippresultat
rekommenderas dock att hélla sluttningarna i arbetsomradena under 25 % (14°).

4 )

<25% (14°)

- J

« FOr omraden som ar smalare &n 60 cm, stall in dem som stigar for att ldta roboten passera (se avsnitt 5.4:

Ange vdg).
£
o (S
= 60c mT/r { :

« Hall roboten minst 10 cm fran kanten om graskanten ar mer 4n 4 cm hogre an den omgivande marken
eller sluttar brant. Ar kanten i nivd med omgivningen, far roboten korsa den for optimal kantklippning.

4 N




= Nar du skapar grénser pa distans, se till att vridvinkeln &r mer &n 90° . Vinklar mindre &n 90° kan gora det
svart for roboten att uppnd en ren klippning.

4 N

 FOr att kartlagga grasmattans granser korrekt, ska roboten alltid folja grasmattans ytterkant. Skapa inte
zoner mitti en 6ppen grasmatta, eftersom det kan orsaka positioneringsfel.

( )

5.1 Skapa grénsen

© Tryck pd Starta Kartldggning via appen, s& kontrollerar roboten status och kalibreras. Den ldmnar
automatiskt laddstationen for att utfora kalibreringen. Var forsiktig.

FETS
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@ Styrroboten till kanten av din grasmatta med hjélp av fjarrkontrollen. Om omkretsen &r upphojd eller
har en brant sluttning, se till att l@mna 80 cm fritt utrymme for att mojliggora utrymme for rotation under
kalibreringen. Tryck sedan pa Ange startpunkt for att faststalla gransens startpunkt. Roboten roterar pa
stallet for att kalibrera sin position.

ie‘,_



© rjarrstyr roboten for att flytta langs kanten av grésmattan for att skapa arbetsomradet.

Automatisk Gransdetektering

Roboten drivs av en avancerad Al-algoritm och anvander sin framre kamera for att skilja mellan omraden
med eller utan gras under ratt forhallanden, och kartldgger automatiskt grdsmattans omkrets utan manuell
vagledning.

Efter att ha fjarrstyrt roboten till grasmattans kant och stéllt in startpunkten kan du anvanda laget for
Automatisk Gransdetektering. Du kan vélja om roboten ska korsa omkretsen for renare kantklippresultat eller
halla sig nara den for att undvika att fastna.

Virekommenderar att du foljer roboten under kartldggningsprocessen. Om roboten inte lyckas upptacka
granserna korrekt, kan du nar som helst lamna laget for Automatisk Gransdetektering och vaxla till fjarrkontroll.

° @ °

Viktigt: Automatisk gransdetektering fungerar bast pa tydligt definierade gréasmattekanter. Otydliga
granser kanske inte identifieras framgdangsrikt.

ON\ar roboten dtervander tillinom 1 m frén startpunkten, kan du trycka pd Sténg Grdnsen sd slutfors gransen
automatiskt. Om omkretsen ar upphojd eller har en brant sluttning, se till att lamna 80 cm fritt utrymme for att
mojliggora utrymme for rotation under kalibreringen.

Obs: Om gransen inte stangs eller om du stoter pa ett fel, fjarrstyr du roboten en kort stacka framat langs
kanten och forsoker sedan stanga gransen igen.

:
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5.2 Stall in férbjudet omrade

Aven om roboten automatiskt kan undvika hinder &r det fortfarande n6dvandigt att skapa forbjudna omraden
med fallrisk som t.ex. simbassanger och sandlador. For objekt sam du vill skydda (t.ex. en blomsterrabatt,

en studsmatta, ett gronsaksland eller en naken tradrot), kan du ange dem som forbjudna zoner. Du kan
trycka pd Stall in férbjuden zon i appen for att fortsatta skapa no-go-zoner. Alternativt kan du ga till g >
Kartredigering for att skapa eller ta bort no-go-zoner nar kartan ar klar.

Obs: Omraden som ofta besoks av djur kan betecknas som " Djuraktivt omrade” for att férhindra att roboten
kommer in, och garanterar djurens sakerhet.

5.3 Skapa fler zoner och utdka befintliga zoner

« FOr att skapa fler zoner

Om din gréasmatta ar avskild av vagar eller om du har flera isolerade grasmattor kan du i appen trycka pa
Stéllin zon for att fortsatta skapa arbetsomraden. Du kan ocksa lagga till, ta bort eller &ndra zonerna i&
> Kartredigering nar kartan ar klar.

Obs: Om din tradgard har stenlagda gangar, beteckna dem som separata zoner. Rita sedan anslutningsstrackor
s& att roboten kan navigera mellan zonerna.

Viktigt: For att kartlagga grasmattans granser korrekt, ska roboten alltid folja grasmattans ytterkant. Skapa
inte zoner mitti en 6Gppen grasmatta, eftersom det kan orsaka positioneringsfel.

< @80« % = < @ 880« % =
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« FOr att utdka befintliga zoner
For att utdka en befintlig zon, tryck pa Stallin zon i appen for att skapa det omrade du vill inkludera. Om de

tvd omrédena éverlappar varandra kommer de att slds samman automatiskt. Alternativt kan du gé till g2 >
Kartredigering > Stéll in zon efter kartlaggningen ar klar for att utoka en befintlig zon.

< @8ox 3 =
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5.4 Ange vag

Skapa en bana for att ansluta isolerade zoner. Isolerade zoner utan bana kommer att vara otillgangliga for
roboten.

Obs: Som standard foljer roboten bara en forinstalld vag utan att klippa graset.

Viktigt: Om din grésmatta delas av passager som ar hogre an 4 cm, placera ett foremal med en lutning
som ar lika hog som passagen (t.ex. en ramp).

g I TS

« For att koppla samman tva isolerade arbetszoner

Skapa vagar for att forbinda isolerade omraden, annars kommer de att vara otillgéngliga for roboten. Tryck
p& Stallin vag for att skapa en vag.

Viktigt: Setill att strackan borjar och slutar pa gréstackta ytorinom arbetsomrédet. Stallinte in ndgon av
andpunkterna pa ytor som inte ar grastackta.

« F6r att koppla samman arbetsomradet och laddstationen

Om din laddstation inte finns i arbetsomradet, bor du skapa en vag for att ansluta den till arbetsomradet.
Tryck p& Stallin vag for att skapa en rutt som gor det mojligt for roboten att dtervanda till laddstationen.
Viktigt

- Setill att ena anden av strackan ligger pd en grastackt yta inom arbetsomradet och den andra direkt framfor
laddningsstation. Det ar lampligt att rikta in strackan mot laddningsstationen.

- Om du skapar banor for att ansluta arbetsomradet till laddstationen ska du inte fjarrstyra robotens dockning i
laddstationen. Annars kan frontkameran blockeras och kartlaggningen misslyckas.

o
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5.5 Slutfor karta
Tryck pa Avsluta Karta nar arbetsomraden, vagar och forbjudna zoner &r fardiga.

< @80 3 =

5.6 Lagg till en andra karta

Dubbel kartfunktion

Dubbel kartfunktionen ar designad for situationer dar roboten inte kan fardas sjalvstandigt mellan separata
grasmattor eller nar flera kartor ar nédvandiga.

Du kan behova skapa en andra karta om:

 Din framre och bakre grasmatta kan inte kopplas samman.

« Det finns en betydande hojdskillnad mellan grasytorna.

» Du har flera fastigheter, men bara en robot.

= Din grasmatta ar for stor for en enda karta.
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Innan du kartldgger den andra grasmattan, tank pa féljande:

« Borja alltid kartlagga fran laddningsstationen, for bada kartorna.

= Andra laddningsstation (tillval):

- 0Om du har képten andra laddningsstation, installera den p& den andra gréasmattan.

- Ominte, flytta roboten och dess laddningsstation manuellt for att borja kartldgga den andra grasmattan.

Kartldgg den andra grasmattan

Efter att ha slutfort den forsta kartan, tryck p& Lagg till karta for att fortsatta skapa den andra. Alternativt
kan du navigera till> Kartredigering och trycka pd Lagg till karta efter att kartldggningen ar klar. Nar
du har slutfort den andra kartan kan du vaxla mellan kartor via > Kartredigering.
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6 Anvandning

6.1 Borja klippa for forsta gangen

Tips fore klippning:

« Klipp graset till en hojd av hogst 10 cm med en vanlig grasklippare.

= Rensa bort hinder som skrap, lovhogar, leksaker, sladdar och stenar frén grasmattan. Se till att inga barn eller
husdjur befinner sig p& grésmattan nar roboten klipper den.

« Fylligen hélen i grasmattan.

« Stallin dina klippinstallningar i appen i forvag (t.ex. klippeeffektivitet).




1. Oppna det 6vre locket for att komma at kontrollpanelen.

2.Vrid pd vredet pa roboten for att justera klipphojden (20 mm-60 mm).

3. Tryck p& | och tryck sedan p& OK-knappen inom 5 sekunder. Roboten ldmnar laddstationen och borjar
klippa hela omradet. Du kan ocksé trycka pd Bérja i appen for att starta klippningen.

EE ] B 256 @80
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4. Stang det dvre locket.
Obs: Innan du barjar klippa, se till att vadret ar klart och torrt och att ljuset ar tillrackligt.

6.2 Grasklippning med dubbel-kartfunktion

» Med en laddningsstation:

1. Placera alltid laddningsstationen precis dar den var under kartlaggningen. Flytta roboten manuellt till
kartan/grasomradet dar du vill klippa.

2.Valjratt karta i appen innan du borjar klippa for att sakerstalla korrekt drift.

Obs: Nar du har bytt kartan kommer scheman och klippinstallningarna for den aktuella kartan att tillampas.

Hur hanterar man problem med lag batteriniva eller laddning?

Om du inte manuellt flyttar laddningsstationen tillsammans med roboten till den andra kartan, kan roboten
tomma sitt batteri och orsaka ett laddningsfel eftersom den inte kan hitta laddningsstationen. For att l6sa
detta problem, folj dessa steg:

1. Flytta roboten manuellt till kartan/grasomradet med laddningsstationen, for laddning.

2. Efter laddning, terstéll roboten till den ursprungliga kartan/grasomradet. Den kommer att dteruppta
grasklippningen automatiskt.

Viktigt: Andra inte kartan i appen under denna tiden. Detta sakerstaller att roboten kommer ihdg sin sista
position och kan fortsatta dar den slutade.

3. Upprepa dessa steg efter behoy, tills hela grasmattan ar klippt.

» Med tva laddningsstationer:

Flyttning av laddningsstationen ar inte nodvandig.

1. Flytta roboten manuellt till kartan/grasomradet dar du vill klippa.

2.Valj ratt karta i appen innan du borjar klippa for att sakerstalla korrekt drift.



6.3 Pausa

For att pausa den aktuella klippuppgiften kan du trycka pa stoppknappen pa roboten eller trycka pa Pausa

i appen.

Obs: Robotten kan inte startas direkt via appen efter att stoppknappen har tryckts. For att dteruppta

kontrollen via appen, tryck forst tvd gdnger pd OK-knappen pa kontrollpanelen for att inaktivera

sakerhetslaset.

6.4 Fortsatt

OR
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For att teruppta en pausad uppgift, tryck p& ] och tryck sedan p& OK-knappen i 5 sekunder. Du kan ockséd
trycka pa Fortsatti appen for att fortsatta grasklippningen.

6.5 Aterga till laddstationen

95,

For att stoppa klippningen och skicka tillbaka roboten till laddstationen, tryck pa 0 och tryck sedan p& OK-
knappen inom 5 sekunder pa kontrollpanelen. Robotten dtervander automatiskt till laddstationen for att
ladda. Du kan ockséd trycka pa Ladda i appen for att skicka tillbaka roboten till laddstationen.

95,




7 Appen MOVAhome

Dar du kan utforska mer

MOVAhome App ar mer an en fjarrkontroll. Det finns manga saker du kan gora via appen: slutfora olika
installningar pa distans, utforska olika klipplagen, redigera kartan fritt och justera klippscheman.

7.1 Klippningslagen

Roboten har olika grasklippningslagen. Du kan vaxla mellan lagena via appen, inklusive klippning av hela
omradet, omradesklippning, kantklippning, platsklippning och manuellt lage.

| |m]
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7.2 Klippformer

Anpassa din grédsmatta genom att ldgga till former via £ > Kartredigering > Former i appen. Definierade
former kommer att undantas fran klippning i alla klippningsldgen. Du kan &ndra deras position, storlek eller
ta bortdem i Former.

QA

7.3 Schema

Nar den forsta kartan ar klar skapar roboten automatiskt tva veckovisa klippscheman: ” Var- och

Sommarschema” och” Host- och Vinterschema” . Du kan trycka pa i appen for att gora detaljerade
schemainstallningar. Med schemafunktionen kan du helt 6verldta det dagliga grasklippningsarbetet till

roboten. Du behéver bara underhdlla roboten regelbundet.
Obs: Om du ar orolig for att roboten kan stora dig eller dina grannar nar den arbetar autonomt under vissa
timmar, kan du ga till Instéllningar > Stér ej och stalla in Stor ej-tid i appen.

T
Scheman med dubbla kartor

Eftersom varje karta har sitt eget schema, planera och stall in de schemalagda uppgifterna for varje karta
noggrant, for att forhindra 6verlappningar eller konflikter. Detta sakerstaller att roboten fungerar effektivt
och artillganglig efter behov for varje karta.

7.4 Barnlas

Om du oroar dig for att barn kan anvanda roboten, navigera till Instéllningar och aktivera Barnlas i appen.
Alternativt kan du trycka pa @& pé& klippningsidan. For att avaktivera den, tryck samtidigt pa (> och € pé

kontrollpanelen.
R ﬁ
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7.5 Regnskydd

Om du é&r orolig for att svéra vaderforhallanden kan paverka grasklippningen kan du aktivera funktionen
Regnskydd i Instdllningar i appen. Nar denna funktion ar aktiverad, pausar roboten automatiskt klippningen
och tergér till laddningsstationen om regn forutses. Du kan stélla in fordrojningstiden for regn i appen.

Obs: Klippning av vatt gras kan skada din grasmatta. Vi rekommenderar att stalla in en regnfordrojningstid for
att halla roboten i laddningsstationen under en period efter att regnet upphort, sa att graset torkar helt innan
du klipper igen.

7.6 Frostskydd

Om temperaturen sjunker under 6° C kan grasklippningen permanent skada graset. Batteriet kommer
inte att laddas som en sékerhetsdtgard. For att forhindra detta kan du aktivera funktionen Frostskydd
i Installningar via appen. Detta kommer automatiskt att pausa klippningen och skicka roboten tillbaka
till laddstationen nar temperaturen faller under 6° C. Robotten kommer att ateruppta klippningen nar
temperaturen stiger dver 11° C.

@
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Roboten har flera stoldskyddsfunktioner for att sakerstalla saker drift och skydda mot obehorig anvandning.
Dessutom kan frontkameran upptacka mansklig narvaro, vilket gér roboten till en effektiv tradgardsvakt.

9

7.7 Sdkerhetsfunktioner
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7.7.1 Lyftlarm

Nar denna funktion ar aktiverad kommer ett alarm att ljuda omedelbart nar roboten lyfts, och
appkontrollen kommer att inaktiveras. For att teruppta appkontrollen, tryck tvd ganger pa OK-knappen pa
kontrollpanelen for att forst avaktivera sakerhetslset.

o
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7.7.2 Larm om roboten befinner sig utanfér kartan

9
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Med denna funktion aktiverad kommer roboten att l&sas och larmet gdr omedelbart om den befinner sig
utanfor kartan. (Denna funktion kraver installation av Lankmodulen.)
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7.7.3 Plats i realtid

Med Lankmodul kan du visa den aktuella positionen for roboten i Google Maps.

7.7.4 Larm for upptackt av mansklig narvaro
Nar den ar aktiverad kommer roboten att meddela dig vid upptackt av mansklig narvaro.

ro-
— = LQJ
7.7.5 Video i realtid

Tryck pa °f(’jr att se ett live videoflode frén robotens framre kamera, vilket tilldter dig att dvervaka din
tradgdrd nar som helst och var som helst.

)
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7.7.6 Patrullera

Medan roboten ar i standbylage kan du skicka den for att patrullera sarskilda granser eller platser i din trédgard

9

via appen. For dtkomst till denna funktion, navigera muu > Patrullering.

Q

9

Indikatorljus pa den frimre kameran

LED-indikatorljus farg Betydelse

1. Livevideo fran den framre kameran strommas till appen.

Blinkar gront 2. Roboten ar i patrulleringslage.

7.8 Anpassad laddningsperiod

For att anpassa robotens laddningsperiod till specifika timmar kan du aktivera funktionen Anpassad
laddningsperiod via Instéllningar > Laddning i appen. Nar den ar aktiverad, héller roboten en saker
batteriniva nar den ar inaktiv och laddar fullt endast under den angivna laddningsperioden.

Obs: MOVAs utvecklingsteam kommer kontinuerligt att genomfora OTA-uppdateringar (Over-the-Air) och
underhall av den inbyggda programvaran och appen. Kontrollera om det finns uppdateringsmeddelanden
eller aktivera funktionen Automatisk uppdatering for att halla programvaran och appen uppdaterade och
fa tillgang till fler funktioner.



8 Underhall

Rengor roboten regelbundet och byt ut slitna delar enligt frekvensen nedan for battre prestanda och
livslangd:

Komponent Frekvens fér utbyte

Blad Var 6-8:e vecka eller tidigare

Anteckningar

« Du kan kontrollera den aterstdende tiden for knivarna genom att navigera till Installningar >
Forbrukningsvaror & Underhalli appen. Efter att ha bytt ut forbrukningsvarorna enligt anvisningarna gar
du till detaljsidan for forbrukningsvaran och trycker pa Jag har bytt ut den for att terstélla timern.

= Om du har utsett omraden i din trédgard for rutinmdssig rengéring och service av roboten kan du stalla in
Underhéllspunkter pa kartan genom att navigera till Instéllningar > Ga till Underhallspunkt > Redigera
Punkt. Nar underhallspunkterna arinstallda kan du enkelt trycka p& Ga for att dirigera roboten till de
utpekade platserna for enkel service.

8.1 Rengdring

Rengor din robot regelbundet for att forhindra att grasklipp och smuts samlas och tapper till knivskivan och
drivhjulen, vilket kan paverka dess klipp-, docknings- och rorelseprestanda. Vi rekommenderar att anvanda
ett rengoringskit, tillgangligt i lokala butiker eller online.

/\ Varning: Stang av roboten innan rengéring och vrid sakerhetsnyckeln till OFF-laget. Koppla ur laddstationen.
Forsiktighet: Var forsiktig s& att du inte repar kameralinsen nar du vander pa roboten.

« Huvuddel, chassi och bladskiva:

1. Stang av roboten och vrid sakerhetsnyckeln till OFF-laget.

2. Placera roboten pd ett mjukt underlag och vand den upp och ned.




3. Rengor kroppen, bladskivan och chassiet pd roboten med en slang.

/\ Varning: Ror inte vid knivarna nar du rengor chassit. Anvand handskar vid rengéring.
Forsiktighet: Anvand inte hogtryckstvatt for rengoring. Anvand inte rengéringsmedel for rengoring.

» Laddningskontakter och frontkamera:

Anvand en ren trasa for att reng6ra laddningskontakterna pd roboten och laddstationen och rengér ocksa
frontkameran. Hall laddningskontakterna och frontkameran torra efter rengoring.

Viktigt: For optimal positionering och navigering, rengér den framre kameran en gang varannan vecka.

« Drivhjul:
Anvand en borste for att ta bort lera fran hjulen for att sékerstalla bra grepp.




8.2 Byte av komponenter

= Byte av knivblad
Byt ut knivbladen regelbundet for att halla knivarna vassa. Vi rekommenderar att du byter ut knivarna var
6-8:e vecka eller tidigare. Anvand endast originalknivar fr&n MOVA.

/\ Varning: Stang av roboten ach vrid sakerhetsnyckeln till OFF-laget. Anvand skyddshandskar innan du
byter knivarna.

Obs: Byt ut alla tre knivbladen samtidigt for att sakerstalla ett balanserat skarsystem.
Forsiktighet: Var forsiktig sa att du inte repar kameralinsen nar du vander pa roboten.

1. Stang av roboten och vrid sakerhetsnyckeln 2. Placera roboten pd ett mjukt underlag och
till OFF-laget. vand den upp och ned.

3. Lossa skruvarna med en kryssmejsel. 4.Ta bortde tre bladen och skruvarna.

5. Rikta in de nya knivarna med halen pa 6. Se till att knivbladen kan rotera fritt.
knivskivan och fast dem sedan med skruvarna.




9 Batteri

Ladda roboten var 6:e manad for att skydda batteriet vid langtidsforvaring. Batteriskador som orsakas av
overurladdning tacks inte av den begransade garantin. Ladda inte batteriet vid en omgivningstemperatur éver
45° Celler under 6 ° C. Temperaturen vid [&dngtidsforvaring av batteriet ska vara mellan -10 och 35 ° C. For att
minimera skadorna rekommenderas att batteriet férvaras i en temperatur mellan 0 och 25 ° C.

Obs: Livslangden pa robotens batteri beror pd anvandningsfrekvens och antal drifttimmar. Om batteriet

ar skadat eller inte kan laddas, kassera det fordldrade eller defekta batteriet enligt gallande riktlinjer. Folj
lokala bestammelser for dtervinning.

Laddningsldge med lag effekt:

Nar laddningslage med (&g effekt ar aktiverat inaktiveras funktioner som inte ar relaterade till laddningen
(natverket stangs av).

= FOr att aktivera l&geffektladdningslage, hall nere (> och 0 samtidigt, och tryck snabbt 5 génger p& OK-
knappen. Du kommer att héra ett rostmeddelande: Laddningsldge med g effekt ar pa.

« FOr attinaktivera lageffektladdningslage, starta om roboten.

10 Vinterforvaring

* Roboten

1. Ladda batteriet fullt. Stang av roboten och vrid sakerhetsnyckeln till OFF-laget.

2. Rengor roboten noggrant innan den stalls undan for vinterforvaring.

3. Forvara roboten inomhus pa en torr plats, vid en temperatur 6ver 0° C.

» Laddningsstation

Koppla ur laddstationen och forvara den pd en torr och sval plats, skyddad fran direkt solljus.

Obs: Efter vinterforvaring, installera laddstationen igen och placera roboten i den for att ladda. Om du
installerar laddstationen pd en annan plats kommer roboten automatiskt att uppdatera stationens plats s&
snart den laddas och l@mnar stationen. Om du stoter pd positioneringsfel pd grund av stora forandringar i
din trédgard rekommenderas det att kartldgga omradet pa nytt.

11 Transport

For ldngdistans transport, se till att roboten ar avstangd. Det rekommenderas att anvanda den ursprungliga
forpackningen.

AVarning

= Stang av roboten och vrid sakerhetsnyckeln till OFF-laget innan du transporterar den.

« Lyft roboten i det bakre handtaget och hall bladskivan borta fran kroppen.



12 Fels6kning

Problem

Orsak

Losning

Roboten ar inte ansluten till
appen.

1. Roboten ar inte inom
WiFi-signaltackningen eller
Bluetooth-omradet.

2. Roboten ar avstangd eller
startas om.

1. Kontrollera att roboten ar paslagen.

2. Kontrollera att routern fungerar.

3. Ga narmare roboten for att uppratta en Bluetooth-
anslutning.

Roboten upplyft.

Hjulet star inte pa marken.

1. Sétt tillbaka roboten pa plan mark.

2. Tryck p& OK-knappen tvé ganger for att l&dsa upp
roboten.

3. Roboten kan inte korsa féremdal som ar hogre an 4 cm.
Hall marken jamn aven dar den arbetar.

Roboten lutad.

Roboten lutar mer an 37°.

1. Satt tillbaka roboten pa plan mark.

2. Tryck p& OK-knappen tva ganger for att ldsa upp
roboten.

3. Roboten kan inte kldttra upp i sluttningar som ar storre
an 40% (22°).

Roboten har fastnat.

Roboten har fastnat och kan inte
ta sig loss.

1. Ta bort omgivande hinder och forsok sedan igen.

2. Flytta roboten manuellt till en platt och 6ppen plats i
kartan och forsok starta uppgiften igen. Om du fortfarande
stoter pa detta problem, forsok igen nar roboten &r i
laddstationen.

3. Kontrollera om det finns hal i marken. Fylli halen innan
du klipper for att férhindra att roboten fastnar.

4. Kontrollera om det omgivande graset ar hogre an 10 cm.
Du kan justera Hinder Undvikande héjd eller anvanda en
vanlig grasklippare for att klippa grasmattan i forvag for att
forhindra att roboten fastnar.

5. 0m roboten ofta fastnar pa den har platsen kan du stalla
in den som ett forbjudet omrade.

Fel pa vanster/hoger
drivhjul.

Hjulet kan inte rotera eller det ar
ett problem med hjulmotorn.

1. Rengor drivhjulen och forsék sedan igen.
2. 0m felet kvarstar kan du forsoka starta om roboten.
3. Kontakta kundservice om felet kvarstar.

Bladskivan kan inte rotera.

Bladskivan kan inte rotera
normalt eller s& ar det ndgot fel
p& skarmotorn.

1. Rengor bladskivan och férsok sedan igen.

2. Kontrollera om det omgivande graset ar hdgre an

10 cm. Du kan klippa grasmattan i férvag med hjalp av
en vanlig grasklippare for att forhindra att bladskivan
blockeras av hogt gras.

3. Kontrollera om det finns vatten under knivdisken. Flytta
i s& fall roboten till en torr plats och forsok sedan igen.

4. 0m felet kvarstar kan du forsoka starta om roboten.

5. Kontakta kundservice om felet kvarstar.

Laddningsfel.

Roboten dockas i laddstationen,
men laddningsstrommen eller
laddningsspanningen ar inte
korrekt.

1. Kontrollera om laddningsstationen ar korrekt ansluten
till strammen.

2. Kontrollera om laddningskontakterna pa roboten och
laddstationen ar rena.

3. Nar kontrollen &r klar kan du férséka docka roboten i
laddstationen igen.

4. Kontakta kundservice om felet kvarstar.




Problem

Orsak

Lésning

Batteritemperaturen ar for
hog.

Batteritemperaturen ar =60 °C.

1. Anvand roboten dar omgivningstemperaturen ar
lagre an 40 °C . Du kan vanta tills batteritemperaturen
sjunker automatiskt.

2. Du kan stdnga av roboten och starta om den efter ett
tag.

3. Kontakta kundservice om felet kvarstar.

Batteritemperaturen ar
hog.

Batteritemperaturen ar > 45° C.

1. Laddning kan misslyckas nar batteritemperaturen ar
Over 45°C.

2. Anvand roboten dar omgivningstemperaturen ar
lagre dan40°C.

Batteritemperaturen ar lag.

Batteritemperaturen ar < 6° C.

1. Laddning kan misslyckas nar batteritemperaturen ar
under 6°C .

2. Anvand roboten dar omgivningstemperaturen ar
Over 6°C.

Roboten ar vilse.

Positioneringen ar forlorad.

1. Kontrollera om robotens framre kamera ar smutsig.
Smuts kommer att paverka positioneringen.

2. Flytta roboten manuellt till en 6ppen plats i kartan
och forsok starta uppgiften igen.

3. 0m positioneringen inte dterstalls kan du fiarrstyra
roboten tillbaka till laddstationen via appen och sedan
starta grasklippningen.

Fel pa sensorn.

Fel pa sensorn.

1. Starta om roboten och forsok igen.
2. Kontakta kundservice om felet kvarstar.

Roboten &r i forbjudet
omrade.

Roboten ar i forbjudet omrade.

1. Flytta roboten frdn no-go-zonen och forsok sedan
igen.

2. Fjarrstyr roboten med appen for att flytta bort den
frdn no-go-zonen och forsok sedan igen.

Roboten befinner sig
utanfor kartan.

Roboten befinner sig utanfor
kartan.

1. Flytta roboten manuellt s& att den hamnar innanfor
kartans grans. Forsok sedan igen.

2. Fjarrstyr roboten tillbaka till kartomrédet via appen
och fors6k sedan igen.

N6dstopp ar aktiverat.

Stoppknappen pé roboten trycks
in.

Tryck p& OK-knappen tva génger for att ldsa upp
roboten.

Lagt batteri. Roboten
stangs snart av.

Batterinivan ar<10 %.

Docka roboten i laddstationen for laddning.

Roboten ar utanfor kartan.
Risk for stold.

Roboten ar utanfor kartan.

1. Flytta roboten manuellt tillbaka till arbetsomradet.
2. Du kan inaktivera Utanfér kartan-larmet i
Installningar i appen.

Misslyckades med
att tervanda till
laddstationen.

Roboten hittar inte laddstationen
nar den atervander till
laddstationen.

1. Kontrollera om det finns hinder som blockerar roboten. Ta
bort hindren och forsok igen.

2. Se till att det finns tillrackligt med belysning och att vadret
ar klart (d.vs. inget regn eller dimma). Daligt vader kan
péverka robotens forméga att dtervanda.

3. Bekrafta att kartan som for narvarande anvands i appen
matchar robotens driftplats. Om inte, vaxla till ratt karta i

" Kartredigering” .

4. Setill att en laddningsstation ar installerad pa kartan som
anvands for narvarande.

5. Fjarrstyra roboten tillbaka till laddstationen via appen.




Problem

Orsak

Lésning

Misslyckades med att
docka i laddstationen.

Roboten hittar laddstationen
men lyckas inte docka.

1. Se till att det finns tillrackligt med belysning och att
vadret ar klart (d.v.s. inget regn eller dimma). Daligt
vader kan paverka robotens formaga att docka.

2. Kontrollera om den reflekterande filmen pa
laddstationen ar smutsig eller blockerad.

3. Kontrollera om det finns hinder framfor
laddstationen.

4. Kontrollera om laddstationen har flyttats.

5. Kontrollera om bottenplattan ar tackt med tjock lera.
6. Kontrollera om stationen star pa en sluttning.

7. Kontrollera om stationen har strom.

8. Hjalp roboten att docka i stationen med
fiarrkontrollen eller manuellt.

Positioneringen
misslyckades.

Positioneringen misslyckas
nar roboten forsoker starta en

klippuppgift.

1. Se till att det finns tillrackligt med belysning och att
vadret ar klart (d.v.s. inget regn eller dimma). Daligt
vader kan paverka robotens positionering.

2. Flytta roboten manuellt till en platt och ppen plats
inom kartan och forsok starta uppgiften igen.

3. 0m du fortsatter att stota pa detta fel, forsok igen
efter att roboten har dockat i stationen.

4. 0Om positioneringsfelet fortsatter, flyttar du
laddningsstationen till en 6ppen plats och utfér en ny
kartldggning.

Otillrackligt utrymme for att
svanga framfor stationen.

Otillrackligt utrymme for att
svanga framfor stationen.

1. Om stationen ar placerad vid kanten av kartan eller
inuti den, se till att det finns minst 1 m fritt utrymme
mellan den framre delen av stationens bottenplatta
och kartans grans; annars kanske roboten inte kan
svanga.

2. Flytta stationen, eller andra kartan i Kartredigering.

Vagen ar blockerad.

Vagen ar blockerad.

1. Kontrollera om en forbjuden zon ar installd pa vagen.
2. Kontrollera om det finns hinder som blockerar
roboten.

3. 0Om roboten fortfarande inte kan passera, ta bort
vagen i Kartredigering och stallin en ny.

Det ar ett problem med
den framre kameran.

Det ar ett problem med den
framre kameran.

1. Torka av framre kameran med en ren trasa.
2. Prova att starta om roboten.
3. 0m problemet kvarstér, vanligen kontakta kundtjanst.

Framre kamera blockerad.

Framre kamera blockerad.

1. Kontrollera att den framre kameran inte ar blockerad
innan du forsoker igen.

2.0m kameran ar smutsig, rengor den med en mjuk
trasa innan du forsoker igen.

Svag positioneringssignal.

Svag positioneringssignal.

1. Se till att vadret ar klart. Kraftigt regn eller svagt jus
kan stéra robotens positionering. Roboten kommer att
dteruppta driften nér positioneringssignalen aterstalls.
2.0m problemet kvarstar, anvand fiarrkontrolllaget och
styr roboten tillbaka till laddningsstationen manuellt
innan du paborjar uppgifterna.

Gransdetekteringsfel
uppstar under automatisk
kartlaggning.

Gransdetekteringsfel uppstar

under automatisk kartldggning.

1. Se till att [jusforhallandena ar lampliga, varken for
ljusa eller for svaga.

2. Bekrafta att vadret ar klart, undvik dimma eller regn.
3. Se till att robotens frontkamera ar ren och fri.

4. Se till att markytan ar jamn, eftersom gupp kan
paverka upptackt.

5. 0m gransdetektering fortsatter att misslyckas, vaxla
till fiarrkontrollage for kartlaggning.




13 Specifikationer

Produktnamn MQOVA ViAX-serien
SKU VIAX 300
Grundldggande Modell MVVW1200
information
Métt 595 x 380 x 272 mm
Robaotens vikt (inkl. batteri) 9,4 kg
Rekommenderad arbetskapacitet 300 m?
: o Standard: 300 m?/dag
Klippeffektivitet Effektivitet: 500 m?/dag
Klippning Klipphojd 20-60 mm
Klippbredd 20cm
Laddningstid ? 45 min
Klippningstid per laddning 3 50 min
Ljudniva LWA 57 dB(A)
Ljudeffekt osakerheter KWA 3 dB(A)
Buller
Ljudtryck niva LpA 49 dB(A)
Ljudtryck osakerheter KpA 3 dB(A)
) 0-50°C
Drifttemperatur Rekommenderat: 10-35° C
Temperatur vid l&ngvarig lagring 107357 C
Rekommenderad: 0-25° C
Arbetsmili
rbetsmiljo Robotgrasklippare: IPX6
IP-klassificering Laddstation: IPX4
Stromforsorjning: IP67
Maximal lutning for klippomrade 40 % (22°)
Bluetooth-frekvens 2400,0-2483,5 MHz
é;‘;}ﬁ;"ﬁg?:‘r 802.11b:162dBm(@11Mbps)
Maximal RE-effekt 802.11g:14+2dBm(@54Mbps)
802.11n:13+2dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 7.49dBm




Anslutnings-
mdjligheter

Wifi

Wifi 2,4 GHz
(2400-2483,5M)

Lanktjansten (valfritt) 4

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS (valfritt)

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS

Skdrande motor Hastighet 2500 v/min
Batterimodell 6 MBPM10
Batterityp Litiumjonbatteri
Batteri (robot)
Nominell kapacitet 2,5 Ah
Nominell spanning 18V DC

Laddarmodell MPAM10/MPAM20/MPAM20(c)
Ingdngsspanning 100~240 V AC
Stromforsérjning
Utgangsspanning 20V DC
Utstrom 1,5A/3A
Laddningsstationsmodell MCV20
Ingangsspanning 20V DC
Laddstation Utgangsspanning 20V DC
Ingangsstrom 1,5A/3A
Utstrom 1,5A/3A
Extra blad och skruvar 9
Tillbehoér
Bladmodell MBKM10 (MOVA)
Drivhjul Hjultyp Terrang

1. Baserat pd tester frdn MOVA-laboratoriet.
2. Laddningstiden startar nar roboten automatiskt dtervander till laddningsstationen vid lag batteriniva.
3. Baserat pa tester frdn MOVA-laboratoriet.
4. Kraver att Lankmodulen har installerats.

5. Kraver att Lankmodulen har installerats.

6. VIAX 300 ar kompatibel med bade MBPM10 (2,5 Ah) och MBPM20 (5 Ah) batterier.
Obs: Specifikationerna kan komma att dndras eftersom vi standigt forbattrar var produkt. Besok var webbplats

pa https://www.mova.tech fér den senaste informationen.
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1 Instrukcje bezpieczenstwa
1.1 Ogolne instrukcje bezpieczenstwa

« Przed uzyciem produktu uwaznie przeczytaj i zrozum instrukcje obstugi.

» Do produktu uzywaj tylko wyposazenia rekomendowanego przez MOVA. Kazde inne uzycie jest niewtasciwe.

» Nie pozwalaj, by dzieci znajdowaty sie lub bawity sie w poblizu dziatajgcego urzadzenia.

 Nie uzywaj produktu tam, gdzie ludzie nie sg swiadomi jego obecnosci.

= Nie biegaj, sterujgc recznie produktem za pomocg aplikacji MOVAhome. Zawsze chodz, uwazajgc na kroki
stawiane na zboczach i caty czas utrzymuj rownowage.

« Unikaj uzywania produktu gdy ludzie, a zwtaszcza dzieci lub zwierzeta znajdujg sie na obszarze jego pracy.

e Jezeli uzywasz produktu w miejscach publicznych, umiesc¢ znaki ostrzegawcze wokot obszaru pracy o
nastepujgcej tresci: ,Uwaga! Automatyczna kosiarka trawy! Trzymaj sie z dala od urzgdzenia! Nadzoruj
dziecil”

» Nos wytrzymate obuwie i dtugie spodnie podczas obstugi produktu.

= Aby unikng¢ zniszczenia produktu oraz wypadkow z udziatem pojazdow i 0s6b, nie ustawiaj obszaréw pracy
lub sciezek transportu wzdtuz sciezek publicznych.

= Nie dotykaj ruchomych, niebezpiecznych czesci, takich jak tarcza tngca, zanim zupetnie sie nie zatrzymaja.

* W przypadku urazu lub wypadku poszukaj pomocy medycznej.

= Przed usunieciem blokad, przeprowadzaniem konserwacji lub sprawdzaniem produktu, WYtACZ go. Jezeli
produkt wibruje nieprawidtowo, przed ponownym uruchomieniem, sprawdz czy nie doznat uszkodzen. Nie
uzywaj produktu, gdy jakakolwiek czesc jest zepsuta.

» Nie umieszczaj kabla gtéwnego na obszarze, na ktorym produkt bedzie kosit. Stosuj sie do instrukgcji
dotyczgcych instalacji kabla.

» Uzywaj tylko stacji tadujgcej dotgczonej do zestawu, aby natadowac produkt. Niepoprawne uzycie moze
skutkowac porazeniem prgdem, przegrzaniem lub wyciekiem zrgcej cieczy z baterii. W przypadku wycieku
elektrolitu, przeptukac¢ wodg/srodkiem neutralizujgcym i zgtosic¢ sie po pomoc medyczng, jezeli zrgca ciecz
dostanie sie do oczu.

» Podtgczajac kabel gtowny do gniazdka elektrycznego, uzyj wytgcznika réznicowoprgdowy (RCD) o
maksymalnym pradzie wyzwalajgcym 30 mA.

» Uzywaj tylko oryginalnych baterii rekomendowanych przez MOVA. Zapewnienie bezpieczenstwa z
nieoryginalnymi bateriami jest niemozliwe. Nie uzywaj baterii jednorazowych.

» Trzymaj przedtuzacze z dala od ruchomych, niebezpiecznych czesci, aby unikng¢ uszkodzenia przewodu, ktore
moze doprowadzi¢ do kontaktu z elementami pod napieciem.

« |lustracje wykorzystane w niniejszym dokumencie majg jedynie charakter pogladowy. Nalezy odniesc sie do
rzeczywistego produktu.

» Nigdy nie pozwalaj dzieciom, osobom o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub
psychicznych lub nieposiadajgcym doswiadczenia i wiedzy lub niezaznajomionym z niniejszymi instrukcjami na
uzywanie tego urzgdzenia. Przepisy lokalne moga ograniczac wiek operatora.

» Nie podtgczaj ani nie dotykaj uszkodzonego kabla, dopdki nie zostanie on odtgczony od gniazdka
elektrycznego. Jezeli kabel zostanie zniszczony podczas dziatania, odtgcz wtyczke z gniazdka elektrycznego.
Zuzyty lub uszkodzony kabel zwieksza ryzyko porazenia prgdem i powinien zostac¢ zastgpiony przez
serwisantow.

« Nie popychaj produktu na site ani zbyt szybko, to moze go uszkodzic.

» Aby zachowac zgodnosc¢ z wymogami dotyczgcymi ekspozycji na promieniowanie RF, nalezy utrzymac
odlegtosc separacyjng 35 cm miedzy urzgdzeniem a cztowiekiem.

« Dla celow dotadowania akumulatora stosuj tylko odtgczany modut zasilacza dostarczany wraz z urzgdzeniem.

g
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1.2 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce instalacji

= Unikaj instalowania stacji tadujgcej w miejscach, gdzie ludzie mogg sie o nig potkngc.

= Nie instaluj stacji tadujgcej w miejscach, gdzie istnieje ryzyko wystapienia stojgcej wody.

= Nie instaluj stacji tadujgcej, w tym zadnych akcesoriow, w zasiegu 60 cm od jakichkolwiek materiatow palnych.
Awaria lub przegrzewanie sie stacji tadujgcej oraz zrodta zasilania stanowig zagrozenie pozarowe.

1.3 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce dziatania

= Trzymaj dtonie i stopy z dala od obracajgcych sie ostrzy. Nie umieszczaj dtoni ani stop w poblizu lub pod
produktem, gdy jest on wtgczony.

= Nie podnos ani nie przenos produktu, gdy jest wtgczony.

= Uzyj trybu parkowania lub WYLACZ produkt, gdy w obszarze pracy znajdujg sie ludzie, a zwtaszcza dzieci lub
zZwierzeta.

= Upewnij sie, ze na trawniku nie ma takich obiektow jak kamienie, gatezie, narzedzia lub zabawki. W
przeciwnym razie, ostrza w kontakcie z nimi, mogg ulec zniszczeniu.

= Nie ktadz przedmiotow na produkcie lub stacji tadowania.

= Nie uzywaj produktu, gdy przycisk STOP nie dziata.

= Unikaj kolizji pomiedzy produktem a ludzmi lub zwierzetami. Jezeli osoba lub zwierze wejda w droge produktu,
zatrzymaj go natychmiast.

= Zawsze WYLACZA)] produkt, jezeli nie pracuje.

= Nie uzywaj produktu, gdy jednoczesnie dziata zraszacz wynurzalny. Uzyj funkcji harmonogramu, aby upewnic
sie, ze produkt i zraszacz wynurzalny nie dziatajg w tym samym czasie.

= Unikaj umieszczania kanatow tgczenia tam, gdzie sg zainstalowane zraszacze wynurzalne.

= Nie uzywaj produktu w miejscach, gdzie znajduje sie stojgca woda, na przyktad podczas obfitych opadow
deszczu lub gdzie gromadzi sie woda.

1.4 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce konserwacji

* WYLACZ produkt podczas konserwowania.

= Po umyciu, upewnij sie, ze produkt znajduje sie na ziemi, w jego naturalnej pozydji, a nie do gory nogami.
» Nie odwracaj produktu, aby wyczysci¢ obudowe. Jezeli odwrdcisz go w celach czyszczenia, upewnij sie,

ze zostanie on przywrocony do wtasciwej mu pozycji. Ten srodek ostroznosci jest konieczny, aby zapobiec
przedostaniu sie wody do silnika i potencjalnemu zaktdceniu normalnego funkcjonowania.

« Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji stacji tadujgcej wyjmij wtyczke ze stacji tadujacej lub
usun zabezpieczenie.

» Nie uzywaj myjek wysokocisnieniowych lub rozpuszczalnikow, aby wyczysci¢ produkt.

1.5 Bezpieczenstwo baterii

Baterie litowo-jonowe mogg eksplodowac lub powodowac pozar, gdy zostang rozmontowane, spowodujg
zwarcie, wystawione na dziatanie wody, ognia lub wysokich temperatur. ObchodZ sie z nimi z ostroznoscig,
nie rozmontowu;j lub nie otwieraj baterii, a takze unikaj jakichkolwiek form elektronicznych/mechanicznych
uszkodzen. Przechowuj z dala od bezposredniego Swiatta stonecznego.

1. Uzywaj tylko tadowarki i zasilacza dostarczonych przez producenta. Uzycie niewtasciwych tadowarek lub
zasilaczy moze spowodowac porazenie prgdem i/lub przegrzanie.

2. NIE PROBUJ NAPRAWIAC LUB MODYFIKOWAC BATERII! Proby naprawy mogg skutkowac powaznymi
obrazeniami ciata w wyniku eksplozji lub porazenia prgdem. Jezeli dojdzie do wycieku, uwolnione elektrolity
bedg zrgce i toksyczne.

3. To urzgdzenie zawiera baterie, ktdre mogg by¢ wymieniane jedynie przez wykwalifikowane osoby.

1.6 Pozostate niebezpieczenstwa
Aby unikng¢ urazow, do wymiany ostrzy zaktadaj rekawice ochronne.



1.7 Symbole i naklejki

OSTRZEZENIE -
Przeczytaj instrukcje obstugi przed przystgpieniem do obstugi
urzgdzenia.

OSTRZEZENIE -
Zachowaj bezpieczng odlegtos¢ od urzgdzenia podczas jego
pracy.

OSTRZEZENIE -
Usun urzadzenie blokujgce przed rozpoczeciem pracy przy
urzadzeniu lub jego podnoszeniem.

OSTRZEZENIE -
Nie jezdzij na urzgdzeniu.

AR S el =

OSTRZEZENIE -

Wyrzucanie tego produktu jako zwykty odpad domowy jest
zabronione. Upewnij sie, ze produkt zostat poddany recyklingowi
zgodnie z lokalnymi wymogami prawnymi.
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Ten produkt jest zgodny z obowigzujgcymi dyrektywami WE.

Przeczytaj instrukcje obstugi

q3
@ Sprzet klasy Il
L]

- Prad staty

[] Sprzetklasy Il

ZAMIERZONE UZYCIE

Produkt ogrodowy jest przeznaczony do koszenia trawnika domowego. Jest zaprojektowany do czestego
koszenia, co pozwala utrzymac zdrowszy i lepiej wygladajgcy trawnik niz kiedykolwiek wczesniej. W zaleznosci
od wielkosci trawnika, kosiarka moze byc zaprogramowana do pracy w dowolnym czasie lub z dowolng
czestotliwoscig. Nie nadaje sie do kopania, zamiatania ani odsniezania.

e

Niniejszym Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. deklaruje, ze sprzet radiowy modelu MOVA MVVV1200 jest zgodny
z Dyrektywa 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod ponizszym adresem internetowym:
https://www.mova.tech/pages/declaration-of-conformity.

SzczegOtowa e-instrukcja znajduje sie na stronie https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.



2 Wprowadzenie do produktu

2.1 Zawartos¢ pudetka

@ Robot @ wieza tadowania
(z 10 m kablem)

e Zrédto zasilania e Paliki x 8, klucz szesciokagtny

elnstrukcja uzytkownika e Niestrzepigca sie szmatka

9 Ptyta podstawowa

@ Zapasowe noze i Sruby (9 szt.)

eskrécona instrukcja uzytkownika

:
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2.2 Przeglad produktow
Przycisk stop

@ Klucz bezpieczenstwa

Kontrolka na kamerze

Pokretto regulacji
wysokosci koszenia

Styki tadowania

Koto uniwersalne

Uchwyt

Tarcza tnaca Przegroda na baterie

Koto napedowe

2.3 Uktad stereowizyjny UltraEyes ™ 1.0 Al

UltraEyes ™ 1.0 jest rdzeniem serii VIAX — pionierskg innowacjg, ktora redefiniuje inteligentng pielegnacje
trawnika dzieki stereoskopowemu systemowi wizyjnemu napedzanemu sztuczng inteligencja. Ta
zaawansowana technologia umozliwia urzadzeniom z serii VIAX poruszanie sie po ogrodzie z niezrownana
klarownoscig i precyzja.

Wyposazone w podwaojne kamery Ultra HDR i algorytmy wykorzystujgce sztuczng inteligencje, urzgdzenie
precyzyjnie odroznia obszary porosniete trawg od pozostatych, jednoczesnie rozpoznajac rozne przedmioty.
Zaawansowany algorytm przetwarzania obrazu i inteligentnego podejmowania decyzji umozliwia
rozpoznawanie i pozycjonowanie z milimetrowg precyzjg, co pozwala na prawdziwe rozumienie przestrzeni
podwarka we wszystkich kierunkach.

_) Uktad stereowizyjny
UltraEyes ™ 1.0 Al




2.4 Czujnik

Nazwa Opis

Zapewnia pozycjonowanie i wykrywa przeszkody, granice trawnikow i obecnosc
Kamera ludzi.

stereoskopowa Kat widzenia: 110° (poziomy), 75° (pionowy), 120° (przekatna)

Rozdzielczos¢: 2 MP

3 Montaz

3.1 Wybierz odpowiednie miejsce

» Umiesc stacje tadowania na rownej powierzchni blisko krawedzi trawnika i gniazdka zasilania. Zaleca sie
umiescic stacje tadowania w miejscu z silnym sygnatem Wi-Fi.

Uwaga: Site sygnatu Wi-Fi mozesz sprawdzi¢ przy pomocy urzgdzenia mobilnego. Duza sita sygnatu Wi-Fi
zwieksza stabilnosc potgczenia miedzy robotem a aplikacja.

Wazne

- Upewnij sie, ze grunt jest dosc¢ miekki, aby zapewni¢ mozliwosc bezpiecznego wkrecenia srubek.

- Umiesc stacje tadowania na rownym terenie. Kazde nachylenie moze spowodowac, ze robot stoczy sie do tytu i
utraci potgczenie.

4 )
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» Przestrzen w obrebie 1 m po lewej, prawej i naprzeciw stacji powinna byc pusta i pozbawiona przeszkod.
Upewnij sie, ze trawa wokot miejsca, w ktorym znajduje sie robot, jest krotsza niz 6 ecm. Jezeli trawa jest
wyzsza, najpierw skos jg przy pomocy konwencjonalnej kosiarki. Wysoka trawa utrudnia robotowi powrot
do stacji tadowania.

( N




3.2 Zmontuj stacje tadowania
@ Wsun wieze tadowania w odpowiednie miejsce ptyty podstawowej, az ustyszysz klikniecie.

( )
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@ Przymocuj ptyte bazowg do podtoza za pomocg palikow wechodzgcych w sktad wyposazenia i klucza
szesciokgtnego.

4 1
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© Podtacz kabel do zrodta zasilania. Nastepnie wtoz kabel do gniazdka. Upewnij sie, ze zrodto zasilania
znajduje sie zawsze przynajmniej 30 cm nad ziemig.

-~
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Uwaga: Jezeli wszystko zostanie podtgczone poprawnie, dioda LED zacznie Swieci¢ statym swiattem
niebieskim, gdy bedzie zasilanie.

4 )
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@ Umiesc robota w stacji tadowania, aby go natadowac. Upewnij sie, ze robot zostat poprawnie
podtgczony do stacjitadowania.

4 )
€3
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Uwagi
» Lampka kontrolna bedzie migac na zielono, gdy robot bedzie pomyslnie sie tadowac w stacji tadowania.
N
o —/

= Jesli chcesz dodac garaz dla dodatkowej ochrony, uzyj odpowiedniego garazu MOVA, dostepnego w
lokalnych sklepach lub online. Uzywanie garazu innego niz MOVA moze powodowac problemy podczas
tadowania.

Dioda LED na stacji tadowania

Kolory diody LED Znaczenie

1. Stacja tadowania ma problem (na przyktad z przeptywem prgdu
bgdz napieciem).

2. Robot dokuje w stacji tadowania, ale tadowanie nie przebiega
poprawnie (na przyktad w przypadku zwarcia na stykach
tadowania).

Czerwony; dioda swieci nieprzerwanie/
mruga

Stacja tadowania jest zasilana. Robot nie znajduje sie w stadji

Niebieski; dioda swieci nieprzerwanie. !
tadowania.

Zielony; dioda mruga. Robot taduje sie w stacji tadowania.

Robot jest zadokowany w stacji tadujgcej i majg miejsce
nastepujgce scenariusze, w ktorych robot:

Zielony; dioda swieci nieprzerwanie 1. W petni natadowany lub

2. Nie taduje sie, poniewaz aktualny czas jest poza wyznaczonym
okresem tadowania.

— (o5)
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4 Przed pierwszym uzyciem

4.1 Zapoznaj sie z panelem sterowania

Wskaznik stanu robota
Wskaznik potaczenia aplikacji

Wskaznik blokady rodzicielskiej

Zasilanie Rozpocznij  Wroc do stacji

Sterowanie
Przycisk Funkcja
Aby witgczyc robota, zainstaluj klucz bezpieczenstwa i przekre¢ go w pozycje ON.
Przytrzymaj przycisk(!) przez 2 sekundy, aby wtaczyc robota.
Zasilanie ()
Aby wytgczyc¢ robota, upewnij sie, ze znajduje sie on poza stacjg tadujaca.
Nastepnie przytrzymaj przycisk(') przez 2 sekundy. Przekrecenie klucza
bezpieczenstwa w pozycje OFF rowniez wytgczy robota.
.. Aby rozpoczac koszenie catego obszaru lub wznowic wstrzymane zadania,
Rozpocznij DI nacisnij przycisk I, a nastepnie nacisnij przycisk OK w ciggu 5 sekund.
Wréé do stacji o Abywys’gac robptq z povyrotem do_stam tadujgcej, nacisnij przycisk O, a
nastepnie nacisnij przycisk OK w ciggu 5 sekund.
Aby dezaktywowac blokade bezpieczenstwa i umozliwic sterowanie aplikadjg,
nacisnij dwukrotnie przycisk OK.
OK
Aby witgczyc tryb parowania Bluetooth, przytrzymaj przycisk OK przez 3
sekundy.
.o Aby przywrocic¢ robota do ustawier fabrycznych, przytrzymaj przycisk | i
Rozpocznij + OK przycisk OK razem przez 3 sekundy.
Nacisnij przycisk Stop, aby zatrzymac robota i aktywowac blokade
Stop bezpieczenstwa. Sterowanie aplikacjg zostanie wytgczone. Aby dezaktywowac
blokade bezpieczenstwa, nacisnij dwukrotnie przycisk OK.
Rozpocznij + Wro€ do | Chcac wytgczyé blokade rodzicielska nacisnij jednoczesnie przyciski i 0 .
stacji Robot wyda kamunikat: ,Blokada rodzicielska jest wytgczona” .

ie‘,_



Klucz bezpieczenstwa

 Przekrec klucz bezpieczenstwa w pozycje ON przed wtgczeniem robota.

 Przekrec klucz bezpieczenstwa w pozycje OFF; robot wytgczy sie automatycznie.

» Mozesz wyjgc klucz bezpieczenstwa, gdy jest w pozycji OFF. Robota nie mozna wtgczyc bez klucza.
Uwaga: Jesli zgubisz klucz bezpieczenstwa, skontaktuj sie z zespotem obstugi posprzedazowej, aby uzyskac
zamiennik.

Wskazniki na panelu sterowania

Wskaznik Kolor Znaczenie

Migajgcy zielony | Robottaduje sie w stacjitadujace;.

Staty zielony Bateria jest w petni natadowana.

1. Wystapit btad.

Staty czerwony 2. Nacisnieto przycisk zatrzymania awaryjnego.

Status robota @ °

1. Robot wykonuje zadanie lub jest w trybie
Migajgcy niebieski | pauzy.
2. Robot inicjalizuje sie po wtgczeniu.

Staty niebieski Robot jest w trybie gotowosci.

Staty niebieski Robot jest potgczony z aplikacja.

Potaczenie z aplikacja 0 ®
2 P ja@ Migajgce niebieskie | Robottgczy sie z aplikacja.

Panel sterowania zostat zablokowany w aplikagji.

Blokada rodzicielska & ® Staty niebieski (Funkcje ,Blokady rodzicielskiej” mozna wigczyc
w aplikacji).

4.2 Ustawienia poczgtkowe
Przed wtgczeniem robota po raz pierwszy, nalezy wykonac kilka podstawowych czynnosci, aby
przygotowac go do uzytku.



@ Otworz pokrywe gorng i obroc klucz bezpieczenstwa do pozycji ON.

©)

Uwagi

« Po wtgczeniu zasilania robot rozpoczyna proces inicjalizacji, co sygnalizowane jest miganiem niebieskiej
kontrolki stanu & ® na panelu sterowania. Po wyemitowaniu dzwiekowego sygnatu uruchomienia i
przejsciu kontrolki stanu 8 ® w ciggte niebieskie $wiatto, proces inicjalizacji zostaje zakonczony.

» Robot wtaczy sie automatycznie po zadokowaniu w stacjitadowania.

Wazne: Aby wtgczyc robota, upewnij sie, ze klucz bezpieczenstwa jest zainstalowany i ustawiony w pozycji ON.
W przeciwnym razie robota nie mozna wtgczyc.

© Potacz robota z Internetem
Zeskanuj kod QR, aby pobrac aplikacje MOVAhome na urzgdzenie mobilne. Po instalacji, utworz konto i
zaloguyj sie.

£ Download on the \’ Get it on
' App Store P»” Google Play




Przed konfiguracjq sieci:

» Sprawdz, czy zaréwno robot, jak i urzgdzenie mobilne znajdujg sie w zasiegu tej samej sieci Wi-Fi.

» Upewnij sie, ze Twoje urzgdzenie mobilne znajduje sie w odlegtosci nie wiekszej niz 10 m od robota.
» Witgcz Bluetooth na urzgdzeniu mobilnym.

1. Otworz aplikacje MOVAhome.

2. Mozesz potaczyc sie za pomocg jednej z nastepujgcych metod:

a. Skanowanie kodu QR: Przejdz do & Urzgdzenie i stuknij == Zeskanuj kod QR, aby sie potgczy¢.
Zeskanuj kod QR znajdujgcy sie wewngtrz gornej pokrywy robota, aby nawigzac potgczenie.

b. Dodaj recznie: Przejdz do 4 Urzgdzenie i stuknij + Dodaj. Nastepnie wybierz model swojego robota, aby
nawigzac potgczenie.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby zakonczyc potgczenie z siecig Wi-Fi.

Wazne

» Wykorzystaj czestotliwosc 2.4 GHz lub umozliwiajgcg tgcznose dwupasmowg 2.4/5 GHz.

= Upewnij sie, ze Twoja sie¢ Wi-Fi nie ma zapory ogniowej i nie jest zaszyfrowana. W przeciwnym razie
konfiguracja sieci moze sie nie powiesc.

4. Nacisnij i przytrzymaj przycisk OK na panelu sterowania przez 3 sekundy. Robot przejdzie w tryb parowania
Bluetooth.

Uwaga: Przed nacisnieciem przycisku OK upewnij sie, ze proces inicjalizacji zostat zakonczony. Inicjalizacja
jest zakoriczona, gdy zostanie odtworzony sygnat dzwiekowy uruchomienia i kontrolka stanu & ® zaswieci sie
ciggtym niebieskim swiattem. Parowanie urzgdzen nie moze byc¢ przeprowadzone, dopoki proces inicjalizacji
nie zostanie ukonczony.

5. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby zakonczy¢ parowanie.

Uwagi

« Wskaznik potgczenia z aplikacjg § ® na panelu sterowania bedzie $wiecic statym niebieskim $wiattem,
gdy robot zostanie pomyslnie potgczony z aplikacja.

= Aby sterowac robotem zdalnie bez tgczenia sie z siecig Wi-Fi, mozesz rowniez kupi¢ modut do tgczenia sie z
Internetem.
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Jak anulowa¢ parowanie robota?

Po zakonczeniu parowania robota zostanie automatycznie powigzany z kontem MOVAhome. Kazde
urzgdzenie moze byc¢ powigzane tylko z jednym kontem w danym czasie. Nie moze zostac¢ powigzane z
innym kontem w tym samym czasie.

Aby sparowac robota z nowym kontem, musisz go najpierw roztgczyc. Aby go roztgczyc:

1. Otworz aplikacje MOVAhome. Przejdz do i Urzgdzenie.

2. Znajdz nazwe swojego robota. Jesli masz wiele robotow powigzanych z kontem MOVAhome, przesun
palcem w lewo lub w prawo, aby uzyskac¢ dostep do strony robota, ktérego chcesz edytowac.

3. Stuknij M obok nazwy robota.

4. Wybierz Usun.

Wazne: Po anulowaniu powigzania robota z kontem wszystkie dane uzytkownika zapisane w pamieci
robota zostang trwale usuniete z serwera.

Jak udostepni¢ robota?

1. Stuknij M obok nazwy robota.

2. Wybierz Udostepnianie urzadzenia.

Wazne: Po anulowaniu powigzania robota z kontem wszystkie dane uzytkownika zapisane w pamieci
robota zostang trwale usuniete z serwera.

Jak wylogowac sie z konta MOVAhome lub usung¢ konto?

1. Przejdz do & Ja > Konto.
2. Wybierz Wyloguj sie lub Usun konto.

Jak zresetowac robota?

wcisnij jednoczesnie przyciski i OK na 3 sekundy, co spowoduje przywrdcenie ustawien fabrycznych
robota.

Wazne: Wszystkie dane zapisane w pamieci robota zostang trwale usuniete.

5 Wygeneruj mape ogrodu

Przed mapowaniem, wykonaj nastepujgce kroki:

= Poziom baterii robota jest wyzszy niz 50%.

» Musi by¢ pogodnie i sucho, z wystarczajacg iloscig swiatta.

= Obiektyw przedniej kamery musi byc¢ czysty i nie moze byc¢ niczym zastoniety.
= Robot prawidtowo zadokuje sie w stacjitadowania.
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Wazne
- Nie przesuwaj robota recznie podczas generowania granicy, poniewaz moze sie to zakonczyc niepowodzeniem.

- Gdy rozpoczyna sie mapowanie, nie dokuj robota zdalnie w stacji tadowania, zanim proces mapowania
nie zostanie ukonczony. W przeciwnym razie kamera przednia moze zostac zablokowana, co spowoduje
niepowodzenie mapowania.



= W trakcie tworzenia mapy idz za robotem w odlegtosci nie wiekszej niz5 m.

J

= Robot moze poruszac sie po stokach o nachyleniu do 40 % (22°). Jednak dla lepszych wynikéw koszenia
zaleca sie utrzymywanie nachyler obszarow roboczych ponizej 25 % (14°).

4 )

<25% (14°)
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« Dla obszarow wezszych niz 60 cm, ustaw je jako sciezki, aby umozliwic¢ robotowi przejscie (patrz sekcja 5.4:

Ustaw sciezke).

« Jesli krawedz trawnika znajduje sie ponad 4 cm powyzej otaczajgcego terenu lub ma strome nachylenie,
trzymaj robota w odlegtosci co najmniej 10 cm od krawedzi podczas mapowania. Jesli krawedz jest na tym
samym poziomie co teren, robot moze jg przekroczyc, aby optymalnie przycigc brzegi.
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= Upewnij sie, ze katy skretu sg wieksze niz 90° . Kgty mniejsze niz 90° mogqg utrudniac robotowi uzyskanie
czystego ciecia.

4 N

» Aby prawidtowo odwzorowac krawedzie trawnika, robot powinien zawsze podgzac po zewnetrznej
krawedzi trawnika. Nie nalezy tworzyc stref na srodku otwartego obszaru trawnika, poniewaz moze to
prowadzic¢ do bteddw pozycjonowania.

( )

5.1 Wygeneruj granice

@ Dotknij Rozpocznij mapowanie w aplikacji. Robot sprawdzi status i przeprowadzi kalibracje. Robot
automatycznie opusci stacje, aby przeprowadzic kalibracje. Zachowaj ostroznosc.

o 1= -

@ Zdalnie poprowadz robota na krawedz trawnika. Jesli obwod trawnika jest podwyzszony lub ma strome
nachylenie, pozostaw 80 cm wolnej przestrzeni na obrot kalibracyjny. Nastepnie dotknij Ustaw punkt
poczatkowy, aby ustali¢ punkt poczgtkowy granicy. Robot obraci sie w miejscu, aby skalibrowac swoja pozycje.
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© zdalnie skieruj robota wzdtuz krawedzi trawnika, aby wygenerowac strefe dziatania.

Automatyczne wykrywanie granicy

Zaawansowany algorytm sztucznej inteligencji pozwala robotowi rozrozniac trawe od innych rodzajow
nawierzchni w odpowiednich warunkach i automatycznie mapowac granice trawnika bez koniecznosci
korzystania z funkcji prowadzenia recznego.

Po zdalnym skierowaniu robota na krawedz trawnika i ustawieniu punktu poczgtkowego mozna uzyc trybu
automatycznego wykrywania granic. Mozesz wybrac, czy robot ma przekroczy¢ obwod uzyskujgc lepsze
efekty koszenia, czy tez pozostac blisko niego, aby nie utkngc.

Zalecamy, by podczas tworzenia mapy is¢ za robotem. Jesli robot nie wykryje prawidtowo granic, mozesz w
kazdej chwili opuscic tryb automatycznego wykrywania granic i przetgczyc sie na tryb sterowania zdalnego.
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Wazne: Funkcja automatycznego wykrywania granic wymaga wyraznie okreslonych krawedzi trawnika.
Niewyrazne granice mogg nie zostac prawidtowo rozpoznane.

O Gdy robot znajdzie sie w odlegtosci 1 m od punktu poczgtkowego, mozesz dotkng¢ Domknij granice i
generowanie granicy zostanie automatycznie zakonczone. Jesli obwod trawnika jest podwyzszony lub ma
strome nachylenie, pozostaw 80 cm wolnej przestrzeni na obrot kalibracyjny.

Uwaga: Jesli granica nie zostanie zamknieta lub wystgpi btad, zdalnie poprowadz robota na niewielkg
odlegtosc do przodu wzdtuz krawedzi, a nastepnie sprobuj ponownie zamkngc granice.
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5.2 Ustaw strefe wytaczong

Choc robot potrafi automatycznie omijac przeszkody, nadal nalezy ustawic strefy zagrozenia upadkiem,

takie jak baseny i piaskownice, jako obszary, do ktorych nie moze wjezdzac. Jezeli chcesz chronic pewne
przedmioty przed dziataniem robota (takie jak kwietnik, trampolina, grzgdka warzywna czy odstoniety korzen
drzewa), ustaw wokot nich strefy wytgczone. Mozesz dotkngc opcji Ustaw strefe wytgczong w aplikacji, aby
kontynuowac tworzenie stref zakazu. Alternatywnie, mozesz przejs¢ do &> Edycja mapy, aby tworzyc lub
usuwac strefy zakazu po zakonczeniu mapy.

Uwaga: Obszary czesto odwiedzane przez zwierzeta mozna oznaczyc jako ,Obszar aktywnosci zwierzgt”, co
uniemozliwi robotowi wjazd w te obszary i zapewni bezpieczenstwo zwierzat.

5.3 Tworzenie wiecej stref i rozszerzanie istniejgcych stref

» Aby utworzyc wiecej stref

Jeslitwoj trawnik jest oddzielony drogami lub masz kilka odizolowanych trawnikow, mozesz w aplikacji
stukngc¢ Ustaw strefe, aby kontynuowac tworzenie obszarow roboczych. Mozesz rowniez dodawac, usuwac
i modyfikowac strefy w & > Edycji mapy po zakonczeniu mapowania.

Uwaga: Jesli w ogrodzie sg kamienne sciezki, wyznacz je jako oddzielne strefy. Nastepnie narysuj sciezki
tgczace, aby robot mogt poruszac sie miedzy strefami.

Wazne: Aby prawidtowo odwzorowac krawedzie trawnika, robot powinien zawsze podgzac po zewnetrznej
krawedzi trawnika. Nie nalezy tworzyc stref na srodku otwartego obszaru trawnika, poniewaz moze to
prowadzi¢ do btedow pozycjonowania.
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= Aby rozszerzyc istniejgce strefy
Aby rozszerzyc istniejgcg strefe, dotknij Ustaw strefe w aplikacji, aby utworzyc obszar, ktéry chcesz
uwzglednic. Jesli dwa obszary naktadajg sie, zostang automatycznie potgczone. Alternatywnie mozesz

przejsc do & > Edycja mapy > Ustaw strefe po zakonczeniu mapowania, aby rozszerzyc istniejgcg strefe.
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5.4 Ustaw Sciezke

Dla oddzielnych stref wygeneruj sciezke, aby je potaczyc. Oddzielne strefy, ktére nie sg potgczone sciezkg,
beda niedostepne dla robota.

Uwaga: Robot domyslnie moze poruszac sie po sciezce, ale bez koszenia trawy.

Wazne: Jezeli przez twoj trawnik przechodzg sciezki wyzsze niz 4 cm, umiesc na nich przedmiot z pochytg
powierzchnig o wysokosci rownej wysokosci sciezki (taki jak pomost).

» Aby potaczy¢ dwie oddzielne strefy dziatania

W przypadku oddzielnych stref, wygeneruj sciezki, aby je potgczyc. W innym przypadku bedg dla robota
niedostepne. Aby wygenerowac sciezke, dotknij Ustaw Sciezke.

Wazne: Sprawdz, czy sciezka zaczyna sie i konczy na powierzchniach trawnika wewngtrz obszaru roboczego.
Nie ustawiaj zadnego z punktéw koncowych na powierzchniach bez trawnika.

4 N

= Aby potaczyc strefe dziatania i stacje tadowania

Jezeli stacja tadowania znajduje sie poza strefg dziatania, aby potgczyc jg ze strefg dziatania, nalezy
wygenerowac sciezke. Aby wygenerowac sciezke, ktéra pozwoli robotowi wracic do stacji, dotknij Ustaw sciezke.
Wazne

- Jeden koniec sciezki musi znajdowac sie na powierzchni trawnika wewnatrz obszaru roboczego,
a drugi bezposrednio przed stacjg tadowania. Zaleca sie wyrownanie sciezki ze stacjg tadowania.
- Podczas tworzenia sciezek tgczgcych strefe dziatania i stacje tadowania nie dokuj robota zdalnie w stacji
tadowania. W przeciwnym razie kamera przednia moze zostac zablokowana, co spowoduje niepowodzenie
mapowania.
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5.5 Ukoricz mape
Po wygenerowaniu stref dziatania, sciezek i stref wytgczonych, stuknij Ukoncz mape.
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5.6 Dodaj drugg mape

Podwd@jna mapa

Funkcja podwaojnej mapy jest przydatna w sytuacjach, gdy robot nie moze autonomicznie przemieszczac sie
miedzy rozdzielonymi trawnikami lub gdy potrzebnych jest kilka map.

Utwaorzenie drugiej mapy moze byc konieczne w nastepujgcych sytuacjach:

= Nie ma mozliwosci potgczenia trawnika przedniego z tylnym.

= Wystepujg duze roznice wysokosci miedzy obszarami trawnika.

= Masz kilka nieruchomosci, ale masz tylko jednego robota.

= Trawnik jest zbyt duzy, aby objgc¢ go jedng mapa.
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Przed zmapowaniem drugiego trawnika pamietaj o nastepujgcych kwestiach:
* W przypadku obu map zawsze rozpoczynaj mapowanie od stacji tadowania.
= Druga stacja tadowania (opcjonalna):

- Jesli kupites drugg stacje tadowania, zainstaluj jg na drugim trawniku.
-Jeslinie, przenies robota i stacje tadowania, aby zmapowac drugi trawnik.

Mapowanie drugiego trawnika

Po ukonczeniu pierwszej mapy, stuknij Dodaj mape, aby kontynuowac tworzenie drugiej. Alternatywnie
mozesz przejsc do §> Edycja mapy i stukng¢ Dodaj mape po zakonczeniu mapowania. Po zakonczeniu
drugiej mapy mozesz przetgczac sie miedzy mapami przez g > Edycja mapy.
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6 Sposadb dziatania

6.1 Rozpocznij pierwsze koszenie

Wskazowki przed koszeniem:

« Uzyj konwencjonalnej kosiarki, aby skrocic trawe do wysokosci nie wiekszej niz 10 cm.

= Usun z trawnika wszelkie przeszkody, takie jak gruz, liscie, zabawki, przewody i kamienie. Upewnij sie, ze podczas
koszenia na trawniku nie przebywajg dzieci i zwierzeta.

» Wyrownaj nierownosci trawnika.

= Z wyprzedzeniem ustaw w aplikacji preferencje koszenia (takie jak skutecznosc koszenia).




1. Otworz gorng pokrywe, aby uzyskac dostep do panelu sterowania.

2. Przekrec gatke robota, aby ustawi¢ wysokosc koszenia (20 mm-60 mm).

3. Nacisnij przycisk B, a nastepnie nacisnij przycisk OK w ciggu 5 sekund. Robot opusci stacje tadujgcg i
rozpocznie koszenie catego obszaru. Mozesz takze stukngc Rozpocznij w aplikacji, aby rozpoczac koszenie.
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4. Zamknij gorng pokrywe.
Uwaga: Przed rozpoczeciem koszenia sprawdz, czy jest pogodnie i sucho, oraz czy jest odpowiednia ilos¢ Swiatta.

6.2 Koszenie przy uzyciu dwoch map

= Z jedng stacjg tadowania:

1. Zawsze ustawiaj stacje tadowania doktadnie w tym samym miejscu, w ktorym znajdowata sie podczas
mapowania. Recznie poprowadz robota do mapy, ktérg chcesz skosic.

2. Aby prawidtowo przeprowadzi¢ operacje, wybierz odpowiednig mape w aplikacji przed rozpoczeciem koszenia.
Uwaga: po zmianie mapy zostang zastosowane ustawienia planow i koszenia obecnej mapy.

Co zrobi¢ przy niskim poziomie baterii lub problemach z tadowaniem?

Jesli nie przeniesiesz recznie stacji tadowania razem z robotem do drugiej mapy, robot moze wyczerpac
akumulator i zgtosi¢ nieudane tadowanie, poniewaz nie bedzie mogt znaleZ¢ stacji tadowania. Aby rozwigzac
ten problem, wykonaj nastepujgce czynnosci:

1. Recznie przemiesc robota z powrotem do mapy, na ktorej znajduje sie stacja tadowania.

2. Po natadowaniu przenies robota z powrotem do poprzedniej mapy. Robot automatycznie wznowi koszenie.
Wazne: w tym czasie nie zmieniaj mapy w aplikacji. Dzieki temu robot zapamieta swojg ostatnig pozycje i
bedzie kontynuowac od miejsca, w ktorym skonczyt.

3. Powtorz te czynnoscityle razy, ile trzeba, aby skosic caty trawnik.

» Z dwiema stacjami tadowania:

Nie trzeba przenosic stacjitadowania.

1. Recznie poprowadz robota do mapy, ktdrg chcesz skosic.

2. Aby prawidtowo przeprowadzic¢ operacje, wybierz odpowiednig mape w aplikacji przed rozpoczeciem
koszenia.



6.3 Wstrzymaj

Aby wstrzymac obecne zadanie, nacisnij przycisk Stop na robocie lub dotknij Wstrzymaj w aplikacji.
Uwaga: Robota nie mozna uruchomic¢ bezposrednio przez aplikacje po nacisnieciu przycisku Stop. Aby
wznowic sterowanie za pomocg aplikacji, najpierw nacisnij dwukrotnie przycisk OK na panelu sterowania,

aby dezaktywowac blokade bezpieczenstwa.
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6.4 Wznow
Celem wznowienia wstrzymanego zadania nacisnij przycisk ], a nastepnie, w ciggu 5 sekund, nacisnij
przycisk OK. Aby wznowic koszenie mozesz rowniez nacisngc przycisk Kontynuuj w aplikacji.
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6.5 Wrdc¢ do stacji tadowania
Aby zatrzymac zadanie koszenia i odestac robota do stacji tadujacej, nacisnij przycisko, a nastepnie
nacisnij przycisk OK w ciggu 5 sekund na panelu sterowania. Robot automatycznie wroci do stacji tadujgcej,

aby sie natadowac. Mozesz takze stukngc Natadowac w aplikacji, aby odestac robota do stacjitadujgcej.
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7 Aplikacja MOVAhome

Aplikacja, ktéra daje Ci wiecej mozliwosci

MOVAhome to cos znacznie wiecej, niz program do zdalnego sterowania robotem. W aplikacji mozesz robic
wiele rzeczy: wprowadzac zdalnie ustawienia, eksperymentowac z réznymi trybami koszenia, swobodnie
edytowac mape i plan koszenia.

7.1 Tryby koszenia

Robot oferuje rézne tryby koszenia. W aplikacji mozna wybierac rozne tryby koszenia: koszenie catego obszaru,
koszenie strefy, koszenie krawedzi, koszenie miejscowe itryb reczny.
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7.2 Ksztatty koszenia

Dostosuj swoj trawnik, dodajgc ksztatty przez g > Edycja mapy > Ksztatty w aplikacji. Zdefiniowane
ksztatty bedg wytgczone z koszenia we wszystkich trybach koszenia. Mozesz zmienic ich pozycje, rozmiar
lub usungcje w Ksztatty.

QA

7.3 Plan

Po ukonczeniu pierwszej mapy, robot automatycznie generuje dwa tygodniowe plany koszenia: ,,Plan

wiosenno-letni” i, Plan jesienno-zimowy” . Mozesz dotkngc w aplikacji, aby wprowadzic¢
szczegotowe ustawienia planu. Gdy funkcja planu jest wtgczona, jesli chodzi o codzienne koszenie, mozesz
w petni zdac sie na robota. Jedyne, co musisz robi¢, to reqularnie dbac o wtasciwg konserwacje robota.
Uwaga: Jezeli obawiasz sie, ze podczas autonomicznego dziatania w pewnych godzinach robot moze zaktocac
spokoj sgsiadow, mozesz przejs¢ do zaktadki Ustawienia > Nie przeszkadzac i ustawic czas trybu Nie
przeszkadzac w aplikacji.
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Plany z dwiema mapami

Jako ze kazda mapa ma wtasny plan, starannie zaplanuj i skonfiguruj dla nich zadania, aby unikngc
konfliktow i kolizji. Dzieki temu robot bedzie pracowat sprawnie i bedzie odpowiednio dostepny dla kazdej
mapy.

7.4 Blokada rodzicielska

W razie obaw, ze dzieci mogg uruchomic robota bez nadzoru, przejdz do Ustawien w aplikacji i wtacz funkcje

Blokady rodzicielskiej. Mozesz rowniez dotkng¢ (& na stronie koszenia. Po wtgczeniu tej funkcji panel
sterowania bedzie zablokowany. Chcac jg wytaczyc, nacisnij jednoczesnie D] i 403 na panelu sterowania.
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7.5 Ochrona przed deszczem

Jezeli obawiasz sie, ze na koszenie moga wywrzec¢ negatywny wptyw niekorzystne warunki pogodowe,
mozesz wtgczyc funkcje Ochrona przed deszczem w Ustawieniach aplikacji. Po wtgczeniu tej funkgji, jesli
prognozowane sg opady deszczu, robot automatycznie wstrzyma koszenie i powroci do stacji tadowania. W
aplikacji mozna ustawic czas op6znienia reakcji na koniec opadow deszczu.

Uwaga: Koszenie mokrej trawy moze uszkodzic¢ trawnik. Zalecamy ustawienie opoznienia reakcji na koniec
opadow deszczu, aby robot pozostat w stacji tadowania przez pewien czas po ustaniu deszczu, co umozliwi
catkowite wyschniecie trawy przed kolejnym koszeniem.

7.6 Ochrona przed mrozem

Jeslitemperatura spadnie ponizej 6° C, koszenie moze trwale uszkodzi¢ trawniki. Bateria nie bedzie sie
tadowac z powodu mechanizmu ochrony. Aby temu zapobiec, mozesz wtgczyc funkcje Ochrona przed
mrozem w Ustawieniach za pomocg aplikacji. Funkcja ta automatycznie wstrzyma koszenie i wysle
robota z powrotem na stacje tadujgcg, gdy temperatura spadnie ponizej 6° C. Robot wznowi koszenie, gdy
temperatura przekroczy 11° C.

R

Yo

Robot obstuguje wiele funkcji antykradziezowych, aby zapewnic¢ bezpieczng prace i chronic przed
nieautoryzowanym uzyciem. Dodatkowo, kamera przednia wykrywa obecnosc ludzi, co sprawia, ze robot
jest pomocnym straznikiem ogrodu.

7.7 Funkcje bezpieczenstwa

_ O
o

7.7.1 Alarm w przypadku utraty kontaktu z podtozem

9

Gdy ta funkcja jest wtgczona, natychmiast wigczy sie alarm, gdy robot zostanie podniesiony, a sterowanie
aplikacjg zostanie wytgczone. Aby wznowic sterowanie aplikacjg, nacisnij dwukrotnie przycisk OK na panelu
sterowania, aby najpierw dezaktywowac blokade bezpieczenstwa.

s d
Yo!

7.7.2 Alarm w przypadku wyjechania poza obreb mapy

Jezelita funkcja jest wtgczona, robot zostanie zablokowany i alarm wtgczy sie natychmiast po wyjechaniu
poza obreb mapy. (Wtaczenie tej funkcji wymaga zatozenia modutu do taczenia sie z Internetem.)




o=

7.7.3 Lokalizacja w czasie rzeczywistym
Dzieki modutowi do tgczenia sie z Internetem, mozesz zobaczyc obecng lokalizacje robota w Mapach

Google. ) ) 2
L

7.7.4 Ostrzezenie o wykryciu obecnosci ludzi
Po wtgczeniu robot powiadomi Cie o wykryciu obecnosci ludzi.

7.7.5 Obraz w czasie rzeczywistym

Chcac monitorowac postepy koszenia ogrodu w czasie rzeczywistym, z dowolnego miejsca i w kazdej chwili,

dotknij °
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7.7.6 Patrol

Gdy robot znajduje sie w trybie czuwania, korzystajac z aplikacji mozna go wystac na patrol wzdtuz wyznaczonych

9

granic lub do okreslonych miejsc w ogrodzie. Funkcja jest dostepna po wtgczeniu o > Patrolowanie.

Q

9

Kontrolka na przedniej kamerze

Kolor kontrolki LED Znaczenie

1. Wideo na zywo z przedniej kamery jest przesytane
Miga na zielono strumieniowo do aplikacji.
2. Robot znajduje sie w trybie patrolowania.

7.8 Niestandardowy okres tadowania

Aby dostosowac okres tadowania robota do okreslonych godzin, mozesz wtgczyc funkcje Niestandardowy
okres tadowania przez Ustawienia > tadowanie w aplikacji. Po wtgczeniu tej funkcji, w stanie
bezczynnosci robot utrzymuje bezpieczny poziom natadowania akumulatora, natomiast w petnitaduje
akumulator wytgcznie w wyznaczonym czasie tadowania.

_‘-\‘
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Uwaga: Zespot techniczny MOVA bedzie prowadzit zdalne aktualizacje i przeglady oprogramowania firmowego
i aplikacji. Aby upewnic sie, ze posiadasz najnowszg wersje aplikacji i oprogramowania firmowego i cieszyc sie

J

najwiekszg iloscig funkcji, regularnie sprawdzaj powiadomienia lub wtacz funkcje Automatycznie pobieraj
aktualizacje.



8 Konserwacja

Aby zapewnic sobie najlepsze dziatanie i najwiekszg zywotnosc robota, czysc robota regularnie i wymieniaj
zuzyte czesci zgodnie z nastepujacym harmonogramem:

Czesc Czestotliwos¢ wymiany

Ostrza Co 6-8 tygodni lub wczesniej

Uwagi

» Mozesz sprawdzi¢ pozostaty czas dla ostrzy, przechodzac do Ustawienia > Czesci zuzywalne i konserwacja
w aplikacji. Po wymianie materiatow eksploatacyjnych zgodnie z instrukcjami przejdz do strony szczegotow
materiatu i stuknij Wymienitem to, aby zresetowac licznik.

= Jesli wyznaczytes obszary w swoim ogrodzie do rutynowego czyszczenia i serwisowania robota, mozesz
ustawic Punkty Konserwacji na mapie, przechodzac do Ustawienia > Przejdz do Punktu Konserwacji >
Edytuj Punkt. Po ustawieniu punktéw konserwacji mozesz po prostu stukngc Idz, aby skierowac robota do
wyznaczonych miejsc w celu tatwej obstugi.

8.1 Czyszczenie

Regularnie czys¢ swojego robota, aby zapobiec gromadzeniu sie scinkow trawy i brudu, ktore mogg zatykac
tarcze tngcqg i kota napedowe, co moze wptywac na wydajnosc koszenia, dokowania i poruszania sie.
Zalecamy uzycie zestawu do czyszczenia, dostepnego w lokalnych sklepach lub online.

/\ Ostrzezenie: Przed czyszczeniem wytgcz robota i obréc klucz bezpieczenstwa do pozycji OFF. Odtgcz
stacje tadujgca.

Uwaga: Odwracajgc robota nalezy zachowac ostroznosc, aby nie porysowac obiektywu kamery.

« Korpus robota, podwozie i tarcza tngca:
1. Wytacz robota i obroc klucz bezpieczenstwa do pozycji OFF.

2. Umiesc robota na miekkim podtozu i odwroc go do gory nogami.




3. Wyczysc korpus robota, tarcze tngcg i podwozie za pomocg weza.

/\ Ostrzezenie: Podczas czyszczenia podwozia, nie dotykaj ostrzy. Przed czyszczeniem zatdz rekawice.
Uwaga: Nie uzywaj do mycia myjki wysokocisnieniowej. Nie uzywaj detergentow.

« Styki tadowania i przednia kamera:

Stykitadowania robota i stacji tadowania oraz przednig kamere czysc czystg sciereczkg. Po czyszczeniu
upewnij sie, ze stykitadowania i przednia kamera sg catkowicie suche.

Wazne: Obiektyw przedniej kamery nalezy przeczyscic raz na dwa tygodnie, co zapewni optymalne
pozycjonowanie i nawigacje.

» Kota napedowe:
Uzyj szczotki, aby usungc btoto z kot, zapewniajgc dobrg przyczepnosc.




8.2 Wymiana czesci

*« Wymiana ostrzy

Aby zachowac¢ odpowiednig ostrosc ostrzy, wymieniaj je regularnie. Zaleca sie wymieniac ostrza co 6-8
tygodni lub wczesniej. Uzywaj tylko oryginalnych ostrzy MOVA.

/\ Ostrzezenie: Wytacz robota i obré¢ klucz bezpieczenstwa do pozycji OFF. Zatdz rekawice ochronne
przed wymiang ostrzy.

Uwaga: Aby zapewnic stabilny system koszenia, zawsze wymieniaj wszystkie trzy ostrza naraz.
Uwaga: Odwracajgc robota nalezy zachowac ostroznosc, aby nie porysowac obiektywu kamery.

1. Wytgcz robota i obroc klucz bezpieczenstwa 2. Umies¢ robota na miekkim podtozu i odwrac
do pozycji OFF. go do gory nogami.

3. Odkrec sruby za pomocg srubokreta 4. zdemontuj trzy noze i sruby.
krzyzakowego.

5. Wyréwnaj nowe noze z otworamina tarczy 6. Upewnij sie, ze ostrza swobodnie sie
nozy, a nastepnie przymocuj je srubami. obracaja.




9 Bateria

Aby zapewnic sobie najdtuzszg zywotnosc baterii, taduj robota co 6 miesiecy. Gwarancja nie pokrywa
uszkodzen baterii spowodowanych jej catkowitym roztadowaniem. Nie taduj baterii, gdy temperatura
otoczenia jest wyzsza niz 45° C lub nizsza niz 6° C. Temperatura przechowywania dtugoterminowego

dla baterii powinna wynosi¢ pomiedzy -10° C a 35° C. Aby zminimalizowac ryzyko uszkodzen, zaleca sie
przechowywac baterie w temperaturze miedzy 0° C a 25° C.

Uwaga: Zywotnosc baterii robota zalezy od czestotliwosci uzywania i dtugosci dziatania. Jezeli bateria
jestuszkodzona i nie moze zostac natadowana, nie wyrzucaj jej wraz ze zwyktymi smieciami. Przestrzegaj
przepisow dotyczgcych recyklingu.

Tryb tadowania przy niskim poziomie baterii:

Jezelitryb tadowania przy niskim poborze jest wtgczony, funkcje niezwigzane z tadowaniem zostang wytgczone
(zostanie wytgczona siec).

= Aby wigczyc tryb tadowania niskiej mocy, przytrzymaj jednoczesnie przycisk ] i przycisk 0 a nastepnie szybko
nacisnij przycisk OK 5 razy. Ustyszysz powiadomienie: tryb tadowania przy niskim poziomie baterii wtgczony.

= Aby wytgczyc tryb tadowania niskiej mocy, uruchom ponownie robota.

10 Przechowywanie w okresie zimowym

= Robot

1. Nataduj baterie do petna. Wytgcz robota i obroc klucz zabezpieczajgcy do pozycji OFF.

2. Zanim odtozysz robota na zime, wyczysc¢ go doktadnie.

3. Robot powinien by¢ przechowywany w suchym miejscu, w temperaturze powyzej 0° C.

« Stacja tadowania

Odtacz stacje tadowania od pradu i umiesc jg w suchym i chtodnym miejscu, bez bezposredniego dziatania
promieni stonecznych.

Uwaga: Po zimowym przechowywaniu prosze ponownie zainstalowac stacje tadujgcg i umiescic w niej
robota do tadowania. Jesli ponownie zainstalujesz stacje tadujgcg w innym miejscu, robot automatycznie
zaktualizuje lokalizacje stacji, gdy tylko sie nataduje i opusci stacje. W przypadku btedow pozycjonowania z
powodu duzych zmian w ogrodzie, zaleca sie ponowne mapowanie obszaru.

11 Transport

Do transportu na dtugie odlegtosci upewnij sie, ze robot jest wytgczony. Zaleca sie uzycie oryginalnego
opakowania.

A Ostrzezenie

* Wytgcz robota i obroc klucz zabezpieczajgcy do pozycji OFF przed transportem.

= Podnies robota za tylny uchwyt, trzymajac tarcze tngcg z dala od ciata.



12 Rozwigzywanie problemow

Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Robot nie jest potgczony z
aplikadg.

1. Robot znajduje sie poza
sygnatem WiFi lub zasiegiem
Bluetooth.

2. Robot jest wytaczony lub
ponownie sie uruchamia.

1. Sprawd?, czy robot zakonczyt proces wigczania.
2. Sprawdz, czy ruter dziata poprawnie.

3. Przybliz sie do robota, aby nawigzac potgczenie
Bluetooth.

Robot utracit kontakt z
podtozem.

Koto nie dotyka ziemi.

1. Potdz robota z powrotem na rownej powierzchni.

2. Nacisnij przycisk OK dwa razy, aby odblokowac robota.
3. Robot nie potrafi pokonac przeszkad wyzszych niz 4 cm.
Upewnij sie, Ze grunt na obszarze dziatania robota jest
rowny.

Robot jest przechylony.

Przechyt robota jest wiekszy niz
37°.

1. Potdz robota z powrotem na rownej powierzchni.

2. Nacisnij przycisk OK dwa razy, aby odblokowac robota.
3. Robot nie potrafi wjezdzac po zboczach o stopniu
nachylenia wiekszym niz 40% (22°).

Robot jest unieruchomiony.

Robot jest unieruchomiony i nie
moze sie wydostac.

1. Usun przeszkody znajdujgce sie w poblizu i sprobuj
ponownie.

2. Recznie przenies robota na ptaskie i otwarte miejsce w
obrebie mapy i sprobuj rozpoczac zadanie ponownie. Jezeli
problem bedzie sie powtarzac, sprobuj ponownie po tym,
jak robot wrdci do stagji tadowania.

3. Sprawdz, czy w podtozu sa dziury. Wypetnij nierdwnosci
podtoza przed koszeniem, aby uchronic robota przed
unieruchomieniem.

4. Sprawdz, czy trawa w poblizu jest wyzsza niz 10 cm.
Mozesz regulowac wysokos¢ omijania przeszkod badz
skosi¢ trawnik przy uzyciu konwencjonalnej kosiarki, aby
uchronic robota przed unieruchomieniem.

5.Jezeli w danej lokalizacji robot czesto zostaje
unieruchomiony, mozesz ustawic w niej strefe wytgczona.

Btgd lewego/prawego kota
napedowego.

Koto nie moze sie obracac
lub wystepuje problem z jego
silnikiem.

1. Wyczysc¢ kota napedowe, po czym ponow probe.

2. Jezeli ten btad bedzie nadal wystepowat, sprobuj
zrestartowac robota.

3. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z
obstuga klienta.

Tarcza tngca nie moze sie
obracac.

Tarcza tngca nie moze sie
obracac lub zachodzi problem z
napedem.

1. Wyczysc tarcze tngcg i sprobuj ponownie.

2. Sprawdz, czy trawa w poblizu jest wyzsza niz 10 cm.
Aby uchronic tarcze tnacg przed zablokowaniem sie
w trawie, mozesz wstepnie skosic trawnik przy uzyciu
konwencjonalnej kosiarki.

3. Sprawdz, czy pod tarczg tngcg znajduje sie woda.
Jezeli tak, przenies robota w suche miejsce i sprobuj
ponownie.

4. Jezeli ten btad bedzie nadal wystepowat, sprobuj
zrestartowac robota.

5. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z
obstugg klienta.

Btad tadowania.

Robot jest zadokowany w stacji
tadowania, ale wystepuje
problem z przeptywem pradu
lub napieciem.

1. Sprawdz, czy stacja tadowania jest poprawnie
podtgczona do pradu.

2. Sprawdz, czy stykitadowania na robocie i stacja
tadowania sg czyste.

3. Po zakonczeniu sprawdzania, sprobuj ponownie
zadokowac robota w stacji tadowania.

4. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z
obstugg klienta.




Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Zbyt wysoka temperatura
baterii.

Temperatura baterii = 60°C .

1. Uzywaj robota tylko w miejscach, w ktorych
temperatura nie przekracza poziomu 40°C . Mozesz
poczekac, az temperatura spadnie automatycznie.

2. Mozesz wytaczyc robota i sprobowac uruchomi¢ go
ponownie za chwile.

3. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z
obstuga klienta.

Wysoka temperatura
baterii.

Temperatura baterii wynosi =
45°C.

1. tadowanie moze zakonczy¢ sie niepowodzeniem,
jezeli temperatura baterii wynosi wiecej niz 45°C .

2. Uzywaj robota tylko w miejscach, w ktorych
temperatura nie przekracza poziomu 40°C .

Niska temperatura baterii.

Temperatura baterii wynosi <
6°C.

1. tadowanie moze zakonczy¢ sie niepowodzeniem,
jezelitemperatura baterii wynosi mniej niz 6°C .

2. Uzywaj robota tylko w miejscach, w ktorych
temperatura wynosi wiecej niz 6°C .

Robot stracit orientacje.

Ustalanie lokalizacji przerwane.

1. Sprawdz, czy obiektyw przedniej kamery robota nie
jest zabrudzony. Brud moze mie¢ negatywny wptyw na
pozycjonowanie.

2. Recznie przenies robota na otwarte miejsce w
obrebie mapy i sprobuj rozpoczgc¢ zadanie ponownie.
3.Jezeli nie uda sie przywrocic ustalania lokalizacji,
zdalnie skieruj robota do stacji za posrednictwem
aplikacjii rozpocznij koszenie.

Btad czujnika.

Btad czujnika.

1. Uruchom ponownie robota i sprobuj ponownie.
2.Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z
obstuga klienta.

Robot znajduje sie w strefie
wytaczonej.

Robot znajduje sie w strefie
wytaczonej.

1. Recznie przenies robota ze strefy wytgczonych i
sprobuj ponownie.

2. Zdalnie kontroluj robota przez aplikacje, aby
przeniesc¢ go ze strefy wytgczonej i sprébuj ponownie.

Robot znajduje sie poza
obrebem mapy.

Robot znajduje sie poza
obrebem mapy.

1. Recznie przenies robota na obszar mapy i sprobuj
ponownie.

2. Zdalnie, za pomocg aplikadji przywrd¢ robota na
obszar mapy i sprobuj ponownie.

Zatrzymanie awaryjne

aktywowane.

Przycisk Stop na robocie jest
wecisniety.

Nacisnij przycisk OK dwa razy, aby odblokowac robota.

Niski poziom baterii. Robot
wytaczy sie niedtugo.

Poziom baterii wynosi < 10%.

Zadokuj robota w stacji, aby natadowac baterie.

Robot jest poza mapg.
Ryzyko kradziezy.

Robot jest poza mapg.

1. Recznie przeprowad? robota z powrotem do obszaru
roboczego.

2. Mozesz wytgczyc¢ Alarm w przypadku wyjechania
poza obreb mapy w aplikacji (Ustawienia).

Powrot do stagji
zakonczony
niepowodzeniem.

Wracajac do stacjitadowania,
robot nie moze jej odnalez¢.

1. Sprawdz, czy robot nie jest blokowany przez przeszkody.
Po ich usunieciu sprobuj ponownie.

2. Oswietlenie powinno by¢ odpowiednie, a pogoda
bezchmurna (. nie ma deszczu ani maty). Niekorzystne
warunki pogodowe mogg mie¢ negatywny wptyw na
mozliwos¢ powrotu robota.

3. Sprawdz, czy mapa aktualnie uzywana w aplikacji
pokrywa sie z lokalizacjg dziatania robota. Jesli tak nie jest,
wigcz odpowiednig mape w czesci ,Edycja mapy” .

4. Sprawdz, czy stacja tadowania znajduje sie w obrebie
aktualnie uzywanej mapy.

5. Zdalnie skieruj robota z powrotem do stacji tadowania za
posrednictwem aplikacji.




Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Dokowanie w stacji
tadowania zakoriczone
niepowodzeniem.

Robot znajduje stacje tadowania,
ale nie potrafi sie zadokowac.

1. Oswietlenie powinno by¢ odpowiednie, a pogoda
bezchmurna (. nie ma deszczu ani maty). Niekorzystne
warunki pogodowe mogg mie¢ negatywny wptyw na
zdolnosc robota do dokowania.

2. Sprawd?, czy folia odblaskowa na stacji tadujacej jest
brudna lub zablokowana.

3. Sprawdz, czy naprzeciw stacji nie znajduja sie przeszkody.
4. Sprawdz, czy stacja nie zmienita potozenia.

5. Sprawdz, czy ptyta podstawowa jest pokryta grubym
btotem.

6. Sprawdz, czy stacja znajduje sie na zboczu.

7. Sprawdz, czy stacja ma zasilanie.

8. Pomoz robotowi zadokowac na stacji za pomoca pilota
lub manualnie.

Ustalanie lokalizacji
zakoriczone
niepowodzeniem.

Ustalanie lokalizacji jest

niemozliwe, gdy robot prébuje

rozpoczgc zadanie.

1. Oswietlenie powinno by¢ odpowiednie, a pogoda
bezchmurna (4. nie ma deszczu ani mgty). Niekorzystne
warunki pogodowe mogg mie¢ negatywny wptyw na
okreslenie wtasnej pozycji przez robota.

2. Recznie przenie$ robota na ptaskie i otwarte miejsce
w obrebie mapy i sprobuj rozpoczgc¢ zadanie ponownie.
3.Jezeli problem bedzie sie powtarzat, sprobuj
ponownie, gdy robot znajdzie sie w stacji.

4. W razie utrzymywania sie problemu z
pozycjonowaniem przenies stacje tadowania w otwarty
teren i ponownie przeprowadz proces tworzenia mapy.

Niewystarczajgca
przestrzen do skretu przed
stacja.

Niewystarczajgca przestrzen do

skretu przed stacjg.

1. Jesli stacja jest umieszczona na krawedzi mapy lub
wewnagtrz niej, upewnij sie, ze istnieje co najmniej 1
m wolnej przestrzeni miedzy przednig czescig ptyty
podstawowej stacji a granica mapy; w przeciwnym
razie robot moze nie by¢ w stanie skrecic.

2. Przenies stacje lub zmiert mape w Edycja mapy.

Sciezka zablokowana.

Sciezka zablokowana.

1. Sprawdz, czy na sciezce ustawiono strefe zakazu.
2. Sprawdz, czy na drodze robota nie ma przeszkod.
3.Jesli robot nadal nie moze przejs¢, usun sciezke w
edytorze mapy i ustaw nowa.

Wystapit problem z
przednig kamera.

Wystapit problem z przednig
kamera.

1. Wyczys¢ kamere przednig czysta szmatka.

2. Uruchom robota ponownie.

3. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z
serwisem posprzedazowym.

Przednia kamera jest
zablokowana.

Przednia kamera jest
zablokowana.

1. Przed ponowieniem proby sprawdz, czy przednia
kamera nie jest niczym zastonieta.

2. Jesli obiektyw kamery jest zabrudzony, przed
ponowieniem proby przetrzyj go miekkg sciereczka.

Staby sygnat
pozycjonowania.

Staby sygnat pozycjonowania.

1. Musi by¢ bezchmurnie. Rzesisty deszcz lub potmrok
mogag miec¢ negatywny wptyw na okreslenie wtasnej
pozycji przez robota. Robot wznowi prace po
przywréceniu sygnatu pozycjonowania.

2. W razie utrzymywania sie problemu, przed
rozpoczeciem zadan uzyj trybu zdalnego sterowania
i recznie poprowadz robota z powrotem do stacji
tadowania.

Podczas automatycznego
tworzenia mapy pojawia

sie btad wykrywania granic.

Podczas automatycznego

tworzenia mapy pojawia sie btgd

wykrywania granic.

1. Oswietlenie musi by¢ odpowiednie - nie moze by¢
zbyt jasno, ani zbyt ciemno.

2. Ustawien dokonuj bezchmurny dzier, nie moze by¢
maty, ani deszczu.

3. Obiektyw przedniej kamery robota musi by¢ czysty,
nie wolno jej niczym przestaniac.

4. Podtoze musi by¢ rowne, gdyz nieréwnosci moga
utrudniac wykrywanie.

5. Jesli wykrywanie granic nadal nie dziata, wtacz tryb
zdalnego sterowania, co umozliwi utworzenie mapy.




13 Specyfikacja

Nazwa produktu

Seria MOVA VIAX

SKU VIAX 300
. Model MVW1200
Informacje podstawowe
Wymiary 595 x 380 x 272 mm
Waga robota (z akumulatorem) 9,4 kg
Zalecana wydajnosc pracy 300 m?

Skutecznosc koszenia !

Standardowa: 300 m?/dzien
Wysoka: 500 m?/dzien

Temperatura dziatania

Koszenie Wysokos¢ koszenia 20-60 mm
Szerokosc koszenia 20cm
Czastadowania ? 45 min
(zas koszenia na jednym tadowaniu 3 50 min
Poziom mocy akustycznej LWA 57 dB(A)
Niepewnosci pomiarowe KWA 3 dB(A)
Emisja dzwieku
Poziom cisnienia akustycznego LpA 49 dB(A)
Niepewnosci pomiarowe KpA 3 dB(A)
0-50° C

Zalecana: 10-35° C

Temperatura przechowywania
dtugoterminowego

-10-35°C
Zalecana: 0-25° C

Maksymalna Moc RF

Stan pracy Kosiarka: IPX6
Klasyfikacja IP Stacja tadowania: IPX4
Zrodto zasilania: P67
Faksymalny stopien nachylenia obszaru 40% (22°)
0szenia
Zakres czestotliwosci Bluetooth 2400,0-2483,5 MHz
tacznosé 802.11b:16+2dBm (11 Mb/s)

802.11g:14+2dBm (54 Mb/s)
802.11n:13+2dBm (HT20, HT40)
Bluetooth: 749 dBm




tacznosc

Wi-Fi

Wi-Fi 2.4 GHz
(2400-2483.5M)

Ustuga potaczenia z Internetem
(opcjonalnie) 4

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS (opcjonalnie) >

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QzSS

Silnik koszenia

Predkosc

2500 obr./min

Akumulator (kosiarka)

Model akumulatora 6

MBPM10

Typ akumulatora

Akumulator litowo-jonowy

Pojemnosc znamionowa

2,5Ah

Napiecie znamionowe

18V DC

Model tadowarki MPAM10/MPAM20/MPAM20(c)

Napiecie wejsciowe 100~240 V AC
Zrédto zasilania

Napiecie wyjsciowe 20V DC

Prad wyjsciowy 15A/3A

Maodel stacji tadujgcej MCV20

Napiecie wejsciowe 20V DC
Stacja tadowania Napiecie wyjsciowe 20V DC

Prad wejsciowy 1,5A/3A

Prad wyjsciowy 1,5A/3A

Zapasowe noze i sruby 9

Akcesoria

Model noza MBKM10 (MOVA)

Kota napedowe Typ kot Terenowe

1. Na podstawie testow w laboratorium MOVA.

2. Czastadowania ma zastosowanie, gdy robot automatycznie powraca do stacji tadowania przy niskim
poziomie baterii.

3. Na podstawie testow w laboratorium MQOVA.

4. Wymagana instalacja modutu tgcza.

5.Wymagana instalacja modutu tacza.

6. VIAX 300 jest kompatybilny zaréwno z akumulatorami MBPM10 (2,5 Ah), jak i MBPM20 (5 Ah).

Uwaga: Ze wzgledu na to, ze nieustannie pracujemy nad udoskonaleniem naszego produktu, jego specyfikacja
maoze ulec zmianie. Aby uzyskac najnowsze informacje, odwiedz naszg strone internetowga: https://www.mova.
tech.
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1 Sikkerhetsinstruksjoner
1.1 Generelle sikkerhetsinstruksjoner

= Les og forstd brukerhandboken naye far du begynner & bruke produktet.

« Bruk kun det utstyret som er anbefalt av MOVA sammen med produktet. Enhver annen bruk er feil.

« La aldri barn veere i neerheten eller leke med maskinen nar den er i drift.

« Bruk aldri produktet i omrader der folk ikke er klar over dens tilstedeveerelse.

= Nar du kjgrer produktet manuelt med MOVAhome-appen, ikke l@p. Ga alltid, se hvor du trékker i bakker og
oppretthold balansen til enhver tid.

= Unngd & bruke produktet nar det er mennesker i arbeidsomradet, spesielt barn eller dyr.

= Dersom du bruker produktet i offentlige omrader, plasser advarselsskilt rundt arbeidsomradet med fglgende
tekst: "Advarsell Automatisk gressklipper! Hold deg unna maskinen! Overvak barn!"

« Bruk solid fottay og lange bukser nar du bruker produktet.

« For & forhindre skade pd produktet og ulykker som involverer kjgretgy eller enkeltpersoner, angi aldri
arbeidsomrader eller transportbaner over offentlige veier.

= Aldri bergr bevegelige farlige deler, for eksempel bladskiven, far den har stoppet fullstendig.

= Spk medisinsk hjelp i tilfelle skader eller ulykker.

= Sett produktet til AV fgr du fjerner blokkeringer, utfgrer vedlikehold eller undersgker produktet. Dersom
produktet vibrerer unormalt, inspiser det for skade far du starter det pd nytt. Ikke bruk produktet hvis noen av
delene er defekte.

« [kke installer hovedkabelen i omréder der produktet skal klippe. Falg de medfalgende instruksjonene for
kabelinstallasjon.

« Bruk kun ladestasjonen som er inkludert i pakken for & lade produktet. Feil bruk kan fare til elektrisk
st@t, overoppheting eller etsende veeskelekkasje fra batteriet. Ved elektrolyttlekkasje, skyll med vann eller
noytraliseringsmiddel, og sgk medisinsk hjelp hvis den etsende veesken kommer i kontakt med gynene.

= Nar du kobler hovedkabelen inn i stramuttaket, bruk en reststrgmenhet (RCD) med en maksimal trippestram
pa 30 mA.

 Bruk kun originale batterier anbefalt av MOVA. Produktets sikkerhet kan ikke garanteres med ikke-originale
batterier. Ikke bruk ikke-ladbare batterier.

« Hold skjagteledningene unna bevegende farlige deler for & unnga skade pa ledningene som kan fare til
kontakt med strgmfgrende deler.

« [llustrasjonene som brukes i dette dokumentet er kun for referanse. Vennligst referer til de faktiske produktene.
= Barn, personer med reduserte fysiske, sensoriske eller mentale evner eller manglende erfaring og kunnskap
eller personer som er ukjente med disse instruksjonene kan ikke tillates & bruke maskinen. Lokale forskrifter kan
begrense operatgrens alder.

= [kke koble til eller bergr en skadet kabel fgr den er frakoblet strgmuttaket. Hvis kabelen blir skadet under
drift, ta pluggen ut av stramuttaket. En slitt eller skadet kabel gker risikoen for elektrisk stat og bar erstattes av
tienestepersonell.

« |kke skyv produktet kraftig eller raskt, siden dette kan skade produktet.

= For & opprettholde overensstemmelse med kravet til RF-eksponering, bar en separasjonsavstand pa 35 cm
mellom enheten og mennesket opprettholdes.

« Bruk bare den avtakbare stremforsyningsenheten som fulgte med dette apparatet for & lade opp batteriet.

1.2 Sikkerhetsinstruksjoner for installasjon

= Unngad installering av ladestasjonen i omrader der folk kan snuble over den.

« Ikke installer ladestasjonen i omrader der det er fare for stillestdende vann.

» [kke installer ladestasjonen, inkludert ethvert tilbehar, innen 60 cm fra brennbart materiale. Funksjonsfeil eller
overoppheting av ladestasjonen og strgmforsyningen kan utgjgre brannfare.

:
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1.3 Sikkerhetsinstruksjoner for drift

= Hold hendene og fgttene dine unna de roterende knivbladene. Aldri plasser hendene eller fgttene dine neer
eller under produktet nar det er slatt pa.

« Hverken lgft eller flytt produktet ndr det er slatt pa.

= Benytt parkeringsmodus eller sett produktet til AV nar det er mennesker, spesielt barn eller dyr, i
arbeidsomradet.

= Sgrg for at det ikke er noen gjenstander som steiner, grener, verktay eller leker p& plenen. Ellers kan bladene
bli skadet nar de kommer i kontakt med et objekt.

« Stil aldri gjenstander oppd produktet eller ladestasjonen.

= Bruk aldri produktet dersom STOPP-knappen ikke fungerer.

= Unnga kollisjoner mellom produktet og mennesker eller dyr. Dersom en person eller et dyr kommer inn i
banen til produktet, stopp det umiddelbart.

« Still alltid produktet til AV nar det ikke er i drift.

= Bruk aldri produktet samtidig som en popup-sprinkler. Bruk tidsplanfunksjonen for & sikre at produktet og
popup-sprinkleren ikke opererer samtidig.

= Unnga a plassere en tilkoblingskanal der popup-sprinkler er installert.

= Bruk aldri produktet i naerheten av stillestdende vann i arbeidsomradet, for eksempel under kraftig regn eller
vannsamlinger.

1.4 Sikkerhetsinstruksjoner for vedlikehold

= Still produktet til AV mens du utfgrer vedlikehold.

= Etter vasking, sgrg for at produktet er plassert pa bakken i sin normale orientering, og ikke opp-ned.

= Reverser aldri produktet for d rengjgre chassiset. Hvis du reverserer det for rengjgringsformal, sarg for &
gjenopprette det til sin riktige orientering etterpa. Denne forholdsregelen er ngdvendig for a forhindre at vann
kommer inn i motoren og potensielt pavirker normal drift.

= Koble stgpselet fra ladestasjonen eller fiern deaktiveringsenheten far du rengjar eller utfgrer vedlikehold pa
ladestasjonen.

= Bruk aldri en haytrykksspyler eller lgsningsmidler for & rengjgre produktet.

1.5 Batterisikkerhet

Litium-ion-batterier kan eksplodere eller fordrsake brann hvis de demonteres, kartsluttes eller blir utsatt for
vann, brann eller hgye temperaturer. Handter dem med forsiktighet, ikke demonter eller dpne batteriet, og
unngéd enhver form for elektrisk/mekanisk misbruk. Oppbevar dem unna direkte sollys.

1. Bruk kun batterilader og strgmforsyning levert av produsenten. Bruk av en upassende lader eller
strgmforsyning kan forarsake elektriske stgt og/eller overoppheting.

2. IKKE FORS@K A REPARERE ELLER MODIFISERE BATTERIER! Reparasjonsforsgk kan fgre til alvorlig personskade,
pa grunn av eksplosjon eller elektrisk sjokk. Hvis det oppstar en lekkasje, er frigjorte elektrolytter etsende og
giftige.

3. Dette apparatet inneholder batterier som kun kan erstattes av fagfolk.

1.6 Resterende risiko

For 8 unngd skader, bruk vernehansker ved utskifting av knivbladene.



1.7 Symboler og dekaler

Advarsel -
Les brukerinstruksjoner fgr du bruker maskinen.

Advarsel -
Hold en sikker avstand fra maskinen nar du bruker den.

Advarsel -
Fjern deaktiveringsenheten fagr du arbeider pa eller lafter
maskinen.

Advarsel -
Ikke sitt eller sta pa maskinen.

AR S el =

Advarsel -

Det er ikke tillatt & kaste dette produktet som normalt
husholdningsavfall. Forsikre deg om at produktet blir resirkulert i
samsvar med lokale juridiske krav.




Dette produktet samsvarer med de gjeldende EC-direktivene.

Klasse lll-utstyr

Les brukerhandboken

3
D
0

Likestrgm

]

Klasse ll-utstyr

TILTENKT BRUK

Hageproduktet er beregnet for klipping av plener i hjemmet. Det er designet for 8 klippe ofte, og opprettholder

en sunnere og penere plen enn noen gang far. Avhengig av stgrrelsen pa plenen din, kan gressklipperen

programmeres til & operere nar som helst eller med hvilken som helst frekvens. Den er ikke egnet for graving,

feiing eller sngrydding.

e

Med dette erkleerer Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. at radioutstyrsmodellen MOVA MVVV1200 er i samsvar

med direktiv 2014/53/EU. Den fullstendige teksten til EU-samsvarserkleeringen er tilgjengelig pa falgende
internettadresse: https://www.mova.tech/pages/declaration-of-conformity.

For en detaljert e-manual kan du gé til https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.




2 Produktintroduksjon

2.1 Hva er i esken

@ Robot

e Stremforsyning

@ Brukermanual

@ Ladetarn
(med 10 m skjgteledning)

e Pinnerx 8, unbrakongkkel

© Lofri klut

© Bunnplate
@ Reserveblader og skruer x 9

e Hurtigstartveiledning



2.2 Produktoversikt
Stopp-knapp

@ Sikkerhetsngkkel

Indikatorlys pa kameraet

Stereosynskamera

napp for justering av klippehgyde

Ladekontakter

Universalhjul
Handtak

Skjeereblad Batterikammer

Drivhjul

2.3 UltraEyes ™ 1.0 KI Dual-Vision-system

UltraEyes ™ 1.0 er kjernen i ViAX-serien - en banebrytende innovasjon som redefinerer smart plenpleie
med et KI-drevet system med dobbel visjon. Denne avanserte teknologien gjgr det mulig for ViAX-serien a
navigere i hagen din med enestdende klarhet og presisjon.

Den er utstyrt med doble Ultra-HDR KI-kameraer. Ved hjelp av Ki-algoritmer detekterer den ngyaktig
forskjellen mellom gress og ikke-gress, og identifiserer ulike objekter i hagen. Gjennom avansert
bildebehandling og intelligent beslutningstaking sgrger den for millimeterngyaktig persepsjon og
posisjonering - og forstar hagen din i alle retninger.

. UltraEyes ™ 1.0
7KL KI Dual-Vision-system

Y,




2.4 Sensor

Navn Beskrivelse

Gir posisjonering og oppdager hindringer, plengrenser og menneskelig
Stereosynskamera tllsted_e\/aerelse. : . .

Synsvinkel: 110° (horisontal), 75° (vertikal), 120° (diagonal)
Opplgsning: 2 MP

3 Installasjon
3.1 Velg et passende sted

« Plasser ladestasjonen péd et jevnt underlag ved plenens kant og et stremuttak. Det anbefales a plassere
ladestasjonen i et omrade med god Wi-Fi-signalstyrke.

Merk: Bruk din mobile enhet til & sjekke Wi-Fi-signalstyrken i omradet. God Wi-Fi-signalstyrke sikrer en
stabil tilkobling mellom roboten og appen.

Viktig

- Sgrg for at bakken er myk nok til 4 tillate skrumontering.

- Plasser ladestasjonen pé et plant underlag. Enhver helling kan fare til at roboten ruller bakover og mister
kontakten.

4 )

(& =

= Hold minst 1 m ledig plass uten hindringer til venstre, hgyre og foran ladestasjonen. Pass pad at gresset
rundt stedet er kortere enn 6 cm. Hvis gresset er hgyere, vennligst klipp det med en manuell gressklipper
farst. Hoyt gress kan gjere det vanskelig for roboten & komme tilbake til ladestasjonen.

( N




3.2 Installering av ladestasjonen
@ sett ladetdrnetinn i bunnplaten til du harer et klikk.

( )

& —

@ Fest bunnplaten til bakken med de medfelgende pinnene og sekskantngkkelen.

4 1

- —

© Koble stramforsyningen til en skjgteledning og koble den deretter til en stikkontakt. Vennligst pdse at
strgmforsyningen er minst 30 cm over bakken.

4 )
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strgm.
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@ sett roboten i ladestasjonen for & lade. Sgrg for at ladekontaktene p& roboten og pd ladestasjonen er

tilkoblet korrekt.

4 )
€3
[NE
_ —/
Merknader
« Indikatorlyset blinker grant ndr roboten lader i ladestasjonen.
~
o —/

= Hvis du @nsker & legge til en garasje for ekstra beskyttelse, vennligst bruk den matchende MOVA-garasjen

som er tilgjengelig i lokale butikker eller pa nettet. Bruk av en ikke-MOVA garasje kan forarsake problemer

under lading.

LED-indikator pa ladestasjonen

LED-indikatorlysfarge

Mening

Blinker/helt rgdt

1. Ladestasjonen har et problem (for eksempel med ladestrgm eller
spenning).

2. Roboten dokker i ladestasjonen, men ladingen er unormal (for
eksempel om en ladekontakt er kortsluttet).

Fast bld

Ladestasjonen er tilkoblet strgm. Roboten finnes ikke i
ladestasjonen.

Blinker grant

Roboten lader i ladestasjonen.

Fast grgnn

Roboten er forankret ved ladestasjonen og er enten:
1. Fulladet eller

2. Lader ikke fordi gjeldende tid er utenfor den angitte
ladeperioden.




4 Forberedelse for farste gangs bruk
4.1 Gjor deg kjent med kontrollpanelet

Robotstatusindikator
App-tilkoblingsindikator

Barnelasindikator

Sla pa/av Start Hjem

Kontroller

Knapp Funksjon
For & sla pa roboten, installer sikkerhetsngkkelen og vri den til ON-posisjon. Hold
(!) -knappen inne i 2 sekunder for & sl& pa roboten.

Av/pad (H

For & sl& av roboten, sgrg for at den er utenfor ladestasjonen. Hold deretter
(') inne i 2 sekunder. A vri sikkerhetsnakkelen til AV-posisjon vil ogsd sl& av
roboten.

Start Bl For & starte klipping av hele omradet eller gjenoppta pauserte oppgaver, trykk
pa D>l og trykk deretter pa OK-knappen innen 5 sekunder.

Hjem O For & sende roboten tilbake til ladestasjonen, trykk pd 103 og trykk deretter pa
OK-knappen innen 5 sekunder.
For & deaktivere sikkerhetsldsen og aktivere app-styring, trykk to ganger pa

0K OK-knappen.
For & aktivere Bluetooth-paring, hold OK-knappen inne i 3 sekunder.
For 4 tilbakestille roboten til fabrikkinnstillinger, hold (>] og OK-knappen inne
Start + OK sammen i 3 sekunder.
Trykk pd Stopp-knappen for & stoppe roboten og aktivere sikkerhetslasen.
Stopp App-styring vil bli deaktivert. Trykk to ganger pd OK-knappen for & deaktivere
sikkerhetsldsen.
. Vil du slé av barnesikringen, trykker du pa bade D - og O -knappene
Start + Hjem samtidig. Roboten kunngjar: «Barnesikringen er slatt av».




Sikkerhetsngkkel

« Vri sikkerhetsngkkelen til ON-posisjonen fgr du slar pa roboten.

« Vri sikkerhetsngkkelen til OFF-posisjonen; roboten vil sld seg av automatisk.

« Du kan ta ut sikkerhetsngkkelen ndr den er i OFF-posisjonen. Roboten kan ikke slas pa uten ngkkelen.
Merk: Hvis du mister sikkerhetsngkkelen, vennligst kontakt ettermarkedsteamet for en erstatning.

Indikatorlys pa kontrollpanelet

Indikator Farge Betydning

Blinkende grgnn | Roboten lader i ladestasjonen.

Fast grann Batteriet er fulladet.

o Fast rad 1. Enfeil har oppstatt.
Robotstatus (o) ® 2. Ngdstoppknappen er trykket ned.

1. Roboten utfgrer en oppgave eller er pauset.

Blinkende bla 2. Roboten initialiseres etter oppstart.

Fast bla Roboten er i standby-modus.
_ Fast bld Robotten er tilkoblet appen.
App-tilkoblin e
PP 90 Blinker blatt Roboten kobles til appen.
Barnesikring & ° Fast bl3 Kontrollpanelet er last via appen. (Du kan

aktivere «barnesikring»-funksjonen i appen.)

4.2 Startinnstillinger
For roboten slds pa for forste gang, er det noen grunnleggende innstillinger som ma gjares far roboten er
klartil & starte jobbing.

A



@ Apne topplokket og vri sikkerhetsnokkelen til PA-posisjonen.

Merknader

- Etter oppstart begynner roboten initialiseringen, indikert av et blinkende blatt statuslys & ® pd
kontrollpanelet. N&r oppstartslyden spilles av og statuslampen @ ® lyser kontinuerlig blatt, er
initialiseringsprosessen fullfort.

« Roboten vil automatisk slas p& nar den dokker i ladestasjonen.

Viktig: For & sl& pd roboten, s@rg for at sikkerhetsngkkelen er installert og satt til PA-posisjonen. Ellers kan ikke
roboten slas pa.

© Koble roboten til internett
Skann QR-koden og last ned MOVAhome-appen til din mobile enhet. Etter installasjonen ma du opprette en
konto og logge pa.

£ Download on the \’ Get it on
' App Store P»” Google Play




For nettverksoppsett:
« Sgrg for at bade roboten og mobilenheten din er innenfor rekkevidden til det samme Wi-Fi-nettverket.
= Sgrg for at din mobile enhet er innenfor 10 m fra roboten.

« Aktiver Bluetooth-funksjonen pa din mobile enhet.
1. Apne MOVAhome-appen.

2. Du kan kaoble tilvia en av fglgende metoder:
a. Skann QR-kode: G& til A Enhet og trykk p& == Skanne QR-kode for & koble til. Skann QR-koden som
liggerinne irobotens topplokk for & koble til.

b. Legg til manuelt: G4 til i Enhet og trykk p& + Legg til. Velg deretter din robotmodell for & koble til.

3. Fglg instruksjonene i appen for & fullfgre tilkoblingen til Wi-Fi-nettverket.

Viktig

« Bruk et enkeltbands-nettverk med 2,4 GHz-frekvens eller tob&nds-nettverk med 2,4/5 GHz-frekvens.

» Sgrg for at Wi-Fi-nettverket ditt ikke har en brannmur og ikke er kryptert. Ellers kan nettverksoppsettet
mislykkes.

4. Trykk og hold inne OK-knappen péd kontrollpanelet i 3 sekunder. Roboten vil g& inn i Bluetooth-paringsmodus.
Merk: Sgrg for at roboten har fullfgrt initialiseringen far du trykker pa OK-knappen. Initialiseringen er fullfart
nar oppstartslyden spilles av og statuslampen [ ® lyser kontinuerlig blatt. Sammenkobling kan ikke fortsette
far initialiseringen er fullfgrt.

5. Fglg instruksjonene i appen for & fullfgre paringen.

Merknader

« App-tilkoblingsindikatoren § e pa kontrollpanelet vil vise et fast blatt lys nér roboten er koblet til appen.

= Du kan ogsa kjgpe koblingsmodulen far & kunne fjernstyre roboten uten wi-Fi-tilkobling.

d



Hvordan fjerne roboten fra kontoen?

Roboten er automatisk koblet til MOVAhome-kontoen nar sammenkoblingen er vellykket. Hver enhet kan
bare knyttes til én konto. Den kan ikke kobles tilen annen konto samtidig.

For & pare roboten med en ny konto, ma du farst frakoble den. For & frakoble den:

1. Apne MOVAhome-appen. G& til A Enhet.

2. Finn robotens navn. Hvis du har flere roboter knyttet til MOVAhome-kontoen din, sveip til venstre eller
hgyre for & fa tilgang til siden til roboten du vil redigere.

3. Trykk pé& . ved siden av robotens navn.

4. Velg Slett.

Viktig: Nar roboten er frakoblet, slettes alle brukerdata fra roboten permanent fra serveren.

Hvordan dele roboten din?

1. Trykk p& 4 ved siden av robotens navn.

2. Velg Enhetsdeling.

Merk: Du kan administrere brukertilgang for spesifikke funksjoner i Innstillinger > Enhetsdeling.

Hvordan logger jeg ut av eller sletter min MOVAhome-konto?
1. Ga til & Meg > Konto.
2.Velg Logg ut eller Slett Konto.

Hvordan tilbakestiller du roboten?

Trykk pd& og hold inne B] - og OK-knappene samtidig i 3 sekunder for & tilbakestille roboten til
fabrikkinnstillinger.

Viktig: Alle lagrede data pa roboten slettes permanent.

5 Kartlegging av hagen din

Far kartleggingen, vennligst sjekk fglgende:
= Batterinivaet til roboten er mer enn 50 %.

= Veeret er klart og tart, med tilstrekkelig lys.
= Robotens frontkamera er rent og uhindret.
= Roboten dokker riktig i ladestasjonen.
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Viktig
- Ikke flytt roboten manuelt mens du oppretter en grense, ellers kan kartleggingen mislykkes.

- Néar kartleggingen begynner, m& du ikke fjernstyre roboten til & dokke i ladestasjonen fgr kartleggingsprosessen
er fullfgrt. Ellers kan frontkameraet bli blokkert, noe som kan fare til at kartleggingen mislykkes.
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= G&innenfor 5 m bak roboten under kartleggingsprosessen.

J

= Roboten kan navigere i skraninger med en helling pa opptil 40 % (22°). For bedre klipperesultater
anbefales detimidlertid & holde skrédningene i arbeidsomrédene under 25 % (14°).

4 )

<25% (14°)
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« For omrader som er smalere enn 60 cm, sett dem som stier for & la roboten passere (se avsnitt 5.4: Angi
bane).

260cm /

= Hold roboten minst 10 cm fra plenkanten under kartlegging hvis den er mer enn 4 cm hgyere enn omgivelsene
eller har bratt skrdning. Er kanten i nivd med omgivelsene, kan roboten krysse den for optimal kantklipping.
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= Kontroller at svingvinklene er stgrre enn 90° . Vinkler mindre enn 90° kan gjgre det vanskelig for roboten &
oppna et rent kutt.

4 N

« For at plengrensene skal kartlegges riktig, ma roboten alltid fglge ytterkanten av plenen. Ikke opprett
soner midt pa en dpen gressplen, da det kan fgre til plasseringsfeil.
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5.1 Lag grensen

@ Trykk pé& start kartlegging gjennom appen, og roboten vil sjekke statusen og kalibrere. Den vil da
automatisk forlate ladestasjonen for & kunne utfgre kalibreringen. Vennligst veer forsiktig.

1= -

@ For roboten til ytterkanten av plenen ved bruk av fjernkontrollen. Hvis ytterkanten er forhgyet eller har en
bratt skrdning, ma du sgrge for at det er 80 cm klaring, for & gi plass til rotasjon ved kalibrering. Trykk deretter
pa Sett startpunkt for & angi startpunktet for grensen. Roboten roterer pa stedet for & kalibrere posisjonen.
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© Fjernstyr roboten for & flytte langs kanten av plenen din for & skape arbeidsomradet.

Automatisk grensedeteksjon

Roboten drives av en avansert Kl-algoritme og bruker frontkameraet for & skille gress fra omrader som ikke er
gress under de rette forholdene, og kartlegger automatisk plenens omkrets uten manuell veiledning.

Etter at du har ledet roboten eksternt til plenkanten og satt startpunktet, kan du bruke modusen Automatisk
grensedeteksjon. Du kan velge om roboten skal krysse omkretsen for renere klipperesultater, eller om den skal
holde seg neer kanten for & unngd & sette seg fast.

Vi anbefaler & fglge roboten under kartleggingsprosessen. Hvis roboten ikke klarer & oppdage grensene
n@yaktig, kan du avslutte automatisk grensedeteksjonsmodus og nar som helst bytte til fjernkontroll.
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Viktig: Automatisk grensedeteksjon fungerer best p& klart definerte plenkanter. Uklare grenser gjenkjennes
kanskje ikke.

@ Nar roboten kommer tilbake innenfor 1 m fra startpunktet, kan du trykke p& Lukk grensen, og grensen
fullfgres automatisk. Hvis ytterkanten er forhgyet eller har en bratt skrdning, ma du sgrge for at det er 80 cm
klaring, for & gi plass til rotasjon ved kalibrering.

Merk: Hvis grensen ikke lukkes eller du stgter pd en feil, fjernstyrer du roboten et lite stykke fremover langs
kanten, og prever deretter & lukke grensen pa nytt.




5.2 Angi forbudssone

Selv om roboten automatisk kan unnga hindringer, er det likevel ngdvendig & sette opp forbudte omrader med
risiko for fall, slik som svgmmebasseng og sandkasser. Gjenstander som du gnsker & beskytte (for eksempel
et blomsterbed, en trampoline, en grgnnsakslapp eller en trerot), kan angis som forbudte soner. Du kan

trykke p& Angi forbudssone i appen for & fortsette 8 opprette forbudssoner. Alternativt kan du ga Ul& >
Kartredigering for & opprette eller slette forbudssoner etter at kartet er ferdig.

Merk: Omrader som ofte besgkes av dyr kan utpekes som «Aktivt dyreomrade» for & hindre roboten fra &
komme inn og sikre at dyrene er trygge.

5.3 Opprett flere soner og utvid eksisterende soner

« For & opprette flere soner

Hvis plenen din er delt av veier eller du har flere isolerte plener, kan du i appen trykke pd Angi sone for & fortsette

8 opprette arbeidsomrader. Du kan ogsa legge til, slette eller endre sonene under&> Kartredigering ndr kartet
er ferdig.

Merk: Hvis hagen din har steinlagte stier, kan du angi dem som separate soner. Deretter tegner du koblingsstier,
slik at roboten kan navigere mellom sonene.

Viktig: For at plengrensene skal kartlegges riktig, m& roboten alltid falge ytterkanten av plenen. Ikke opprett

soner midt pd en dpen gressplen, da det kan fare til plasseringsfeil.
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« For & utvide eksisterende soner
For & utvide en eksisterende sone, trykk pd Angi sone i appen for & opprette omradet du vil inkludere. Hvis

de to omrédene overlapper, vil de automatisk slds sammen. Alternativt kan du ga til& > Kartredigering >
Angi sone etter kartleggingen er fullfgrt for & utvide en eksisterende sone.
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5.4 Angi bane

Forisolerte soner ma du opprette en bane for & koble dem sammen. Isolerte soner uten baner vil veere
utilgjengelige for roboten.

Merk: Som standard beveger roboten seg kun langs banen uten & klippe gresset.

Viktig: Hvis plenen din er delt av passasjer hgyere enn 4 cm, plasser en gjenstand med en skrdning som er
lik hgyden pad passasjen (for eksempel en rampe).

* Hvordan koble sammen to isolerte arbeidssoner

Forisolerte omrader, vennligst lag stier for & koble dem sammen, ellers vil de veere utilgjengelige for
roboten. Trykk p& Angi sti og fjernstyr roboten for & opprette en bane.

Viktig: Sgrg for at banen starter og slutter pa gressdekkede flater innenfor arbeidsomradet. Ikke stillinn
noen av endepunktene pa overflater som ikke er gress.

4 N

« Hvordan koble sammen arbeidsomradet og ladestasjonen

Dersom ladestasjonen din ikke er inne i arbeidsomradet, bar det opprettes en bane for & koble den til
arbeidsomradet. Trykk pa Angi sti for & opprette en bane som lar roboten returnere til ladestasjonen.
Viktig

- Sgrg for at den ene enden av banen er pa et gressdekket underlag innenfor arbeidsomradet, og at den andre er
rett foran ladestasjonen. Det anbefales & justere banen etter ladestasjonen.

- Nar du oppretter baner for & koble sammen arbeidsomradet og ladestasjonen, ma du ikke fjernstyre roboten til
ladestasjonen. Ellers kan frontkameraet bli blokkert, noe som kan fare til at kartleggingen mislykkes.
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5.5 Fullfgr kart
Trykk pa Fullfer kart nar arbeidsomrader, stier og forbudssoner er ferdig angitt.
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5.6 Legg til et andre kart

Dobbeltkart-funksjonv

Dobbeltkart-funksjonen er utviklet for situasjoner der roboten ikke kan kjgre autonomt mellom adskilte
plener, eller der flere kart er ngdvendig.

Du bgr opprette et andre kart hvis:

« For- og bakplenen ikke er forbundet.

= Det er betydelig hgydeforskjell mellom plenomradene.

= Du har flere eiendommer, men kun én robot.

« Plenomradet ditt er for stort for ett enkelt kart.

Merk: Hvis plenene dine er forbundet og innenfor kapasiteten til roboten, kan du i stedet bruke multisone-
oppsettet.

Zone G




For du kartlegger den andre plenen, mé& du sgrge for folgende:

= Start alltid kartlegging fra ladestasjonen for begge kartene.

= Andre ladestasjon (valgfritt):

- Hvis du har kjgpt en andre ladestasjon, installer den pa den andre plenen.

- Hvis ikke, flytter du roboten og ladestasjonen manuelt for & starte kartleggingen av den andre plenen.

Kartlegg den andre plenen

Etter & ha fullfart det forste kartet, trykk pd Legag til kart for & fortsette & opprette det andre. Alternativt kan
du navigere til> Kartredigering og trykke pa Legg til kart etter at kartleggingen er fullfgrt. Nar du har
fullfgrt det andre kartet, kan du bytte mellom kart via > Kartredigering.
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6 Drift

6.1 Start klipping for fgrste gang

Tips far gressklipping:

= Bruk en manuell gressklipper for & klippe gresset til en hgyde pd ikke mer enn 10 cm.

= Fjern hindringene, inkludert rusk, lavhauger, leker, ledninger og steiner fra plenen. Pass pa atingen barn eller
kjeledyr oppholder seg pa plenen nar roboten klipper.

« Fylligjen hullene i plenen.

« Still inn klippepreferansene dine i appen pa forhand (som klippeeffektivitet).




1. Apne topplokket for & f& tilgang til kontrollpanelet.

2. Drei pa dreieknotten pd roboten for & justere klippehgyden (20 mm-60 mm).

3. Trykk pd ] -knappen og trykk deretter pd OK-knappen innen 5 sekunder. Roboten vil forlate ladestasjonen
og begynne & klippe hele omradet. Du kan ogsa trykke p& Start i appen for & starte klippingen.

P o= B 256 @80
B & = 6
o

i)

4. Lukk topplokket.
Merk: Fgr du starter klippeprosessen, ma du sgrge for at veeret er klart og tert, og at det er tilstrekkelig med lys.

6.2 Klipping med dobbelt-kartfunksjon

» Med én ladestasjon:

1. Plasser alltid ladestasjonen n@yaktig der den var under kartleggingen. Flytt roboten manuelt til kartet du
gnsker & klippe.

2. Velg riktig karti appen fgr du starter klippeoppgaven for a sikre korrekt drift.

Merk: Etter bytte av kart blir tidsplaner og klippeinnstillinger for det valgte kartet brukt.

Hva gjor du ved lavt batteri eller ladeproblemer?

Hvis du ikke flytter ladestasjonen sammen med roboten til det andre kartet, kan batteriet g& tomt og fare til
ladefeil fordi roboten ikke finner ladestasjonen. Slik lgser du problemet:

1. Flytt roboten manuelt til kartet der ladestasjonen befinner seg for opplading.

2. Etter lading méa du returnere roboten til det opprinnelige kartet. Den vil da fortsette klippingen
automatisk.

Viktig: Ikke bytt kartiappen i mellomtiden. Dette sgrger for at roboten husker siste posisjon og fortsetter
der den slapp.

3. Gjenta prosessen etter behov til hele plenen er klippet.

» Med to ladestasjoner:

Flytting av ladestasjonen er ikke ngdvendig.

1. Flytt roboten manuelt til kartet du @nsker a klippe.

2. Velg riktig karti appen fgr du starter klippeoppgaven for a sikre korrekt drift.



6.3 Pause

For & sette den nadveerende klippeoppgaven pa pause, kan du trykke pd Stopp-knappen pa roboten eller

trykke p& Pause inne i appen.

Merk: Roboten kan ikke startes direkte via appen etter at stoppknappen er trykket pd. For & gjenoppta

kontrollen via appen, trykk fgrst to ganger pa OK-knappen pa kontrollpanelet for & deaktivere sikkerhetslasen.

6.4 Gjenopptagelse
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For & gjenoppta en oppgave som er satt pd pause, trykker du pd (|, og deretter trykker du p& OK-knappen
innen 5 sekunder. Du kan ogsa trykke Fortsett i appen for & gjenoppta klippeoppgaven.

6.5 Navigeér tilbake til ladestasjonen

95,

For & stoppe klippeoppgaven og sende roboten tilbake til ladestasjonen, trykk pa 0—knappen 0g trykk deretter
pa OK-knappen innen 5 sekunder pa kontrollpanelet. Roboten vil automatisk returnere til ladestasjonen for &
lade. Du kan ogsa trykke pd Lade opp i appen for & sende roboten tilbake til ladestasjonen.
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7 MOVAhome-appen

Her kan du utforske mer

MOVAhome-appen er mer enn bare en fjernkontroll. Det er mange ting du kan gjare gjennom appen:
fullfgre forskjellige innstillinger eksternt, oppleve forskjellige klippemoduser, redigere kartet fritt og justere
klippeplanene.

7.1 Klippemoduser

Roboten tilbyr flere forskjellige klippemoduser. Du kan bytte mellom moduser gjennom appen, inkludert
Klipping av hele omrédet, Soneklipping, Kantklipping, Punktklipping og Manuell modus.

[ [m]
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7.2 Klippeformer

Tilpass plenen din ved & legge til former gjennom g& > Kartredigering > Former i appen. Definerte former
vil bli ekskludert fra klipping i alle klippemoduser. Du kan endre deres paosisjon, stgrrelse eller fjerne dem i

Former.
A
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7.3 Tidsplan

Etter at det fgrste kartet er fullfart, oppretter roboten automatisk to ukentlige klippeplaner: "Var- og
sommer-tidsplan' og "Hgst- og vinter-tidsplan". Du kan trykke pa inne i appen for & opprette
detaljerte tidsplan-innstillinger. Med tidsplanfunksjonen kan du overlate det daglige klippearbeidet
fullstendig til roboten. Det eneste du behgver 3 gjare er & vedlikeholde roboten regelmessig.

Merk: Dersom du bekymrer deg for at roboten kan forstyrre deg eller naboene dine nar den fungerer autonomt
til bestemte klokkeslett, kan du navigere til Innstillinger > Ikke forstyrr og angi Ikke forstyrr-tid inne i appen.

T
Tidsplaner med dobbeltkart

Siden hvert kart har sin egen tidsplan, méa du planlegge og konfigurere oppgavene ngye for hvert kart for &
unngd overlapp og konflikter. Dette sgrger for effektiv drift og at roboten er tilgjengelig der den trengs, til
riktig tid.

7.4 Barnesikring
Hvis du er bekymret for at barn kan betjene roboten, naviger til Innstillinger og aktiver Barnesikringsfunksjonen

i appen. Alternativt kan du trykke p& & pé klippersiden. Med denne funksjonen aktivert vil kontrollpanelet veere
l3st. Hvis du vil deaktivere den, trykker du samtidig pa ] og O pa kontrollpanelet.
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7.5 Regnbeskyttelse

Dersom du bekymrer deg for hvorvidt alvorlige veerforhold kan pavirke klippearbeidet, kan du aktivere
funksjonen Regnbeskyttelse under Innstillinger i appen. Nar denne funksjonen er aktivert, stopper roboten
automatisk klippingen og returnerer til ladestasjonen hvis det er meldt regn. Du kan angi utsettelsestiden for
regniappen.

Merk: Klipping av vatt gress kan skade plenen din. Vi anbefaler at du angir en utsettelsestid for regn for & holde
roboten i ladestasjonen i en periode etter at regnet stopper, slik at gresset tagrker helt fgr den klipper igjen.

7.6 Frostbeskyttelse

Hvis temperaturen faller under 6° C, kan gressklipping permanent skade plenen. Batteriet vil ikke lades
som en sikkerhetsforanstaltning. For & forhindre dette, kan du aktivere funksjonen Frostbeskyttelse i
Innstillinger via appen. Dette vil automatisk pause klippingen og sende roboten tilbake til ladestasjonen
nartemperaturen faller under 6° C. Roboten vil gjenoppta klippingen ndr temperaturen stiger over 11° C.

R

7.7 Sikkerhetsfunksjoner

Roboten har flere tyverisikringsfunksjoner for & sikre trygg bruk og beskytte mot uautorisert tilgang. I tillegg
kan stereokameraet oppdage menneskelig tilstedeveerelse, noe som gjgr roboten til en effektiv hagevakt.
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Med denne funksjonen aktivert, vilen alarm ga av umiddelbart nér roboten lgftes, og app-kontrollen vil
bli deaktivert. For & gjenoppta app-kontrollen, trykk pd OK-knappen to ganger pa kontrollpanelet for &
deaktivere sikkerhetslasen farst.
Q)
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Med denne funksjonen aktivert, vil roboten veere Llast og alarmen vil gd umiddelbart dersom den er borte fra
kartet. (Denne funksjonen krever installasjon av koblingsmodul.)

9

7.7.1 Laftealarm

7.7.2 Alarm utenfor kartet
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7.7.3 Sanntidsplassering
Med koblingsmodulen kan du se den ndveerende posisjoneringen til roboten i Google Maps.

() ?
7.7.4 Varsel om menneskelig tilstedeveerelse

Ndar den er aktivert, vil roboten varsle deg ved deteksjon av menneskelig tilstedeveerelse.
I'Q'I
i S LU.
7.7.5 Sanntidsvideo

Trykk pa ofor a se en direkte videostregm fra robotens frontkamera, som gjgr at du kan overvake hagen
din ndr som helst, hvor som helst.
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7.7.6 Patruljering

Mens roboten er i ventemodus, kan du sende den for & patruljere langs angitte grenser eller steder i hagen via

9

appen. For & fa tilgang til denne funksjonen, g tilo > Patruljering.

Q
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Indikatorlampe pa frontkameraet

Farge pa LED-indikatorlys Betydning

1. Direktevideo fra frontkameraet strammes til appen.

Blinker gront 2. Roboten er i patruliemodus.

7.8 Egendefinert ladeperiode

For a tilpasse robotens ladeperiode til bestemte timer, kan du aktivere funksjonen Egendefinert
ladeperiode via Innstillinger > Lading i appen. N&r den er aktivert, holder roboten et trygt batteriniva nar
den erinaktiv og lades bare helt opp i den angitte ladeperioden.

Merk: MOVAs utviklingsteam vil kontinuerlig utfgre OTA (Over-the-Air)-oppdateringer samt vedlikehold pa
fastvaren og appen. Se etter oppdateringsvarsler eller aktivér funksjonen for automatisk oppdatering for &
holde fastvaren og appen oppdatert og nyte flere funksjoner.



8 Vedlikehold

For bedre ytelse og levetid for roboten, vennligst rengj@r den regelmessig, og skift ut slitte deler i frekvensen
nedenfor:

Del Utskiftningsfrekvens

Blader Hver 6.-8. uke eller hyppigere

Merknader

= Du kan sjekke gjenveerende levetid for knivene ved & navigere til Innstillinger > Forbruksvarer & vedlikehold
i appen. Etter & ha byttet ut forbruksvarene som anvist, gar du til detaljsiden for forbruksvarer og trykker pa Jeg
har byttet det for & tilbakestille timeren.

« Hvis du har utpekt omrader i hagen din for rutinemessig rengjgring og vedlikehold av roboten, kan du sette
Vedlikeholdspunkter pa kartet ved & navigere til Innstillinger > Ga til vedlikeholdspunkt > Rediger punkt.
Na&r vedlikeholdspunktene er satt, kan du enkelt trykke pd Ga for & dirigere roboten til de utpekte stedene for
enkel service.

8.1 Rengjgring
Rengjar roboten din regelmessig for & forhindre at gressklipp og skitt akkumuleres og tetter bladskiven

og drivhjulene, noe som kan pdavirke klippe-, dokking- og bevegelsesytelsen. Vi anbefaler & bruke et
rengjgringssett, tilgjengelig i lokale butikker eller online.

/\ Advarsel: Sl& av roboten fgr rengjaring og vri sikkerhetsngkkelen til AV-posisjonen. Kable fra ladestasjonen.
Forsiktighet: Veer forsiktig s& du ikke riper kameralinsen ndr du snur roboten.

« Hoveddelen, chassis og bladskiven:

1. Sl& av roboten og vri sikkerhetsngkkelen til AV-posisjonen.

2.Legg roboten pa en myk flate og snu den opp-ned.




3. Rengjgr hoveddelen, bladskiven og chassiset med en vannslange.

A\ Advarsel: Ikke bergr bladene nér du rengjer chassiset. Vennligst alltid bruk hansker ved rengjgring.
Forsiktighet: Ikke bruk en haytrykkspyler til rengjgring. Ikke bruk noen vaskemidler til rengjgring.

» Ladekontakter og frontkamera:

Benytten ren kluttil & rengjgre ladekontaktene pa roboten og ladestasjonen, og rengjgr ogsa
frontkameraet. Pass pa at ladekontaktene og frontkameraet er tarre etter rengjgring.

Viktig: For optimal posisjonering og navigering bgr du rengjgre frontkameraet én gang annenhver uke.

« Drivhjul:
Bruk en barste for & fjerne gjgrme fra hjulene for a sikre godt grep.




8.2 Utskifting av komponenter

= Utskifting av knivene

For & holde knivene skarpe, ma du bytte dem ut regelmessig. Det anbefales & skifte bladene hver 6.-8. uke
eller hyppigere. Vennligst bruk kun MOVA originale kniver.

/\ Advarsel: S3 av roboten og vri sikkerhetsnakkelen til Av-posisjonen. Bruk vernehansker far du bytter
knivene.

Merk: Bytt alle tre knivene samtidig for & sikre et balansert skjeeresystem.

Forsiktighet: Veer forsiktig sa du ikke riper kameralinsen nér du snur roboten.

1. Sl& av roboten og vri sikkerhetsngkkelen til 2. Legg roboten p& en myk flate og snu den opp-
AV-posisjonen. ned.

3. Lesne skruene med en stjerneskrutrekker. 4. Fjern de tre bladene og skruene.

5. Juster de nye bladene med hullene pa 6. Sgrg for at knivene kan rotere fritt.
knivskiven, og fest dem deretter med skruene.




9 Batteri

For langtidslagring, lad roboten hver 6. maned sa batteriet er beskyttet. Eventuell batteriskade forarsaket av
overutlading dekkes ikke av den begrensede garantien. lkke lad batteriet ndr omgivelsestemperaturen er over
45° Celler under 6 ° C. Langtidslagringstemperaturen for batteriet burde veere mellom -10 og 35 ° C. For &
minimere eventuell skade er den anbefalte lagringstemperaturen for batteriet imidlertid mellom 0 og 25 ° C.
Merk: Levetiden til robotens batteri avhenger av bruksfrekvensen og driftstimene. Dersom batteriet er
skadet eller ikke kan lades, ikke kast det utdaterte eller defekte batteriet vilkarlig. Falg lokale forskrifter for
resirkulering.

Lavstroms-lademodus:

Med lavstrgms-lademodus pa, vil funksjoner som ikke er relaterte til lading bli deaktivert (nettverket blir slatt av).
= For & aktivere lavstrems-lademodus, hold nede ] -knappen og 0 -knappen samtidig, og trykk raskt 5 ganger
pa OK-knappen. Du vil s& hgre en talemelding: Lavstrgms-lademodus er pa.

« For & deaktivere lavstramsladingsmodus, start roboten pa nytt.

10 Vinterlagring

= Roboten

1. Lad batteriet fullt. Sl& av roboten og vri sikkerhetsnakkelen til AV-posisjonen.

2. Rengjar roboten grundig fgr oppbevaring om vinteren.

3. Oppbevar roboten inne og pd et tart sted, ved en temperatur pd over 0° C.

» Ladestasjon

Koble ut ladestasjonen og oppbevar den pd et tart og kjglig sted, borte fra direkte sollys.

Merk: Etter vinterlagring, installer ladestasjonen pa nytt og plasser roboten i den for a lade. Hvis du
installerer ladestasjonen pa et annet sted, vil roboten automatisk oppdatere stasjonens plassering sd snart
den lader og forlater stasjonen. Hvis du opplever posisjoneringsfeil pa grunn av store endringer i hagen din,
anbefales det & kartlegge omradet pa nytt.

11 Transport

For langdistanse transport, sgrg for at roboten er slatt av. Det anbefales & bruke den originale emballasjen.
/\ Advarsel

= Sl8 av roboten og vri sikkerhetsngkkelen til AV-pasisjonen far du transporterer den.

= Lgftroboten ved bakre handtak, og hold bladskiven borte fra kroppen din.



12 Feilsgking

Problem

Arsak

Lgsning

Roboten er ikke koblet til
appen.

1. Roboten er ikke innenfor
Wi-Fi-signaldekning eller
Bluetooth-rekkevidde.

2. Roboten er slatt av eller i ferd
med & starte pé nytt.

1. Sjekk om roboten har fullfgrt prosessen med & sld seg
pa.

2. Sjekk om ruteren fungerer ordentlig.

3. Ga neermere roboten for & etablere en Bluetooth-
tilkobling.

1. Sett roboten tilbake pa et flatt underlag.
2. Trykk p& OK-knappen to ganger for & l&se opp roboten.

Robot lgftet. Hjulet erikke pa bakken. 3. Roboten kan ikke krysse gjenstander som er hayere enn
4 cm. Hold bakken der den jobber jevn.
1. Sett roboten tilbake pa et flatt underlag.

Robot vippet. Roboten vipper mer enn 37°. 2. Trykk pa OK-knappen to ganger for & lase opp roboten.

3. Roboten kan ikke klatre i bakker som har stgrre helning
enn 40% (22°).

Roboten fanget.

Roboten er fanget og klarer ikke
a komme seg ut.

1. Fjern de omkringliggende hindringene, og prav deretter
pa nytt.

2. Flytt roboten manuelt til et flatt og dpent sted inne pa
kartet og prav & begynne oppgaven pa nytt. Dersom du
fortsetter d stete pa dette problemet, forsek igjen etter at
roboten befinner seg inne i ladestasjonen.

3. Sjekk om det er hulli bakken. Fyll ut hullene fer klipping
for & forhindre at roboten blir fanget.

4. Sjekk om gresset rundt er hgyere enn 10 cm. Du kan
justere hgyden for unng&else av hindringer eller klippe
plenen pa forhand med en skyveklipper, for & forhindre at
roboten setter seg fast.

5. Dersom roboten ofte setter seq fast pa dette stedet, kan
du angi det som en forbudssone.

Venstre/hgyre drivhjulsfeil.

Hjulet kan ikke rotere eller det er
et problem med hjulmotoren.

1. Rengjgr drivhjulene og prav pa nytt.

2. Hvis du fortsetter & stgte pa denne feilen, forsgk a
starte roboten pa nytt.

3. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

Bladskiven kan ikke rotere.

Bladskiven kan ikke rotere
normalt eller det er et problem
med skjeeremotoren.

1. Rengjgr bladskiven i tide.

2. Sjekk om gresset rundt er hgyere enn 10 cm. Du kan
bruke en skyveklipper til & klippe plenen pa forhand for &
forhindre at bladskiven blokkeres av for hayt gress.

3. Kontroller om det er vann under bladskiven. Dersom
dette er tilfelle, flytt roboten til et tart sted og prav
deretter pa nytt.

4. Hvis du fortsetter & state pa denne feilen, forsagk &
starte roboten pa nytt.

5. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

Ladefeil.

Roboten kan dokke i
ladestasjonen, men det er et
problem med ladestrammen
eller spenningen.

1. Sjekk hvorvidt ladestasjonen er koblet til stram korrekt.
2. Sjekk hvorvidt ladekontaktene pé roboten og
ladestasjonen er rene.

3. Etter at kontrollen er fullfart, prov & dokke roboten i
ladestasjonen pa nytt.

4. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.




Problem

Arsak

Lasning

Batteritemperaturen er for
hay.

Batteritemperaturen er 260 °C .

1. Bruk roboten der omgivelsestemperaturen er under
40°C . Du kan vente til batteritemperaturen reduseres
automatisk.

2. Du kan deretter sl& av roboten og starte den pa nytt
etter en stund.

3. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

Batteritemperaturen er hay.

Batteritemperaturen er > 45 °C .

1. Lading kan mislykkes nar batteritemperaturen er over
45°C.

2. Bruk roboten der omgivelsestemperaturen er under
40°C.

Batteritemperaturen er lav.

Batteritemperaturen er< 6 °C.

1. Lading kan mislykkes nar batteritemperaturen er
under 6°C.

2. Bruk roboten der omgivelsestemperaturen er over 6
°C.

Roboten kan ikke bli funnet.

Posisjonering kan ikke bli funnet.

1. Sjekk om frontkameraet pa roboten er skittent. Skitt
pavirker posisjoneringen.

2. Flytt roboten manuelt til et dpent sted inne pa kartet
0g prgv & starte oppgaven pa nytt.

3. Hvis posisjoneringen ikke gjenopprettes, fiernkontroll
roboten tilbake til ladestasjonen gjennom appen, og
start deretter klippeoppgaven.

Sensorfeil.

Sensorfeil.

1. Start roboten pa nytt og prav igjen.
2. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

Roboten er i forbudssonen.

Roboten er i forbudssonen.

1. Flytt roboten manuelt ut av forbudssonen, og prav
deretter pa nytt.

2. Fjernkontroller roboten gjennom appen for & flytte
den ut av forbudssonen, og prav deretter pa nytt.

Roboten befinner seg
utenfor kartet.

Roboten befinner seg utenfor
kartet.

1. Flytt roboten manuelt inn pé kartet, og prov deretter
pa nytt.

2. Fjernkontroller roboten tilbake inn pa kartet via
appen, og prov deretter pa nytt.

Ngdstopp er aktivert.

Stopp-knappen pa roboten er
trykket pa.

Trykk p& OK-knappen to ganger for & lase opp roboten.

Lavt batteri. Roboten
stenges snart.

Batterinivaet er pd <10 %.

Dokk roboten i ladestasjonen s& den kan lade.

Roboten er utenfor kartet.
Fare for tyveri.

Roboten er utenfor kartet.

1. Flytt roboten manuelt tilbake til arbeidsomradet.
2. Du kan deaktivere Utenfor kartet-alarmen under
Innstillinger i appen.

Mislyktes & ga tilbake til
ladestasjonen.

Roboten finner ikke
ladestasjonen ved retur til den.

1. Sjekk hvorvidt det er hindringer som kan blokkere
roboten. Fjern hindringene og prav pa nytt.

2. Sgrg for at det er tilstrekkelig belysning og at veeret
er klart (dvs. ingen regn eller tdke). Ugunstig veer kan
pavirke robotens evne til & returnere.

3. Bekreft at kartet som er i bruk i appen, samsvarer
med robotens driftssted. Hvis det ikke gjgr det, bytter du
til riktig kart i delen «Kartredigering».

4. Pase at en ladestasjon er installert i kartet som er i
bruk.

5. Fjernkontroll roboten tilbake til ladestasjonen
gjennom appen.




Problem

Arsak

Lasning

Mislyktes & dokke i
ladestasjonen.

Roboten finner ladestasjonen,
men mislykkes med & dokke.

1. Serg for at det er tilstrekkelig belysning og at veeret
er klart (dvs. ingen regn eller tdke). Ugunstig veer kan
pavirke robotens evne til & dokke.

2. Sjekk om den reflekterende filmen pa ladestasjonen
er skitten eller blokkert.

3. Sjekk hvorvidt det er noen hindringer foran
ladestasjonen.

4. Sjekk hvorvidt ladestasjonen har blitt flyttet.

5. Sjekk om bunnplaten er dekket med tykk gjgrme.
6. Sjekk om stasjonen star pd en skraning.

7.Sjekk om stasjonen har strgm.

8. Hjelp roboten med & dokke i stasjonen ved bruk av
fiernkontrollen eller manuelt.

Posisjonering mislyktes.

Posisjonering mislykkes nar
roboten praver a starte en
klippeoppgave.

1. Sgrg for at det er tilstrekkelig belysning og at veeret
er klart (dvs. ingen regn eller tke). Ugunstig veer kan
pavirke robotens posisjonering.

2. Flytt roboten manuelt til et flatt og dpent sted
innenfor kartet og prav & starte oppgaven pa nytt.

3. Hvis du fortsetter & stgte p& denne feilen, vennligst
pr@v igjen etter at roboten er dokket i ladestasjonen.

4. Hvis posisjonsfeilen fortsetter, flytter du ladestasjonen
til et dpent sted og foretar en ny kartlegging.

Utilstrekkelig plass til &
svinge foran stasjonen.

Utilstrekkelig plass til & svinge
foran stasjonen.

1. Hvis stasjonen er plassert pd kanten av kartet eller
innenfor det, sgrg for at det finnes minst T m med

fri plass mellom den fremre delen av stasjonens
bunnplate og kartgrensen; ellers kan det hende at
roboten ikke klarer & svinge.

2. Flytt stasjonen, eller endre kartet i Kartredigering.

Stien er blokkert.

Stien er blokkert.

1. Sjekk om det er satt en forbudt sone i stien.

2. Sjekk om det er hindringer som blokkerer roboten.
3. Hvis roboten fortsatt ikke kan passere, slett stien i
kartredigering og sett en ny.

Det er et problem med
frontkameraet.

Det er et problem med
frontkameraet.

1.T@rk av frontkameraet med en ren klut.

2. Prov & starte roboten pa nytt.

3. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte
produktstgtten.

Frontkamera blokkert.

Frontkamera blokkert.

1. Serg for at frontkameraet ikke er blokkert far du
prgver pa nytt.

2. Hvis kameraet er skittent, rengjgres det med en myk
klut for du prever pa nytt.

Svakt posisjonssignal.

Svakt posisjonssignal.

1. Serg for at veeret er klart. Kraftig regn eller lite lys kan
forstyrre robotens posisjonering. Roboten gjenopptar
driften nar posisjonssignalet er gjenopprettet.

2. Hvis problemet vedvarer, bruker du
fiernkontrollmodus og fa@rer roboten tilbake til
ladestasjonen manuelt fgr du starter oppgavene.

Grenseoppdagelsesfeil
oppstar under automatisk
kartlegging.

Grenseoppdagelsesfeil oppstar
under automatisk kartlegging.

1. Serg for at lysforholdene er passende, verken for lyse
eller for svake.

2. Kontroller at vaeret er klart, unngd take eller regn.

3. Serg for at frontkameraet er rent og uten hindringer.
4. Sgrg for at underlaget er jevnt, da humper kan
pavirke oppdagelsen.

5. Hvis grenseoppdagelsen fortsatt mislykkes, kan du
bytte til fiernkontrollmodus for kartlegging.




13 Spesifikasjoner

Grunnleggende informasjon

Produktnavn MOVA ViAX-serien
SKU VIAX 300
Modell MVVWW1200

Dimensjoner

595 x 380 x 272 mm

Vekt pa roboten (inkludert batteri)

9,4 kg

Anbefalt arbeidskapasitet

300 m?

Klippeeffektivitet !

Standard: 300 m?/dag
Effektiv: 500 m?/dag

Klipping Kutthgyde 20-60 mm
Klippebredde 20cm
2 )
Ladetid 45 min
Klippetid per ladning 3 50 min
Lydeffektniva LWA 57 dB(A)
Lydkraft usikkerhet KWA 3 dB(A)
Stayutslipp
Lydtrykk niva LpA 49 dB(A)
Lydtrykk usikkerhet KpA 3dB(A)
) 0-50°C
Driftstemperatur Anbefalt: 10-35° C
) . -10-35°C
Langtidslagringstemperatur Anbefalt: 0-25° C
Arbeidsforhold Klipper: IPX6
IP-klassifisering Ladestasjon: IPX4
Strgmforsyning: IP67
Maksimal helningsvinkel for klippeareal 40 % (22°)
Bluetooth-frekvensomrade 2400,0-2 483,5 MHz
Tilkobling 802.11b:16+2dBm(@11Mbps)

Maksimal RF-effekt

802.11g:14+2dBm(@54Mbps)
802.11n:13+2dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 7.49dBm




Wi-Fi 2,4 GHz

Batteri (robot)

Wi (2 400-2 483,5 M)
Tilkobling ) . 4 LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
Koblingsservice (valgfritt) LTE-TDD: B38/40/4]
GNSS (valgfritt) ° GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
Skjeremotor Hastighet 2500 r/min
Batterimodell ® MBPM10

Batteritype Litium-ionbatteri
Nominell kapasitet 2,5 Ah
Nominell spenning 18V DC

Ladermodell MPAM10/MPAM20/MPAM20(c)
Inngaende spenning 100~240V AC
Stremforsyning
Utgdende spenning 20V DC
Utgaende strgm 15A/3A
Ladestasjonsmodell MCV20
Inngaende spenning 20V DC
Ladestasjon Utgéende spenning 20V DC
Inngdende strgm 1,5A/3A
Utgaende strgm 15A/3A
Reservekniver og -skruer 9
Tilbehgr
Bladmodell MBKM10 (MOVA)
Drivhjul Hjultype Terreng

1. Basert pa tester fra MOVA-laboratoriet.
2. Ladetiden begynner nar roboten automatisk gar tilbake til ladestasjonen ved lavt batteri.
3. Basert pa tester fra MOVA-laboratoriet.

4. Dette krever installasjon av koblingsmodul.
5. Dette krever installasjon av koblingsmodul.

6. VIAX 300 er kompatibel med bdde MBPM10 (2,5 Ah) og MBPM20 (5 Ah) batterier.
Merk: Disse spesifikasjonene kan endres ettersom vi kontinuerlig forbedrer produktet vart. For tilgang til
den nyeste informasjonen, vennligst besgk nettstedet vart pa https://www.mova.tech.
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1 Sikkerhedsinstruktioner
1.1 Generelle sikkerhedsinstruktioner

« Lees og forstd brugervejledningen omhyggeligt, far produktet tages i brug.

* Brug kun det udstyr, som MOVA anbefaler sammen med produktet. Enhver anden brug er forkert.

« Lad ikke b@rn opholde sig i naerheden af eller lege med maskinen, nar den er i drift.

« Brug ikke produktet i omrader, hvor personer ikke er klar over dets tilstedeveerelse.

* Lgb ikke, ndr du betjener produktet manuelt med MOVAhome-appen. Ga altid, pas pa, nar du gar pa
skréninger, og s@rg for til enhver tid at have god balance.

= Undga at bruge produktet, nar der er personer, isa&er barn, eller dyr, i arbejdsomradet.

« Hvis produktet bruges i offentlige omrader, skal der placeres advarselsskilte omkring arbejdsomrédet med
folgende tekst: "Advarsel! Automatisk pleeneklipper! Hold afstand til maskinen! Hold b@rn under opsyn!"

= Brug solidt fodtgj og lange bukser ved betjening af produktet.

« For at undga skader pad produktet og ulykker med karetgjer og personer ma arbejdsomrader eller
transportstier ikke krydse offentlige veje.

= Rar ikke ved beveegelige, farlige dele, som f.eks. skivebladet, f@r det er standset fuldsteendigt.

* Spg leegehjeelp itilfeelde af skader eller ulykker.

« St produktet pa SLUKKET, fgr du fjerner blokeringer, udfgrer vedligeholdelse eller undersgger produktet.
Hvis produktet vibrerer unormalt, skal det undersgges for skader, far det genstartes. Brug ikke produktet, hvis
nogen af delene er defekte.

« Installer ikke hovedkablet i omrader, hvor produktet klipper grees. Falg de medfglgende instruktioner for
kabelinstallation.

= Brug kun ladestationen, der er inkluderet i pakken, til at oplade produktet. Forkert brug kan resultere i elektrisk
stgd, overophedning eller laekage af cetsende vaeske fra batteriet. | tilfeelde af elektrolytlaekage skal du skylle
med vand/neutraliseringsmiddel og s@ge leegehjeelp, hvis den eetsende veeske kammer i kontakt med dine
gjne.

= Nar du tilslutter hovedkablet til stikkontakten, skal du bruge en fejlstremsafbryder (RCD) med en maksimal
udlgsningsstrgm pa 30 mA.

« Brug kun originale MOVA-batterier. Produktets sikkerhed kan ikke garanteres med ikke-originale batterier. Brug
kun genopladelige batterier.

« Hold forleengerledninger veek fra beveegelige farlige dele for at undgéa skader pa ledningerne, som kan fare til
kontakt med strgmfgrende dele.

« [llustrationerne i dette dokument er kun vejledende. Henvis til de faktiske produkter.

= Lad aldrig barn, personer med nedsatte fysiske, sensariske eller mentale evner eller manglende erfaring og
viden eller personer, der ikke er bekendt med disse instruktioner, bruge maskinen; lokale bestemmelser kan
seette begreensninger for operatgrens alder.

= Du m3 ikke tilslutte eller rare ved et beskadiget kabel, far det er taget ud af stikkontakten. Hvis kablet bliver
beskadiget under drift, skal stikket tages ud af stikkontakten. Et slidt eller beskadiget kabel gger risikoen for
elektrisk stgd og bar udskiftes af servicepersonale.

« Skub ikke kraftigt eller hurtigt pa produktet, da det kan beskadige det.

« For at overholde kravene til RF-eksponering skal der opretholdes en afstand pd 35 cm mellem enheden og
mennesket.

= Brug kun den aftagelige forsyningsenhed, der falger med dette apparat, til at genoplade batteriet.

1.2 Sikkerhedsinstruktioner for installation

= Undga at installere ladestationen pa steder, hvor man kan snuble over den.

= Installer ikke ladestationen i omrader, hvor der er risiko for stdende vand.

= Installer ikke ladestationen eller tilbehgr teettere pa braendbart materiale end 60 cm. Funktionsfejl eller
overophedning af ladestationen og stremforsyningen kan medfgre brandfare.



1.3 Sikkerhedsinstruktioner for brug

= Hold heender og fgdder vaek fra de roterende knive. Placer ikke dine heender eller fgdder i naerheden af eller
under produktet, nar det er taendt.

« Produktet ma ikke loftes eller flyttes, nar det er teendt.

= Brug parkeringsfunktionen, eller indstil produktet til SLUKKET, nar der er personer, iscer barn, eller dyr, i
arbejdsomradet.

= Sgrg for, at der ikke ligger genstande som sten, grene, vaerkigj eller legetaj pa pleenen. Knivene kan blive
beskadiget, hvis de kommer i kontakt med en genstand.

« Stil ikke genstande oven pa produktet eller ladestationen.

« Brug ikke produktet, hvis STOP-knappen ikke fungerer.

« Undga kollisioner mellem produktet og mennesker eller dyr. Stop produktet straks, hvis en person eller et dyr
erivejen.

« Seet altid produktet pd SLUKKET, nar det ikke bruges.

« Brug ikke produktet samtidig med en pop-op-sprinkler. Brug planleegningsfunktionen til at sikre, at produktet
0g pop-op-sprinkleren ikke karer samtidig.

= Undgd at placere en forbindelseskanal, hvor der er installeret pop-op-sprinklere.

« Brug ikke produktet, hvis der er stdende vand i arbejdsomradet, f.eks. ved kraftig regn eller vandansamlinger.

1.4 Sikkerhedsinstruktioner til vedligeholdelse

= Seet produktet pd SLUKKET under udfgrelse af vedligeholdelse.

« Efter vask skal du s@rge for, at produktet placeres pa jorden i sin normale retning, ikke med bunden opad.

= Vend ikke produktet om for at renggre chassiset. Hvis du vender det om for at renggre det, skal du sgrge for
at vende det korrekt igen bagefter. Denne forholdsregel er ngdvendig for at forhindre vand i at treenge ind i
motoren og potentielt pdvirke normal drift.

= Afbryd stikket fra ladestationen, eller fjern deaktiveringsenheden fgr du renggar eller vedligeholder
ladestationen.

= Brug ikke hajtryksrenser eller oplgsningsmidler til at renggre produktet.

1.5 Batterisikkerhed

Lithium-ion-batterier kan eksplodere eller fordrsage brand, hvis de skilles ad, kortsluttes, udseettes for vand,
ild eller hgje temperaturer. Handter dem med forsigtighed, batteriet ma ikke afmonteres eller &bnes, og undga
enhver form for elektrisk/mekanisk overbelastning. Ma ikke apbevares i direkte sollys.

1. Brug kun den batterioplader og strgmforsyning, der leveres af producenten. Brug af en ukorrekt oplader og
strgmforsyning kan forarsage elektrisk stzd og/eller overophedning.

2. FORS@G IKKE AT REPARERE ELLER MODIFICERE BATTERIERNE! Reparationsforsgg kan resultere i alvorlige
personskader pa grund af eksplosion eller elektrisk stgd. Hvis der opstar en leekage, er de udsivende
elektrolytter eetsende og giftige.

3. Dette apparat indeholder batterier, som kun ma udskiftes af fagpersonale.

1.6 Restrisici

For at undga skader ved udskiftning af knivene skal der benyttes sikkerhedshandsker.



1.7 Symboler og maerkater

ADVARSEL -
Laes brugervejledningen, fgr du betjener maskinen.

ADVARSEL -
Hold sikker afstand til maskinen, nar den betjenes.

ADVARSEL -
Fjern deaktiveringsenheden, far du arbejder pa eller lafter
maskinen.

ADVARSEL -
Sid ikke pa maskinen.

AR S el =

ADVARSEL -

Dette produkt ma ikke bortskaffes som almindeligt
husholdningsaffald. Serg for, at produktet bortskaffes i
overensstemmelse med lokale lovkrav.




Dette produkt er i overensstemmelse med de gaeldende EF-
direktiver.

Lees brugervejledningen

c€
@ Klasse lll-udstyr
L]

e Jeevnstrem

[] Klasse ll-udstyr

TILTANKT BRUG

Haveproduktet er beregnet til graesslaning i hjemmet. Det er designet til at sla greesset ofte og opretholde
en sundere og flottere greespleene end nogensinde far. Afhaengigt af starrelsen pa din greespleene kan din

pleeneklipper programmeres til at fungere ndr som helst eller med enhver frekvens. Det er ikke egnet til
gravning, fejning eller snerydning.

e

Hermed erklaerer Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. at radioudstyringsmodellen MOVA MVVV1200 er i
overensstemmelse med direktiv 2014/53/EU. Den fulde tekst af EU-erkleeringen om overensstemmelse er
tilgeengelig pa folgende internettadresse: https: //www.mova.tech/pages/declaration-of-conformity.

For detaljeret e-manual, ga til https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.




2 Produktintroduktion

2.1 Hvad er der i kassen?

@ Robotten

e Stremforsyning

@ Brugermanual

@ Ladetarn
(med et 10 m forleengerkabel)

e Plgkker x 8, unbrakonggle

e Fnugfri klud

© Grundplade

G Reserveblade og skruer x 9

Q Hurtig startvejledning



2.2 Produktoversigt
Stop-knap

@ Sikkerhedsnggle

Indikator pa kameraet

Stereokamera

Knop til justering af klippehgjde

Opladningskontakter

Universalhjul

Handtag

Skiveblad Batterirum

Drivhjul

2.3 UltraEyes ™ 1.0 Al-dobbeltvisionssystem

Ultrakyes™ 1.0 er kernen i ViAX-serien - en banebrydende innovation, der omdefinerer intelligent plaenepleje
med et Al-drevet dual-visionssystem. Denne avancerede teknologi g@r det muligt for ViAX-serien at navigere
i dit landskab med enestéende klarhed og preecision.

Udstyret med dobbelte Ultra-HDR Al-kameraer og Al-algoritmer skelner den praecist mellem grees- og ikke-
greesomrader, samtidig med at den identificerer forskellige objekter i haven. Gennem avanceret visuel
behandling og intelligent beslutningstagning sikrer den en opfattelse og positionering p& millimeterniveau,
der virkelig forstar din have i alle retninger.

_) UltraEyes ™ 1.0
Al-dobbeltvisionssystem




2.4 Sensor

Navn

Beskrivelse

Stereokamera

Muligger positionering og registrerer forhindringer, greespleenens skillelinjer og
menneskelig tilstedeveerelse.

Synsvinkel: 110° (vandret), 75° (lodret), 120° (diagonalt)

Oplgsning: 2 MP

3 Installation
3.1 Veelg et passende sted

« Anbring ladestationen pa en plan overflade neer kanten af greespleenen og en stikkontakt. Det anbefales
at placere ladestationen i et omréde med god Wi-Fi signalstyrke.

Bemaerk: Brug din mobilenhed til at kontrollere Wi-Fi signalstyrken p& stedet. God Wi-Fi-signalstyrke
forbedrer forbindelsens stabilitet mellem robotten og appen.

Vigtigt

- Sgrg for, atjorden er blad nok til at sl& plekkerne i.
- Placer ladestationen pé et plant underlag. Enhver heeldning kan fa robotten til at rulle bagleens og miste

kontakten.
4 N
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= Sgrg for, at der er mindst 1 m frirum uden forhindringer til venstre, hgjre og foran ladestationen. Sgrg for,
at greesset omkring stedet er kortere end 6 cm. Hvis greesset er hgjere end dette, skal det farst klippes. Hgjt
grees kan gare det sveert for Robotten at komme tilbage til ladestationen.

-




3.2 Monter ladestationen
@ Indsat ladetarneti grundpladen, indtil du harer et klik.

( )
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@ Fastger grundpladen til jorden med de medfglgende plgkker og unbrakongglen.

4 1
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© Slut stramforsyningen til forleengerkablet, og slut den derefter til en stikkontakt. Strgmforsyningen skal
som minimum vaere 30 cm over jordoverfladen.

4 )
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Bemaerk: LED-indikatoren pa ladestationen lyser konstant blat nar der er stram.
N
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@ St robotten i ladestationen for at oplade den. Kontrollér, at opladningskontakterne p& robotten og

ladestationen er tilsluttet korrekt.

4 )
€3
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Bemeaerkninger
« Indikatorlyset vil blinke grgnt, n&r robotten oplader korrekt i ladestationen.
~
o —/

= Hvis du gnsker at tilfgje en garage for ekstra beskyttelse, skal du bruge den matchende MOVA Garage, der

ertilgeengelig i lokale butikker eller online. Brug af en ikke-MOVA garage kan fordrsage problemer under

opladning.

Ladestationens LED-indikator

LED-indikatorens farve

Betydning

Blinkende/konstant rgd

1. Der er et problem med ladestationen (f.eks. et problem med
ladestrammen eller speendingen).

2. Robotten sidder korrekt ladestationen, men opladningen er
unormal (f.eks. hvis opladningskontakterne har en kortslutning).

Konstant blg

Der er strgm pd ladestationen. Robotten er ikke i ladestationen.

Blinkende grant

Robotten oplades i ladestationen.

Konstant grgn

Robotpleeneklipperen er dokket i ladestationen og er enten:
1. Fuldt opladet eller

2. Ikke i gang med opladning, fordi det aktuelle klokkesleet er
uden for den angivne opladningsperiode.




4 Forberedelse til farste brug

4.1 Laer kontrolpanelet at kende

Robotstatusindikator

Appforbindelsesindikator

Barnesikringsindikator

Styrefunktioner

Teend/sluk

Knap

Funktion

Teend/sluk (b

For attaende robotten skal du installere sikkerhedsngglen og dreje den til ON-
positionen. Hold knappen (!) inde i 2 sekunder for at teende robotten.

For at slukke robotten skal du sikre dig, at den er uden for ladestationen. Hold
knappen (') inde i 2 sekunder. At dreje sikkerhedsngglen til OFF-paositionen vil
00gsa slukke robotten.

Start Dl

For at starte klipning af hele omradet eller genoptage pauserede opgaver
skal du trykke pa knappen ] og derefter trykke pa knappen OK inden for 5
sekunder.

Hjem O

For at sende robotten tilbage til ladestationen skal du trykke pa knappen O
og derefter trykke pa knappen OK inden for 5 sekunder.

OK

For at deaktivere sikkerhedslasen og aktivere app-styring, tryk to gange pa
OK-knappen.

For at aktivere Bluetooth-parringstilstand, hold OK-knappen nedei 3
sekunder.

Start + OK

For at nulstille robotten til fabriksindstillingerne skal du holde knappen >l og
knappen OK inde i 3 sekunder samtidigt.

Stop

Tryk p& Stop-knappen for at stoppe robotten og aktivere sikkerhedslasen.
App-styring vil blive deaktiveret. Tryk to gange p& OK-knappen for at
deaktivere sikkerhedsldsen.

Start + Hjem

Sl& bgrneldsen fra ved at trykke pa knapperne ] og O samtidigt.
Robotpleeneklipperen siger: "Barnelds er slaet fra",




Sikkerhedsnggle

= Drej sikkerhedsngglen til ON-positionen, fgr du taender robotten.

= Drej sikkerhedsngglen til OFF-positionen; robotten slukker automatisk.

« Du kan tage sikkerhedsngglen ud, nar den er i OFF-positionen. Robotten kan ikke taendes uden naglen.
Bemaerk: Hvis du mister sikkerhedsngglen, bedes du kontakte eftersalgsteamet for en erstatning.

Indikatorlys pa kontrolpanelet

Indikator Farve Betydning
Blinkende grgn Robotten oplader i ladestationen.
Fast grgn Batteriet er fuldt opladet.
Fast rad 1. Der er opstaet en fejl.

Robotstatus _@ ® 2. Der er trykket pa& n@dstopknappen.

1. Robotten udfgrer en opgave eller er sat pa
pause.

Blinkende bla 2. Robotpleeneklipperen initialiseres efter at
veere blevet teendt.
Fast bla Robotten er i standby-tilstand.
— Fastbla Robotten er forbundet til appen.
App-forbindelse [ ®
PP g Blinkende blat Robotten opretter forbindelse til appen.
o . Kontrolpanelet er |3st via appen. (Du kan
Bornelas & ¢ Fastbla aktivere funktionen "Bgrnelds" i appen.)

4.2 Startindstillinger
Nar Robotten teendes for farste gang, skal du foretage nogle grundleeggende indstillinger, far robotten er
klar til brug.

A



@ Abn topdeekslet, og drej sikkerhedsn@glen til ON-positionen.

Bemeerkninger

« Efter teending begynder robotten initialiseringen, som indikeres ved, at statusindikatoren blinker
blat & ® pd betjeningspanelet. N&r opstartslyden afspilles, og statusindikatoren @ ® lyser blat
konstant, er initialiseringsprocessen gennemfart.

« Robotten taendes automatisk, ndr den seettes i ladestationen.

Vigtigt: For at teende robotten skal du sikre dig, at sikkerhedsngglen er installeret og sat til ON-positionen.
Ellers kan robotten ikke teendes.

© Slut Robotten til internettet
Scan QR-koden for at downloade MOVAhome-appen til din mobilenhed. Nar appen er installeret, opretter
du en konto og logger ind.

Du kan ogsa downloade MOVAhome-appen fra App Store eller Google Play.

& Download on the Dy, Get it on
' App Store >’ Google Play




Far netvaerksopsaetning:

« Sgrg for, at bade robotten og din mobilenhed er inden for reekkevidden af det samme wi-fi-netvaerk.

« Din mobilenhed ma maks. vaere 10 m veek fra robotten.

« Aktivér Bluetooth-funktionen pa din mobilenhed.

1. Abn MOVAhome-appen.

2. Du kan oprette forbindelse via en af felgende metoder:

a. Scan QR-koden: G4 til A Enhed og tryk p& = Scan QR-koden for at oprette forbindelse. Scan QR-
koden inde i robottens topdeeksel for at oprette forbindelse.

b. Tilfgj manuelt: G& til f Enhed og tryk pa - Tilfgj. Veelg derefter din robotmodel for at oprette forbindelse.
3. Felg venligst instruktionerne i appen for at fuldfgre oprettelse af Wi-Fi-netveerksforbindelsen.

Vigtigt

« Brug et enkeltbandsnetveerk med en frekvens pa 2,4 GHz eller et dobbeltbandsnetveerk med en frekvens pa
2,4/5 GHz.

» Sgrg for, at dit Wi-Fi-netveerk ikke har en firewall og ikke er krypteret. Ellers kan netveerksopseetningen
mislykkes.

4. Tryk og hold OK-knappen pa kontrolpanelet nede i 3 sekunder. Robotten géar i Bluetooth-parringstilstand.
Bemaerk: Kontroller, at robotten har gennemfgrt initialiseringen, fer du trykker pa knappen OK.
Initialiseringsprocessen er gennemfart, n&r opstartslyden afspilles, og statusindikatoren @& ® lyser blat
konstant. Parring kan ikke fortseettes, far initialiseringen er gennemfart.

5. Fglg venligst instruktionerne i appen for at fuldfgre parringen.

Bemaerkninger

« App-forbindelsesindikatoren § e p& kontrolpanelet vil vise et konstant blat lys, ndr robotten har oprettet
forbindelse til appen.

= Du kan ogsa kgbe Link Module til at fjernstyre Robotten uden wi-Fi-forbindelse.

d



Hvordan fjerner man robottens tilknytning?

Robotten er automatisk knyttet til MOVAhome-kontoen, nér parringen er fuldfgrt. Hver enhed kan kun veere
knyttet til én konto. Den kan ikke veere knyttet til en anden konto p& samme tid.

For at parre robotten med en ny konto, skal du fagrst afbinde den. For at afbinde den:

1. Abn MOVAhome-appen. G& til A Enhed.

2. Find din robots navn. Hvis du har flere robotter knyttet til din MOVAhome-konto, skal du stryge til venstre
eller hgjre for at f& adgang til siden for den robot, du vil redigere.

3. Tryk p& dved siden af robotens navn.

4.Veelg Slet.

Vigtigt: Nar robotten ikke leengere er tilknyttet, slettes alle robottens brugerdata permanent fra serveren.

Hvordan deler du din robot?

1. Tryk pa . ved siden af robotens navn.

2.Veelg Deling af enhed.

Bemeaerk: Du kan styre brugeradganag til specifikke funktioner under Indstillinger > Deling af enhed.

Hvordan logger man ud af sin MOVAhome-konto eller sletter den?

1. G& til & Mig > Konto.
2.Veelg Log ud eller Slet konto.

Sadan nulstiller du robotten?

Hold knapperne (] og OK nede samtidigti 3 sekunder for at nulstille robotten til fabriksindstillingerne.
Vigtigt: Alle gemte data pa robotten slettes permanent.

5 Kortleeg din have

For du kortlaegger, skal du kontrollere fglgende:
= Robottens batteriniveau er over 50 %.

= Vejret er klart og tgrt med tilstreekkeligt lys.

= Robottens frontkamera er rent og uhindret.

= Robotten dokker korrekt i ladestationen.
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Vigtigt

- Du ma ikke flytte robotten manuelt, ndr du opretter afgraensningen, da det kan medfgre, at kortleegningen
mislykkes.

- Néar kortleegningen begynder, ma robotten ikke fjerndokkes i ladestationen, far kortleegningsprocessen er
fuldfgrt. | modsat fald kan frontkameraet blive blokeret, hvilket kan fa kortlaegningen til at mislykkes.

o=



« G&d maks.5 m bag robotten, nar den fjernstyres.

J

= Robotten kan navigere pa skréninger med en heeldning pd op til 40 % (22° ). For bedre klipperesultater
anbefales det dog at holde skraningerne i arbejdsomréderne under 25 % (14°).

4 )

<25% (14°)

- J

« For omrader, der er smallere end 60 cm, skal du indstille dem som stier, s& robotten kan passere igennem (se
afsnit 5.4: Indstil sti).

260cm /

= Hold robotten mindst 10 cm fra kanten under kortlagningen, hvis kanten er mere end 4 cm hgjere end det
omgivende terreen eller har en stejl haeldning. Er kanten i niveau med det omgivende terreen, kan robotten
krydse den for optimal kantklipning.

4 N

>10cm ” ‘

>4cm
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= Sgrg for, at drejevinklerne er stgrre end 90° . Vinkler mindre end 90° kan gare det sveert for robotten at
opna et rent snit.

4 N

= For at kortleegge pleenens greenser korrekt skal robotten altid fglge pleenens ydre kant. Opret ikke zoner
midt pd en dben graesplaene, da det kan fgre til positioneringsfejl.

( N

5.1 Opret afgreensningen

@ Tryk pd Start kortlagning via appen, sd tiekker Robotten sin status og kalibrerer. Den forlader
automatisk ladestationen for at udfgre kalibreringen. Veer forsigtig.

o
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@ For robotten til kanten af din greespleene ved hjeelp af fjernbetjeningen. Hvis kanten er forhgjet eller

har en stejl heeldning, skal du sgrge for at holde en afstand pa 80 ¢cm for at give plads til rotation under
kalibreringen. Tryk derefter pd Angiv Startpunkt for at fastleegge startpunktet for afgraensningen. Robotten
vil rotere om sig selv for at kalibrere sin position.
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© Fjernstyr Robotten til at beveege sig langs graespleenekanten for at oprette arbejdsomradet.

Automatisk registrering af skillelinje

Robotten drives af en avanceret Al-algoritme og bruger sit frontkamera til at skelne mellem grees og ikke-
greesarealer under de rette forhold, og den kortleegger automatisk pleenens omkreds uden manuel vejledning.
N&r robotten er blevet fjernstyret hen til greesplaenens kant og startpunktet er blevet indstillet, kan tilstanden
Automatisk registrering af skillelinje anvendes. Du kan veelge, om robotten skal kare over omkredsen for at
fa en renere kantklipning eller holde sig teet p& den for at undgd at sidde fast.

Vianbefaler, at du fglger robotten under denne proces. Hvis robotten ikke registrerer skillelinjerne ngjagtigt, kan
du tilenhver tid afslutte tilstanden Automatisk registrering af skillelinjeog skifte til manuel kontrol.
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Vigtigt: Automatisk registrering af skillelinje fungerer bedst pa klart definerede pleenekanter. Uklare
skillelinjer vil muligvis ikke blive genkendt.

@ Nér robotten vender tilbage tilinden for 1 m fra startpunktet, kan du trykke p& Luk skillelinje, s& bliver
skillelinjen automatisk afsluttet. Hvis periferien er forhgjet eller har en stejl heeldning, skal du sgrge for at
holde en afstand pa 80 cm for at give plads til kalibreringens rotation.

Bemeerk: Hvis skillelinjen ikke lukkes, eller du st@der pd en fejl, skal du fjernstyre robotten et kort stykke
frem langs kanten og derefter forsgge at lukke skillelinjen igen.
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5.2 Indstil undvigelseszone

Selvom Robotten automatisk kan undgé forhindringer, er det stadig ngdvendigt at indstille omrader med
risiko for at falde, sésom svgmmebassiner og sandkasser, som no-go-zoner. For objekter, du gnsker at
beskytte (sasom et blomsterbed, en trampolin, en kakkenhave eller en blotlagt treerod), skal du indstille dem
som undvigelseszoner. Du kan trykke p& Indstil undvigelseszone i appen for at fortsaette med at oprette
forbudszoner. Alternativt kan du ga tit& > Kortredigering for at oprette eller slette forbudszoner, nér kortet
er feerdigt.

Bemeaerk: Omrader, der ofte besgges af dyr, kan udpeges som "Dyreaktivt omréde" for at forhindre robotten i
atkomme ind og derved sikre dyrenes sikkerhed.

5.3 Opret flere zoner og udvid eksisterende zoner

» For at oprette flere zoner

Hvis din pleene er adskilt af veje, eller du har flere isolerede pleener, kan du i appen trykke pd Indstil zone
for at fortseette med at oprette arbejdsomréder. Du kan ogsa tilfgje, slette eller eendre zonerne under&>
Kortredigering, nar kortet er feerdigt.

Bemeaerk: Hvis din have har stenstier, skal du udpege dem som separate zoner. Tegn derefter
forbindelsesstier, s& robotten kan navigere mellem zonerne.

Vigtigt: For at kortleegge pleenens greenser korrekt skal robotten altid fglge pleenens ydre kant. Opret
ikke zoner midt pa en aben greesplaene, da det kan fare til positioneringsfejl.
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« For at udvide eksisterende zoner
For at udvide en eksisterende zone, tryk pa Indstil zone i appen for at oprette det omrade, du vil inkludere.

Hvis de to omr&der overlapper hinanden, bliver de automatisk sl&et sammen. Alternativt kan du ga til g >
Kortredigering > Indstil zone efter kortleegningen er afsluttet for at udvide en eksisterende zone.
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5.4 Indstil sti

Du skal oprette en sti for isolerede zoner, s& de er forbundne. Robotten kan ikke f& adgang til isolerede zoner
uden en sti.

Bemeerk: Som standard kan robotten beveege sig pa stien, men klipper ikke grees.

Vigtigt: Hvis din greespleene er opdelt af passager, der er hgjere end 4 cm, skal du placere en genstand
med en heeldning, der svarer til passagens hgjde (f.eks. en rampe).

« Sadan forbinder du to isolerede arbejdszoner

lisolerede omrader bedes du skabe stier, der forbinder dem, ellers vil de veere utilgeengelige for robotten.
Tryk p& Indstil sti for at oprette en sti.

Vigtigt: Sarg for, at stien starter og slutter pd greesdeekkede overfladerinden for arbejdsomradet. Indstil
ikke nogen af endepunkterne p& overflader, som ikke er grees.

4 A

« Sadan forbindes arbejdsomradet og ladestationen

Hvis ladestationen ikke befinder sig i arbejdsomradet, skal der oprettes en sti, som forbinder den med
arbejdsomradet. Tryk pa Indstil sti for at oprette en sti, der gor det muligt for robotten at vende tilbage til
ladestationen.

Vigtigt

- Sgrg for, at den ene ende af stien er pa en graesdeekket overflade inden for arbejdsomradet, og at den anden er
direkte foran ladestationen. Det tilrddes at rette stien ind efter ladestationen.

- Nar du opretter stier for at forbinde arbejdsomradet og ladestationen, ma robotten ikke fjerndokkes i
ladestationen. | modsat fald kan frontkameraet blive blokeret, hvilket kan f& kortleegningen til at mislykkes.
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5.5 Afslut kort
Tryk p& Feerdigger kort, nér arbejdsomrader, stier og undvigelseszoner er faerdige.

< @80 3 =

5.6 Tilfgj et andet kort

Dobbelt kortfunktion

Dobbelt kortfunktion er designet til situationer, hvor robotten ikke kan kare selvsteendigt mellem forskellige
greespleener, eller nar der er behov for flere kort.

Det kan veere ngdvendigt at oprette et andet kort, hvis:

« Din for- og baghave ikke kan forbindes.

« Der er en betydelig hgjdeforskel mellem pleeneomraderne.

» Du har flere ejendomme, men kun én robot.

» Din greespleene er for stor til et enkelt kort.
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Bemeerk: Hvis dine greespleener er forbundne og inden for robottens kapacitet, skal du bruge en Multi-
Zone-ops&tning i stedet.




For du kortleegger den anden graesplaene, skal du huske pé falgende:

« Start altid kortleegningen fra ladestationen for begge kort.

= Anden ladestation (valgfrit):

- Hvis du har kgbt en ekstra ladestation, skal du installere den p& den anden graespleene.

- Hvis ikke, skal du flytte robotten og dens ladestation manuelt for at begynde at kortleegge den anden greespleene.

Kortleeg den anden greesplaene

Efter at have fuldfgrt det farste kort, skal du trykke pa Tilfaj kort for at fortsaette med at oprette det andet.
Alternativt kan du navigere tH > Kortredigering og trykke pa Tilfaj kort efter kortleegningen er fuldfart.
N&r du har afsluttet det andet kort, kan du skifte mellem kort via g2 > Kortredigering.
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6 Drift

6.1 Begynd at klippe for fgrste gang

Tips far klipning:

« Sgrg for, at greesset har en hgjde pd maks. 10 cm.

« Fjern forhindringer som l@se genstande, bladbunker, legetgj, ledninger og sten fra pleenen. Sarg for, at der ikke er
barn eller keeledyr pa pleenen, nar Robotten slar graesset.

= Fyld huller i graespleenen.

= Indstil dine klippepreeferencer i appen far klipning (f.eks. klippeeffektivitet).




1. Abn det gverste daeksel for at f& adgang til kontrolpanelet.

2. Drej drejeknappen pa robotten for at indstille klippehgjden (20 mm-60 mm).

3. Tryk p& knappen B, og tryk derefter p& knappen OK inden for 5 sekunder. Robotten forlader ladestationen
0g begynder at klippe hele omradet. Du kan ogsa trykke pa Starti appen for at starte klipningen.
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4. Luk det gverste deeksel.
Bemeaerk: Far du starter greesklipningen, skal du sikre dig, at vejret er klart og tart, og at der er tilstreekkelig
belysning.

6.2 Klipning med dobbelt-kortfunktion

= Med en ladestation:

1. Placer altid ladestationen praecis, hvor den var under kortleegningen. Flyt robotten manuelt til det kort, du
vil klippe.

2.Veelg det korrekte korti appen, far du begynder at klippe, for at sikre korrekt drift.

Bemeaerk: Nar du skifter kort, anvendes tidsplaner og klippeindstillinger for det aktuelle kort.

Hvad ggr du ved lavt batteri eller ladeproblemer?

Hvis du ikke manuelt flytter ladestationen sammen med robotten til det andet kort, kan robotten opbruge
sit batteri og give en opladningsfejl, fordi den ikke kan finde ladestationen. Fglg disse trin for at lgse dette
problem:

1. Flyt robotten manuelt til kortet med ladestationen for at lade den op.

2. Efter opladning seettes robotten tilbage pd det oprindelige kort. Den vil automatisk genoptage klipningen.
Vigtigt: Du ma ikke eendre kortet i appen undervejs. Det sikrer, at robotten husker sin sidste position og kan
fortseette, hvor den slap.

3. Gentag disse trin efter behoy, indtil hele pleenen er klippet.

» Med to ladestationer:

Det er ikke ngdvendigt at flytte ladestationen.

1. Flyt robotten manuelt til det kort, du vil klippe.

2.Veelg det korrekte kort i appen, far du begynder at klippe, for at sikre korrekt drift.



6.3 Pause

Hvis du vil seette den aktuelle klippeopgave pé pause, kan du trykke pd& Robottens Stop-knap eller trykke pa

Pause i appen.

Bemeerk: Robotten kan ikke startes direkte gennem appen efter at stopknappen er blevet trykket. For
at genoptage kontrolvia appen, skal du ferst trykke to gange p& OK-knappen pa kontrolpanelet for at

deaktivere sikkerhedslasen.

6.4 Genoptage klipning
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For at genoptage en opgave, der er sat pd pause, skal du trykke pd (] og derefter trykke pd knappen OK i 5
sekunder. Du kan genoptage greesslaningsopgavenved at trykke pd Fortsaet i appen.

6.5 Tilbage til ladestationen
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For at stoppe klipningen og sende robotten tilbage til ladestationen skal du trykke pa knappen 0 0g
derefter trykke pa knappen OK pa kontrolpanelet inden for 5 sekunder. Robotten vender automatisk tilbage
til ladestationen for at oplade. Du kan ogsa trykke pd Oplade i appen for at sende robotten tilbage til

ladestationen.
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7 MOVAhome-appen

Hvor du kan fa mere at vide

MQOVAhome-appen er mere end en fjernstyring. Du kan udfgre mange opgaver via appen: foretage forskellige
indstillinger pa afstand, afprave forskellige klippetilstande, redigere kortet frit og justere klippeplaner.

7.1 Klippetilstande

Robotten tilbyder forskellige tilstande for at sla grees. Du kan skifte mellem tilstande via appen herunder
slaning af hele omradet, zoneslaning, kantslaning, punktsldning og manuel tilstand.

| |m]
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7.2 Klippeformer

Tilpas din greespleene ved at tilfgje former gennem g4 > Kortredigering > Former i appen. Definerede
former vil blive udelukket fra klipning i alle klippemetoder. Du kan eendre deres position, stgrrelse eller fjerne
dem i Former.
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7.3 Tidsplan
Nar det farste kort er udfyldt, opretter robotten automatisk to ugentlige graesslaningsplaner, nemlig

"Tidsplan forar/sommer" og "Tidsplan efterar/vinter". Du kan trykke pa i appen for at indstille
tidsplanerne i detaljer. Med planleegningsfunktionen kan du helt overlade det daglige klippearbejde til
robotten. Du behgver kun at vedligeholde robotten regelmeessigt.

Bemaerk: Hvis du er bekymret for, at Robotten kan forstyrre dig eller dine naboer, nar den arbejder selvsteendigt i
bestemte tidsperioder, kan du g4 til Indstillinger > Forstyr ikke og angive Forstyr ikke-tid i appen.

(]

Skemaer med dobbelte kort

Da hvert kort har sin egen tidsplan, skal du omhyggeligt planleegge og opsaette de planlagte opgaver
for hvert kort for at undgéd overlapninger eller konflikter. Dette sikrer, at robotten fungerer effektivt og er
tilgeengelig efter behov for hvert kort.

7.4 Bgrnelas
Hvis du er bekymret for, at bgrn kan betjene robotten, skal du navigere til Indstillinger og aktivere Barnelas

i appen. Alternativt kan du trykke pd (& greessléningssiden. For at deaktivere den skal du trykke pd ] og O
samtidig pa kontrolpanelet.




7.5 Regnbeskyttelse

Hvis du er bange for, at darlige vejrforhold kan pavirke greesslaningsarbejdet, kan du aktivere funktionen
Regnbeskyttelse under Indstillinger i appen. Nar denne funktion er aktiveret, seetter robotten automatisk
klipningen pa pause og vender tilbage til ladestationen hvis der er udsigt til regn. Du kan indstille
regnforsinkelsestiden i appen.

Bemeerk: Klipning af vadt grees kan beskadige din graespleene. Vi anbefaler at indstille en regnforsinkelsestid,
s& robotten bliver i ladestationen i en periode, efter at regnen er stoppet, sé greesset kan tarre helt, for der
klippesigen.

7.6 Frostbeskyttelse

Hvis temperaturen falder under 6° C, kan greesslaning permanent skade greespleenen. Batteriet vil

ikke oplades som en sikkerhedsforanstaltning. For at forhindre dette kan du aktivere funktionen
Frostbeskyttelse i Indstillinger via appen. Dette vil automatisk seette graesslaningen pa pause og sende
robotten tilbage til opladningsstationen, nar temperaturen falder under 6° C. Robotten vil genoptage
graesslaningen, nar temperaturen stiger over 11° C.

R %
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7.7 Sikkerhedsfunktioner

Robotten understatter flere tyverisikringer for at sikre sikker drift og beskytte mod uautoriseret brug.

Derudover kan frontkameraet opdage menneskelig tilstedeveerelse, hvilket gar robotten til en nyttig
havevagt.

_ O
o

Nar denne funktion er aktiveret, vilen alarm lyde med det samme, ndr robotten lgftes, og app-kontrollen

9

7.7.1 Loftealarm

vil blive deaktiveret. For at genoptage app-kontrollen skal du trykke to gange p& OK-knappen pa
kontrolpanelet for f@rst at deaktivere sikkerhedslasen.
o

Ndar denne funktion er aktiveret, ldses Robotten og alarmen aktiveres omgdende, hvis den er uden for kortet.
(Denne funktion kreever installation af linkmodul.)

7.7.2 Uden for kortet-alarm
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7.7.3 Placering i realtid
Med linkmodul kan du se den aktuelle placering af robotten p& Google Maps.

7.7.4 Advarsel om registrering af menneskelig tilstedeveerelse
Nar den er aktiveret, vil robotten underrette dig ved registrering af menneskelig tilstedeveerelse.

ro-
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7.7.5 Video i realtid

Tryk pa nfor at fd vist et live videofeed fra robottens frontkamera, som giver dig adgang i realtid til at
overvage din have nédr som helst og hvor som helst.
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7.7.6 Patruljering

Mens robotten er pd standby, kan du sende den pa patrulje langs bestemte skillelinjer eller steder i din havevia

9

appen. For at &bne denne funktion, skal du ga Uto > Patruljering.

Q
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Indikator pa frontkameraet

LED-indikatorens farve Betydning

1. Video i realtid streames fra frontkameraet til appen.

Blinkende grant 2. Robotten er i patruljeringstilstand.

7.8 Brugerdefineret opladningsperiode

For attilpasse robotens opladningsperiode til specifikke timer kan du aktivere funktionen Brugerdefineret
opladningsperiode via Indstillinger > Opladning i appen. Nar den er aktiveret, opretholder robotten et
sikkert batteriniveau ved tomgang og udfgrer kun en fuld opladning i den angivne opladningsperiode.

Bemeerk: MOVAs udviklingsteam vil lzbende foretage tradlase opdateringer og vedligeholdelse af firmwaren
0g appen. Hold gje med opdateringsmeddelelser, eller aktiver funktionen Automatisk opdatering for at holde
firmwaren og appen opdateret og fa gleede af flere funktioner.



8 Vedligeholdelse

For at forbedre robottens ydeevne og levetid bedes du renggre den regelmeessigt og udskifte slidte dele i
henhold til nedenstdende frekvens:

Del Udskiftningsfrekvens

Blade Hver 6-8. uge eller fgr

Bemeaerkninger

= Du kan kontrollere den resterende tid for knivene ved at navigere til Indstillinger > Forbrugsvarer og
vedligeholdelse i appen. Efter at have udskiftet forbrugsstofferne som anvist, skal du ga til detaljesiden for
forbrugsstoffet og trykke pa Jeg har udskiftet det for at nulstille timeren.

« Hvis du har udpeget omrader i din have til rutinemeessig renggring og vedligeholdelse af robotten, kan du
indstille Vedligeholdelsespunkter pd kortet ved at navigere til Indstillinger > Ga til Vedligeholdelsespunkt
> Rediger Punkt. Nar vedligeholdelsespunkterne er indstillet, kan du blot trykke pa Ga for at dirigere
robotten til de udpegede steder for nem vedligeholdelse.

8.1 Renggring

Renggr din robot regelmeaessigt for at forhindre, at greesafklip og snavs ophobes og tilstopper knivskiven

og drivhjulene, hvilket kan pdvirke dens klippe-, doknings- og beveegelsesevne. Vi anbefaler at bruge et
renggringsseet, der fas i lokale butikker eller online.

/\ Advarsel: Sluk robotten, fgr du rengar, og drej sikkerhedsngglen til OFF-positionen. Tag ladestationen ud.
Forsigtighed: Nar du vender robotten, skal du passe pa ikke at ridse kameralinsen.

= Kabinet, chassis og skiveblad:

1. Sluk robotten og drej sikkerhedsnaglen til OFF-positionen.

2. Leeg robotten pé et blgdt underlag, og vend den pd hovedet.




3. Rengar robottens krop, skivebladet og chassiset med en vandslange.

/\ Advarsel: Rar ikke ved knivene under rengering af chassiset. Brug handsker under renggring.
Forsigtighed: Brug ikke en hgjtryksrenser til renggring. Brug ikke renggringsmidler til renggring.

» Opladningskontakter og frontkamera:

Brug en ren klud til at rengare opladningskontakterne pad robotten og ladestationen, og s@rg ogsa for at
renggre det forreste kamera. Hold opladningskontakterne og det forreste kamera tarre efter renggring.
Vigtigt: Renggr frontkameraet en gang hver anden uge for at opna optimal placering og navigation.

« Drivhjul:
Brug en barste til at fjerne mudder fra hjulene for at sikre godt greb.




8.2 Udskiftning af komponenter

= Udskiftning af bladene

Udskift bladene regelmeessigt for at holde dem skarpe. Det anbefales at udskifte bladene hver 6.-8. uge
eller fgr. Brug kun originale MOVA-blade.

/\ Advarsel: Sluk robotten og drej sikkerhedsngglen til OFF-positionen. Brug beskyttelseshandsker, for du
udskifter knivene.

Bemaeerk: Udskift alle tre blade samtidig for at sikre et afbalanceret klippesystem.

Forsigtighed: N&r du vender robotten, skal du passe pa ikke at ridse kameralinsen.

1. Sluk robotten og drej sikkerhedsngglen til 2. Leeg robotten pa et blgdt underlag, og vend
OFF-positionen. den pa hovedet.

3. Lgsn skruerne med en stjerneskruetraekker.

5.Justér de nye blade med hullerne pa 6. Serg for, at bladene kan rotere frit.
skivebladet, og seet dem fast med skruerne.




9 Batteri

Ved langtidsopbevaring skal robotten oplades hver 6. maned for at beskytte batteriet. Batteriskader forarsaget
af overafladning deekkes ikke af den begreensede garanti. Oplad ikke batteriet ved en omgivelsestemperatur
over 45 ° Celler under 6 ° C. Langtidsopbevaringstemperaturen for batteriet bgr vaere mellem -10 og 35 ° C.
For at minimere skaden er den anbefalede opbevaringstemperatur for batteriet mellem 0 og 25 ° C.

Bemeerk: Levetiden for robottens batteri afhanger af, hvor ofte den bruges, og hvor mange timer den er

i drift. Hvis batteriet er beskadiget eller ikke kan oplades, ma du ikke bortskaffe det nedslidte eller defekte
batteri med husholdningsaffald. Overhold de lokale regler for bortskaffelse.

Opladningstilstand med lavt stremforbrug:

Nar opladningstilstand med lavt stremforbrug er slaet til, deaktiveres funktioner, der ikke er relateret til
opladning (netveerket slukkes).

« For at aktivere lavstremsopladningstilstand skal du holde knappen (3] og knappen 0 inde samtidigt og
trykke hurtigt 5 gange pa knappen OK. Du vil hare en stemmemeddelelse: Opladningstilstand med lavt
strgmforbrug er sldet til.

« For at deaktivere lavstramsopladningstilstand skal du genstarte robotten.

10 Vinteropbevaring

» Robotten

1. Oplad batteriet fuldt. Sluk robotten, og drej sikkerhedsn@glen til OFF-positionen.

2. Renggr Robotten grundigt fgr vinteropbevaring.

3. Opbevar Robotten indendgrs pd et tgrt sted ved en temperatur over 0° C.

» Ladestation

Treek stikket ud af ladestationen, og opbevar den pa et tart og keligt sted uden direkte sollys.

Bemeerk: Efter vinteropbevaring skal du geninstallere ladestationen og placere robotten i den for at
oplade. Hvis du geninstallerer ladestationen et andet sted, opdaterer robotten automatisk stationens
placering, s& snart den oplades og forlader stationen. Hvis du oplever positioneringsfejl p& grund af starre
endringer i din have, anbefales det at kortlaegge omradet igen.

11 Transport

Ved transport aver leengere afstand, skal du s@rge for at robotten er slukket. Det anbefales at bruge den
originale emballage.

A\ Advarsel

= Sluk robotten og drej sikkerhedsngglen til OFF-positionen, fgr du transporterer den.

« Lgft robotten ved det bageste handtag og hold klingepladen veek fra kroppen.



12 Fejlfinding

Problem

Arsag

Lgsning

Robotten er ikke forbundet
til appen.

1. Robotten er ikke inden for
wi-fi-signalets deekning eller
Bluetooth-reekkevidde.

2. Robotten er slukket eller ved
at genstarte.

1. Kontrollér, om Robotten har afsluttet processen med
at teende.

2. Kontrollér, om routeren fungerer korrekt.

3. G4 teettere pd Robotten for at etablere en Bluetooth-
forbindelse.

Robotten lgftet.

Hjulet er ikke péa jorden.

1. Seet Robotten tilbage pa et fladt underlag.

2. Tryk pa OK-knappen to gange for at ldse robotten op.
3. Robotten kan ikke krydse objekter, der er hgjere end 4
cm. Sgrg for et jeevnt underlag hvor den arbejder.

Robotten heelder.

Robotten heelder mere end 37°.

1. Seet Robotten tilbage pé et fladt underlag.

2. Tryk pa OK-knappen to gange for at l&se robotten op.
3. Robotten kan ikke forcere skraninger pa mere end 40%
(22°).

Robotten fanget.

Robotten er fanget og kan ikke
komme ud.

1. Fjern de omkringliggende forhindringer, og prav igen.

2. Flyt manuelt Robotten til et fladt og dbent sted pa kortet,
0g prgv at starte opgaven igen. Hvis du fortsat oplever dette
problem, s& prev igen, ndr Robotten er i ladestationen.
3.Tjek, om der er huller i jorden. Fyld hullerne op far klipning
for at forhindre, at Robotten bliver fanget.

4.Tjek, om det omgivende grees er hgjere end 10 cm. Du
kan justere forhindringshejden eller bruge en skubbeklipper
til at klippe pleenen pa forhand for at forhindre, at Robotten
bliver fanget.

5. Hvis Robotten ofte bliver fanget p& dette sted, kan du
indstille det som en undvigelseszone.

Fejl pa venstre/hgjre
drivhjul.

Hjulet kan ikke rotere, eller der er
et problem med hjulmotoren.

1. Rengaer drivhjulene, og prav igen.

2. Hvis du fortsat stgder p& denne fejl, s& prav at
genstarte robotten.

3. Hvis problemet varer ved, skal du venligst kontakte
eftersalgsservice.

Skiveblad kan ikke rotere.

Skivebladet kan ikke rotere
normalt, eller der er et problem
med klippemotoren.

1. Renggr skivebladet, og prav igen.

2. Tjek, om det omgivende grees er hgjere end 10 cm.
Du kan bruge en skubbeklipper til at klippe pleenen pa
forhand for at forhindre, at skivebladet blokeres af hajt
grees.

3. Kontrollér, om der er vand under skivebladet. Hvis det
er tilfeeldet, sa flyt robotten til et tart sted og prav derefter
igen.

4. Hvis du fortsat stgder pa denne fejl, s prav at
genstarte robotten.

5. Hvis problemet varer ved, skal du venligst kontakte
eftersalgsservice.

Fejliopladning.

Robotten tilsluttes
ladestationen, men der er
problemer med ladestrgmmen
eller spaendingen.

1. Tjek, at ladestationen er korrekt tilsluttet strgm.

2. Tjek, at Robottens og ladestationens
opladningskontakter er rene.

3. Nar dette er tjekket, sa prgv at seette Robotten i
ladestationen igen.

4. Hvis problemet varer ved, skal du venligst kontakte
eftersalgsservice.




Problem

Arsag

Lasning

Batteritemperatur for hgj.

Batteritemperaturen er = 60 ° C.

1. Brug Robotten, hvor omgivelsestemperaturen er
under 40 ° C. Du kan vente, indtil batteritemperaturen
bliver seenket automatisk.

2. Du kan slukke for Robotten og genstarte den efter et
stykke tid.

3. Hvis problemet varer ved, skal du venligst kontakte
eftersalgsservice.

Batteritemperatur er hgj.

Batteritemperaturen er>45° C.

1. Opladning kan mislykkedes, nar batteritemperaturen
overstiger 45°C .

2. Brug Robotten, hvor omgivelsestemperaturen er
under40°C.

Batteritemperatur er lav.

Batteritemperaturener<6°C.

1. Opladning kan mislykkedes kan mislykkedes, nar
batteritemperatur er under 6°C .

2. Brug Robotten, hvor omgivelsestemperaturen er over
6°C.

Robotten kan ikke
positionere sig.

Positioneringen er mistet.

1. Kontrollér, om robottens frontkamera er snavset.
Snavs vil pavirke positioneringen.

2. Flyt manuelt Robotten til et dbent sted pa kortet, og
prov at starte opgaven igen.

3. Hvis positioneringen ikke gendannes, kan du
fjernstyre Robotten tilbage til ladestationen via appen
og derefter starte klippeopgaven.

1. Genstart Robotten, og prav igen.

Sensorfejl. Sensorfejl. 2. Hvis problemet varer ved, skal du venligst kontakte
eftersalgsservice.
1. Flyt robotten manuelt ud af den forbudte zone, og
Robotten eri prgvigen.

undvigelseszonen.

Robotten er i undvigelseszonen.

2. Fjernstyr robotten via appen for at flytte den ud af
den forbudte zone, og prev derefter igen.

Robotten er uden for kortet.

Robotten er uden for kortet.

1. Flyt manuelt robotten inden for kortet, og prav igen.
2. Fjernstyr robotten inden for kortet via appen, og prav
igen.

Ngdstop er aktiveret.

Der er blevet trykket pa
Robottens Stop-knap.

Tryk p& OK-knappen to gange for at lase robotten op.

Lavt batteri. Robotten
lukker snart ned.

Batteriniveauet er < 10%.

Scet Robotten i ladestationen for at oplade den.

Robotten er vaek fra kortet.
Risiko for tyveri.

Robotten er veek fra kortet.

1. Flyt manuelt robotten tilbage til arbejdsomradet.
2. Du kan deaktivere Ude-af-kort-alarmen i indstillinger
i appen.

Kunne ikke vende tilbage til
ladestationen.

Robotten kan ikke finde
ladestationen, nar den vender
tilbage til ladestationen.

1. Tjek, om der er forhindringer, der blokerer Robotten. Fjern
forhindringerne, og prav igen.

2. Sgrg for tilstreekkelig belysning, og at det er klart

vejr (dvs. ingen regn eller tage). Darligt vejr kan pévirke
robotpleeneklipperens evne til at returnere.

3. Bekreeft, at det kort, der i gjeblikket bruges i appen,
stemmer overens med robottens placering. Hvis det

ikke gar det, skal du skifte til det relevante kort i afsnittet
"Kortredigering"

4. Sgrg for, at der er installeret en ladestation pa det kort,
der bruges i gjeblikket.

5. Fjernstyr Robotten tilbage til ladestationen via appen.




Problem

Arsag

Lasning

Kunne ikke dokke i
ladestationen.

Robotten finder ladestationen,
men kan ikke dokke.

1. Sgrg for tilstraekkelig belysning, og at det er klart vejr
(dvs. ingen regn eller tage). Darligt vejr kan pavirke
robotpleeneklipperens evne til at kgre i dok.

2. Tjek, om den reflekterende folie pa ladestationen er
snavset eller blokeret.

3. Tjek, om der er forhindringer foran ladestationen.

4. Tjek, om ladestationen er flyttet.

5. Tjek om grundpladen er deekket med tykt mudder.
6. Kontrollér om stationen stér pa en skraning.

7. Tjek om stationen har strgm.

8. Hjeelp robotten med at docke i stationen ved at bruge
fiernbetjeningen eller manuelt.

Positionering mislykkedes.

Positioneringen fejler, nar
Robotten forsgger at starte en
klippeopgave.

1. Sgrg for tilstraekkelig belysning, og at det er klart vejr
(dvs. ingen regn eller tdge). Darligt vejr kan pavirke
robotpleeneklipperens positionering.

2. Flyt robotten til et fladt og dbent omrade inden for
kortet manuelt, og start opgaven igen.

3. Hvis du fortseetter med at stgde pa denne fejl, skal
du prgve igen, efter robotten er i stationen.

4. Hvis positioneringsfejlen fortseetter, skal du

flytte ladestationen til et dbent omréde og udfegrt
kortleegningen forfra.

Utilstreekkelig plads til at
dreje foran stationen.

Utilstreekkelig plads til at dreje
foran stationen.

1. Hvis stationen er placeret pa kanten af kortet eller
inden i det, sgrg for at der er mindst 1 m fri plads
mellem stationens grundplades forreste omrade og
kortets greense; ellers kan robotten muligvis ikke dreje.
2. Flyt stationen, eller eendr kortet i Kortredigering.

Sti blokeret.

Sti blokeret.

1. Kontroller, om en no-go zone er indstillet pa stien.
2. Kontroller, om der er forhindringer, der blokerer for
robotten.

3. Hvis robotten stadig ikke kan passere, skal du slette
stien i kortredigering og indstille en ny.

Der er et problem med det
forreste kamera.

Der er et problem med det
forreste kamera.

1. Tar frontkameraet af med en fnugfri klud.

2. Prgv at genstarte robotten.

3. Hvis problemet fortscetter, bedes du kontakte
kundeservice.

Forreste kamera blokeret.

Forreste kamera blokeret.

1. Serg for, at frontkameraet ikke er blokeret, fgr du
prgver igen.

2. Hvis kameraet er snavset, skal du renggre det med
en blad klud, for du prgver igen.

Svagt positioneringssignal.

Svagt positioneringssignal.

1. Kontroller, at det er klart vejr. Kraftig regn eller
marke kan pavirke robottens positionering. Robotten
genoptager driften, nér positioneringssignalet er
gendannet.

2. Hvis problemet vedbliver, skal du med
fiernbetjeningen manuelt styre robotten tilbage til
ladestationen, fgr du starter opgaver.

Der opstar fejl i registrering
af skillelinje under
automatisk kortleegning.

Der opstar fejli registrering af
skillelinje under automatisk
kortleegning.

1. Serg for, at lysforholdene er passende, hverken for
lyse eller for svage.

2. Bekreeft, at vejret er klart, og undgé tage eller regn.
3. Serg for, at frontkameraet er rent og frit.

4. Sgrg for, at underlaget er jeevnt, da ujeevnheder kan
pavirke registrering.

5. Hvis registrering af skillelinje fortsat mislykkes, skal
du skifte til fiernbetjeningstilstand for kortleegning.




13 Specifikationer

Produktets navn

MOVA ViAX-serien

Varenummer VIAX 300
Grundlaeggende oplysninger Model MVVWI200
Dimensioner 595 x 380 x 272 mm
Robotvaegt (inkl. batteri) 9,4 kg
Anbefalet arbejdskapacitet 300 m?

Klippeeffektivitet |

Standard: 300 m?/dag
Effektiv: 500 m?/dag

Driftsbetingelser

Driftstemperatur

Klipning Klippehgjde 20-60 mm
Klippebredde 20cm
Opladningstid ? 45 min
Greesslaningstid pr. opladning 3 50 min
Lydeffektniveau LWA 57 dB(A)
Lydstyrke usikkerheder KWA 3 dB(A)
Stgjemissioner
Lydtryksniveau LpA 49 dB(A)
Lydtryk usikkerheder KpA 3 dB(A)
0-50° C

Anbefalet: 10-35° C

Langtidsopbevarings-
temperatur

-10-35°C
Anbefalet: 0-25° C

IP-klassificering

Robot: IPX6
Ladestation: IPX4
Strgmforsyning: IP67

Maksimal haeldning for klippeomradet

40% (22°)

Forbindelse

Bluetooth frekvensomrade

2400,0-2483,5 MHz

Maksimal RF-effekt

802.11b:16=x2dBm(@11Mbps)
802.11g:14+2dBm(@54Mbps)
802.11n:13+2dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 7.49dBm




Forbindelse

Wifi

Wi-fi 2,4 GHz
(2400-2483.5M)

Linktjeneste (Valgfrit) 4

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS (valgfrit) >

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QzSS

Skaeremotor

Hastighed

2500 omdr/min

Batteri (plaeneklipper)

Batterimodel 6

MBPM10

Batteritype Lithium-ion-batteri
Nominel kapacitet 2,5Ah
Nominel speending 18V DC

Opladermodel

MPAM10/MPAM20/MPAM20(c)

Indgangsspeending 100~240V AC
Strgmforsyning
Udgangsspeending 20V DC
Udgangsstrgm 15A/3A
Opladerstationsmodel MCV20
Indgangsspaending 20V DC
Opladningsstation Udgangsspeending 20V DC

Indgangsstrgm 1,5A/3A
Udgangsstrgm 15A/3A

Tilbehgr

Reserveblade og skruer

9

Knivmodel

MBKM10 (MOVA)

Drivhjul

Hjultype

Offroad

1. Baseret pd tests fra MOVA-laboratoriet.

2. Opladningstiden geelder, ndr robotten automatisk vender tilbage til ladestationen ved lavt batteriniveau.
3. Baseret pd tests fra MOVA-laboratoriet.

4. Kreever installation af Linkmodulet.

5. Kreever installation af Linkmodulet.

6. ViAX 300 er kompatibel med bade MBPM10 (2,5 Ah) og MBPM20 (5 Ah) batterier.

Bemeerk: Specifikationerne kan gndres sig, da vi lgbende forbedrer vores produkt. Du kan finde de seneste
oplysninger pa vores hjemmeside https://www.mova.tech.

A
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1 Turvallisuusohjeet
1.1 Yleiset turvallisuusohjeet

« Lue kayttoohje huolellisesti ja ymmarra se ennen tuotteen kayttoa.

 Kayta tuotteen kanssa vain MOVAN suosittelemia laitteita. Kaikki muu kaytto on virheellista.

« Alg anna lasten olla koneen ldheisyydessa tai leikkia silla sen ollessa toiminnassa.

« Al kayta tuotetta alueilla, joilla ihmiset eivat tieda sen lasnaolosta.

» Kun kaytat tuotetta manuaalisesti MOVAhome-sovelluksen kautta, ala juokse. Kavele aina, varo askeleitasi
rinteissa/maissa ja varmista tasapainosi.

« \/alta tuotteen kayttoa, kun tydalueella on ihmisia, erityisesti lapsia tai elaimia.

« Jos tuotetta kaytetaan yleisilla alueilla, aseta tydalueen ymparille varoituskyltit, joissa on seuraava teksti:
" Varoitus! Automaattinen ruohonleikkuri! Pysy poissa koneen luotal Valvo lapsial”

 Kayta tukevia jalkineita ja pitkia housuja, kun kaytat tuotetta.

= Tuotteen vaurioitumisen seka ajoneuvo- ja henkildonnettomuuksien valttdmiseksi, ala aseta tyoalueita tai
kuljetusreitteja yleisten kulkuvaylien poikki.

« Al koske liikkuviin vaarallisiin osiin, kuten leikkuupaahan, ennen kuin se on pysahtynyt kokonaan.

= Hakeudu laakarin hoitoon loukkaantumisen tai onnettomuuden sattuessa.

« Aseta tuote POIS PAALTA ennen tukosten poistamista, huoltotoimenpiteitd tai tuotteen tutkimista. Jos tuote
tarisee epanormaalisti, tarkista se vaurioiden varalta ennen uudelleenkaynnistamista. Ala kayta tuotetta, jos
jokin osa on viallinen.

« Alg asenna paakaapelia alueille, joissa tuote leikkaa. Noudata kaapelin asennusta varten annettuja ohjeita.

» Kayta tuotteen lataamiseen vain pakkauksen mukana toimitettua lataustelakkaa. Virheellinen kaytto voi
aiheuttaa sahkoiskun, ylikuumenemisen tai syovyttavan nestevuodon akusta. Jos elektrolyyttinestetta vuotaa
laitteesta, huuhtele alue vedella/neutraloivalla aineella ja hakeudu laakariin, jos syovyttavaa nestettd joutuu
silmiin.

» Kun kytket pagkaapelin pistorasiaan, kayta vikavirtasuojakytkin (RCD), jonka suurin laukaisuvirta on 30 mA.

» Kayta vain MOVAN suosittelemia alkuperdisia akkuja. Tuotteen turvallisuutta ei voida taata muilla kuin
alkuperaisilla akuilla. Alg kayta akkuja, joita ei voi ladata.

» Pida jatkojohdot kaukana liikkuvista vaarallisista osista, jotta johdot eivat vaurioidu ja paase kosketuksiin
jannitteisten osien kanssa.

 Tassa asiakirjassa kaytetyt kuvat ovat vain viitteellisia. Ks. todelliset tuotteet.

« Al koskaan anna seuraavien henkiloiden kayttaad konetta: lapset, tai henkilot, joilla on heikentyneet fyysiset,
sensoriset tai henkiset kywyt, tai joilla ei ole riittavasti kokemusta ja tietoa, tai henkildt, jotka eivat tunne ndaita
ohjeita. Paikalliset maaraykset voivat rajoittaa kayttajan ikaa.

« Al§ kytke tai kosketa vaurioitunutta kaapelia ennen kuin se on irrotettu pistorasiasta. Jos kaapeli vaurioituu
kayton aikana, irrota pistoke pistorasiasta. Kulunut tai vaurioitunut kaapeli lisda sahkoiskun vaaraa, ja
huoltohenkiloston on vaihdettava se.

« Al4 tydnna tuotetta voimakkaasti tai nopeasti, silld se voi vahingoittaa tuotetta.

» RF-altistumisvaatimuksen noudattamisen yllapitamiseksi laitteen ja ihmisen valilla tulee yllapitaa 35 cm:n
etaisyytta.

« Kayta akun lataamiseen vain taman laitteen mukana toimitettua irrotettavaa latausyksikkoa.

1.2 Turvallisuusohjeet asennukseen

» Valta lataustelakan asentamista alueille, joissa ihmiset voivat kompastua siihen.

« Ald asenna lataustelakkaa alueille, joissa on vaara seisovan veden muodostumisesta.

« Ald asenna lataustelakkaa lisévarusteineen 60 cm:n etdisyydelle palavasta materiaalista. Lataustelakan ja
virtalahteen toimintahadiriot tai ylikuumeneminen voivat aiheuttaa palovaaran.



1.3 Turvallisuusohjeet kdyttéon

« Pidd kadet ja jalat kaukana pyorivista teristd. Al aseta kasiasi tai jalkojasi tuotteen lahelle tai sen alle, kun se
on paalla.

« Al4 nosta tai siirrd tuotetta, kun se on paalla.

« Kayta pysakointitilaa tai aseta laite POIS PAALTA, kun tydalueella on ihmisid, erityisesti lapsia tai elimia.

= Varmista, ettei nurmikolla ole esineita, kuten kivia, oksia, tyokaluja tai leluja. Muussa tapauksessa terat voivat
vahingoittua, kun ne joutuvat kosketuksiin jonkin esineen kanssa.

« Alg aseta esineita tuotteen tai latausaseman paalle.

« Alg kayta tuotetta, jos STOP-painike ei toimi.

= Valta tormayksia tuotteen ja ihmisten tai elainten valilla. Jos ihminen tai eldin joutuu tuotteen tielle, pysayta se
valittémasti.

« Aseta laite aina POIS PAALTA, kun se ei ole kaytdssa.

= Tuotetta ei saa kayttaa samanaikaisesti sadettimen kanssa. Kayta ajastustoimintoa varmistaaksesi, etta tuote
ja sadetin eivat toimi samaan aikaan.

= Valta liitdntakanavan sijoittamista sadettimien asennuskohtiin.

« Ala kayta tuotetta, jos tydalueella on seisovaa vettd, esimerkiksi rankkasateen tai veden kerdantymisen aikana.

1.4 Turvallisuusohjeet huoltoon

« Aseta laite aina POIS PAALTA, kun huollat sita.

= Varmista pesun jalkeen, etta asetat tuotteen maahan normaalissa asennossaan, ei ylosalaisin.

« Ald kdanna tuotetta vaarinpain alustan puhdistamiseksi. Jos kaanndat sen vaarinpain puhdistusta varten,
varmista, etta palautat sen puhdistuksen jalkeen ocikeaan asentoon. Tama varotoimenpide on tarpeen, jotta
vesi ei paase tunkeutumaan moottoriin ja mahdollisesti vaikuttamaan normaaliin toimintaan.

« [rrota pistoke latausasemasta tai poista kayton estava laite ennen latausaseman puhdistusta tai yllapidon
suorittamista.

« Ala kayta painepesuria tai liuottimia tuotteen puhdistamiseen.

1.5 Akun turvallisuus

Litiumioniakut voivat rajahtaa tai aiheuttaa tulipalon, jos niita puretaan, oikosuljetaan, altistetaan vedelle,
tulelle tai korkeille lampatiloille. Kasittele niita varoen, ala pura tai avaa akkua, ja valta kaikenlaista sahkaista tai
mekaanista vaarinkayttéa. Sailyta ne suojassa suoralta auringonvalolta.

1. Kayta vain valmistajan toimittamaa akkulaturia ja virtalahdetta. Sopimattoman laturin ja virtalahteen kaytto
voi aiheuttaa sahkaiskun ja/tai ylikuumenemisen.

2. ALA YRITA KORJATA TAI MUUTTAA AKKUJA! Korjausyritykset voivat aiheuttaa vakavia henkildvahinkoja
rajahdyksen tai sahkoiskun vuoksi. Jos vuotoja muodostuu, niistd vapautuvat elektrolyytit ovat sydvyttavia ja
myrkyllisia.

3. Tama laite sisaltaa akkuja, jotka vain ammattitaitoiset henkildt voivat vaihtaa.

1.6 Jadnndsriskit

Kayta teria vaihtaessasi suojakasineita loukkaantumisten valttamiseksi.



1.7 Symbolit ja merkit

VAROITUS -
Lue kdytt6ohjeet ennen koneen kayttoda.

VAROITUS -
Pida turvallinen etdisyys koneesta kaytdn aikana.

VAROITUS -
Irrota poiskytkentdlaite ennen koneen huoltoa tai nostamista.

VAROITUS -
Al3 istu koneen p&élle milloinkaan.

AR S el =

VAROITUS -

Tata tuotetta ei saa havittaa tavallisen kotitalousjédtteen mukana.

Varmista, etta tuote kierrdtetddn paikallisten lakisdateisten
vaatimusten mukaisesti.




Tama tuote on sovellettavien EY-direktiivien mukainen.

Lue kdyttéohjeet

q3
@ Luokan Ill laite
L]

- Tasavirta

[] Luokan Il laite

TARKOITETTU KAYTTO

Puutarhatuote on tarkoitettu kotinurmikon leikkaamiseen. Se on suunniteltu leikkaamaan usein, mika yllapitaa
terveellisempaa ja paremman nakoista nurmikkoa kuin koskaan ennen. Riippuen nurmikkosi koosta, leikkurisi
voidaan ohjelmoida toimimaan milloin tahansa tai millé tahansa taajuudella. Se ei sovellu kaivamiseen,
lakaisemiseen tai lumen puhdistamiseen.

e

Taten Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. vakuuttaa, etta radiolaitteen malli MOVA MVVV1200 on direktiivin
2014/53/EU mukainen. EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutuksen koko teksti on saatavilla seuraavassa Internet-
osoitteessa: https://www.mova.tech/pages/declaration-of-conformity.

Yksityiskohtainen sahkéinen kayttbopas on osoitteessa https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-
fags.




2 Tuotteen esittely

2.1 Mita laatikossa on

@ Robotti
@ virtalihde

@ Kayttoohje

@ Lataustorni © Pohjalevy
(10 m:n jatkojohdolla)

e Maakiilat x 8, kuusiokoloavain @ Varaterét ja ruuvit x 9

e Nukkaamaton puhdistusliina 9 Pikaopas



2.2 Tuotteen yleiskatsaus
Pysaytyspainike

Kameran merkkivalo

ey

Stereokamera

Turva-avain

Leikkuukorkeuden saatonuppi

Latauskontaktit

Yleispyora

Kahva

Leikkuupaa Akkulokero

Vetopyora

2.3 UltraEyes ™ 1.0 Al Dual-Vision-jdrjestelma

Ultrakyes ™ 1.0 on ViAX-sarjan ytimessa - pioneeri-innovaatio, joka maarittaa alykkaan nurmikonhoidon
uudelleen tekoalya hyodyntavalla kaksoisnakojarjestelmalla. Taman huipputeknologian ansiosta ViAX-sarja
voi navigoida pihallasi ainutlaatuisen selkeyden ja tarkkuuden kanssa.

Kahden Ultra-HDR Al-kameran ja tekoalyalgoritmien avulla se erottaa tarkasti nurmikot muista alueista seka
tunnistaa erilaisia pihalla olevia esineita. Se kayttaa kehittynytta visuaalista prosessointia seka dlykasta
paatoksentekoa varmistaakseen havainnot ja paikannuksen millimetrien tarkkuudella, hahmottaen taysin
puutarhasijoka suunnassa.

) UltraEyes ™ 1.0




2.4 Anturi

Nimi Kuvaus

Tarjoaa paikannuksen ja havaitsee esteet, nurmikon reunat ja paikalla olevat
ihmiset.

Katselukulma: 110° (vaakasuunta), 75° (pystysuunta), 120° (diagonaalinen)
Resoluutio: 2 MP

Stereokamera

3 Asennus

3.1 Valitse sopiva sijainti

» Aseta lataustelakka tasaiselle alustalle lahelle nurmikon reunaa ja pistorasiaa. On suositeltavaa sijoittaa
lataustelakka alueelle, jossa on hyva Wi-Fi-signaalin voimakkuus.

Huomautus: Kayta mobiililaitetta sijainnin Wi-Fi-signaalin voimakkuuden tarkistamiseen. Hyva Wi-Fi-
signaalin voimakkuus parantaa robotin ja sovelluksen valista yhteytta.

Tarkeda

-Varmista, etta maa on tarpeeksi pehmea ruuvien asentamiseksi.

- Sijoita lataustelakka tasaiselle alustalle. Pienikin kaltevuus voi aiheuttaa robotin rullaamisen taaksepain ja
kontaktin menettamisen.

4 )

(& =

= Pida vahintaan 1 mvapaata tilaa ilman esteita lataustelakan vasemmalla, oikealla ja edessa.
Varmista, ettd ruoho paikan ymparilla on lyhyempi kuin 6 ecm. Jos ruoho on korkeampaa, leikkaa se ensin
tyontoleikkurilla. Korkea ruoho voi vaikeuttaa robotin paluuta lataustelakalle.

4 )




3.2 Asenna lataustelakka
@ Tyonna lataustorni pohjalevyyn, kunnes kuulet naksahduksen.

4 )

G —

@ Kiinnita pohjalevy maahan mukana toimitetuilla maakiiloilla ja kuusiokoloavaimella.

4 )

& —/

© Kytke virtaldhde jatkojohtoon ja liitd se sitten pistorasiaan. Pida virtaldhde vahintadn 30 cm maanpinnan
ylapuolella.

( N

=

Huomautus: Lataustelakan LED-merkkivalo palaa jatkuvasti sinisend, jos virta on paalla.
)
o -/




@ Laita robotti lataustelakkaan latausta varten. Varmista, ettd robotin ja lataustelakan latauskontaktit on

kytketty oikein.

-~

~

=

Huomiot

= Merkkivalo vilkkuu vihrednd, jos robotti lataa onnistuneesti lataustelakassa.

~

=

= Jos haluat lisata autotallin lisdsuojaksi, kayta yhteensopivaa MOVA-autotallia, joka on saatavilla
paikallisissa kaupoissa tai verkossa. Ei-MOVA-autotallin kayttd voi aiheuttaa ongelmia latauksen aikana.

Lataustelakan LED-merkkivalo

LED-merkkivalon véri

Tarkoitus

Vilkkuva/jatkuva punainen

1. Lataustelakalla on ongelma (esimerkiksi latausvirta- tai
janniteongelma).

2. Robotti telakoituu lataustelakkaan, mutta lataus ei ole normaalia
(esimerkiksi latauskontakteissa on oikosulku).

Jatkuva sininen

Lataustelakalla on virtaa. Robotti ei ole lataustelakalla.

Vilkkuva vihrea

Robotti lataa latausasemassa.

Jatkuva vihrea

Robotti on telakoituna latausasemaan ja on joko:

1. Ladattu tayteen tai

2. Eilataa, koska nykyinen aika on maaritellyn latausajan
ulkopuolella.

:

A



4 Valmistelut ennen ensimma ista kayttoa

4.1 Tutustu ohjauspaneeliin

Robotin tilan ilmaisin

Sovelluksen yhteysilmaisin

Lapsilukon ilmaisin

Virta paalle Kaynnista
/pois

Painikkeet

Nappi Toiminto

Kytkeaksesi robotin paalle, asenna turva-avain ja kadnna se ON-asentoon. Paina
japida (!)—pa‘miketta painettuna 2 sekuntia kaynnistaaksesi robotin.

Virta ()
Sammuttaaksesi robotin, varmista, etta se on latausaseman ulkopuolella.
Paina sitten ja pida Q)fpam\'ketta painettuna 2 sekuntia. Turva-avaimen
kaantaminen OFF-asentoon sammuttaa myos robotin.

Aloittaaksesi koko alueen leikkaamisen tai jatkaaksesi keskeytettyja tehtavia,

Kaynnista Bl paina B> -painiketta ja paina sitten OK-painiketta 5 sekunnin sisalla.

Koti O Lahettaaksesi robotin takaisin latausasemaan, paina ) -painiketta ja paina
sitten OK-painiketta 5 sekunnin sisalla.

Poistaaksesi turvalukon ja ottaaksesi sovelluksen ohjauksen kayttoon, paina
OK-painiketta kahdesti.
OK

Ottaaksesi Bluetooth-paritustilan kayttoon, pida OK-painiketta painettuna
3 sekuntia.

Palauttaaksesi robotin tehdasasetuksiin, pidd ] -painiketta ja OK-painiketta

Kaynnista + OK yhdessa painettuna 3 sekuntia.

Pysayttaaksesi robotin ja aktivoidaksesi turvalukon, paina Stop-painiketta.
Stop Sovelluksen ohjaus poistetaan kaytosta. Poistaaksesi turvalukon, paina OK-
painiketta kahdesti.

Ota lapsilukko pois paaltd painamalla samanaikaisesti | - ja O -painikkeita.

Kaynnista + Kot Robotti ilmoittaa: " Lapsilukko on pois paalta” .




Turva-avain

= Kaanna turva-avain ON-asentoon ennen robotin kaynnistamista.

» Kaanna turva-avain OFF-asentoon; robotti sammuu automaattisesti.

= \Voit ottaa turva-avaimen pois, kun se on OFF-asennossa. Robottia ei voi kaynnistaa ilman avainta.
Huomautus: Jos kadotat turva-avaimen, ota yhteytta jalkimarkkinointitiimiin saadaksesi korvaavan avaimen.

Indikaattorivalot ohjauspaneelissa

Indikaattori vari

Merkitys

Vilkkuva vihrea

Robotti latautuu latausasemassa.

Palaa vihreana

Akku on taysin ladattu.

Robotin tila @ ° Palaa punaisena

1. Tapahtui virhe.
2. Hatapysaytyspainiketta painettu.

Vilkkuva sininen

1. Robotti suorittaa tehtavaa tai on tauolla.
2. Robotti alustaa virran kytkemisen jalkeen.

Palaa sinisena

Robotti on valmiustilassa.

Palaa sinisena

Robotti on yhdistetty sovellukseen.

= ([ ]
Sovelluksen yhteys [ Vilkkuva sininen valo

Robotti on luomassa yhteytta sovellukseen.

Lapsilukko &) @ Palaa sinisend

Ohjauspaneeli on lukittu sovelluksen kautta.
(Voit ottaa kayttoon " Lapsilukko” -toiminnon
sovelluksessa.)

4.2 Alkuasetukset

Ennen kuin robotti kytketaan paalle ensimmaista kertaa, on maaritettava joitakin perusasetuksia ennen

kuin robotti on valmis aloittamaan toimintansa.

A



@ Avaa ylékansija kddnna turva-avain ON-asentoon.

@ Kytke robotti paalle painamalla ohjauspaneelin (') -painiketta ja pitamalla sita painettuna 2 sekunnin
ajan.

Huomiot

*Kun virta on kytketty paalle, robotti aloittaa alustuksen, jonka osoittaa ohjauspaneelissa vilkkuva
sininen tilavalo @ ® . Kun kdynnistysaani kuuluu ja tilan merkkivalo @ ® palaa sinisend, alustus on
valmis.

= Robotti kytkeytyy automaattisesti paalle, kun se liitetaan latausasemaan.

Tarkedda: Kaynnistadksesi robotin varmista, etta turva-avain on asennettu ja asetettu ON-asentoon. Muuten
robottia ei voida kaynnistaa.

© Yhdista robotti internetiin
Skannaa QR-koodiladataksesi MOVAhome-sovelluksen mobiililaitteessasi. Asennuksen jalkeen luo tili ja
kirjaudu sisaan.

£ Download on the \’ Get it on
' App Store P»” Google Play




Ennen verkon madritysta:

= Varmista, etta seka robotti etta mobiililaitteesi ovat saman Wi-Fi-verkon alueella.

« Varmista, ettd mobiililaite on enintaan 10 metrin etdisyydella robotista

» Ota Bluetooth-toiminto kayttoon mobiililaitteessasi.

1. Avaa MOVAhome-sovellus.

2. Voit muodostaa yhteyden jollakin seuraavista tavoista:

a. Skannaa QR-koodi: Siirry kohtaan # Laite ja napauta = Yhdistéd lukemalla QR-koodi. Skannaa QR-
koodi, joka sijaitsee robotin ylakannen sisapuolella, muodostaaksesi yhteyden.

b. Lisda manuaalisesti: Siirry kohtaan A Laite ja napauta - Lisdd. Valitse sitten robottimallisi muodostaaksesi
yhteyden.

3. Seuraa sovelluksen ohjeita Wi-Fi-verkkoon yhdistamiseksi.

Tarkeaa

» Kayta 2,4 GHz:n tagjuudella toimivaa yksikaistaista verkkoa tai 2,4/5 GHz:n taajuudella toimivaa
kaksikaistaista verkkoa.

= Varmista, etta Wi-Fi-verkossasi ei ole palomuuria eika se ole salattu. Muuten verkon maaritys voi
epaonnistua.

4. Paina ja pida ohjauspaneelin OK-painiketta painettuna 3 sekunnin ajan. Robotti siirtyy Bluetooth-
paritustilaan.

Huomautus: Varmista, etta robotti on suorittanut alustuksen loppuun, ennen kuin painat OK-painiketta.
Alustus on valmis, kun kaynnistysaani kuuluu ja tilavalo @ ® palaa sinisend. Laiteparin muodostus ei voi jatkua,
ennen kuin alustus on valmis.

5. Seuraa sovelluksen ohjeita pariliitoksen viimeistelemiseksi.

Huomiot

« Sovelluksen yhteysilmaisin § e ohjauspaneelissa palaa sinisend, kun robotti on yhdistetty sovellukseen.

= Voit my0s ostaa linkkimoduulin robotin etahallintaa varten ilman Wi-Fi-yhteytta.
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Miten robotti irrotetaan kayttajatilista?

Robotti on automaattisesti sidottu MOVAhome-tiliin, kun pariliitos on onnistunut. Kukin laite voidaan sitoa
vain yhteen tiliin. Sita ei voi sitoa samaan aikaan toiseen tiliin.

Jos haluat liittaa robotin uuteen tiliin, sinun on ensin irrotettava se. Irrota se nain:

1. Avaa MOVAhome-sovellus. Siirry kohtaan # Laite.

2. Etsirobottisi nimea. Jos MOVAhome-tiliisi on liitetty useita robotteja, pyyhkaise vasemmalle tai oikealle
siirtyaksesi haluamasi robotin sivulle.

3. Napauta robotin nimen vieressa.

4. Valitse Poista.

Tarkedda: Kun robotti on irrotettu, kaikki robotin kayttajatiedot poistetaan pysyvasti palvelimelta.

Kuinka jakaa robottisi?

1. Napauta robotin nimen vieressa.

2. Valitse Laitteen jakaminen.

Huomautus: Voit hallita kayttajien paasya tiettyihin toimintoihin kohdassa asetukset > Laitteen jakaminen.

Miten kirjautua ulos MOVAhome-tililtasi tai poistaa se?

1. Siirry kohtaan & Mina > Tili.
2. Valitse Kirjaudu ulos tai Poista tili.

Miten robotin asetukset nollataan?

Paina ja pida painettuina ] - ja OK-painikkeita samanaikaisesti 3 sekunnin ajan palauttaaksesi robotin
tehdasasetukset.
Tarkeda: Kaikki robottiin tallennetut tiedot poistetaan pysyvasti.

5 Kartoita puutarhasi

Tarkista seuraavat asiat ennen kartoitusta:

= Robotin akun varaustaso on yli 50 %.

e [lma on kirkas ja kuiva, ja valoa on riittavasti.

= Robotin etukamera on puhdas, ja sen edessa ei ole esteita.
= Robotti telakoituu oikein lataustelakkaan.
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Tarkeaa
- Al siirra robottia manuaalisesti, kun luot rajag, silld muuten kartoitus voi epdonnistua.

- Kun kartoitus alkaa, ala telakoi robottia etana lataustelakkaan ennen kuin kartoitusprosessi on valmis. Muuten
etukamera voi tukkeutua, mika voi aiheuttaa kartoituksen epaonnistumisen.



= Kavele 5 metrin padssa robotin takana kartoitusprosessin aikana.

J

= Robottivoi liikkua rinteilld, joiden kaltevuus on enintaan 40 % (22° ). Parempien leikkaustulosten
saavuttamiseksi suositellaan kuitenkin pitamadan tydalueiden rinteet alle 25 % (14°).

4 N

<25% (14°)

- J

« Alueet, jotka ovat kapeampia kuin 60 cm, maarita poluiksi, jotta robotti voi kulkea niiden lapi (katso kohta
5.4: Mddritd polku).

260cm /

=Jos nurmikon reuna on yli 4 cm korkeammalla kuin ymparoiva maa tai siind on jyrkka rinne, pida robotti
kartoituksen aikana vahintaan 10 cm etaalla reunasta. Onko reuna tasolla ymparoivan maan kanssa,
robottivoi ylittaa sen optimaaliseen kantaleikkaukseen.
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= Varmista, etta kaantokulmat ovatyli 90° . Alle 90° kulmat voivat vaikeuttaa robotin puhtaan leikkauksen
saavuttamista.

4 N

« Jotta voisit kartoittaa nurmikon rajat oikein, anna robotin seurata aina nurmikon ulkoreunaa. Ala luo
vyohykkeita keskelle avointa nurmikkoaluetta, silla se voi johtaa paikannusvirheisiin.

4 ) 4 )
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5.1 Luo raja
@ Napauta sovelluksessa Aloita kartoitus, jolloin robotti tarkistaa tilan ja kalibroi. Se poistuu
automaattisesti lataustelakalta kalibrointia varten. Ole varovainen.

il = -

@ Ohjaa robotti etdohjauksella nurmikon reunalle. Jos reuna on koholla tai reunalla on jyrkkéa rinne, j&ta 80
cm liikkumavaraa pyorimiselle kalibroinnin aikana. Maarita sitten rajan aloituspiste napauttamalla Maéarita
aloituspiste. Robotti kalibroi sijaintinsa pyorimalla paikallaan.
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€ ttéohjaa robottia nurmikon reunaa pitkin tydalueen luomiseksi.

Automatisk Gransdetektering

Edistyneen tekodlyalgoritmin avulla robotti kayttaa etukameraa ruohon nurmikkoalueiden erottamiseksi muista
kuin nurmikkoalueista sopivissa olosuhteissa ja kartoittaa automaattisesti nurmikon kehan ilman manuaalista
ohjausta.

Kun olet ohjannut robotin etana ruohikon reunalle ja asettanut aloituskohdan, voit kayttaa Automaattinen
rajojen tunnistus -tilaa. Voit valita, haluatko robotin ylittavan kehan siistimman leikkuutuloksen
saavuttamiseksi vai pysyvan lahella sitd, jotta valtetdan sen jumittuminen.

Suosittelemme, etta seuraat robottia kartoitusprosessin aikana. Jos robotti ei havaitse rajoja tarkasti, voit
poistua Automaattinen rajojen tunnistus -tilasta ja vaihtaa eta ohjaukseen milloin tahansa.
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Tarkedda: Automaattinen rajojen tunnistus toimii parhaiten selvasti maaritellyilla nurmikon reunoilla.
Epaselvien rajojen tunnistus ei valttamatta onnistu.

O Kun robotti palaa 1 m:n p&ahan aloituspisteestd, voit napauttaa Sulje raja, niin raja viimeistelldan
automaattisesti. Jos reuna on koholla tai reunalla on jyrkka rinne, jata 80 cm liikkumavaraa pyorimiselle
kalibroinnin aikana.

Huomautus: Jos rajan sulkeminen epaonnistuu tai tapahtuu virhe, ohjaa robottia kauko-ohjaimella vahan
matkaa eteenpdin reunaa pitkin ja yrita sitten sulkea raja uudelleen.




5.2 Madritéa kielletty alue

Vaikka robotti pystyy automaattisesti vaistamaan esteita, on silti tarpeen asettaa kielletyiksi alueiksi alueita,
joissa on putoamisvaara, kuten uima-altaat ja hiekkalaatikot. Jos haluat suojella kohteita (kuten kukkapenkkia,
trampoliinia, kasvimaata tai paljaita puun juuria), maarita ne kielletyiksi alueiksi. Voit napauttaa sovelluksessa
Aseta kielletty alue jatkaaksesi kiellettyjen alueiden luomista. Vaihtoehtoisesti voit siirtya kohtaan §>
Kartan muokkaus luodaksesi tai poistaaksesi kielletyt alueet kartan valmistuttua.

Huomautus: Alueet, joilla eldimet usein vierailevat, voidaan nimeta ” Eldinaktiivinen alue” , jotta estetaan
robotin paasy alueelle ja varmistetaan elainten turvallisuus.

5.3 Luo lisdé alueita ja laajenna olemassa olevia alueita

« Lisda alueita

Jos nurmikkosi on erotettu teilla tai sinulla on useita erillisia nurmialueita, voit sovelluksessa napauttaa
Aseta alue jatkaaksesi tyoalueiden luontia. Voit myos lisata, poistaa tai muokata vyohykkeita kohdassa
> Kartan muokkaus, kun kartta on valmis.

Huom: Jos puutarhassa on kivipolkuja, maarittele ne erillisiksi vyohykkeiksi. Piirra sitten yhdistavat polut,
jotta robotti voi lilkkua vyohykkeiden valilla.

Tarkeda: Jotta voisit kartoittaa nurmikon rajat oikein, anna robotin aina seurata nurmikon ulkoreunaa.
Ala luo vyohykkeita keskelle avointa nurmikkoaluetta, sillé se voi johtaa paikannusvirheisiin.

< @80 3 = .l < ® @80« % =

» Laajenna olemassa olevia alueita
Laajentaaksesi olemassa olevaa aluetta, napauta sovelluksessa Aseta alue luodaksesi alueen, jonka

haluat sisallyttaa. Jos kaksi aluetta menevat paallekkain, ne yhdistetaan automaattisesti. Vaihtoehtoisesti

voit menna kohtaan &> Kartan muokkaus > Aseta alue kartoituksen jalkeen laajentaaksesi olemassa
olevaa aluetta.

< @80x 3 =




5.4 Madrita polku

Erillisille alueille on luotava polku, joka yhdistaa ne toisiinsa. Eristetyt alueet, joilla ei ole reittia, ovat robotin
ulottumattomissa.

Huomautus: Oletuksena robotti liikkkuu vain polulla, mutta ei leikkaa ruohoa.

Tarkeda: Jos nurmikko on jaettu yli 4 em:n korkuisilla kulkuvaylilla, aseta kulkuvaylan korkeudelle kalteva
esine (kuten luiska).

g N TS

» Kahden erillisen tydalueen yhdistaminen

Luo eristyksissa oleville alueille polkuja, jotka yhdistavat ne toisiinsa, silla muuten robotti ei paase niille. Luo
polku napauttamalla Aseta reitti.

Tarkeda: Varmista, ettd polku alkaa ja paattyy ruohon peittamille pinnoille tydalueen sisélla. Alg aseta
kumpaakaan paatepistetta muille kuin ruohon peittamille pinnoille.

4 )

» Ty6alueen ja lataustelakan yhdistdminen

Jos lataustelakka ei ole tyoalueella, on luotava polku, joka yhdistaa sen tyoalueeseen. Luo polku
napauttamalla Aseta reitti, jonka avulla robotti voi palata lataustelakalle.

Tarkeda

- Varmista, etta polun toinen paa on ruohon peittamalla pinnalla tydalueella ja toinen paa suoraan lataustelakan
edessa. Polku kannattaa kohdistaa lataustelakan kanssa.

- Kun luot polkuja tydalueen ja lataustelakan yhdistamiseksi, ala telakoi robottia lataustelakkaan etana. Muuten
etukamera voi tukkeutua, mika voi aiheuttaa kartoituksen epaonnistumisen.
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5.5 Viimeistele kartta
Napauta Viimeistele kartta, kun tyoalueet, polut ja kielletyt alueet ovat valmiit.

< @80 3 =

5.6 Lisaa toinen kartta

Kaksoiskarttatoiminto

Kaksoiskarttatoiminto on tarkoitettu tilanteisiin, joissa robotti ei voi itsestaan kulkea erillisten nurmikoiden
valilla tai kun tarvitaan useita karttoja.

Toinen kartta voi olla tarpeen luoda seuraavissa tilanteissa:

= Nurmikon etu- ja takaosat eivat ole yhteydessa toisiinsa.

= Nurmikkoalueiden valilla on merkittava korkeusero.

= Sinulla on useita kiinteistoja, mutta vain yksi robotti.

= Nurmikkoalue on liian suuri yhdelle kartalle.
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Huomioi seuraavat seikat ennen toisen nurmikon kartoitusta:

» Aloita kartoitus molemmille kartoille aina lataustelakasta.

= Toinen lataustelakka (lisavaruste):

-Jos olet hankkinut toisen lataustelakan, asenna se toiselle nurmikolle.

-Jos toista lataustelakkaa ei ole, aloita toisen nurmikon kartoitus siirtamalla robotti ja lataustelakka
manuaalisesti paikalleen.

Kartoita toinen nurmikko

Ensimmaisen kartan valmistuttua, napauta Lisda kartta jatkaaksesi toisen luomista. Vaihtoehtoisesti voit
navigoida kohtaan > Kartan muokkaus ja napauttaa Lisda kartta kartoituksen valmistuttua. Kun olet
saanut toisen kartan valmiiksi, voit vaihtaa karttojen valilla kohdassa g2 > Kartan muokkaus.
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6 Kaytto

6.1 Aloita leikkuu ensimmadista kertaa

Vinkkeja ennen leikkuuta:

« Leikkaa ruoho tyonnettavalla ruohonleikkurilla enintaan 10 cm korkeaksi.

« Poista nurmikolta esteet, kuten roskat, lehtikasat, lelut, johdot ja kivet. Varmista, etteivat lapset tai lemmikit ole
nurmikolla, kun robotti leikkaa.

« Tayta nurmikon reiat.

» Aseta leikkuuasetukset sovelluksessa etukateen (kuten leikkausteho).




1. Avaa ylakansi paastaksesi ohjauspaneeliin.

2. Kaanna robotin nuppia saataaksesi leikkauskorkeuden (20 mm-60 mm).

3. Paina ] -painiketta ja paina sitten OK-painiketta 5 sekunnin kuluessa. Robotti ldhtee latausasemasta ja
alkaa leikata koko aluetta. Voit myos napauttaa Kaynnista sovelluksessa aloittaaksesi leikkaamisen.
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4. Sulje ylakansi.
Huomautus: Varmista ennen leikkauksen aloittamista, etta saa on selkea ja kuiva ja etta on riittavan valoisaa.

6.2 Leikkaaminen kahdella kartalla

« Kaytettdessa yhta lataustelakkaa:

1. Aseta lataustelakka aina tasmalleen siihen kohtaan, jossa se oli kartoituksen aikana. Siirra robotti
manuaalisesti sille kartalle, jolla haluat leikata.

2. Varmista oikea toiminta valitsemalla oikea kartta sovelluksesta ennen leikkaamisen aloittamista.
Huomautus: Kartan vaihdon jalkeen sovelletaan kaytdssa olevan kartan aikatauluja ja leikkausasetuksia.

Mita tehdd, kun akku on vdhissa tai lataus epdonnistuu?

Jos etsiirra lataustelakkaa manuaalisesti toisen kartan alueelle yhdessa robotin kanssa, robotin akku
saattaa tyhjentya ja se saattaa ilmoittaa latausvirheestd, koska lataustelakkaa ei loydy. Voit ratkaista
ongelman seuraavasti:

1. Siirra robotti manuaalisesti kartalle, jossa lataustelakka sijaitsee, ja anna sen latautua.

2. Palauta robotti alkuperaiselle kartalle latauksen jalkeen. Leikkaus jatkuu automaattisesti.
Tarkeda: Ala vainda karttaa sovelluksessa toimenpiteen aikana. Tama varmistaa, etta robotti muistaa
viimeisen sijaintinsa ja voi jatkaa siita, mihin se jai.

3. Toista nama vaiheet tarvittaessa, kunnes koko nurmikko on leikattu.

» Kaytettdessa kahta lataustelakkaa:

Lataustelakkaa ei tarvitse siirtaa.

1. Siirrd robotti manuaalisesti sille kartalle, jolla haluat leikata.

2. Varmista oikea toiminta valitsemalla oikea kartta sovelluksesta ennen leikkaamisen aloittamista.



6.3 Tauko

Voit keskeyttaa nykyisen leikkuutehtavan painamalla robotin Pysdytyspainiketta tai napauttamalla

sovelluksessa Tauko.

Huomautus: Robottia ei voi kaynnistaa suoraan sovelluksen kautta sen jalkeen, kun Stop-painiketta
on painettu. Jatkaaksesi sovelluksen ohjausta, paina ensin kahdesti OK-painiketta ohjauspaneelissa

poistaaksesi turvalukon kaytosta.

6.4 Jatka
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Voit jatkaa keskeytettyd tehtavad painamalla B ja painamalla sitten OK-painiketta 5 sekunnin
kuluessa. Robotti jatkaa edellista leikkuutehtavada. Voit myds napauttaa sovelluksessa Jatka jatkaaksesi

leikkuutehtavaa.

6.5 Paluu lataustelakalle
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Lopettaaksesi leikkuutehtavan ja lahettaaksesi robotin takaisin latausasemalle, paina ) -painiketta
ja paina sitten OK-painiketta 5 sekunnin kuluessa ohjauspaneelissa. Robotti palaa automaattisesti
latausasemalle latautumaan. Voit myos napauttaa Ladata sovelluksessa lahettaaksesi robotin takaisin

latausasemalle.
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7 MOVAhome-sovellus

Tutustu sovelluksen lisdominaisuuksiin

MOVAhome App on enemman kuin kaukosaadin. Sovelluksen kautta voit tehda monia asioita: maarittaa
erilaisia asetuksia etana, kokeilla erilaisia leikkuutiloja, muokata karttaa vapaasti ja saataa leikkuun
ajastuksia.

7.1 Leikkuutilat

Robottitarjoaa erilaisia leikkuutiloja. Voit vaihtaa tilojen valilla sovelluksen kautta, mukaan lukien koko alueen
leikkaus, vyohykeleikkaus, reunaleikkaus, pisteleikkaus ja manuaalinen tila.
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7.2 Leikkuumuodot
Mukauta nurmikkoasi lisdamalla muotoja sovelluksen kautta g& > Kartan muokkaus > Muodot. Maaritellyt
muodot jatetaan leikkaamatta kaikissa leikkuutiloissa. Voit muokata niiden sijaintia, kokoa tai poistaa ne
Muodoissa.
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7.3 Ajastus

Kun ensimmainen kartta on valmis, robotti luo automaattisesti kaksi viikoittaista leikkausaikataulua, jotka
ovat” Kevdan ja kesan aikataulu” ja” Syksyn ja talven aikataulu” . Voit maarittaa yksityiskohtaiset

ajastuksen asetukset napauttamalla sovelluksessa . Ajastustoiminnon avulla voit jattaa paivittaiset
leikkuutyot kokonaan robotin tehtavaksi. Sinun tarvitsee vain huoltaa robottia saannollisesti.

Huomautus: Jos olet huolissasi siita, etta robotti voi hairita sinua tai naapureitasi, kun se toimii itsendisesti
tiettyina kellonaikoina, voit siirtya kohtaan Asetukset > Ala héiritse ja asettaa sovelluksessa Ala héiritse -ajan.

()

Aikataulut kahta karttaa kaytettdessa

Koska jokaisella kartalla on oma aikataulunsa, suunnittele ja madrita aikataulutetut tehtavat huolellisesti
kullekin kartalle, jotta valtetaan paallekkaisyydet ja ristiriidat. Nain varmistetaan, etta robotti toimii
tehokkaasti ja on kaytettavissa tarvittaessa kullekin kartalle.

7.4 Lapsilukko

Jos olet huolissasi, etta lapset voivat kayttaa robottia, siirry Asetukset ja ota kayttoon Lapsilukko-toiminto
sovelluksessa. Voit vaihtoehtoisesti napauttaa ﬁ ruchonleikkuu-sivulla. Voit poistaa sen kaytosta painamalla
ohjauspaneelin | - ja O -painikkeita samanaikaisesti.



7.5 Sadesuojaus

Jos olet huolissasi siita, etta ankarat saaolosuhteet voivat vaikuttaa leikkuutydhon, voit ottaa Sadesuojaus-
toiminnon kayttoon sovelluksen Asetuksissa. Kun tama toiminto on kaytossa, robotti keskeyttaa
automaattisesti leikkauksen ja palaa latausasemalle, jos ennustetaan sadetta. Voit asettaa viiveajan sateen
varalta sovelluksessa.

Huomautus: Maran ruohon leikkaaminen vaoi vahingoittaa nurmikkoasi. Suosittelemme, viiveajan asettamista
sateen varalta, jotta robotti pysyy latausasemassa jonkin aikaa sateen loppumisen jalkeen, jolloin ruoho voi
kuivua kokonaan ennen uutta leikkausta.

7.6 Jadtymissuojaus

Jos lampotila laskee alle 6° C, ruohonleikkaus voi vahingoittaa nurmikkoa pysyvasti. Akut eivat lataudu
turvallisuussyista. Voit estad taman ottamalla kayttoon Jadtymissuojaus asetuksista sovelluksessa. Tama
keskeyttad automaattisesti leikkuun ja lahettaa robotin takaisin latausasemalle, kun l@mpotila laskee alle
6° C. Robottijatkaa leikkuuta, kun l@ampotila nousee yli 11° C.
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Robotti tukee useita varkaudenestotoimintoja varmistaakseen turvallisen kayton ja suojatakseen
luvattomalta kaytolta. Lisaksi etukamera voi tunnistaa inmisten lasnaolon, mika tekee robotista hyddyllisen
puutarhan vartijan.

7.7 Turvaominaisuudet
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Kun tadma toiminto on kaytossa, halytys soi heti, kun robotti nostetaan, ja sovelluksen ohjaus poistuu
kaytosta. Jatkaaksesi sovelluksen ohjausta, paina OK-painiketta kahdesti ohjauspaneelissa poistaaksesi

ensin turvalukituksen.
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Kun tama toiminto on kaytossa, robotti lukittuu ja halytys laukeaa valittomasti, jos se on poissa kartalta.
(Tama toiminto edellyttda linkkimoduulin asentamista.)

7.7.1 Nostohalytys
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7.7.2 Kartaltapoistumishalytys

:

)



7.7.3 Reaaliaikainen sijainti
Linkkimoduulin avulla voit tarkastella robotin nykyista sijaintia Googlen kartalla.

7.7.4 Ihmisten lasndolon havaitsemisvaroitus

Kun se on kaytossa, robottiilmoittaa sinulle havaitessaan ihmisten lasndolon.
rg'l
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Katso suoraa videosyotetta robotin etukamerasta napauttamalla ° se antaa sinulle reaaliaikaisen
paasyn puutarhan valvontaan milloin ja mista tahansa.

7.7.6 Partiointi

Kun robotti on valmiustilassa, voit [ahettaa sen partioimaan maaritettyja rajoja pitkin tai pisteissa puutarhassa
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7.7.5 Reaaliaikainen video

A

¢

sovelluksen avulla Voit kayttaa tata ominaisuutta, siirtymalla kohtaan o > Partiointi.

Q
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Etukameran merkkivalo

LED-merkkivalon véari Merkitys

1. Etukameran live-video suoratoistetaan sovellukseen.

Vilkkuva vihred valo 2. Robotti on partiointitilassa.

7.8 Mukautettu Latausaika

Voit mukauttaa robotin latausajan tiettyihin tunteihin ottamalla kayttoon Yksilollinen latausaika
Asetukset > Lataus sovelluksessa. Kun asetus on kaytdssa, robotti jatkaa turvallisella akkutasolla
vapaakaynnilla ja latautuu vain maaritetyn latausjakson aikana.

Huomautus: MOVAnN kehitystiimi tekee jatkuvasti OTA-pdivityksia (etdpdivitys) ja yllapitoa laiteohjelmistoon
seka sovellukseen. Tarkista paivitysilmoitukset tai ota Automaattinen péaivitys -toiminto kayttoon, jotta
laiteohjelmisto ja sovellus pysyvat ajan tasalla, ja jotta voit nauttia uusista ominaisuuksista.

=



8 Huolto

Parantaaksesi robotin suorituskykya ja kayttoikaa puhdista se saannollisesti ja vaihda kuluneet osat alla
olevien vaihtovalien mukaisesti:

Osa Vaihtovali

Terat 6-8 viikon valein tai aikaisemmin

Huomiot

= Voit tarkistaa terien jaljella olevan ajan siirtymalla sovelluksessa kohtaan Asetukset > Kulutustavarat ja
huolto. Vaihdettuasi kulutustarvikkeet ohjeiden mukaisesti, siirry kulutustarvikkeen tietosivulle ja napauta
Olen vaihtanut sen nollataksesi ajastimen.

= Jos olet maarittanyt puutarhassasi alueita robotin rutiininomaista puhdistusta ja huoltoa varten, voit
asettaa Huoltopisteet kartalle siirtyalla kohtaan Asetukset > Siirry Huoltopisteeseen > Muokkaa Piste.
Kun huoltopisteet on asetettu, voit yksinkertaisesti napauttaa Siirry ohjataksesi robotin maaritettyihin
paikkoihin helppoa huoltoa varten.

8.1 Puhdistus

Puhdista robottisi saannollisesti, jotta estat ruohonleikkuujatteen ja lian kertymisen ja teralevyn ja
vetopyorien tukkeutumisen, mika voi vaikuttaa sen leikkuu-, telakointi- ja lilkkkumissuorituskykyyn.
Suosittelemme kdyttamaan puhdistussarjaa, joka on saatavilla paikallisissa kaupoissa tai verkossa.

/\ Varoitus: Sammuta robotti ennen puhdistusta ja kaannd turva-avain OFF-asentoon. Irrota latausasema.
Varovaisuus: Kun kaannat robotin ympadri, varo naarmuttamasta kameran linssia.

« Robotin runko, alusta ja leikkuupda:

1. Sammuta robotti ja kaanna turva-avain OFF-asentoon.

2. Aseta robotti pehmealle alustalle ja kaanna se ylosalaisin.




3. Puhdista robotin runko, leikkuupaa ja alusta letkulla.

/\ Varoitus: Al& koske teriin, kun puhdistat alustaa. Kayta kasineita puhdistaessasi.
Varovaisuus: Ald kayta painepesuria puhdistukseen. Ald kayta pesuaineita puhdistukseen.

« Latauskontaktit ja etukamera:

Puhdista robotin ja lataustelakan latauskontaktit puhtaalla liinalla. Puhdista myéds etukamera. Pida
latauskontaktit ja etukamera kuivina puhdistuksen jalkeen.

Tarkeda: Optimaalisen sijainnin ja navigoinnin varmistamiseksi puhdista etukamera joka toinen viikko.

» Vetopyorat:
Kayta harjaa poistaaksesi mudan pyorista hyvan pidon varmistamiseksi.




8.2 Komponenttien vaihtaminen

« Terien vaihtaminen

Jotta terat pysyisivat teraving, ne tulee vaihtaa saannollisesti. Terat on suositeltavaa vaihtaa 6-8 viikon
valein tai aikaisemmin. Kayta vain MOVAnN alkuperdisia teria.

/\ Varoitus: Sammuta robotti ja kaanna turva-avain OFF-asentoon. Kayta suojakasineita ennen terien
vaihtamista.

Huomautus: Vaihda kaikki kolme teraa samanaikaisesti tasapainoisen leikkausjarjestelman varmistamiseksi.
Varovaisuus: Kun kaannat robotin ympari, varo naarmuttamasta kameran linssia.

1. Sammuta robotti ja kaanna turva-avain OFF-
asentoon.

2. Aseta robotti pehmealle alustalle ja kdanna se
ylosalaisin.

3. Loysaa ruuveja ristipaaruuvimeisselilla.

5. Kohdista uudet terat leikkuupaan reikiin ja

6. Varmista, etta terat voivat pyoria vapaasti.
kiinnita ne ruuveilla.

A



9 Akku

Pitkaaikaista varastointia varten lataa robotin akku 6 kuukauden valein akun suojaamiseksi. Rajoitettu takuu
ei kata ylipurkauksen aiheuttamia akkuvahinkoja. Al lataa akkua yli 45 © C:n tai alle 6 © C:n ympariston
lampatilassa. Akun pitkaaikaisen sdilytyslampatilan tulisi olla =10 ja 35 © Cvalilla. Vaurioiden minimoimiseksi
akun suositeltava sailytyslampotila on 0-25° C.

Huomautus: Robotin akun kayttoika riippuu kayttotineydesta ja kayttotunneista. Jos akku on vaurioitunut
tai sita ei voi ladata, ala havita vanhentunutta tai viallista akkua mielivaltaisesti. Noudata paikallisia
kierratysmaarayksia.

Vahdavirtainen lataustila:

Kun vahavirtainen lataustila on kdytossa, lataukseen liittymattdémat toiminnot poistetaan kaytosta (verkko
kytkeytyy pois paalta).

» Ota alhaisen tehon lataustila kayttoon pitamalla | -painiketta ja 0 -painiketta samanaikaisesti
painettuna ja painamalla samalla OK-painiketta nopeasti 5 kertaa. Kuulet danikehotteen: Vahavirtainen

lataustila on paalla.
« Poista alhaisen tehon lataustila kaytosta kaynnistamalla robotti uudelleen.

lytys

10 Talvisdi

= Robotti

1. Lataa akku tayteen. Sammuta robottija kdanna turva-avain OFF-asentoon.

2. Puhdista robotti perusteellisesti ennen talvisailytysta.

3. Sailyta robottia sisalla kuivassa paikassa yli 0 ° C:n l[ampotilassa.

= Lataustelakka

Irrota lataustelakka pistorasiasta ja sailyta sita kuivassa ja viileassa paikassa, suojattuna suoralta
auringonvalolta.

Huomautus: Talvisdilytyksen jalkeen asenna latausasema uudelleen ja aseta robotti siinen latautumaan.
Jos asennat latausaseman uudelleen eri paikkaan, robotti paivittaa automaattisesti aseman sijainnin heti,
kun se lataa ja poistuu asemalta. Jos kohtaat paikannusvirheita puutarhassasi tapahtuneiden suurten
muutosten vuoksi, on suositeltavaa kartoittaa alue uudelleen.

11 Kuljetus

Varmista pitkan matkan kuljetuksessa, etta robotti on sammutettu. On suositeltavaa kayttaa alkuperaista
pakkausta.

A Varoitus

= Sammuta robotti ja kaanna turva-avain OFF-asentoon ennen kuljettamista.

= Nosta robotti takaosasta ja pida teralevy poissa kehostasi.



12 Vianmadritys

Ongelma

Aiheuttaja

Ratkaisu

Robotti ei ole yhteydessa
sovellukseen.

1. Robotti ei ole Wi-Fi-signaalin
kuuluvuusalueella tai Bluetooth-
alueella.

2. Robotti on sammutettu tai
kaynnistyy uudelleen.

1. Tarkista, onko robotin kaynnistysprosessi paattynyt.
2. Tarkista, toimiiko reititin oikein.

3. Siirry lahemmas robottia Bluetooth-yhteyden
muodostamiseksi.

Robotti on nostettu.

Py6ra ei ole maassa.

1. Aseta robotti takaisin tasaiselle alustalle.

2. Paina OK-painiketta kahdesti avataksesi robotin
lukituksen.

3. Robotti ei voi ylittaa yli 4 cm korkeita esineita. Pida
maasto tasaisena sen tydskentelyalueella.

Robotti on kallistettu.

Raobotti on yli 37° kallistunut.

1. Aseta robotti takaisin tasaiselle alustalle.

2. Paina OK-painiketta kahdesti avataksesi robotin
lukituksen.

3. Robotti ei voi nousta yli 40% (22° ) rinteita.

Robotti on loukussa.

Robotti on loukussa eika paase
pois.

1. Poista ymparoivat esteet ja yrita sitten uudelleen.

2. Siirrd Robotti manuaalisesti tasaiseen ja avoimeen
paikkaan kartan sisalla ja yrita aloittaa tehtava uudelleen.
Jos ongelma jatkuu, yrita uudelleen, kun robotti on
lataustelakalla.

3. Tarkista, onko maassa reikia. Tayta reiat ennen leikkuuta,
jotta robotti ei jaa loukkuun.

4. Tarkista, onko ymparoiva ruoho yli 10 cm korkea. Voit
sdataa esteidenkiertokorkeutta tai leikata nurmikon
etukateen tyonnettavalla ruohonleikkurilla, jotta robotti ei
jaa jumiin.

5.]os robotti jad usein jumiin tahan paikkaan, voit asettaa
sen kielletyksi alueeksi.

Vasemman/oikean
vetopyaran virhe.

Pyora ei paase pyorimaan
tal pyoran moottorissa on
ongelma.

1. Puhdista vetopyorat ja yrita sitten uudelleen.
2.Jos tama virhe jatkuu, yrita kaynnistaa robotti
uudelleen.

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Leikkuupaa ei pysty
kaantymaan.

Leikkuupaa ei pysty
kaantymaan normaalisti tai
leikkuumoottorissa on ongelma.

1. Puhdista leikkuupaa ja yrita sitten uudelleen.

2. Tarkista, onko ymparoiva ruoho yli 10 cm korkea.
Voit leikata nurmikon etukateen tydnnettavalla
ruohonleikkurilla, jotta korkea rucho ei tukkisi
leikkuupaata.

3. Tarkista, onko leikkuupaan alla vetta. Jos vetta loytyy,
siirrd robotti kuivaan paikkaan ja yrita sitten uudelleen.
4. Jos tama virhe jatkuu, yrita kaynnistaa robotti
uudelleen.

5.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Latausvirhe.

Robotti telakoituu
lataustelakkaan, mutta
latausvirrassa tai -jannitteessa
onongelma.

1. Tarkista, etta lataustelakka on kytketty oikein
verkkovirtaan.

2. Tarkista, etta robotti ja lataustelakan latauskontaktit
ovat puhtaat.

3. Kun tarkistus on valmis, yrita telakoida robotti
uudelleen lataustelakkaan.

4.)os ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

:

A



Ongelma

Aiheuttaja

Ratkaisu

Akun lampétila liian korkea.

Akun lampétila on = 60°C .

1. Kayta robottia alle 40 °C :n ympdristélampatilassa.
Voit odottaa, ettd akun lampétila laskee
automaattisesti.

2. Voit sammuttaa robotin ja kaynnistada sen uudelleen
jonkin ajan kuluttua.

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Akun lampétila on korkea.

Akun lampétila on = 45°C .

1. Lataus voi epaonnistua, kun akun l@ampétila on yli 45
°C.
2. Kayta robottia alle 40 °C :n ymparistolampétilassa.

Akun l@mpatila on matala.

Akun l@mpotila on < 6°C .

1. Lataus voi epaonnistua, kun akun lampétila on alle 6
°C.
2. Kayta robottia yli 6 °C :n ymparistdlampatilassa.

Robotti on kadoksissa.

Paikannus on menetetty.

1. Tarkista, ettei robotin etukamera ole likainen. Lika
vaikuttaa sijaintiin.

2. Siirra robotti manuaalisesti avoimeen paikkaan
kartan sisalla ja yrita aloittaa tehtava uudelleen.
3.Jos paikannusta ei saada palautettua, etdohjaa
robotti takaisin telakalle sovelluksen kautta ja aloita
sitten leikkuutehtava.

Anturivirhe.

Anturivirhe.

1. Kaynnista robotti uudelleen ja yrita uudelleen.
2.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Robotti on kielletylla
alueella.

Robotti on kielletylla alueella.

1. Siirra robotti manuaalisesti pois kielletylta alueelta ja
yrita sitten uudelleen.

2. Etaohjaa robotti sovelluksen kautta pois kielletylta
alueelta, ja yrita sitten uudelleen.

Robotti on kartan
ulkopuolella.

Robotti on kartan ulkopuolella.

1. Siirra robottia manuaalisesti kartan sisalld ja yrita
sitten uudelleen.

2. Etaohjaa robottia takaisin kartan sisalla sovelluksen
kautta ja yrita sitten uudelleen.

Hatapysaytys on aktivoitu.

Robotin Stop-painiketta
painetaan.

Paina OK-painiketta kahdesti avataksesi robotin
lukituksen.

Akku vahissa. Robotti
sammuu pian.

Akun taso on <10 %.

Telakoi robotti lataustelakkaan latausta varten.

Robotti on kartan
ulkopuolella. Varkausriski.

Robotti on kartan ulkopuolella.

1. Siirra robotti manuaalisesti takaisin tyoalueelle.
2. Voit poistaa kartaltapoistumishalytyksen kaytosta
sovelluksen asetuksista.

Paluu lataustelakalle
epaonnistui.

Raobotti ei loyda lataustelakkaa,
kun se palaa lataustelakalle.

1. Tarkista, onko robatin tiella esteita. Poista esteet ja yrita
uudelleen.

2. Varmista, etta valaistus on riittava ja etta saa on kirkas (eli
ei sadetta tai sumua). Huonot sadolosuhteet voivat vaikuttaa
robotin kykyyn palata takaisin.

3. Varmista, etta sovelluksen kayttama kartta vastaa robotin
toimintapaikkaa. Jos ei, vaihda oikea kartta kappaleesta

" Kartan muokkaus” .

4. Varmista, etta latausasema on asennettu kaytettavaan
karttaan.

5. Etaohjaa robotti takaisin lataustelakalle sovelluksen
kautta.




Ongelma

Aiheuttaja

Ratkaisu

Lataustelakalle
telakoituminen
epdonnistui.

Robotti loytaa lataustelakan,
mutta ei onnistu telakoitumaan.

1. Varmista, etta valaistus on riittava ja etta saa on
kirkas (eli ei sadetta tai sumua). Huonot saaolosuhteet
voivat vaikuttaa robotin telakoitumiskykyyn.

2. Tarkista, onko lataustelakan heijastinkalvo likainen
tai estynyt.

3. Tarkista, onko lataustelakan edessa esteita.

4. Tarkista, onko lataustelakkaa siirretty.

5. Tarkista, onko pohjalevy peitetty paksulla mudalla.
6. Tarkista, onko asema rinteessa.

7. Tarkista, onko asemalla virtaa.

8. Auta robottia telakoitumaan asemalle kayttamalla
kaukosaadinta tai manuaalisesti.

Paikantaminen
epdonnistui.

Paikannus epaonnistuu,
kun robotti yrittad aloittaa
leikkuutehtavan.

1. Varmista, etta valaistus on riittava ja etta saa on
kirkas (eli ei sadetta tai sumua). Huonot sadolosuhteet
voivat vaikuttaa robotin paikannukseen.

2. Siirré robotti manuaalisesti tasaiseen ja avoimeen
paikkaan kartan sisalla ja yrita aloittaa tehtava
uudelleen.

3.]Jos kohtaat edelleen taman virheen, yrita uudelleen,
kun robotti on telakoituna asemalle.

4.])os paikannusvika jatkuu, siirra lataustelakka
avoimeen paikkaan, ja suorita uudelleenkartoitus.

Riittamaton kaantymistila
aseman edessa.

Riittamaton kadntymistila
aseman edessd.

1.Jos asema on asetettu kartan reunaan tai sen sisdlle,
varmista etta aseman pohjalevyn etuosan ja kartan
rajan valilla on vahintdan 1 m vapaata tilaa; muuten
robotti ei ehka pysty kaantymaan.

2. Siirrd asemaa tai muuta karttaa Kartan muokkaus
-toiminnolla.

Reitti estetty.

Reitti estetty.

1. Tarkista, onko reitilla maaritetty kielletty alue.

2. Tarkista, onko esteita, jotka estavat robottia.

3.Jos robotti ei vielakaan paase lapi, poista reitti kartan
muokkauksessa ja aseta uusi.

Etukamerassa on ongelma.

Etukamerassa on ongelma.

1. Pyyhi etukamera puhtaalla liinalla.
2. Yrita kaynnistaa robotti uudelleen.
3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteyttd huoltopalveluun.

Etukamera tukossa.

Etukamera tukossa.

1. Varmista, ettd etukameran edessa ei ole esteita,
ennen kuin yritat uudelleen.

2.Jos kamera on likainen, puhdista se pehmealla
liinalla ennen kuin yritat uudelleen.

Heikko paikannussignaali.

Heikko paikannussignaali.

1. Varmista, ettd saa on selkea. Rankka sade tai
vahainen valo saattavat hairita robotin paikannusta.
Robotti jatkaa toimintaa, kun paikannussignaali
palautuu.

2.Jos ongelma ei ratkea, kayta etahallintatilaa, ja ohjaa
robotti takaisin lataustelakkaan manuaalisesti ennen
tehtavien aloittamista.

Rajojen tunnistusvirhe
automaattisen kartoituksen
aikana.

Rajojen tunnistusvirhe
automaattisen kartoituksen

aikana.

1. Varmista, etta valaistusolosuhteet ovat sopivat, ei
liian kirkasta tai lian hamaraa.

2.Varmista, ettd saa on selked, valtd sumua tai sadetta.

3. Varmista, etta robotin etukamera on puhdas ja
esteeton.

4. Varmista, ettd maanpinta on tasainen, silla
epatasaisuudet voivat vaikuttaa tunnistamiseen.
5.Jos rajojen tunnistus epdonnistuu edelleen, vaihda
kartoitukseen etaohjaustila.

:

A



13 Tekniset tiedot

Tuotteen nimi MOVA ViAX-sarja
SKU VIAX 300
Perustiedot Malli MVVV1200
Mitat 595 x 380 x 272 mm
Robotin paino (sis. akun) 9,4 kg
Suositeltu kayttbkapasiteetti 300 m?
: 1 Vakio: 300 m?/paiva
Leikkuuteho Tehokas: 500 m?/paiva
) y i
Leikkuu Leikkuukorkeus 20-60 mm
Leikkuuleveys 20cm
Latausaika ? 45 min
Ruohonleikkuuaika latausta kohti 3 50 min
Adnitehotaso LWA 57 dB(A)
Adnen tehon epavarmuudet KWA 3 dB(A)
Melupéaéstot
Adnenpaineen taso LpA 49 dB(A)
Adnenpaineen epavarmuudet KpA 3 dB(A)
e 0-50°C
Kaytolampotila Suositeltu: 10-35° C
I I -10-35°C
Pitkaaikainen sailytyslampatila Suositelt: 0-25° C
Tyoolosuhteet )
yoolosuntee Robotti: IPX6
IP-luokitus Lataustelakka: IPX4
Virtalahde: IP67
Leikkuualueen enimmaiskaltevuus 40 % (22°)
Bluetooth-taajuusalue 2400,0 - 2483,5 MHz
Yhteydet 802.11b:16+2dBm(@11Mbps)
P 802.119:14+2dBm(@54Mbps)
Maksimi RF-teho 802.11n:13+2dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 7.49dBm




Wi-Fi

Wi-Fi 2,4 GHz
(2 400-2 483,5M)

Yhteydet s R 4 LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A

Linkkipalvelu (valinnainen) \TE-TDD: B38/40/41
GNSS (valinnainen) ° GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS

Leikkuumoottori Nopeus 2500 kierr./min
Akkumalli ® MBPM10
Akkutyyppi Litium-ioniakku

Akku (robotti)

Nimelliskapasiteetti 2,5Ah
Nimellisjannite 18V DC

Laturin malli MPAM10/MPAM20/MPAM20(c)
Tulojannite 100~240V AC
Virtaldhde
Lahtojannite 20V DC
Lahtovirta 1,5A/3A
Lataustelakan malli MCV20
Tulojannite 20V DC
Lataustelakka Lahtojannite 20V DC
Tulovirta 1,5A/3A
Lahtovirta 1,5A/3A
Varaterat ja ruuvit 9

Lisdvarusteet
Teramalli

MBKM10 (MOVA)

Vetopyorat Pyoratyyppi

Maasto

1. Perustuu MOVA-laboratorion testeihin.

2. Latausaikaa sovelletaan, kun robotti palaa automaattisesti latausasemalle, kun akun varaustaso on

alhainen.

3. Perustuu MOVA-laboratorion testeihin.
4. Vaatii linkkimoduulin asentamisen.

5. Vaatii linkkimoduulin asentamisen.

6. VIAX 300 on yhteensopiva seka MBPM10 (2,5 Ah) etta MBPM20 (5 Ah) akkujen kanssa.
Huomautus: Tekniset tiedot voivat muuttua, koska parannamme tuotteitamme jatkuvasti. Uusimmat tiedot

loydat verkkosivuiltamme osoitteesta https://www.mova.tech.
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1. MHCTPYKUMKM No 6e30nacHoOCTN

1.1 O6LWme NHCTPYKUMI no 6e3onacHoCT

= [lepef NCnosib30BaHNeM 134end BHMATe IbHO NpoynTanTe PyKOBOACTBO MOJIb30BATeA.

* [/ICNONb3yITe TOBKO TO 000PYA0BaHMe, KOTOPOe PekoMeHA0BaHO KoMnaHert MOVA Ans NaHHOro 13aenns.
Ntoboe opyroe 1cnonb30BaHne HeomyCcTMO.

* He N0o3BoNANTe AeTAM HaXOAMTLCA BOM3M YCTPOMCTBA WM UrpaTh C HM BO BPeMs ero paboTsl.

= He 1cnonb3yrTe YCTPOWCTBO B MeCTax, [Ae AN He 3HAKT O ero Hannyum.

» BO Bpems py4HOro ynpasieHus yCTPoMCTBOM Yepes npunoxenve MOVAhome He GervTe. Bceraa navTe Warom,
OyAbTe BHMMATENbHbI Ha HAKNOHHbBIX MOBEPXHOCTAX W BCEraa CoXpaHanTe paBHoBeCKe.

» [/I3beranTe NCNoAb30BaHNS YCTPOWCTBA, eC/ B pabouyen 30He HaxoAsaTCa AN, 0COBEHHO AeTW, UV XKVBOTHbIE.
* [1pY MCMO/B30BaHNM YCTPOWCTBA B 0OLLECTBEHHbIX MECTax pa3mMecTiTe BOKPYr pabouert 30HbI NpesynpexaaroLLme
3HaKM CO CefyHOLLM TEKCTOM: «BH1MaHme! ABToMaTueckas ra3oHoKocuIkal He npubamxanTecs K yCTponCTBy!
Cneaute 3a getemunl»

* (P11 MICNO/Ib30BaHMM YCTPOMCTBA HaZeBakTe NPOYHYH0 00yBb U ANMHHbBIE DPIOKM.

* B0 v36exaHvie NoBpexaeHns yCTPOMCTBA 1 HECUACTHbIX C/lyYaeB C y4acTvieM TPaHCMOPTHbBIX CPeACTB 1 toael,
He pa3meLLanTe pabounie 30HbI UK MapLUPYTbl ABUXKEHNS YCTPOWCTBA Ha 0DLLECTBEHHbBIX MYTHX.

= He mpurKkacanTecs K ABWXKYLLMMCA OMACHBIM YacTaM, HarnpyMep K 1e3BUMHOMY AUCKY, A0 VX MOHOM OCTaHOBKM.
* B C/lyyae TpaBMbl M HECUaCTHOrO Cyyas 0bpatuTecs 3a MeAMLMHCKOM NOMOLLBHO.

» [epen yCTpaHeHem 3acopO0B, BbINOHEHNEM TeXOOCYKMBAHWSA UM OCMOTPOM BhIK/IKOUMTE pobOoTa
(NnepekntounTe B NonoxeHne OFF). ECnn Habntogaetcs aHoManbHasa BMbpaums yCTponcTBa, TO nepes
NMOBTOPHbIM 3aMyckoM OCMOTPUTE ero Ha NpeAMeT NoBpexaeHWiA. He Nonb3ynTecs poboToM, ecn kakve-amnbo
ero 4acT HercnpaBH.ol.

* He npoknaapiBariTe ceTeBo kabeslb B MeCTax, rae YCTPOMCTBO MOXET ero nepepesatb. Cnefyire NpefoCTaBeHHbIM
VNHCTPYKLIMSAM MO MOHTaXy kabens.

e [1N9 3apAaKM YCTPOWCTBA MCMONL3YNTE TONLKO 3apALAHYH0 CTAHLMIO, BXOAALLYH B KOMMIEKT MOCTaBKM.
HenpasnnsHas skcryataumsd nusaenvs MoXeT NPrBeCcTy K MOPaKeHWo Nob30BATeNs 31eKTPNYECKM TOKOM,
neperpesy YCTPOWCTBA WV yTeuke KOPPO3VIOHHO-aKTVUBHOM XWAKOCTU U3 aKKyMynaTOpHOM batapen. B ciyuae
YTeUKM KOPPO3MOHHO-aKTUBHOO 3/1eKTPOANTa 13 BaTtapen 1 NonaaaHnsa ero B r1asa, NPoMONTe 1X BOLOW Uan
HeNTPaNM3yLLMM CPeCTBOM 1 06PaTUTECh 3@ MeAMUMHCKOM MOMOLLBHO.

* Mpy NOAKNOYEHWM CeTeBOro Kabens K po3eTke MCNob3ynTe YCTPONCTBO 3aLUMTHOrO oTkMtoueHus (Y30) ¢
MaKC1MMasbHbIM TOKOM cpabaTbiBaHns 30 MA.

* ICNONB3yiTE TONBKO OPUTMHAbHbBIE aKKYMYyNAaTOPHbIE BaTapen, pekoMeHA0BaHHbIe koMnanne MOVA.
MpY NCNONB30BaHNN HEOPUTVIHABHBIX OaTaper 6e30MacHOCTb U3AeNNa He TapaHTUpyeTCs. He ncnonb3ymnTe
HenepesapsxaeMble batapen.

o [lepXxuTe WHYpPb! YOAUHUTeNen BAAAW OT ABMXKYLLMXCA ONacHbIX Aetaner, yTobbl He A0NYCTUTb UX
NOBPEXAEHVS, KOTOPOe MOXET MPUBECTY K KOHTAKTY NMOJ1b30BATeNS C TOKOMNPOBOAALLMMY YACTAMMU.

* PUCYHKM, MCNO/Ib3yeMble B A@HHOM [JJOKYMeHTe, NpeiHa3HauYeHbl NCKNHUNTeNbHO AN CnpaBku. ObpalyanTecs
K (DaKkTMyeckoMy 13aenmio.

» HyKorZa He N03BONANTE AeTaM, MLAM C OrPaHUYeHHBIMU U3NYECKMK, CEHCOPHBIMN UM YMCTBEHHbBIMY
cnocobHocTamn, noasam bes HeobxoAMMOro OnbiTa U 3HaHWM, a TakKke NMLaM, He 3HaKOMbIM C AaHHbIMU
NHCTPYKUMAMMK, NONB30BATHCS YCTPOMCTBOM. KpOMe TOro, BO3pacT MoJb30BaTens MoXeT ObiTb OrpaHnyeH
MECTHbIMI HOPMaMn 1 NpaBuIamMu.

» He noaknYanTe noBpexaeHHbI kabesb K CeTn 1 He npukacanTecb K Hemy 40 Tex Nop, Noka OH He byaeT
OTK/IFOYeH OT po3eTku. B ciyuae noBpexaeHns kabens Bo BpeMs paboThl YCTPOMCTBA BbIHLTE BUJIKY 13 PO3ETKU.
VI3HOLLEHHBIV UM NOBPEXAEHHLIV Kabenb YBeNNMYMBAET PUCK MOPAaXEHWS 31eKTPUYeCKM TOKOM U NOANEXNT
3aMeHe 0DCNYKVBAOLLMM NePCOHAN0M.

* He To/IKalTe YCTPOMCTBO C/IMLLKOM CUIBHO MM BBICTPO, Tak Kak 3TO MOXET MPUBECTY K ero MOBPEXAEHMHO.

» [lns cobnoaerns TpeboBaHMii K BO3AEVCTBUIO PaanoYacToTHOro 1M3nyderns Heobxoanmmo obecneynTs
PACCTOSHME B 35 CM MeXAY YCTPOWCTBOM U Ye/I0BEKOM.

» [115 NoA3apsaaKky akkyMynaTOPHOW Batapen UCNONb3ynTe TObKO CheMHbI 610K MUTaHNS, BXOASLWNI B
KOMMEeKT MOCTaBKM JAHHOIO YCTPOMCTBA.

— (o21)
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1.2 IHCTpYKUMKn rno 6e30nacHOCTM Npuv yCTaHOBKe

« 136eranTe YCTAaHOBKM Sapﬂ,ﬂ,HOVI CTaHUMKM B MeCTax, rae 1ingn MOryT CrNoTKHYTbCA O Hee.

* He yCTaHaBﬂVIBaIZTe 3apPAAHYHO CTaHUWKO B MeCTax C PMCKOM 3acTarBaHWa BOAbI.

* He yCTaHaBﬂVIBaIZTe 3apAaaHYyro CTaHUWI, BKKOYAaA nrobble ee dKCeCCyapsbl, Ha PacCToaHnn MeHee 60 cM OT
Nt0bbIX roOproYMx MaTepmnaaos. HEMCI'IpaBHOCTb nnan neperpes Bapﬂﬂ,HOPI CTaHunm n B10Ka NUTaHWA MoryT
CTaThb NPUUNHOWN NOXapa.

1.3 VIHCTpYKUMKn rno 6e3onacHOCTM Npu 3Kcnayatauun

* [lepXu1Te KOHEYHOCTM BAAIN OT HOXEBOTO AMCKa. He nomMellanTte pykn Nav Horv PSAOM C BKAKOUYEHHbLIM
YCTPOWCTBOM VAW NO4 HUM.

= He nogHvMarTe 1 He NepemelLlanTe BKIOYEHHOe YCTPONCTBO.

* /ICNONb3yNTE PEXXNM MapKOBKN MV BbIKIHOUAKTe YCTPOWCTBO (Mepek/toualTe ero B noioxeHne «0FF»),
ecnv B pabouelri 30He Haxo4aTCa H0aM, 0COBEHHO AETH, UV KUBOTHbIE.

= YbeauTech, YTO Ha ra30He HeT TaknX MPeaMETOB, Kak KaMHW, BETKM, MHCTPYMEHTbI UK UrPYLIKA. B
MPOTMBHOM C/IyYae HOXM MOryT ObITb MOBPEXAEHbI NMPY KOHTAKTE C KakMM-1160 NpeaMeToM.

* He pasmMeLLanTe NOCTOPOHHWE NPeAMETbl Ha U3AeNNN NV 3aPSAHON CTaHLWN.

» He ncnosb3yiiTe YCTPOWMCTBO, eC/IN KHOMKa 0CTaHOoBKN («STOP») He paboTtaerT.

= [/136eraiiTe CTONKHOBEHWI YCTPOMCTBA C /IKOABMYU WAV KMBOTHBIMIW. ECIM Ha MyTKN YCTPOMCTBA OKaXeTCs
YeoBeK MV XKMBOTHOE, HEMeA/NeHHO OCTaHOBKTE YCTPOWCTBO.

= Bceraa BbIK/IKOYaNTe YCTPONCTBO (Mepek/rouaiiTe ero B nonoxerve «OFF»), KOraa OHO He MCNob3yeTCs.

= He 1Cnonb3yiiTe YyCTPOMCTBO OAHOBPEMEHHO C BCMJIbIBAKOLLMM Pa3bpbi3rnBatenem. MIcnonssyte doyHKLUMIO
«Pacnuncanue», 4tobbl NCKNOYMTL OAHOBPEMEHHYO PabOoTy YCTPOWCTBA M BCMJIbIBAKOLLErO pa3bpbi3rnBaresns.
= [/136eraiiTe pasMeLLeHns CoOeaAnHUTENEHOIO KaHaa TaMm, rae YCTaHOBJIeH BCMJIbIBAOLLMI Pa3bpbi3rBaTessb.
= He 3KCn1yaTvpyiTe yCTPOWCTBO, eCn B paboueit 30He MMeeTCst CTosYas BoAa (Hanpymep, Nocie CUAbHOro
00XKO5).

1.4 MpaBuna TeXHNKN 6e30MNacHOCTV NPU TEXHNUECKOM 06CyKMBaHNN

« [1pY BbINOHEHWUW TEXHNYECKOrO 0DC/YKMBAHMS BbIKIKOUYaNTe YCTPOMCTBO (Mepeksitoyaiite ero B MooxeHme
«OFF»).

= [10C/1e MOVIKI YCTaHaBNMBaWTe YCTPOMCTBO Ha POBHYHO MOBEPXHOCTb B HOPMA/IBHOM (He NepeBepHyTOM)
MONOXKEHWN,

= 10 BO3MOXHOCTW He nepeBopauvBaiTe YCTPOMCTBO A5 QUMCTKM LACCK; eCaM 3TO BCe-Taku HeobXoAMMO, nocie
OUMCTKM BEPHWTE YCTPOCTBO B MpexHee NoaoxeHwue, YTobbl NpeaoTBpaT!Tb NoNaAaHre Boabl B ABMraTe b U
HapyLUeHe ero HopMasibHoM PaboTbl.

= [lepea, UMCTKOM 1 0BCYKMBaHMEM 3apSAHOV CTaHUMN BbIHBTE K3 Hee BUIKY WM CHAMKTE OTKAUatoLLEee
YCTPOWCTBO.

* He npriMeHsanTe MoKy BbICOKOrO AaBeHNUs v PacTBOPUTEN /1S QUUCTKI YCTPOWICTBA.

1.5 be3onacHOCTbL aKKyMyniSiTOpHOW 6aTtapen

JIUTNIN-VIOHHbIE aKKyMYNSTOPHble Batapen MoryT B3OPBAaTLCS UM CTaTk MPUYMHOM Noxapa npu pasbopke,
KOPOTKOM 3aMblKaHWMK, BOBﬂ,eVICTBI/\I/I BOAbI, OrHA M BbICOKMX TEMMNepaTyp. O6paLU,aI7\T€Cb C 6aTapeng
OCTOPOXKHO, He pa36mpaMTe 1 He BCKDbIBaV\Te VX, a Takxke 13beranTe ntobdoro 3N1eKTpmnyeckoro nan
MeXaHN4YeCKOoro HenpaBW/1bHOro MCMNOJIb30BaHNA. XpaHMTe 6aTapeV| BOAIN OT NPAMbIX CONTHEYHbIX ﬂyMeVI.
\cnonb3yiiTe TONBKO 3apsaaH0oe YCTPOWCTBO W 60K MUTaHKs, NpeaoCTaBNeHHble MPoV3BoANTeNeM.
\cCNoNb30BaHMe HecoOTBETCTBYHOLLEr0 3apsAHOro YCTPOWCTBA W B10Ka NUTAHMS MOXET NPUBECTU K
NOPaXXeH Nob30BaTeNsd 3/IeKTPUYECKMM TOKOM U/UN Neperpesy YCTPONCTBA.

HE MBITAVTECH PEMOHTVPOBATb U/ MOOVIOULIPOBATE AKKYMY/IATOPHBIE BATAPEVI TMOMLITKA PEMOHTE
MOTIYT BbI3BaTb B3PbIB IV NMOPaxXeHne 3/1IeKTPUYeCkM TOKOM, U, Kak cneCTBMe, CepPpbe3HO TPAaBMNPOBATb
nosb3oBarend. |_|pl/l BO3HNKHOBEHWW yTEeUKN 13 6aTapeM BblTEKaeT KOpDOBVIOHHO-aKTVIBHbWI V1 TOKCUYUHbIN
3NeKTPONT.

B naHHom yCTpOIZCTBe YCTaHOB1IeHbl akKKYMYIATOPHbIE 6aTaDEI/\/ 3aMeHYy KOTOPbIX MOXET BbIMOJ/THATL TO/IbKO
KBaIMPULMPOBAHHbIN NepcoHan.

1.6 OcTaTOUHble pUCKWN
_L-|T06bl 13bexatb TpasmM, Haﬂ,EBaI?ITe 3alUMTHbIE Mep4YaTkn Npn 3amMeHe HOXeWn.



1.7 CMMBO/bI N MAPKNPOBKA

NPEAYNPEXOEHWE -
MNepea Hauanom paboTbl C ra30HOKOCWUJIKOW NpouTnTe
PYKOBOACTBO MO 3KCn/lyataumn.

NPEAYNPEXOEHWE -
Mpw paboTe rasoHOKOCW/IKN AepXKnTecb OT Hee Ha 6esonacHoM
paccrosHnn.

NPEOAYNPEXOEHWE -

Mepep, Tem, KaK BbINOJIHATb Kakmne-nnbo gencrens ¢
ra30HOKOCWJIKOW U NOQHMMATb ee C 3eM/1I1, CHUMUTe
OTKJ/IlouatoLLee yCTpomncTBo.

NPEAYNPEXOEHWE -
He nbiTaniTecb e3aUTb Ha ra30HOKOCUJIKE.

S =]

NPEAYNPEXOEHWE -

He paspeluaetcs BbibpacbiBaTb faHHOE U3genve BMmecTe C
06bIYHbIM goMaLIHUM MycopoM. NMpocnepuTe 3a Tem, UTO6bI
n3penvie 66110 HanpaseieHO B nNepepaboTKy B COOTBETCTBUN C
MeCTHbIMN HOPMAaTUBHbLIMW aKTaMW.




[JaHHoe n3genvie COOTBETCTBYET NPYMEHNMbIM gunpeKktueam EC.

MNpounTaiiTe PyKOBOACTBO MO 3KCryatauumn

@ 06opypoBaHume kKnacca lll
L]

- MOCTOAHHbIN TOK

|:| 0O6opypoBaHume kKnacca ll

LLEJIEBOE HASHAYEHWE

YCTPOWCTBO NpeAHasHayeHo 415 CTPYKKM ra30HOB Ha NpuycaaebHbix ydacTkax. OHO paspaboTtaHo ans
YaCToW CTPVXKKM, YTODbI BALL T@30H 0CTaBasics bo/ee 340P0BbIM 1 YXOXKEHHbIM, YeM Npexae. B 3aB1MCcrmMocTy
OT pa3Mepa y4acTka ra30HOKOCUIIKY MOXHO 3anporpaMMmnpoBaTh Ha paboTy B 1t060e Bpems 1 C 1H0b0oMN
NeproaMYHOCTBIO. YCTPOMCTBO He NpeHa3HauyeHo A1 KOMKW, NoOAMETaHns namn ybopkn cHera.

e

HacTosawmm komnaHus Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. 3asB8aseT, uTo paarMoobopyaoBaHyie Moaeny
MOVA MVW1200 cootsetcTsyeT [vpextnee 2014/53/EU. MNonHbIN TeKCT Aeknapauim cooTeeTcTsns EC
LOCTyMNeH B VIHTepHeTe No cieaytoLlemy aapecy: https: //www.mova.tech/pages/declaration-of-conformity.

MoapobHoe 31eKTPOHHOE PYKOBOACTBO MOXHO HalTV No agpecy https://www.mova.tech/pages/user-
manuals-and-fags.



2 0630p ns3pennsa

2.1 CopgepXnmoe ynakoBku

@ rodor @ 3apsaHas craHuns © ocHosanve
(c 10-MeTpOBbLIM YANNHUTENbHbLIM Kabenem)

o Bnok nutaHunsa 9 KonbIWwKM x 8, WWecTUrpaHHbIN KAy
6 3anacHble ne3BusA U BUHTbI X 9 a PykoBopacTBO nosib3oBaTens
e CandeTka n3 6e3BOpPCcOBOI TKaAHN Q PykoBoAcCTBO rno 6bICTPOMY 3anycKy



2.2 0630p nspgenns
KHonKa octaHoBKuN («STOP»)

NHAMKaToOp COCTOSAHUS Kamepbl

Kntou 6e3onacHoctn

Crepeokamepa

KHOMKa perynnpoBKuN BbICOThI
CKalMBaHus

3apsifHble KOHTaKTbl

YHnBepcasnbHoe Koneco

Pyuka

J1e3BUNHbBIN ANCK AKKYMYNATOPHbI OTCeK

Bepyuiee Koneco

2.3 Cncrema gBonHoro 3peHuns UltraEyes ™ 1.0 Ha ocHoBe VW

Ultrakyes ™ 1.0 — 370 cepaLie cepun VIAX, HOBaTopCcKas pa3paboTka, KoTopasa nepeonpeaenset
NHTENNEeKTYa IbHbI yX0/ 3@ Ta30HOM C MOMOLLbKO CUCTeMbI IBOMHOrO BUAeHV Ha 6a3e . 3Ta nepenoBas
TEXHO/I0TVS MO3BOAAET cepun VIAX nepeMeLatbCsa no NaHaadTy C HenpeB3onAeHHON YeTKOCTLO 1
TOYHOCTbIO.

[a30HOKOCW/IKa OCHaLLeHa AByMs kamepamn Ultra HDR 1 anropntMamu Ha 6ase MCKYCCTBEHHOTO
VNHTENIeKTa, KOTOpble MO3BOIAKOT TOUHO PA3/IMUATL YYaCTKM C TPABOW 1 Oe3 Hee, a TakKe Pacrno3HaBaTh
pasnnyHble 06bekThl BO ABOpPe. biarogaps nepeoBov 06paboTke BUAEOLAHHBIX VI HTENeKTYaIbHOMY
NPUHATUIO peLleHn obecrneYymnBaeTCs CBEPXTOYHOE BOCNPUATIE K MO3MLMOHNPOBaHe 00 beKToB
yCTPOWCTBOM, KOTOPOE Tenepb N0-HACToALLEeMY NOHMMaeT 0COBeHHOCTH Balllero ABOPa BO BCex
HanpaBIeHNSX.

) Cnuctema ABOVIHOTO 3peHus
i={ UltraEyes ™ 1.0 Ha ocHoBe N




2.4 latunk

Ha3BaHwune OnuncaHwmne

ObecneynBaeT NO3MLNOHNPOBAHME 1 OOHAPYXMBAET NPenaTCTBUSA, rpaHLbl
ra3oHa v NpUCYTCTBHOCTb Ye10BeKa.

Yron 0630pa: 110° (ropr3oHTaNbHbIN), 75° (BepTrKabHbI), 120° (AMaroHanbHbIN)
PaspelueHune: 2 M1

Crepeokamepa

3 YcTaHOBKa

3.1 BbibepuTe nogxopgsuiee MecTo

= PazmecTunTe 3apsaaHyto CTaHUMIO Ha NOCKON MOBEPXHOCTM Y Kpas ra3oHa, PsaoM C 31eKTprMYeCckon
PO3eTKOW. YCTaHOBMTE ee B 30He C YCTONYMBbLIM CUTHan0M Wi-Fi.

MpnMeuaHme. HYTobbl NPOBEPUTL CUY CUTHANA Wi-Fi B TOM MW MHOM MeCTe, BOCNO/1b3yNTeck CBOUM
MOBUABHbBIM YCTPONCTBOM. CUAbHbIN CUrHan Wi-Fi obecneuyrBaeT cTabnnbHOe coeanHeHvie poboTa c
NPUNOXKEHNEM.

Ba)kHas nHcopmaumns

- YbeanTech, YTO rPYHT AOCTATOUHO MSATKMIA AN YCTAHOBKM KOJTbILIKOB.

- YCTaHoBMTE 3apaAHY0 CTaHUWIO Ha POBHOM MOBEPXHOCTW. MW HaAMUMK YKAOHa POBOT MOXET OTKaTUTbCA
Ha3aj 1 KOHTaKT byaeT pa3opBaH.
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= C/1eBa, CNpaBa v cnepeam oT CTaHUMM JO/KHO 0CTaBATLCS He MeHee 1 M cBO60OAHOro MpoCTPaHCTBA.
vy6eanTech, 4To BbICOTA TPABLI BOKPYT MeCTa NpoBeAeHus paboT He NpeBbIlaeT 6 cM. ECv Tpaga
BbICOKas, CHa4ana CkocuTe ee HeCaMOXOAHOW ra30HOKOCUIKOW. 13-3a BbICOKOV TPaBbl pOHOT MOXeT
UCMBITIBATL 3aTPYAHEHWS NPV BO3BPALLEHWN HA 3aPAAHY I CTaHLMIO.

-
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3.2 YcTaHOBUTE 3apAgHYO CTaHL IO
@ BcTaBLTe 3aPALHYIO BALLHIO B OCHOBAHMWE [0 XaPaKTePHOTO LLeTYKa.

( )

& —

9 MpKY NOMOLLW KOMMIEeKTHbIX KO/IbILIKOB 1 LWeCTUTPaHHOro K1oua 3akpennTe OCHOBAHMe B rpyHTe.

4 1

- —

© MNoaknounTe 610K MUTAHUS K YAMHUTEH0, @ 3aTeM — K 31eKTPUYUeCcKoll po3eTke. PasmecTuTe 610K
NMUTaHNA He MeHee yeM Ha 30 €M OT MOBepPxXHOCTK Nona.
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MNpumMeyaHwue. MNpy HANNYWM NNTAHNSA CBETOANOAHbIA UHAUKATOP Ha 3apsaAHON CTaHUMK Oy4eT NOCTOAHHO
ropetb CUHNM.

~




O NocTasbTe POHOTA HA 3aPALHYIO CTAHLMIO 408 3apAAKK. MPOCaenTe 3@ MPaBUILHOCTbLIO
NOAKUEHMS 3aPS/AHbIX KOHTAKTOB POB0Ta M 3apsaAHON CTaHL NN,

-
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MpnmeuaHnsa

« [py yCnewHom 3apsake poboTa Ha 3apaaHOM CTaHLUMY CBETOBOW MHAMKATOP 3apsAHON CTaHumm byaeTt

MUraTb 3eJ1IeHbiM.

~
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* EC/1M Bbl T@KXKe XOTUTe YCTaHOBUTL rapax Ana OOMONHNTENBHOW 38T yCTpOIZCTBa/ VICﬂOJ'IbSyPITE
OpVIFI/\HaJ'IbeIPI rapax ot KoMnaHum MOVA, KOTOpr;I MOXXHO HDV\O6DECTVI B MECTHbIX PO3HNYHbIX
MarasuHax Uam B MHTepHeT-MarasnHax. Npn ncnoab30BaHny rapaxa apyrix I_IDOI/BBOLI,I/\TEHEPI MOTyT
BO3HUKHYTb I‘IpO6ﬂ€Mb\ BO BpemMa noa3apagkun.

CBETOAMNOAHbIN NHANKATOP Ha 3apAAHOI CTaHUUN

LLBeT cBeTOAMOQHOrO
nHAMKaTopa

3HaueHune

MuWraeT Ny NoCToSHHO rOPUT KPACHBIM

1. Bo3HWKNa npobnema ¢ 3apsaHor CTaHLel (HanpymMep, C TOKOM
NIV HaNPSXKEHMeM 3apsakn).

2. PobOT NoaKMtoUaeTcs K 3apsaHON CTaHUMK, HO 3apsiaka
MPOXOANT HEHOPMabHO (HanprMep, NMPOVCXOAMT KOPOTKOe
3aMblKkaHVie 3apsaaHbIX KOHTAKTOB).

[TOCTOAHHO rOpUT CUHUM

3apa4Hagd CTaHuMA NOAKIHUeHa K 3N1eKTPONMUTAHUIO. PobOT He
HaXOAMTCHA HAa 3apPAaHON CTaHUMN.

Mwraet 3en1eHbiM

P0o60OT 3apsaKaeTca Ha 3apaaHOM CTaHUMN.

[TOCTOAHHO ropuT 3e/1eHbIM

POBOT NpMNapKoBaH Ha 3apsaaHON CTaHUMN U:

1. NOTHOCTBHO 3apsKeH v

2. He 3apsKaeTcy, Tak Kak TekyLllee BpeMs BbIXOANT 3@ PaMKM
YKA3aHHOro Meproaa 3apsaku.




4 lNMoAarotoBKa K NnepBoMy Mcnosib30BaHMIo

4.1 O3HaKoOMbTeChb C NaHesNbio ynpasieHuns

NHAnKaTop cocTosHnsa poboTta
NHANKaTOp NOAK/IIOUEHMS MPUIOXKEeHNSs

NHankaTop 610KMPOBKM OT geTein

3nemeHTbl ynpaBneHuns

MutaHne Bkn./
BbIKn.

KHonmMkKa

DYHKLNA

YT0bBbI BKNKOUWTE POBOTA, YCTaHOBUTE K1HOY 6830MacHOCTY 1 MOBEPHUTE €ro B
nosioxeHe «BKJ1.». Haxmure 1 yuepwsamed) B TEeUeHMe 2 CeKyHf, YTobbI
BKMOYMTbL pOBOTA.

Mutanune ()

YTOObI BLIKIKYMTL POBOTA, yOeanTeCh, UTO OH HAaXOAMTCH 3a Npeaenamm
3apASHON CTaHUMK, 3aTeM HaXMUTE 1 yAepXKUBaTe (') B TeueHue 2 CekyHz,
noc/ie Yero NoBepHMTE KoY 6e30MacHOCTV B NON0KeH e «BbIK/.».

Myck D

YT0BbI HaYaTh CKALLVIBaHMe Mo BCeW NaoLLaan Ui BO30OHOBNTL
BbINO/IHEHME MPUOCTAHOBIEHHBIX 3a4aY, HaxmuTe ], 3aTem B Teuerve 5
CeKyH/ HaXXmTe KHOMKy «OK».

Oomon O

YT0ObI BEpHYTL PODQTa Ha 3apsAHYHO CTaHUMIO 415 3aPSAKM, HaXKMUTE
kHorky ), a 3aTeM HaXXMUTE KHOTKY «OK» B TeUeHVe 5 CekyH,

YTOGBI OTKHOUUTL MPEAOXPAHNTEbHYIO BIOKAPOBKY ¥ BKIKOUNTL
YNPABAEHVIE C MOMOLLLIO MPUNOXKEHNS, ABAXKAbLI HAXXMUTE KHOMKY «OK».

OK

YTObbI BKIOUNTL PEXKMM CONpskeHnsa no Bluetooth, HaxmuTe 1
yaepXuBarTe KHOMKy «OK» B TeueHne 3 CekyH/.

Myck + OK

YT0BbI COPOCUTEL HACTPOWKI POOOTa A0 3@BOACKMNX, HAXKMUTE U YALPXKUBATE
Dl 1 kHOMKy «OK» 0AHOBPEMEHHO B TeUeHMe 3 CeKyH.

Cron

HaxmuTe KHOMKy 0CTaHOBKM («STOP»), UToBbl OCTAHOBWTL PODOTA W BKAOUUTL
npefoxpaHnTenbHYH O10KMPOBKY. YIpasaeHve C MOMOLLbIO MPUAOXKEHNS
ByneT OTKNtoUeHO. [ABaxabl HaxMUTe KHOMKY «OK», UTobbl OTKIHUNTE
npenoxpaHUTeNbHYH ONOKMPOBKY.

Myck + Oomoi

YTOObI OTK/OUNTE BI0KMPOBKY OT AeTel, 0AHOoBpeMeHHO HaxmuTe DIn O .
POOOT COOBLLNT: «BIOKMPOBKA OT AeTen OTKIKYeHa».

o=




Kntou 6e3onacHocCcTn

« Mepe BK/I0UeHeM POHOTa MOBEPHWTE K04 6830MacHOCTY B MONOKEHVe «BKJT.»,

= [loBepHNTE KoY 6e30MacHOCTM B MoNoXeHVe «BblKJ1.»: poboT aBTOMaTUYeCcKn BbIKIKOUNTCS.

* Bbl MOXKeTe BbIHY Tb K/t0Y 6@30MacHOCTW, KOrAa OH HaxoAMTCA B NOA0XKeHWN «BbIKJ1.». PO60Ta HEBO3MOKHO

BKIOUNTL 6e3 K/toua.

MprMeyaHwue. EC/m Bbl NOTEPSIN K/H0Y Be30MacHOCTI, MOXAYACTa, 00paTUTeCh B Cy»KOy NOCAeNPOAaXHOro

0OCNYKUBAHWS 15 €70 3aMeHbl.

CeBeTOBble MHANKATOPbLI HA MaHenn ynpasneHnsa

NHpwnkaTtop

UBsert

3HaueHune

CoctosiHue po6oTa [3) ®

Muraet 3es1eHbIM

POOOT 3apsHKaeTca Ha 3apsaAHOM CTaHUMK.

MOCTOSHHO ropuT
3e/1eHbIM

baTapes No/IHOCTLI0 3apaxeHa.

MOCTOSHHO ropuT
KPacHbIM

1. BOo3HMKNa oLmMbKa.
2. HaxaTa KHOMKa aBapuiHon 0CTaHOBKM.

Mwuraet CMHUM

1. POBOT BbINOAHSAET 3aA4a4y WAV MPUOCTaHOBW
pabory.

2. POBOT BbINOAHAET MHMLIMANN3ALUMIO Nocae
BK/IKOUEHUS NMNTAHNA.

MOCTOSHHO ropuT
CUYHUM

PoboT HaxoanTcs B pexnme OXnaaHWA.

MogknwueHne —~ °
npunoxeHna G

MOCTOSHHO ropuT
CUYIHUM

PoboT noakntoueH K NMPUNOXEHNO.

Mwuraet CMHUM

PoboT nogknrouaeTcs K MPUNOXEHNIO.

BNOKMPOBKa oT fetell ()

MoCTOSHHO ropuT
CHNM

MaHenb ynpasneHvs 3a6/10KMpoBaHa yepes
npunoxeHne. (Bbl MoxeTe BKIOUWTL (OYHKLMIO
«BNIOKMPOBKA OT AETEN» B MPUIOKEHMN.)

4.2 HavanbHble HaCTPONKN

Mpwv NepsoM BKIKOUEHNN po60Ta HeobX0AMMO BbIMOMHNTL HECKOBKO 6a30BbIX HaCTpoeK, YTOObI

NOAroTOBUTHL ero kK paboTe.

:
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@ OTKpoliTe BEPXHIOK KPBLILLKY 1 NMOBEPHMTE KU 6e30MacHOCTMI B NoNoKeHe «BKJ1.»,

MpumMmeuaHuns

e [locne BKAOUEeHMS pOHOT HAUHeT MHULMANN3aLWI0, Ha YTO YKa3biBaeT MUTALWNIA CNHUNA
VHAMKATOP COCTOAHMS [ ® Ha naHenu ynpasaeHua. Koraa Npo3ByynT 3ByK 3anycKa 1 MHAMKATOP
COCTOSHMA (8 ® 3aropUTCH CUHUM, NPOLLECC UHMLMANN3ALMM 3aBepLLEH.

» POBOT aBTOMaTUYECKN BKIKOUNUTCS, KOTAA 3@eAeT Ha 3apsaHYH0 CTaHUMIO.

Ba)kHas nHdopMaums. HYTo0bl BKIOUNTL poOOTa, ybeanTecs, Uto Ktou 6e30nNacHOCTM YCTaHOB/IeH 1 HaxoauTCs
B NOM0XeHUW «BK/1.». B MpOTVBHOM C/lydae poboT He CMOXKET BKAHUMTLCS.

© NMopknioueHne poboTa K IHTepHeTy
OTCKaHnpynTe QR-Koa, 4Tobbl CKauaTsb npunoxeHne MOVAhome Ha cBoe MOBUILHOE yCTPOWCTBO. [ocne
ero yCTaHOBKM CO3anTe akKayHT v BOWANTE B Hero.

£ Download on the \’ Get it on
' App Store P»” Google Play




MNepep HaCcTpPOWKOM ceTu:
» VbennTecs, UTo poboT 1 Baule MOBMIbHOE YCTPONCTBO HAaXOAATCS B AMANa30He OA4HOW 1 TOW e ceTn Wi-Fi.
= YbeanTecs, UTo Ballle MOBUbHOE YCTPOMCTBO HaxOAMTCS Ha PaccTosHMKM He bonee 10 M OT poboTa.

 BkatoumTe Bluetooth Ha cBoeM MOBUIBLHOM YCTPOMCTBE.
1. OTKpONTE NpUaoxKeHe MOVAhome.

2. Bbl MOXeTe MOAKIUYNTLCSA OAHMM U3 CeAyoLmMX CNocoboB:

a. OTckanupyiTe QR-Koa: Mepenante kK M «YCTPOMCTBO» 1 HaxM1Te — «OTCcKaHMpoBaTb QR-Kog ang
noaknrueHnsa». 114 NOAKNYEHNS OTCKaHUPyMTe QR-KO4, PacnonoKeHHbI No4 BePXHeN KPbILLKON
poboTa.

6. oBaBbTe YCTPOMCTBO BPyUHYI0: MNepeianTe K f «YCTPOMCTBO» U HaXMUTE + «Lo6aBuUTb». 3aTem
BbIOepuTe Bally MOAe b POOOTa AN4 NOAKIYEHNS.

3. [ing 3aBepLleHnd NoAKNoUeHNs K cetit Wi-Fi BeINOIHUTE COOTBETCTBYOLLME UHCTPYKLMN B MPUIOXKEHUN.
BaxxHasa nHdopmaums

* Icnosb3ymnTte ceTb Wi-Fi cyactotom 2,4 U nav ABYXAMANAa30oHHY ceTb 2,4/5 L.

» YbeanTech, UTo Bawa ceTb Wi-Fi He 3alumieHa bpaHaMay3poM 1 He 3alumndpoBaHa. B NpoTBHOM
Clyyae HaCcTPOWKa CeTn MOXKeT He MoNYUNTLCS.

4. HaxmuTe 1 yaepmnBarte KHoMKy «0OK» Ha naHenu ynpasieHns Ha 3 cekyHabl. POBOT BOWAET B peXMM
conpsi»keHus no Bluetooth.

NpunmeuaHne. MNepes HaxkaTrem KHOMKK «OK» ybeanTecs, 4To pobOoT 3aBepLUMIT MHMLMANM3aUMIo.
VHMLMAaAM3aLMA 3aBepLLIeHa, KOMAa NPO3BYUNT 3BYK 3aMyCKa, @ UHAVKATOP COCTOSHYA (8 ® 3aropuTCs CUHIM.
ConpspkeHvie He MOXKeT ObITb MPOAO/IKEHO A0 3aBepLUeHNs HLMAM3aLmm.

5. [ing 3aBepLIeHVs CONPAXeH NS BbIMONHNTE COOTBETCTBYHOLLIME NHCTPYKLMW B MPUIOKEH N,
NpumeuaHue. Koraa poboT ycnewHo NoAKAKUNTCA K PUIOXKEHUIO, MHAMKATOP NOAKAKYEeHNS
MPUNOXKEHVA § ® Ha NaHe v yNPaBIeHns 3aropuTca CUHNM.

d



Kak oTBsizaTb pob6oTa?

rlocne ycnewHOoro conpskeHna poboT aBTOMaTNYeCK NPUBSA3bIBAETCA K YUETHOW 3annci B MPUIOXEHNN
MOVAhome. Kak0e yCTpOMCTBO MOXEeT ObITb MPYBS3aH0 TObKO K O4HOM y4eTHOW 3anucn. MNprBs3aTh
ero 04HOBPEMEHHO K ABYM 1 Bo/iee yUeTHbIM 3anmnciM Helb3s.

YT00ObI NPMBA3aTL POOOTA K HOBOW YUYETHOM 3aMMCK, Ero HYXKHO CHayana 0TBA3aTb OT MPEeXHeR y4eTHOW
3anuncK. YTobel 0TBA3aTh poboTa:

1. OTKpoTe NpunoxeHune Dreamehome. MepenanTte K A «YCTPONCTBON.

2. Hanante nma poboTa. ECm C yyeTHOW 3annchbio B NpuaoKeHn MOVAhome CBS3aHO HECKO/TbKO
pPOOOTOB, NPOBEANTE NaNbLEM BIEBO MM BNPABO, YTOOLI NepenT Ha CTPaHnuy poboTa, HaCTPOMKK
KOTOPOro HY>KHO M3MEHNTb.

3. Haxmute 4 psaaom c umeHem poboTa.

4. BblbepuTe «Ypanntb».

Ba)kHas nHdopmaums. Mocne oTBA3KM poboTa BCe N0b30BaTeNbCKMe AaHHble poboTa byayT HaBceraa
yAaneHsl C cepgepa.

Kak nogenutbcsa po6otom?

1. Haxmute 4 psaom c umeHem poboTa.

2. Bbibepute «MopennTbcs yCTPOMCTBOM».

MpumMeuaHue. Bbl MOXeTe yNpaBaaTb N0b30BATENBCKUM AOCTYNOM K ONpeaeeHHbIM (DYHKLSM,
nepenas B MeHo «<HacTporkmn» > «MopennTtbcs yCTPOMNCTBOM».

Kak BbIiTU 13 cBOE yueTHOU 3anncn B MOVAhome nnn yganutb ee?

1. MepenanTe Kk & «fA» > « AKKayHT».
2. BeibepuTe MeHt0 «BbInTu» 11 «YpaaneHne akkayHTta».

Kak BbINoNHUTbL c6poc HacTpoek po6oTa?

[ns cbpoca poboTa f0 PabpruHbIX HaCTPOEK OA4HOBPEMEHHO HaXMUTE 1 yaepKuBalite kHomnku ] u
«OK» B TeUeHVe 3 CeKyHA.
Ba)kHas nHdopmMauums. Bce gaHHble, xpaHalinecs B poboTe, byayT 6e3B03BPAaTHO yAaeHbl.

5 CoctaBneHve KapThbl caga

Mepen TeM, kKak HauaTb CO3aBaTb KapTy caaa, ybeantecs B ceaytoulem:

* YpOBeHb 3apsifa poboTa npesbilaeT 50%.

= [loroaa fcHasa 1 cyxas, C 4OCTaTOYHbIM OCBELLEHNEM.

= [lepeaHsaa kKamepa poboTa A0/1KHA BbITb YMCTOW N HNYEM He 3aC/IOHEHHOW.
* PO60OT NPaBMIbHO NOAK/OUALTCA K 3aPAAHON CTAHLNN.
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BaXKHoe npumeyaHue

- PV CO3AaHWV TPAHNLBI HE NepemMelLariTe poboTa BPYUHYH, TaK KAk 3TO MOXEeT MPUBeCTI K cOot npn
CO34aHMM KapThl.

- EC/M co3aanme KapTbl yKe Hauanochk, He MapKyiTe AMCTaHLUMOHHO pob0oTa Ha 3apsaaHON CTaHU MM A0
3aBepLUeHMs 3TOro NpoLecca. B NpoTMBHOM C/ydae nepeaHss kamepa MoxkeT OblTb 3a610KMPOBaHa, 1
TOra co3aTh KapTy He yaAacTCs.



« Bo Bpemd nocTpoeHnd KapTel HaxoanTech B npegenax 5 m no3aan DO@OTaA

4 )

J

= POOOT NpeocaoneBaeT yKAOHbI 40 40% (22°). OAHAKO 419 HAWAYULLINX Pe3ynbTaToB CKallMBaHMS
PEKOMeHAYeTCs He MCM0/b30BaTh ra30HOKOCKIIKY Ha YKI0Hax bonee 25% (14°).

4 )
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<25% (14°)
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* ECOV lWUMPVHAE yYacTKa ra3oHa MeHblie 60 ¢cM, 0TMeTbTe ero Kak My Tb, YTobbl poHOT MOT NPOX0ANTb
yepes Hero (CM. pasgen 5.4: «3apatb MapLpyT»).

* EC/IM Kpaw razoHa boee Yem Ha 4 €M BblLLe OKPYKatoLLen MeCTHOCTU U UMeeT KPYTOW YK/IOH, AepXxnTe
pob0oTa MUHKMYM 10 €M OT KPasi BO Bpems KapTUPOBAHKMA. ECM Kpam razoHa HaxoamTCs Ha 04HOM YPOBHE
C OKPYXatoLLlen MecTHOCTbo, POBOT MOXKeT nepecekaTh ero A58 ONTUMAanbHOro CKalVBAHNSA KDAEeB.

4 )
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= YbennTech, YTo yribl MOBOPOTA NpeBbIWatoT 90° . Mpu yrnax MeHee 90° poboTy C0XKHO obecneunTb
UMCTbIN NOKOC.

4 )
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« YTOObI MPaBNAbHO HAHECTH Ha KapTy rPaHKLLbl ra30Ha, POOOT A0/IKEH ABUITATLCA MO ero BHELHeMYy
Kpato. He co3aaBalite 30Hbl MOCPeAM OTKPbLITOTO ra30Ha, MOCKObKY 3TO MOXKeT MPUBECTM K OLLIVMOKAM
MO3MLMOHNPOBAHNS.

( )

5.1 Co3paiiTe BUPTYyaJibHYIO rpaHnUy

@ B npunoxeHnn HaxmuTe «HauaTb co3gaHmne KapTbi», Noc/1e yero poboT NposeseT NpoBepKy CBOero
COCTOAHMA U KAaNMBPOBKY. 119 KaAVOPOBKM OH ABTOMATUUECKM NMOKUHET 3apsAHYI0 CTaHLMIO. ByabTe
BHVUMATE/IbHbI.

oan il = -
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@ B 1/CTAHLMOHHOM pexxiMe NoaseanTe poboTa K Kpako rasoHa. EC/M Kpar BO3BLILIAETCA HaZ, OKPYKAoLLEen
MeCTHOCTbBH VM IMeeT KpYTOW YK/I0H, OCTaBbTe 80 €M MPOCTPaHCTBa A9 KaIMBpPOBOYHOro MOBOPOTA. 3aTeM
Ha)KMITe YCTaHOBUTb TOUKY CTapTa, UYTODObI 3a4aTh TOUKY Hauana rpaHuLbl. POB0OT MoOBepHeTCHd Ha MecTe,
yTObbI OTKANMBPOBAaTh CBOE MOIOXKEHNE.



-

© C NoOMOLLLI0 ANCTaHUVIOHHOTO YNpaB/ieHns BeanTe poboTa BA0b NeprMeTpa rasoHa, Ytobbl co3aaThb
KapTy pabouen 30HbI.

ABTOMaTMueckoe o6Hapy»eHue rpaHunLbl

1ICNoNb3ys yCOBEPLUEHCTBOBAHHbIA anropntm K, poboT C MOMOLLLIO NepeaHen KaMepbl B COOTBETCTBYOLLMX
YC/I0BUSAX PACMO3HAET y4acTKM C TPaBoW 1 6e3 Hee, 4Tobbl onpeaenTb rPaHyLbl ra3oHa 6es3 pyyYHoro
BMeLlaTeNbCTBa.

rocse AMCTaHUMOHHOrO NepeMeLLieHrst poboTa K Kpato ra3oHa 1 yCTaHOBKM TOUKM CTapTa, MOXHO NepeiTi K
MCN0J1b30BaHNIO pexkMa «ABTOMaTNYeckoe ob6HapyKeHune rpaHunLbl». Bbl MOXKeTe BblIbpaTh, A0KeH 11 poboT
nepecekaTb NepumeTp A5 bosee akkypaTHOro CKaLLMBAHNA MM AePXKaTbCs PSAOM C HAM, UTODbLI He 3aCTPSAT.

BO Bpems 3TOro npoLecca pekoMeHAyeTcs CneamnTs 3a poboToMm. EC/im poboT He MOXeT TOYHO ornpeaennTs
rPaHLLbl, MOXKHO B /0D0E BpeMs BbINTY 13 pexkinMa «ABTOMAaTUYeckoe 0BHapyKeHre rpaHnLb» 1 nepek NiumTbCs
Ha PeXKnM AUCTAHUMOHHOTO YNpaBaeHus.
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BakHas uHdopMaums. OyHKLNSA «ABTOMAaTMYeCKoe 0BHapYyKeHe rpaHuLb» y4dlle BCero npuMeHsaTs
Ha YeTKO onpeAeeHHbIX Kpasx razoHa. HescHele rpaHuLibl MOryT BbiTh HE PACMO3HAHbI.

@ Korga poboT CHOBa OKaxkeTcd B npeaenax 1 M oT TOUKM CTapTa, HaxkMyTe 3aMKHY Tb FPaHNLY, YTOOb!
ABTOMATWYECKM 3aBEepLUNTL CO3JaHNe rpaHnLbl. ECIV Kpali BO3BbLIWAETCS Ha OKPY>KAtoLLen MECTHOCTLIO
NV MEET KPYTOW YKOH, 0CTaBbTe 80 CM NPOCTPaHCTBA A5 KANMBPOBOYHOro MoBOPOTA.

MpuMeuaHue. EC/M rpaHnUa He 3aMbIKaeTCs VM BO3HMKAET OLLMOKA, ANCTAHLIMOHHO nepeMecTyTe poboTa B0/ b
Kpas Ha Hebo/IbLLIOe PACCTOsHVIE Briepes, a 3aTem NMoBTOPMTE MOMbITKY 3aMKHY Tb FPaHILLY.




5.2 YcTaHOBKA 3anpeTHO 30Hbl

Xotsa pOGOT MOXeT aBToOMaTm4eCckKn O@XOLLMTI: npendaTcTeng, HEOGXOLI,MMO YKa3aTb Te 30HbI, rae pO6OT
MOXeT ynacTb, HanpnmMmep baccenHbl n rnecoYHunLbl. Takxe pekomeHaOyeTCs 00603HauUNTL 3arnpeTHbiMn Te
MeCTa, KOTOPbIe Bbl XOTUTE 3alUNTNTL! KJ'IyMGy, 6aTyT/ rpaaky nam Bb\XOLLFIu_LI/IIZ Ha NMOBEPXHOCTL 3eM/1n
KOpeHb AepeBa. YT006bI HepeVITM KCO34aHWMKO 3aMpPeTHbIX 30H, MOXHO Ha>XaTb «3a4aTb 3arnpeTHyr 30Hy» B
NPUIOXKEHW. TNHO MOXHO NepernTy B MEHIO &> «KapTorpadns» yTobbl CO3A4aTh N YAANUTE 3anpeTHble
30HbI MOC/e 3aBeplueHna Co3aHrAa KapTbl.

I'IpI/IMel-IaHI/Ie. 30HbIl, YaCTO NocCeLlaemble XMBOTHbIMY, MOryT ObITb 0603HaueHbl Kak «30Ha aKTUBHOCTU
KVBOTHbBIX», UTObbI npeaoTBpaTlTb 3ae34 Tyaa pOGOTa 1 obecneunTb 6e30MaCHOCTb XXNUBOTHbIX.

5.3 Co3paHuve AonoNHUTENbHbIX 30H U pacllunpeHne cyuectByroLinx 30H

« Co3pgaHue fONOJIHNUTE IbHbIX 30H

EC/v Ball ra3oH pasaeneH A0POXKKaMu, UV Y BAC HECKO/IbKO OT/Ae/IbHbIX Ta30HOB, MOXHO B MPUI0XKEHNUN
HaXXaTb KHOMKY «3apaTth 30HY», 4TOOLI NPOACIXKUTE CO3/1aBaTh paboure 30Hbl. KpoMe Toro, MoXHO
[100aBUTb, YAAUTL U U3MEHUTL 30HY, Nepeinas B MeHio g «KapTorpadusa», koraa Co3aaHve KapThl
yXe 3aBepLieHo.

MpuMeuaHue: ECNV B Cafly eCTb KAMEHHbIE I0OPOXKKN, BbIAEVNTE X B OTAe/IbHbIE 30Hbl. 3aTeM HapucyinTe
CBA3YIOLIME MAPLLPYThI, UTOOLI POBOT MOT NepemMeLlaTbCs Mexay 30HaMu.

BaxHas Hdopmauma. YTo6bl NPaBnIbHO HAHECTU Ha KAPTY rPaHNLbI ra3oHa, pob0oT A0XeH
[IBUTaTLCS MO ero BHelWHeMy Kpato. He co3/1aBaiTe 30Hbl NOCpe/iv OTKPBLITOro ra3oHa, MOCKOIbKY 3TO
MOXeT MPUBECTU K OLUMBKAM MO3ULIVIOHVPOBAaHMS.

< 80« 3 = .l < @ @gox % =
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» PaclumpeHmne cyLwecTBYOLWMNX 30H
[N paclumnpenmns CYLLEeCTBYIOLLEN 30Hbl HAXKMUTE B MPUIOKEHUN MEHIO «3aAaTk 30HY», UTOOL! CO34aTb
30HY, KOTOPYIO Bbl XOTUTE BK/IIOUMTL B KAPTY. EC/IV [1BE 30HbI NePeKPbLIBAOTCS, OHW ByAyT aBTOMATNYECKN

06beanHeHsbl. J/IMB0 MOXHO NepenTy B MeHo & > «KapTorpadus» > «3afaTtb 30Hy» noc/e
3aBepuleHs Co34aHus KapThl, UTOObLI PACIMPUTL CYLLLECTBYOLLYO 30HY.
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5.4 3apatb MmapLwpyT

13011pOBaHHbIe APYT OT APYra 30Hbl HEOBX0AMMO COeANHNTL MapLLPyTaMn. I301MpOBaHHbIe 30HbI 6e3
NPOIOXKEHHbBIX K HUM MapupyToB ByayT HeAOCTYMHbl A8 poboTa.

I'IpI/IMeLIaHI/Ie. Mo YMOTHYaHNKO pO6OT nepemMellaeTcd NCKAKYNTE/IbHO MO MapLUPyTy, He CKalllBad Ha
HeM TpaBy.

BaxHas nHcopmMaumsa. EC/v ra3oH pasaeneH Npoxoa0M BeICOTOM 6onee 4 €M, MON0XUTE PSAOM C
TakVM NPOX0A0M YTO-MB0 HaK/IOHHOE (HanpyMep, NaHayc), YToObI BIDOBHATE Nepena BbICOT.

e N TS

« Kak coegHUTbL ABE N30/MPOBaHHbIX Pa6ounX 30HbI

Co3aalite MapLWpyThl 415 M30/IMPOBAHHbIX 30H, UTOOLI COBANHUTL 1X, HAYe OHM ByayT HeOCTYMHbI A5
poboTa. HaxmunTe «3agaTb MapLWPYT», UTOObLI CO3AaTh MapPLLPYT.

BaxHasd uHdopmayund. MaplwpyT A0/KEH HAUMHATLCA M 3aKAHUYMBATLCA HA MNOKPbLITON TPABOW
NMOBEPXHOCTY B Npeaenax paboueit 30Hbl. He yCTaHaBAMBANTE KOHEeYHbIe TOUKM Ha MOBEPXHOCTSAX, KOTOPbIE
He MOoKPbITh TPABO.

4 N
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» Kak cBfizaTb pabouyto 30Hy € 3apsifHON cTaHUmen

Ecnn 3apaaHas CTaHums pacnonoxeHa 3a npegenammn pabouein 30Hbl, HEOOX0AMMO CO34aTb MaPLLPYT,
UTOObI CBA3aTh CTAHLMIO C paboyer 30HON. HaxXMnTe «3agaTh MapLUPYT» YTOOLI CO34aTb MapPLUPYT,
KOTOPBI/ MO3BOANT POBOTY BEPHYTHCA Ha 3aPAAHYHO CTAHLMIO.

Ba)Has nHdopmauus

- O4IVH KOHeL MapuipyTa A0J1KeH ObITk Ha MOKPbLITOM TPaBOW MOBEPXHOCTM BHY TPV Paboyen 30Hbl, a APYron
HenocpeACTBEHHO Nepes 3apaaHo CTaHLVMeN. XKenaTeibHO BEIPOBHATL MapLUPYT MO 3apSAHON CTaHLMK.

- INpy CO34aHNM MapLLIPYTOB, COeAVHAOLLMX PABOUYH) 30HY C 3apaAHOM CTaHUMel, He OTNPaBaanTe poboTa
Ha CTaHLMIO Yepes NpUIoKeHe. B MPOTVBHOM C/lyyae NepeHss Kamepa MOXeT OblTb 3a0/10KMPOBaHa, 1
TOrAa C034aTh KapTy He yAacTcs.
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5.5 3aBepLuieHne NOCTPOEHNS KapThbl
Korna pa6ou|/|e N 3anpeTHble 30Hbl, a TakXe MapLpyThbl GyLLyT rOTOBbI, HaXXMKTE B MPUNOKEHNN MeHK0
«3aBepLUnNTb KapTy».
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5.6 JobaBneHne BTOPO KapThbl

DYHKLUNSA [BONHON KapThbl

DYHKLS ABOMHOM KapThl NpeAHasHaveHa A9 CUTyaumia, Koraa poboT He MOXeT aBTOHOMHO nepemellaThbCs
MeX 1y OTAeNbHBIMM YYaCTKaMuM Fa3oHa 1 Koraa HeobxoAMMo MCN0Ib30BaTb HECKOIbKO KapT.

BTOpas KapTa MOXeT NoTpeboBaThCA B CIEAYIOLLMX CYUaax:

» Ballm nepeHue 1 3aaHne y4acTKy ra3oHa pasjeneHsbi.

» MeX Ay yuacTkaMy razoHa HabatoaaeTcsd 3HauMTe N bHasd pasHnLa BbICOT.

* Y BaC HeCKO/1bKO 0ObeKTOB HeABVXMMOCTH, HO TO/IbKO OAMH POOOT.

« [1710WaAb BaWlero ra3oHa CAvLWKOM BeIKa A1 OAHOW KapTbl.
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NpumeuaHmne. ECM y4aCTKM Balero ra3oHa coeivHeHbl Mexay COO0W 1 HaxoaaTCs B npeaenax
BO3MOKHOCTel poboTa, MCNoAb3yiTe BMeCTO 3TOr0 MHOrO30HHYH HAaCTPOWKY.

Zone A Zone B ZoreC

— Zone & Zone G




Mepen co3faHMeM KapTbl BTOPOrO y4acTKa ra3oHa, yutuTe cieaytoLlee:
« [1na 06evx KapT BCeraa HauvHaTe Co3aHve KapTbl C 3apsAHOM CTaHUMN.

= BTOpas 3apafHas CTaHUMs (ONUMOHABHO):

- Ecnv Bbl Nprobpeny BTOPYH 3apsaAHY0 CTaHUMIO, YCTAHOBUTE ee Ha BTOPOM yUYacTKe ra3oHa.

- B MpoTWBHOM C/lydae nepemecTvTe poboTa 1 ero 3apsaHyo CTaHUMIO BPYUHYH, UTOObI HauaTb
C034aHVe KapTbl BTOPOr0 y4acTKa ra3oHa.

KapTta BTOpOro yyactka ra3oHa
Moce 3aBepLueHna NepBor KAPTbl HAXMUTE KHOMKY «[1o06aBUTb KapTty», yTOb®I nepewnTh K CO34aHNI0

BTOPOW KapTbl. TaK>Ke NMoc/ie 3aBepLieHns Co34aHNs KapThl MOXKHO NepeinTn B MEHPO&> «Kaprorpadnsa»
N HaXKaTh «[L06aBUTb KapTy». [10C/1e 3aBepLUeHs BTOPO KapTbl MOXXHO MNepeKkItauaThCs Mexay KapTamu,

nepenas B MEHHO & > «KapTtorpadus».
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6 dKcnayatauu

6.1 Nepep HauasnoM NepBoOro ckalnBaHUs

Mepes TeM, Kak HauMHATb KOCKTb:

« CKOCWTE TPABY PYUHOW ra30HOKOCUIKO A0 BLICOTLI He 6osiee 10 cM.

« Y6epuTe C razoHa To, YTO MOXKET MOMELLATh MOKOCY: MyCOp, FPY/Abl IMCTHEB, UTPYLLKMA, NPOBO/AA U KAMHM.
Mpexae ueM pobOT HAUHET CKALLIMBAHVE TPABLI, YOEANTECh, UTO HA Ta30HE HET AeTe 1 KMBOTHbIX.

« BbIDOBHSANTE BCE HEPOBHOC TV HA ra30He.

« 3apaHee 3a4anTe B MPUIOXKeH NPeAnouTUTe IbHble NapameTpsl (Hanpumep, 3PMeKTUBHOC T CKALLMBAHWS).




1. OTKPOWTE BEPXHIOH KPbILLKY, UTOObLI MOAYYNTb AOCTYN K NaHeAM YyIpaBaeHNs.

2. [loBepHUTe PYUKy Ha Kopryce poboTa, YTobbl OTPeryarMpoBaTh BbICOTY Mokoca (20 MM-60 MM).

3. HaxXMuTe KHOMKy Dl 3aTeM B TeueHne 5 CeKyH HaKMnTe KHOMKY «OK». POOOT BbInAeT C 3apaaHom
CTAHLUMN 1 HaUYHeT MOKOC Mo BCew nioLaan. Kpome Toro, 4tobbl HauaTh CKallMBaHve, MOXHO B MPUI0KeHM
HaxaTb «HauaTb».
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4. 3aKpouTe BEPXHIOK KPbILLKY.
MpumeuaHme. MNepen HauaNoM Npouecca CkalnBaHma ybeanTecs B TOM, YTO OXKMAALTCA SCHas 1 Cyxas
noroAa, v B TOM, UTO MMeeTCa A0CTaTOYHOoe OCBeLleHue.

6.2 CKawmBaHe C UCnoJjib3oBaHuem hyHKLUN ABONHOW KapThbl

* MpY HaNNUNM OJHOI 3aPAAHOIN CTaHLUN:

1.Bcerna paaMemaMTe 3apAaHYy CTaHUMKO MMEeHHO TaM, rae OHa HaxoaWnaclb BO BpeMda Co34aHNA KapThl.
BpyuHyto nepeMecTtuTe poboTa Ha y4acToK TOW KapThl, KOTOPYH Bbl XOTNTE MCMO/1b30BaTh.

2. Mpexae YemM NPUCTYNNTb K CKallMBaHWIO, BbibepuTe NpaBnabHy0 KapTy B NPUIOKEHUN, UTOObI
obecneunTb Haaexallyto paboTy yCTPOMCTBa.

I'IpmmeuaHme. Mocne nepekatoveHnda KapT 6yﬂyT NMPUMEHATBCA pacnncaHra 1 HaCTpOI?\K\/I CkawnBaHmMA
TeKyLLen KapThl.

Kak pewaTtb Npo6i1eMbl C HA3KUM 3apsf0oM akKyMynaTopa nian 3apsgKon ycTpoicTea?

EC/V Bbl BDYUHYHO HE MepeMecTuTe 3apafHY0 CTaHLUMIOBMeCTe C POB0OTOM Ha y4aCTOK BTOPOW KapThl,
AKKYMyNATOP YCTPOMCTBA MOXET Pa3paanTbCs, B pe3yibTaTe Yero npon3onaeT cbom 3apaakn, MoCKOIbKY
POOOT He CMOXEeT HaWTW 3apaAHYI0 CTaHUMIO. YTOObI pelunTs 3Ty Npobaemy, BLINOHWTE Caeaytoline
NencTBus:

1. BpyuHyto nepemecTnTe poboTa Ha y4acToK KapThl C 3apaAHON CTaHLMen AN4 NoA3apAaKu.

2. 7Mocne 3apsafku BepHUTe poboTa Ha MCXOAHbIN yYaCTOK KapThl. YCTPOMCTBO BO30OOHOBUT paboTy
dBTOMAaTN4eCKn.

BaxHoe npunMmeyaHue. Bo BPeM4d BbIMOJIHEHNA 3TOTO LLEIZCTBVIFI He MeHanTe KapTy B NPUNOXKEHNW. 370
rApPaHTMPYyeT, UTo DO6OT 3aNOMHWT CBOe nocsieaHee nonoxeHre N CMOXKeT NPOAO0/IXKNTL ABWXeHMe C TOro
MeCTa, rge OH OCTaHOBWUICA.

3. HOBTODHPITE BbllLIeyKa3aHHble D,EVICTBI/\FI no Mepe HEOGXOLLI/IMOCTVI, MOKa BeCb ra3oH He GyD,ET
NOACTPUXKEH.

« Mpy HaNNMUMM ABYX 3apPAAHbIX CTAHLWIA:

MepemeLlleHne 3apsaiHON CTaHUWN He TpebyeTcs.

1. BpyuHyto nepemectmTe poboTa Ha yYaCTOK TOW KapThl, KOTOPYH Bbl XOTUTE UCMONb30BaTh.

2. Tpexae Yem NpUCTYNnUTb K CKalLMBaHWo, BbibepuTe NPaBuabHY0 KapTy B MPUIOXKEHWN, YTOObI
obecneunTb Haaexallyto paboTy yCTpoicTBa.



6.3 Naysa

YT0ObI MPUOCTAHOBNTL TEKYLLYIO 33434y CKALWMBAHMSA, MOXKHO HaXaTb KHOMKY «CTon» Ha pobaTte nau

«Maysa» B NPUNOKEHNN.

NpumMeuaHmne. MNoce Haxatua KHoMKW «CTon» pob0Ta HEBO3MOXHO 3aMyCTUTb HANPAMYHO 13

NPUNOXKEHNS. YTOObI BO30BHOBWTL YNPaB/eHe poboTOM, ABAXK bl HAXMUTE KHOMKY «OK» Ha NaHeu

ynpasaeHuns, YTobbl NPeABaAPUTEIbHO OTKMOUNTL NPeA0XPaHUTENbHYO BAOKMPOBKY.

6.4 Bo3o6HOBNEHNe paboThbl

Y106l BO30OHOBUTL NMPMOCTAHOB/IEHHYKO 3a4a4y, HaXMUTe KHOTMKY DI/ a3aTeM B TeyeHye 5 cekyH

OR
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HaXMUTE KHOMKY «OK» . Takxxe A1 3TOr0 MOXHO HaXaTb KHOMKY «[TPOAOIKNTb» B NPUIOXKEHNN.

6.5 Bo3BpalleHne Ha 3apagaHyIo CTaHLUMIo
YT0Obl OCTAHOBWTL BbIMOSIHEHME 3a4a4n Nno CKawmnBaHWKO TPaBbl M OTNPABUTb pO@OTa O6paTHO Ha
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95, 15,

3apAAHY CTaHUWIO, HaXMKUTE KHOMKY 0, a3atem B TeyeHune 5 CeKyH/ HaxXMnTe KHOoMKy «OK» Ha naHesn
yrnpasneHnd. Takke 419 3TOro MOXHO HaXKaTb KHOMKY «3apsmmb» B MPUNNOXKEHNN.
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7 NpnnoxeHne MOVAhome

Fpe Bbl MOXKeTe y3HaTb 60/1blLue BO3MOXKHOCTEN

MpunoxerHne MOVAhome npenocTaBaseT He TO/bKO BO3MOXHOCTb YNPaBaeHns pOOOTOM Ha PACCTOSHWN.
OHO TakXke NO3BONSET BbIMNOMHATE MHOXECTBO APY X PYHKUMI: HACTPOMKY Pa3MYHbIX NapamMmeTpoB B
yAaNeHHOM pexunmMe, TeCTMPOBAaHME PA3INYHbLIX PEXMMOB CKaLUMBaHMA, CBOBOAHOE peAakTpoBaHue
KapTbl 1 V3MEHeHVe PacnmcaHms CKawmnBaHns.

7.1 PeXXnMbl cKallnBaHws

[ns poboTa NpeaycMOTPeHbl PasvdHble PEXUMbI CKALLMBAHWS. B MPUIOKEHM MOXHO NepeKkdaTsCs
MeX [y PEXMMAMM, BKAHOUAS TaKMe PexXnMbl Kak «CKalVBaHve No BCev NaoLlaam», «CKallvBaHne 30Hbl»,
«CKalLUMBaHMe Mo KpasM», «CKaLLMBAHNE TOUEK» U «PYUHON PeXIM».
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7.2 ®DopmMbl CKawnBaHus

Bbl MOXeTe 3a4aTb MHAVIBUAYAIbHbLIE HACTPOVKM 415 CBOETO ra3oHa, nepeias B MeHio g8 > «KapTtorpadus»
> «@opMbI» B MPUIOKeHNN. OnpenenerHblie DOpMbl ByayT NCKIKOUEHb! 113 MPOLIecca BO BCEX PeXMMax
CKalMBaHM4. Bbl MOXKeTe N3MeHATb pacnosioXxeHre nan pasmep (DODM nnbo YOAINTb X COBCEM, nepemm B

MeHI0 «DPOpPMblI».
QA

7.3 PacnncaHwne

Mocne 3aBepuleHns CO34aHu1s NepBon KapThl, pO@OT aBTOMaTn4eCKn Co34acT ABa Hede ibHbIX PacnmncaHmA
CKallBaHNs: «BeceHHe-neTHee» 1 «OceHHe-3nMHee». YTobObl 3aaaTb I‘\Oﬂ,pOﬁHOE pacnncaHune,

MOXHO HaXaTb B NPUAOKEHMN. DYHKLMA PACAVCAHWSA NO3BOISeT NOSHOCTLI0 NepeaaTb poboTy
NoOBCeAHEBHbIE 3a4a4V MO CKaWVBaHNIO. MoTpebyeTcs ToNbKo peryaspHoe 06CnyxmBaHvie poboTa.

MpumeuaHue. EC/V Bbl ONacaeTecs, YTo Nprn CaMoCTOATeIbHOM paboTe B onpeaesieHHble yacsl poboT
MOXKeT MeLaTh BAaLLMM COCeadM, NepenanTe B NPUIoKeHny B MeHo «HacTponkm» > «He 6€cnokonTb» 1
YKaXMTe COOTBETCTBYHOLLEE BpeMs, KOraa poboT He A0/KeH paboTaTs.

;—-\‘T-: ‘EC‘D

PacnucaHue c ncnonb3oBaHnemMm OyHKLNN ABOWHON KapThl

MOCKO/IbKY A5 KaXKA0M KapThl AEVCTBYET CBOE PACIMCAHME, TLLATEbHO NAAHNPYATE 1 COCTaBAANTE
3a/1aHK1s N0 PACMNCAHNIO A5 KaXKA0M KapThl, UTODbI M36eXaTb HANOXKEHWUI 1 KOHIMKTOB. ITO rapaHTupyeT
3thpekT1BHYI0 paboTy yCTPOWCTBA 1 ero A0CTYNMHOCTL MO Mepe HeobxoAVMOCTW AN KA A0 KapTbl.

7.4 BNOKNpPOBKa OT geTen

Ecnm Bbl OnacaeTech, YTo po6ma MOTYT BKIKOYUNTL AETH, BaIZLLI/ITe B punoxeHne n Hepe&lame B
MeH «HacTpoMKm» 1 BKAOUNTE (DYHKUMIO «BIOKMpOBKa OT AeTen». I HaxxmumTe £| Ha CTpaHuue
CKalWMBaHMg. Korfa ata OyHKUMS BKIKYeHa, NaHe b ynpasaenns byanet 3ab610Kk1MpoBaHa. HYtobsl
OTK/TOUNTb AaHHYHO beHKLLI/IFO/ O4HOBPEMEHHO HaXXMNTe Ha NaHen ynpasaeHna KHOMK Dl n 0 .



7.5 3awnTta ot goxan

Ecnu Bbl oracaeTtech, YTo He@l‘laFOI'IpVIFITHbIe noroaHblie yc1oBMA MOryT NOBANATL Ha pa@OTy ra30HOKOCWIKK,
MO>KHO B MPUIOXKEH NI BKIKUYNTE DYHKLVIIO «3awmTa oT AoXKAa» B «HacTporikax». Koraa 3ta oyHKLmMS
BK/TKOYeHa, pO6OT ABTOMAaTM4YeCKn NpnocCTaHaBMBaeT NPOLeCC CKallnBaHaA 1 BO3BPALLLAETCA Ha 3apPAaHYH
CTAaHUWHK, KaK TOJ/1bKO HOI?ILLeT ANOXOb. Takxe B NPUAOKEHVN MOXKHO YKa3aTb BpeMA 3a4ePXKN paGOTbI rocne
AOXKOA.

npmmeanme. CkawvBaHmne MOKpOM TPaBbl MOXET NOBPeANTb Ball ra30oH. PEKOMEHLL)/ETCQ 3a4aTb Bpemd
3a/lepKKn paboThl Nocae A0XAd, UTODbl OCTaBUTL POBOTa Ha 3apsAHON CTaHLMK B TeueHVie onpeaeeHHoro
neproa BpemMeHn nocsie npekpalleHna 4o A4, YTO NO3BOJ/INT TPaBe NOJ/IHOCTLH BbICOXHYTh, 1 ee MOXHO
OyaeT CHOBa KOCUTb.

o

7.6 3awnTa oT Xonopga
Ecnn TeMneparypaynaget Hxe 6° C/ CKaWwnBaHMe MOXeT HaHeCTn HEHOﬂpaBVIMbWI Bpe ra3oHy. B
KauecTBe NpeaoxXpPaHnTeIbHON Mepbl akkyMynsTopHas baTapes B 3TOM C/ydae He 3apskaeTcs. YTo0bl

npeaoTBPaTTb 3TO, MOXHO B MPUAOXKeHN BKJKOYNTb d:)yHKLLMH:) «3awunTa oT Xxonoga» B «HaCTpOI‘/'IKaX)X

rlocne BKAKUEHMA 3TOM PYHKLMM NPOLECC CKALWMBAaHNA aBTOMATUYeCKN NPUOCTaHaBAMBaeTCs, 1 poboT
0TNPaBageTcd 06pPaTHO HAa 3apAAHY CTaHUMIO NPy NadeHn TemnepaTypbl Hxe 6 © €. OH BO30OHOBUT
NPOLLeCC CKaLUMBAHWA, KaK TOIbKO TemnepaTtypa npesbicnt 11 ° C.
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7.7 dyHKuMn 6e3onacHocTn

POGOT NOAACPKUBALT HECKO/IbKO (DYHKLMI 3ALLUNThI OT KPaXn, KOTOPbIe 06eCneunsatoT ero 6e3onacHyo
PaboTy ¥ 3aLLUMTY OT HECAHKLIMOHWPOBAHHOTO MCNO/b30BaHus. KpoMe Toro, CTepeokamepa crnocobHa
0BHAPYXNTh YesI0BeUeCKOe NPUCYTCTBUE, YTO AeNaeT pOO0Ta 3PPEKTUBHBIM «CTOPOXKEM» Caa.
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7.7.1 MNpepynpexpaeHne o nogbeme

Ecnuv BKHOUEHa 3Ta (i)yHKu,I/Iﬂ/ TO MNP NOAHATINN pO6OTa Hes3amMeannTenbHO Cpa6OTaET CnrHannsauna, n
oH byneT 3a610knMpoBaH. YTo6bI BO30BHOBMTE yNpas/ieHre poboToM, ABaXAbl HaXMUTe KHOMNKY «0OK» Ha
naHesnynpasaeHnsd, 4UTOBbI CHaYana OTKAKUNTb npenoxpaHnTebHyr 6ﬂOI<I/IpOBI<y.
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7.7.2 OnoBeweHne 06 obHapy»XeHnn yesnoBeka
Ecam BkOUeHa 3Ta yHKU s, poboT byneT yBeaOMIATh Bac 00 0BHapyXeHn YenoBeka,
NPUCYTCTBYHOLLErO B paboyer 30He.

M@
)

7.7.3 CapoBbIl CTOPOX

Ha>KMVITe°LL/'IH NPOCMOTPAa NPAMON BUAEOTPAHCAALUNKM C NepeaHen kamepbl PO60Ta, C MOMOLLLbHO
KOTOPOWM MOXKHO KOHTPOMPOBATL Caj B Nt060e Bpems 1 B It0OOM MecTe.

:

7.7.4 MatpynnpoBaHne
Koroa DOGOT HaxoaMNTCA B pexxiMe OXMAaHAa, MOXKHO Yepes rnpunioxeHne OTrnpaBnTb ero OGXOLI,VITI: onpeaesieHHble

PAHNLL! /I YUACTKM B BalLem caay. [ANs A0CTYNa K 3TON (oYHKLMA NepenanTe B MeHo ol > «MaTpynmpoBaHmes.

s 0%
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CBETOBOW NHAMKATOP Ha NepefHeli Kamepe

LiBeT cBeTOAMOA4HOIO
nHaunkKatopa

3HaueHune

1. B pexxrmMe peasibHOro BpeMeHy nepefaeTcs B1aeo C
MuraeT 3e1eHbIM nepeaHen kKamepbl B MPUIOKeHMe.
2. POBOT HaxoamTCa B pexrmMe NaTpyanpoBaHms.

7.8 3apaHHoOe BpeMs 3apagKu

YT00bI 3a/1aTb KOHKPeTHOe BpeMAa 3apsaaKkn DOGOTa, MO>KHO B MPUAOXKEHNN HEDEMTVI B MeHH ((HaCTpOﬁKVI))
> «BBpﬂAKa» N BKIOYNTb beHKLLWO «Sap,aHHoe BpemMsa 3apaakn». Koraa BkatoueHa 3ta dJyHKu,I/IFI, DO6OT
COXpaHdeT B6e3onacHsbI YpOBeHb 3apdAaa 6arapem BO BpeM4A NPOCTOA M MONHOCTBH 3apAXKaeTca TO/IbKO
BO BpeM4dA 3aaHHOro neproaa 3apdaakun.

.
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MprmeyaHue. KoMaHaa pa3paboTunkoB MOVA NOCTOAHHO ocyllecTenseT OTA-0OHOBNEHVE («10 BO34YXY»)
N NoaAepKy UpMeHHOM NPOLLMBKM 1 NPUAOXKeHWs. 15 Toro utobbl Bceraa nMeTb NocneaHtor Bepcuio M0
N NPUNOXKEHNSA C AOCTYNOM K HOBEMLIACUM OYHKLMSAM, CleanTe 3@ 06bABAEHUAMY O BbIX04e 0OHOBNEHWN N
BKIOUNTE (DYHKLIMIO «ABTOMAaTNYECKOe 0OHOBIEHME.



8 TexHMnuUeckoe 06CnyXnBaHNe

[na Toro ytob6l NPOANNTE CPOK CNYXObl poboTa 1 0becneynTb ONTMMaNbHOe KayeCTBO ero PaboThl,
PerynapHoO YNCTUTE YCTPOMCTBO M 3aMeHaNTe ero M3HOWeHHbIe AeTa v B COOTBETCTBMW C NPUBEAEHHbIM
HVXKe rpadoVikoM.

Adetanb YacTtoTa 3aMeHbl

Nle3sus Kaxable 6-8 Heaenb WM Yalle

MpunmeuaHnsa

* MOXKHO MPOBEPUTL OCTABLUMIACS CPOK CAYKObl Ne3BUiA, Nepeinas B NPUAOKeH B MEHIO «HacTPOMKu»
> «PacxopgHble MaTepuanbl N TexHu4Yeckoe ob6cnyxmnBaHme». [1ocsie 3ameHbl 100bIX PACX0AHbBIX
MaTepranos B COOTBETCTBMM C yBeAOMAEHWAMM, NepenanTe Ha CTPaHuLy CBEAEHMM 0 PACXOAHbIX
Matepuranax n HaxxmmTe « 3aMeHN 3To», UToObI COPOCUTbL HACTPOWKK TanmMepa.

» EC/I1 B BalleM cafly eCTb y4acCTKuy, NpeaHa3HayeHHble 409 N1aHOBOW 0UNCTKIM 1 0BCNYXKMBaHNA
pob0Ta, Bbl MOXKeTe YCTaHOBWTbL COOTBETCTBYOLLME TOUKM ODCNYKNMBAHMA Ha KapTe, Nepenas B MeHto
«HacTponku» > «lMepennTy K Touke 06cnyKnBaHma» > «PefakTUpoBaTh TOUKY». [10C/1e HACTPONKN
TOYeK 0BCYKMBAHNA MOXHO NMPOCTO HaxXaTb «MepelTu» 1 HanpasBnTb pob0Ta B HA3HaYeHHoe MeCTo
0019 Nerkoro 0bcayX1MBaHus.

8.1 Ynctka

PerynsapHo unctute poboTta, 4Tobbl NPeaoTBPaTUTb CKOMIEHME CKOLLEHHOW TPaBbl 1 rPA3W, a Takxke
3aCOpeHne Ne3BUINHOro ANCKa Y BeAYLLMX KONEC, YTO MOXKET MOBANATL Ha KQYeCTBO CTPVIXKKN, MOCTaHOBKY
Ha 3aPALHYIO CTAHLMIO 1 NepeaBuKeHne. PeKOMeHAYeTCa CN0Ib30BaTb HAbOP ANA YNCTKK, KOTOPbLIN
MOXHO MPUOBPECTN B MECTHBIX UV MHTEPHET-MarasmnHax.

/\ BHUMaHue! Mepe /1 UiCcTKoM pob0oTa BLIK/IIOUNTE ero 1 NMOBEPHUTE K1Y 630MacHOCTY B NOJI0KeHVe
«BbIKJ1.». OTKAHOUNTe 3apa4HYH CTaHUMIO OT PO3eTKN.

OCTOPOXHO! by/lbTe OCTOPOXKHbI, NepeBopaynBag poboTa, YTobbl He NoLapanatb 06beKTNB KaMepb!.

* Kopnyc, waccm n ne3BNnHbIN ANCK:

1. BolktoumTe poboTa 1 NoBepHMTE KoY 6e30n1acHOCTY B No10xeHe «BbIK/1.».
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3. MpoMoTe KOPNYC, LACCK 1 Ne3BUIAHbBIA AMNCK C MOMOLLBIO LUAGHTA.

/\ BHMaHMe! Mpy 0UnCTKe WACCU He NPUKaCaNTeCh K ne3susam. Mpu ouncTke po6oTa 0653aTebHO
HafeBanTe 3allWTHbIE NepuaTkm.

OCTOPOXHO! He 1CMOo/b3yITe /15 OUNCTKY MOWKY BbICOKOTO AaBAeHNs. He MCnonb3ynTe pacTBOpUTeN.

* 3apsAaHble KOHTaKTbl U NepeaHas Kamepa:

C MOMOULbH YNCTOM TKaHM BbITONTE 3apAAHbIe KOHTAKThl Ha pOGOTe n BapFILI,HOI?I CTaHUNW, a TakXxe
OYNCTUTE MepeHIo KaMepy. Ioc1ie QUNCTKN nouﬂep*msame 3apdaAHble KOHTaKThl 1 nepeaHon KaMepy
B CyXOM COCTOAHWNN.

Ba)kHasa I/IHCbOpMaLLVIﬂ. Ong oNTManeHOro No3VLMOHMPOBAHWA M HABUMALLM YACTITE NepeHIo KaMmepy
pa3 B ABe Heaesn.

« Begywme Koneca:
C MOMOLLbIO LWETKN yAANNTe rps3b C Koslec, UTobbl 06ecneunTb 1x XxopoLUee CLeneHne C rpyHToOM.




8.2 3ameHa KOMMOHEHTOB

* 3ameHa ne3Bun

[.151 TOro uTobbI Ne3BKMs OCTaBaMICb OCTPLIMK, PErySpHO 3aMeHsiTe UX. PeKOMeHAYeTCs 3aMeHsAThb 1e3B1s Yepes
KaxkJble 6-8 Hepenb 1V Yallle. VICNob3ynTe TOIbKO OpUriHaibHble e3sis MOVA.

A BHMMaHwme! Boik1roumTe poboTa 1 NoBepHWTe Kkou 6e30nacHoCTY B NosioxeHve «BbIK/1.». [Mpy 3aMeHe ne3sui
Ha/ZleBaliTe 3aLLMTHble NepyaTKi.

MpuMeuaHne. /115 coxpaHeHns banaHca pexyLlen cucTeMbl 3aMeHsanTe BCe TPpW S1e3BMS OHOBPEMEHHO.
OCTOpPOXKHO! bybTe OCTOPOXKHbI, MepeBopayYnBas poboTa, YTobbl He MoLapanaTe 06bLeKTVIB KaMepbl.

1. BblktounTe POOOTa 1 MOBEPHUTE K/IHOY 2. MomectnTe poboTa Ha MATKYH MOBEPXHOCTb 1
0e30macHOCTK B MooXKeHe «BbIK/1.». nepesepHUTE.

3. OTKPYTWTE BUHTbI C MOMOLLbIO KPECTOBOWA 4. CHYMITE TP N1e3BUS U BUHTLI.
OTBEPTKMN.

5. COBMeCTUTE HOBble 1e3BUs C OTBePCTUAMM 6.YbeaunTecs, UTo 1e3BKA MOryT CBOBOAHO
Ha Ne3BUNHOM ANCKe M 3aKpenuTe Nx BUHTaMMN. BpaLlaThCa.




9 AKKymynatop

Mpv LONTOBPEMEHHOM XPaHeHNN 3apsxarnTe poboTa Yepes kaxable 6 MecauUeB 415 3aLMThl aKKYMynsTopa.
roBpexaeHvie akkyMyasaTopa 13-3a YpesMepHOoro pPaspsaa He NoKpbIBaeTCs OrPaHUYeHHON rapaHTuen.

He 3apsanTe akkyMynaTopHyto 6atapeto npu TemMmnepaTtype OKpykatoLlen cpeibl Bbiwe 45 ° C 111 HuKe
6 ° C. TeMnepaTypa OKpyXakLlen cpeabl 419 A0NTOBPEMEHHOIO XPaHeHUs akkKyMynaTopa A0/KHA ObIThb

B AManasoHe oT =10 ° C go 35 ° C. YT0bbl CBECTU K MUHNMYMY BO3MOXKHbIE MOBPEXAEHNS, pEKOMeHayeTCs
XPaHNTb akkyMyNaTOPHYH baTapeto npn TemnepaTtype 0-25° C.

NpumeuaHmne. CPOK CNYKObl akkyMynaTOpHOM 6aTapen poboTa 3a@BNCUT OT YaCTOThl UCMO/1b30BaHNA

N ANUTEeNBHOCTY paboThl. ECIM akKyMYyNaTOp NOBPEXAEH UV He 3apsKaeTcs, He BblOpackiBanTe ero B
00bIUHbIN Mycop. COONOAANTE MeCTHbIe HOPMATKBHbIE akThl, KacatoLmecsd nepepaboTky Takoro Mycopa.
SHeprocbeperaoLwmniin pexnm 3apagku:

Koroa akTvBMpPOBaH aHeprocbeperaroLLmin pexmnMm 3apsaaki, yHKLKKY, He CBA3aHHbIe C 3apaakon, byayT
OTK/IHOUeHb! (CeTb byaeT OTK/IHYeHa).

* YTOObI aKTVBMPOBATL 3HEprocbeperatoLmi pexmm 3apsaaKki, OAHOBPEMEHHO HAXMIUTE U yaepKrBanTe
KHOMKM D| % 0 Mpv 3TOM 5 pa3 BeICTPO HaXKaB Ha KHOMKY «OK». Bbl yC/bILLMTE rOI0COBY MOACKA3KY: «Pexim
3apsALKN C HU3KMM 3HEPronoTpebaeHemM BKKUEH».

» YTOObI OTKIKOUNTL 3HEprocobeperaroLLnin pexrm 3apaakn, nepesanyctmute poboTa.

10 3SuMHee xXpaHeHUe

* PoboTt

1. TIONIHOCTbLHO 3apsaanTe baTapetro. BelktounTe poboTa 1 NoBepHUTe KoY 6e30MacHOCTV B MOI0XKeHNe
«BbIK/1.».

2. TulaTenbHo o4ncTnTe poboTta nepes Tem, Kak MOMeCTUTb ero Ha 3MMHee XpaHeHue.

3. XpaHuTe poboTa BHYTPM NOMeLLeH1s B CyXOM MecTe npu TemnepaTtype Boiwe 0° C.

* 3apagHan ctaHumsa

OTKAKOUMTE 3aPAAHYH0 CTaHLUMIO OT 31eKTPUYECKO CeTV M MOMeCTUTe Ha XPaHeHe B CYXOM MPOXAaAHOM
MecTe, rae Ha Hee He byayT nonanath NPAMbIe COTHEYHbIE YUK,

MpumeuaHme. Moce 3MMHero XxpaHeHns BHOBb YCTAHOBUTE 3apaAHYH CTaHUMIO M MOMeCTUTe B Hee
poboTa AN 3apsAAKU. ECM Bbl yCTAHOBMUTE 3apsAAHYH0 CTAHLUMIO B APYTrOM MecTe, pOoOOT aBTOMAaTUYeCKN
0OHOBUT MECTOMONOXKEHME CTAHLWW, KaK TO/IbKO 3aBEPLUNT 3aPAAKY M MOKMHET CTaHLUMI0. ECIM BO3HUKHYT
OLWMBKM NO3NLMNOHVPOBAHNA N3-3a Cepbe3HbIX 3MeHeHW B BalleM cafly, PEKOMeH/yeTcs 3aHOBO
C034aTb KapTy 30HbI.

11 NMNepeBoO3Ka
Mepen TPaHCNOPTVPOBKOM Ha Bo/bLUVe paccTosHUS ybeanTecs, UTo poboT BbIK/IHOUEH. PekoMeHayeTcs
MCNONBb30BaTb OPUTMHAIBHYHO YAKOBKY.

/\ Baumanne
* [lepe NepeBO3KOW POOOTA BLIK/IHOUNTE €10 11 MOBEPHNTE K1Y 6e30MacHOCTH B NoN0KeHe «BbIK1.».

» [l0AHVMaKTe yCTPOWCTBO 38 3a4HH0K0 PYUKY, AepKa 1e3BUIHbIN ANCK BAAIV OT Tena.



12 YcTpaHeHne HencrnpaBHocTen

Mpobnema

MprnunHa

PeweHne

POBOT He NoaKNYeH K
NPUNOXKEHMIHO.

1. POBOT HaxoanTCsa BHE 30HbI
nokpbITUa cnrHana Wi-Fi nnm
3a npegenamu AvanasoHa
Bluetooth.

2. Po6OT BbIK/HOYUEH NV
nepesanyckaeTcs.

1. MpoBepbTe, 3@BepLuna N1 POBOT MPOLLECC BKAOUEHNMS.
2. MpoBepbTe, NCNPaBHO N paboTaeT poyTep.

3. MNepemMecTuTe YyCTPOWCTBO Banxe K poboTy, UTobbI
YCTaHOBUTL CBSA3b MO Bluetooth.

Po6OT NOAHAT.

Koneco He kacaetcsd 3eman.

1. MocTaBbTe poboTa 06PATHO Ha POBHYHO MOBEPXHOCTb.

2. ABax bl HaXKMUTe KHOMKY «OK», UTOBbI Pa3b1oKMpoBaTb
poboTa.

3. POBOT He MOXET nepeceKkaTs NpeaMeTbl BbICOTON Bonee
4 cm. MopaepKrBaiTe rpyHT B POBHOM COCTOSHN B
paboueit 30He poboTa.

PODOOT HaK/IOHEH.

PoboT HaknoHsaeTca bonee uem
Ha 37°.

1. MocTaBbTe poboTa 06PATHO Ha POBHYH MOBEPXHOCTb.

2. [1Bax bl HaxMmTe KHOMKy «OK», 4Tobbl pa3b1oknpoBaTth
poboTa.

3. POBOT He MOXET NOAHNMATLCS MO HAKNOHHbLIM
MOBEPXHOCTAM C YII0M HakNoHa bonee 40% (22°).

PoboT 3acTpsan.

PoboT 3acTpsin 1 He MOXeT
BblOpaThCs.

1. YbepuTe MeLLatoLLme poboTy NPensTCTays 1 MoBTOpUTe
MOMbITKY.

2. BpyuHyto nepemectviTe pobota Ha POBHOE 1 OTKPLITOE
MECTO B Npesenax KapThl 1 MonpobyiTe BHOBb 3anyCTuTL
3anauy. Ecnv aaHHast npobaema byaet BO3HWKATb BHOBb,
MOBTOPWTE MOMbITKY MOC/E TOr0, KAk POBOT OKAKETCS Ha
3aPAAHON CTaHLIWN.

3. MpoBepkTe, HET 11 B 3eMAe KaKMX-MB0 AM. BbipaBHsiiTe
AMbI Nepe/ CKalLviBaHVieM, YTobbl pobOT He 3acTpsi.

4. TIpOBEPLTE BbICOTY OKPYKAIOLLIEV TPABbI: OHA He
[I0/PXHA NpeBbILLaTh 10 cM. Y1066l POBOT He 3acTpsi, Bbl
MOXeTe OTPEeryMpoBaTh BLICOTY 06x0Aa NPensTCTBIi
/I NCMO/B30BATH HECAMOXO/HYIO FA30HOKOCUIKY N5
NpeABaAPUTENLHOTO CKALLMBAHWA ra30Ha.

5. EC/M pobOT YacTo 3aCTPeBAET B 3TOM MECTe, MOXKHO B
HACTPOKax 0603HAUMTL ITO MECTO Kak 3aMnpPEeTHYHO 30HY.

Owwnbka nesoro/npasoro
BeAyLLero koneca.

Koneco He MOXeT Bpallathca,
nnn nmeetcd ﬂpo6neMa C
ABuratenem Koseca.

1. OymcTnTe BedyLLMe Koneca 1 nonpobyiiTe elle pas.

2. Ecnv fiaHHas olwnbka byaet BO3HWKATb BHOBb,
nonpobyrTe Nnepe3anycTnts poboTa.

3. Ecm gaHHas npobnema ByaeTt BO3HMKATb BHOBb,
0bpatutecs B CNyOy NOCNENPOAaKHOr0 0BCNYXMBAHWS.

J1e3BUIMHBIN ANCK He
BpaLlaerca.

J1e3BUHbBIV ANCK HE MOXeT
BPALLATLCA, Un MMeeTcs
npobnema c ABuratenem
NIe3BUNHOTO AMCKa.

1. OunCTUTE NE3BUIHBIN ANCK 1 MONPOBYITE eLe pas.
2. NpoBepbTe BLICOTY OKPYKAOLLIEH TPaBbl: OHa He
A0/KHa NpeBbIwaTte 10 cM. YTobbI Ne3BUIHbIN AMCK
He 3acTpeBasn B BbICOKOW TpaBe, pekoMeH.yeTcs
npeABapUTeNbHO NOKOCUTL Fa@30H HECAMOXOLHOW
a30HOKOCU/IKOW.

3. MpoBepbTe, HeT M BOAb! MO/ N1€3BUAHBIM ANCKOM.
Ecnv Boaa ecTb, nepemecTnte poboTa B Cyxoe MecTo 1
nonpobywTe eLe pas.

4. Ecnv owmbka NoBTOPSETCS, NONpobyiiTe nepe3anycTunTb
poborTa.

5. Ecnm npobnema coxpansaeTcs, 0bpatunTtecs B Cyxoy
NoCenpPOA&KHOIO 0BCYKMBaHNS.

OWNBKa Noa3apaaKu.

Pob0T BCTan Ha 3apsaHyto
CTaHUWIO, HO MMeeTcs Npobnema
C TOKOM WA HanpsixxeHnem
noA3apsaakm.

1. MpoBepbTe NPaBMIbHOCTL NOAKNOYEHNS 3apPAaHON
CTAHLMW K CETV MUTAHWUS.

2. MpoBepbTe, YNCTbIe 1M 3apsAHbIe KOHTAKTbl Ha poboTe
Y CTaHLMW.

3. Mocne 3aBeplleHms NPoBepKM NonpobyrTe CHOBA
pa3mecTuTb poboTa Ha 3apsaHON CTaHUNN.

4. Ecnn faHHas npobnema byaeT BO3HMKATL BHOBb,
0bpatnTeck B CNyKby NOCNenpPOAaXKHOMO 0BCNYKMBAHNS.

AKKYMYNISTOP C/MLLKOM
CUNIBHO Harpert.

Temneparypa akkyMynsTOpHOW
batapen =60 °C.

1. Micnonb3yinTe poboTa, kKoraa Temnepatypa
oKpy»KatoLLe cpeabl Hxke 40 °C . Monpobyinte
N0XAATbCA aBTOMATUYECKOr0 OCTbIBaHMS akKyMyaTopa.
2. Bbl MOXeTe BbIK/IKUNTL pOHOTa 1 nepe3anycTuTb ero
yepes HeKkoTopoe BpeMms.

3. Ecm aaHHas npobnemMa byaeT BO3HMKATb BHOBSb,
obpaTuTech B Cyx0y NOC/enpoAaKHOro 06CAYKMBAHNS.

— (os1)
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Mpobnema

MpuunHa

PewieHune

BbicOokasa TeMneparypa
AKKyMynaTopHoW baTapeu.

Temnepatypa akkyMynsTOpHOWM
batapen =45°C.

1. Ecnm Temnepatypa akkymynaropa npessiaet 45° C,
BO3MOKeH CboV Noa3apaaku.

2. icnonb3ynte poboTa, Koraa TemnepaTypa
OKpyKatoLLen cpeabl Himke 40 °C .

Hv3kas temnepatypa
AKKYMYNATOPA.

TemMnepatypa akkyMyI9TOPHON
batapen <6°C.

1. Ecnm temmepatypa akkymynaropa Huxe 6 ° C,
BO3MOXKeH OOV 3apsaKn.

2. Vicnonbayiite poboTa, Koraa TemMneparypa
OKpYyXKatoLlen cpespl Beie 6 °C .

PoboT 3abnyanncs.

MMO31LMOHMPOBaHMe NoTepaHo.

1. MpoBepbTe, He 3arpsa3HeH AV IMAap Ha BEPXHER YacTn
po6oTa. Mpsi3b MeLlaeT No3nLUMOHNPOBAHMIO POBOoTa.

2. BpyuHyto nepemectuTe poboTa Ha OTKPbITOE MecTo

B Npesenax kapTbl 1 NonpobyiTe BHOBL 3aMyCTUTb
3aaauy.

3. ECM NO3MUMOHMPOBAaHME He BOCCTAHOB/IEHO,
yAaneHHo ynpasnss poboToM uepes NpuioxeHue,
BEPHWTE ero Ha 3apsaHYI0 CTaHLMIO,  3aTeM 3anycTute
3a/1a4y Ha CKallMBaHue.

Owwbka gaTumnka.

Owwnbka aaTumka.

1. Mepe3anycTiTe poboTa 1 NOBTOPMTE MOMbITKY.
2. Ecnv naHHas npobnema byaet BO3HWKATb
BHOBb, 06paTUTECh B C/1YKOY NOCNENPOAAKHOr0
0BCNYKMBAHWS.

PobOT HaxoanTCs B
3anpeTHOoN 30He.

POBOT HaxoaMTCs B 3@NpeTHOM
30He.

1. BpyuHyto nepemectite poboTa 3a npeaessl
3aMPETHON 30HbI 1 MOBTOPUTE MOMbITKY.

2. BbiBeauTe poboTa 13 3anpeTHON 30Hb! C MOMOLLIBHO
[VCTAHLUMOHHOTO YNPaBieHns B MPUIOXKEHNN, NOC/1e
4ero NOBTOPWITE MOMbITKY.

POOOT HaxoaMTCs 3a
npeaenammn KapTel.

POOOT HaxoAMTCs 3@ Npeaenamn
KapTbl.

1. BpyyHyto nepemectnte poboTa B npesaesibl KapTbl v
MOBTOPUTE MOMbITKY.

2. BepHuTe poboTa B npeaesibl KapTbl C MOMOLLBHO
[OMCTaHLMOHHOIO yNpaBaeHus B NPUIOXKeHN, a 3aTeM
MOBTOPUTE MOMbITKY.

AKTVBMPOBAHA 3KCTpeHHas
OCTaHOBKa.

Ha poboTe HaxkaTa KHoMKa
OCTaHOBKM («STOP»).

NBax bl HAXMUTE KHOMKY «OK», uT0Bbl pa3biokMpoBaTh
poboTa.

HW3kn 3apsa
aKkyMyngTopa. PObOT ckopo
BbIK/TKUUTCS.

YPOBeHb 3aps/ia akkyMynatopa <
10%.

MocTaBbTe DOBOTB Ha 3apAadHYyr0 CTaHUMIO A4 3aPaakun.

PobOT HaxoAMTCs Aanexko
OT KapTbl. CyllecTsyet
0MacHOCTb ero Kparku.

POBOT HaxoAMTCs AaNeKo oT
KapTbl.

1. BpyyHyto nepemectnte poboTta 06paTHO B pabouyro
30HY.

2. Bbl MOXeTe OTKNOUNTL «CUrHaN BHE KapTbl» 113
NPUNOXKEHNS, B MEHIO «<HaCTPONKM».

He yaanock BepHyTLCSA Ha
3aPALHYIO CTAHLMIO.

Bo3Bpallanch Ha 3apaaHyto
CTaHuwto, poboT He cMor ee
HanTn.

1. MpoBepkTe, HET M NPEenATCTBIAN, MEeLUAROLLMX ABVXKEHNHO
poborTa. YcTpaHuTe NpensTcTayS 1 NOBTOPUTE MOMbITKY.

2. YbeauTecs B HaMUMM LOCTATOUHOMO OCBELLIEHVIS 11 ICHOW
rioroZipl (T. e. HET A0XKAS MW TyMaHa). HebaaronpustHas
rorofia MoXeT nomeLLaTb POBOTY BEPHYTLCS.

3. MoATBepANTe, UTO KapTa, MCMO/b3yemMas B HACTOALLMNA
MOMEHT B MPWOXKEHIIM, COOTBETCTBYET paboduemy
MeCTONONOXKeHNo PoboTa. B MpOTVBHOM C/ydae
MepeKItoUNTeC HAa COOTBETCTBYHOLLLYHO KApTY B pa3aese
«KapTorpadovis»

4. YbeanTecs, YTo 3apsaaHas CTaHLys yCTaHoBeHa B
npeaenax KapTbl, 1Cro/b3yeMol B HACTOSLLMIA MOMEHT.

5. YAaneHHo ynpasnss poboToM vepes nNpuioxeHie,
BEPHMTE ero Ha 3apsAHYHO CTAHLMI.

He yaanocb NOAKIYNTLCA K
3apAAHON CTaHUMK.

PO6OT Hallen 3apsaaHyio
CTaHUMIO, HO HE MOXET Ha Hel
NPUNApKoBAaTLCA.

1. YbeauTech B Ha/MUMM A0CTATOYHOMO OCBELLIeHMIS 1 ACHOV
norofbl (T. €. HET A0S WA TyMaHa). HebnaronpustHas
rorofia MoXeT nomeLLaTb PoBOTy MPVNAPKOBATLCS.

2. MpoBepbTe, He 3arpsisHeHa W He 3ab/10K1poBaHa /i
CBETOOTPAKAOLLAA MNEHKA Ha 3aPAAHON CTaHUMN.

3. MpoBepsTe, HeT /i Nepes, 3apsaHO CTaHLmen
NPEenaTCcTBIAN.

4. MpoBepsTe, He CABVHYNACh /M 3apsaHas CTaHLMA C MecTa.




Mpo6nema

MpuunHa

PewueHne

He yaanocs NoakNounTbLCS
3apsAAHON CTaHUMK.

K

Po6OT Hallen 3apsaHyio
CTAHUMIO, HO HE MOXET Ha Hel
NPUNapKoBaTbCs.

5. MpoBEPLTE, He MOKPbITA /M NOA/I0KKA TONCTHIM C/I0EM
rps3N.

6. MpOBEPLTE, He HAXOAMUTCA V1 3aPAAHAS CTAHLMS HA CKOHE.
7. MpoBepbTe, NOAK/OUEHA /I CTAHLMS K MUTAHMHO.

8. MomorviTe poboTy MPUNAPKOBATLCA HA 3aPAAHON CTaHLMN
C NOMOLLBIO MY/bTa AVCTAHLVIOHHOTO YIPABEHNS W
BPYUHYHO.

[o3nUMOHNPOBaHme He
YAaNnoch.

POBOT He MOXeT onpefennTs CBOE
MONOXeHMe Npu 3anycke 3a4a4n
M0 CKaLLWBAHMIO.

1. Y6eanTech B HAMUMI AOCTATOYHOTO OCBELLIEHNS

1 ICHOW NOroAbl (T. €. HeT A0XKAS WAV TyMaHa).
HebnaronprsTHas Noroaa MoxeT noMeLlaTsb
NO3MLUVIOHNPOBaHWIO PoboTa.

2. Bpy4dHyto nepemectnte poboTa Ha POBHOE 1 OTKPbLITOe
MEeCTO B NpeAenax kapTsl v NonpobyiiTe BHOBb
3anyCcTWTb 3a4auy.

3. Ecv aHHas olumnbka Byaet BO3HMKATL BHOBb,
MOBTOPWUTE MOMbLITKY NMOCAe TOro, Kak poboT byaeT
NPUNAapKoBaH Ha 3apsaHoN CTaHLLM.

4. ECv oLUmMBKa No3MUMOHUPOBAaHMS ByaeT BO3HMKATbL
BHOBb, NepeABVHLTE 3aPSAHYI0 CTAHLIMIO Ha OTKPBITOE
MECTO Vi BLINO/IHWUTE MNOBTOPHOE CO3/aHNe KapThl.

HepocratouHo mecta And
NoBOPOTa Nepes CTaHumen.

HepoctatouHo mecta Ang
MoBOPOTa Nepes CTaHumen.

1. ECnv CTaHUMS PacnofioxkeHa Ha Kpato KapTel nan
BHYTPW Hee, ybeanTeck, UTo Mexxay nepeaHeit 4acTbto
MOLANOXKKN CTaHLN 1N TPAHWILIEN KapTbl eCTb Kak
MUHMMYM T M CBOBOAHOTO NPOCTPAHCTBA, MHaye poboT
He CMOXeT CoBepLLaTh NMOBOPOThI.

2. MNepemecTiTe CTaHUMIO UIN V3MeHKTe KapTy B MeH0
«KapTtorpaduis».

MapLupyT 3a610KMPOBAH.

MapLpyT 3a610KMPOBaH.

1. TlpoBepLTe, YCTaHOBEHA /1M 3aMPeTHas 30Ha Ha
MapLupyTe.

2. MpoBepbTe, HET IV NPenaTCTBIN, MellaroLLIX
ABVKeHWo poboTa.

3. Ecnm poboT BCe ellle He MOXEeT NPoTH, yaanute
MapLUpyT B «KapTorpadum» 1 3a/1aiiTe HOBbI MapLIPYT.

Bo3Hukna npobnema c
nepeaHen KamMepon.

Bo3Hukna npobnema c nepeaHen
Kamepow.

1. MpOTpUTE NEepeHIoN Kamepy YMCTON TKaHbHO.
2. MonpobynTe nepesanyctnts poboTa.

3. Ecnmn faHHas npobaema byaeT BO3HMKATb
BHOBb, 06paTUTECh B C/1YKDY NOCNENPOAAKHOrO
0BCNYKMBAHWS.

MepeaHss kamepa
3a6/10KMpPOBaHa.

MepeaHss kamepa
3a6/10KMPOBaHa.

1. MNepe NOBTOPHOW NOMbLITKOW ybeanTecs, UTo B nose
3peHus NepeaHen KamMmepbl HET HUKAKMX NPensTCTBAA.

2. ECnm kamepa 3arpsisHeHa, 0uncTnTe ee Markom TKaHb
nepen NOBTOPHOW MOMbBITKOW.

Cnabein cnrHan
NO3VLUMOHNPOBAHMIS.

Cnabein cnrHan
MO3ULMOHVPOBAHMS.

1. Yb6eauteck, 4To noroaa acHas. CUAbHbIA A0XKAb

WM M1I0X0e OCBeLLEeHVe MOryT NMpenaTCcTBOBaTb
NO3MLMOHMPOBAHNIO poboTa. POOOT BO3OOHOBUT
pPaboTy, KaK TOMIbKO CUTHAaM MNO3MLIMOHNPOBaHWS byaeT
BOCCTAHOB/IEH.

2. Echnm faHHas npobnema byaeT BO3HVKATb BHOBb,
MCNONb3YATe PeXMM ANCTaHLIMOHHOTO YPaBaeHNns 1
nposeanTe poboTa 0BPATHO Ha 3apAaHYHO CTaHLMIO
BPYYHYIO, MPEXAE YeM HauaTb BbIMOSHEHVEe 3a4a4 Mo
CKaWMBAHWIO.

BO Bpems aBTOMaTnyeckoro
CO3AaHVIs KapTbl BO3HMKaeT
oWVbKa 0BHapyKeHns
rpaHMLLbL.

B0o BpemMs aBToOMaTn4eckoro
CO34aHMS KapTbl BO3HWUKaET
owwnbKa 0bHapyKeHWs rpaHmLibl.

1. Y6eauTech B HaAMUMU NOAXOAALLIAX YCNOBUIA
OCBeLLEeHNA: OCBELLEHME He [O/MKHO ObITb CIVLLIKOM
APKUM VI CIIULLKOM TYCK/bIM.

2.YbeauTech, UTo NoroAa fAcHas 1 HeT TyMaHa Uam AoXKAs.
3.YbeanTech, UTo nepeaHss Kamepa uncTas, 1 B nose ee
3DEHNS HET HUKAKWX NMPensdTCTBUN.

4. Y6ennTecs, YTO MOBEPXHOCTb PYHTa POBHAs, Tak Kak
HEepPOBHOCTW MOTYT BAVSTE Ha GOYHKLIMIO OBHAPYXeHYs.

5. EcAm olmnbka obHapy»KeHvs rpaHnLbl ByaeT BO3HMKATb
BHOBb, MEPEK/IUNTECE B PEXKMM ANCTAHLMOHHOTO
YNPaBAeHnsa 4ns Co30aHNS KapTbl.

— (3s3)
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13 TexHNUYecKne XxapakTepucTnKn

HanmeHosaHve n3gennsa

Cepus MOVA VIAX

ApPTUKYN VIAX 300
OCcHOBHble cBeaeHuns Mogesnb MVVV1200
rabaputsl 595 x 380 x 272 MM
Bec pobaTa (BKHOUAA akKyMynsaTop) 9,4 kr
PekomeHayemas nioLlais 300 M2

CKalmBaHMa

1
IPeKTVBHOCTL CKALLIMBAHNS

CraHpapTHas: 300 M?/aeHb
Bbicokas: 500 M?/neHb

Mokoc BbICOTa CKALLMBAHMS 20-60 MM
LLInprHa ckalmBaHms 20 ™
2
Bpems 3apsaakui 45 MVH
Bpems cKalLvBaHNA Ha OAMH LKA
3 50 MWH
3apAaKn
YpoBeHb 3BYKOBOV MOLLIHOCTY LWA 57 a6 (A)
HeonpeneneHHOCTb V3MepeHni
3BYKOBOW MOLLHOCT KWA 385 (A)
YpoBeHb LWyMa
YPOBEHb 3BYKOBOIO 1aBNeHNs LpA 49 nb (A)
HeonpeneneHHOCTs M3MepeHuii 315 (A)
3BYKOBOIO AaBneHus KpA
0-50°C

Pabouas Temnepatypa PekomeHayemas TeMnepatypa: 10-35°C

-10-35°C
PexomeHayemas Temnepatypa: 0-25°C

TeMnepatypa npu A0AroBpeMeHHOM
XpaHeH1m

JKcnnyataunoHHble ycnoBus
PoboT: IPX6
3apsaHas ctaHuma: IPX4
Bnok nutanug: IP67

IP-knaccncbmkaums

MakcManbHbIN YKNOH B 30He

40% (22°)
CKalmBaHmMs




BO3MOXHOCTWN NOAKNIOUEeHNA

[mnanasoH yactoTsl Bluetooth

2400,0-2483,5 MIy,

Makc. PY-MOLLHOCTb

802.11b:16+2 aBM (Npw 11 MBUT/C)

802.11G:14+2 abM (npw 54 MBUT/C)

802.11n:13+2 nb™m (Npn HT20,HT40)
Bluetooth: 749 nbm

o Wi-Fi2,4 1Ty
WiEF (2400-2483,5 ML)
ABuratenb pexyLuero gucka CKoOpOCTb 2500 06./M1H

AKKyMynaTopHas 6atapes
(po6orT)

Mogaens 6atapen 4

MBPM10

Tvn akkyMyasTopa

JINTU-VIOHHBIN aKKYMYNATOP

HoMWHaNbHas emMKoCTb

2,5AYy

HOMWHaNLHOe HanpsaxxeHne

18 B MOCT. TOKa

Bnok nutaHnsa

Mojenb 3apsaHOro YCTPOCTBa

MPAM10/MPAM20/MPAM20(c)

HanpsaxeHne Ha Bxoae

100-240 B nepeM. Toka

Hanps»keHve Ha BbIxoae

20 B nocT. Toka

TOK Ha BbIXo4e

15A/3A

3apsagHas ctaHumns

Mofeb 3apAAHON CTaHUMN

MCV20

HanpskeHne Ha Bxoae

20 B noct. Toka

HanpsaxeHne Ha Bbixoe

20 B noct. Toka

Tok Ha Bxoae

15A/3A

TOK Ha BbIxoae

15A/3A

MpuHagnexHoctn

3anacHble Ne3Bus 1 BUHTHI

Mogenb fe3Bus

MBKM10 (MOVA)

Bepyuwime Koneca

Tun koneca

BHeA0pOXHOe

1. Ha ocHoBe ncnbiTaHuin B nabopatopu MOVA.

2. Bpems onpenendeTcs C MOMeHTa aBTOMaTM4yeckoro Bo3BpaTa poboTa Ha 3apsaHy0 CTaHLLMI0 Npn

HWM3KOM 3apsaae batapew.

3. Ha ocHoBe ncnbiTaHuy B nabopatopmmn MOVA.
4. ViAX 300 COBMECTUM C akkyMynatopamm MBPM10 (2,5 A-u) 1 MBPM20 (5 A-u).
MprMeuaHmne. YkazaHHble TEXHUYECKME XapaKTePUCTUKU MOTYT ObITb M3MeHeHbl, Tak Kak KoMmnaHus MOVA
MNOCTOAHHO yyyllaeT CBOW NPOAYKTHI. 114 NONyYeHns camon nocnegHen MHmopMaumm nocetTmTe Halw

BeO-canT https://www.mova.tech.
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